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Bezpecnost

A Varovani ! ACS 400 smi instalovat jen kompetentni pracovnik s
patficnou elektrotechnickou kvalifikaci (Vyhl.€.50/1978
Sb.).

A Varovani ! Je-li pfipojeno sitové napajeni, jsou pfitomna
nebezpecna napéti. Nez sejmete kryt, pockejte nejméné 5 minut po
odpojeni napajeni. Zméfte napéti na stejnosmeérnych svorkach (Uc+Uc-) dfive,
nez zaCnete se servisem jednotky (viz E).

AVarovéni ! | v pfipadé, Ze je motor zastaven, jsou na svorkach napajecich obvoda U1,
V1, W1 a U2, V2, W2 a Uc+, Uc- pfitomna nebezpe&na napéti.

AVarovéni !'1 kdyZ je ACS 400 odpojen od napajeni, mohou byt na svorkach relé
RO1A, RO1B, R01C,RO2A, RO2B, R02C pfitomna nebezpecna externi napéti.

AVarovéni ! Nikdy se nepokousSejte opravovat poskozenou jednotku;
spojte se s dodavatelem.

AVarovéni | Kdyz je zapnut externi pfikaz pro spusténi, pak po preruseni vstupniho napéti
ACS 400 automaticky nastartuje.

AwVarovéni ! Pokud jsou fidici svorky dvou nebo vice jednotek
ACS100/ 140 / 400 zapojeny paralelné, pak pomocné
napéti pro tato fidici pfipojeni musi byt odebirano z
jediného zdroje, ktery muze byt bud v jedné z jednotek
nebo ze zdroje externiho.

A Varovani ! Chladi¢ mize dosahnout vysoké teploty (viz S, tabulka 11).

Poznamka: Pro vice technickych informaci se spojte s dodavatelem.
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Poznamka o kompatibilité: Dodany frekvenéni méni¢ ACS 400 a tato pfirucka jsou plné
kompatibilni s prvni a dalSimi upravami fidiciho panelu ACS-PAN-A. Pokud pouzivate Fidici
panel se star§im kédem uprav, pak nékteré nové parametry a alarmy nebudou spravné
zobrazovany. V takovém pfipadé se fidte zobrazenymi €iselnymi hodnotami parametri misto
Cisly parametrli a kody chyb.
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Instalace

Peclivé prostudujte tuto pfirucku dfive, nez zaCnete s praci. Nerespektovani varovani a
uvedenych instrukci mize zpUsobit Spatnou funkci ménice nebo ohrozeni osob.

Priprava pred instalaci

K instalaci ACS 400 potfebujete nasledujici: Sroubovaky, odstrafiova¢ izolace, pasmovy metr, 4
Srouby M5x12 s hlavou, nebo Srouby bez hlavy s maticemi (podle montazniho povrchu), vrtacku
a vrtak.

Na této chvili je vhodné zkontrolovat parametry motoru a zapsat si: napajeci napéti, jmenovity
proud, jmenovitou frekvenci, cos @, nominalni vykon a nominalni otacky.

Vybaleni jednotky

ACS 400 se dodava v krabici, ve které jsou kromé vlastni jednotky a této PFirucky uzivatele
desky s kabelovymi pruchodkami, vystrazné nalepky a samostatny Navod k instalaci. Tento
samostatny Navod k instalaci podava shrnuti pokynu k instalaci popsanych v této pfirucce.

Pro snazsi oznaCovani pfipeviiovacich bodu pfi instalaci ACS 400 je na viku krabice nakreslena
Sablona pro nasténnou montaz. Viko krabice si odtrhnéte a ulozte.

Pokyny krok za krokem

Instalace ACS 400 je rozdélena do fady kroku, které jsou uvedeny na obr. 1 na strané 2. Tyto
kroky se musi provadét v naznaceném poradi. Vpravo od kazdého kroku je odkaz na jeden nebo
vice bodu uvedenych na nasledujicich strankach této Pfirucky uzivatele. V téchto bodech jsou
uvedeny podrobné informace, potfebné pro spravnou instalaci jednotky.

A Vystraha! Dfive nez za€nete, prectéte si cast nadepsanou "Bezpecnost" na
strané iii.
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Instalace ACS 400 krok za krokem

@ C ZKONTROLUJTE prostredi
@ C INSTALUJTE ACS 400
@ C SEJMETE knyt
PRIPEVNETE nalepku ve zvoleném
jazyce
@ IDENTIFIKUJTE napéjeci a Fidici
svorky

<
N
>

<
N

B,C

<
N

E,F

<
N

E, H, I

@ ( ZKONTROLUJTE zdroj napéti > Viz G, S
@ C ZKONTROLUJTE motor ) Viz K, §
( ZKONTROLUJTE spinaé DIP > Viz E, J, L
@ ( PRIPOJTE napéjeci svorky ) Viz E, H, |
PRIPOJTE fidici spoje Viz 'E, H, |,
J L
@ ( ZAKRYTUJTE ) Viz M
@ ( ZAPNETE napéjeni > Viz N

Obr. 1 Odkazy za kazdym krokem se vztahuji k jedné nebo vice ¢astem odkazt, uvedenych na
nasledujicich strankach této Prirucky uzivatele.

2 ACS 400, Prirucka uzivatele



Vychozi informace

A Prostiedi pro skladovani, prepravu a stacionarni uziti

Tab. 1

ACS 400

Stacionarni pouziti

Skladovani a transport
v ochranném obalu

Nadmoriska vyska

« 0...1000 m, kdyz PN a 12 100%

« max.50 °C,kdyz PN a I2 jsou snizeny

na 90 %

instalace
« 1000..2000 m, kdyz PN a 12 se snizuje
0 1% na kazdych 100 m nad 1000m
Teplota okoli . 0..40°C -40...+70°C

Relativni vihkost

< 95 % (nekondenzuijici)

Urovné znecisténi

Vodivy prach neni dovolen.

(EC721-3-3) ACS 400 musi byt instalovan v ¢istém vzduchu podie Klasifikace IP.
Chladici vzduch musi byt €isty, bez korosivnich materialt a elektricky
vodivého prachu.

Pii UL instalacich musi byt ACS 400 instalovan v ¢istém a suchém

vzduchu, bez kapajici vody.

« chemické plyny: tfida 3C2 Skladovani

* pevné Castice: tfida 3S2 « chemické plyny: tfida 1C2
« pevné &astice: tfida 1S3
Transport
« chemickeé plyny: tfida 2C2
* pevné Castice: tfida 282

Atmosféricky tlak

Sinusové vibrace
(IEC-60068-2-6)

¢ 2-9Hz 0,3 mm
+ 9-200 Hz 2 m/s?

Skladovani

¢ 2-9Hz1,5mm

+ 9-200 Hz 5 m/s?
Transport

¢ 2-9Hz3,5mm

+ 9-200 Hz 10 m/s®

Razy nejsou pipustné « max.100 m/s® (330 ft. /s?),
(IEC 68-2-29) 11ms
Volny pad neni pfipustny « 76 cm (30 in.) ram velikosti R1

(
61 cm (24 in.) rdm velikosti R2
46 cm (18 in.) ram velikosti R3
31.cm (12.in.) rdm velikosti R4

ACS 400, Prirucka uzivatele




B Rozméry (mm)

Jednotky se zapouzdienim IP 21/NEMA1

T
& | 1
|
A
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< WY eae

Obr. 2 Zapouzdreni IP21/NEMA1
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Tab. 2 Rozmeéry jednotek se zapouzdienim IP 21/NEMA1

Velikost ramu, IP 21/NEMA1*
Rozméry [mm]
Ri [+ A3 Ad
W 132 123 o] k]
Wl i 21 [ i
W a )
H e 4% BB Lo
H1 e 477 I=E 1w
HI o al 420 200 &N
Hi 73 473 b o a
b b okl b )
o e ny 144 T
o2 (LR 15 e m
1 50 55 | 5] [
B 1] il =i ik
] -1 HD EN 1]
d -] a2z (L] -
Hmotnost [kg] 15 as (1= BT

* Kody pfifazené jednotlivym velikostem rdmu viz odstavec S
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Jednotky se zapouzdienim IP 54/NEMA12

TFida ochrany IP54 ma ve srovnani s IP 21 jiny vné&jsi kryt z umé&lé hmoty. Zapouzdfeni IP54
pouziva tutéz kostru (vnitfni ¢ast z umélé hmoty) jako zapouzdreni IP21, ale je pfidan vnitfni
ventilator pro zlepSeni chlazeni jednotky. Tento typ konstrukce ve srovnani s IP21 zvétSuje
rozmeéry, ale zatizitelnost jednotek se zapouzdfenim IP54 je stejné jako u jednotek 1P21.

W2 E- i T

Obr. 3 Zapouzdreni IP 54/NEMA12

Tab. 3 Rozmeéry jednotek se zapouzdfenim IP 54/NEMA12.

Velikost ramu, IP 21/NEMA1*
Rozméry [mm]
Rl A Lb] R&
W F1L] F4L] =13 =
Wi k] a3 ] 16D
Wi =] k]
H L B ALl Tad
H1 JE ar -ro] BlE
HT X0 430 == ESE
1] 1] ] 281 HE
(5] L] 107 ) iaf
L 558 Ak HE ER
b 1 -] n
4 15 ac (]
d 1 1.1 55 [ 81 L5
Hmotnost [kg] T2 i1 A R

*

Kody pfifazené jednotlivym velikostem ramu viz odstavec S
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C Montaz ACS 400 na sténu

Vystraha! Pred instalaci ACS 400 se presvédcte, Ze pfivod napajeni pro tuto instalaci je

vypnuty.

1

N viku krabice (obalu) je nakreslena
$ablona pro nasténnou montaz.
Oddélte viko od krabice.

Obr. 4 Oddeéleni $ablony
pro montaz na sténu

2

ACS 400 by se mé&la montovat jen svisle a na hladkém,
pevném povrchu bez pfitomnosti tepla, vihka a
kondenzace. Zajistéte minimalni mezery 200 mm pro
proudéni vzduchu nad a pod a 30 mm po stranach

jednotky.

1 S pouzitim montazni $ablony oznacte polohu
montaznich otvoru.

2 Vyvrtejte otvory.

3 ZaSroubujte Etyfi Srouby nebo pfipevnéte maticemi
a Srouby bez hlav (podle montazniho povrchu).

Obr. 5 Oznaceni pfipevriovacich otvor(

3
IP 21/ NEMA1

Umistéte ACS 400 na pfipevhovaci Srouby
a bezpecné dotahnéte ve vSech Ctyfech rozich.

Poznamka! ACS 400 zvedejte jen za kovové Sasi.

Obr. 6 Pripevnéni frekvencnich ménicd typu IP 21/ NEMA1

IP 54 /| NEMA12

1 Sundejte pfedni kryt, viz obr. 10.

2 Odstrante gumové zatky tahem zvenci.
3 ZaSroubuijte Srouby.

4 Nasadte zpét gumové zatky.

Obr. 7 Pripevnéni frekvencnich ménica typu IP 54/ NEMA12

ACS 400, Prirucka uzivatele



D Snimani krytu

IP 21 / NEMA1

Otevirani jednotek s velikosti ramu R1 a R2
(Sifka jednotky 125 mm).

1 Sejméte fidici panel e F
2V drazce fidiciho panelu je maly otvor. Zdvihnéte i ot M ;
pfidrzovaci packu umisténou uvnitt. d o :
3 Kryt sejméte. /q o
I K. ' o -
i h: . ) - -
2 - d | w ||

Obr. 8 Oftevirani frekvenénich ménica s krytim IP 21 / NEMA1 a velikosti rami R1 a R2.

Otevirani jednotek frekvenénich ménicl s velikosti rami R3 a R4 (8itka jednotky 203 mm).

1 Sejméte fidici panel, pokud je namontovan. 5 Stisknéte pridrzovaci packu a
2 Zdvihnéte pfidrzovaci packu a sou¢asné lehce tahnéte.

tahnéte horni ¢elni stranu panelu. 6 Sundejte dolni ¢ast pfedniho
3 Zdvihnéte dal$i pfidrzovaci pa¢ku napf. Sroubovakem. krytu.

4 Otevrete horni ¢ast pfedniho krytu a sejméte ho.

Iﬁ‘u‘

T
i

e

.I-"-

e
R :;.] & | E

#
=

Obr. 9 Otevirani frekvencnich méni¢i s krytim IP 21 / NEMA1 a velikosti rami R3 a R4.
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IP 54 | NEMA12 m—

1 Vyjméte Srouby.

2 Sejméte predni kryt. T L ;
3 Pokud je potieba sejméte fidici panel. 1
2 - .
-—"--.-.. L | 1=
= b 1
] i-l
S [ a

Obr. 10 Otevirani frekvencnich ménica s typem kryti IP 54 / NEMA1.
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E Svorkové rozhrani

Zelena LED, viz P

Zakoncovaci DIP - —

spina¢ pro RS485 F: Cervena LED, viz P
Fa

i
X3 konektor RS485, viz J {]

DIP spinac pro.._
analogovy vstup

1; . I‘ X2 Panelovy
e |_ . M‘ag'/)ﬁkonektor
' i
!

7:

i i !
i || i f
= ul
1 —
: ;?;11 t Varovna nalepka
X1 Pripojeni /O, viz J Y,
|| _ "
TR ey |
| L AT ||
" I
i
'
%, ! |
'] ———===X6 Konektor pro
/| DDCS komunikaéni
i modul
ilT| Nepfipojujte kdyz
y e jednotka
napajena

Obr. 11 Svorkové rozhrani

F Pripevnéni vystrazné nalepky

V krabici (v obalu) jsou vystrazné nalepky v riznych jazycich. Pfipevnéte vystraznou nalepku v
jazyce podle své volby na vnitfni kostru z umélé hmoty, jak je naznaceno vySe v odstavci E
"Svorkové rozhrani".
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G Identifikacni typovy stitek a legenda kédti

Identifikacni typovy Stitek je pfipevnén na chladici.

BETR | iy Oy . = LH S TS ARG Y ra

Type ACS401 000432 [ w8 | roaowmw | Lorms am
[ LT IIREA
Coada BIA96511 Sl 1 B { E (1]

13n/ [3rmg A E FDCSATED

LT o Jese | @ CE

SHTE g nesa o0 2 025304
Obr. 12 Typovy Stitek ACS 400

Oznaceni typu ma nasledujici vyznam:

N
10
=
'
X<
o
o
=
'
(°N)
'
N

Stfidavy pohon

Typ vyrobku
S = standardni vyrobek
x=OEM

Rodina vyrobku ACS 400

Vstupni mustek
0 = 6-ti pulzni usmérrfiovac

Typ zapouzdreni
1 = pro nasténnou montaz

Prislusenstvi
0 = Standardni jednotka
x = Filtr, varianty manualni a panelova

Jmenovity vystupni vykon v kVA
Viz tabulky jmenovitych hodnot ACS 400

Jmenovité napéti
1=200...240 V stf.
2=380...480 V stt.

Trida zapouzdreni
2 =P 21 (NEMA1)
5 =|P 54 (NEMA12)

Obr. 13 Legenda kédu typového Stitku

Stitek s vyrobnim &islem je pfipevnén na horni strané zadni desky jednotky, mezi
pfipeviiovacimi otvory.

Type ACS401000432

Code 53586611 Sarno. " REZE00n "

Obr. 14 Stitek s vyrobnim &islem

10 ACS 400, Prirucka uzivatele



H Motor

Zkontrolujte, zda je motor kompatibilni. Motor musi byt tfifazovy indukéni, s Uy 400 V a fy 50
Hz. Jestlize se hodnoty motoru od téchto lisi, musi se zménit hodnoty parametru skupiny 99.

Jmenovity proud motoru Iy nesmi prekrog€it jmenovity vystupni proud ACS 400 .y pfi aplikacich s
konstantnim krouticim momentem nebo l.nsq v aplikacich s proménnym krouticim momentem

(viz G aR).

A Vystraha! Ujistéte se, ze motor je vhodny pro pouziti s ACS 400. Jednotka ACS 400
musi byt nainstalovana kompetentni osobou. V pfipadé pochybnosti se spojte s

dodavatelem.

I Plovouci sit’

Jestlize napajeci sit’ je plovouci (sit’ IT), odstrainte oba zemnici Srouby (GND).
Opomenuti mize zplsobit nebezpeci nebo poskodit jednotku. Umisténi Sroubt

je znazornéno na obr. 15 a 16.

a1

GaND 2

S—
-

Obr. 15 Odstranéni zemnicich Sroub( z ramd frekvencnich ménicu velikosti R1 a R2.
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Obr. 16 Odstranéni zemnicich Sroubt z ramu frekvenénich ménica velikosti R3 a R4.

V izolované (plovouci) siti nepouzivejte RFI filtr. Sit by se pfipojila na zem pres kapacity filtru. V
izolované siti to miize zpusobit nebezpeci nebo poskodit ménic.

Zaijistéte, aby nenastalo zadné nadmérné vyzarovani do sousednich nizkonapétovych siti. V
nékterych pfipadech je dostacujici pfirozené potlaceni v transformatorech a kabelech. Jste-li na
pochybach, muzete pouzit napajeci transformator se statickym stinénim mezi primarnim a

sekundarnim vinutim.

ACS 400, Prirucka uzivatele
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J Pripojeni kabelu
Jednotky v provedeni IP 21

Sada obsahuijici tfi Srouby a dvé desky pro kabelové prachody je dodavana spolu s frekvenénim
méni¢em ACS 400 v provedeni IP 21.

Obr. 17 Deska pruchodt silovych kabelu (A) a fidicich kabeld (B) frekvenénich ménica v
provedeni IP 21/ NEMA1.

Otevreni predniho krytu viz "Snimani krytu" na str. 7.

PFipojte desku kabelovych prichodl jednim Sroubem. Zavitovy otvor pro Sroub je umistén
uprostred chladi¢e na dolnim konci.

Obr. 18 Pripevnéni desky kabelovych prichodd silovych kabeli (A) frekvencnich ménica v
provedeni IP 21/ NEMA1.

12 ACS 400, Prirucka uzivatele



Tab. 4 Pfipojeni kabeld

Buanrkia Popis Prevgriudli Wi
L, W1, W1 || 3-Kizorey pitend napiani | Mepoudieie u 1-Wzcsha nagniant
FE Dymearny wilis: Drgade fusjle sniaini pled pay climssngowini
e il

LI, W, W || ey napipani matang | NE Bed R

L+, L= Slapemimdird dedirica P vl i Bradicd goiration AL5S-BRE.
s Siindrd beaksalu midricn

Dl rhujia misini pledpisy pro dirmenoovint vodicl. Poudijle stinéry kabsl matan
Kabel moton polkdddejie  frase wedeng stranou oviddacich vodidd a phivodnino napdjeciha
kabelw, aby nedochédzeio k slekiromagnetickému nbeni.

Obr. 19 Pripojeni kabelt pro ramy velikosti R1 a R2 (IP 21/ NEMA1).

Poznamka! Viz pokyny pro ACS 400 tykajici se EMC na str.157.

A Upozornéni ! Vystupni styka¢ maze byt pouzit jen jako bezpeénostni zafizeni.
Nespinejte stykac¢ pfi béhu ACS 400.

ACS 400, Prirucka uzivatele 13



Obr. 20 Pripojeni kabelt pro ramy velikosti R3 a R4 (IP 21/ NEMA1).

14 ACS 400, Pfirucka uzivatele



Deska kabelovych vyvodi pro Fidici kabely (B) viz obr.17.
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Obr. 21 Pripevnéni desky kabelovych vyvodu pro fidici kabely (B) u frekvencnich ménic¢a v

provedeni IP 21/ NEMAT.
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Obr. 22 Pripojeni fidicich kabel(l (IP 21/ NEMAT).

Poznamka! Viz Pokyny pro ACS 400 tykajici se EMC na str.157.

ACS 400, Prirucka uzivatele
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Jednotky v provedeni IP 54

Sada obsahujici tfi Srouby a dvé desky pro kabelové prichody je dodavana spolu s frekvenénim
meéni¢em ACS 400 v provedeni IP 54 (NEMA 12).
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Obr. 23 Deska pruchodtl silovych kabelu (A) a fidicich kabeld (B) frekvenénich ménica v
provedeni IP 54 / NEMA12.

Otevreni predniho krytu viz "Snimani krytu" na str. 7.

e

Obr. 24 Pripevnéni desky kabelovych prichodd silovych kabeld (A) frekvencnich ménica v
provedeni IP 54 / NEMA12.
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Dtive nez budete instalovat desku fidicich kabelovych vstupt (IP 54 / NEMA 12) pfipojte
silové kabely. Rizné priméry jsou vyznacené na povrchu prichodek. Po zjiSténi skutecné
velikosti kabell ofiznéte priichodky.

Tabulka 5
Buiarka Paps Pasrdenla
L, W, W || 3-Reoy plffeod napdjeni | Mapoilisagie u 1-blaowsdho napigaent
FE DeFearnyg s Drade Busjle sniini pladpeay cdimsniosini

il

LIZ W W || Wil inaigand matans | WE Bed R

L+, Lg- Stapeoimdnrd shdmica | Pro sollero bredicd porotios S05-BRE.
- Stindary ek e

Dradrbujba misini pledpisy pro dirmenoovin vodiol. Poudijle sindry kabel rmatar
Kabel moton pokiddejie v trase vedend siranou ovibdacich vodidd a pfivodnibe napdjecibo
kabedu, aby nedochézelo k elekiromagnetickédmu nudan.

Obr. 25 Pripojeni motorovych kabelti pro ramy velikosti R1 a R2 (IP 54 / NEMA12).

Poznamka! Viz Pokyny pro ACS 400 tykajici se EMC na str.157.

ACS 400, Prirucka uzivatele 17



Obr. 26 Pripojeni motorovych kabel(i pro ramy velikosti R3 a R4 (IP 54 / NEMA12).

Poznamka! Viz pokyny pro ACS 400 tykajici se EMC na str.157.

Obr. 27 Pripevnéni desky kabelovych prichodd fidicich kabelt (B) frekvencnich ménic¢i v
provedeni IP 54 / NEMA12.
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L

Obr. 28 Pripojeni fidicich kabeltl (IP 54 / NEMA12).

Poznamka! Viz pokyny pro ACS 400 tykajici se EMC na str.157.

ACS 400, Prirucka uzivatele
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K Ovladaci svorky

Hlavni svorky vstupt/vystupti (1/0) X1

Cis. | Identifikace | Popis

1 SCR Svorka pro stinéni signalového kabelu (Vnitfné propojena na zem
ramu.)
2 Al1 Analogovy vstupni kanal 1, programovatelny.

Z3akl. nastaveni: 0 - 10 V (Ri = 200kQ) (DIP sw:Al1 rozpoj.) <=> 0 - 50
Hz vystupni kmitocet

0- 20mA (Ri = 500 Q) (DIP sw:Al1 sepnut) <=> 0 - 50 Hz vystupni
kmitocet

Rozliseni 0.1 %, presnost +1 %.

3 AGND Spoleény zemnici vodi¢ analogového vstupniho obvodu. (Vnitfné
propojen na zem ramu pres 1MQ.)

4 10V 10 V/10 mA vystup referenéniho napéti pro analogovy vstupni
potenciometr, pfesnost +2 %.

5 Al 2 Analogovy vstupni kanal 2, programovatelny

Z3akl. nastaveni: 0 - 20 mA (Ri = 500Q) (DIP sw:Al2 sepnut)
0 - 10V (Ri = 200kQ) (DIP sw:Al2 rozepnut)

Rozliseni 0.1 %, presnost +1 %.

6 AGND Spoleény vodi¢ pro zpétné signaly analogového vstupu. (Vnitiné
propojen na zem ramu pres 1MQ.)
7 AO1 Analogovy vystup, programovatelny.

Zakladni nastaveni: 0-20 mA (zatéz < 500 Q) <=>0-50 Hz vyst. frekv.
Presnost: typicky + 3 %.

8 AGND Spoleény zemnici vodi¢ pro Cislicové zpétné signaly. (Vnitiné
propojen na zem ramu pres 1MQ.)

9 24V Pomocny napétovy vystup 24 V DC +20%, -10% / 100 mA (reference
proti AGND).
Chranén proti zkratu.

10 DCOM1 Spoleény vodi¢ ¢islicového vstupu 1 pro DI1, DI2 a DI3. K aktivaci

Cislicového vstupu musi byt 2+10 V (nebo <-10 V) mezi tim vstupem
a DCOM1. 24 V mlze byt zajisténo z ACS 400 (X1:9), jak je uvedeno
v prikladech zapojeni (viz L) nebo z externiho zdroje12-24V (max 28
V) jakékoliv polarity.

Konfigurace DI Factory -Tovarni (0) Factory- Tovarni (1)

11 DI 1 Start. Aktivovano pfi spousténi. Motor Start. Pokud je aktivovan
bude linearné nabihat az na referenéni DI2, pak momentalni
kmitocet. aktivace DI 1 spusti ACS
Pro zastaveni rozpojte. Motor se zastavi. | 400.

12 DI 2 Reverse. Aktivuje zménu smyslu Stop. Momentalni
otaceni. deaktivace vzdy zastavi

ACS 400.

13 DI 3 Jog. Aktivujte pro nastaveni vystupniho | Reverse. Aktivujte pro
kmito¢tu na kmitocet kratkodobého zménu smyslu otaceni
zapinani a vypinani (jogging) Zakl.
nastaveni: 5 kHz.

14 Dl 4 Musi byt deaktivovan pro Tovarni (0). Musi byt aktivovan pro

Tovarni (1).

15 DI 5 Volba paru ramp (ACC1/DEC1 nebo ACC2/DEC2).

16 DCOM2 DCOM?2 spolecny pro digitalni vstup D14,

DI5

17 RO 1C Reléovy vystup 1, programovatelny

18 RO 1A —k (zakl. fce: chyba=>: 17 spojeno s 18)..

19 RO 1B — 12-250 VAC/30V DC, 10mA-2A

20 RO 2C Reléovy vystup 2, programovatelny

21 RO 2A _k (zakl. nastaveni: spusténo =>20 spojeno s 22 ).

22 RO 2B — 12-250 VAC/30V DC, 10mA-2A

Impedance ¢islicového vstupu 1,5 kQ.

Jako vodi¢ pouzijte lanko 0,5 - 1,5 mm?

Pozn. ! DI4 je ¢ten jen pfi zapnuti (Factory - tovarni makro 0 a 1).

Pozn. ! Z dGivodu odolnosti pfi selhani signalizuje chybové relé "Chybu", kdyz je ACS 400
vypnut.
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Pozn.! Svorky 3, 6 a 8 jsou na stejném potencialu.

Pozn. ! DI4 a DI5 jsou galvanicky izolovany od DI1 a DI3. Pro vyuziti DI4 a DI5 je zapotfebi
pfipojit vodi¢ pfemosténi. Detaily viz odst L.

Pozn. ! Je-li k dispozici ovladaci panel, mohou byt zvolena také jina makra. Digitalni vstup
z4visi na zvoleném makru.

Konfigurace analogového vstupu

Vstupni analogovy signal se voli spinaCem DIP: Al otevieny = napétovy vstup (U) a Al sepnuty =
proudovy vstup (l)-

Priklady voleb analogového vstupniho signalu.

A=U 0-10V Al gn]!

e Tom

A2=1  0(4)-20 mA AlZ: 5w |

A=U 0-10V A an]

A2=U 0-10V Alz: Ewh
A =1 0(4)-20mA

@ Al [5n

A2=1  0(4)-20 mA piz: e

RS485 svorkovnice X3

Tab. 7

X3 Popis

1 Stinéni L i
2 B Zakonceni signalu se voli
3 A prepinaci DIP

4 AGND

5 Stinéni

ACS 400, Prirucka uzivatele 21



L Priklady pripojeni

ACE 400

=

BCR
Al

=10
L1+

o A - »
Uzemnéte stinéni kabelul
na zdrojovém konci!

+2AY
DeOk |
oH

ol el e i
E

Konfigurace DI T | peowg |
Pfipojen NPN 7 Roic
(spotiebic) i ADIA

1 AME

® A0
H ADZA
@ AozE

Obr. 29 Priklady I/O

Jina zafizeni Modbusu

Obr. 30 RS485 - Vicebodova aplikace

Analogové
| vstupy

: [ e
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80V

ACS 200
1
i | SCR Analogové
| ! 3 vstupy
E .E il
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+QY —m8m8 — T RAOIC I
4 AOA
v AOAE
Jina zafizeni Modbusu 3 AQZC
31 ACKIA
¢ AO2B
ACS ap0
X3
1 BCR
I T B Bl | v T
2 B Hei
3 A Sk
4 | AGHD Sl
a3 b=l

Zakonc¢eni signalu se voli

prepinacem DIP,
nezakonceno
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M Montaz krytu

Pfed montazi pfedniho krytu nezapinejte napajeni.
Jednotky v provedeni IP21 / NEMA1:

1. Nejprve lokalizujte spodni pfipeviiovaci spony.
2. Zaklapnéte pfidrzujici packu na misto.

3. Namontujte ovladaci panel. L |-

(=]

Mont&z predniho krytu pro jednotky provedeni | e A
IP 21/ NEMA1 velikosti ACS401-x016-3-x a vysSi. -

1. Zahaknéte prsty na dolnim konci dolni ¢asti.
pfedniho krytu : . .

2. Zaklapnéte pridrzujici packu na misto.
3. Zahaknéte prsty v dolni ¢asti.
4. Zaklapnéte pfidrzujici packu na misto.

5. Namontujte ovladaci panel pokud je k dispozici.

Jednotky v provedeni IP54 / NEMA12:
1. Namontujte ovladaci panel.
2. Namontujte pfedni kryt. =

3. Utahnéte Srouby (max. moment 1,5 Nm). =

N Zapnuti napajeni
Kdyz je ACS 400 napajen sviti zelena LED.

Poznamka! Je dovoleno jen troji zapnuti béhem péti minut.

Poznamka! Pred zvySovanim otacek motoru zjistéte, Ze se motor otaci v pozadovaném sméru.

O Informace tykajici se zivotniho prostredi
Obaly jsou vyrobeny z vinité lepenky a mohou se recyklovat.
Vyrobek uréeny k vyfazeni do odpadu obsahuje hodnotné suroviny, které by se mély recyklovat,

aby se uspofily energetické pfirodni zdroje. Pokyny pro vyfazovani do odpadu jsou k dispozici u
prodejnich a servisnich organizaci ABB.
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P Druhy ochran

ACS 400 ma celou fadu ochran, zahrnuijicich:

¢ Nadmérny proud .
¢ Prepéti .
«  Prili§ nizké napéti .
* Prehrati .
¢ Zemni spojeni na vystupu ¢
e Zkrat vystupu .

Ztrata faze na vstupu (3-faz.)

Ochrana proti zkratu svorek 1/0
Ochrana proti pretizeni motoru (viz Q)
Ochrana vystupu proti pfetizeni (viz R)
Ochrana proti zablokovani motoru
Nevytizeni

ACS 400 ma nasledujici LED indikatory alarmu a chyb:

« Umisténi LED viz odst. E, je-li pfipojen ovladaci panel ACS 100 - PAN - A, podivejte se

na instrukce na strané 29.
Tab. 8

Cervena LED: vypnuta, Zelena LED: blikajici
ABNORMALNI STAV

MOZNE PRICINY:

¢« Rampa akcelerace nebo
zpomalovani je prilis rychla ve
vztahu k pozadovanému
momentu zatizeni.

*  Kratké preruseni napéti.

ABNORMALNI STAV:

¢« ACS 400 nedokaze pIné sledovat
fidici pfikazy

¢ Blikani trva 15 sekund.

Tab. 9
Cervena LED: sviti, Zelena LED: sviti
PORUCHA
MOZNE PRICINY: ZASAH:

Prechodné proudové pretizeni
Pod- nebo prepéti
Nadmérna teplota
PretiZzeni motoru (viz odst. Q)

KONTROLA:

Preruseni nebo poruchy na fazi
napajeni,

Pohonu na mechanické problémy
zpusobujici proudové pretizeni,
zda je chladic gisty.

Spustte signal STOP pro vynulovani
poruchy.

Dejte signal START pro opétovné
spusténi pohonu.

POZN.:

Jestlize se pohon nespusti
zkontrolujte, zda vstupni napéti je v
toleranci.

Tab. 10
Cervena LED: blikajici, Zelena LED: sviti
PORUCHA
MOZNE PRICINY: ZASAH:

Zemni chyba vystupu.
Zkrat
Na DC sbérnici pfili§ velké zvinéni

KONTROLUJTE:
Izolaci motorovych obvodu
Pojistky a fazi

Vypnéte napajeni

Vyckejte zhasnuti LED

Znovu zapnéte napajeni

Pozor ! Tato akce muze spustit pohon.

Poznamka! Vzdy, kdyz ACS 400 detekuje poruchu, je aktivovano poruchové relé. Motor se
zastavi a ACS 400 ¢eka na vynulovani. Jestlize zavada nadale trva a zadnou externi pficinu
nelze identifikovat, spojte se s dodavatelem.

24
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Q Ochrana motoru proti pretizeni

Jestlize proud motoru lo. pfekro€i jmenovity proud motoru Iy po delSi dobu, ACS 400
automaticky ochrani motor proti prehfati vypinanim .

Doba vypinani zavisi na velikosti pfetézovani (loyt / In ), vystupnim kmitoctu a jmenovitém
kmito&tu motoru f,om, Udané Easy plati pro "studeny start".

ACS400 poskytuje ochranu proti pfetizeni v souladu s National Electric Code (US). Zakladni
nastaveni teplotni ochrany je ZAPNUTO. Vice informaci je ve Skupiné parametr( 30, na str. 83

této pfirucky.

Doba vypinani

Iout/ Inom
180 s 300 s

1.5

/ 600 s
1.0 =
0.5
0 v >

0 35 Hz

Obr. 31

R Zatizitelnost ACS 400

Vystupni kmitocet

V pfipadé pretizeni vystupu ACS 400 nejprve indikuje alarm a poté vypne.

Iout

t
< = _ Imax
I
T
Imax/ I2

Obr. 32

Kvadraticky kroutici moment

Pracovni cyklus

Prac. cyklus= t/T

T< 10 min

Teplota okoli
Oymp Max. is 40 °C.

50 °C je dovoleno,
kdyz I, je snizen na 90%

Imax = maximalini vystupni
proud pfi aplikacich s
kvadratickym krouticim
momentem (I2nSQmax) @
konstantnim momentem

(|2Nmax), viz tab. 11

ACS 400, Prirucka uzivatele
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S Typova fada a technické udaje

Tab. 11
Rada 400V
ggg\z/'_":;gc ut ACS401/004- [005- [006- f009- [011- 016~ [020- [025- [030-  [041-
10 % 48 - 60 Hz 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X
Velikost ramu R1 R2 R3 R4
Jmen. hodnoty
(viz bod G) lJednotka
Jmen. vykon motoru
PN, kvadraticky kW 3,0 4,0 5,5 7,5 11 15 18.5 |22 30 37
prubéh momentu

stup. proud linsq A 6,2 8,3 11,1 [14,8 [21,5 |29 35 41 56 68
Stejnosm. vyst. proud |A 6,6 8,8 11,6 15,3 |23 30 38 44 59 72
l2NsQ
Max. vystupni A 7,3 9,7 12,8 [16,8 [25,3 |33 42 48 65 79
proud I2NnsQmax
Jmen. vykon kW 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11 15 18.5 [22 30
imotoru PN konst.
moment a vykon

stup. proud 1N A 4,7 6,2 8,3 11,1 [148 [21,5 |29 35 41 56
Stejnosmeérny A 4,9 6,6 8,8 11,6 [153 |23 30 38 44 59
vystupni proud IoN
Max. vystupni A 7,4 9,9 13,2 [17,.4 |23 34 45 57 66 88
proud* I2Nmax

ystupni napéti Uz 0 - Uq
Prepinaci kHz 4 (Standardni)
frekvence fsw 8 (Nizky Sum **)
Ochranné limity (viz bod O)
Nadproud ($picka) A 203 |75 37 l4s |64 [76 [og [125 145 [195
Prepéti: ss 842 (Odpovida vstupu 624 V stf.)
mez vypinani
Podpéti: ss 333 (Odpovida vstupu 247 V stt.)
mez vypinani
Nadmérna teplota °C 95 (chladi€)
Max. délka kabelu m
fsw = 4 kHz 100 200 200 200
fsw = 8 kHz 50 100 100 100
Max. prufezy vodi¢u a utahovaci moment Sroubu konektort
Silové svorky *** mm?® 10, AWG6 (lanko)/ 16, AWG4 35, AWG2 (lanko) /

moment 1,3-1,5 Nm (lanko) / moment 3,2-3,7 Nm
moment
1,5-1,8 Nm

Ovladaci svorky mm? 0,5 - 1,5 (AWG22...AWG16) / moment 0,4 Nm
Pojistka v 3-faz. A 10 10 16 16 25 35 50 50 63 80
pfivodu **** ACS401-
Vykonové ztraty (v nominalnim bodé)
Silovy obvod W 90 120 170 230|330 450 [560 660 1900 1100
Ovladaci obvod W 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

* Vykonové stupné jsou navrZeny pro stejnosmérny proud I2NSQ. Tyto hodnoty jsou platné pfi nadmorské vySce mensi nez

1000m. Viz Q.

** Nastaveni s nizkym Sumem je k dispozici jen se zvlaStnim ovladacim panelem. Snizte PN a 12 na 80 %.
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***PFi volbé prafezu vodicl postupujte podle lokalnich predpisu, viz H. Doporueny jsou stinéné
motorové kabely.

****Typ pojistky: UL tfida CC nebo T. IEC269 gG pro instalace které nejsou UL.

Poznércr)\ka! Pouzijte kabel dimenzovany na 60 °c (pro teploty okoli nad 45 °c pouzijte kabel
pro 75 ~C).

Vystupni styka¢ maze byt pouzit jen jako bezpecnostni zafizeni. Nespinejte styka¢ dokud ACS
400 bézi.

ACS 400 je vhodny pro pouziti v obvodu schopném dodat ne vice jak 65 kA rms symetrickych
ampér, 480 V max.

T Shoda vyrobku

Znaceni CE
ACS 400 odpovida pozadavkim evropskych smérnic:

e Smérnice pro nizké napéti 73/23/EEC s dodatky
¢ Smérnice EMC 89/336/EEC s dodatky

Odpovidajici prohlaSeni o shodé a seznam hlavnich norem je k dispozici na pozadani.
A, POZOR ! Vénujte pozornost "EMC instrukci pro ACS 400" na strané 155.

Frekvenéni ménic¢ a kompletni pohonny modul (CDM - Complete Drive Module) nebo zakladni
pohonny modul (BDM - Basic Drive Module), jak jsou definovany v IEC 61800-2 nejsou
povazovany za bezpecna zafizeni, zmifilované ve Smérnici pro strojni zafizeni a odpovidajicich
harmonizovanych normach. CDM/BDF/frekvenéni méni¢ mlze byt povazovan za souc¢ast
bezpecného zafizeni, jestlize specificka funkce CDM/BDF/frekvenéniho ménice spliuje
pozadavky specifické bezpecnostni normy. Specificka funkce CDM/BDF/frekvenéniho ménice a
pfislusna bezpe€nostni norma jsou zminény v dokumentaci zafizeni.

Znaceni UL, ULc a C-Tick

ACS 400 ma znaceni UL, cUL a C-Tick pro vSechny vykonové rozsahy ve tfidach ochrany IP 21
a|P 54.
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U Prislusenstvi

ACS 400-PAN-A
Ovladaci panel pro pouziti s ACS 400.

ACS 100-PAN
Ovladaci panel pro pouziti s ACS 100 / ACS 140 / ACS 400.

PEC-98-0008
Souprava prodluzovaciho kabelu panelu pro pouziti s ACS 100 /
ACS 140/ ACS 400.

ACS 400-IFxx-3
Vstupni RFI filtry.

ACS-BRK-
Brzdné jednotky.

NOCH-
Vystupni tlumivky.

RS485/232 adapter
DDCS komunikaéni modul
Pro pouziti adaptert pramyslové sbérnice a rozsifovacich 1/0

modulu.

ACS 400 je podporovan DriveWare
Obratte se na dodavatele.

Sada pro pfirubovou montaz.

Za uCelem ziskani vice informaci navstivte Comp-AC webovou stranku na www.comp-ac.com
nebo se spojte s mistnim dodavatelem z ABB.

28
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PROGRAMOVANI
Ovladaci panel ACS-PAN-A

ACS-PAN-A je alfanumericky ovladaci panel s LC displejem a nékolika jazykovymi verzemi.
Ovladaci panel mize byt kdykoliv pfipojen nebo odpojen od ménice. Panel mlze byt pouzit ke
kopirovani parametrd do dal§ich ménic¢t ACS 400, které maji stejné software (parametr 3301).

e redikdlor By
T T
Radimy oviadani / Sl oitdleanl hfichadie
LIPSO {nakana/dall]

Rakimy zobrazeni ._/_.r"'
sAEML | EWTER |z=xdat)

Zelend LED L

Carvand LED
RESET fnuloasini) >AATISTOR
| )

LOCYREM REWERSE
inisiniddlkove)  (ohraiin smen

Ridici rezimy
P¥i Uplné prvnim zapnutim pohonu je pohon fizen pfes svorkovnici ovladani (dalkové ovladani,
REM). Kdyz je pohon v rezimu lokalniho Fizeni (LOC), je ACS 400 fizen z ovladaciho panelu.

Pfepnéte na mistni ovladani (LOC) stisknutim a podrzenim tla€itka LOC / REM az se na displeji
objevi nejprve LOCAL CONTROL nebo pozdéji LOCAL, KEEP RUN:

¢ Uvolni-li se tlacitko, kdyz LOCAL CONTROL je na displeji, pak frekvencni reference panelu
se nastavi na souasnou vnéjsi referenci a pohon se zastavi.

e Kdyz je na displeji LOCAL, KEEP RUN, jsou sou¢asny stav run/stop a frekvenéni reference
zkopirovany z I/O uzivatele.

Spustte a zastavte pohon stisknutim tlacitka START/STOP.

Smysl otaceni hiidele mérite stisknutim tlacitka REVERSE (Parametr 1003 musi byt nastaven
na REQUEST.

Pfepnéte zpét na dalkové ovladani (REM) stisknutim a podrzenim tlaitka LOC/REM, dokud
neni na displeji zobrazeno REMOTE CONTROL.

Smysl otaceni hridele

RUN> Pohon bézi v nastavené hodnoté
<RUN Smysl otaéeni je dopfedu(>) /dozadu (<)
RUN > (nebo <RUN) hrot Pohon bézi, ale ne na nastavené hodnoté

Sipky rychle blika

> (nebo <) pomalu blikajici | Pohon je zastaven
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Displej vystupu

Kdyz je zapnut fidici panel, jsou na ném zobrazeny vybrané aktualni hodnoty, viz obr. 33.
Kdykoliv se stiskne a podrzi tlagitko MENU, Fidici panel se vrati k tomuto vystupnimu

(OUTPUT) rezimu displeje.

Vystupni proud Moment Referenéni kmitodet

Obr.33 Vystup proménnych na displeji

Struktura nabidky

G0A 0%  500Hz | _—Kurzorje viditelny, kdyz je
mozné ménit referenci

q"h'-hSkute(':ny vystupni kmitocet

ACS 400 ma velky pocet parametr(i. Z téchto pak jen tzv. zakladni parametry jsou na pocatku

viditeIné. Detaily naleznete na str. 32 "Volba UpIné sady parametrd".
Nabidka sestava ze skupin parametrl a funkci v nabidce.

Vystupni displej Nabidka

Parametry

00A 0% S0.0Hz
0.0 Hz
ELTPUT]

B0 STAHT-UP DATA 5901 LANGLIAGE

EMGLISH

@ 01 PROVOZNI DATA @ 9902

10 PRIKAZOVE VSTUPY 9905
81 RIZENI PFC e
KOPIROVANI DO POHONU £

KOPIROVANI DO PANELU
DLOUHE/KRATKE MENU

APLIKACNI MAKRO
JM. NAPETI MOTORU

RIZENi S PREMOSTENIM
ZPOZDENESPUSTENI
REGULATORU
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Nastavovani hodnoty parametru

Do rezimu nastavovani parametr(i se Ize dostat stisknutim ENTER. V reZimu nastavovani je
hodnota podtrzena. Hodnota se méni pomoci tlacitek UP/DOWN (nahoru / dolt). Modifikace
muze byt zruSena a rezim nastavovani deaktivovan stisknutim MENU.

Pfijmout a ulozit

— GUAGE B501 LAMRGLAGE
9501 LANGUAGE Zmenens  (B) =

EMNGLISH - ENGLISH [ r:_‘:-x

Vystoupit bez uloZeni
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Nabidka funkci

Pretocte nabidku na pozadovanou funkci, pak stisknéte a podrzte ENTER az displej zacne blikat
pfi zapocetim operace.

Poznamka! Kopirovani parametru nema vliv na véechny parametry. Vyjimkou jsou tyto
parametry: 9901, 9905, 9910, 1605, 1607, 5002, 5201 a cela skupina parametrd 51. Popis
téchto parametrd naleznete na str. 55 "Uplny seznam parametrd ACS 400.

Kopiroviani paramatru z pohonu do panelu {odeslE@ni

I I Stigknéta a pidrita :
a
HERIROVAR| G0 PANELLY CNTER KOPIRCASEMI

—-..

Upozomiénl! Pohon musi byl zastaven a zapnuba misini ovidddn. Parametr 1602 paRa,ETER LD
fedrnek parametrud musi bt nastasen ra 1 (0PEN - olewien).

Kopirowini parametru z panelu do pohonu (stageni)

Stisknéte a pfidrite

KOPIRCWAN DD FOHOM KIOPIRCHANI

Upczemiénl! Pohon musl byt zastaven a zapnuta misini ovlbddnl. Parametr 1602 paRaETER LOGK
{edrnek paramelru) muosi B nasiasen ra 1 (DR - Slevian).

Wodba dpiného souboru parametri

Hormaling juou vigitsing jen zakiadn parametry. Bdy® je aldivnl dpiné meru, ra drohém Rdku
porazer na panelu aey many objesd vdeditis, Dalfi akilivac 1600 nkce se oDmnond kralks mani

UPLHEHRETHE MENL Stisknite & pRdethe ) e NESRATHE MENL
ENTER
[MENL] [MENU]

Hrvdzdcka je widd, koyk je
BRI GRI T,
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LED indikatory

Carsund LED Zubani LED
rnili wwali Muh-lilﬂ?l'l.l'ﬁ:l i e riamkdnd e,
negwitl bisa «Ju aktiin’ poruchova signalicace.
i it «Ju akttvn’ porucha Pofon e vynolovat 7 oelddacio panedu.
b st i aEtiend porucha Vypndbe napdieni a pohon vyredyin
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Diagnosticka zobrazeni

Kdyz ¢ervena LED na ACS-PAN-A sviti nebo blikd, je aktivni chyba. Na displeji panelu je
zobrazena prislusna chybova zprava.

Kdyz na ACS-PAN-A blika zelena LED, je aktivni alarm. Na displeji panelu je zobrazena
prislusna zprava o alarmu. Alarmy 1 - 7 vznikaji pfi tlaCitkovych operacich a pfi nich zelena LED
neblika.
Alarmové a chybové zpravy zmizi, kdyz se stisknou tlaitka MENU nebo ENTER nebo kurzorova
tlacitka. Zprava se znovu objevi po nékolika sekundach v pfipadé, Ze nebylo stisknuto zadné
tlagitko a alarm nebo chyba jsou stéle aktivni.

Popis

STEJNOSM. PREPETI / \PROUDOVE PRETIZENI

DG OVERVOLTAGE CVERCURRENT

FALULT 2 ALARM 10
S~ /"Jl

Obr. 34 Chybové a alarmové zpravy

Srovnej s odstavcem diagnostiky s Uuplnym seznamem alarmi a chyb.

Reset pohonu z ovladaciho panelu

Vynulovani chyby,sviti-li ervena LED, se provede stisknutim tladitka RESET.
Pozor! Resetovani chyby v rezimu dalkového ovladani maze spustit pohon.

Vynulovani chyby pfi blikajici Eervené LED se provede vypnutim napajeni.
Pozor! Pfi opétovném zapnuti napajeni mize dojit k okamzitému spusténi pohonu.

Nastaveni kontrastu

Kontrast displeje mGze byt kdykoliv nastaven. Kontrast se zvySuje stisknutim a drzenim tlacitek
ENTER a UP. Snizovani kontrastu se provadi sou¢asnym stisknutim tlaitek ENTER a DOWN.
Tlacitka musi byt stisknuta sou€asné.
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Ovladaci panel ACS 100-PAN

Ovladaci panel mize byt k frekvenénimu ménici kdykoliv pfipojen a odpojen.

Ohviddacl resimy Jedrathy

Alierd incEkALDr poruchy Sirde chaleni hiicaks
1

Aadinmy Zoomzan
START/STORP EMIL
REVERSE ' [ — ENTER (zacial)

Rezimy ovladani

ey @ pehon Zapnut Gping popne, f aviadin 2 oviddacich seminall (dalked cladanl, REM),
ACE S0 ge oultdd 2 ovidcsiiho parsdy, kdyl je pohon v rediru miminda evbsdani [LOGC)

Soutasmn stiskem a pSdrienim talbek MENL A EMTER ak == mobrazi nejoree Lo, nebo posdéj
LCr, piaprein ra mistni ovlddani JLOG):

& Hadyl sa fladika peoinl ph sobrazend Loc, referancni rekvencs panaly 56 nastiod na soulasnoug
vl rederencrs Podndlu & pohon ae 2aslav

*  Kdyt e mbrazuje LEr, soutasnyg stav béh'siop a referendéni fekvence se chopiruji ze (vsupe!
vipslugigp T ulivaliela,

Fohon apushie 8 zeteats stakem stk START/STOR
Sendir oldterd Fidels mnénile alisken taditka REVERSE

Soutasmm stiskem a pSdrienim sl MENU a EMTER at se objeyi fE pleprdie zpét na dalkoss
awliacini {REM).

Smér atdeni hfidels

Ju viddt FWD /REY (dopRedu'obrdcond) |+ Sl oldloni hidoo @ dopledu’
[= = ple 0]
# Pohon bisdi o jo v rastrsenism bods

mﬁh E:mn-.uﬁm"muuun.

|Fl|'-'l:l.I FEN bk pomaly |Pu+mrensla\-ﬂ1.
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Zobrazen! vwstupnich hodnot

Kyl oo ol ks pane] mpnut, eobrazuje o8 na ném skubadng vistuped frakversca, Kdylk s aliskne a
pickS fladiin MENLL pulddaci parsd boha Zonrazani wetupnich hoonat abren,

P plepindnl mazs systupn| evenci 3 wstupnim proudam stiskndts T UP rebo DOWN

Kk choaba nastavl vysiupni frakeenci, s1sknéda EMTER, Stsk Hacitek LIP/DUWH mdni wishap
chambild, Kdyk se choste vdtit do polbraren’ vwatuprich hadnol, steknéts moea ENTER.

ol éﬂ &5 3-8

Struktura menu

ACS 400 ma valky podet paramatrll. 7 nich jsou zpobithu viditeing jn t2v. akladnd paramatry. jan
lzv. zdliadini parametry. Funkee -LG- mee se poubivh ke svidilelngrd opkne seubons parametid,

Zobmazani WFST, hodnat E.H.l.phépgnrmrrﬁ Paramedry

E_im.,. EE E = = HEI
o Fo—T g

FfL% 013 @

L

Mastaveni hodnot parametru

Pro mofireeani hodnoty paramabn stisknila ENTER,
KiyE choete nastayil movou hodrodu, stekndts 3 pédrite ENTER, dakud =& nezobrazi SET (nastavit).

_ &
cele 180 8

el

Upozorménil SET bika, kdyE se méni parametr. Kdyd ss SET nezobocuie, hodnofu nedos ménpit.

Upozornénil Kdyi choele zobrazt standardni hodnobu parametnu, stsknéte soutasné taditka UPS
DO,
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Nabidka funkci
Pretocte nabidku na pozadovanou funkci, pak stisknéte a podrzte ENTER az displej zacne blikat
pfi zapoc€etim operace.

Poznamka! Kopirovani parametru nema vliv na vS§echny parametry. Vyjimkou jsou tyto
parametry: 9901, 9905, 9910, 1605, 1607, 5002, 5201 a cela skupina parametrd 51. Popis
téchto parametrd naleznete na str. 55 "Uplny seznam parametrd ACS 400.

Volba mezi zakladnim a uplnym menu

D Slishndile a pidris
=L = — A TE —
duou vidét, kol je _,d-f”'::f"ﬂ
Fh i 0Pl e

Kopirovani parametrii z pohonu do panelu

. Slighrdia a plditta
= I = TP |l
i
Upozormdini? Ponon miksl byt zastaven A pod mesinim oyvladanim, Farametr 1602 PARAMETER
LOCK (zamsk paramsing] mus byl restaven na 1 Pl

Kopirovani parametrii z panelu do pohonu

Stishrdie & phdrita
]
= |_-|||_ - ey —

Upozornéni! Pohon musi stat a byt v rezimu mistniho ovladani. Parametr 1602 PARAMETER
LOCK musi byt nastaven na 1 (OPEN).
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Diagnosticky rezim displeje
Blika-li nebo sviti-li na ACS 400 ¢ervena LED, pak je aktivni porucha. PfisluSna chybova zprava
blika na displeji panelu.

Blika-li nebo sviti-li na ACS 400 zelena LED, pak je aktivni alarm. PfisluSna alarmova zprava se
objevi na displeji panelu. Alarmy 1-7 vznikaji z tlagitkovych operaci a kvuli nim zelena LED
neblika.

Chybova a alarmova zprava zmizi po stisknuti MENU, ENTER nebo kurzorovych tlaitek fidiciho

panelu. Zprava se znovu objevi po nékolika sekundach, kdyz nebylo stisknuto zadné tlacitko a
porucha a alarm jsou stale aktivni.

AL ALID
kéd chyby ::;(':1 alarmu

Obr. 35 Chybové a alarmové zpravy

Kompletni seznam alarmu a poruch naleznete v oddilu Diagnostika.

Resetovani pohonu z kontrolniho panelu

Sviti-li €ervena LED provede se vynulovani poruchy stisknutim tlaitka START/STOP.
POZOR ! Resetovani poruchy muze pfi dalkovém ovladani spustit pohon.

Blika-li ervena LED, provede se reset poruchy vypnutim napajeni.
POZOR ! Opétné zapnuti sité muze okamzité spustit pohon.
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Zakladni parametry ACS 400

ACS 400 ma velky pocet parametr(i. Na pocatku jsou z nich v§ak zobrazeny jen takzvané
parametry zakladni.

Nastaveni jen nékolika zakladnich parametru postaci v aplikacich, kde pfedprogramovana
aplikaCni makra ACS 400 mohou zajistit poZzadovanou funk&nost. Upiny popis programovacich
moznosti poskytovanych ACS 400 je popsan v "Uplném seznamu parametrl...", zaGinajicim na
str. 55.

V nasledujici tabulce je uveden seznam zakladnich parametru.

S = Parametry, které mohou byt modifikovany jen kdyz pohon stoji.

Kod [Nazev UzZiv. S
Skupina 99
DATA PRO SPUSTENI
9901 |LANGUAGE
olba jazyku.

0 = ANGLICKY (UK) 4 = SPANELSKY 8 =DANSKY 12 = REZERVOVANO

1 = ANGLICKY (US) 5=PORTUGALSKY 9 =FINSKY

2 = NEMECKY 6 = HOLANDSKY 10 = SVEDSKY

3 = ITALSKY 7 = FRANCOUZSKY _11= RUSKY
9902 |APPLIC MACRO ]

olba aplikacniho makra. Nastavuje hodnoty parametrd na jejich zakladni
(default) hodnoty. Detailni popis kazdého makra je v "Aplika¢nich makrech",
pocinaje str.43.

0 = TOVARNI 4 = MOTOR POT 8 = RIZENi PFC
1= ABB STANDARDNi 5 = RUC.- AUTOMAT.
2 = 3-voDIC 6 = REGULACE PID
3 = STRIDAVE 7 = PREDMAGNETIZACE
[Zakladni nastaveni: 0 (TOVARNI MACRO)
9905 |MOTOR NOM VOLT ]
Umenovité napéti motoru z typového Stitku. Rozsah tohoto parametru zavisi na
typu ACS 400.

[Zakladni nastavena hodnota: 400 V

9906 |[MOTOR NOM CURR ]
[Jmenovity proud motoru z typového Stitku. Hodnoty pro tento parametr jsou v
rozsahu od 0,5%Iy - 1,5* Iy, kde Iy je jmenovity proud ACS 400.

[Zakladni nastavena hodnota: Iy

9907 |MOTOR NOM FREQ ]
lJJmenovity kmitoet motoru z typového Stitku motoru.

Rozsah: 0 - 250 Hz

[Zakladni nastavena hodnota: 50 Hz.
9908 |[MOTOR NOM SPEED ]
Umenovita rychlost (ota€ky) motoru z typového Stitku.

Rozsah 0 - 3600 ot./min.

[Zakladni nastavena hodnota: 1440 ot./min.

Tabulka pokracuje na dalsi strané...
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Kod |Nézev Uziv. s

9909 [MOTOR NOM POWER
lJmenovity vykon motoru podle typového Stitku.

Rozsah: 0,1 - 100,0 kW
Zakladni nastaveni: 2,0 - 30,0 kW podle typu frekvenéniho ménice

9910 [MOTOR COS PHI
lJmenovity cos$ motoru podle typového Stitku.

Rozsah: 0,50 - 0,99
Zakladni nastaveni: 0,83

Skupina 01
PROVOZNI DATA

0128 |LAST FAULT

Posledni zaznamenana porucha (0 = Zadna porucha). Viz "Diagnostika" od strany
141. MuZe byt smazana ovladacim panelem sou¢asnym stisknutim tlacitka UP a
DOWN v rezimu nastavovani parametra.

Skupina 10 R
VSTUPY PRIKAZU

1003 [DIRECTION
Blokovani smyslu otaceni.

1 = FORWARD (DOPREDU)
2= REVERSE (ZPET)
3= REQUEST (POZADAVEK)

Zvolite-li REQUEST, smér otaceni je nastaven podle pfikazu sméru.

Zakladni nastaveni : 3 (REQUEST) nebo 1 (FORWARD) podle zvoleného
aplikacniho makra.

Skupina 11
VOLBA REFERENCE

1105 |[EXT REF 1 MAX
Maximalni kmitoctova reference v Hz.

Rozsah: 0-250 Hz
Zakladni nastavena hodnota: 50 Hz nebo 52 Hz podle zvoleného aplikaéniho
makra.

Skupina12
KONSTANTNI RYCHLOSTI

1202 [CONST SPEED 1
Rozsah pro v8echny konstantni rychlosti : 0 - 250,0 Hz

Zakladni nastavena hodnota: 5,0 Hz

1203 |CONST SPEED 2
Zakladni nastavena hodnota: 10,0 Hz

1204 |CONST SPEED 3
Zakladni nastavena hodnota: 15,0 Hz

Tabulka pokracuje na dalsi strané...
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Kod [Nazev

UZiv.

Skupina 13
IANALOGOVE VSTUPY

1301

MINIMUM Al1
Minimalni hodnota Al1 v procentech. Definuje relativni analogovou vstupni
hodnotu, kde frekvenéni reference dosahuje minimalni hodnoty.

Rozsah: 0 - 100 %

[Zakladni nastavena hodnota: 0 %

Skupina15
IANALOGOVY VYSTUP

1503

JAO CONTENT MAX
Definuje vystupni kmitoCet, pfi kterém analogovy vystup dosahne 20 mA.

[Zakladni nastaveni : 50,0 Hz nebo 52Hz, podle zvoleného aplikaéniho makra.

Poznamka ! Kapacita analogového vystupu je programovatelna. Zde udané
hodnoty jsou platné jen tehdy, kdyz dal$i parametry konfigurace analogového
lvystupu nebyly modifikovany. Popis vSech parametrd je uveden v "Kompletnim
seznamu parametrd ACS 400", od str. 55.

Skupina 20
MEZNI HODNOTY

2003

MAX CURRENT
Maximalni vystupni proud.

Rozsah: 0,5*Iy - 1,5%...1,7 I\, kde Iy je jmenovity proud ACS 400.

[Zakladni nastavena hodnota: 1,5*Iy

2008

MAXIMUM FREQ
Maximalni vystupni kmitocet

Rozsah : 0 - 250 Hz

[Zakladni nastavena hodnota: 50 Hz nebo 52 Hz, podle zvoleného aplikaéniho
makra.

** Maximalni initel zavisi na typu frekvenéniho ménice pfi prepinacim kmitoctu 4 kHz.
Tabulka pokracuje na dalsi strané...
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Kod [Nazev Uziv. s

Skupina 21
START / STOP

2102 |[STOP FUNCTION
Podminky béhem zastavovani motoru
1=COAST

olny dob&h motoru do zastaveni.

2 = RAMP
Linearni zpomalovani (rampa), je definovana aktivnim ¢asem zpomalovani
2203 DECELER TIME 1 nebo 2205 DECELER TIME 2.

Zakladni nastavena hodnota: 1 (volny dobéh)

Skupina22 o
ZRYCHLOVANI/ ZPOMALOVANI

2202 |ACCELER TIME 1
Rampa 1: doba od 0 do max. kmitoétu (0-MAXIMUM FREQ).

Rozsah pro vSechny ¢asové parametry rampy je: 0,1 - 1800 s.

Zakladni nastaveni: 5,0 s

2203 |DECELER TIME 1
Rampa 1 : doba z maxima do nulového kmito€tu (MAXIMUM FREQ - 0).

Zakladni nastavena hodnota: 5,0 s

2204 |ACCELER TIME 2
Rampa 2 : doba z nuly do maxima kmito¢tu (0 - MAXIMUM FREQ).
Zakladni nastavena hodnota: 60,0 s

2205 |[DECELER TIME 2
Rampa 2 : doba z maxima do nulového kmito€tu (MAXIMUM FREQ - 0).

Zakladni nastavena hodnota: 60,0 s

Skupina 26
RIZENI MOTORU

2606 |U/f RATIO (pomér u/f)

U/f pod bodem zeslabeni pole (odbuzeni).

1 = LINEAR (linearni)

2 = SQUARE (kvadraticky)

Linearnimu se dava prednost pfi aplikacich s konstantnim krouticim momentem.
SQUARE se dava prednost u odstiedivych ¢erpadel a ventilator(, pro zvySeni
icinnosti a zmirnéni hluku.

Zakladni nastavena hodnota: 1 (LINEAR)

Skupina 33
INFORMACE

3301 [SW VERSION

Kod verze software.

S = Parametry mohou byt modifikovany jen kdyz pohon stoji.

42 ACS 400, Prirucka uzivatele



Aplikaéni makra

Aplikacni makra jsou pfedprogramované sady parametr. Minimalizuji po€et rGznych parametrd,
které je tfeba nastavit béhem spousténi. Factory Macro je makro zakladniho nastaveni.

Poznamka ! Factory Macro je uvazovano pro aplikace, kde neni k dispozici zadny ovladaci
panel. Pokud pouzijete Factory Macro s ovladacim panelem, pak dejte pozor na to, ze
parametry, jejichz hodnota zavisi na ¢islicovém vstupu DI4, nemohou byt z panelu
modifikovany.

Hodnoty parametrt

Vybérem aplikaéniho makra s parametrem 9902 APPLIC MACRO se vSechny ostatni parametry
(vyjma Skupiny 99 spoustéci parametry, Zamku parametri 1602 a Skupiny 50-52 parametr
sériové komunikace) nastavi na hodnoty zakladniho, po¢ate€niho nastaveni (default).

Hodnoty zakladniho nastaveni urcitych parametrd zaviseji na zvoleném makru. Tyto jsou
uvedeny v seznamu, spolu s popisem kazdého makra. Hodnoty zakladniho nastaveni ostatnich
parametrll jsou uvedeny v "Uplném seznamu parametrii ACS 400" pocinaje stranou 55.
Priklady pfipojeni

U déle uvedenych pfiklad( pfipojeni si pov§imnéte nasledujiciho:

* VSechny digitalni vstupy jsou pfipojeny s pouzitim (NPN) negativni logiky.
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Aplikaéni makro Factory (0) [Tovami (0)]

Toto makro je ureno pro aplikace, kde neni k dispozici ovladaci panel. Poskytuje 2-vodic¢ovou
konfiguraci I/0 pro obecné pouziti.

Hodnota parametru 9902 je O (FacTory). DI4 neni pfipojen.

Vstupni signaly Vystupni signaly

«  Start, stop a smér (DI1,2) * Anal. vystup AO: frekv.
¢ Analogova reference (Al1) « Reléov y vystup 1: Porucha Al1: | #m |
« Konstantni rychlost 1 (DI3) « Reléovy vystup 2: Béh Al2: i
«  Volba dvojice ramp 1/2 (DI5)

DIP spina¢

0-10V
0(4) - 20 mA

/‘—r\— 1 | SCR )
T 2 [AI1 Externi reference 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
B 3 [AGND
4 |10V Referenéni napéti 10 VDC
5 [AI2 Nepouzito
6 [AGND
@ 7 |AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
—————————[8 |AGND
(9 [+24V +24 VDC
L—— 10 | Dcomt
— 11 | D1 Start/Stop. Aktivuje se pro spusténi ACS 400
— 12 | DI2 Fwd/Rev. Aktivuje se pro zménu smyslu otac.
— 13 | DI3 Konstantni rychlost 1. Default: 5Hz
14 | DI4 Ponechte nezapojeno!*
L 15 | DI5 Volba dvojice ramp.
Aktivujte pro volbu dvojice ramp 2.
16 | DCOM2
17 |RO1C Reléovy programovatelny vystup 1
18 | RO 1A —_\I Zakl. ¢innost: Porucha => 17 spojen s 18
19|RO1B  —
20 |RO 2C Reléovy programovatelny vystup 2
21 [RO 2A :I Zakl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22
22 [RO2B  |—

*Poznamka ! DI 4 je pouzit pro konfigurovani ACS 400. Je ¢ten jen jednou pfi zapnuti napajeni.
VSechny parametry oznacené * jsou ureny vstupem DI4.

Hodnoty parametrti Factory (0):

* 1001 POVELY EXT 1

2 (DI1,2)

1402 RELEOVY VYSTUP 2

2 (BEH)

1002 POVELY EXT 2

NEZVOLENO)

1503 MAX. HODNOTA AO

50,0 Hz

1003 SMER

POZADAVEK)

1601 CHOD POVOLEN

0 (NEZVOLENO)

1102 EXT1/EXT2 VYBER

EXT1)

1604 VOLBA NUL PORUCHY

6 (START/STOP)

(
(
(
(

0
3
6
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNI FREKVENCE 50 Hz
1105 EXT REF 1 MAX 50 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 0 (KLAVES.) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | 5 (DI5)
*1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 3 (D13) 4001 zISK PID 1,0
1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60s
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Aplikaéni makro Factory (1) [Tovami (1)]

Toto makro je uréeno pro aplikace, kde neni k dispozici ovladaci panel. Poskytuje 3-vodi¢ovou
konfiguraci 1/0 pro obecné pouziti.

Hodnota parametru 9902 je (FacTory) 0. DI4 je pfipojen.

Vstupni signaly Vystupni signaly DIP spinaé
e  Start, stop a smér (DI1,2,3) + Anal. vystup AO: frekv. All: | 0-10V
¢ Analogova reference (Al1)  « Reléovy vystup 1: Porucha Al2: i 0(4) - 20 mA

*  Volba dvojice ramp 1/2 (DI5) « Reléovy vystup 2: Béh

T 1 |SCR )
T 2 |An Externi reference 1: 0...10 V <=>0...50 Hz
T 3 |AGND
4 |10V Referenéni napéti 10 VDC
5 |AI2 Nepouzito
6 |AGND
@ 7 |AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
——— | 8 [AGND
—[9 |+24V +24 VDC
L [10[Dcom1
—"—— 11D Momentalni aktivace pfes DI2 aktivuje Start
e I 12 | DI2 Momentalni deaktivace: Stop
—"——[13|DI3 Vpred/Vzad: aktivujte pro zménu sméru otaceni
14 [DI4 Musi byt zapojeno!*
L~ 15 [ DI5 Volba dvojice ramp.
Aktivujte pro volbu dvojice ramp 2.
16 | DCOM2
17 [RO1C Reléovy programovatelny vystup 1
18 | RO 1A —_\I Zakl. ¢innost: Porucha => 17 spojen s 18
19|RO1B  —
20 |RO 2C Reléovy programovatelny vystup 2
21 | RO 2A —_\I Zakl. €¢innost: Béh=>20 spojen s 22
22 |RO2B  |—

*Poznamka ! DI 4 je pouzit pro konfigurovani ACS 400. Je ¢ten jen jednou pfi zapnuti napajeni.
VSechny parametry oznacené * jsou uréeny vstupem DI4.

Poznamka! Deaktivace stop signalu (pi2) v rezimu mistniho ovladani blokuje tlacitko panelu
START/STOP.

Hodnoty parametrii Factory (1):

* 1001 POVELY EXT 1 4 (D11P,2P,P) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 2 (BEH)

1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) 1503 MAX. HODNOTA AO 50 Hz

1003 SMER 3 (POZADAVEK) 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 EXT1/EXT2 VYBER 6 (ExT1) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 6 (START/STOP)
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNI FREKVENCE 50 Hz

1105 EXT REF 1 MAX 50 HZ 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 0 (KLAVESNICE) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | 5 (DI5)

*1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI | 0 (NEZVOLENO) 4001 zISK PID 1,0

1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60 s
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Aplikaéni makro ABB Standard

Toto je makro pro vS§eobecné pouZiti s typickou dvouvodi€ovou konfiguraci 1/0. Ve srovnani s

Tovarnim makrem [0] poskytuje navic dvé pfednastavené rychlosti.

Hodnota parametru 9902 je 1 (ABB STANDARD).

Vstupni signaly Vystupni signaly
«  Start, stop a smér (DI1,2) « Anal. vystup AO: frekv.

DIP spinac¢

¢ Analogova reference (Al1)  « Reléovy vystup 1: Porucha Al1: | #m | 0-10V
«  Volba pfednast. rychl. (DI3,4) « Reléovy vystup 2: Béh Al2: i 0(4)- 20 mA
«  Volba dvojice ramp 1/2 (DI5)
" 1 [SCR
v 2 [A Externi reference 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
E— I ST
4 110V Referenc¢ni napéti 10 VDC
5 | Al2 Nepouzito
6 | AGND
@ 7 {AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=>0...50 Hz
8 | AGND
— 1.9 [+24V +24 VDC
—— 70 [Dcom1
— 11| DI Start/Stop. Aktivuje se pro start.
— 12 | DI2 Fwd/Rev. Aktivuje se pro zménu smyslu otaceni.
- | 13[DI3 Volba konstantni rychlosti*
—"——[14|Dl4 Volba konstantni rychlosti*
- 15| DIS Volba dvojice ramp.
Aktivujte pro volbu dvojice ramp 2.
16 | DCOM2
17 | RO1C Reléovy programovatelny vystup 1
18 | RO 1A —_\I Zakl. ¢innost: Porucha => 17 spojen s 18
19|RO1B
20 | RO 2C Reléovy programovatelny vystup 2
21| RO 2A —_.\I Zakl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22
22|RO2B  [—

* Volba konstantni rychlosti: 0 = rozpojeno, 1 = spojeno

DI3 DI4 Vystup

0 0 Reference pres Al1

1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)

Hodnoty parametrd ABB Standard:

1001 POVELY EXT 1 2 (bDN1,2) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 2 (BEH)

1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) 1503 MAX. HODNOTA AO 50 Hz

1003 SMER 3 (POZADAVEK) 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 EXT1/EXT2 VYBER 6 (ExT1) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 0 (KLAVESNICE)
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNi FREKVENCE 50 Hz

1105 EXT REF 1 MAX 50 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 0 (KLAVES.) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | 5 (DI5)

1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 7 (D13,4) 4001 zISK PID 1,0

1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60s
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Aplikaéni makro 3-drat

Toto makro je uréeno pro ty aplikace, kdy pohon je fizen okamzitym stiskem tlacitek. Ve

srovnani s Tovarnim makrem [1] poskytuje navic dvé pfednastavené rychlosti pouzitim D14 a

DI5.

Hodnota parametru 9902 je 2 (3-DRAT).

Vstupni signaly Vystupni signaly DIP spina¢
e  Start, stop a smér (DI1,2,3) + Anal. vystup AO: frekv.
*  Analogova reference (Al1)  « Reléovy vystup 1: Porucha Al1: | i} 0-10V

21 |RO 2A
22 |RO 2B

*  Volba prednast. rychl. (DI4,5) « Reléovy vystup 2: Béh Al2: © x| 0(4)-20mA
—r— 1 |SCR
1t 2 AN Externi reference 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
1\ : 3 | AGND
4 110V Referenc¢ni napéti 10 VDC
5 | AI2 Nepouzito
6 | AGND
@ 7 | AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=>0...50 Hz
8 | AGND
—1 9 |+24V | +24VDC
L—— 10 [DCOM1
" 11D Momentalni aktivace pfes DI2 aktivuje Start
L4 ofbe Momentani deaktivace: Stop
l——  113[DI3 Vpred/Vzad: aktivujte pro zménu sméru otaceni
——"— [14|DK4 Volba konstantni rychlosti*
L~ 15| DI5 Volba konstantni rychlosti*
16 | DCOM2
17 [RO1C :I Reléovy programovatelny vystup 1
T18 |RO 1A Zakl. ¢innost: Porucha => 17 spojen s 18
19|RO1B [
20 |RO 2C :I Reléovy programovatelny vystup 2

Zakl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22

* Volba konstantni rychlosti: 0 = rozpojeno, 1 = spojeno

DI3 DI4 Vystup

0 0 Reference pres Al1

1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)

Poznamka! Deaktivace stop signalu (p12) v rezimu mistniho ovladani blokuje tlacitko panelu
START/STOP.

Hodnoty parametrii 3-dratové aplikace:

1001 POVELY EXT 1 4 (DI1P,2P,3) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 2 (BEH)

1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) 1503 MAX. HODNOTA AO 50 Hz

1003 SMER 3 (POZADAVEK) 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 EXT1/EXT2 VYBER 6 (ExT1) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 0 (KLAVESNICE)
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNI FREKVENCE 50 Hz

1105 EXT REF 1 MAX 50 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 0 (KLAVES.) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | O (NEZVOLENO)
1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 8 (D14,5) 4001 ZISK PID 1,0

1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60s

ACS 400, Prirucka uzivatele

47




Aplikaéni makro stridavé

Toto makro nabizi konfiguraci 1/O, ktera je pfizplsobena posloupnosti ovladacich signalt z DI,
pouzitych pfi zménach sméru otaceni pohonu.

Hodnota parametru 9902 je 3 (ALTERNATE).

Vstupni signaly

Vystupni signaly DIP spinac¢
«  Start, stop a smér (DI1,2) « Anal. vystup AO: frekv.
¢ Analogova reference (Al1)  + Reléovy vystup 1: Porucha Al1: | #m | 0-10V

¢ Volba pfednast. rychl. (DI3,4) « Reléovy vystup 2: Béh Al2: i 0(4)- 20 mA
«  Volba dvojice ramp 1/2 (DI5)
nn 1 | SCR )
T 2 | Al Externi reference 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
I 3 |AGND
4 110V Referenc¢ni napéti 10 VDC
5 | Al2 Nepouzito
6 | AGND
@ 7 [AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=>0...50 Hz
————————| 8 |AGND
[ 9 [+24V +24 VDC
L——[10[Dcomt
— 11 DI Start fwd: Je-li stav DI1 stejny jako DI2, pohon se zastavi.
— 12 [ DI2 Start reverse (start v opacném sméru).
— 13| DI3 Volba konstantni rychlosti*
— 14 | D4 Volba konstantni rychlosti*
- 15 | DI5 Volba dvojice ramp.
Aktivujte pro volbu dvojice ramp 2.
16 | DCOM2
17 [RO1C Reléovy programovatelny vystup 1
18 | RO 1A —_\I Z3&Kkl. ¢innost: Porucha => 17 spojen s 18
199|RO1B  —
20 | RO 2C Reléovy programovatelny vystup 2
21 | RO 2A —_\I Z&kl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22
22|RO2B  —

* Volba konstantni rychlosti: 0 = rozpojeno, 1 = spojeno

DI3 DI4 Vystup

0 0 Reference pies Al1

1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)

Hodnoty parametrt stridavého aplikacniho makra:

1001 POVELY EXT 1 9 (DI1F,2R) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 2 (BEH)

1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) 1503 MAX. HODNOTA AO 50 Hz

1003 SMER 3 (POZADAVEK) 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 EXT1/EXT2 VYBER 6 (ExT1) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 0 (KLAVESNICE)
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNi FREKVENCE 50 Hz

1105 EXT REF 1 MAX 50 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 0 (KLAVES.) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | 5 (DI5)

1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 7 (D13,4) 4001 zIsK PID 1,0

1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60 s
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Aplikaéni makro potenciometru motoru

Toto aplikaéni makro poskytuje nenakladné rozhrani pro PLC (programovatelny logicky Fidici
systém), které méni otacky pohonu pouze s pouzitim digitalnich signald.

Hodnota parametru 9902 je 4 (MoTOR POT).

Vstupni signaly Vystupni signaly
*  Start, stop a smér (DI1,2) * Anal. vystup AO: frekv.
* Reference nahoru (DI3) * Reléovy vystup 1: Porucha
+ Reference dolu (DI4) « Reléovy vystup 2: B&h
¢ Volba pfednastavené rychlosti (DI5)
R 1 [SCR
v L2 ]ANn Externi reference 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
— R X
4 110V Referenéni napéti 10 VDC
5 | A2 Nepouzito
6 | AGND
@ 7 |AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 | AGND
| 9 [+24V +24 VDC
10 | DCOMA1 o
111D Start/Stop. Aktivuje se pro start.
~ - N A
12 | DI2 Fwd/Rev. Aktivuje se pr'o z'menu smxslu ’otacenl.
13 [DI3 Reference nahoru: Aktivujte pro zvySeni reference*
— ———[14 D4 Reference dolu: Aktivujte pro sniZeni reference®
— 15 | DI5 Konstantni rychlost 1
16 | DCOM2
117 |RO1C Reléovy programovatelny vystup 1
18 | RO 1A —_\I Z3akl. €innost: Porucha => 17 spojen s 18
19|RO1B  —
20 [RO 2C Reléovy programovatelny vystup 2
21 | RO 2A —_\I Zakl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22
22|RO2B  —
Poznamka!

* Kdyz jsou oba vstupy DI3 a DI4 aktivni nebo neaktivni, reference je stabilni.
* Ve stavu zastaveni nebo vypnuti napajeni se reference ulozi.
* Analogova reference se pfi zvoleném potenciometru motoru nesleduje.

Hodnoty parametrii potenciometru motoru:

1001 POVELY EXT 1 2 (b11,2) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 2 (BEH)

1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) 1503 MAX. HODNOTA AO 50 Hz

1003 SMER 3 (POZADAVEK) 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 EXT1/EXT2 VYBER 6 (ExT1) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 0 (KLAVESNICE)
1103 EXT REF 1 VYBER 6 (DI3U, 4D) 2008 MAXIMALNI FREKVENCE 50 Hz

1105 EXT REF 1 MAX 50 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 0 (KLAVES.) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | O (NEZVOLENO)
1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 5 (DI5) 4001 zISK PID 1,0

1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60s
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Aplikaéni makro Ruéné-Automaticky

Toto makro nabizi 1/0 konfiguraci, typicky pouzivanou v aplikacich HVAC.

Hodnota parametru 9902 je 5 (HAND/AUTO).

Vstupni signaly Vystupni signaly DIP prepinaé
«  Start, stop (DI1,5), otac¢eni D12, 4 ¢ Anal. vystup AO: frekvence All:| sm | 0-10V
* 2 analog. reference (Al1, Al2) « Reléovy vystup 1: Porucha Al2:: e | 0(4)-10 mA
wladani (DI3) « Reléovy vystup 2: Béh
T 1 [SCR
v L2 (Al Externi reference 1; 0...10 V <=> 0...50 Hz (Ruéni Fizeni)
[ 3 1AchD
4 110V Referenc¢ni napéti 10 VDC
5 [AI2 Ext. reference 2; 0...20 mA <=> 0...50 Hz (Automat. fizeni)
6 | AGND
7 [AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=>0...50 Hz
8 | AGND
|9 [+24V +24 VDC
——40[Dcom1
11 DI Start/Stop. Aktivuje se pro start ACS 400 (Rué€né).
— 12 [ DI2 Fwd/Rev. Aktivuje se pro zménu smyslu otaceni (Ruéné).
13| DI3 Volba EXT1/EXT2: Volba pro automatické fizeni.
14 [ DI4 Fwd/Rev (Auto)
— 15 | DI5 Start/Stop. Aktivuje se pro start ACS 400(Auto).
16 | DCOM2
17 [RO1C Reléovy programovatelny vystup 1
18 | RO 1A —_\I Z3&Kkl. ¢innost: Porucha => 17 spojens 18
19|RO1B  —
20 |RO 2C Reléovy programovatelny vystup 2
21| RO 2A —_.\I Z&kl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22
22|RO2B  [—

Poznamka! Parametr 2107 sTART INHIBIT musi byt O (vypnut).

Hodnoty parametrii Ru¢né-Automaticky:

1001 POVELY EXT 1 2 (DI1,2) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 2 (BEH)

1002 POVELY EXT 2 7 (DI5,4) 1503 MAX. HODNOTA AO 50 Hz

1003 SMER 3 (POZADAVEK) 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 EXT1/EXT2 VYBER 3 (DI3) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 0 (KLAVESNICE)
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNi FREKVENCE 50 Hz

1105 EXT REF 1 MAX 50 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 2 (AI2) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | O (NEZVOLENO)
1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 0 (NEZVOLENO) 4001 zISK PID 1,0

1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60 s
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Aplikaéni makro regulace PID

Toto makro je uréeno pro rizné regulatory s uzavienou smyckou, jako napf. regulace tlaku,
pratoku apod.

Hodnota parametru 9902 je 6 (PID CTRL).

Vstupni signaly Vystupni signaly DIP prepinac

e  Start, stop (DI1,5) ¢ Anal. vystup AO: frekvence All: | am b 0-10V

¢ Analog. reference (Al1) * Reléovy vystup 1: Porucha Al2:: Gmw | 0(4)-10 mA
+  Skute¢na hodnota (Al2) + Reléovy vystup 2: Béh

*  Volba kontrolniho mista (DI2)
«  Konstantni rychlost (DI3)
e Uvolnéni béhu (DI4)

—— |1 [SCR
11 2 (Al EXT1 (ruéni) nebo EXT2 (PID) reference 0...10 V
' : 3 |AGND
4 110V Referencni napéti 10 VDC
5 [AI2 Skutecny signal: 0...20 mA (PID)
6 | AGND
7 [AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 | AGND
—| 9 [+24V +24 VDC
L——[10[DCcom1
—"——[11 D1 Start/Stop. Aktivuje se pro start ACS 400 (Ru€né).
——[12[DI12 Volba EXT1/EXT2: Volba pro automatické Fizeni.
——  [13]DI3 Konstantni rychlost 1: neni pouzita pro PID regulaci.
———  |14[Dl4 Uvolnéni béhu:deaktivaci se ACS 400 zastavi.
- [15|DI5 Start/Stop. Aktivuje se pro start ACS 400 (PID).
16 | DCOM2
17 | RO1C Reléovy programovatelny vystup 1
18 | RO 1A —_\I Zakl. ¢innost: Porucha => 17 spojen s 18
19|RO1B  [—
20 [RO 2C Reléovy programovatelny vystup 2
21 | RO 2A —_.\I Zakl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22
22|RO2B  [—

Poznamka! * Pfi PID regulaci se neuvazuje s konstantni rychlosti (PID).

Poznamka! Parametr 2107 sTART INHIBIT musi byt O (vyp).
Ridici parametry PID (skupina 40)nepatfi do zakladni sady parametr(.

Hodnoty parametrii regulace PID:

1001 POVELY EXT 1 1 (dN) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 2 (BEH)

1002 POVELY EXT 2 6 (DI5) 1503 MAX. HODNOTA AO 50 Hz

1003 SMER 1 (DOPREDU) 1601 CHOD POVOLEN 4 (D14)

1102 EXT1/EXT2 VYBER 2 (DI2) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 0 (KLAVESNICE)
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNI FREKVENCE 50 Hz

1105 EXT REF 1 MAX 50 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 1(ANM) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | O (NEZVOLENO)
1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 3 (DI3) 4001 zISK PID 1,0

1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60s
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Aplikaéni makro predmagnetizace

Toto makro je ur€eno pro ty aplikace, kdy pohon musi velice rychle nastartovat. Vytvoreni
magnetického toku v motoru vzdy trva urcitou dobu. S makrem pfedmagnetizace mize byt
zpozdéni eliminovano.

Hodnota parametru 9902 je 7 (PREMAGN).

Vstupni signaly

«  Start, stop a smér (DI1,2)
« Analogova reference (Al1)

*  Volba pfednast. rychl. (DI3,4) «

«  Predmagnetizace (DI5)

Vystupni signaly

DIP spinac¢

¢ Anal. vystup AO: frekv.
* Reléovy vystup 1: Porucha Al1: | | 0-10V

Fwd/Rev. Aktivuje se pro zménu smyslu otaceni.

Reléovy vystup 2: Béh Al2: © #® | 0(4)-20 mA

Predmagnetizace: Aktivujte pro start pfedmagnetizace.

Reléovy programovatelny vystup 1

Zakl. ¢innost: Porucha => 17 spojen s 18

Reléovy programovatelny vystup 2
Zakl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22

T 1 |SCR
v L2 1Al Externi reference 1: 0...10 V <=>0...50 Hz
T 3 |AGND
I—i‘_‘; 4 110V Referenéni napéti 10 VDC
5 [Al2 Nepouzito
6 | AGND
@ 7 | AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 | AGND
— |9 [+24V +24 VDC
——70[Dcom1
— 111D Start/Stop. Aktivuje se pro start ACS 400
— 12| D2
— 13 | DI3 Volba konstantni rychlosti*
— 14 | D4 Volba konstantni rychlosti*
— 15| DI5
16 | DCOM2
17 | RO1C
18 | RO 1A —_\I
19|RO1B  —
20 |RO 2C
21| RO 2A —_\I
22|RO2B  —

* Volba konstantni rychlosti: 0 = rozpojeno, 1 = spojeno

DI3 DI4 Vystup

0 0 Reference pies Al1

1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)

Hodnoty parametri makra predmagnetizace:

1001 POVELY EXT 1 2 (DI1,2) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 2 (BEH)
1002 POVELY EXT 2 0 (NEZVOLENO) 1503 MAX. HODNOTA AO 50 Hz
1003 SMER 3 (POZADAVEK) 1601 CHOD POVOLEN 0 (NEZVOLENO)
1102 EXT1/EXT2 VYBER 6 (ExT1) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 0 (KLAVESNICE)
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNi FREKVENCE 50 Hz
1105 EXT REF 1 MAX 50 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 5 (DI5)
1106 VYBER EXT REF2 0 (KLAVES.) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | O (NEZVOLENO)
1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 7 (D13,4) 4001 zISK PID 1,0
1401 RELEOVY VYSTUP 1 3 (CHYBA (-1)) 4002 INTEGRACNI CAS PID 60 s
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Aplikaéni makro regulace PFC

Hodnota parametru 9902 je 8 (PFc cTRL).
Toto makro je uréeno pro regulaci €erpadel a vétrakd. Vice informaci je v PFiloze B.

Vstupni signaly Vystupni signaly DIP prepinac
»  Start, stop (DI1) * Anal. vystup AO: frekvence Al1: | i} 0-10V
*  Analog. reference (Al1) * Reléovy vystup 1: Porucha Al2:: Gmw | 0(4)-10 mA

«  Skute¢na hodnota (Al2)

* Reléovy vystup 2: Béh

¢ Volba kontrolniho mista (DI3)

Tt (Dl4)
—r—1 1 |SCR
1\ 2 |Al1 EXT1 (ruéni) nebo EXT2 (PID/PFC) reference 0...10 V
1t 3 [AGND
4 110V Referenéni napéti 10 VDC
5 |AI2 Skute¢ny signal: 0...20 mA (PID)
6 | AGND
_@_ 7 [AO1 Vystupni frekvence 0...20 mA <=> 0...50 Hz
8 | AGND
—| 9 |+24V +24 VDC
L__[10[DCOM1
— 111D Start/Stop. Aktivuje se pro start ACS 400.
—" 12 | DI2 Uvolnéni béhu:deaktivaci se ACS 400 zastavi.
—"———1[13]DI3 Volba EXT1/EXT2: Aktivujte pro volbu regulace PFC.
| A [14]|Dl4 Blokovani: Deaktivace zastavi ACS 400.
LA 15| DI5 Blokovani: Deaktivace zastavi konstantni rychlost motoru.
16 | DCOM2
17 | RO1C Reléovy programovatelny vystup 1
18 | RO 1A —_\I Zakl. ¢innost: Porucha => 17 spojen s 18
19|RO1B  —
20 [RO 2C Reléovy programovatelny vystup 2
21 | RO 2A —_\I Zakl. ¢innost: Béh=>20 spojen s 22
22|RO2B  [—

Poznamka! Parametr 2107 sTART INHIBIT musi byt O (vyp).
Ridici parametry PID (skupina 40)nepatfi do zakladni sady parametr(.

Hodnoty parametrti regulace PID:

1001 POVELY EXT 1 1 (D) 1402 RELEOVY VYSTUP 2 29 (PFc)

1002 POVELY EXT 2 1 (DI1) 1503 MAX. HODNOTA AO 52 Hz

1003 SMER 1 (DOPREDU) 1601 CHOD POVOLEN 2 (DI2)

1102 EXT1/EXT2 VYBER 3 (DI3) 1604 VOLBA NUL PORUCHY 0 (KLAVESNICE)
1103 EXT REF 1 VYBER 1 (A1) 2008 MAXIMALNi FREKVENCE 52 Hz

1105 EXT REF 1 MAX 52 Hz 2105 VOLBA PREDMAGN. 0 (NEZVOLENO)
1106 VYBER EXT REF2 1 (A1) 2201 VOLBA ZRYCHL/ZPOMAL. | O (NEZVOLENO)
1201 VOLBA KONST. RYCHLOSTI 0 (NEZVOLENO) 4001 zISK PID 25

1401 RELEOVY VYSTUP 1 29 (PFC) 4002 INTEGRACNI CAS PID 3s
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Uplny seznam parametrd ACS 400

Zpocatku jsou viditeIné jen tzv. zakladni parametry (Sedé stinované v tabulce 12). Pouzijte

pfislusnou funkci menu ovladaciho panelu a zviditelnite Uplny seznam parametru.

S = Parametry mohou byt modifikovany kdyz pohon stoji.
M =Hodnota zakladniho (default) nastaveni zavisi na zvoleném makru (*).

Tabulka 12 Uplna sada parametrti

kod |Nazev Rozsah Rozliseni [7akl. nast. [Uziv. [s M
Skupina 99
DATA PRO SPOUSTENI
9901 PAZYK 0-11 1 0 (ENGLISH)
9902 |APLIKACNI MAKRO — |0-13 1 0 (FACTORY) =]
9905 |MENOVITE NAPETI  [380, 400, 415, - 400 V [
MOTORU 440, 460, 480 V
9906 [MEN.PROUD MOT.  |0.5*Iy - 1.5%Iy 0.1 A 1,0 *In U
9907 PMEN. FR. MOTORU  |0-250 Hz 1 Hz 50 Hz =]
9908 [MEN. OT. MOTORU  |0-3600 ot./min 1 ot./min  [1440 ot./min W
9909 M. VYKON MOTORU [0,1 - 100 kW 0,1 kW i U
9910 |cos ¢ MOTORU 0,50 -0,99 0,01 0,83 =
Skupina 01
PROVOZNI DATA
0102 |OTACKY 0-9999 ot./min |1 ot./min |
0103 [VYSTUP. FREKVENCE |0-250 Hz 0.1 Hz N
0104 |[PROUD - 0.1 A -
0105 |MOMENT -100 - 100 % 0.1 % -
0106 |VYKON - 0.1 kW -
0107 |NAPETI SS SBERNICE 0-999,9 vV 0.1V B
0109 |VYST. NAPETI 0-480 V 0.1V -
0110 |acs 400 TEPLOTA  |0-150 °C 0.1 °C -
0111 [EXT REF 1 0-250 Hz 0.1 Hz -
0112 |EXT REF 2 0-100 % 0.1 % -
0113 [RIDICTMISTO 0-2 1 N
0114 [DOBA PROVOZU 0-9999 h 1h -
0115 [POCITADLO kWh 0-9999 kWh 1 kWh -
0116 [VYS.APLIKAC.BLOKU [0-100 % 0.1 % B
0117 |sTAv DI1-DI4 0000-1111 1 B
(0-15 decimal)
0118 |aI1 0-100 % 0.1 % -
0119 |AI2 0-100 % 0.1 % -
0121 |pI5 & RELE 0000-0111 1 -
(0-7 decimal)
0122 |AO 0-20 mA 0.1 mA -
0124 [SKUTECNA HODNOTA1|0-100 % 0.1 % -
0125 [SKUTECNA HODNOTAZ2{0-100 % 0.1 % -
0126 [RIDICi ODCHYLKA L 100-100 % 0.1 % B
0127 [PID SKUT. HODN. -100-100 % 0.1 % -
0128 [POSLEDNIPORUCHA [0-26 1
0129 [PREDCHOZI PORUCHA [0-26 1
0130 [NEJSTARSIPORUCHA [0-26 1
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Kod [Nazev Rozsah RozliSeni |Zakl. nast. [Uziv. |S|M
0131 [DATA 1 SERIOVE LINKY 0-255 1

(0132 [DATA 2 SERIOVE LINKY 0-255 1

0133 [DATA 3 SERIOVE LINKY 0-255 1

0134 [PROCESNiPROMENNA 1 | R

0135 [PROCESNIPROMENNA2 [ B

0136 [pOBA PROVOZU 0,00-99,99 kH 0,01 kh

0137 [CITAC MWH 0-9999 MWh 1MWh

Skupina 10

\VSTUPY POVELU

1001 |[EXT1 POVELY 0-10 1 2/4 m
1002 |[EXT2 POVELY 0-10 1 0 m
1003 [SMER OTACENI 1-3 1 3 [
Skupina 11

IVOLBA REFERENCE

1101 |VOLBA REF. PANELEM [1-2 1 1 (REF1(HZ))

1102 [VOLBAEXT1/EXT2  [1-8 1 6 m
1103 |VOLBA EXT REF1 0-10 1 1 ]
1104 [EXT REF1 MIN 0-250 Hz 1 Hz 0 Hz

1105 [EXT REF1 MAX 0-250 Hz 1 Hz 50 Hz =]
1106 |[VOLBA EXT REF2 0-10 1 0 ]
1107 [EXT REF2 MIN 0-100 % 1 % 0 %

1108 [EXT REF2 MAX 0-500 % 1 % 100 %

Skupina 12

KONST. RYCHLOSTI

1201 [VOLBAKONST. RYCHL.J0-10 1 [3/0 m
1202 [KONST.RYCHLOST 1 [0-250 Hz 0.1 Hz 5 Hz

1203 [KONST. RYCHLOST 2 [0-250Hz 0.1 Hz 10 Hz

1204 [KONST. RYCHLOST 3 [0-250Hz 0.1 Hz 15 Hz

1205 [KONST.RYCHLOST 4 [0-250Hz 0.1 Hz 20 Hz

1206 [KONST.RYCHLOST 5 [0-250Hz 0.1 Hz 25 Hz

1207 [KONST. RYCHLOST 6 [0-250Hz 0.1 Hz 40 Hz

1208 [KONST. RYCHLOST 7 [0-250Hz 0.1 Hz 50 Hz

Skupina 13

IANALOGOVE VSTUPY

1301 [MINIMUM AI1 0-100 % 1 % 0 %

1302 |MAXIMUM Al1 0-100 % 1 % 100 %

1303 [FILTR AI1 0-10 s 0.1s 0.1s

1304 [MINIMUM AI2 0-100 % 1 % 0 %

1305 |MAXIMUM AI2 0-100 % 1 % 100 %

1306 [FILTR AI2 0-10 s 0.1s 0.1s

Skupina 14

RELEOVE VYSTUPY

1401 [RELEOVY vYsTUP 1 |0-31 1 3 ]
1402 [RELEOVY vYsTUP 2 [0-31 1 2 m
1403 |RELE 1 zPOZDENI zAP. [0-3600 0,1s;1s [0s

1404 [RELE 1 ZPOZDENiVYP  |0-3600 0,1s;1s [0s

1405 [RELE 2 ZPOZDENi ZAP  |0-3600 0,1s;1s [0s

1406 [RELE 2 ZPOZDENiVYP  |0-3600 0,1s;1s [0s

Skupina15

IANALOGOVE VYSTUPY

1501 [OBSAH AO 102-137 1 103

1502 [OBSAH AO MIN N [ 0.0 Hz

1503 [OBSAH AO MAX B [« 50 Hz

1504 [MINIMUM AO 0.0-20.0 mA 0.1mA  [0mA

1505 [MAXIMUM AO 0.0-20.0 mA 0.1mA [20mA

1506 [FILTR AO 0-10 s 0.1s 0.1s
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Kod [Nazev Rozsah [Rozliseni [zakl. nast. [uziv. [s|m
Skupina 16 o
SYSTEMOVE OVLADANI
1601 |CHOD POVOLEN 0-6 1 0 1]
1602 [PARAMETER 0-2 1 1 (OTEVRENO),
BLOKOVAN
1604 [VOLBA NULOVANI 0-7 1 6 1]
[PORUCHY
1605 [MiSTNi OMEZENI 0-1 1 0 (oTEVRENO)
1607 |ULOZENI PARAMETRU [0-1 1 0 (VYKONANO),
1608 |[ZOBRAZENTALARMU |0-1 1 0 (ne)
Skupina 20
LIMITY
2003 [MAX PROUD 0.5%In-1.5..1,7*In++0.1 A 1.5% Iy
2005 |RIZENI PREPETI 0-1 1 1 (POVOLENO)
2006 [RIZENI PODPETI 0-2 1 1 (POVOL
DOBA)
2007 [MIN.VYST.KMITOCET [0-250 Hz 1 Hz 0 Hz
2008 [MAX.VYST.KMITOCET [0-250 Hz 1 Hz 50 Hz m
Skupina 21
START/STOP
2101 [STARTOVACI FUNKCE [1-4 1 1 (RAMPA) 0
2102 |FUNKCE ZASTAVENT |12 1 1 (DOBEH)
2103 [PROUD PRO ZVYS. 0.5%IN-1.5..1,7*In+0.1 A 1.2% Iy ]
MOMENTU
2104 [DOBA ZAP.SS PROUDU|0-250 s 0.1s 0s
2105 [VOLBA PREDMAG. 0-6 1 0 [
2106 [MAX.DOBA PREDMAG.[0-130,0 s 0.1s 2.0 s
2107 [ZABRANENTSTARTU [0-1 1 1 (zap)
Skupina 22
IACCEL/DECEL
2201 [ZRYCHL/zPOMAL 1/2 [0-5 1 5 m
2202 |DOBA ZRYCHLENi 1 [0.1-1800 s 0.1;1s 5s
2203 |DOBA ZPOMALENi 1 10.1-1800 s 0.1;1s 5 s
2204 |DOBA ZRYCHLENi2 ]0.1-1800 s 0.1;1s 60 s
2205 |DOBA ZPOMALENi2 [0.1-1800 s 0.1;1s 60 s
2206 [TVAR RAMPY 0-3 1 0 (LINEARNI)
Skupina 25
KRITICKA FREKVENCE
2501 |JAKTIVACEKRIT.FR.  [0-1 1 0 (vvP)
2502 |KRIT.FREKV. 1 DOLNI |0-250 Hz 1 Hz 0 Hz
2503 |KRIT. FREKV.1 HORNI |0-250 Hz 1 Hz 0 Hz
2504 |KRIT. FREKV. 2 DOLNI |0-250 Hz 1 Hz 0 Hz
2505 |KRIT.FREKV. 2 HORNI |0-250 Hz 1 Hz 0 Hz
Skupina 26
REGULACE MOTORU
2603 [R KOMPENZACE 0-60 V PRO 1 10V
400 V JEDNOTKY
2604 [ROZSAH IR 0-250 Hz 1 Hz 50 Hz
KOMPENZACE
2605 [NIZKY HLUK 0-1 1 0 (vyp) ]
2606 |u/f POMER 1-2 1 1 (LINEAR) U
2607 [POMER KOMP. SKLUZU[0-250 % 1% 0 % [
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Kod [Nazev Rozsah Rozligeni [zakl. nast. |uziv. [s|m
'Skupina 30
PORUCHOVE FUNKCE
3001 [AI<MIN 0-3 1 1 (PORUCHA)
3002 [ZTRATA PANELU 1-3 1 1 (PORUCHA)
3003 |[EXTERNIPORUCHA  [0-5 1 0 (NEZVOLEN)
3004 |[TEPELNA OCHR. MOT. |0-2 1 1 (PORUCHA)
3005 [DOBA TEP, OCHR.MOT.|256-9999 s 1s 500 s
3006 [ZATEZ. KRIVKAMOT. [50-150 % 1 % 100 %
3007 [ZATIZENTPRINUL. OT. 25-150 % 1 % [70 %
3008 [BOD ZLOMU KRIVKY  [1-250 Hz 1 Hz 35 Hz
3009 |FCE PRETIZENIMOT  [0-2 1 0 (NEZVOLEN)
3010 [PROUD PRETIZENT 0.5%In-1.5%.1,7*\+]0.1 A 1.2% Iy
3011 |[FREKV.PRETIZENI  ]0.5-50 Hz 0.1Hz [20Hz
HORNI
3012 [DOBA PRETIZENI 10...400 s 1s 20 s
3013 |FCE PRINEZATIZENI |0 -2 1 0 (nezvolen)
13014 |DOBA NEZATIZENI 10...400 s 1s 20 s
3015 |KRIVKA NEZATIZENi |1 -5 1 1
3017 [zEMNI cHYBA 1-2 1 1 (chyba)
3022 |aI1 MEZ PORUCHY  [0-100 % 1 % 0 %
3023 |AI2 MEZ PORUCHY  |0-100 % 1% 0 %
Skupina 31
IAUTOMATICKY RESET
3101 |POCET POKUSU 0-5 1 o
3102 [ZKUSEBNIDOBA 1.0-180.0 s 0.1s 30s
3103 [ZPOZDENI 0.0-3.0s 0.1s 0s
3104 JAUT. RES. NADPROUD [0-1 1 0 ZNEMOZNEN
3105 |AUT. RES. PREPETI  |0-1 1 0 ZNEMOZNEN
3106 |AUT. RES. PODPETI  |0-1 1 0 ZNEMOZNEN
3107 |AUT. RESET AIKMIN  [0-1 1 0 ZNEMOZNEN
'Skupina 32
DOZOR
3201 [POZOR NA PARAMETR1 1102 -137 1 103
13202 |POZ.NADOL.HODN.P 1 | - 0
13203 |POZ. NAHOR.HODN.P 1 | - 0
3204 [POZOR NAPARAMETR2 102 - 137 1 103
13205 |POZ.NADOL.HODN.P2 | |* 0
13206 |POZ.NAHOR.HODN.P 2 | - 0
'Skupina 33
INFORMACE
3301 [SW VERZE 0.0.0.0-f.f.f.f - -
3302 |[PATUMTESTU yy.ww C C
'Skupina 34
PROCESNi PROMENNE
3401 |[VOLBA DISPLEJE 1-2 1 1 (STANDARD)
13402 |VOLBA 1 PROMENNE [102 - 137 1 104
3403 [NASOBITEL 1. PROM. [1 - 9999 1 1
3404 [DELITEL 1.PROMENNE [1 - 9999 1 1
3405 [sTUPNICE 1. PROM. [0-3 1 1
3406 [JEDNOTKY 1. PROM. [0 - 31 1 1(A)
3407 |[vOLBA 2 PROMENNE [102 - 137 1 103
13708 |NASOBITEL 2. PROM. |1 - 9999 1 1
3409 [DELITEL 2.PROMENNE [1 - 9999 1 1
3410 [STUPNICE 2. PROM. [0 -3 1 1
3411 JEDNOTKY 2. PROM. [0 - 31 1 3 (Hz)
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Kod [Nazev Rozsah Rozliseni [zakl. nast. [uziv. [s|m
Skupina 40

PID-REGULACE

4001 [zISK PID REGULATORU 0,1-100 0,1 1,0 W
4002 |[INTEGRACNI CAS PID 0,1-320 s 0,1s 60 s =]
4003 |DERIVACNI CAS PID 0-10 s 0,1s 0 s

4004 |PID DERIV FILTR 0-10 s 0,1s 1s

4005 [INVERZE HODN. CHYBY 0-1 1 0 (NE)

4006 |[VOLBA SKUT. HODN. 1-9 1 1 (ACT1) 0
4007 |[VOLBA ZDROJE SKUT. HODNOTY 1 1-2 1 2 (AI2) m
4008 |[VOLBA ZDROJE SKUT. HODNOTY 2 1-2 1 2 (Al2) ]
4009 |[MINIMUM SKUT. HODN.1 0-1000 % 1% 0 %

4010 |[MAXMUM SKUT. HODN.1 0-1000 % 1 % 100 %

4011 [MINIMUM SKUT. HODN.2 0-1000 % 1% 0 %

4012 |MAXMUM SKUT. HODN.2 0-1000 % 1 % 100 %

4013 [zPOZDENI KLID.FCE PID 0,0-3600 s 0,1;1s 60 s

4014 |UROVEN KLID. FCE 0,0-120 Hz 0,1 Hz 0 Hz

4015 |AKTIVACGNI UROVER KLIDOVE FCE 0,0-100 % 0,1 % 0 %

4016 |SADA PARAMETRU PID 1-7 1 6 (SET1)

4017 [zPOZDENI AKTIVACE 0-60s 0,01 0,50 s

4018 |[VOLBAKLIDU 0-5 1 0 (INTERNI) ]
4019 |VOLBA NASTAVENI BODU 1-2 1 2(EXTERNI)

4020 [INTERNi NAST. BODU 0,0-100,0 % 0,1 % 40 %

Skupina 41

PID CONTROL (2)

4101 [zISK PID REGULATORU 0,1-100 0,1 1,0

4102 |[INTEGRACNI CAS PID 0,1-320 s 0,1s 60 s

4103 |DERIVACNI CAS PID 0-10 s 0,1s 0 s

4104 |PID DERIV FILTR 0-10 s 0,1s 1s

4105 |INVERZE HODN. CHYBY 0-1 1 0 (NE)

4106 [VOLBA SKUT. HODN. 1-9 1 1 (ACT1) [l
4107 |[VOLBA ZDROJE SKUT. HODNOTY 1 1-2 1 2 (Al2) ]
4108 |[VOLBA ZDROJE SKUT. HODNOTY 2 1-2 1 2 (AI2) m
4109 [MINIMUM SKUT. HODN.1 0-1000 % 1% 0 %

4110 [MAXMUM SKUT. HODN.1 0-1000 % 1 % 100 %

4111 [MINIMUM SKUT. HODN.2 0-1000 % 1 % 0 %

4112 [MAXMUM SKUT. HODN.2 0-1000 % 1 % 100 %

4119 |[VOLBA NASTAVENi BODU 1-2 1 [2(EXTERNI)

4120 |INTERNI NAST. BODU 0,0-100,0 % 0,1 % 40 %

Skupina 50

ICOMMUNICATION (komunikace)

5001 [POCET BITU DDCS 1,2,4,8 - 1 (1 Mbit/s)

5002 [CisLo uzLU DDCS 1-254 1 1

5003 [pOBA PORUCHY KOMUNIKACE 0,1-60s 0,1s 1s

5004 |FUNKCE PORUCHY KOMUNIKACE 0-3 1 0 (NEZVOLENO)

5005 [VOLBA PROTOKOLU 0 -3 1 0 (NEZVOLENO)

5006 |PRIKAZY KOMUNIKACE 0 -2 1 0 (NEZVOLENO)

5007 [REZIM SBERNICE DDCS 1-2 1 1 (FIELDBUS)

5008 [OVLADANIE PROPOJENi DDCS 0 - 15 1 8

5009 [KONFIGURACE HW DDCS 0 - 1 1 1 (STAR)

Skupina 51
EXT COMM MODULE (modul vnéjsi komunikace)

5115

5101- |PARAMETR 1 - 15 PROVOZNI KOMUNIKACNI

[SBERNICE
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Kod |Nazev Rozsah Rozliseni [zakl. nast. |uziv. [s|m

'Skupina 52

ISTANDARD MODBUS

5201 [CiSLO STANICE 1-247 1 1

5202 [RYCHLOST KOMUNIKACE 3, 6,12, 24, 48, | 96 (9600
96, 192 BIT/S)

5203 [PARITA 0-2 1 0 (ZADNA)

5206 [SPATNE ZPRAVY 0 - FFFF 1 -

5207 [DOBRE ZPRAVY 0 - FFFF 1 -

5208 [PRETECENi VYROVNAVACI PAMETI 0 - FFFF 1 -

5209 [cHYBY RAMU 0 - FFFF 1 -

5210 [CHYBY PARITY 0 - FFFF 1 -

5211 [CHYBY CRC 0 - FFFF 1 -

5212 [CHYBY OBSAZENI 0 - FFFF 1 -

5213 [PAMET 1 CHYB SERIOVE KOMUNIKACE 0 - 255 1 -

5214 [PAMET 2 CHYB SERIOVE KOMUNIKACE 0 - 255 1 -

5215 [PAMET 3 CHYB SERIOVE KOMUNIKACE 0 - 255 1 -

'Skupina 81

PFC CONTROL (regulace ¢erpadla-ventilatoru)

8103 |REFERENCNI KROK 1 0,0 - 100% 0,1 % 0 %

8104 [REFERENCNi KROK 2 0,0 - 100% 0,1 % 0 %

8105 |REFERENCNI KROK 3 0,0 - 100% 0,1 % 0 %

8109 [START FREKVENCE 1 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 50 Hz

8110 [START FREKVENCE 2 0,0 - 250 Hz 0,1 HZz 50 Hz

8111 |START FREKVENCE 3 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 50 Hz

8112 |DOLNi FREKVENCE 1 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 50 Hz

8113 [DOLNI FREKVENCE 2 0,0 - 250 Hz 0,1 HZz 50 Hz

8114 |DOLNi FREKVENCE 3 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 50 Hz

8115 [START POMOCNEHO MOTORU D 0,0 - 3600 s 0,1s;1s 5 s

8116 [STOP POMOCNEHO MOTORU D 0,0 - 3600 s 0,1s;15s 3 s

8117 [POCET POMOCNYCH MOTORU 0-3 1 1

8118 [INTERVAL AUT. VYMENY 0,0 - 336 h 0,1 h 0,0 h (NE2ZV.)

8119 [UROVEN AUT. VYMENY 0,0 - 100,0% 0,1 % 50 %

8120 [BLOKOVANI 0 -6 1 4 (D14) 0

8121 |RiZENi PREMOSTENiI REGULATORU 0 -1 1 0 (NE)

8122 [zPOZDENi STARTU PFC 0-10s 0,01 0,5s
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Skupina 99: Data pro spousténi

Parametry dat pro spousténi je zvlastni sada parametrt pro nastaveni ACS 400 a pro vstup
informaci o motoru.

Kod [Popis
9901 LANGUAGE
olba jazyku.
0 = ANGLICKY (UK) 4 = SPANELSKY 8 =DANSKY 12 = REZERVOVANO
1= ANGLICKY (US) 5 = PORTUGALSKY 9 =FINSKY
2> = NEMECKY 6 = HOLANDSKY 10 = SVEDSKY
3 = ITALSKY 7 = FRANCOUZSKY 11 = RUSKY
9902 JAPPLIC MACRO - Aplikaéni makro
olba aplikaéniho makra. Tento parametr se pouziva pro volbu aplikaéniho makra, které zkonfiguruje
JACS 400 pro urgitou aplikaci. Seznam a popis dostupnych aplika¢nich maker najdete v "Aplikaéni
makra" na str. 43.
0 = TOVARNI 4 = MOTOR POT 8 = RIZENi PFC
1 = ABB STANDARDNI 5 = RUC.- AUTOMAT.
2 = 3-voDIC 6 = REGULACE PID
3 = STRIDAVE 7 = PREDMAGNETIZACE
9905 |[MOTOR NOM VOLT
lJmenovité napéti motoru z typového Stitku. Tento parametr nastavuje maximaini vystupni napéti
[dodavané motoru z ACS 400. MOTOR NOM FREQ nastavuje kmitocCet, pfi kterém je vystupni napéti
rovno napéti MOTOR NOM VOLT. ACS 400 nemUze napajet motor napétim vétSim nez je napéti sité.
iz obr. 36.
9906 MOTOR NOM CURR
lJmenovity proud motoru z typového $titku. Povoleny rozsah je
0.5 Iy... 1.5 Iy pro ACS 400.
9907 [MOTOR NOM FREQ
lJmenovity kmitocet motoru z typového $titku motoru (bod zeslabovani pole).
iz obr. 36.
9908 |[MOTOR NOM SPEED
lJmenovita rychlost (otacky) motoru z typového $titku.
9909 |MOTOR NOM POWER
lJmenovity vykon motoru z typového Stitku.
9910

MOTOR COS PHI
lJmenovity cos$ motoru, podle typového Stitku.

MOTOR NOM VOLT

Vystupni napéti

'y

B

Ll
Vystupni kmitocet

MOTOR NOM FRECQ

Obr. 36  Vystupni napéti jako funkce vystupniho kmitoctu
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Skupina 01: Provozni Gdaje
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Skupina 10: Vstupy prikazu

Prikazy Start, Stop a Smér mohou byt davany z ovladaciho panelu nebo ze dvou externich mist
(ext1,ex12). Volba mezi dvéma externimi misty se provadi parametrem 1102 exT1/ExT2sEL. Vice
informaci o fidicich mistech naleznete v "Dodatku" na str. 147.

Kod Popis

1101 | EXT1 COMMANDS - prikazy pro vnéjsi ridici misto 1
Definuje pfipojeni a zdroj pfikazu Start/Stop/Smér pro externi misto 1 (EXT1).

0 = NOT SEL
Neni zvolen zadny zdroj pfikazu Start/Stop/Smér pro EXT1.
1=DN

Dvouvodicovy Start/Stop je pfipojen k Cislicovému vstupu DI1. DI1 deaktivovan = Stop;

DI1 aktivovan = Start. *

2=DI1,2

DvouvodiCovy Start/Stop, Smér. Start/Stop je pfipojen k €islicovému vstupu DI1 jak shora uvedeno.
Smér je pfipojen k digitalnimu vstupu DI2. DI2 deaktivovan = dopfedu; DI2 aktivovan = zpét. Pro
fizeni sméru musi byt hodnota parametru 1003 DIRECTION: REQUEST.

3=DI1P,2P

Trivodiovy Start/Stop. Pfikaz Start/Stop je davan pomoci tlagitek (P plati pro "puls"). Tla€itko Start
je normalné rozpojeno a je pfipojeno k ¢islicovému vstupu DI1. Tlagitko Stop je normalné spojeno
a je pripojeno k Cislicovému vstupu DI2. Vicenasobné zapojeni tladitek Start je paralelni,
vicenasobné zapojeni tlacitek Stop je do série. *, **.

4=DI1P,2P,3

TFivodiCovy Start/Stop, Smér. Start / Stop je zapojeno jako s DI1P,2P. Smér je zapojen na digitalni
vstup DI3. DI3 deaktivovany = dopfedu; DI3 aktivovan = zpét. Pro ovladani sméru hodnota
parametru 1003 DIRECTION musi byt REQUEST.**

5=DI1P,2P,3P

Start dopfedu, Start zpét a Stop. Pfikazy Start a Smér jsou zadany sou¢asnym stisknutim dvou
oddélenych okamzitych tlacitek (P znamena "puls"). Tlagitko Stop je normalné spojeno a je
pfipojeno k digitalnimu vstupu DI3. Tlacitka Start dopfedu a Start zpét jsou normalné rozepnuta a
jsou pfipojena k digitalnim vstupum DI1, respektive DI2. Vicenasobné zapojeni tlacitek Start je
paralelni, vicenasobné zapojeni tlacitek Stop je do série. Pro fizeni sméru musi hodnota parametru
1003 DIRECTION byt REQUEST.**

6 =DI5

DvouvodiCovy Start/Stop, zapojeny na digitalni vstup DI5. Je-li DI5 deaktivovan = Stop, DI5
aktivovan = Start.*

7=DI54

Dvouvodiovy Start/Stop/Smér. Start/Stop je pfipojen k digitalnimu vstupu DI5. Smér je pfipojen k
digitalnimu vstupu DI14. D14 deaktivovan = dopfedu, DI4 aktivovan = zpét. Pro fizeni sméru musi
hodnota parametru 1003 DIRECTION byt REQUEST.**

8 = KEYPAD

Ptikazy Start/Stop a Smér jsou vydavany z ovladaciho panelu v pfipadé, Ze externi misto ovladani
1 je aktivni. Pro ovladani sméru musi parametr 1003 DIRECTION byt REQUEST.

9 =DITF,2R

PFikaz Start dopfedu je dan kdyz DI1 je aktivovan a DI2 deaktivovan.Pfikaz Start dozadu je dan
kdyz DI1 je deaktivovan a DI2 aktivovan. V ostatnich pfipadech je vydan pfikaz Stop.

10 = comm

Ptikazy Start/Stop a Smér jsou vydavany pres sériovou komunikaci.

*Poznamka ! V pfipadech 1, 3, 6 je smér nastaven parametrem 1003 DIRECTION. Volba hodnoty 3
(REQUEST) stanovi smér dopfedu.

** Poznamka ! Signal Stop musi byt aktivovan pred tim, nez muZze byt vydan piikaz Start.
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1002 | EXT2 COMMANDS - prikazy pro vné;jsi fidici misto 2
Definuje spojeni a zdroj pfikazu Start, Stop a Smér pro externi fidici misto 2 (ExT2).
Viz parametr 1001 EXT1 COMMANDS shora.

1003 | DIRECTION - smér otaceni

1 = FORWARD (dopredu)
2 = REVERSE (dozadu)
3 = REQUEST (dle pozadavku)

Blokovani sméru rotace. Tento parametr dovoli stanovit smér rotace motoru dopfedu nebo dozadu.
Zvolite-li 3 (REQUEST), je smér stanoven podle daného pfikazu o sméru.
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Skupina 11: Volba reference

Prikazy pro referenci mohou byt vydany z ovladaciho panelu nebo ze dvou externich mist. Volba
mezi dvéma externimi misty se provadi parametrem 1102 ext1/ext2seL. Vice informaci o Fidicich
mistech naleznete v "Dodatku A" na str. 147.

Kod Popis

1101 | KEYPAD REF SEL - volba reference klavesnici

Volba reference aktivniho fidiciho panelu v rezimu lokalniho fizeni.
1 =ReF1 (Hz)

Reference fidiciho panelu je dana v Hz.

2 = REF2 (%)

Reference fidiciho panelu je dana v procentech (%).

1102 | EXT1/EXT2 SEL - volba vnéjsiho fidiciho mista 1 nebo 2

Nastavuje vstup pouZzity pro volbu externiho Fidiciho mista nebo ho stanovi do EXT1 nebo EXT2.
Externi fidici misto pro oba pfikazy Start/Stop/Smér a referenci je uréeno timto parametrem.

1..5=DI1...DI5
Externi fidici misto 1 nebo 2 je zvoleno podle stavu vybraného digitalniho vstupu (DI1...DI5), kdy
deaktivovany = EXT1 a aktivovany = EXT2.

6 = ExT1
Zvoleno je externi fidici misto 1 (ExT1). Zdroje Fidiciho signalu pro ExT1 jsou definovany
parametrem 1101 (pfikazy Start/Stop/Smér) a parametrem 1103 (reference).

7 = EXT2
Zvoleno je externi fidici misto 2 (ExT2). Zdroje Fidiciho signalu pro EXT2 jsou definovany
parametrem 1102 (pfikazy Start/Stop/Smér) a parametrem 1106 (reference).

8 = COMM
Externi fidici misto 1 nebo 2 je vybrano pfes sériovou komunikaci.

66 ACS 400, Prirucka uzivatele



1103

EXT REF1 SELECT - volba zdroje signalu
Timto parametrem se voli zdroj signalu externi reference 1.

0 = KEYPAD
Reference se zadava z ovladaciho panelu.

1=Al1
Reference je dana pomoci analogového vstupu 1.

2=Al2
Reference je dana pomoci analogového vstupu 2.

3 = Al1/yoysT; 4 = Al2/yoYsT

Reference je dana pomoci analogového vstupu 1 (resp. 2), konfigurovana pro joystick (ovladaci
packu). Minimalni vstupni signal vybudi pohon pfi maximalni referenci v obracenim sméru otaceni.
Maximalni vstupni signal vybudi pohon pfi maximalni referenci v dopfedném sméru otaceni (viz
obr. 37). Viz téZ parametr 1003 DIRECTION.

POZOR ! Minimalni reference pro joystick musi byt 0,3 V (0,6 mA) nebo vyssi. Je-li pouzit signal
0...10 V, ACS 400 bude pracovat pfi maximalni referenci v opaéném smyslu ota€eni v pfipadé,
kdyz se ztrati fidici signal. Nastavte parametr 3022 Al1 FAULT LIMIT na hodnotu 3% nebo vyssi a
parametr 3023 Al2 FAULT LIMIT na 1 (FAULT) a ACS 400 se zastavi v pfipadé ztraty Fidiciho signalu.

EXT REF1 Max &
EXT REF1 MIN
i P
- EXT REF1 MIN LV
Hystereze 4%
z rozsahu
- 1+ ExT REF
EXT REF1 MAX ¥ TREF—o o
10V / 20mA

2V /4mA - EXT REF
oV / OmA 1 MIN

Obr. 37 Ovladani joystickem. Maximum pro externi referenci 1 se
nastavuje parametrem 1105 a minimum parametrem 1104.

5 =DI3U,4D(R)

Reference rychlosti je dana pres digitalni vstupy, jako fizeni motor-potenciometrem. Digitalni vstup
DI3 zvySuje rychlost (U znamena zvy$ovani) a digitalni vstup DI4 snizuje rychlost (D znamena
snizovani). (R) znaci, Ze reference bude nastavena na nulu v pfipadé, kdyz je dan pfikaz Stop.
Rychlost zmény referenéniho signalu je fizena parametrem 2204 ACCELER TIME 2.

6 = DI3U,4D
Stejné jako shora s vyjimkou, Ze reference pro rychlost neni nastavena na nulu pfi pfikazu Stop.
Kdyz je spustén ACS 400, motor nabiha po rampé zvolenym zrychlenim az na uloZenou referenci.

7 =DI4U,5D
Stejné jako shora vyjma toho, Ze jsou pouzity digitalni vstupy D14 a DI5.

8 = comm
Reference je dana pres sériovou komunikaci.

9 =COMM + Al

10 =COMM * Al1

Reference je dana prostrednictvim sériové komunikace. Analogovy signal vstupu 1 je kombinovan
s referenci provozni sbérnice (sou¢tem nebo nasobenim). Vice informaci naleznete v kapitole
"Standardni sériova komunikace" na str. 119.
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1104 | EXT REF1 MIN
Nastavuje minimalni frekvenéni referenci pro externi referenci 1 v Hz. Kdyz je analogovy vstupni
signal na minimu, externi reference 1 se rovna EXT REF1 MIN. Viz obr. 38 na strané 69.

1105 | EXT REF1 MAX
Nastavuje maximalini frekvenéni referenci pro externi referenci 1 v Hz. Kdyz je analogovy vstupni
signal na maximu, externi reference 1 se rovna EXT REF1 MAX. Viz obr. 38 na strané 69.

1106 | EXT REF2 SELECT - volba vnéjsi reference 2
Timto parametrem se voli zdroj pro externi referenci 2. Alternativy jsou stejné jako u externi
reference 1, viz parametr 1103 EXT REF1 SELECT.

1107 | EXT REF2 MIN

Nastavuje minimalini referenci v %. Kdyz je analogovy vstupni signal na minimalni hodnoté, je

externi reference 2 rovna EXT REF2 MIN. Viz obr. 38.

« Je-li zvoleno makro PID nebo PFC regulace, nastavuje tento parametr minimalni procesni
referenci.

e Je-li zvoleno jakékoliv jiné makro nez PID, nastavuje tento parametr minimalni procesni
frekvenéni referenci. Tato hodnota je udana v procentech maximalniho kmitogtu.

1108 | EXT REF2 MAX

Nastavuje maximalni referenci v %. Kdyz je analogovy vstupni signal na maximalni hodnoté, je

externi reference 2 rovna EXT REF2 MAX. Viz obr. 38.

« Je-li zvoleno makro PID nebo PFC regulace, nastavuje tento parametr minimalni procesni
referenci.

* Je-li zvoleno jakékoliv jiné makro nez PID, nastavuje tento parametr maximalni procesni
frekvenéni referenci. Tato hodnota je udana v procentech maximalniho kmitoctu.
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vstupni
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EXT REF
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MIN
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Al min Al max Analogovy

vstupni
signal

Obr. 38 Nastaveni EXT REF MINIMUM a EXT REF MAXIMUM. Rozsah analogového

vstupniho signalu se nastavuje parametry 1301 a 1302 nebo parametry 1304 a 1305, podle

pouZzitého analogového vstupu.
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Skupina 12: Konstantni rychlosti

ACS 400 ma 7 programovatelnych konstantnich rychlosti v rozmezi od 0 do 250 Hz. Zaporné
hodnoty rychlosti nesméji byt zadavany jako konstantni rychlosti.

Volba konstantni rychlosti je ignorovana, pokud probiha PID - regulace (Viz makro PID Control),
pohon je v rezimu mistnim nebo je aktivni PFC (regulace pumpy nebo ventilatoru.

Poznamka ! Parametr 1208 consT speeD 7 pUsobi také jako tzv. poruchova rychlost, ktera maze
byt aktivovana v pfipadé ztraty Fidiciho signalu. Viz parametry 3001 Ai<MIN FUNCTION @ 3002 PANEL
LOSS.

Koéd | Popis

1201 | CONST SPEED SEL
Tento parametr definuje, které digitalni vstupy jsou pouzity pro volbu
konstantnich rychlosti.

0 = NOT SEL (neni zvoleno)

Funkce konstantni rychlosti je znemoznéna.

1..5=DI1...DI5

Konstantni rychlost je volena digitalnimi vstupy DI1-DI5. Je-li aktivovan
digitalni vstup = je aktivovana konstantni rychlost 1.

6=DI1,2

TFi konstantni rychlosti (1...3) jsou zvoleny pomoci dvou digitalnich
vstupu. Volba konstantni rychlosti digitalnimi vstupy DI1,2.

Tabulka 13 Volba konstantni rychlosti digitalnimi vstupy DI1,2.

DI1 DI2 Funkce
0 0 Bez konstantni rychlosti
1 0 Konstantni rychlost 1 (1202)
0 1 Konstantni rychlost 2 (1203)
1 1 Konstantni rychlost 3 (1204)

0 = DI deaktivovan. 1 = DI aktivovan

7=DI3,4
TFi konst. rychlosti (1...3) jsou zvoleny dvéma dig. vstupy, jako u DI1,2.
8=DIl4,5
TFi konst. rychlosti (1...3) jsou zvoleny dvéma dig. vstupy, jako u DI1,2.
a=nNI123
DI1 DI2 DI3 Funkce

0 0 0 Bez konstantni rychlosti

1 0 0 Konstantni rychlost 1 (1202)

0 1 0 Konstantni rychlost 2 (1203)

1 1 0 Konstantni rychlost 3 (1204)

0 0 1 Konstantni rychlost 4 (1205)

1 0 1 Konstantni rychlost 5 (1206)

0 1 1 Konstantni rychlost 6 (1207)

1 1 1 Konstantni rychlost 7 (1208)
0 = DI deaktivovan. 1 = DI aktivovan

10 =DI3,4,5
Sedm konstantnich rychlosti (1...7) zvoleno tfemi digitalnimi vstupy, jako u DI1,2,3.

1202 | CONST SPEED1...CONST SPEED7
Konstantni rychlosti 1...7.

1208
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Skupina 13: Analogové vstupy

Kéd

Popis

1301

MINIMUM Al1

Relativni minimalni hodnota Al1 (%). Hodnota odpovida minimalni referenci nastavené parametrem
1104 EXT REF1MIN nebo 1107 EXT REF2MIN. Minimalni Al nemUize byt vétsi jak maximalni Al.

Viz obr. 38 na str. 69.

1302

MAXIMUM Al1
Maximalni hodnota Al1 (%). Hodnota odpovida maximalni referenci
nastavené parametrem 1105 EXT REF1 MAX nebo 1108 EXT REF2 MAX.

Viz obr. 38 na str. 69.

1303

FILTER A1
Casova konstanta filtru pro analogovy vstup Al1. Kdyz se analogové vstupni hodnota méni, 63%
zmény nastane v ¢ase specifikovaném timto parametrem.

Poznamka ! | kdyz zvolite 0, jako ¢asovou konstantu filtru, signal je pfesto filtrovan s ¢asovou
konstantou 25 ms danou hardware signalového rozhrani. Toto nemUze byt zménéno zadnym
parametrem.

[%]

Nefiltrovany signal

100+
63

Filtrovany signal

——
Casova konstanta

Obr. 39 Casov4 konstanta pro analogovy vstup Al1.

1304

MINIMUM Al2
Minimalni hodnota Al2 (%). Hodnota odpovida minimaini referenci nastavené parametrem 1104
EXT REF1 MIN nebo 1107 EXT REF2 MIN. Minimalni Al nemuZze byt vétsi jak maximalini Al.

1305

MAXIMUM Al2
Maximalni hodnota AlI2 (%). Hodnota odpovida maximalni referenci nastavené parametrem 1105
EXT REF1 MAX nebo 1108 EXT REF2 MAX.

1306

FILTER Al2
Casova konstanta filtru pro Al2. Viz parametr 1303 FILTER Al1.

Priklad: Pro nastaveni minimalni dovolené hodnoty analogového vstupu na 4 mA se hodnota
parametru 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM AI2) vypocte nasledovné:

Hodnota (%) = pozadovana minimalni hodnota / plny rozsah analogového vstupu * 100%

=4 mA/20 mA* 100%
=20%.

Poznamka ! Dale u tohoto nastaveni parametru musi byt analogovy vstup konfigurovan pro
proudovy signal 0-20 mA. Viz sekce, Priklady pfipojeni na str. 22.
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Skupina 14: Reléové vystupy

Hd

Popis

1401

RELECWY VVETUR 1
Hesdrarin Fadibcradhn wisiopi 1.
Wk, kiarou inkorea meday vslup 1 indikuje
| = kT BB (REZAOEN)
Rt resnd poukieing a e deakSvossing,
1 = REASY (PfaRasEr]
Wnil ACS alid j phpraven k proacy. Pleld s akioge, pokud nel pfomen sigrdl Bddny béh, nend
porucha a napdpec napdti js v macich.
2 = AU (REHI
Rl & akivoasing, ko ACE 300 bl
|3 = FaLLT =1} fenac = 1)
Roid jo akivowand, kdyd @ pllkadeno rapiti o deaktivowang pf vepnuli ponachoi,
[ = FALILT [PORLCHA]
Rl 30 akTvuis, Kovd o aktvrl rdiakd poucha
5 = ALARM [PORLICHIMA, BIIMALEACE]
Figdi [0 akdoosine, kidyd | skiien’ ngjaky alarm. Ktery alarm vybudi relé viz sekce Diagnostika s.141.
16 = REVERSED [CERACENE]
Reié o akisvcwiing, oyl == mobor olddy obedcenym srdmm
T = el ovER (e | eRncis]
Aed o akinovana, kdyd proni Blicany parametr G200 pfekrodi mam| bodnobhs (220%. Vi "Supina 32:
Doeor na sianié g9 & cakich.
= SPA LKDER (DDI0R 1 KEDDGASTR
Rl ja akivoawang ko prani nlidiang panametr [3207) kesrg pod mazn’ hodnolu 2200, iz "Shuping 32
Doani® nia SEEndao & dablioh
8 = BUFRHE OVER [D0EDA € PRERFOLER]
Rl ja akticaing, kokad drile Rlicany paramelr (30d] phekrodi mazni hodnods [3208), Viz "Ekuping 32
Dosanyi™ nua sl g9 & diBaich
10 = BUPRE UHDER (DOZCA 2 HEDSEAIEH]
Rt i akSvonsing, kv drubsy hiidany parameir [3304) kesns pod mezni hodnohy (2055 Vi " Skupina 32
Do na steand g9 & gakich
11 = AT SET POINT OV RASTAVENE W BODE]
Refd g akinossdno, ko e wysiupni Pekvence rovnd nelerentni freksencl
12 = rua T [FST) (PORLICHA, PALCRNNT
Rl i abdiwoaana, looy? s AGS 800 naohdsy  poruchowim stav o buds S po piedprogramosandm
|etomaiickim rpodcdn nulvak vz paramedr 3103 neay Tive
13 = FLTVALARM [PORLICHA G HALITACES
Rl jo akimoasdnag, iyl nasiana réaicl porucha nalo S aidivue porucho Signalizace. \/; ome 121
14 = EXT COHTROL (VRESS TWLADAHD
Rl i akbvoeing, keked e pvskeng wndili cvlickin
15 = REF ¥ BEL {OLBA REFERENCE 7
el i aktcsing, kehyd e proveckena volba wilii 2,
168 = SOWET FRES (HOHSTAMTM FRENVENCE)
el i aktvovano, koyE [sou pvokeny konstamn oldtky,
17 = AEF LCHS CTTRATA, DA ADMCE
He'# & akinosano, ko s zirall referencs neto akdhenl misio cwadant.
18 = (WERCLIFRENT JrAZF oL
Finii j akiscawng, kohy? sa abjed nacdoroud nebo ponicha.
19 = OWERWDLTAGE (FOEPETH
Fiaii i akTAcawinG, koy? s abjevd plapdli rabo ponacha
rl?'= ACEAD0 TERP (TEFLOTS ACE 4000
R

i 0 akTAowAnG, Kityd 5 Sigralizuia Padmema tepkats ACS 400 raba rastala poruchi

Pyramafr 1807 pofratue ne ndseduycl seince
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1 = A CVERLAAE PRETLEN A0

Ridid jir cibctiwratani, ks el SRonGlizge potdond BOT 400, nabd nicng ponsihe.
£ = UNDEMvOLERGE [MORPET]

Rt jir abtivoreing, kdy? s Sionalizos podpbl, rabo naslang sonchd.

23 = Al Lo i Ta Al 1)

Rdé jir autiweradng, kckyd 6 sirali sigeal Al

2d w ALZ LD dEredTa, LT

R jin subtiweradia, bckyd i sirati sigeal AL2

55 m MOT DVTA TR (AR RAA, TTPLOTA, MOTDAL)

fislt 5 aicmratnn, kayd me sionalious pheRat moloru neiss nasiane poncta,
26 = STALL [TABRITE M

fini jp aktivoeinn, kdy? s signalinue mbroén, rebo nasiane ponscha,

2T = URDERLOAN (NEDCETATECHE TATIZEN o Bt eniy
Apls jp aitferating, kdyt s signalings neciostalsing ralifeni, nebo nastans poucha

28 = PID SLEEP
Relé je vybuzeno, kdyz je klidova funkce PID aktivni.

29 = PFC
Reléovy vystup je rezervovan pro regulaci PFC (pumpa, ventilator). Tuto variantu Ize volit jen pfi
pouziti makra PFC.

30 = AUTOCHANGE
Relé je vybuzeno pfi provadéni funkce AUTOCHANGE. Tuto variantu Ize volit jen pfi pouziti makra
PFC.

31 = STARTED
Relé je vybuzeno, kdyz pohon dostane pfikaz ke spusténi (i kdyz signal uvolnéni startu (Run
Enable) neni pfitomen). Jakmile je pfijat signal stop nebo nastane chyba, relé se deaktivuje.

140z

RELECHY VFSTUF 2
Hodnpta reléaesho wislupu 2. W pammetr 1407 Bebéowy wwalup 1

1403

1404

[ZPOEDEME ZAP. RELE 1

[Zpoldied o8 zapindrd reld 1 Trezbare crokidne] Signd

o LR _'_1_

podoind o viapindnd Folid 1

T [EPOIDENE ZAP, RELE 3 _ _:_4_|_-I_
[Zpaddied B Bapnan kb2 o rel |

1406

[ZPOFDENE VYP, RELE 2 1403 m'mni'?m 140d Feccmiivee
[P paf e 8 wpninded oala 7 Obr. 40
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Skupina 15: Analogovy vystup

Analogovy vystup se pouziva pro vystup hodnoty kteréhokoliv parametru operacni skupiny dat
(Skupina 1) v podobé proudového signalu. Minimalni a maximalni hodnoty vystupniho proudu
jsou konfigurovatelné, stejné jako dovolené minimalni a maximalni hodnoty sledovaného
parametru.

Jestlize je maximalni hodnota obsahu analogového vystupu (parametr 1503) nastavena na
méné jak minimalni hodnotu (parametr 1502), je vystupni proud nepfimo umérny hodnoté
sledovaného parametru.

Koéd | Popis
1501 | AO CONTENT
Obsah pro analogovy vystup. Cislo kteréhokoliv parametru skupiny operaénich dat (Skupina 01).
1502 | AO CONTENT MIN
Minimum obsahu analogového vystupu. Displej a zakladni nastavena hodnota zaviseji na
parametru 1501.
1503 | AO CONTENT MAX
Maximum obsahu analogového vystupu. Displej a zakladni nastavena hodnota zaviseji na
parametru 1501.
1504 | MINIMUM AO
Minimalini vystupni proud.
1505 | MAXIMUM AO
Maximalni vystupni proud.
1506 | AOFILTER

Casova konstanta filtru pro AO.

AO (mA)
A
1505

1504
1502 1503 Obsah';o
AO (mA)
F'y
1505
1504
>
1503 1502  Obsah AO

Obr. 41 Stanoveni méritka analogového vystupu
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Skupina 16 : Ovladaci prvky systému

Kéd

Popis

1601

RUN ENABLE
Volba zdroje signalu pro uvolnéni béhu.

0 = nezvoleno
ACS 400 je pfipraven ke spusténi bez externiho uvolfiovaciho signalu.

1..5=DI1...DI5

Pro aktivaci uvolfiovaciho signalu pro béh se musi aktivovat zvoleny digitalni vstup. Jestlize napéti
poklesne a deaktivuje vybrany digitalni vstup, ACS 400 volné dobéhne do zastaveni a nespusti se,
dokud se neobjevi uvolfiovaci signal.

6 = coMMm

Uvolfiovaci signdl pro béh je dan sériovou komunikaci.

1602

PARAMETER LOCK
Blokovani parametrli pro ovladaci panel.
0 = Modifikace parametr( je zablokovana.

1= OPEN (uvolnéno)
Operace z panelu jsou dovoleny.

2 = neuloZeno
Parametry mohou byt modifikovany, ale nejsou ukladany do trvalé paméti.

Poznamka ! Tento parametr neni ovlivnén zvolenym makrem.
Poznamka ! Zapis parametrli pfes Standard Modbus nebo kanaly DDCS nejsou ovlivnény timto

parametrem.

1604

FAULT RESET SEL
Zdroj nulovani poruchy.

Poznamka! Vynulovani poruchy je vzdy mozné z ovladaciho panelu.

Poznamka! Varianta 6 (start/stop) nesmi byt zvoleny, pokud pfes sériovou komunikaci byl zadan
prikaz pro start, stop a smér.

0 = klavesnice

Vynulovani poruchy se provadi z klavesnice ovladaciho panelu.

1...5=DN...DI5

Vynulovani poruchy se provadi z digitalniho vstupu. Vynulovani je aktivovano deaktivovanim
vstupu.

6 = START/STOP

Vynulovani poruchy je aktivovano pfikazem Stop.

7 = cOMM

Vynulovani poruchy je provadéno sériovou komunikaci.

1605

LOCAL LOCK
Je-li blokovani mistniho rezimu aktivni (1 = uzamknuto), nemuze panel pfejit do lokalniho rezimu.

0 = OPEN
Misto ovladani mize byt zménéno z kontrolniho panelu.

1 = LOCKED
Panel nemuze prejit do lokalniho rezimu.
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Kod | Popis

1607 | PARAM.SAVE - ulozeni parametrt
Funkce pro ulozeni parametr(. Volbou 1 (SAVE...) se ukladaji zménéné parametry do pevné

paméti. Po uloZeni v§ech parametr(i se zobrazi hodnota 0.

Jsou-li parametry zménény pomoci Standard Modbus nebo pomoci kanal DDCS, pak zménéné
parametry nejsou automaticky uloZzeny do pevné paméti. Pak je tfeba uzit tento parametr.

0 = DONE (vykonano)
1 = SAVE..(ulozit)

Poznamka! Modifikace parametri provedené z fidiciho panelu jsou normalné okamzité ukladany
do pevné paméti. ackoliv je-li parametr 1602 PARAMETER LOCK nastaven na 2 (NOT SAVED -
neulozeno), pak modifikace, provedené z fidiciho panelu jsou uloZeny jen s pouzitim parametru
1607.

1608 | DISPLAY ALARMS - zobrazeni alarm(
Ridi zviditelnéni nékterych alarmq, viz "Diagnostika ", str. 141.

1=No0 (ne)
Nékteré alarmy jsou potlacené.

2 = YES (ano)
V8echny alarmy jsou uvolnény.
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Skupina 20: Limity

Kéd

Popis

2003

MAX CURRENT
Maximalni vystupni proud.
Maximalni proud, ktery ACS 400 doda do motoru.

2005

OVERVOLT CTRL - regulator prepéti
Uvolnéni regulatoru stejnosmérného prepéti.

Rychlé brzdéni zatéZe s vysokou setrvacnosti zplsobi na sbérnici vzrist stejnosmérného
napéti k limitu Fizeni prepéti. Aby se zabranilo pfekroceni limitu, regulator pfepéti automaticky
snizi brzdny kroutici moment zvySenim vystupniho kmitoctu.

POZOR ! Je-li k ACS 400 pfipojen brzdny stfida¢ a brzdny odpor, musi byt hodnota tohoto
parametru nastavena na 0, aby se zajistila spravna ¢innost stfidace.

0 = DISABLE (zabranéno)

1 = ENABLE (UumozZnéno)

2006

UNDERVOLT CTRL- regulator podpéti
Uvolnéni regulatoru stejnosmérného podpéti.

Jestlize v disledku ztraty vstupniho vykonu poklesne napéti stejnosmérné sbérnice, pak
regulator snizi otaCky motoru tak, aby napéti stejnosmérné sbérnice se udrzelo nad nizsi mezi.
P¥i snizeni ota¢ek motoru zpUsobi setrvacna hmota zatéze zpétnou regeneraci do ACS 400 a
tak udrzi stejnosmérnou sbérnici pod proudem a pfedejde se tim vypnuti pfi podpéti. To zvysi
schopnost pfekonani ztraty vykonu v systémech s velkou setrvaénou hmotou, jako jsou
odstfedivky nebo ventilatory.

0 = zabranéno

1 =umoznéno (Cas)

Umoznéno s ¢asovym limitem 500 ms pro provoz.
2 = umoznéno

Umoznéno bez ¢asového limitu pro innost.

2007

MINIMUM FREQ
Minimalni vystupni frekvence provozniho rozsahu.

Poznamka ! UdrZujte MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ

2008

MAXIMUM FREQ
Maximalni vystupni frekvence provozniho rozsahu.
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Skupina 21 : Start/Stop

ACS 400 podporuje nékolik rezimi pro start a stop, véetné letmého startu a zvySeni krouticiho
momentu pfi startu. Stejnosmérny proud muze byt zapnut bud pred pfikazem pro start
(pfedmagnetizace) nebo automaticky ihned po pfikazu pro spusténi (start s udrzenim
stejnosmérného proudu).

Udrzeni stejnosmérného proudu mize byt pouzito pfi zastavovani po rampé. Zastavuje-li pohon
volnym dobéhem, muize byt pouzita stejnosmérna brzda.

Poznamka ! P¥ili§ dlouha doba zapnuti stejnosmérného proudu nebo max. doba
predmagnetizace zpUsobuji ohfivani motoru.

Kod | Popis

2101 | START FUNCTION - funkce Start
Podminky b&éhem zrychlovani motoru.

1= RAMP
Zrychlovani po rampé, jak je nastaveno.

2 = FLYING START
Letmy start. PouzZijte tohoto nastaveni, kdyz se motor jesté otaci a pohon se rozeb&hne hladce pfi
soucasném kmitoctu.

3 = TORQUE BOOST

Automatické zvySeni krouticiho momentu mize byt potfebné v pohonech s vysokym pocate¢nim
krouticim momentem. ZvySeni krouticiho momentu se aplikuje jen pfi startu. Zvy$eni momentu se
zrusi, kdyz vystupni kmitocet prekro¢i 20 Hz nebo kdyz vystupni kmitoCet se rovna referenci.Viz téz
parametr 2103 TORQ BOOST CURR.

4 =FLY + BOOST
Aktivuje oboji, letmy start a zvySeni krouticiho momentu.

2102 | STOP FUNCTION - funkce zastaveni
Podminky pfi zpomalovani motoru.

1= COAST
Motor volné dobiha do zastaveni.

2 = RAMP
Zpomalovani po rampé, jak je definovano aktivnim ¢asem zpomalovani 2203 DECELLER TIME 1 nebo
2205 DECELLER TIME 2.

2103 | TORQ BOOST CURR - proud pfi zvy$eni momentu
Maximalni dodavany proud béhem zvy3eni krouticiho momentu. Viz téZ parametr 2101 START
FUNCTION.

2104 | STOP DC INJ TIME - ¢as zastaveni stejnosmérné injektaze

Doba injektaze stejnosmérného proudu po zastaveni modulace. Kdyz 2102 STOP FUNCTION je 1
(COAST), ACS 400 pouZzije stejnosmérné brzdéni. Jestlize 2102 STOP FUNKCTION je 2 (RAMP), pouZije
ACS 400 po rampé podrzZeni stejnosmérného proudu.

2105 | PREMAGN SEL- volba pfedmagnetizace
Varianty 1 - 5 voli zdroj pro pfikaz pfedmagnetizace. Varianta 6 voli start
s udrzenim stejnosmérného proudu.

0 = NOT SEL (nezvoleno)
Pfedmagnetizace neni pouZzita.

1...5=DI1...DI5
PFikaz pro pfedmagnetizaci je pfijat pfes digitalni vstup.

6 = CONST
Konstantni doba predmagnetizace po pfikazu spusténi. Doba je definovana parametrem 2106
PREMAGN MAX TIME.

2106 | PREMAGN MAX TIME
Maximalni doba pfedmagnetizace.
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Kod | Popis

2107 | START INHIBIT - start nepovolen

Rizeni blokovani startu. Zabranéni startu znamena, Ze o¢ekavany startovaci pfikaz je ignorovan
kdyz:

« porucha je vynulovana nebo

« aktivuje se uvolnéni béhu zatimco spoustéci pfikaz je aktivni nebo

¢ je provedena zména rezimu z lokalniho na dalkovy nebo

¢ je provedena zména rezimu z dalkového na lokalni nebo

¢ nastalo pfepnuti z EXT1 na EXT2

* nastalo pfepnuti z EXT2 na EXT1.

0 = vypnuto
Ovladani zabranéni startu je znemoznéno. Pohon se spusti po odstranéni poruchy. Uvolnéni béhu
je aktivovano nebo rezim je zménén zatimco je neproveden vydany piikaz pro spusténi.

1 = zapnuto

Ovladani zabranéni startu je umoznéno. Pohon se nespusti po odstranéni poruchy, po aktivaci
umoznéni béhu nebo po zméné rezimu. Za u¢elem opétného spusténi pohonu dejte znovu pfikaz
ke spusténi.
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Skupina 22 : Zrychleni/Zpomaleni

Mohou byt pouzity dva pary ramp pro zrychlovani/zpomalovani. Jsou-li pouzity oba pary, muze
byt volba mezi nimi byt provedena za provozu pomoci digitalniho vstupu. Kfivka S ramp je

nastavitelna.

Kod | Popis

2201 | ACC/DEC 1/2 SEL - volba zrychleni / zpomaleni

Vybirad zdroj signalu pro volbu paru ramp.

0 = nezvoleno
Je pouZzit prvni par ramp (ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1).

1...5=DI1...DI5
Volba paru ramp je provadéna pres digitalni vstup (DI1 az DI5).

Digitalni vstup deaktivovan = Je pouZzit par ramp 1(ACCELER TIME 1/DECELER TIME 1).
Digitalni vstup aktivovan = Je pouZit par ramp 2(ACCELER TIME 2/DECELER TIME 2).

2202 | ACCELER TIME 1 - doba zrychlovani 1

Rampa 1: doba od nuly do maximalniho kmito¢tu (0 - MAXIMUM FREQ).

2203 | DECELER TIME 1 - doba zpomalovani 1

Rampa 1: doba z maximalniho kmito€tu do nuly (MAXIMUM FREQ - 0).

2204 | ACCELER TIME 2 - doba zrychlovani 2

Rampa 2: doba od nuly do maximalniho kmito€tu (0 - MAXIMUM FREQ).

2205 | DECELER TIME 2 - doba zpomalovani 2

Rampa 2: doba z maximalniho kmito€tu do nuly (MAXIMUM FREQ - 0).

2206 | RAMP SHAPE - tvar rampy

MAXIMUM FREQ | —— — — — — —

Volba tvaru rampy pro zrychlovani/zpomalovani.
0 = LINEAR (linearni)

1 = FAST S CURVE (rychla S-kfivka)

2 = MEDIUM CURVE (stfedni kfivka)

3 = SLOW S CURVE (pomala S-kfivka)

Vystupni kmitocet

linearni

|
|
1
S-kfivka :
|

I
Lt
S

trvani rampy ca

Obr. 42 Definice doby trvani rampy

Zrychlovani/zpomalovani
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Skupina 25 : Kriticka frekvence

V nékterych mechanickych konstrukcich mohou uréité rozsahy rychlosti zplsobit rezonanéni

problémy. Touto skupinou parametr( je mozné nastavit dva riizné rozsahy rychlosti, které ACS

400 vynecha.

Koéd | Popis

2501 | CRIT FREQ SEL - volba kritické frekvence
Aktivace kritickych kmitoctu.
0 = vypnuto
1 = zapnuto

2502 | CRIT FREQ 1 LO - spodni kriticka frekvence 1
Kriticky kmitocet 1 start.
Poznamka ! Je-li LOW > HI, nenastane vylou€eni Zadného kmito¢tu.

2503 | CRIT FREQ 1 HI - horni kriticka frekvence 1
Kriticky kmito€et 1 konec.

2504 | CRIT FREQ 2 LO - spodni kriticka frekvence 2
Kriticky kmitocet 2 start.

2505 | CRIT FREQ 2 HI - horni kriticka frekvence 2

Kriticky kmitocet 2 konec.
Poznamka ! Kdyz LOW > HI, nenastane vylou¢eni zadného kmitoctu.

Priklad: Systém ventilatoru silné vibruje od 18 Hz do 23 Hz a od 46 Hz
do 52 Hz. Nastavte parametry nasledovné:

CRITFREQ 1 L0 = 18 Hz a cRITFREQ 1 HI = 23 Hz
CRITFREQ2 LO = 46 Hz a cRITFREQ 2 HI = 52 Hz

Obr. 14 Priklad nastaveni kritickych kmitoctd v systému ventilatoru se silnymi vibracemi v

f vvstupni ‘

[Hz]

52 4 — — —

% 4 — — —
||

o 1C3 | |

fL fIH f2L f2H
18 23 46 52

rozsazich 18 Hz az 23 Hz a 43 Hz az 52 Hz.
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Skupina 26 : Rizeni motoru

Kod | Popis

2603 | IR COMPENSATION - Tab. 15 Typické hodnoty IR kompenzace.

kompenzace IR

Napéti IR kompenzace pfi |[Jednotky 400 V

0 Hz. P / KW [ 3 7515 ]22]37
IR comp / V [ 21 ]

Pozn. ! IR kompenzaci je
tfeba udrZovat co

prehfivani vinuti motoru.
Viz tab. 15.

2604 | IR COMP RANGE
Rozsah IR kompenzace. Definuje kmitocet, za kterym IR kompenzace je rovna 0 V.

2605 | LOW NOISE - nizka hlu¢nost

Moznost volby akustického hluku motoru.

0 = OFF

STANDARD (spinaci kmitoCet 4 kHz).

1=0N

LOW NOICE (nizky hluk motoru, spinaci kmitocet 8 kHz)

Poznamka ! Je-li pouzito nastaveni pro nl'zlg'/ hluk (8 kHz), pak maximalni zatizitelnost ACS 400 je
I, pfi 30 °C okolni teploty nebo 0,81, pfi 40 ~C.

2606 | U/F RATIO - pomér U/f

Pomeér U/f pod bodem zeslabeni pole.

1 = LINEAR (linedrni)

2 = SQUARE (kvadraticky)

Linearnimu se dava prednost pfi aplikacich s konstantnim krouticim momentem, kvadratickému pfi
aplikacich s odstredivymi ¢erpadly a ventilatory. (Kvadraticky je ti$Si pro vétsinu pracovnich
kmito¢ta.)

2607 | SLIP COMP RATIO - pomér kompenzace skluzu

Se zatizenim se motor s kleci nakratko dostava do skluzu. Skluz miize byt kompenzovan zvy$enim
kmitoctu, jakmile se kroutici moment motoru zvysi. Tento parametr definuje zisk pro skluz. 100%
znamena uplnou kompenzaci skluzu; 0% znamena zadnou kompenzaci skluzu.

u (%1

IR kompenzace
Uy |- —_ — — —

a8 Rozsah IR kompenzace _ :
1

Bez kompenzace
1 ..,
Bod zeslabeni f (Hz)
pole

Obr. 44 Cinnost IR kompenzace
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Skupina 30 : Poruchové funkce

ACS 400 je mozné konfigurovat tak, aby podle pfani reagoval na uréité abnormalni externi podminky: poruchu
analogového vstupu, externi poruchovy signal a ztratu panelu.

V téchto pfipadech mlze pohon bud dale pokracovat v €innosti pfi sou¢asné rychlosti nebo pfi nastavené
konstantni rychlosti, zatimco bude indikovan alarm nebo muze tento stav ignorovat nebo mize vypnout pfi
poru$e a zastavit.

Parametry 3004-3008 teplotni ochrany motoru tvofi prostfedek pro nastaveni zatéZovaci kfivky motoru. Na
pfiklad nema-li motor chladici ventilator, mize byt potfebné omezenim zatiZzeni blizko nulové rychlosti.

Ochrana proti blokovani motoru (pfetizeni) (parametry 3009 - 3012) zahrnuje parametry pro kmitocet, dobu a
proud pfi pFetizeni..

Kod | Popis

3001 | AI<MIN FUNCTION
V pfipadé poklesu signalu Al pod poruchovou mez 3022 AI1 FAULT LIMIT
nebo 3023 AI2 FAULT LIMIT.

0 = nezvoleno

Z&adna ¢innost.

1 = FAULT (PORUCHA)

Na displeji je indikovana porucha a ACS 140 volné dobiha do zastaveni.

2 = CONST SPEED7 (KONSTANTNI OTACKY)
Na displeji je varovna indikace a rychlost se nastavi podle parametru
1208 CONST SPEEDT.

3 = LAST SPEED (POSLEDNi OTACKY)
Na displeji je varovna indikace a rychlost je nastavena na urover, na které ACS 400 naposledy
pracoval. Tato hodnota je stanovena jako primérna rychlost po dobu poslednich 10 sekund.

POZOR ! Zvolite-li CONST SPEED7 nebo LAST SPEED, ujistéte se, Ze je bezpeéné pokracovat v
¢innosti v pfipadé ztraty analogového vstupniho signalu.

3002 | PANEL LOSS - ztrata panelu
Cinnost v pfipadé poruchy v disledku ztraty panelu.

1 = FAULT (PORUCHA)
Na displeji je indikace poruchy a ACS 400 volné dobiha do zastaveni.

2 = CONST SPEED7(KONSTANTNi OTACKY)
Na displeji je varovna indikace a rychlost se nastavi podle parametru
1208 CONST SPEEDT.

3 = LAST SPEED(POSLEDNI OTACKY)
Na displeji je varovna indikace a rychlost je nastavena na urovern, na které ACS 400 naposledy
pracoval. Tato hodnota je stanovena jako primérna rychlost po dobu poslednich 10 sekund.

POZOR ! Zvolite-li CONST SPEED7 nebo LAST SPEED, ujistéte se, Ze je bezpetné pokracovat v
Cinnosti v pfipadé ztraty analogového vstupniho signalu.

3003 | EXTERNAL FAULT- vnéjsi porucha
Volba vstupu pro vnéjsi poruchovy signal.

0 = nezvoleno
Neni pouzit externi poruchovy signal.

1...5=DI1...015

Tato volba definuje digitalni vstup pro externi poruchovy signal. Jestlize nastane externi porucha,
t.j. digitalni vstup je deaktivovan, ACS 400 je zastaven a motor volné dobiha do zastaveni a na
displeji je indikovana porucha.
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Kéd

Popis

3004

MOTOR THERM PROT - tepelna ochrana motoru

Funkce ochrany motoru pfi pfehfati. Tento parametr definuje funkci teplotni ochrany motoru
chranici motor proti prehfati.

0 = nezvoleno

1 = FAULT (PORUCHA)

Indikace varovani na displeji pfi varovné urovni (97,5% jmenovité hodnoty). Zobrazeni poruchy,
kdyz motor dosahne urovné 100%. ACS 400 volné dobéhne do zastaveni.

2 = WARNING (VYSTRAHA)
Varovna indikace je zobrazena, kdyz teplota motoru dosahne varovné drovné (95% jmenovité

hodnoty).

3005

MOT THERM TIME - doba ohfivani motoru

Doba narustu teploty na 63%. Je to doba, béhem niz motor dosédhne 63% konecné teploty.
Obrazek 45 znazorfiuje definici doby teplotniho nardstu motoru.

Je-li pozadovéna teplotni ochrana podle UL pozadavk( pro motory tfidy NEMA, pouZijte toto
pravidlo - MOTOR THERM TIME = 35 krat t6 (t6 je Cas v sekundach udany vyrobcem motoru, po ktery
mUze motor bezpeéné pracovat pfi $estindsobku jmenovitého proudu). Doba tepelné ochrany
motoru pro vypinaci kfivku tfidy 10 je 350 s, pro vypinaci kfivku tfidy 20 je 700 s a pro kfivku tfidy
30 1050 s.

Zatizeni
motoru

Vzrust
teploty

100 %
63 % K
t

Obr.45 Doba tep. ochr. motoru
Teplotni kfivka motoru

3006

MOT LOAD CURVE - Zatézovaci kfivka motoru

Nejvy$si mez proudu motoru. MOTOR LOAD CURVE nastavuje maximalni dovolené provozni zatizeni
motoru. Kdyz je nastaveno na 100%, je maximalni dovolené zatiZzeni rovné hodnoté parametru
9906 MOTOR NOM CURRENT ze startovacich dat. Urovefi zatéZovaci kfivky musi byt nastavena,
jestlize se okolni teplota li§i od jmenovité hodnoty.

Vystupni proud v % jm.proudu
9906 MOTOR NOM CURR

150 1

3006 MOT LOAD CURVE 100 4
ZatéZovaci kfivka motoru

50 4
3007 ZERO SPEED LOAD T
ZatiZeni pfi nulové rychlosti

3008 BREAK POINT kmitocet
Bod zlomu

Obr. 46 ZatéZovaci kfivka motoru

3007

ZERO SPEED LOAD - zatizeni pfi nulovych otackach
Tento parametr definuje max. dovoleny proud pfi nulové rychlosti v procentech 9906 MOTOR NOM
CURR. Viz Obr. 46.

3008

BREAK POINT - bod zlomu
Bod zlomu zatéZovaci kfivky motoru. Pfiklad zatéZovaci kfivky motoru je na obr. 46. Viz téZ obr. 48.
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Kéd

Popis

3009 | STALL FUNCTION - funkce zabrzdéni
Tento parametr definuje €innost ochrany proti zablokovani. Ochrana je aktivovana, jestlize vystupni
proud vzroste pfili§ vysoko, ve srovnani k vystupni frekvenci, viz obr. 47.
0 = nezvoleno
Ochrana proti zablokovani neni pouzita.
1 = FAULT( PORUCHA)
Je-li ochrana aktivovana, ACS 400 volné dobé&hne do zastaveni. Je indikovana porucha.
2 = WARNING (VAROVANI)
Na displeji je indikovana vystraha. Indikace zmizi v poloviné doby nastavené parametrem 3012
STALL TIME.
lour
L
oblast
blokovani
3010 STALL CURRENTH
proud pfi blokovani :
3011 STAEL FREQ HI
Horni frekv. pfi blokovani
Obr. 47 Ochrana proti zablokovani motoru
3010 | STALL CURRENT - brzdici proud
Mezni proud pro ochranu proti zablokovani. Viz obr. 47.
3011 | STALL FREQ HI - horni frekvence brzdéni
Tento parametr nastavuje hodnotu frekvence pro funkci ochrany proti zablokovani. Viz obr. 47.
3012 | STALL TIME - doba zabrzdéni
Tento parametr nastavuje hodnotu €asu pro funkci ochrany proti zablokovani.
3013 | UNDERLOAD FUNCTION - funkce nedostate€ného zatizeni (odlehc¢eni)
Odstranéni zatiZzeni motoru muze indikovat chybnou funkci procesu. Tato ochrana se aktivuje kdyz:
¢ Moment motoru klesne pod hodnotu zatéZovaci kfivky zvolené parametrem 3015 UNDERLOAD
CURVE.
« Tento stav trval déle, nez doba nastavena parametrem 3014 UNDERLOAD TIME.
«  Vystupni frekvence je vy3Si nez 10% jmenovité frekvence motoru a vy$si nez 5 Hz.
0 = NOT SEL (NEZVOLEN)
Ochrana proti odleh&eni neni pouzita.
1 = FAULT (PORUCHA)
Kdyz se aktivuje tato ochrana, bude ACS 400 dobihat, az se zastavi. Zobrazi se poruchova
indikace.
2 = WARNING (VYSTRAHA)
Zobrazi se vystrazna indikace
3014 | UNDERLOAD TIME - doba odlehéeni

Casovy limit pro ochranu proti odleh&eni.
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Kod Popis

3015 | UNDERLOAD CURVE - kiivka odlehéeni

Tento parametr poskytuje pét volitelnych kfivek, znazornénych na obr. 49. Jestlize zatizeni klesne
pod nastavenou kfivku na deli dobu nez je doba, nastavena parametrem 3014, ochrana proti
odlehé&eni se aktivuje. Kfivky 1...3 dosahuji maxima pfi jmenovité frekvenci motoru, nastavené
parametrem 9907 MOTOR NOM FREQ.

3017 | EARTH FAULT - zemni chyba
Tento parametr definuje €innost pfi zjisténi zemni chyby v motoru nebo motorovém kabelu.

1 = FAULT (PORUCHA)

Indikace chyby na displeji a ACS400 dobiha do zastaveni.

2 =NO (NE)

Indikace poruchy je potlaéena a ACS 400 pokra€uje v normalni ¢innosti.

3022 | A1 FLT LIMIT
Mezni Uroven pro kontrolu na analogovém vstupu 1.
Viz parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

3023 | AI2 FLT LIMIT
Mezni Uroven pro kontrolu na analogovém vstupu 2.
Viz parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

YA

D‘ N Vypinaci doba
3.5
3.0 60 s

25 -—"‘i,..--"""_ 90's

2.0 180 s

15 300s
600 s
1.0 oo
0.5
0 » fo /fBRK

0 02 04 06 08 1.0 12

vystupni proud

In jmenovity proud motoru

fo vystupni kmitoCet

ferk = kmitoCet bodu zlomu
(parametr 3008 BREAK POINT)

lo

Obr. 48 Vypinaci doby tepelné ochrany, kdyZ PARAMETRY 3005 MOT THERM TIME, 3006 MOT LOAD CURVE
a 3007 zERO SPEED LOAD mayji standardni hodnoty.
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Obr. 49 Typy krivek odlehéeni. Tw je jmenovity kroutici moment motoru, fn jmenovity kmitocet
motoru.
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Skupina 31 : Automatické nulovani (reset)

Systém automatického nulovani mize byt pouzit pro nulovani chyb vzniklych nadproudem,
prepétim, podpétim a ztratou analogového vstupu. Pocet dovolenych automatickych nulovacich
operaci béhem urcité doby je volitelny.

A‘ Varovani ! Je-li uvolnén parametr 3107 AR Ai<miN, m{iZe pfi obnoveni analogového
vstupniho signalu pohon spustit i po delSim zastaveni. Zajistéte, aby pouziti této vlastnosti
nezpusobilo zranéni a/nebo poskozeni zafizeni.

Kod Popis

3101 | NR OF TRIALS - pocet pokust

Nastavuje poget dovolenych nulovacich operaci béhem uréité doby. Cas je definovan parametrem
3102 TRIAL TIME. ACS 400 zabrani dal$im nulovacim operacim a zlistane zastaven do doby
provedeni Uspésného vynulovani z ovladaciho panelu nebo z mista zvoleného parametrem 1604
FAULT RESET SEL.

3102 | TRIAL TIME - doba pokust
Doba, béhem niz je povoleno provedeni omezeného poctu automatickych nulovani poruch. Pocet
povolenych poruch pro tento ¢asovy interval je dan parametrem 3101 NR OF TRIALS.

3103 | DELAY TIME - zpozdéni
Timto parametrem je nastavena doba po vyskytu poruchy, po kterou ACS 400 ¢eka pred tim, nez
udini pokus o vynulovani. Je-li nastaven na 0, ACS 400 nuluje okamzité.

3104 | AR OVERCURRENT - nadproud AR

0 = DISABLE (zamezeno)

1 = ENABLE (uvolnéno)

P¥i volbé 1 je porucha (nadproud motoru) nulovana automaticky po zpozdéni daném parametrem
3103 a ACS 400 se vrati do normalni €innosti.

3105 | AR OVERVOLTAGE - prepéti AR

0 = DISABLE (zamezeno)

1 = ENABLE (uvolnéno)

Pfi volbé 1 je porucha (pfepéti na stejnosmérné sbérnici) nulovana automaticky po zpozdéni
daném parametrem 3103 a ACS 400 se vrati do normalni ¢innosti.

3106 | AR UNDERVOLTAGE - podpéti AR

0 = DISABLE (zamezeno)

1 = ENABLE (uvolnéno)

Pfi volbé 1 je porucha (podpéti na stejnosmeérné sbérnici) nulovana automaticky po zpozdéni
daném parametrem 3103 DELAY TIME a ACS 140 se vrati do normalini &innosti.

3107 | AR AI<MIN

0 = DISABLE (zamezeno)

1 = ENABLE (uvolnéno)

Pfi volbé 1 je porucha (signal na analogovém vstupu je pod minimalni Grovni) nulovana
automaticky po zpozdéni daném parametrem 3103 DELAY TIME.

doba pro pokusy
—
1

ted Cas
x = automatické nulovani
Obr. 50  Cinnost pii automatickém nulovani. V tomto pfipadé, nastane-li porucha v okamzZiku

"ted”, je automaticky nulovana v pripadé, kdyz hodnota parametru 3101 NR OF TRIALS je vétSi jak
nebo rovna 4.
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Skupina 32 : Dohled

Parametry této skupiny jsou pouzivany spolu s parametry reléovych vystupt 1401 ReLAY ouTPUT 1
a 1402 reLay outpuT 2. Mohou byt sledovany kterékoliv dva parametry skupiny operaénich dat
(Skupina 1). Relé mohou byt konfigurovana tak, Ze jsou vybuzena, kdyz hodnoty sledovanych
parametr( jsou bud pfili§ nizké nebo pfili§ vysoké.

Kod Popis

3201 SUPERV 1 PARAM - dohled na parametr 1
Cislo prvniho sledovaného parametru ze skupiny provoznich dat
(Skupina 01).

3202 | SUPERV 1 LIM LO - dohled na dolni mezni hodnotu parametru1
Prvni sledovany dolni limit. Zobrazeni tohoto parametru zavisi na
zvoleném sledovaném parametru (3201).

3203 | SUPERV 1 LIM HI - dohled na horni mezni hodnotu parametru 1
Prvni sledovany horni limit. Zobrazeni tohoto parametru zavisi na
zvoleném sledovaném parametru (3201).

3204 | SUPERV 2 PARAM - dohled na parametr 2
Cislo druhého sledovaného parametru ze skupiny provoznich dat
(Skupina 01).

3205 | SUPERV 2 LIM LO - dohled na dolni mezni hodnotu parametru 2
Druhy sledovany dolni limit. Zobrazeni tohoto parametru zavisi na
zvoleném sledovaném parametru (3204).

3206 | SUPERV 2 LIM HI - dohled na horni mezni hodnotu parametru 2
Druhy sledovany horni limit. Zobrazeni tohoto parametru zavisi na
zvoleném sledovaném parametru (3204).
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T Hodnota sledovaného parametru

HI (3203)
LOW (3202)
>
&
A
Vybuzeno = 1
Nevybuzeno =0 >

)
[ 1
-

|

|

|
Vybuzeno = 1 -|
Nevybuzeno =0

A = Parametr 1401 RELAY oUTPUT 1 (1402 RELAY oUTPUT 2) hodnota je suPrRv1 OVER Nebo SUPRV2 OVER
B = Parametr 1401 RELAY OUTPUT 1 (1402 RELAY oUTPUT 2) hodnota je suPrRv1 UNDER nebo SUPRV2 UNDER

Poznamka ! Pfipad LOW < HIGH pfedstavuje normaini hysterezi.
Pfipad A: Je pro sledovani kdy/jestli sledovany signal pfekrocil dany limit.

PFipad B : Je pro sledovani kdy/jestli sledovany signal klesl pod dany limit.

Obr.51 Sledovani provoznich dat s pouZzitim reléovych vystupi, kdyz LOW < HIGH.
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Hodnota sledovaného parametru

1 b-<1/
Low (3202) || | ﬂ»

HI (3203)

v

T T
s WO .0 I‘l ulln
A
Nevybuzeno =0 ‘ ‘ ‘ ‘ | »
ol n Ml H nlals
B
Nevybuzeno =0 >

A = Parametr 1401 RELAY oUTPUT 1 (1402 RELAY oUTPUT 2) hodnota je suPRv1 OVER NebO SUPRV2 OVER.

B = Parametr 1402 RELAY oUTPUT 1 (1402 RELAY oUTPUT 2) hodnota je suPRv1 UNDER nebo SUPRV2 UNDER.
Poznamka ! Pfipad LOW > HIGH predstavuje zvlastni hysterezi se dvéma oddélenymi
sledovanymi limity. V zavislosti na tom, zda sledovany signal se dostal pod hodnotu HIGH
(3203) nebo nad hodnotu LOW (3202) se stanovi, ktery limit se ma pouzit. Zpoc&atku je pouzit
HIGH do doby, kdy signal vystoupi nad LOW. Potom je pouzit limit LOW, az se signal vrati zpét
pod hodnotu HIGH.

A = Na zacatku je relé nevybuzeno

B = Na zacatku je relé vybuzeno

Obr.52 Sledovani provoznich dat s pouZzitim reléovych vystupd, kdyz LOW > HIGH.
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Skupina 33 : Informace

Kod Popis
3301 | SW VERSION

Verze programového vybaveni (software).
3302 | TEST DATE

Zobrazi na displeji datum zkou$ek ACS 400 (rok.tyden)
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Skupina 34: Procesni proménné

Parametry této skupiny se mohou pouzit k vytvofeni zakaznickych procesnich proménnych.
Hodnoty procesnich proménnych Ize nalézt v parametrech 0134 proces vAR1 a 0135 PROCES VAR2
a volitelné na displeji vystupu ACS-PAN. Hodnota se vypocitava z daného parametru skupiny
operacnich dat (Skupina 1) a jeho nasobenim a délenim danymi koeficienty. Jednotka a pocet
desetinnych mist jsou konfigurovatelné.

Viz dale uvedeny pfiklad.

Kod Popis
3401 DISPLAY SEL - volba zobrazeni Procesni proménna 1  Referenéni kmitocet
Voli se proménné pro zobrazeni na vystupnim l"'._
displeji ACS-PAN ™,
LTy 5003 He
1 = STANDARD 0.0 Hz
Na panelu jsou zobrazovany standardni Femn |
proménné I:
2 = PROCES VAR (procesni proménné) Proceni proménna 2
Na panelu se zobrazi procesni proménné. Viz
obr. 53. Obr. 53 Vystupni displej ACS-PAN pri
zvoleném zobrazeni procesni proménné
3402 | PVAR1SEL
Volba 1. procesni promé&nné. Cislo kteréhokoliv parametru skupiny 1 OPERATING DATA
3403 | P VAR 1 MULTP
Nasobitel 1. procesni proménné
3404 | P VAR DIVISOR
Délitel 1. procesni proménné
3405 | P VAR 1 SCALING - velikost 1. proménné Hodnota Zobrazeni
Umisténi desetinné ¢arky 1. procesni 0 125
proménné v zobrazeni. Viz obr. 54 1 125
2 1,25
3 0,125
Obr. 54 Zobrazeni s riznym umisténim
desetinné carky, kdyZ vypoctena hodnota je
125
3406 | P VAR 1 UNIT
Jednotky prvni procesni proménné.
O=notsel 4=% 8=kh 12=mV  16=°F 20=m’h 24=GPM 28 =MGD
1= A 5=s 9=°C 13=kW 17=hp 21=dm’s 25=PS| 29 =inHg
2=V 6=h 10=Ibft 14=W 18 =MWh 22 =bar 26=CFM 30=FPM
3= Hz 7=rpm 11=mA 15=kWh 19=m/2 23=kPa 27=ft 31=Cst
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Kod Popis

3407 | P VAR 2 SEL ]
Volba procesni proménné 2. Cislo kteréhokoliv parametru skupiny OPERATING DATA.

3408 | P VAR 2 MULTIP
Nasobitel 2. proménné.

3409 | P VAR 2 DIVISOR
Délitel 2. proménné

3410 | P VAR 2 SCALING
Poloha desetinné ¢arky 2. proménné, pokud je zobrazovana.

3411 | P VAR 2 UNIT
Jednotka 2. proménné. Viz parametr 3406.

Priklad: Pfedpokladejme, Ze dvoupdlovy motor je pfimo pfipojen k valci o priméru 0,1 m a
rychlost linky se ma zobrazit v m/sek. V takovém pfipadé je tfeba provést nasledujici nastaveni:

3401 pispLAY sEL ( volba zobrazeni) = 2 (PROCES VAR)
3402 pvaRr 1 seL = 0103 (oUTPUT FREQ)
3406 pvarR 1 uNIT = 19 (m/s)

Protoze se vystup 1 Hz rovna 1 ot./min., coz se rovna PI1*0,1 m/sek nebo pfiblizné 0,314 m/sek.,
plati:
vyst. frekvence * 314
rychlost linky = m/sek.
1000

zvolte:

3403 nasobitel 1. procesni proménné = 314
3404 délitel 1. procesni proménné = 1000

ProtoZe se proménna 0103 outpuT FREQ zObrazuje s rozliSenim 0,1 Hz, je vnitiné nastavena tak,
Ze hodnota 10 reprezentuje 1 Hz. Proto musi byt zvoleno 3405 P vAR 1 scALING = 1.
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Skupina 40 : PID regulace

Makro PID Control dovoluje ACS 400, podle referenéniho signalu (bod nastaveni) a signalu
okamzité hodnoty (zpétna vazba), automaticky nastavit otacky pohonu tak, aby skute¢ny signal
odpovidal referenci.

Existuji dvé sady PID parametru (slupina 40 pro parametry sady 1 a skupina 41 pro sadu 2).
Normalné se pouziva jen sada 1. Sada parametr(i 2 se mize pouzit s parametrem 4016 PID PARAM
seT. Volba mezi sadami parametrd muze byt provedena napf. pfes digitalni vstup.

Klidova funkce PID (sleep function) mlze byt pouzita pro zastaveni regulace v pfipadé, ze
vystup PID regulatoru spadne pod nastaveny limit. Regulace znovu nastane, jakmile skuteéna
hodnota procesni proménné klesne pod nastaveny limit. Jinak také maze byt klidova funkce
aktivovana a deaktivovana pres digitalni vstup.

Obr. 73 na strané 150 (Dodatek A) ukazuje propojeni vnitfnich signald, kdyz je zvoleno makro
PID regulace.

Kod Popis

4001 | PID GAIN - zisk PID
Parametr definuje zisk PID regulatoru. Rozsah nastavenije 0,1...100. Zvolite-li 1, pak 10% zména
v hodnoté chyby zpUsobi zménu vystupu PID regulatoru o 10%.

4002 | PID INTEG TIME

Integracni doba PID regulatoru. Definovana jako ¢as, ve kterém se dosahne maximalniho vystupu,
pokud existuje hodnota konstantni chyby a zisk je 1. Integraéni doba 1 s znamena, ze 100%
zmény se dosahne v 1 s.

/Regulaénl’ odchylka

"

Zisk { Vystup PID regulatoru

——
Integracni doba PID regulatoru
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Kod Popis

4003 | PID DERIV

Deriva¢ni doba PID regulatoru. Jestlize se hodnota procesni chyby méni linearné, pfida deriva¢ni
slozka konstantni hodnotu do vystupu PID regulatoru. Derivace je filtrovana 1-p6lovym filtrem.
Casova konstanta filtru je definovana parametrem 4004 PID DERIV FILTER.

F 3
100 %

Hodnota procesni chyby

Zisk

| U

Derivaéni doba PID regulatoru

4004 | PID DERIV FILTER
Casova konstanta pro filtr deriva&ni slozky. ZvySovanim &asové konstanty filtru je mozné vyhladit
ucinek derivaéni slozky D a potlacit Sum.

4005 | ERROR VALUE INV

Inverze hodnoty procesni chyby. Normalné zpusobuje snizeni zpétnovazebniho signalu vzrast
rychlosti pohonu. PoZaduje-li se, aby pokles zpétnovazebniho signalu zpusobil pokles rychlosti,
nastavte ERROR VALUE INV na 1 (ano).

0=ne

1=ano

4006 | ACTUAL VAL SEL

Volba zpétnovazebniho (skute¢ného) signalu PID regulatoru. Zpétnovazebni signal muze byt
kombinaci dvou skuteénych hodnot ACT1 a ACT2. Zdroj pro aktualni hodnotu 1 se vybira
parametrem 4007 a zdroj pro aktualni hodnotu 2 parametrem 4008.

1=AcT1

Skute¢na hodnota 1 se pouzije jako zpétnovazebni signal.

2 = ACT1-ACT2
Rozdil skute¢nych hodnot 1 a 2.

3 = ACT1+ACT2
Soucet skute¢nych hodnot 1 a 2.

4 = ACT1*ACT2
Soucin skuteénych hodnot 1 a 2.

5 = ACT1/ACT2

Podil skuteénych hodnot 1 a 2.

6 = MIN(A1,A2)

Mensi ze skute€nych hodnot 1 a 2.

7 = MAX(A1,A2)

Vétsi ze skuteCnych hodnot 1 a 2.

8 = sqrt(a1-a2)

Odmocnina z rozdilu skute¢nych hodnot 1 a 2.
9 =sgA1 + sqA2

Soucet odmocnin skute¢nych hodnot 1 a 2.
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Kod Popis

4007 | ACT1INPUT SEL

Zdroj pro skute€¢nou hodnotu 1 (ACT1).

1=AN

Analogovy vstup 1 je pouzit jako skute¢na hodnota 1.
2=AI2

Analogovy vstup 2 je pouZit jako skute¢na hodnota 1.

4008 | ACT2INPUT SEL

Zdroj pro skute¢nou hodnotu 2 (ACT2).

1=AN1

Analogovy vstup 1 je pouZit jako skute¢na hodnota 2.
2=AI2

Analogovy vstup 2 je pouZit jako skute€na hodnota 2.

4009 | ACT1 MINIMUM
Minimalni hodnota pro skute¢nou hodnotu 1 (ACT1). Viz obr. 55 a skupina 13, parametry pro
nastaveni minima a maxima analogovych vstupu.

4010 | ACT1 MAXIMUM
Maximalni hodnota pro skute¢nou hodnotu 1 (AcT1). Viz obr. 55 a skupina 13, parametry pro
nastaveni minima a maxima analogovych vstupu.

4011 | ACT2 MINIMUM
Minimalni hodnota pro skuteénou hodnotu 2 (ACT2). Viz parametr 4009.

4012 | ACT2 MAXIMUM
Maximalni hodnota pro skuteénou hodnotu 2 (ACT2). Viz parametr 4010.

ACT1 (%)
F 3
ACT1
MAXIMUM
ACT1
MINIMUM H
: >
Al min Al max Analogovy
vstupni
signal
ACT1 (%)
A
ACT1
MINIMUM
ACT1
MAXIMUM
-
»
Al min Al max Analogovy
vstupni
signal

Obr. 55 Méritka skutecnych hodnot
Rozsah analogového vstupniho signalu je nastaven
parametry 1301 a 1302 nebo parametry 1304 a 1305, v
zavislosti na tom, ktery analogovy vstup je pouZit.
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Kéd

Popis

4013 | PID SLEEP DELAY
Casové zpozdéni klidové funkce, viz obr. 56. Jestlize je vystupni kmitoéet ACS 400 pod
nastavenou urovni (parametr 4014 SLEEP LEVEL) déle jak PID SLEEP DELAY, ACS 400 se zastavi.
PFi PID sleep aktivni je zobrazen alarm 28.
4014 | PID SLEEP LEVEL
Uroven pro aktivaci klidové funkce, viz obr. 56. Jestlize vystupni kmito¢et ACS 400 poklesne pod
uroven klidové funkce, spusti se ¢ita¢ klidového zpozdéni. Kdyz vzroste vystupni kmitocet ACS
400 nad klidovou uroven, je ¢&ita¢ klidového zpozdéni vynulovan.
4015 | WAKE-UP LEVEL
Uroven pro deaktivaci klidové funkce. Tento parametr nastavuje mez skuteéné hodnoty procesu
pro klidovou funkci (viz obr. 56). Tato mez se posouva s referenci procesu.
Hodnota neinvertované chyby (parametr 4005 = 0)
Aplikovana uroverni pro deaktivaci klidové funkce je podle nasledujiciho vzorce:
Limit = parametr 1107 +
parametr 4015 * (bod nastaveni - parametr 1107) /
(parametr 1108 - parametr 1107)
Kdyz je skute€na hodnota mensi nebo rovna této hodnoté, je klidova funkce deaktivovana.
Viz obr. 57 a obr.59.
Hodnota invertované chyby (parametr 40005 = 1)
Aplikovana uroverni pro deaktivaci klidové funkce je podle nasledujiciho vzorce:
Limit = parametr 1108 +
parametr 4015 * (parametr 1108 - bod nastaveni) /
(parametr 1108 - parametr 1107)
Kdyz je skute€na hodnota vy$Si nebo rovna této hodnoté, je klidova
funkce deaktivovana. Viz obr. 58 a obr. 60.
4016 | PID PARAM SET
Volba parametrt PID. Je-li zvolena sada 1, jsou pouZity parametry 4001-4012 a 4019-4020. Pfi
volbé sady 2 jsou pouzity parametry 4101-4112 a 4119-4120.
1..5=DI1...DI5
Sada PID parametru se voli pies digitalni vstup (DI1...DI5). Sada parametrli 1 se pouziva, kdyz
digitalni vstup neni aktivni. Sada 2 se pouziva, kdyz digitalni vstup je aktivni.
6=SET1
Sada parametru 1 je aktivni.
7 =SET2
Sada parametru 2 je aktivni.
4017 | WAKE-UP DELAY
Zpozdéni deaktivace PID klidové funkce. Viz parametr 4015 WAKE-UP LEVEL a obr. 56.
4018 | SLEEP FUNCTION

Regulace pfi klidové funkci.

0 = INTERNAL
Je-li zvolena INTERNAL, je stav pfi klidové funkci Fizen vystupnim kmitoctem, procesni referenci a
skute¢nou procesni hodnotou. Srov. s parametry 4015 WAKE-UP LEVEL a 4014 PID SLEEP LEVEL.

1..5=DN...DI5

Klidovy stav je aktivovan a deaktivovan pres digitalni vstup.
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Kod Popis

4019 | SET POINT SEL

Volba bodu nastaveni. Definuje zdroj referen¢niho signalu pro PID regulator.

Poznamka ! Kdyz je PID regulator pfemostén (parametr 8121 REG BYPASS CTRL) nema tento
parametr vyznam.

1 = INTERNAL
Procesni reference je konstantni hodnota nastavena parametrem 4020 INTERNAL SETPNT.

2 = EXTERNAL
Procesni reference je ¢tena ze zdroje definovaného parametrem 1106 EXT REF2 SELECT. ACS 400
musi byt v rezimu dalkového ovladani (na displeji oviadaciho panelu je indikovano REM).*

* Procesni reference pro PID regulator muze také byt zadana z fidiciho panelu v rezimu local (na
displeji panelu je indikovano LOC), kdyz panelova reference je dana v procentni hodnoté, t..
hodnota parametru 1101 KEYPAD REF SEL = 2 (REF2(%)).

4020 | INTERNAL SETPNT
Nastavuje konstantni procesni referenci (%) pro PID regulator. PID regulator sleduje tuto referenci,
kdyZ parametr 4019 SET POINT SEL je nastaven na 1 (INTERNAL).

PID vstup (skute¢na procesni hodnota) ZPOZDENI DEAKTIVACE
[

KLIDOVE FUNKCE
parametr 4017

UROVEN DEAKTIVACE
KLIDOVE FUNKCE Gas
parametr 4015

PID vystup (vystupni kmitocet) |

ty= ZPOZDENI AKTIVACE KLIDOVE FUNKCE
parametr 4013

UROVEN AKTIVACE
KLIDOVE FUNKCE
parametr 4014

STOP START

Obr. 56 Cinnost pii klidové funkci
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HODNOTA NEINVERTOVANE CHYBY

A

4015 )
WAKE-UP | EVEL UROVEN OZIVENI
A
1108 EXT REF2 MAX
100 % SETPOINT
75% —— —1— —— ——POUZITA HLADINA OZIVENI
0% 1107 EXT REF2 MIN

Obr.57 Priklad, jak pouZita hladina oZiveni pluje s bodem nastaveni, zde
parametr 4015 WAKE-UP LEVEL je roven 75%, pfipad PID neinvertovany reguléator.

HODNOTA INVERTOVANE CHYBY
h

4015

WAKE-UP LEVEL UROVEN OZIVENI

1108 EXT REF2 MAX

0%
60 % —— —T1 —— —— -POUZITA HLADINA OZIVENI
SETPOINT

1107 EXT REF 2 MIN

100 %

o
>

Obr.19 Priklad, jak pouZita hladina oZiveni pluje s bodem nastaveni, zde
parametr 4015 WAKE-UP LEVEL je roven 60%, pripad PID invertovany reguléator.
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/ KLIDOVA FUNKCE
DEAKTIVOVANA

_
/

UZITA UROVEN | SKUTECNA HODNOTA
OZIVENI .
 E— [E— AN E—
V\w//
VYPRSENI
CAsU

CAs
Obr. 59 Pribéh deaktivace klidové funkce pfi neinvertované hodnoté chyby
VYPRSENI
CASU
P
UZITA UROVER . N\
OZIVENI ) \ .
\ KLIDOVA FUNKCE
\\ DEAKTIVOVANA
/ SKUTECNA HODNOTA
CAS

Obr. 60 Pribéh deaktivace klidové funkce pfi invertované hodnoté chyby
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Skupina 41: PID regulace (2)

Parametry této skupiny patfi do 2. sady parametrd PID. PGsobeni parametr(i 4101 - 4112, 4119
- 4120 je analogické parametrim 1. sady a to 4001 - 4012, 4019 - 4020.

Parametry sady 2 mohou byt voleny parametrem 4016 PID PARAM SET.
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Skupina 50: Komunikace

Kéd

Popis

5001

DDCS BIT RATE
Rychlost pfenosu v Mbit/s.

5002

DDCS NODE NR
Cislo uzlu spojeni DDCS.

5003

COMM FAULT TIME - doba poruchy komunikace
Casové zpozdéni odpojeni komunikace. Pouziva se pro standardni sbérnici Modbus i pro DDCS.

Jestlize je parametrem 5004 COMM FAULT FUNC aktivovan dohled nad ztratami spojeni, pak
nadfrazeny sbérnici musi periodicky zapisovat Ridici slovo, Referenci 1 nebo Referenci 2.
Maximalni doba je stanovena timto parametrem.

5004

COMM FAULT FUNC - funkce pfi poruse komunikace
Funkce pfi poru$e komunikace. Plati jak pro Modbus, tak pro spojeni DDCS.

0 = NOT SEL (nezvoleno)

Zadna ¢innost.

1 = FAULT (porucha)

Je indikovana porucha a ACS 400 dobiha do zastaveni.

2 = LAST SPEED (posledni rychlost)
Je indikovano varovani a otacky jsou nastaveny na hodnotu, jaka byla pfi posledni ¢innosti ACS
400. Tato hodnota je dana jako primérna rychlost béhem poslednich 10 s.

Pozor! Zvolite-li CONST SPEED 7 ujistéte se, Ze je bezpeéné pokracovat v provozu v pfipadé
vypadku komunikace.

5005

PROTOCOL SEL - volba protokolu
Definuje pouzity komunikaéni protokol. Varianty 1 (DDCS) a 3 (STD MDB+DDCS) mohou byt
zvoleny jen je-li instalovana komunikace pomoci DDCS.

0 = NOT SEL (nezvoleno)
Neni aktivni Zadna sériova komunikace.

1=DDCS
Aktivni je sériova komunikace DDCS.

2 = STD MODBUS
Je aktivni standardni protokol Modbus.

3 = STD MDB+DDCS
Jsou aktivni Modbus i DDCS.

5006

COMM COMANDS - prikazy komunikace

Volba protokolu zdroje pfikazl. Ackoliv ACS 400 miize komunikovat soucasné pres nékolik
sériovych komunikacnich kanald, prikazy - start, stop, smér otaceni a reference - Ize pfijimat jen z
jediného komunikaéniho kanalu, ktery se muZze volit timto parametrem.

0 = NOT SEL (nezvoleno)

Ovladaci pfikazy nejsou pfijimany pfes sériovou komunikaci.

1 = STD MODBUS

Ovladaci pfikazy jsou pfijimany pfes kanal 1 standardniho protokolu Modbus.

2 =DDCS
Ovladaci pfikazy jsou pfijimany pfes spojeni DDCS.
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Kod Popis

5007 | DDCS BUS MODE
Nastavuje provozni rezim spojeni DDCS.

1 = FIELDBUS (provozni sbérnice)
Ve spojeni DDCS se pouziva adapter pro provozni sbérnici. (ACS 400 funguje jako podfizena
stanice linky DDCS).

2 = EXTENTION (rozsifeni)

Na lince DDCS se pouziva modul pro rozsiteni vstupl/vystupd (nazev typu NDIO). ACS 400
plsobi jako fidici stanice spojeni DDCS a je schopny fidit digitalni vstupy a vystupy rozsifovaciho
modulu.

Poznamka! Hodnota 2 (I/O rozs$ifeni) muze byt pouzita jen kdyz je zvoleno makro PFC (regulace
pumy nebo ventilatoru).

5008 | DDCS LINK CTRL
Ridi intenzitu svétla v lince DDCS. Cim vy$$i hodnota, tim vétsi intenzita.

5009 | DDCS HW CONFIG
Konfigurace DDCS linky.

0 = STAR (hvézda)
Konfigurace do hvézdy, regenerace DDCS je vypnuta.

1 =RING
Linka DDCS ve formé optického prstence, regenerace je zapnuta.
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Skupina 51: Externi komunikaéni modul

Parametry této skupiny je potfeba nastavit jen kdyz je instalovan vnéjsi komunika¢ni modul
provozni sbérnice. Vice informaci o téchto parametrech naleznete v dokumentaci
komunika¢niho modulu.

Kod Popis

5101 | FIELDBUSPAR1 - parametr1 provozni komunikacni shérnice
Parametr 1 komunika¢niho modulu ve spojeni DDCS. Hodnota uréuje typ pfipojeného
komunikaéniho modulu.

Tabulka 16 Seznam typ( moduld.

Huedrsin Tp mechae
] hani pliojan Zicre rrcoiul
1 RFEA, Prod bus
2 WIES Mockas
3 KIBA, |miertaes-5
L] HOCSA GEN e
5 RICEM CAMOpan
] WO KA Deraicebiet
T WO LORMWOIRES
] WIMEP Moonis-
B L) e

5102 | FIELDBUSPAR2 - FIELDBUSPAR15 - parametry 2 - 15 provozni komunikaéni sbérnice

- Vice informaci o téchto parametrech naleznete v dokumentaci komunikaéniho modulu.
5115
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Skupina 52 : Standardni Modbus

ACS 400 se muze pfipojit k systému provozni sbérnice s protokolem Modbus. Parametry této
skupiny se pouzivaji k nastaveni Cisla stanice, rychlosti komunikace a parity. Parametry 5206-
5215 jsou diagnosticke ¢itace, které Ize pouzit k odladéni systému provozni sbérnice. Vice
informaci viz ¢ast "Standardni sériova komunikace" na str. 119.

Modifikace parametru této skupiny se projevi pfi dal$im spusténi.

Kéd - |Popis

5201 [STATION NUMBER - identifikator stanice
Nastavuje ¢islo podfizené jednotky pro ACS 400 v siti Modbus.

Rozsah: 1 - 247
Upozornéni! Modifikace jsou téinné jen po dalim zapnuti napajeni.

5202 |COMM SPEED - rychlost komunikace
Definuje rychlost komunikace ACS 400 v bitech za sekundu (bps).

3 =300 bps 48 = 4800 bps

6 = 600 bps 96 = 9600 bps
12 = 1200 bps 192 = 19200 bps
24 = 2400 bps

Upozornéni! Modifikace jsou Géinné jen po dalsim zapnuti napéjent.
5203 [PARITY - parita

Definuje paritu, ktera se bude pouzivat s komunikaci Modbus. Parametr také definuje pocet stop-bitd. U
komunikace Modbus je podet stop-bitd 2 pro Zadnou paritu a 1 pro sudou nebo lichou paritu.

0 = ZADNA

1= SUDA
2 = LICHA

5206 |BAD MESSAGES - $patné zpravy
Diagnosticky &itad se o jednu zvy3i pokaZdé, kdyZ? ACS 400 shledé jakoukoli chybu komunikace. Béhem
normaliniho provozu se tento &itac se sotva nékdy zvysi.

5207 |GOOD MESSAGES - dobré zpravy
Diagnosticky &fta¢ se o jednu zvysi pokaZdé, kdy? ACS 400 piijme platnou zprava Modbus. B&hem
normalniho provozu se tento &itad konstantné zvysuje.

5208 [BUFFER OVERRUNS - piete¢eni vyrovnavaci paméti

Nejdel$i mozna zprava pro ACS 400 je 32 bytl.  Kdy? je piijimana zprava del$i nez 32 bytd, tento
diagnosticky &itac se zvysi o jednu pokaZdé, kdyZ se piijima znak, ktery nelze do vyrovnavaci paméti
umistit.

5209 |FRAME ERRORS - chyba ramu
Tento diagnosticky &itaé se zvy3uje o jednu pokaZdé, kdyZ se ze sbérnice piijiméa znak
s chybou ramu.

* Nastaveni komunikaénich rychlosti zafizeni, pfipojenych na sbérnici se li$i

« Urovné okolniho $umu mohou byt pfili§ vysoké.

5210 |PARITY ERRORS - chyby parity

Tento diagnosticky &itad se zvySuje o jednu pokaZdé, kdyZ se ze sbérnice piijima znak s chybou parity.
* Nastaveni parity zafizeni, pfipojenych ke sbérnici se lisi.

« Urovn& okolniho Sumu mohou byt piilis vysoks.
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Kod - |Popis

5211 [CRC ERRORS - chyby CRC

Tento diagnosticky &itac¢ se zvySuje o jednu pokaZdé, kdyZ se piijima zprava s chybou CRC.
« Urovné okolntho $umu mohou byt pfili vysoké.
s Vypoget CRC neni proveden spravné.

5212 [BUSY ERRORS - chyby obsazeni
V siti Modbus mtize v danou dobu vysilat jen jedno zafizeni. Tento diagnosticky &itac se zvySuje o jednu
pokaZzdé, kdyZ ACS 400 piijima ze sbérnice znak, zatimco stale jesté zpracovava predchozi zpravu.

5213 [SER FAULT MEM 1 - pamét’ 1 poruchy sériové komunikace
Je odeslan kod posledni vyjimky Modbus.

5214 |SER FAULT MEM 2 - pamét’ 2 poruchy sériové komunikace
Je odeslan kod predesié vyjimky Modbus.

5215 [SER FAULT MEM 3 - pamét’ 3 poruchy sériové komunikace
Je odeslan kéd nejstarsi vyjimky Modbus.
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Skupina 81: Regulace PFC

Parametry pro regulaci ¢erpadel a ventilatort (PFC). V dodatku B je podana detailni informace o
PFC. Kapitola "Aplikaéni makra" popisuje zakladni signalova propojeni.

Kéd

Popis

8103

REFERENCE STEP 1
Nastavuje procentni hodnotu, ktera se pficte k procesni referenci, kdyz bézi alespori jeden
pomocny motor (s konstantnimi ota¢kami). Zakladni hodnota je 0%.

Priklad: ACS 400 pracuje se tfemi paralelné zapojenymi ¢erpadly, které Cerpaji vodu do potrubi.
Tlak v potrubi je regulovan. Reference konstantniho tlaku je nastavena parametrem 4020 INTERNAL
SETPNT.

P¥i nizké arovni odbéru vody bézi jen Cerpadlo s regulovanou rychlosti. Kdyz se odbér vody zvysi ,
spusti se ¢erpadla s konstantnimi otackami; nejprve jedno erpadlo a pokud potfeba vzrusta i
druhé Eerpadlo.

Kdyz pratok vody vzrista, vzrasta tlakovy spad mezi zacatkem (misto méfeni) a koncem potrubi.
Nastavenim vhodnych referenénich stupriti (parametr 8103 reference step 1 a 8104 reference step
2) se procesni reference zvySuje spolu se zvySujicim se ¢erpacim vykonem. Referenéni stupné
kompenzuji vzristajici tlakovy spad a zabrariuji poklesu tlaku na konci potrubi.

8104

REFERENCE STEP 2

Nastavuje procentni hodnotu, ktera se pficte k procesni referenci, kdyZz bézi minimalné dva
pomocné motory (s konstantnimi ota¢kami). Zakladni hodnota je 0%. Viz parametr 8103 rEFERENCE
STEP 1.

8105

REFERENCE STEP 3

Nastavuje procentni hodnotu, ktera se pficte k procesni referenci, kdyz bé&zi minimalné tfi
pomocné motory (s konstantnimi ota¢kami). Zakladni hodnota je 0%. Viz parametr 8103 rEFERENCE
STEP 1.

8109

START FREQ 1

Nastavuje frekvenéni limit (viz obr. 61 na str. 109). Cita& zpozdéni startu se spusti, kdyZ vystupni
kmito€et pfekro€i hodnotu (8109 START FREQ 1 + 1 Hz) a zadny pomocny motor nebé&zi. Kdyz
uplyne €as nastaveny parametrem 8115 AUX MOT START D a pokud vystupni kmitoCet je stale nad
hodnotou (8109 START FREQ 1 - 1 Hz), spusti se prvni pomocny motor.

Po spusténi prvniho pomocného motoru se snizi vystupni kmito¢et ACS 400 o hodnotu (8109
START FREQ 1 - 8112 LOW FREQ 1).

Poznamka! Spoustéci kmito¢et 1 musi byt v mezich 8112 Low FREQ 1 a 2008 MAXIMUM FREQ-1.

8110

START FREQ 2

Nastavuje frekvenéni limit (viz obr. 61). Cita¢ zpozd&ni startu se spusti, kdyZ vystupni kmito&et
prekro¢i hodnotu (8110 START FREQ 2 + 1 Hz) a béZi jeden pomocny motor. Kdyz uplyne ¢as
nastaveny parametrem 8115 AUX MOT START D a pokud vystupni kmitocet je stale nad hodnotou
(8110 START FREQ 2 - 1 Hz), spusti se prvni pomocny motor.

Po spusténi prvniho pomocného motoru se snizi vystupni kmito¢et ACS 400 o hodnotu (8110
START FREQ 2 - 8113 LOW FREQ 2).

Poznamka! Spoustéci kmitocet 2 musi byt v mezich 8113 Low FREQ 2 a 2008 MAXIMUM FREQ-1.

8111

START FREQ 3

Nastavuje frekvenéni limit (viz obr. 61). Cita¢ zpozdéni startu se spusti, kdyZ vystupni kmito&et
prekro¢i hodnotu (8111 START FREQ 3 + 1 Hz) a bézi dva pomocné motory. Kdyz uplyne ¢as
nastaveny parametrem 8115 AuUX MOT START D a pokud vystupni kmitocet je stale nad hodnotou
(8111 START FREQ 3 - 1 Hz), spusti se prvni pomocny motor.

Po spusténi prvniho pomocného motoru se snizi vystupni kmitoc¢et ACS 400 o hodnotu (8111
START FREQ 3 - 8114 LOW FREQ 3).

Poznamka! Spoustéci kmitocet 3 musi byt v mezich 8114 Low FREQ 3 a 2008 MAXIMUM FREQ-1.

8112

LOW FREQ 1

Nastavuje frekvenéni limit (viz obr. 61). Cita& zpozdéni zastaveni se spusti, kdyZ vystupni kmitoget
prekro¢i hodnotu (8112 Low FREQ 1 - 1 Hz) a béZzi jeden pomocny motor. Kdyz uplyne ¢as
nastaveny parametrem 8116 AUX MOT STOP D a pokud vystupni kmitocCet je stale pod hodnotou
(8112 Low FREQ 1 + 1 Hz), zastavi se prvni pomocny motor.

Po zastaveni prvniho pomocného motoru se zvysi vystupni kmito¢et ACS 400 o hodnotu (8109
START FREQ 1 - 8112 LOW FREQ 1).

Poznamka! Dolni kmito¢et 1 musi byt v mezich 2007 MINIMUM FREQ+1 A 8109 START FREQ 1.
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8113

LOW FREQ 2

Nastavuje frekvenéni limit (viz obr. 61). Citaé zpozdéni zastaveni se spusti, kdyZ vystupni kmitoget
prekro¢i hodnotu (8113 Low FREQ 2 - 1 Hz) a béZi dva pomocné motory. Kdyz uplyne ¢as
nastaveny parametrem 8116 AUX MOT STOP D a pokud vystupni kmitocet je stale pod hodnotou
(8113 Low FREQ 2 + 1 Hz), zastavi se druhy pomocny motor.

Po zastaveni pomocného motoru se zvysi vystupni kmitoéet ACS 400 o hodnotu
(8110 START FREQ 2 - 8113 LOW FREQ 2).

Poznamka! Dolni kmito¢et 2 musi byt v mezich 2007 MINIMUM FREQ+1 A 8110 START FREQ 2.

8114

LOW FREQ 3

Nastavuje frekvenéni limit (viz obr. 61). Citaé zpozdéni zastaveni se spusti, kdyZ vystupni kmitoget
prekro¢i hodnotu (8114 Low FREQ 3 - 1 Hz) a bé&Zi tfi pomocné motory. Kdyz uplyne ¢as nastaveny
parametrem 8116 AUX MOT STOP D a pokud vystupni kmitocet je stale pod hodnotou (8114 Low
FREQ 3 + 1 Hz), zastavi se tfeti pomocny motor.

Po zastaveni pomocného motoru se zvysi vystupni kmito¢et ACS 400 o hodnotu
(8111 START FREQ 3 - 8114 LOW FREQ 3).

Poznamka! Dolni kmito¢et 3 musi byt v mezich 2007 MINIMUM FREQ+1 A 8111 START FREQ 3.

8115

AUX MOT START D
Nastavuje zpozdéni startu pomocnych motoru. Vice informaci viz parametr 8112 Low FREQ 1 a
obr. 61.

8116

AUX MOT STOP D
Nastavuje zpozdéni zastaveni pomocnych motoru. Vice informaci viz parametr 8112 Low FREQ 1

Kmitocet
8115 AUX MOT START D
A E ' N E START POMOCNEHO MOTORU

! fmax

3MO9STARTFREQ 1 +1HZ |- - - - oo oo oo oo oo oo o
SPOUSTECIKMITOCET

_________ J/ Vzriist kmitodtu

81121OWFREQT-1THZ | - - o o o oo oo oo b&hem zpozdani startu

DOLNI KMITOCET

Snizeni kmitoétu
4 béhem zpozdéni zastaveni

fmin

|
X P Cas

o

8116 AUX MOT STOP D.
ZASTAVENI POMOCNEHO MOTORU

ﬁ Vazristajici
pritok
Pomocny motor 1 Start Klesajic
Stop/Start v ook

Obr. 61 Spoustéci kmitocet, dolni kmitocet, zpoZdéni startu a zpoZdéni zastaveni
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8117 | NR OF AUX MOT

Stanovi po¢et pomocnych motord.

Reléové vystupy

Start/Stop signaly pro pomocné motory jsou vydavany pres reléové vystupy. Dale pak jeden
reléovy vystup je pouZit k pfipojovani motoru s regulovanymi ota¢kami k ACS 400.

Reléové vystupy RO1 a RO2 u ACS 400 mohou byt pouzity pro regulaci motoru. Je také mozné
pouzit az dvou zvlastnich externich modult digitélnich vstupd/vystupt (NDIO).

Reléovy vystup RO1 se pouziva pro Fizeni motoru pumpy a ventilatoru, pokud hodnota 1401 relay
output 1 je 29 (PFC). Reléovy vystup 2 se pouziva pro fizeni motoru pumpy a ventilatoru, pokud
hodnota 1402 relay output 2 je 29 (PFC).

Tabulka 17 znazorfiuje pouZiti reléovych vystupl pro rizna nastaveni parametrt 1401 a 1402.
Neni-li pouzita funkce automatické zmény (autochange), pak prvni reléovy vystup, konfigurovany
pro PFC ovlada motor s regulovanymi otackami. Je-li pouzita funkce automatické zmény, pak
logika automatické zmény ACS 400 pfifadi reléové vystupy odpovidajicim motorim (z nichZ jeden
je s regulovanymi otackami).

Tabulka 17 Pouziti reléovych vystupl. Konfigurace reléovych vystupu je nastavena parametrem
1401, 1402 a 8117. Pocet potfebnych reléovych vystupl zavisi na po¢tu pomocnych motord. Napf.
je-li pocet pomocnych motoru 2, je zapotiebi celkem tfi reléovych vystupt (motor 1,2 a 3) x =
jakékoliv jiné nastaveni nez 29 (PFC).

Nastaveni parametru | Relé ACS 400 NPIO modu_l L NPIO modu_l z

(Cislo uzlu = 5) (Cislo uzlu = 6)

1401 1401 Funkce Funkce Funkce Funkce Funkce Funkce
reléovy reléovy | reléového | reléového | reléového | reléového | reléového | reléového
vystup vystup vystupu | vystupu | vystupu 1 | vystupu 2 | vystupu 1 | vystupu 2

1 2 RO1 RO2 NDIO NDIO NDIO NDIO

29 (PFC) |29 (PFC) | Start/Stop | Start/Stop | Start/Stop | Start/Stop | nepouZito | nepouzito
Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4

29 (PFC) |x Start/Stop | napf. Start/Stop | Start/Stop | Start/Stop | nepouzito
Motor 1 porucha Motor 2 Motor 3 Motor 4

X 29 (PFC) | napf. Start/Stop | Start/Stop | Start/Stop | Start/Stop | nepouzito
porucha Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4

X X napr. napf. Start/Stop | Start/Stop | Start/Stop | Start/Stop
provoz porucha Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4

8118 | AUTOCHNG INTERV

Nastavuje interval funkce automatické zmény. Tento ¢as se pocita jen kdyz je zapnut spoustéci
signal ACS 400. Podrobny popis €innosti viz parametr 8119 AUTOCHNG LEVEL.

0.0 = NOT SEL (nezvoleno)
Toto nastaveni vypina funkci AUTOCHANGE

Poznamka! ACS 400 vzdycky dobé&hne do zastaveni, je-li provedena funkce automatické zmény.

Varovani! Pouzije-li se funkce AUTOCHANGE, musi se pouZzit vzajemné blokovani (interlock). V
systému automatické zmény je mezi vystupnimi svorkami ACS 400 a motorem s fizenymi otackami
stykac. Stykac se poskodi, kdyz se rozepne, aniz by pfed tim doS$lo k pferus$eni pfepinani
invertujiciho mastku ACS 400. Pfepinani invertoru se prerusi, kdyz 2blokovani a ACS 400 dobiha
do zastaveni .
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8119

AUTOCHNG LEVEL

Nastavuje operac¢ni limit pro logiku automatické zmény (autochange). Tento parametr maze byt
pouzit k potlaceni funkce automatické zmény, kdyz systém cerpadla-ventilatoru pracuje v blizkosti
maximalniho vykonu. Kdyz vystupni signal PID/PFC regulatoru pfekro¢i uroven, nastavenou timto
parametrem, je mozné provést automatickou zménu.

Vystupni kmitocet
E

LA

Zadny pomocny 1pom. .2 pom.
motor motor motory

Oblast povolené | |
zmény

T # PID vystup
B8 aurocrsc Lever 10D %

urover zmény
Obr. 62 Uroveri automatické zmény

Automaticka zména

Ugelem automatické zmény je zajistit stejnou dobu provozu pro véechny motory. Kazdy motor
systému je po fadé pfipojovan k ACS 400 a stejné tak k siti. Pofadi spousténi motora se pfi
automatické zméné meni.

Pfi pouzivani automatické zmény je zapotfebi externi pfepinaci zafizeni. V Dodatku B naleznete
vice informaci. Pfi automatické zméné musi také byt pouZito blokovani (parametr 8120).

Automatickd zména je provedena, kdyz uplyne interval (parametr 8118) od predchozi zmény a
vystup z PFC je pod Urovni, nastavenou timto parametrem.

Operace automatické zmény probiha nasledovné:
1. Motor s fizenymi ota€kami zastavi. Stykac tohoto motoru vypne.
2. Poradi spousténi se zméni (Eita¢ pofadi spousténi pokroci o krok).

3. Styka¢ motoru, jehoz otacky nyni budou Fizeny se vypne (pokud bézel). Pokud bézi dalsi
motory, nebude jejich béh prerusen.

4. Stykac motoru, jehoz otacky nyni budou fizeny se zapne. Pfepinaci zafizeni pfipoji tento
motor k ACS 400.

Vyckava se po dobu nastavenou parametrem 8122 pfc start delay.

Rizeny motor se spusti. Jestlize motor s konstantnimi otaékami byl zastaven v kroku 3, je dal$i
motor pfipojen (pfimo na sit) sepnutim stykace tohoto motoru. Po tomto kroku bézi stejny
pocet motorli jako pfed zménou.

7. Normalni ¢innost PFC pokracuje,
Jako priklad je systém se tfemi motory jejichz zména spousténi je dale uvedena:

Prvni start: Motor €. 1, motor €. 2, motor €. 3.
Druhy start: Motor €. 2, motor €. 3, motor &. 1.
Treti start: Motor €. 3, motor €. 1, motor €. 2 atd.

Jsou-li nékteré motory v systému blokovany, logika automatické zmény je presko€i. Pokud jsou
v§echna blokovani aktivni a Zzadny motor nemuze byt spustén, je signalizovan alarm blokovani
(Alarm 30).

Poznamkal!: Kdyz je provadéna zména, ACS 400 vzdy dobéhne do zastaveni.

Poznamka!: Automatickd zména muze také probéhnout v klidovém stavu PID.

Poznamkal!: Vypne-li se napajeni ACS 400, jsou hodnoty ¢itace pofadku spousténi a intervaly
automatické zmeény uloZeny do pevné paméti. Pfi obnoveni napajeni pokracuji ¢itace od uloZzenych
hodnot.
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8120

INTERLOCKS
Ovladani funkci blokovani.

Varovani! Je-li pouzita funkce AUTOCHANGE, musi také byt pouzita blokovani (viz parametr 8118
AUTOCHNG INTERV).

0 = not sel

Zadné funkce blokovani nejsou pouzity. V&echny digitalni vstupy jsou k dispozici pro jiné Géely.
1=DN

Funkce blokovani jsou pouzity. Digitalni vstupy jsou rezervovany pro blokovaci signaly v zavislosti
na poctu motory podle nasledujici tabulky:

Blokovaci signaly

Pocet pomoc. Digitalni vstupy NDIO Modul 1 NDIO Modul 2
motor( ACS 400
(parametr 8117)
0

DI1: Motor 1 nepouzito nepouzito
DI2- DI5: volné
1 DI1: Motor 1
DI2: Motor 2
DI3- DI5: volné
2 DI1: Motor 1
DI2: Motor 2
DI3: Motor 3
DI4- DI5: volné
3 DI1: Motor 1
DI2: Motor 2
DI3: Motor 3
Dl4: Motor 4
DI5: volny

2= DI2
Funkce blokovani jsou pouzity. Digitalni vstupy jsou rezervovany pro blokovaci signaly v zavislosti
na poctu motory podle nasledujici tabulky:

Blokovaci signaly

Pocet pomoc. Digitalni vstupy NDIO Modul 1 NDIO Modul 2
motoru ACS 400
(parametr 8117)
0

DI1: volny nepouzito nepouzito
DI2: Motor 1
DI3- DI5: volné
1 DI1: volny

DI2: Motor 1
DI3: Motor 2
DI4- DI5: volné
2 DI1: volny

DI2: Motor 1
DI3: Motor 2
DI4: Motor 3
DI5: volny

3 DI1: volny

DI2: Motor 1
DI3: Motor 2
DI4: Motor 3
DI5: Motor 4
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3=DI3

Blokovaci signaly

Pocet pomoc.
motor

Digitalni vstupy
ACS 400

NDIO Modul 1

NDIO Modul 2

(parametr 8117)
0

DI1-DI2: volné
DI3: Motor 1
DI4- DI5: volné

nepouzito

nepouzito

DI1-DI2: volné
DI3: Motor 1
DI4: Motor 2
DI5: volny

DI1-DI2: volné
DI3: Motor 1
DI4: Motor 2
DI5: Motor 3

DI1-DI2: volné
DI3: Motor 1
DI4: Motor 2
DI5: Motor 3

DI1: Motor 4
DI2: nepouzito

nepouzito

4=DI4

Blokovaci signaly

Pocet pomoc.
motor

Digitalni vstupy
ACS 400

NDIO Modul 1

NDIO Modul 2

(parametr 8117)
0

DI1-DI3: volné
DI4: Motor 1
DI5: volny

nepouzito

nepouzito

DI1-DI3: volné
DI4: Motor 1
DI5: Motor 2

DI1-DI3: volné
DI4: Motor 1
DI5: Motor 2

DI1: Motor 3
DI2: nepouzito

DI1-DI3: volné
DI4: Motor 1
DI5: Motor 2

DI1: Motor 3
DI2: Motor 4

nepouzito

Funkce blokovani jsou pouzity. Digitalni vstupy jsou rezervovany pro blokovaci signaly v zavislosti
na poc¢tu motorG podle nasledujici tabulky:

Funkce blokovani jsou pouzity. Digitalni vstupy jsou rezervovany pro blokovaci signaly v zavislosti
na poc¢tu motort podle nasledujici tabulky:
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5=DI5

Funkce blokovani jsou pouzity. Digitalni vstupy jsou rezervovany pro blokovaci signaly v zavislosti
na po¢tu motory podle nasledujici tabulky:

Blokovaci signaly

Pocet pomoc. Digitalni vstupy NDIO Modul 1 NDIO Modul 2

motor( ACS 400

(parametr 8117)

0 DI1-Dl4: volné nepouzito nepouzito
DI5: Motor 1

1 DI1-Dl4: volné DI1: Motor 2 nepouzito
DI5: Motor 1 DI2: nepouzit

2 DI1-Dl4: volné DI1: Motor 2 nepouzito
DI5: Motor 1 DI2: Motor 3

3 DI1-Dl4: volné DI1: Motor 2 DI1: Motor 4
DI5: Motor 1 DI2: Motor 3 DI2: nepouzit

4=Dl4

Funkce blokovani jsou pouzity. Digitalni vstupy jsou rezervovany pro blokovaci signaly v zavislosti
na poctu motory podle nasledujici tabulky:

Blokovaci signaly

Pocet pomoc. Digitalni vstupy NDIO Modul 1 NDIO Modul 2

motoru ACS 400

(parametr 8117)

0 DI1-DI5: volné DI1: Motor 1 nepouzito
DI2: nepouzito

1 DI1-DI5: volné DI1: Motor 1 nepouzito
DI2: Motor 2

2 DI1-DI5: volné DI1: Motor 1 DI1: Motor 3
DI2: Motor 2 DI2: nepouzito

3 DI1-DI5: volné DI1: Motor 1 DI1: Motor 3
DI2: Motor 2 DI2: Motor 4

Nizka uroven blokovacich signall je aktivni, tj. blokovani je aktivni jestlize odpovidajici blokovaci
signal neni pfitomen. Je-li dan pfikaz ke spusténi kdyz blokovaci signal pro motor s regulovanymi
otackami je aktivni, pak ACS 400 nespusti a na panelu bude indikovan Alarm 30 (INTERLOCK)

Kazdy blokovaci obvod musi byt zapojen nasledovné:

1. Kontakt spinace Zap/Vyp motoru musi byt zapojen do obvodu blokovani. Logika PFC
detekuje, jestli je motor vypnut. Logika se nepokusi spustit motor, jestlize je vypnut a misto
toho zapne dal$i dostupny motor.

2. Kontakt teplotniho relé motoru (nebo jiného ochranného prvku motorového obvodu) musi byt
zapojen do vstupu blokovani. Logika PFC detekuje, zda teplotni relé je aktivovano. Motor je

zastaven.
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Obr. 63 Zapojeni blokovani systému PFC se dvéma motory. V napéjecim obvodu M2 je teplotni
relé.
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8121

REG BYPASS CTRL

Rizeni s preklenutym regulatorem poskytuje jednoduchy Fidici mechanizmus bez PID regulatoru.
Rizeni pfeklenuti (bypasu) je potieba jen ve specialnich aplikacich. P¥iklady jsou uvedeny na
obrazcich 64 a 65.

0=ne
Je pouzit procesni PID regulator.

1=ano

Procesni PID regulator je pfeklenut. Signal, ktery je pfipojeny ke koliku skute¢né hodnoty PID
regulatoru (4006 actual val sel) je pouZzit jako frekvenéni reference PFC. Automaticky start a stop
motor( s regulovanymi ota¢kami je odvozen od tohoto signalu aktuaini hodnoty misto od vystupu
PID regulatoru.

Méfeny vstupni pratok = reference pro Cerpaci stanici

. . r = "
. Vystup 1 W Vstupn’i
' potrubi 1 | | ! potrubi
: .| . |
, P2 .
i Vystup Kalova
potrubi 2 nadrz
7
, | |
Vystup
B H 1 '
EL potrubi 3
oK L _
Stykace |
AGE

Obr. 64 Rizeni preklenuti regulétoru. Viykon Serpaci stanice (vystupni tok) sleduje pfitok.

Vystupni kmitocet

Maximalni kmitocet 7

Start. frekvence 2
Start. frekvence 1 4

Dolni frekvence 2 7

Dolni frekvence 1
Minimalni kmitocet

Ridici
signal %

a: Nebézi zadny pomocny motor
b: Bézi jeden pomocny motor
c: Bézi dva pomocné motory

Obr. 65 Vztah mezi fidicim signalem a kmitoctem fizeného motoru v systému se tfemi motory.
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8122

PFC START DELAY
Nastavuje zpozdéni spusténi pro vS§echny motory v systému. Zpozdéni funguje nasledovné:

1. Stykad, ktery pfipojuje motor s regulovanymi otackami k ACS 400 se sepne (reléovym
vystupem ACS 400).

2. Ceka se na zpozdény start PFC.

3. Motor s regulovanymi otackami se po¢ne napdjet a ¢innost PFC zaéne. Pomocné motory jsou
nastartovany.

POZOR! Pokud jsou motory vybaveny startery hvézda trojuhelnik, musi byt zpozdéni startu PFC
vzdy nastaveno. Zpozdéni startu PFC musi byt nastaveno del$i, nez ¢asové nastaveni starteru
hvézda-trojuhelnik: Po zapnuti motoru reléovym vystupem ACS 400 musi byt dostatek ¢asu pro
starter, aby nejprve pfepnul na uspofadani do hvézdy a pak zpét do trojuhelniku dfive, nez invertor
ACS 400 zacne prepinat.
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Standardni sériova komunikace

Prehled

ALE 400 so mide pfipaji k wnéjSimu systemu ovlddani s poutitim standardnibo ppejend pravazni
abdmnsa & profolobEm Modbus.

ALS 400 mide plijimat vBachry své oviddacd informace Bud 2 provozni sbemice 5 protokclam
Modbus nebo se oviddani mide rozoéit mesi bulo prosoen shémici a jnd dostupna miska
crldddni, napdixkad digitdinianalegod velupy & ovisdac pansl pohor.

AT 400 ma ohm serkowd knrnurik:ﬂnll:a.n:ﬂy |razing oy, karad O a kanal 1, Fanal 1 ﬂl:i.l.!l'|=k.l:|
standardni pfipojeni provoznd sbémios s profokolern Modbus. Nastaveni komunikaos kandle 1 si
ke nakonhiguiosal wlhvaiel. Pro odddard A0S 400 prostfednictvim Modbus s A0S 400 musi
parametrizoval, aby 2 kanak 1 pljimal culadaci signaly anebo inormass o referendnl frakvanci,
Kanal O je rezerodn pro oy Bdac panaly ACS-PAN a ACST100-PAM pohonu a pro PC nasirog
"Dirives windaw™ MOHNG K pohcndmT)l.

Walitelng viastnostl sénowd komunikace

ACS 400 se Lakd mibs plipajil k fadé jimpch provaznich sbémic 8 poudilim specianich moduld
adaptéry. Tylo adaptany [sou phpopeny s poubidim opticks Inky DOCS [DDGS=0istrbuwanyg Hdicl
systém poband). Pro dalsl infamace o bohto volitelryoh madncstech kontakiufe swtho
dadavariele.

ACS 400

i S -

| — &=t
Kandl 1 I TR Ko

[ L

Prowzni shamice s l _ ! To
profokolemn Modbus : i ALGD0-FAN
{AS4a5) [E= — D

] i

| x ACS-PAN

I -

]

i

i

I

i

I_

] Dirivee VT

1=

4

o
II Konektor pro zvlastni
B4 komunikaéni modul DDCS

Obr. 66 Standardni viastnosti sériové komunikace
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Obr. 67 Struktura systému provozni sbérnice
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Uzemnéni a zakoncéovani

Sbérnice RS485

Sit RS485 by se neméla v zadném bodé uzemnovat pfimo. VSechna zafizeni v této siti by méla
byt dobfe uzemnéna s pouzitim vlastnich uzemfovacich svorek.

Jako v8ude jinde, zemnici svorky by nemély vytvaret uzaviené smycky a vSechna zafizeni by
meéla byt uzemnéna na spole€¢nou zem.

Sit RS458 musi byt zakonéena odpory 120 Q na obou koncich sité. Pouzijte spinac¢u DIP pro
pfipojeni a odpojeni zakon&ovacich odpor(.

ZakonCeni nesmi byt provedeno na mezilehlych stanicich sité, jak je ukazano na obr. 68.

Zakonceno Zakonceno
aran | A= aran
|
' A A |

I J I| J I| J

Obr. 68 Zakonceni linky RS485.

& Spoje smi byt provedeny jen pfi pohonu odpojeném od napajeni.
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Aktivacni protokol Modbus

V nastaveni z vyroby je kanal 1 nefunkéni. Pro aktivaci standardniho protokolu Modbus pro
kanal 1 nastavte parametr 5005 proTocoL SEL Na 2 (STD MODBUS).

Po této jednoduché modifikaci je ACS 400 pfipraven komunikovat prostfednictvim kanalu 1 s
pouzitim zakladniho nastaveni komunikace (uvedené v tab. 12), umoznujicim &teni a zapis

parametru.

Nasledujici odstavce popisuiji, jak konfigurovat ACS 400 pro vice sofistikovanou komunikaci a

fizeni.

Tabulka 18 Zakladni nastaveni komunikace pro kanal 1.

Cislo stanice Rychlost pfenosu Bit parity Stop bit Pocet datovych bitu
1 9600 bps zadny dva 8
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Nastaveni komunikace

Nastaveni komunikace definuji rychlost prfenosu, kontrolu parity, po¢et stop-bitu, a poruchové
funkce. Tato nastaveni jsou pro kanal 1 definovana s pouZitim parametri ve skupiné 50
KOMUNIKACE a skupiné 52 STANDARDNI MODBUS.

Zakladni nastaveni komunikace pro kanal 1 jsou uvedena v tabulce 18. Aby méni¢ ACS 400
mohl komunikovat s nadfizenym zafizenim, musi pouzivat stejnou rychlost pfenosu a nastaveni
parity jako nadfizené zafizeni.

Dalsi informace o vSech téchto parametrech a jejich alternativnich nastavenich jsou uvedeny v
kapitole "Uplny seznam parametr(t ACS 400" na strané 55.

Tabulka 19 Parametry komunikace

Kod Nazev parametru Alternativni Zakladni Funkce / Informace

nastaveni nastaveni

Skupina 52

STANDARD MODBUS

5201 | STATION NUMBER 1-9247 1 Cislo ACS 400 jako podfizené
Cislo stanice jednotky v siti Modbus

5202 | cOMM SPEED 300,....,19200 96 (9600 bit/s) | Rychlost prenosu
rychlost pfenosu bps

5203 | PARITY 0 = zadna
parita 1 =suda 0 (zadna) Nastaveni parity a stop-bitu

2 =licha

Skupina 50

COMMUNICATION

5003 | COMM FAULT TIME 01-600s 10s Casovy limit pro detekci ztraty
doba poruchy pfenosu komunikace.

5004 | COMM FAULT FUNC 0 = nezvolena Provoz v pfipadé ztraty
funkce poruchy 1 = porucha nezvolena komunikace s nadfizenym
prenosu 2 = konst.otacky. zafizenim.

3 = posledni ot.

5005 | PROTOCOL SEL 0 = nezvolen Volba komunikaéniho protokolu.

volba protokolu 1=DDCS nezvolen Normalné musi byt nastaven na
2 = sTD MODBUS STD MODBUS
3 = STD MDB+DDCS
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Mista ovladani

Pohon ACS 400 muze pfijimat fidici informace z vice zdroju, véetné digitalnich I/O (vst/vyst),
analogovych I/O, klavesnice a provozni sbérnice s protokolem Modbus.

Pro ovladani ACS 400 sériovou komunikaci prostfednictvim kanalu 1 (provozni sbérnice
Modbus) musi byt ACS 400 parametrovan tak, aby z kanalu 1 pfijimal Fidici pfikazy a/nebo
referencni kmitocty. Kromé toho musi byt ACS 400 v rezimu dalkového ovladani.

Nutné parametry a jejich pouziti jsou uvedeny v tabulce 20. VSimnéte si zejména toho, Ze dfive
nez muze byt vyslan néjaky pfikaz kanalem 1 sériové komunikace, musi byt hodnota parametru

5006 comm coMMANDS hastavena na sTb MODBUS.

Dalsi informace o vSech téchto parametrech a jejich alternativnich nastavenich jsou uvedeny v
¢asti "Uplny seznam parametrd ACS 400" na strané 55.

Tabulka 20 Parametry pro volbu zdroje Fidicich pfikazu.

Kod Nazev parametru Alternativni Zakladni Funkce / Informace
nastaveni nastaveni
Skupina 50
COMMUNICATION (komunikace)
5006 | COMM COMMAND 0 = nezvolena 1 (STD MODBUS) Definuje sérovy komunikaéni
pfikaz komunikace 1 = STD MODBUS kanal pro fidici pfikazy (start,
2 =DpDCS stop, smér a reference). musi byt
nastaven na 1 (STD MODBUS).
Skupina 10

COMMAND INPUTS (vstupy piikazu)

1001 | EXT 1 COMMANDS 0 = nezvolena 10 (comm) Povoluje fidici slovo (vyjma bitu
1=p11 11) kdyz je zvoleno EXT1 jako
Fidici misto.
10 = comm
1002 | EXT 2 COMMANDS 0 = nezvolena 10 (comm) Povoluje fidici slovo (vyjma bitu
1=p11 11) kdyz je zvoleno EXT2 jako
Fidici misto.
10 = comm
1003 | DIRECTION 1 = dopfedu 3 (pozadavek) Umoziuje ovladani sméru
2 = zpét rotace jak je definovano
3 = pozadavek parametrem 1001 a 1002
Skupina 11

REFERENCE SELECT (volba reference)

1102 | EXT1/EXT2 SEL 1=p11 8 (comm) Umoziiuje volbu mista externiho
ovladani EXT1/EXT2 pomoci 11.
8 = coMM bitu Fidiciho slova.

1103 | EXTREF 1 SELECT 0 = klavesnice 8 (comm) Reference 1 provozni sbérnice

1=A11

8 = CoMM
9 = comMmM+ Al
10 = comm*al1

9 (CommM+AlT)
nebo
10 (comm*Al1)

se pouZije v pfipadé, Zze EXT1 je
zvolena jako Fidici misto.
Alternativni nastaveni viz dale
&ast Reference.
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Kod Nazev parametru Alternativni Zakladni Funkce / Informace
nastaveni nastaveni

1106 | EXT REF 2 SELECT 1=A11 8 (ComMMm) Reference 2 provozni sbérnice
9 (ComMM+AIT) se pouZije v pfipadé, ze EXT2 je
8 = coMM nebo zvolena jako Fidici misto.
9 = comm+ Al1 10 (comm*Al1) Alternativni nastaveni viz dale
10 = coMM*AI1 Gast Reference.

Skupina 16

SYSTEM CONTROLS (ovladani systému)

1601 | RUNENABLE 0 = nezvolena 6 (COMM) Uvolfiovaci signal se vysila pres
1...5=D11...D15 sériovou komunikaci (bit 3
6 = COMM fidiciho slova).

1604 | FAULT RESET SEL 0 = klavesnice 7 (CoOMM) Reset poruchy se provede pfes
1...5=D11...015 sériovou komunikaci (bit 7
6 = START/STOP fidiciho slova)
7 = CoMM

Volba zdroje vystupniho signalu

Ze sérioveho komunikacniho kanalu 1 je mozné ovladat oba reléové vystupy 1 a 2 a také

analogovy vystup.

Reléové vystupy se mohou ovladat nasledujicim zptsobem:

Krok 1: Nakonfigurujte ACS 400, aby provadél dozor nad hodnotou jakéhokoliv z parametrt 131-

133 s pouzitim parametrd ve skupiné 32 Dozor.

Krok 2: Nakonfigurujte reléovy vystup 1 nebo 2, aby reagoval na stav jednoho z hlidanych

parametr.

Zvolené relé se nyni mGze zapinat nebo vypinat zapisem urcité hodnoty do hlidaného parametru
(131-133), ktera je bud nad nebo pod danymi mezemi dozoru.

Dalsi informace o nastavovani pozadovanych parametrd viz tabulku 21. S danym nastavenim
zapis jakékoliv hodnoty v rozmezi 100-255 do parametru 131 ser LINK DATA 1 zpUisobi, Ze reléovy
vystup 1 se zaktivuje. Zapisem hodnoty 0-99 do parametru 131 zplsobi, Ze reléovy vystup 1 se

deaktivuje.

Informace o ovladani analogového vystupu viz tab. 22.

Tabulka 21 Ovladani reléového vystupu.

Kod Nazev parametru

Alternativni
nastaveni

Zakladni

nastaveni

Funkce / Informace

Skupina 01

OPERATING DATA (provozni data)

0131 ser link data 1

0-255

0132 | serlink data 2

0-255

Ridici data pro analogové
vystupy
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Kéd

Nazev parametru

Alternativni
nastaveni

Zakladni
nastaveni

Funkce / Informace

Skupina 14
RELAY OUTPUTS (reléové vystupy)

1401 | RELAY OUTPUT 1 0 = nezvoleno napft. 7 (dozor 1 Funkce reléového vystupu 1.
nad) Pfi daném nastaveni je relé 1
7 = dozor 1 nad aktivovano kdyz sledovany
8 = dozor 1 pod parametr 1 (dany parametrem
9 = dozor 2 nad 3201) je nad limitem danym
10 = dozor 2 pod parametrem 3203.
31 = spusténo
1402 | RELAY OUTPUT 2 jak shora jak shora Funkce reléového vystupu 2.
viz shora
Skupina 32
SUPERVISION (dozor)
3201 | SUPERV 1 PARAM 102 - 137 napf. 131 (SER Cislo sledovaného parametru 1.
DATALINK 1) Jakykoliv parametr ze skupiny 1
OPERATING DATA.
3202 | SUPERV 1LIMLO 0-255 napf. 100 Dolni sledovany limit parametru 1
3203 | SUPERV 1 LIMHI 0-255 napf. 100 Horni sledovany limit parametru 1
3204 | SUPERV 2 PARAM 102 - 137 napf. 131 (SER Cislo sledovaného parametru 2.
DATA LINK 2) Jakykoliv parametr ze skupiny 1
OPERATING DATA.
3205 | SUPERV2LIMLO 0-255 napf. 100 Dolni sledovany limit parametru 2
3206 | SUPERV 2 LIMHI 0-255 napf. 100 Horni sledovany limit parametru 2
Tabulka 22 Rizeni analogového vystupu
Kod ‘ Nazev parametru Alternativni Zakladni ’ Funkce / Informace
nastaveni nastaveni
Skupina 01
OPERATING DATA (provozni data))
0133 | SER LINK DATA 3 | 0-255 | - | Ridici data pro analogovy vystup
Skupina 15
ANALOGUE OUTPUT (analogovy vystup)
1503 | AO CONTENT 102-137 napf. 133 Sméruje obsah parametru 133
na analogovy vystup.
1503 | AO CONTENT MAX 255 Stanoveni velikosti analogového

vystupu: horni limit (20 mA) se
dostane pfi zapisu hodnoty 255
do parametru 133.

126

ACS 400, Priru¢ka uzivatele




Diagnostické ¢itace

Diagnostické &itace mohou byt pouzity pro odladéni systému Modbus.

Citage budou &itat od 65535 do 0. Pfi odpojeni napajeni jsou hodnoty &itaét ukladany do trvalé

paméti.

Citade mohou byt resetovany v rezimu nastavovani parametrii sou¢asnym stisknutim tlagitek UP

a DOWN na ovladacim panelu nebo zapsanim nuly z 1. kanalu sériové komunikace.

Poznamka! Parametry 5206-5212 jsou zobrazovany na ovladacim panelu v hexadecimalnim

forméatu.

Tabulka 23

Kéd [ Nazev [ Rozsah [ Uzivatel
Skupina 52

STANDARD MODBUS

5206 | Spatné zpravy 0 - 65535
5207 | Dobré zpravy 0 - 65535
5208 | Prete€eni vyrovnavaci paméti 0 - 65535
5209 | Porucha v ramu 0 - 65535
5210 | Chyba parity 0 - 65535
5211 | Poruchy CRC 0 - 65535
5212 | Chyby obsazeni 0 - 65535
5213 | Pamét 1 poruchy kom. 0-3
5214 | Pamét 2 poruchy kom 0-3
5215 | Pamét 3 poruchy kom 0-3
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Komunikace

Tato ¢ast popisuje komunikaci Modbus u pohont ACS 400.

Uvod do protokolu Modbus

Modbus je sériovy asynchronni protokol. Protokol Modbus nespecifikuje fyzické rozhrani.
Typickym fyzickym rozhranim je RS485.

Modbus je navrzen pro integraci s PLC (programovatelnymi logickymi fidicimi systémy) Modicon
nebo jinymi automatickymi zafizenimi. Sluzby tésné koresponduiji s architekturou PLC. Pohon
ACS 400 vypada v siti jako PLC Modicon.

svého dodavatele ABB a pozadejte o vytisk Pruvodce protokolem Modbus.

Cteni a zapis do registru

ACS 400 ma v8echny parametry pohonu a fidici a stavové informace mapovany do 4xxxx oblasti
registru. Z této oblasti pamétového registru je mozné Cist prostfednictvim néjakého vnéjsiho
zafizeni a vnéjsi zafizeni mlze provadét zapis a modifikovat hodnoty registru.

Nejsou zde zadné nastavovaci parametry pro mapovani dat do registru 4xxxx. Mapovani je
preddefinovano a koresponduje pfimo se seskupovanim parametr(i ACS 400. VSechny
parametry jsou dostupné pro ¢teni i pro zapis. Zapisy parametrli jsou ovéfovany na

spravnost hodnoty a na platnost adresy registru. Nékteré parametry nikdy nedovoluji zapisy
(v€etné aktualnich hodnot Skupiny 1), nékteré povoluji jen nulovy zapis (v€etné poruchovych
paméti Skupiny 1), nékteré parametry povoluji zapis jen kdyz je pohon zastaven (v€etné
nastavovacich proménnych Skupiny 99) a nékteré Ize modifikovat kdykoli (véetné dob nabéhu
zrychleni a zpomaleni Skupiny 22).

Poznamkal Zapisy parametrt pres kanal 1 (Standard Modbus) jsou vzdy nestalé, tzn.
modifikované hodnoty nejsou automaticky ukladany do pevné paméti. Parametr 1607 PARAM. SAVE
muze byt pouzit pro uloZzeni zménénych hodnot.
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Mapovani registru

Parametry pohonu jsou mapovany do oblasti 4xxxx tak, ze:

e 40001 - 40099 je rezervovano pro registry ovladani pohonu,

e 40101 - 40199 je rezervovano pro aktualni hodnoty (parametry Skupiny 1),
e 40201 - 40299 je rezervovano pro parametry Skupiny 2,

e 40301 - 40399 je rezervovano pro poruchové a signaliza¢ni informace.

« ...ostatni skupiny parametru,

e 49901 - 49999 je rezervovano pro udaje o spousténi.

Adresy registru 4GGPP jsou uvedeny v Tabulce 24. V této tabulce je GG ¢islo skupiny a PP
Cislo parametru uvnitf této skupiny.

Tabulka 24 mapovani parametr(i

4GGPP GG PP

40001 - 40006 00 registry oviadani pohonu 01 Slovo piikazu

02 Reference 1

03 Reference 2

04 Stavové slovo

05 Aktualni hodnota 1
06 Aktuaini hodnota 2
40102 - 40130 01 Provozni udaje 02 otacky

30 nejstarSi porucha
41001 - 41003 10 Vstupy prikazl 01 pfikaz EXT 1

02 prikaz EXT 2

03 smér otaceni
41101 - 41108 11 Volba reference 01 volba reference klavesnice

(J.E.iukonstantnl' otacky 7

49901 - 49908 99 Udaje o spousténi 02 aplikani makro

08 jmenovité otacky motoru

Adresy registrl mezi skupinami jsou neplatné. Pro tyto adresy neni povoleno zadné ¢teni ani
zapis. Jestlize dojde k pokusu o &teni nebo zapis mimo adresy parametrd, rozhrani Modbus vrati
do fidiciho systému kéd vyjimky.
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Koédy vyjimek

ACS 400 podporuje standardni kddy vyjimek protokolu Modbus. Tyto kddy jsou uvedeny v
tabulce 25.

Tabulka 25 Kédy vyjimek

Kod Nazev Vyznam
01 NELEGALNI Kaéd funkce, pfijaty na dotaz, neni dovolenou akci pro
FUNKCE podfizenou jednotku.
ACS 400: nepodporovany pfikaz.
02 NELEGALNI Adresa pfijata na dotaz neni povolena adresa pro

ADRESA DAT podfizenou jednotku.
ACS 400: adresa mimo skupiny

03 NELEGALNI Hodnota obsazena v datovém poli dotazu neni povolena
HODNOTA DAT [ hodnota pro podfizenou jednotku.

ACS 400 : hodnota je mimo limity min-max

ACS 400 : parametr je jen pro ¢teni

ACS 400 : zprava je pfili§ dlouha

ACS 400 : zapis parametru neni povolen pfi aktivnhim
startu

ACS 400 : zapis parametru neni povolen pfi zvoleném
tovarnim makru

Kédy funkci

ACS 400 podporuje kédy funkci protokolu Modbus, uvedené v tabulce 20. Jestlize jsou pouzity
jakékoliv jiné kédy funkci, ACS 400 vraci odezvu vyjimky s chybovym kédem 01 (nelegalni
funkce).

Tabulka 26 Kody funkci

Kod Popis

03 Cist pamétovy registr

06 Prednastavit jeden registr
16 (10 hexadecimalni) Prednastavit vice registru
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Ridici slovo a stavové slovo

Pamétové registry: 40001 (fidici slovo - "CW"), 40004 (stavoveé slovo - "SW")

Ridici slovo je hlavni prostfedkem pro fizeni pohonu ze systému provozni sbérice. Je G&inné

kdyz:

* Pohon je fizen externé (dalkove) a Fidici pfikazy jsou pfijimany pfes kanal sériové
komunikace (nastaveno parametry 1001 ext1 commanps, 1002 ExT2 commanps @ 1102 ExT1/ExT2

SEL a

« kanal sériové komunikace, pouzity pro fizeni je standardni Modbus (parametr 5006 comm
COMMANDS je nastaven na 1 (sTb MODBUS)).

Ridici slovo (detailné v tab. 27) je vysilano z nadfazeného zafizeni pres sbémici do pohonu.
Pohon pfepina mezi svymi stavy podle instrukci, zakédovanych v bitech fidiciho slova. Viz téz
stavovy diagram na str. 137.

Stavoveé slovo (SW) obsahuje informaci o stavu, posilanou z pohonu do nadfizené stanice.
Skladba stavového slova je vysvétlena v tabulce 29.

Poznamka! Plsobeni CW a SW odpovida profilu pohont ABB s vyjimkou bitu #10
(rRemoTE_cMp), ktery v ACS 400 neni pouzit.

Tabulka 27 Ridici slovo. Viz téZ stavovy diagram na str. 137.

Bit

Hodn

Popis

1

Zadejte READY TO OPERATE (pfipraven k €innosti)

0

Nouzové vypnuti OFF, rampa do zastaveni podle parametru 2203 DECELER TIME 1. Zadejte
OFF1ACTIVE; pokradujte na READY TO SWICH ON, pokud neni aktivni jiné blokovani (OFF2, OFF3).

-

Pokradujte v provozu (OFF2 neni aktivni).

Nouzové vypnuti (OFF), volné dobiha do zastaveni.
Zadejte OFF2ACTIVE; pokradujte na SWITCH-ON INHIBITED (zabranéno zapnuti).

Pokradujte v provozu (OFF3 neni aktivni).

Nouzové zastaveni. Pohon zastavi po rampé podle parametru 2203 DECELER TIME 2. Zadejte
OFF3ACTIVE; pokracujte na SWITCH-ON INHIBITED.

Zadejte OPERATION ENABLED (Dbejte na to, Ze na digitalnim vstupu musi byt také pfitomen signal
RUN ENABLE - viz parametr 1601 RUN ENABLE.

Zakaz provozu. Zadejte OPERATION INHIBITED.

»

Nepouzito

Normalni ¢innost
Zadejte ramp FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED

Zastavit nabéh po rampé (Vystup generatoru rampy je zastaven)

Normalni ¢innost. Zadejte OPERATING.

Nucené nastaveni vstupu generatoru rampy na nulu.

Reset poruchy (zadejte SWITCH-ON INHIBITED).

(Pokracovat v normalni ¢innosti)

8az10

Nepouzito

1"

Zvolte misto 2 externiho ovladani (EXT2).

Zvolte misto 1 externiho ovladani (EXT1).

12-15

Nepouzito
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Priklad pouziti Fidiciho slova

Nasledujici pfiklad ukazuje, jak pouzit Fidici slovo pro spusténi pohonu. Kdyz je napajeni poprvé
zapinano, je stav pohonu (viz stavovy diagram na obr. 69) NOT READY TO swITCH ON (nepfipraven k
zapnuti). Ridici slovo se pouZije pro to, aby se krok po kroku proslo stavovym diagramem az do
stavu oPERATING (provozniho), coz znamena Ze pohon bézi a sleduje zadanou referenci.

Tabulka 28 Pouziti fidiciho slova.

Hodnota fidiciho slova

Popis

Krok 1

Cw = ?000 0000 0000 O11(|)

bit 15

bit 0

Kdyz je zapsana tato hodnota, méni se stav
pohonu na READY To swiTCHON (pfipraven k
zapnuti)

Krok 2

Cekejte nejméné 100 ms neZ budete
pokracovat

Krok 3

CW = 0000 0000 0000 0111

Je-li zapsana tato hodnota, stav pohonu se
zméni na READY TO OPERATE (pfipraven k
ginnosti).

Krok 4

CW = 0000 0000 0000 1111

Je-li zapsana tato hodnota, pohon se spusti,
ale nebude zrychlovat. Stav pohonu se zméni
na OPERATION ENABLED (€innost umoznéna).

Krok 5

CW = 0000 0000 0010 1111

Kdyz je zapsana tato hodnota, je uvolnén
vystup generatoru rampy (RFG). Stav pohonu
Se zméni na ACCELERATION ENABLED (zrychlovani
je umoznéno).

Krok 6

CW = 0000 0000 0110 1111

PFi zapsani této hodnoty je uvolnén vstup
generatoru rampy. Stav pohonu se zméni na
OPERATING (V €innosti). Pohon bude zrychlovat
az do hodnoty reference, kterou bude nadale
sledovat.

Tento pfiklad pfedpoklada, ze ACS 400 je v rezimu dalkového ovladani, ze externi Fidici misto 1
(EXT1) je aktivnim Fidicim mistem (zvolené parametrem 1102) a Ze pfikazy start a stop z EXT1
jsou pfijimany pfes sériovou komunikaci (parametr 1001).
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Tabulka 29 Stavové slovo

Bit Hodn. Popis

0 1 Pripraven k zapnuti
0 Nepfipraven k zapnuti

1 1 Pfipraven k ginnosti
0 OFF1ACTIVE (aktivni vypnuti 1)

2 1 Umoznéna ginnost
0 Nepfipraven (Sinnost zakazana)

3 0-1 Porucha
0 Bez poruchy

4 1 OFF2INACTIVE (neaktivni vypnuti 2)
0 OFF2ACTIVE (aktivni vypnuti 2)

5 1 OFF3INACTIVE (neaktivni vypnuti 3)
0 OFF3ACTIVE (aktivni vypnuti 3)

6 1 Zapnuti zakazano
0

7 1 Aktivni alarm. Viz ¢ast Diagnostika se seznamem relevantnich alarmu.
0 Zadny alarm

8 1 V ¢innosti. Skute¢na hodnota se rovna hodnoté reference (= je v mezich tolerance)
0 Skute¢na hodnota se liSi od hodnoty reference (= je mimo toleranéni meze)

9 1 Misto ovladani pohonu: dalkové oviadani
0 Misto ovladani pohonu: mistni

10 1 Hodnota prvniho sledovaného parametru se rovna nebo je vétsi nez sledovany limit. Viz

Skupina 32 Dozor.

0 Hodnota prvniho sledovaného parametru je pod sledovanym limitem.

11 1 Zvoleno je externi fidici misto 2 (EXT2)
0 Zvoleno je externi fidici misto 1 (EXT1)

12 1 Prijat signal uvolnéni béhu (Run Enable)
0 Nebyl pfijat Zadny signal pro uvolnéni béhu.

13 az Nepouzito
15
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Reference

Reference jsou 16-bitova slova obsahuijici bit znaménka a 15-bitovou celo€iselnou hodnotu.
Negativni reference (indikujici obraceny smér otaceni) je vytvorena vypoctenym dvojkovym
doplrikem z odpovidajici kladné referenéni hodnoty.

Reference 1
Pamétovy registr: 40002
Reference 1 mdze byt pouzita jako kmitoctova reference rer1 pro ACS 400. Zdroj signalu externi

reference 1 (RerF1) musi byt nastaven na comm a externi misto ovladani (ext 1) musi byt
aktivovano. Viz parametry 1103 ext Rer 1 seLecT @ 1102 EXT1/EXT2 SEL.

Reference 2

Pamétovy registr: 40003

Reference 2 muze byt pouzita jako kmitoctova reference rer2 pro ACS 400. Zdroj signalu externi
reference 2 (Rer2) musi byt nastaven na comm a externi misto ovladani (ext 2) musi byt
aktivovano. Viz parametry 1106 ext ReF 2 seLecT @ 1102 EXT1/EXT2 SEL.

Pfizplisobeni reference na provozni sbérnici

Reference na sbémici jsou pfizplsobeny nasledovné:

Reference 1: 20000 = EXT REF1 MAX (Hz, parametr 1105), parametr pfizplsobeni 1104 EXT
REF1 MIN neni pouZzit.

Reference 2: 20000 = EXT REF2 MAX (Hz, parametr 1108), parametr pfizpGsobeni 1107 EXT
REF2 MIN neni pouzit.

Reference provozni sbérnice

Reference sbérnice se vybira nastavenim parametru vybéru reference - 1103 ExT REF 1 SELECT
nebo 1106 EXT REF 2 SELECT - na comm, comm+Al1 nebo comm*al1. Posledni dva umoznuji korekci
reference provozni sbérnice pouzitim analogového vstupu Al1. Nasledujici tabulka vysvétluje
tyto volby. VSimnéte si, Ze hodnota analogového vstupu je procentni hodnota (0-100%), ktera
muze byt vidét v parametru 0118 Al1. Kdyz je analogovy vstup 50 %, je korekce 0. Je-li vstup <
50% (>50 %), korekce snizuje (resp. zvysuje) pouzitou referenci.

Tabulka 30 Korekce referenci sbérnice pfes analogovy vstup.

Nastaveni Efekt hodnoty Al1 na referenci provozni sbérnice

COMM Zadny

COMM+AI1 Korigovana reference sbérnice = dana reference sbérnice + analogova vstupni hodnota Al1

comm*Al1 Korigovana reference sbérnice = dana reference sbérnice * analogova vstupni hodnota Al1
hodnota/50%
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Priklad pusobeni hodnoty Al1 na referenci sbérnice.
Pfedpokladejme, Ze 2008 maximum FRea = 50 Hz.

Pfedpokladejme, Ze reference 1 sbérnice je 5000 (odpovidajici 25% celého rozsahu) a napéti
na Al1 je 3 V (odpovidajici 30% celkového rozsahu).

Je-li pouzito nastaveni comm+ai1, pak korigovana reference sbérnice je 25% + 30% - 50 % = 5%
nebo 2,5 Hz.

Je-li pouzito nastaveni comm*ai1, pak korigovana reference sbérnice je 25% + 30% / 50 % = 15%
nebo 7,5 Hz.

REF
100 %

REFERENCE SBERNICE

t I + A
S 100 %

ACS 400, Prirucka uzivatele 135



Aktualni hodnoty

Aktualni hodnoty jsou hodnoty pouze pro ¢teni, obsahujici informace o provozu pohonu. Aktualni
hodnoty jsou 16-bitova slova obsahujici bit znaménka a 15-bitovou celo€iselnou hodnotu.
Negativni hodnota je dvojkovy dopInék odpovidajici kladné hodnoty.

Aktualni hodnota 1
Pamétovy registr: 40005

Aktualni vystupni frekvence. Méfitko: 5000 = 50 Hz.

Aktudlni hodnota 2
Pamétovy registr: 40006

Aktualni vystupni proud. Méfitko: 10 = 1A.
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Stav poruchy a alarmu

ACS 400 poskytuje stavova slova poruchy a alarmu pro externi fidici systém. Tata slova jsou
pristupna jen pfes sériovou komunikacni linku, nikoliv z ovladaciho panelu.

Stavova slova poruchy a alarmu jsou umisténa ve skupiné parametri 3. Skupina také obsahuje
kopie fidiciho slova a stavového slova. Parametry skupiny 3 jsou typu jen pro &teni i kdyz obé
alarmova slova mohou byt vynulovana zapsanim nuly do nich.

Tabulka 31 Stavova slova poruchy a alarmu.

Kod Nazev Popis

301 Hlavni slovo pfikazu Kopie fidiciho slova, jen pro ¢teni. Viz str. 131.

302 Hlavni stavové slovo Kopie stavovéhp slova, jen pro ¢teni. Viz str. 133.

305 Slovo poruchy 1 Informace o poruse. Je-li porucha aktivni, je nastaven
odpovidajici bit. Popis bitll je uveden v tabulce 32.

306 Slovo poruchy 2 Informace o poruse. Je-li porucha aktivni, je nastaven
odpovidajici bit. Popis bitll je uveden v tabulce 32.

308 Slovo alarmu 1 Informace o alarmu. Je-li alarm aktivni, je nastaven

odpovidajici bit. Bity zistavaji nastavené, dokud neni celé
slovo resetovano zapsanim nuly do ného. Viz tab. 33.

309 Slovo alarmu 2 Informace o alarmu. Je-li alarm aktivni, je nastaven
odpovidajici bit. Bity zustavaji nastavené, dokud neni celé
slovo resetovano zapsanim nuly do ného. Viz tab. 33.

Tabulka 32 Popis bitd slova poruchy 1 a 2. Podrobnosti o poruchach a kédech poruch viz takeé
¢ast Diagnostika.

Bit# |Poruchové slovo 1 Poruchové slovo 2

Nadproud Odleh¢&eni

Stejnosmérné prepéti Rezervovano
Nadmeérna teplota ACS 400 Linka DDCS

Poruchovy proud Rezervovano

Pretizeni vystupu

Stejnosmérné podpéti

Porucha analogového vstupu 1

Porucha analogového vstupu 2
Pfehrati motoru Chyba hardware

Ztrata panelu

_l2lJOo|l]o|(N|[OoO|lO|M|W|IN]|~]O

0 Odporujici si parametry
1

ZvInéni na stejnosm. sbérnici je prili§ veliké

12 Zabrzdéni motoru

13 Ztrata sériové komunikace

14 Vnéjsi porucha

15 Zemni spojeni na vystupu
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Tabulka 33 Popis bitd alarmového slova 1 a alarmového slova 2. Podrobnosti o alarmech a
kodech alarm( viz také ¢ast Diagnostika.

Cislo bitu Alarmové slovo 1 Alarmové slovo 2

0 Signalizace nadproudu z regulatoru Signalizace pretizeni

1 Signalizace prepéti z regulatoru Signalizace autoresetu

2 Signalizace podpéti z regulatoru Alarm pfi klidové funkci PID
3 Signalizace zdmku sméru otaceni Alarm pfi automatické zméné PFC
4 Ztrata sériové komunikace Alarm pfi blokovani PFC

5 Mistné generovana vyjimka Modbus | Rezervovano

6 Ztrata analogového vstupu 1

7 Ztrata analogového vstupu 2

8 Ztrata panelu

9 Nadmérna teplota ACS 400

10 Nadmérna teplota motoru

11 Odlehéeni

12 Signalizace zabrzdéni motoru

13 Linka DDCS

14 Rezervovano

15 Rezervovano
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Diagnostika

Obecné

Tato kapitola popisuje riizna diagnosticka zobrazeni na displeji ovladaciho panelu ACS-PAN a
ACS 100-PAN a uvadi seznam vétSiny béznych pfi€in pro dané indikace. Pokud porucha
nemuze byt vyfeSena podle danych instrukci, spojte se zastupcem servisu ABB.

Upozornéni ! Nepokousejte se o jakakoliv méfeni, vyménu ¢asti nebo jiné servisni postupy,
které nejsou popsany v této prirucce. Takova akce muze vést ke zruseni zaruky, ohrozeni
spravné €innosti nebo zvySeni prostoji a nakladu.

Zobrazeni alarmt a poruch

Sedmisegmentovy displej na ovladacim panelu ACS 100-PAN indikuje alarmy a poruchy pomoci
kodl "ALxx" nebo FLxx", kde xx odpovida kodu alarmu nebo poruchy. Alfanumericky displej
ACS-PAN zobrazuje alarmové a chybové kédy spolu s kratkou zpravou.

Alarmy 1-7 vznikaji z tlacitkovych operaci. Zelena LED blika pfi kodu vétSim jak 10. Poruchy jsou
indikovany €ervenou LED.

Zpravy o alarmech a poruchach zmizi pfi stisknuti MENU, ENTER nebo kurzorovych tlacitek
ovladaciho panelu. Zprava se opét objevi po nékolika sekundach, pokud nebylo stisknuto zadné
tlac¢itko a alarm nebo porucha je stale aktivni.

Posledni tfi kody poruch jsou uloZzeny do parametrd 0128-0130. Tyto poruchové paméti mohou
byt vymazany z ovladaciho panelu sou¢asnym stisknutim tlacitek UP a DOWN v rezimu
nastavovani parametr(.

Nulovani poruch

Poruchy, které jsou indikovany blikanim ¢ervené LED jsou nulovany kratkodobym vypnutim
napajeni. Ostatni poruchy (indikované stalym svicenim ¢ervené LED) mohou byt vynulovany
bud z ovladaciho panelu digitalnim vstupem nebo sériovou komunikaci nebo vypnutim
napajeciho napéti po kratkou chvili. KdyZ se porucha odstrani, motor maze byt spustén.

ACS 400 muze byt nakonfigurovan pro automatické nulovani urcitych poruch. Viz parametr
skupiny 31 AUTOMATICKE NULOVANI.

Varovani! Je-li zvolen externi zdroj pro spoustéci pfikaz a je-li stale aktivni, mize ACS 400
spustit okamzité po vynulovani poruchy.

Varovani! VSechny elektrické instalace a udrzbové prace popsané v této kapitole sméji byt
provadény pouze kvalifikovanym elektrotechnikem. Musi byt dodrzovany bezpecnostni instrukce
uvedené na prvnich strankach tohoto manualu.
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Tabulka 34 Alarmy.

b DisPLES Popis

alarmu

1* OPERATION FAILED | Selhalo pfedavani parametrt (upload/download). Verze software pohonl nejsou
asi kompatibilni. Verzi software Ize zjistit z parametru 3301 SOFTWARE VERSION.

2* START ACTIVE Nedovolena operace v pribéhu aktivniho startu.

3 LOCAL/REMOTE Nedovolena operace v sou¢asném rezimu fizeni (mistnim nebo dalkovém).
RezZim fizeni je mistni, kdyz je na ovladacim panelu zobrazeno LOC a v
dalkovém, je-li zobrazeno REM.

5* BUTTON DISABLED Ridici funkce panelu jsou odmitany z nasledujicich divodu:

*  Tlacitko START/STOP je zablokovano z digitalniho vstupu. To mize nastat
pfi urcitych konfiguracich digitalnich vstupd. Viz kapitola Aplikaéni makra.

*  Tlacitko REVERSE (zpétny chod) je zablokovano, protoZze smér otaceni
hfidele je uréen parametrem 1003 DIRECTION.

e Pohon je v rezimu dalkového ovladani a tlacitka START, STOP a REVERS
nejsou uginna.

6* PARAM/LOCAL LOCK | Funkce ovladaciho panelu neni dovolena:

e Parametr 1602 PARAMETER LOCK odmita editaci
»  Parametr 1605 LOCAL LOCK odmit4 reZim mistniho ovladani.

7* FACTORY MACRO Funkce ovladaciho panelu neni dovolena: Je zvoleno tovarni makro a odmita
modifikaci parametru. Tovarni makro je uréeno pro aplikace bez ovladaciho
panelu.

10** OVERCURRENT Ovladaci spina¢ nadproudu je aktivni.

11** OVERVOLTAGE Ovladaci spina¢ prepéti je aktivni.

12* DC UNDRVOLTAGE | Ovladaci spina¢ podpéti je aktivni.

13 DIRECTION LOCK Smér rotace je stanoven parametrem 1003 DIRECTION.

14 SERIAL COMM LOSS | Je pferuSena sériova komunikace pres standardni sbérnici Modbus.

*  Zkontrolujte spojeni mezi externim Fidicim systémem a ACS 400.
*  Vztahuje se k parametrdm 5003 COMM FAULT TIME a 5004 COMM FAULT FUNC.

15%,** MODBUS EXCEPTION | Po sériové komunikaci Modbus byla vyslana vyjimeéna odezva. Nadfizené
zarizeni sbérnice mohlo vyslat dotaz, ktery nemohl byt zpracovan v ACS 400.
Podivejte se na ¢ast "Standardni sériova komunikace".

16 Al1 LOSS Je ztracen analogovy vstup 1. Hodnota analogového vstupu 1 je mensi nez
MINIMUM Al1 (1301). Viz téZ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

17 A2 LOSS Je ztracen analogovy vstup 2. Hodnota analogového vstupu 2 je mensi nez
MINIMUM Al2 (1306). Viz téZ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

18 PANEL LOSS Ztracena komunikace s ovladacim panelem. Panel se odpoji kdyz:

e Pohon je v rezimu mistniho ovladani (na displeji je zobrazeno LOC) nebo

¢ Pohon je v rezimu dalkového ovladani (REM) a je parametrovan tak, aby
pfijimal z panelu start, stop a referenci. Viz parametry ve skupinach 10
COMMAND INPUTS a 11 REFERENCE SELECT.

19** ACs400 ovERTEMP | Prehrati ACS 400. Alarm je vydan, kdyz teplota dosahne 95 % vypinaciho limitu.

20 MOTOR OVERTEMP | Pfehiati motoru dle kalkulace ACS 400. Viz parametry 3004 - 3008.

21 UNDERLOAD Zatizeni motoru je pfili§ nizké. Hledejte problém ve hnaném zafizeni. Viz
parametry 3013 - 3015.

22 MOTOR STALL Motor pracuje v oblasti zablokovani. To maze byt zplisobeno pfetizenim nebo

nedostate€nym vykonem motoru. Viz parametry 3009 - 3012.
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Kéd

Displej Popis

alarmu

23 DDCS COMM LOSS Byla detekovana ztrata spojeni DDCS.
«  Zkontrolujte status adapteru provozni sbérnice. Viz pfislusny manual pro

adapter sbérnice.

¢ Zkontrolujte modul zvlastni varianty DDCS a opticka viakna.
«  Zkontrolujte spoje mezi externim fidicim mistem a adapterem sbérnice.
Viz " Modul zvl&$tni varianty DDCS" a parametry 5003 -5006.

24 Rezervovano

25 Rezervovano

26™* OUTPUT OVERLOAD | Podminka pretizeni invertoru. Vystupni proud ACS 400 pfekrocil jmenovitou
hodnotu danou na str. 25 této pfirucky.

27 AUTOMATIC RESET | ACS 400 se chysta provést automaticky reset poruchy. Viz skupina
parametrti 31 AUTOMATICKY RESET.

28* PID SLEEP Je aktivni klidova funkce PID. Pohon mUze akcelerovat, kdyz je klidova
funkce PID deaktivovana. Viz parametry 4018 SLEEP SELECTION, 4013 PID
SLEEP DELAY, 4014 SLEEP LEVEL @ 4015 WAKE-UP LEVEL.

29* AUTOCHANGE Je aktivni funkce automatické zmény PIF Fidiciho bloku. Viz skupina
parametrt 81 PFC regulace a Dodatek.

30 INTERLOCK Blokovani PFC je aktivni. ACS 400 nemUze spustit Zzadny motor (je-li pouzita

funkce automatické zmény) nebo ACS 400 nemuze spustit motor s
regulovanymi otd¢kami (neni-li pouZita funkce automatické zmény).

Poznamka! Alarmy (*) nezpusobi aktivaci reléového vystupu RO1 /RO2), kdyz je reléovy vystup
konfigurovan pro obecnou indikaci podminky alarmu. (Parametr 1401 RELAY oUTPUT 1 (1402 RELAY
ouTtpuT 2) ma hodnotu 5 (ALARM) Nnebo 13 (FLT/ALARM)).

Poznamka! Alarmy (**) budou indikovany jen kdyz parametr 1608 pisPLAY ALARMS je nastaven na

1 (aNO).
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Tabulka 35 Poruchy

Kéd

Displej

Popis

OVERCURRENT

Nadproud na vystupu:

«  ZatiZzeni motoru je pfili§ vysoké

«  Cas zrychleni je prili§ kratky (parametr 2201 ACCELER TIME 1 a
2203 ACCELER TIME 2).

¢ Motor nebo kabel motoru je vadny nebo $patné zapojeny.

DC OVERVOLTAGE

Stejnosmérné napéti vnitfnich obvodu je pfilis vysoké.

«  Prezkou$eijte sit na statické nebo pfechodové prepéti.

«  Cas zpomalovani mlize byt pili§ kratky (PARAMETRY 2202 DECELER
TIME 1 A 2204 DECELER TIME 2).

«  Stfida¢ brzdy (pokud je) mGze byt poddimenzovan.

ACS400 OVERTEMP

Je prekroc¢ena teplota chladi¢e ACS 400. Teplotni limit pro vypinani je
95 °C.

¢ Zkontrolujte proudéni vzduchu a ¢innost ventilatoru.

¢ Porovnejte vykon motoru s vykonem jednotky.

4

SHORT CIRCUIT

Poruchovy proud. Mozné pfi€iny pro tuto poruchu jsou:
¢ Zkrat v motoru nebo na motorovém kabelu
¢ Poruchy zdroje.

OUTPUT OVELOAD

Pretizeni invertoru. Vystupni proud ACS 400 prekrog€il jmenovitou
hodnotu uvedenou na str. 25 této pfirucky.

DC UNDERVOLTAGE

Pomocné stejnosmérné napéti neni dostatecné.
¢ Chybi fazové napéti sité.
*  Mdze byt spalend pojistka.

ANALOGUE INPUT 1

Porucha analogového vstupu 1. Hodnota analogového vstupu 1 je nizsi
nez MINIMUM AI1 (1301). Viz téZ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

ANALOGUE INPUT 2

Porucha analogového vstupu 2. Hodnota analogového vstupu 2 je nizsi
nez MINIMUM A1 (1304). Viz téZ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION.

MOTOR OVERTEMP

Prehfati motoru podle kalkulace ACS 400. Viz parametry 3004-3008.

PANEL LOSS

Ztrata komunikace panelu. Panel je odpojen, kdyZ pohon dostava
piikazy Start/Stop/Smér nebo referenci z panelu.
- Pohon je v rezimu lokalniho ovladani (LOC je zobrazeno na
displeji panelu) nebo
- Pohon je v reZimu dalkového ovladani (zobrazeno je REM) a je
parametrovan tak, Ze pfijima z panelu Start/Stop, Smér a
Referenci. Viz parametry ve skupinach 10 COMMANDS INPUTS a 11
REFERENCE SELECT.
Viz téZ parametr 3002 PANEL LOSS

1"

PARAMETERING

Nestalé hodnoty parametrdi.

¢ MINIMUM Al1>MAXIMUM Al1 (parametry 1301 a 1302)

¢ MINIMUM AI2>MAXIMUM Al2 (parametry 1304 a 1305)

¢ MINIMUM FREQ > MAXIMUM FREQ (parametry 2007 a 2008)

«  Blok PFC se snazi pouzit modul I/O rozSiteni (NDIO) ale DDCS
linka pro to neni pfisluSné parametrovana.

12

MOTOR STALL

Zablokovani motoru. To muze byt zplisobeno pfekrocenim dovoleného
zatiZzeni nebo nedostate€nym vykonem motoru. Viz parametr 3009 -
3012.

13

SERIAL COMM LOSS

Ztrata sériové komunikace pres standardni kanal Modbusu.

«  Zkontrolujte propojeni mezi externim Fidicim systémem a ACS
400.

«  Srovnejte s parametry 5003 COMM FAULT TIME a 5004 COMM FAULT
FUNC.

14

EXTERNAL FAULT SIGNAL

Je aktivni externi porucha. Viz parametr 3003 EXTERNAL FAULT.

15+

OUTPUT EARTH FAULT

Zemni chyba. Je nevyvazené zatizeni vstupniho systému sité.
*  Muze byt porucha motoru nebo motorového kabelu.
*  Motorovy kabel muze byt pfili§ dlouhy.
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16** DC BUS RIPPLE e Zvinéni stejnosmérné sbérnice je pfilis velké.
¢ Chybi jedna faze napajeci sité.
*  MuzZe byt spalend pojistka

17 UNDERLOAD Zatizeni motoru je pfili§ malé. Hledejte problém ve hnaném zafizeni.
Viz parametry 3013 - 3015.

18 Rezervovano

19 DDCS LLINK Problém s linkou DDCS.

e Zkontrolujte status adapteru provozni sbérnice. Viz pfislusny
manual pro adapter sbérnice.

e Zkontrolujte modul zvlastni varianty DDCS a opticka vlakna.

«  Zkontrolujte spoje mezi externim Fidicim mistem a adapterem
sbérnice.

e Také zkontrolujte status rozsifovacich I/O moduli (NDIO)
vyzadovanych blokem PFC.

Viz " Modul zvlastni varianty DDCS" a parametry 5004 -5007.

20** Al OUT OF RANGE Analogovy vstup je mimo rozsah. Zkontrolujte troven Al.

21-26** | HARDWARE ERROR Porucha hardware. Kontaktujte dodavatele.

Blika cely displej (ACS100-PAN Selhani sériové komunikace. Spatny spoj mezi ovladacim panelem a
"comMm LOss" (ACS-PAN) ACS 400.

Poznamka ! Poruchy (**) indikované blikajici €¢ervenou LED se vynuluji vypnutim a po chvilce
opétnym zapnutim napajeni.
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Dodatek A

Mistni a dalkové ovladani

ACS 400 muze byt ovladan ze dvou vzdalenych fidicich mist a z ovladaciho panelu. Dale

uvedeny obrazek 70 znazornuje fidici mista ACS 400.

Volba mezi mistnim ovladanim (LOC) a dalkovym (REM) mGze byt u ACS100-PAN provedena
soucasnym stisknutim tlacitek MENU a ENTER, u ACS-PAN stisknutim tlacitka LOC/REM.

EXT1

=

Start/Stop/Smér
Externi reference 1 (Hz)

Obr. 70 Mista oviadani

Mistni ovladani

Start/Stop/Smér
Klavesnicova reference 1 (ref1, Hz)
Klavesnicova reference 2 (ref2, %)

=Xz

Start/Stop/Smér
Externi reference 2 (%)

Je-li ACS 400 v rezimu lokalniho Fizeni, jsou fidici pfikazy jednozna¢né zadavany z ovladaciho

panelu.

Parametr 1101 kevyPAD REF SEL Se pouziva pro volbu klavesnicové reference, ktera miize byt bud
RerF1 (Hz) nebo rer2 (%). Je-li zvolena rer1 (Hz), je reference kmitoCet a je zadavan ACS 400 v

Hz. Je-li zvolena rer2 (%) je reference v %.

Je-li pouzito makro PID nebo PFC, je reference rer2 jako procentni hodnota zadana pfimo
regulatoru PID. Jinak je reference rer2 (%) konvertovana na kmitocet a to tak, ze 100 %

odpovida maxiMum FReQ (parametr 2008).
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Dalkové ovladani

Kdyz je ACS 400 dalkové ovladan (REM), jsou pfikazy davany v prvni fadé pres digitalni a
analogoveé vstupy, i kdyz pfikazy mohou byt téz vydavany pomoci ovladaciho panelu nebo pres
sériovou komunikaci.

Parametrem 1102 ext1/ExT2 SeLECT se voli mezi dvéma externimi ovladacimi misty ext1 a ext2.

Pro ex11 je zdroj pfikazu Start/Stop/Smér definovan parametrem 1001 ExT1 commanDs a zdroj
reference je definovan parametrem 1103 ext Rer1 seLecT. Externi reference 1 je vzdy kmitoctova
reference.

Pro exT2 je zdroj pfikazu Start/Stop/Smér definovan parametrem 1002 Ext2 commanDs a zdroj
reference je definovan parametrem 1106 ext Rer2 seLECT. Externi reference 2 muze byt kmitoctova
reference nebo procesni reference, zavisle od zvoleného aplikacniho makra.

Pfi dalkovém ovladani muZze byt naprogramovana konstantni provozni rychlost parametrem
1201 consT sPeeb seL. Cislicové vstupy mohou byt pouzity k volbé mezi externi frekvenéni
referenci a sedmi konfigurovatelnymi konstantnimi kmitocty (1202 consT speep1...1208 consT
SPEED 7).
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Obr. 71 Volba mista a zdroje fizeni
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Vnitini zapojeni signalti pro makra
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Dodatek B

Makro ACS 400 pro regulaci ¢erpadel a ventilatora (PFC)

Uvod
Makro ACS 400 pro regulaci €erpadel a ventilatord (PFC) maze byt pouzito pro Cerpaci stanici

(nebo pro ventilator nebo kompresor) s jednim az Etyfmi paralelnimi €erpadly. Princip regulace
stanice se dvéma Cerpadly je nasledujici:

* Motor €erpadla €. 1 je pfipojen k ACS 400. Vykon €erpadla je fizen zménou otacek motoru.

*  Motor ¢erpadla €. 2 je pfipojen pfimo na napdjeci sit. Podle potfeby mlize byt ¢erpadlo
vypnuto z ACS 400.

* Procesni reference a okamzita hodnota jsou pfivadény do PID regulatoru ACS 400. PID
regulator nastavuje otacky (frekvenci) prvniho €erpadla tak, ze okamzita hodnota sleduje
hodnotu referenéni. Pokud referencni frekvence PID regulatoru procesu prekro¢i hodnotu
nastavenou uzivatelem, PFC makro automaticky zapne druhé ¢erpadlo. Jakmile frekvence
klesne pod limit nastaveny uzivatelem, PFC makro automaticky zastavi druhé Cerpadlo.

« Pomoci digitalnich vstupt ACS 400 mUze byt zavedena blokovaci funkce; PFC makro
detekuje, jestli je Cerpadlo vypnuté a misto néj zapne jiné €erpadlo.

e Makro PFC umozriuje funkci automatického stfidani ¢erpadel. Tim zplsobem Ize docilit
stejné pracovni doby €erpadel. Vice informaci o systému stfidani a dalSich uzite€nych
funkcich, jako je klidova funkce, konstantni referenéni hodnota. referen¢ni skoky a
pfemosténi regulatoru je v popisu parametrt skupin 40, 41 a 81.

Je-li zvoleno makro PFC, pak jako zakladni nastaveni dostava ACS 400 procesni referenci (bod
nastaveni) pfes analogovy vstup 1, procesni skute€nou hodnotu pfes analogovy vstup 2 a
pfikazy Star/Stop pfes digitalni vstup 1. Blokovani je zapojeno k digitalnimu vstupu 4 (motor s
regulaci otacek) a digitalni vstup 5 (motor s konstantnimi ota€kami). Signal pro uvolnéni béhu je
pfijiman pres digitalni vstup 2 a PFC regulace je aktivovana/deaktivovana pres Cislicovy vstup 3.
Zakladni nastaveny vystupni signal je dan analogovym vystupem (frekvence).

Kdyz je ACS 400 v rezimu mistniho ovladani (na displeji ovladaciho panelu je zobrazeno LOC).
je normalné automaticka regulace PFC pfemosténa. V tom pfipadé neni v ¢innosti PID regulator
a motor s konstantnimi otaCkami neni spustén. Pfi tom volbou hodnoty 2 (Rer 2(%)) parametru
1101 KeYPAD REF SEL mUZe byt v rezimu lokalniho ovladani zadana z ovladaciho panelu reference
pro PFC.
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Napajeci sit’
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Obr. 74 Funkcni schéma makra pro regulaci ¢erpadel a ventilatord (PFC). V zakladnim
nastaveni neni automaticka zména Cerpadel ve funkci.
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Obr. 75 'V tomto pfikladu je pouZito automatické stridani ¢erpadel
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ACS 400 ma vnitfni PID regulator. ktery se pouziva, kdyz je zvoleno makro PFC. Zakladni
vlastnosti PID regulatoru jsou:

» Klidova funkce PID zastavi regulaci, kdyz vystup PID regulatoru klesne pod nastaveny limit;
opétné oziveni nastane, kdyz skuteéna hodnota procesu klesne pod nastaveny limit.

* Programovatelné zpozdéni klidové funkce a funkce oziveni. Aktivace klidového rezimu maze
byt provedena pres digitalni vstup.

* Dvé sady PID parametrii jsou voliteIné pfes digitalni vstupy.

« Parametry PID regulatoru jsou ve skupinach 40 a 41.
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Reléové vystupy

ACS 400 ma dva programovatelné reléové vystupy. Cinnost reléovych vystupti 1 a 2 je
konfigurovana parametry 1401 ReLAy outPuT 1 @ 1402 RELAY ouTPuT 2. Hodnota 29 (PFC) uréuje
reléovy vystup pro fidici blok PFC. Kdyz je zvoleno makro PFC, je to zakladni nastaveni pro oba
reléové vystupy.

Pridani dalSich 1/0 k ACS 400

Je-li pouzita regulace PFC, je ACS 400 schopny vyuzit zvliastni moduly pro rozSifeni vstupt a
vystupt (NDIO). Tyto moduly poskytuji dal$i reléové vystupy a digitalni vstupy. Rozsifeni I/O je
potfeba:

* Kdyz standardni reléové vystupy ACS 400 (RO1 a RO2) jsou potfeba pro jiné ucely a/nebo
pocet pomocnych motort je velky,

« Kdyz standardni digitalni vstupy ACS 400 (DI1-DI5) jsou potfeba pro jiné ucely a/nebo pocet
blokovacich signalt (pomocné motory) je velky.

Moduly pro rozSifeni 1/0 se pfipojuji k ACS 400 pres linku z optickych viaken DDCS.

Na optické lince mohou byt bud' jeden nebo dva moduly NDIO. Kazdy modul NDIO obsahuje dva
digitalni vstupy a dva reléové vystupy.

Nastaveni modulti NDIO

Instrukce pro instalaci moduld NDIO jsou uvedeny v pfiru¢ce Instalace a uvedeni do provozu
NDIO modull. Po instalaci se komunikace mezi ACS 400 a NDIO nastavi nasledovné:

» Nastavte Cislo uzlu modulu pomoci pfepinact DIP, umisténych v modulech. Detaily
naleznete v pfiru¢ce pro moduly NDIO. Cislo uzlu modulu musi byt 5, pokud je zapojen jen
jeden NDIO modul. Cislo uzlG musi byt 5 a 6, jsou-li pouzity moduly dva.

«  Pfipojte napajeni moduld NDIO.

«  Aktivujte protokol DDCS nastavenim parametru 5005 proTocoL SeL ha 1 (DDcs).

* Nastavenim parametru 5007 DDCS BUS MODE na 2 (EXTENDED I0) sdélite ACS 400, Ze je pouzit modul pro
rozsifeni I/0. Komunikace mezi ACS 400 a NDIO modulem (moduly) je nyni v ¢innosti.

Zarizeni pro prepinani pfi zméné

PFi operaci automatického stfidani motor( pfi regulaci PFC (nastavené parametrem 8118
AUTOCHNG INTERV @ 8119 AUTOCHNG LEVEL) vyZaduje automaticka zména pfepinaci zafizeni, které je
ovladano pres reléové vystupy ACS 400. Spojte se s Vasim dodavatelem pro vice informaci.
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Dodatek C

EMC instrukce pro ACS 400

Zavazna instrukce pro instalaci frekvenénich ménict typu ACS 400 podle
Smeérnice EMC

Postupujte podle instrukci uvedenych v pfirucce uzivatele pro méni¢ ACS 400 a instrukci
dodanych s rdznym pfislusenstvim.

Znacka CE

Znacka CE je nalepena na frekvencni ménic¢e ACS 400 aby potvrdila, Ze jednotka splfiuje
pozadavky dané evropskymi smérnicemi pro nizké napéti a elektromagnetickou slucitelnost
EMC (Smérnice 73/23/EEC s dodatkem 93/68/EEC a Smérnice 89/336/EEC s dodatkem
93/68/EEC).

Smérnice EMC definuje pozadavky na odolnost a vyzafovani elektrického zafizeni pouzitého v
oblasti Evropského spole€enstvi. Norma vyrobku pro EMC, EN 61800-3, pokryva pozadavky
uvedené pro frekvenéni ménice. Frekvenéni méni¢e ACS 400 odpovidaji pozadavkim
uvedenym v EN 61800-3 pro prostfedi Prvni i Druhé , omezeny rozvod.

Norma EN 61800-3 (Systémy vykonovych pohon( s nastavitelnou rychlosti - Cast 3: norma
vyrobku EMC véetné specifickych zkusebnich metod) definuje Prvni prostredi jako okolni
prostfedi zahrnujici obytnou oblast. Zahrnuje také zafizeni pfipojena pfimo k nizkonapétove
napajeci siti napajejici obytné budovy, bez oddélovacich transformatora.

Druhé prostredi zahrnuje zafizeni jina nez pfimo pfipojena k nizkonapétové napajeci siti
napajejici obytné budovy. V druhém prostfedi neni pro ACS 400 potfeba odruSovacich filtru.

Poznamka! Toto je vyrobek tfidy s omezenou distribuci ve smyslu IEC 61800-3. V prvnim
prostiedi muze tento vyrobek zplsobit radiové ruseni a v takovém pfipadé muze byt na
uzivateli vyzadovano patficné opuatfeni.

Znacka C-Tick

Znacka C-Tick se umistuje na frekvencnich ACS 400 k potvrzeni toho, Ze jednotka splfiuje
ustanoveni Australskych statutarnich predpist No 294,1996, Vyhlasku o radiokomunikacich
(Oznacovani shody - nahodné emise) a Radiokomunikaéni imluvu, 1989 a Radiokomunikaéni
nafizeni, 1993, Nového Zélandu.

Zakonné predpisy definuji zakladni pozadavky na vyzafovani elektrickych zafizeni pouzivanych
v Australii a na Novém Zélandu. Norma AS/NZS 2064, 1997. Limity a metody méfeni
charakteristik elektronického ruseni pramyslovych, védeckych a Iékarskych (ISM)
vysokofrekvenénich zafizeni pokryvaji detailni pozadavky na 3-fazové frekvencni ménice.

Frekvencéni méni¢ ACS 400 splriuje limity AS/NZS 2064,1997 pro zafizeni tfidy A. Zafizeni tfidy
A je vhodné pro pouZziti v oblastech jinych nez obytnych a jinych, nez pfimo pfipojenych k
nizkonapétoveé napajeci siti napajejici obytné budovy. Shoda je platna za nasledujicich
predpokladi:

¢ Frekvenéni ménic je vybaven odruSovacim filtrem.

*  Motor a ovladaci kabely jsou vybrany podle specifikace tohoto manualu.

* Pravidla pro instalaci, uvedena v tomto manualu, jsou dodrzena.

V druhém prostfedi neni pro ACS 400 zapotfebi RFI filtr.
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Instrukce pro kabelaz

Zachovejte jednotlivé nestinéné vodi€e mezi drzaky kabell a Sroubovymi svorkami pokud mozno
nejkratSi. Vedte kabely Fidicich signald oddélené od napajecich kabeld.

Sit'ovy kabel

Pro kabelaz sité se doporucuje Ctyfvodicovy kabel (tfi faze s ochrannym vodi¢em). Stinéni neni
nutné. Dimenzujte kabely a pojistky podle vstupniho proudu. Vzdy dbejte mistni legislativy pfi
dimenzovani kabell a pojistek.

Sitové vstupni konektory jsou na spodku jednotky ménice. Vedeni sitového kabelu musi byt
usporadano tak, ze jeho vzdalenost od bokd ménice je nejméné 20 cm, aby se zabranilo
nadmérnému vyzarovani do sitového kabelu. V pfipadé stinéného kabelu zkrutte draty stinéni
dohromady do svazku ne delSiho jak pétinasobek jeho Sifky a pfipojte k PE svorce ménice.
(Nebo k PE svorce vstupniho filtru, pokud je instalovan.)

Kabel motoru

Kabel motoru musi byt symetricky tfivodi€ovy kabel s koncentrickym ochrannym (PE) vodi¢em
nebo &tyfvodiCovy kabel s koncentrickym stinénim, pfiéemz se vzdy doporucuje symetricky
konstruovany ochranny vodi¢. Minimalni pozadavky na motorovy kabel jsou uvedeny na obr. 77.

Stinéni z médénych dratd Spirla z médéného pasku
Vnitfni izolace

L2
L
: 1
'-./L
.
s
Obr. 77 Minimalini poZadavky na stinéni motorového kabelu (napf. MCMK, NK kabely)

Vrchni izolace
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Doporuéeno
Symetricky stinény kabel: tfi fazové
vodice a koncentricky nebo jinak
symetricky konstruovany ochranny

Dovoleno
Oddéleny ochranny (PE) vodi¢ se
pozaduje, kdyz vodivost stinéni kabelu
je < 50% vodivosti fazového vodice.

(PE) vodi€ a stinéni.

PE

vodié a stinéni Stinéni

Stinéni

o PE

‘Stinéni

Dovoleno pro motorové kabely s
priifezem fazového vodige do 10 mm?.

Neni dovoleno pro motorové kabely.

Ctyivoditovy systém: tfi fazové vodice
a ochranny vodic,

Obr. 78 Doporuceni a zakazy tykajici se kabelt

Zakladnim pravidlem pro ucinnost kabelového stinéni je: ¢im lepsi a tésnéjsi je stinéni kabelu,

Opletené kovové stinéni
Vrchni izolace

SN - L1
9.9.0.0. 00" —
S

Obr. 79 Uginné stinéni motorového kabelu (napt. Olflex-Servo-FD 780 CP, Lappkabel nebo
MCCMK, NK kabely)

Vnitfni izolace

Na strané konvertoru upnéte stinéni do ucpavkové desky a zkrutte vodi€e stinéni do svazku, ne
del$iho nez pétinasobek jeho $itky a pfipojte ho ke svorce oznacené + (na spodnim pravém
rohu ménice) v pfipadé, zZe pouzivate kabel bez oddéleného ochranného vodice.

Na strané motoru musi byt stinéni kabelu uzemnéno po celém obvodu (360°) EMC kabelovym
prachodem (napf. ZEMREX SCG Screened cable glands) nebo musi byt stinéné draty
zkrouceny dohromady do svazku ne delSiho, nez pétinasobek jeho Sifky a pfipojeny k PE svorce
motoru.
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Ridici kabely
Ridici kabely musi byt s vice Zilami se stinénim, vytvofenym opletenim médénym dratem.

Stinéni musi byt zkrouceno dohromady do svazku ne delSiho, nez pétinasobek jeho Sitky a
pfipojeno ke svorce X1:1 (digitalni a analogové 1/0) nebo k X3.1 nebo X3.5 (RS485).

Vedte ovladaci kabely co nejdale od sitovych a motorovych kabeld (nejméné 20 cm). Kde musi
kfizit silové kabely zajistéte, aby to bylo pokud mozno pod pravym uhlem. Aby se zabranilo
nadmérnému vyzafovani do kabelu, musi byt vedeni kabell provedeno tak, Ze jeho vzdalenost
od bokd ménice je nejméné 20 cm.

Pro analogové signaly se doporucuje kabel se zkroucenym parem a s dvojim stinénim. Pouzijte
jeden oddélené stinény par pro kazdy signal. Nepouzivejte spolecny zpétny vodi¢ pro rdzné
analogoveé signaly.

Kabel s dvojim stinénim je nelepSi alternativa pro nizkonapétové digitalni signaly, avSak
pouzitelny je téz kabel s vice zkroucenymi pary (viz obr. 80).

Obr. 80 Na levé strané dvojity parovy kabel s dvojim stinénim, na levé
strané viceparovy kabel s jednoduchym stinénim.

Analogové a Cislicové vstupni signaly musi byt vedeny oddélené, stinénymi kabely.

Za predpokladu, Ze napéti signalu fizenych pomoci relé nepiekracuje 48 V, mohou byt tyto
signaly vedeny ve stejném kabelu s digitalnimi vstupnimi signaly. Signaly, které jsou fizeny relé
se doporuCuje se vést zkroucenymi pary.

Nikdy nekombinujte signaly 24 V= se signaly 115/230 V stfid. ve stejném kabelu.

Poznamka ! Je-li nadfazené fidici zafizeni instalovano spolu s ACS 400 v jedné skfini, pak tato
doporuceni mohou byt nadmérné opatrna. Planuje-li zakaznik zkouSku celé instalace, je mozné
usSetfit nékteré naklady upusténim od téchto doporuceni, napfiklad pouZzitim nestinéného kabelu
pro digitalni vstupy. Ale zakaznik to musi ovéfit.

Kabel ovladaciho panelu
Je-li ovladaci panel pfipojen k ménici kabelem, pouzijte pouze kabel dodany s variantni sadou
PEC-98-0008. Postupujte podle instrukci dodanych spolu s timto volitelny balickem.

Kabel ovladaciho panelu vedte co nejdale od sitovych a motorovych kabeld (nejméné 20 cm).
Aby se zabranilo nadmérnému vyzarovani do kabelu, musi byt vedeni kabeld provedeno tak, ze
jeho vzdalenost od bokd ménice je nejméné 20 cm.
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Dalsi instrukce pro souhlas s normami EN61800-3, Prvni okolni prostiedi,
Omezena distribuce a AS/NZS 2063,1997 trida A

Vzdy pouzivejte volitelny odrusSovaci filtr, jak je specifikovano v tabulce 36 a postupujte podle
instrukci pro pfipojeni stinéni, jak je udano v soupravé filtru.

Délky motorovych kabell musi byt omezeny, jak je uvedeno v tabulce 36 a kabely musi mit
ucinné stinéni podle obr. 79. Na motorovém konci musi byt stinéni kabelu kolem dokola
uzemnéno EMC kabelovou ucpavkou (napf. Zemrex SCG stinéné kabelové ucpavky).

Tabulka 36 Maximalni délky kabelu se vstupnim filtrem ACS400-IF11-3...ACS400IF-41-3 a
spinacim kmito¢tem 4 kHz nebo 8 kHz.

Prepinaci kmitocet
Typ ménice Filtr 2 KHz 3 KkHz

ACS/ACH 401-x004-3-x ACS400-1IF11-3 100 m -
ACS400-1F22-3 10m 10m

ACS/ACH 401-x005-3-x ACS400-1F11-3 100 m -
ACS400-1F22-3 10m 10m

ACS/ACH 401-x006-3-x ACS400-1F11-3 100 m -
ACS400-1F22-3 10m 10m
ACS/ACH 401-x009-3-x ACS400-1F11-3 100 m 100 m
ACS400-1F22-3 10m 10m
ACS/ACH 401-x011-3-x ACS400-1F11-3 100 m 100 m
ACS400-1F22-3 10m 10m
ACS/ACH 401-x016-3-x ACS400-1F31-3 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x020-3-x ACS400-1F31-3 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x025-3-x ACS400-1F41-3 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x030-3-x ACS400-1F41-3 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x041-3-x ACS400-1F41-3 100 m 100 m

Se vstupnimi filtry ACS400-IF11-3 a ACS400-IF21-3 odpovidaji vedené emise limitdm pro
neomezenou distribuéni tfidu v Prvnim prostfedi, jak je specifikovano v EN61800-3 (EN 50081-
1) za pfedpokladu, ze maximalni délka kabelu je 30m a prfepinaci kmitoCet 4 kHz.

Harmonické kmitocty sité
Uroven proudovych harmonickych za podminek jmenovité zatéze jsou k dispozici na vyzadani.
Rozvodné sité izolované od zemé

Vstupni filtry uréené pro ACS 400 nemohou byt pouzity v plovoucich napajecich sitich, nebo v
pramyslovych rozvodnych sitich uzemnénych pfes vysokou impedanci.

ACS 400, Prirucka uzivatele 159



Dodatecné instrukce pro shodu s EN61800-3, Druhé prostredi, omezena

distrubuce.

Vzdy dodrzujte instrukce pro v8echna pfipojeni stinénych kabell.

Délka motorového kabelu je omezena podle Tabulky 37 a minimalni pozadavky na stinéni
motorového kabelu podle obrazku 77. Na konci u motoru musi byt stinéni kabelu uzemnéno v
rozsahu 360° s EMC kabelovou priichodkou (napf. ZEMREX stinéna kabelova prachodka).

Tabulka 37 Maximalni délky kabelu pfi spinaci frekvenci 4 a 8 kHz.

Lo Spinaci kmitocet
Typ ménice
4 kHz 8 kHz
ACS/ACH 401 -x004 100 m -
ACS/ACH 401 -x005 100 m -
ACS/ACH 401 -x006 100 m -
ACS/ACH 401 -x009 100 m 100 m
ACS/ACH 401 -x011 100 m 100 m
ACS/ACH 401 -x016 100 m 100 m
ACS/ACH 401 -x020 100 m 100 m
ACS/ACH 401 -x025 100 m 100 m
ACS/ACH 401 -x030 100 m 100 m
ACS/ACH 401 -x041 100 m 100 m

Harmonické kmitocty sité

Uroveni proudovych harmonickych za podminek jmenovité zatéze jsou k dispozici na vyzadani.

Rozvodné sité izolované od zemé

Viz odd. I Plovouci sit.
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