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Bezpecnost

Pouziti varovani a poznamek

> B B B P Pb

V této pfiruéce jsou dva typy bezpecénostnich instrukci:

* Poznamky upozorfiuji na jednotlivé podminky nebo skuteCnosti nebo poskytuji
informace o subjektu.

» Varovani vas upozoriiuje na podminky, které mohou vazné ohrozit zdravi nebo
zpUsobit smrt a/nebo poskodit zafizeni. Dale vam fika, jak se vyvarovat ohrozeni.
Varovné symboly jsou pouzity nasledovné:

Upozornéni na nebezpecné napéti varuje pfed vysokym napétim, které maze
zpusobit fyzickou ujmu a/nebo poskodit zafizeni.

Generalni varovani upozorfiuje na podminky, které se netykaiji elektfiny a které
také mohou zpUsobit fyzickou Ujmu a/nebo poskodit zafizeni.

VAROVANI! Stfidavy pohon s ACS 550 smi byt instalovan pouze kvalifikovanym
elektrikafem.

VAROVANI! | v pfipadé&, Ze je motor zastaven, m(ize se na svorkach silovych
obvodu vyskytovat nebezpeéné napéti (U1, V1, W1 a U2, V2, W2) v zavislosti na
typu ramu také na svorkach UDC+ a UDC- nebo BRK+ a BRK-.

VAROVANI! Nebezpeé&né napéti je pfitomno, pokud je pfipojeno vstupni napéti. Po
odpojeni napajeni pocCkejte nejméné 5 minut (az se vybiji kondenzatory ss
meziobvodu) nez odstranite kryt.

VAROVANI! | v pfipadé, Ze je vstupni napajeni odpojeno, mize byt nebezpe&né
napéti (z vnéjSiho zdroje) na vystupnich svorkach relé RO1 .. RO3.

VAROVANI! Pokud jsou ovladaci svorky dvou &i vice pohonti pfipojeny paralelng,
pomocna napéti pro tato pfipojeni musi byt z jednoho zdroje, coz mize byt bud
jedna z jednotek nebo externi napajeni.

Bezpecénost
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VAROVANI! Pokud je instalovan frekvenéni méni¢ s neodpojenym internim filtrem
EMC v systému IT [neuzemnény napajeci systém nebo systém uzemnény

s vysokym odporem (pfesahujicim 30 ohm)], bude systém spojen s potencialem
zemé pres kondenzatory filtru EMC ve frekvenénim ménici. To miize zpUsobit
ohrozeni nebo poskozeni ve frekvenénim ménici.

Pokud je frekvenéni méni¢ s neodpojenym internim filirem EMC instalovan
u systému TN s uzemnénim v rozich, bude frekvenéni méni¢ poskozen.

Odpoijte interni filtr EMC demontazi Sroubl EM1 a EM3 (velikost ramu R1...R4, viz
diagram v &asti Schéma zapojeni silovych pripojek na strané 20) nebo Srouby F1

a F2 (velikost ramu R5 nebo R, viz diagram na strané 217). Viz také odstavec IT
systémy na strané 268 a V rozich trojuhelniku uzemnéné systémy TN na strané 267.

VAROVANI! Nepokousejte se instalovat nebo demontovat Srouby EM1, EM3, F1
nebo F2 s napétim pfipojenym ke vstupnim pfipojkam frekvenéniho ménice.

VAROVANI! Neovladejte motor odpojovadem (ve vyznamu vypnuti); misto toho
pouzijte tlaCitka start a stop a (&> na ovladacim panelu, nebo pfikazy pres
desku V/V u kmito¢tového ménice. Maximalni povoleny pocet cyklu nabijeni
stejnosmeérnych kondenzator( (tzn. zapnuti napéti) je Sest za deset minut.

VAROVANI! ACS550-01/U1 neni zafizeni, které Ize opravovat v provozu. Nikdy se
nepokous$ejte opravit nefunkéni jednotku. Kontaktujte vyrobni zavod nebo vas mistni
autorizovany servis.

VAROVANI! ACS550 startuje automaticky po preruseni vstupniho napajeni, pokud
je zapnut externi povel pro chod.

VAROVANI! Teplota chladi¢e miize doséahnout vysokych hodnot. Viz kapitola
Technické udaje na strané 259.

Pokyn: Pro vice informaci kontaktujte vyrobni zavod nebo vaseho mistniho
prodejce ABB.

Bezpecénost
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Instalace

VN

Predtim, nez za¢nete, si peclivé prostudujte pokyny instalace. Nedodrzeni varovani
a instrukci mize zpusobit poruchu nebo ohrozeni osob.

VAROVANI! Pred zagatkem si piedtéte kapitolu Bezpednost na strané 5.

Pokyn: Instalace musi byt vZzdy navrZzena a provedena v souladu s mistné platnymi
pfedpisy a pravidly. ABB nenese zadnou zodpovédnost za instalace porusujici
mistné platné zakony a/nebo jiné pfedpisy. Kromé toho mohou pfi nedodrzeni
doporuceni ze strany ABB vzniknout problémy, které nespadaji do zaru¢nich
narokd.

Postup instalace

Postup pfi instalaci stfidavého ménic¢e s ACS550 je uveden nize. Kroky musi byt
provedeny v uvedeném poradi. Napravo od kazdého kroku je uveden odkaz na
podrobné informace, potfebné k spravné instalaci frekvenéniho ménice.

Krok Viz
‘ PRIPRAVA instalace | Priprava instalace na strané 12
‘ PRIPRAVA montaZniho mista | Pfiprava montazniho mista na strané 16
‘ ODSTRANENI predniho krytu | Odstranéni pfedniho krytu na stran& 16
‘ MONTAZ ménice | Sejméte kryt na strané 17
INSTALACE kabelaze Prehled kabelaze na strané 18 a

Instalace kabelazZe na strané 24

v

‘ KONTROLA instalace | Kontrola instalace na strané 29
‘ OPETNA MONTAZ krytu | Instalace krytu na stran& 30
‘ UVEDENI DO PROVOZU | Jak se uvadi frekvencni méni¢ do provozu na strané 31

Instalace
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Priprava instalace

Zvedani ménice
Zvedejte méni¢ pouze za
kovové Sasi.
Vybaleni ménice
1. Vybalte ménic.

2. Zkontrolujte, zda dodavka
neni poskozena a pokud ano,
neprodlené informujte
pfepravce.

1P2040

3. Zkontrolujte dodavku
s objednavkou a s prepravnim Stitkem, abyste ovéfili, Ze dodavka je kompletni.
Identifikace ménice
Stitky na ménisi
Pro urceni typu instalovaného ménice poslouzi néktery ze dvou Stitku:

- Stitek se sériovym &islem je umist&n v horni &asti desky s tlumivkami mezi
montaznimi otvory nebo

ACS550-01-08A8-4 <@—— Typovy kod

o aneea - (INIWIUACHMIONINUIN

PN/Phd  4.0/3.0 kW semo % ] — Sériové Cislo

« Stitek s typovym kédem umisténym na chladiéi - na pravé strané krytu ménice.
Dva pfiklady Stitk( s typovym kédem jsou zobrazeny nize.

Input U1 3~ 380..480 V IP21, UL type 1, NEMA 1
1" 88A g vemEan ﬁuﬁ%mgy
h e €& €
Output U2 3~ 0.U1V i P13
12N/12hd 8.8/6.9 A
o R WWWMWMWMMMWM
Motor  PN/Phd  4.0/3.0 kW 006704 * <&—— Sériové Cislo

ACS550-01-08A8-4 w-— Typovy kod

For more information see User's Manual

48...63 Hz i 1 PH 4..63 Hz ABB INC.
Voitage(U1) 208...240 Vac 208...240 Vac Made forsign parts
Current{lin) 308 A 308 A in USA ot

Short Circuit 1 @' c € @
"Ouput %T_o_.soo Hz 3 PH 0..500 Hz ‘}m"‘ w57 8

Cumrent(i2n) :2:8 A 15.2 A mg Date: 12-January-2006 Orig. Firmware: V.2.068

,._WLHMT}AA 5

oy ™ i S TR
& <— Sérioveé Cislo|

NWMNWWIMMMHMWH

-¢—— Typovy kod

Instalace
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Typovy kod

Pouzijte nasledujici schéma pro vysvétleni kddu uvedeného na Stitku typového kédu
i na Stitku sériového &isla.
ACS550-01-08A8-4+J404+...

AAC, standardni méni¢ — 550 produktova série

Konstrukce (regionalni specifika)
01 = Nastaveni a vybaveni dle IEC instalace a shoda
U1 = Nastaveni a vybaveni dle US instalace a NEMA shoda

Vystupni proud
napf. 08A8 = 8.8 A Viz €ast Vykonové parametry na strané 259 pro dalSi podrobnosti

Vystupni jmenovité napéti
2=1208...240 VAC
4 =380...480 VAC
6 =500...600 VAC

Volitelné prislusenstvi
Priklady voliteIného pfislusenstvi:

B055=1P54/UL typ 12 (bez specifikace = IP21/UL typ 1)
0J400=bez ovladaciho panelu

J404=ACS-CP-C  Zakladni ovladaci panel
L511=0OREL-01 RozSifeni o reléové vystupy
K451=RDNA-01 DeviceNet

K452=RLON-01 LonWorks

K454=RPBA-01 PROFIBUS DP

Jmenovité hodnoty a velikost ramu

Tabulka udana v ¢asti Vykonové parametry na strané& 259 shrnuje technické
specifikace a také identifikuje velikost ramu ménice, nebot’ nékteré instrukce v tomto
dokumentu se v zavislosti na velikosti ramu liSi. Abyste porozuméli tabulce
“Jmenovité hodnoty ménice”, potfebujete udaj “Vystupni proud” z typoveho kodu.
Dale, budete-li pouzivat tabulku “Jmenovité hodnoty ménice”, si vSimnéte, Ze je take
rozdélena do Casti vychazejicich z “Udajd o napéti”.

Sérioveé ¢islo
V tabulce je popsan format sériového Cisla ménice, které je zobrazeno na
pfislusnych Stitcich.
Sériové €islo ma format CYYWWXXXXX, kde je
C: Zeme vyroby
YY: Rok vyroby

WW: Tyden vyroby; 01, 02, 03, ... pro tyden 1, tyden 2, tyden 3, ...
XXXXX: Cislo zaginajici kazdy tyden od 0001.

Instalace



14

Kompatibilita motoru

ACS550 Uzivatelska prirucka

Motor, méni¢ a napajeni musi byt kompatibilni:

Specifikace
motoru

Zkontrolujte

Reference

Typ motoru

3fazovy induk&ni motor

Jmenovity proud

Hodnota motoru je v tomto
rozsahu: 0.2...2,0 - Iopq
(Iohg = proud ménice pro
tézky provoz)

+ Stitek typového kédu na ménigi

pro vystup /o4, Nebo

Stitek typového kédu na ménidi a tabulka
jmenovitych hodnot v kapitole Technické tdaje
na strané 259.

Jmenovita
frekvence

10...500 Hz

Rozsah napéti

Motor je kompatibilni
s napét'ovym rozsahem
ACS550.

208...240 V (pro ACS550-X1-XXXX-2) nebo
380...480 V (pro ACS550-X1-XXXX-4) nebo
500...600 V (pro ACS550-U1-XXXX-6)

Izolace

Ménice 500...600 V: Motor
bud vyhovuje NEMA MG1
dil 31, nebo je pouzit filtr
du/dt mezi motorem

a ménicem.

Pro ACS550-U1-XXXX-6

Pozadované naradi

Pro instalaci ACS550 potfebujete nasledujici:

» 3roubovaky (pfiméfené dle montazniho materialu)

» odizolovavaci klesté

* meéfici pasmo

e vrtacku

» pro instalace zahrnujici ACS550-U1, velikosti ram R5 nebo R6 a kryti IP54/UL
typ 12: raznik pro vytvofeni montaznich otvora pro vedeni

» pro instalace zahrnujici ACS550-U1, velikost ramu R6: vhodny zamackavaci
nastroj (pro zamackavané spoje) pro vykonova kabelova oka. Viz ¢ast Pokyny
pro silové pripojky — velikost ramu R6 na strané 269.

* montazni material: vruty nebo Srouby a matky, vie 4x. Typ montazniho materialu
zavisi na povrchu montazniho mista a na velikosti ramu:

V?g:::ft Montazni material
R1...R4 M5 #10
R5 M6 1/4 in
R6 M8 5/16 in

Pfimérené okolni prostiedi a kryti

Ovérte, zda montazni misto splfiuje pozadavky na okolni prostfedi. Pro zamezeni
poskozeni pfed instalaci skladujte a pfepravujte méni¢ v souladu s pozadavky na
prostfedi pro pfepravu a skladovani. Viz ¢ast PoZadavky na okolni prostfedi na

strané 289.

Instalace
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Ovétfte, zda je prostfedi pfiméfené s ohledem na miru znecisténi:

IP21/UL prostfedi typu 1. V okoli montazniho mista nesmi byt vzdusny prach,
korozivni plyny nebo kapaliny a vodivé necistoty jako kapajici voda, kondenzat,
uhelny nebo kovovy prach.

IP54/UL prostfedi typu 12. Toto prostfedi poskytuje ochranu proti vzdusnému
prachu a jemné stfikajici nebo stékajici vodé ve vSech smérech.

Pokud musi byt z jakychkoliv davodu instalovan méni¢ IP21 bez rozvodné
krabice nebo krytu, nebo méni¢ IP54 bez rozvodné krabice nebo vika, postupujte
podle pokynu v kapitole Technické udaje, strana 292.

Vhodné montazni misto

Ovérte, zda montazni misto splfiuje nasledujici omezeni:

Méni¢ musi byt instalovan vertikalné na hladky, pevny povrch a v pfiméfeném
prostfedi tak, jak je definovano vyse.

Minimalni poZzadavky na misto pro ménic jsou vné&jsi rozméry (viz ¢ast Vnéjsi
rozméry na strané 287), plus misto na chladici vzduch okolo jednotky ménice (viz
¢ast Chlazeni na strané 283).

Vzdalenost mezi motorem a méni¢em je limitovana maximalni délkou
motorového kabelu. Viz ¢ast Specifikace motorového privodu na strané 271.

Montazni misto musi vyhovovat pro danou hmotnost ménice. Viz ¢ast Hmotnost
na strané 288.

Instalace
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Instalace ménice

VAROVANI! Pied zapogetim instalace ACS550 se ujistéte, Ze vstupni napajeni
ménice je vypnuto.

Pfiprava montazniho mista —~—
®

ACS550 muze byt namontovan pouze tam, kde jsou N
splnény pozadavky definované v v sekci Priprava
instalace na strané 12.

1. Vyznadte si rozmisténi montaznich otvorll pomoci 1
m):)ntéini $ablony dodavané s ménicem P i
: T X0002

2. Vyvrtejte otvory.

Pokyn: Ramy velikosti R3 a R4 maiji podél vrchni ¢asti 4 otvory. Pouzijte pouze dva
a pokud mozno, tak vnéjsi (poskytnete tak prostor pro vyjmuti ventilatoru pfi udrzbé).

Pokyn: Pfi nahrazovani méni¢e ACS400 Ize pouzit plvodni montazni otvory. Pro
velikosti ramu R1 a R2 jsou montazni otvory shodné. Pro velikosti rami R3 a R4
odpovidaji vnitfni montazni otvory nahofe u méni¢e ACS550 otvoriim pro ménice
ACS400.

Odstranéni pfedniho krytu

IP21/UL typ 1
1. Vyjméte ovladaci panel, pokud je pfipojen.
2. VySroubuijte Sroub v horni ¢asti. \‘

3. Abyste sejmuli kryt, zatahnéte za horni ¢ast.

\ 7
“ SO
ﬂ
~ 1P2000
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IP54/UL typ 12
1.

Montaz ménice
IP21/UL typ 1
1.

. Sejméte kryt.

.V neanglicky hovoficich zemich umistéte varovnou

Pokud je pouZzit horni kryt, odstrarite
Srouby (2), které ho drzi.

Pokud je pouzit horni kryt,
posunutim smérem nahoru ho
sundejte z pfedniho krytu.

Uvolnéte Srouby rozmisténé na
okraji krytu.

Zavéste ACS550 na montazni Srouby a fadné
utahnéte ve v8ech ¢tyfech rozich.

Pokyn: Zvedejte ACS550 za jeho kovové Sasi
(velikost ramu R6 ma zvedaci otvory na obou
stranach nahofe).

<)

prelepku v pfislusném jazyce pres existujici P2002

varovani na vrcholu jednotky.

IP54/UL typ 12

. Pro pfistup ke Stérbinam vytla¢te ucpavky zezadu

Pro IP54/UL Typ 12 jsou pfilozeny gumové ucpavky do otvord umoziujicich pfFistup
k montaznim Stérbinam.

smérem dopfedu.

R5 a R6: Nastavte kovové krytky (nezobrazené)
v pfednich hornich montaznich otvorech ménice
(upevnéte jako ¢ast nasledujiciho kroku).

Zavéste ACS550 na montazni Srouby a fadné
utahnéte ve v8ech ¢tyfech rozich.

Pokyn: Zvedejte ACS550 za jeho kovové Sasi
(velikost ramu R6 ma zvedaci otvory na obou
stranach nahofe).

4. Gumové ucpavky vlozZte zpét.

5. V neanglicky hovoficich zemich umistéte varovnou pfelepku v pfislusném jazyce

pfes existujici varovani na vrcholu jednotky.

Instalace
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Prehled kabelaze

Sada pro montaz kabelt

Kabelaz pro ménic s krytim IP21/UL typ 1 vyzaduje sadu pro montaz kabelu
skladajici se z téchto polozek:

* kabelovy box

+ pét (5) kabelovych svorek (pouze ACS550-01)
* Srouby

o kryt

Kabelova sada je soucasti ménice s krytim IP21/UL typ 1.

PozZadavky na kabelaz

N

VAROVANI! Piekontrolujte, zda je motor kompatibilni pro pouziti s ACS550. Méni¢
musi byt instalovan kompetentni osobou v souladu s pozadavky definovanymi sekci
Priprava instalace na strané 12. V pfipadé pochybnosti kontaktujte mistniho
prodejce nebo servis ABB.

Pfi instalaci kabelaZze dodrzujte nasledujici pokyny:

+ Existuji ¢tyfi soubory instrukci pro kabeldz - kazda sada je kombinaci typu kryti
ménice (IP21/UL typ 1 a IP54/UL type 12) a zplsobu kabelaze (vodi¢ nebo
kabel). Ujistéte se o vybéru spravného postupu.

» UrCete pozadavky na elektromagnetickou snesitelnost (EMC) pomoci lokalniho
kédu. Viz ¢ast PoZadavky na motorové kabely pro spinéni podminek CE & C-Tick
na strané 274.

VSeobecné:

— Velikosti kabell urete podle mistnich predpisu.

— Urcete je oddélené pro Ctyfi tfidy kabelaze: kabelaz pro pfivodni napajeci
napéti, kabelaz pro motor, kabelaz pro ovladani’komunikaci a kabelaz pro
brzdnou jednotku.

+ P¥i instalaci kabelaze pro pfivodni napajeci napéti a kabelaze pro motor
postupujte podle nasledujici tabulky:

Pfipojka Popis Specifikace a pokyny

U1, v1, w1’ 3fazovy pfivod napéti Pripojka napajeciho napéti na strané 263
PE Ochranna zem Pripojky uzemnéni na strané 266

Uz, v2, w2 Vykonovy vystup do motoru | Pripojky motoru na strané 271

T ACS550 -x1-xxxx-2 (208...240 V fada) mGze byt pouzit s jednofazovym napajenim, pokud je
vystupni proud sniZzen na 50 %. Pro jednofazové napajeci napéti pfipojte pfivod na U1 a W1.

» Umisténi pfipojek pro pfivodni napajeci napéti a motor viz ¢ast Schéma zapojeni
silovych pfipojek na strané 20. Pro specifikace vykonovych pfipojek, viz ¢ast
Pripojka napajeciho napéti na strané 263.

* Pro systém TN (v rohu uzemnény trojuhelnik - nevyskytuje se v CZ), viz ¢ast
V rozich trojuhelniku uzemnéné systémy TN na strané 267.

* Pro IT systémy (izolované) viz ¢ast IT systémy na strané 268.

Instalace
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* Pro velikost ramu R6 viz Cast Pokyny pro silové pfipojky — velikost ramu R6 na

strané 269 instalujte odpovidajici kabelova oka.

* Pro ménic s brzdnym pfisluSenstvim (volitelné pfislusenstvi) postupujte podle
nasledujicich doporuceni:

Velikost ramu Pripojka Popis Prislusenstvi pro brzdéni
R1, R2 BRK+, BRK- Brzdny rezistor Brzdny rezistor. Viz &ast Komponenty
brzd na strané 277.
R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- DC bus Kontaktujte regionalni zastoupeni

ABB a objednejte:
* brzdnou jednotku nebo
» chopper a rezistor

» P¥fiinstalaci kabelaze pro ovladani postupujte podle nasledujicich kapitol nebo

Casti:

— Tabulka ovladacich pripojek na strané 22
— Pripojky ovladani na strané 281

— Aplikacni makra na strané 71

— Kompletni vypisy parametrti na strané 98

— Integrovana sbérnice fieldbus na strané 7189

— Adaptér fieldbus na strané 221.
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Schéma zapojeni silovych pfipojek

Nasledujici schéma zapojeni ukazuje rozmisténi pfipojek pro velikost ramu R3, toto
rozmisténi Ize v§eobecné pouzit u velikosti raml R1...R6, s vyjimkou pfipojek
napajeni a uzemnéni u rami R5/R6.

J1 — DIP pfepinace pro analogové vstupy (pouzit Ize 2 typy)
Ja_| N o Schéma ukazuje ram R3.
=l 2 N Al1: (v pozici napéti) Jiné ramy maji podobné rozmisténi.
i | 2 P ||[~[CX0Z%| Al2: (v pozici proud)

! Konektor panelu

X1 — Analogové vstupy a vystupy
(a 10 V ref. vystupni napéti)

- FlashDrop pfisludenstvi
X1 — Digitalni vstupy

(a 24 V pomocné vystup. napéti) ~— — Napajeci LED (zelena)

— Chybova LED (Cervena)
X1 — Reléoveé vystupy_||

J2 — DIP pfepinac

pro RS485 zakonc&eni I~ VoliteIné moduly 1

- J2 . J2 B ™~ X1 — Komunikace
A (RS485)
A ON
ON L
L 1 "~ Volitelné moduly 2

pozice vyp.  pozice zap.

N?Jp1éj(\e/c1|’ V\?\}L;p Silovy vystup do motoru
Velikosti ramu (U1, V1, W1) (U2, V2, W2)
R5/R6 se lisi.
Viz € EM3
dalsi strana. EM1 —¥ \
GND
PE— |

3AUA0000001571

Volitelné pfislusenstvi pro brzdéni

Vel. Oznaceni Volitelné prislusenstvi
ramu pripojky pro brzdéni
R1, R2|BRK+, BRK- |Brzdny rezistor
R3, R4|UDC+, UDC- |+ Brzdna jednotka

» Chopper a rezistor

VAROVANI! Pro systémy IT (izolované) a pro systémy TN (v rohu uzemnéné)
A odpoijte interni filtr EMC odstranénim:
- u ACS550-01: Sroubu EM1 a EM3
- u ACS550-U1: Sroubu EM1 (ménic¢ je dodavan s odstranénym EM3).
Viz IT systémy na strané 268 a V rozich trojuhelniku uzemnéné systémy TN na
strané 267.
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Nasledujici schéma zapojeni ukazuje rozmisténi pfipojek pro velikost ramu R5 a R6

R5

7 X0011
GND \

Silovy vstup Silovy vystup do motoru

(U1, v1, W1) (U2, v2, W2)

R6

F1

Volitelné pfisluSenstvi pro brzdéni

Vel. Oznaceni | Volitelné prislusenstvi
ramu pripojky pro brzdéni

O

= O A A e A A e A A O O AL

R5, R6 |UDC+, UDC- |+ Brzdna jednotka
» Chopper a rezistor

UbC+
R+
Pt

ubc- U2 vz W2

Silovy vstup
(U1, V1, W1)

Silov

y vystup do motoru
(U2, V2, W2)

VAROVANI! Pro systémy IT (izolované) a pro systémy TN (v rohu uzemnéné)
odpoijte interni filtr EMC odstranénim Sroubu F1 a F2.
Viz IT systémy na strané 268 a V rozich trojuhelniku uzemnéné systémy TN na

strané 267.
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Tabulka ovladacich pripojek

Nasledujici tabulka udava informace o pfipojeni kabelaze ovladani X1 k ménigi.

X1 Popis hardwaru
1 | SCR Pfipojka stinéni pro signalovy kabel (Spojena interné na zem na $asi.).
2 | A1 Analogovy vstup kanal 1, programov. Standardni? = referenéni frekvence.
RozliSeni 0,1 %, pfesnost +1 %.
Pouzit Ize dva rtizné DIP prepinace.
J1: Al1 OFF:0...10 V (R, = 312 kohm) [2 p»| j NEGEE
S J1: Al1 ON: 0...20 mA (R; =100 ohm) ' |2 P> NIDEE
z AGND | Spole¢ny bod analogovych vstupl (spojen interné na Sasi pfes 1 Mohm).
§, +10V | Referenéni napéti potenciometru: 10 V 2 %, max. 10 mA (1 kohm < R < 10 kohm).
% Al2 Analogovy vstup kanal 2, programov. Standardni? = nepouzito.
é Rozliseni 0,1 %, pfesnost +1 %.
Pouzit Ize dva rizné DIP prepinace.
J1: AI2 OFF: 0...10 V (R, = 312 kohm) [2 p»| j NEGRE
J1: A2 ON: 0...20 mA (R =100 0hm) T2 ] =] ) (|2
AGND | Spole¢ny bod analogovych vstupu (spojen interné na Sasi pfes 1 Mohm).
AO1 Analogovy vystup, programovatelny. Standardni? = frekvence.
0...20 mA (zatiZeni < 500 ohm). Pfesnost +3 %.
8 | AO2 Analogovy vystup, programovatelny. Standardni? = proud.
0...20 mA (zatizeni < 500 ohm). Pfesnost +3 %.
9 | AGND | Spole¢ny bod analogovych vstupl (spojen interné na Sasi pfes 1 Mohm).
10 | +24V | Vystup pomocného napéti 24 V DC/250 mA (reference pro GND), s ochranou proti
zkratu.
11 | GND Zem vystupu pomocného napéti (spojena interné jako plovouci).
12 | DCOM | Spole¢ny bod pro digitalni vstup. Pro aktivaci digitalni vstupu musi byt > +10 V
‘_E (nebo <-10 V) mezi timto vstupem a DC(_)M. Napéti 24 V mt‘]?e byt dodéno
2 z ACS550 (X1-10) nebo z externiho zdroje 12...24 V s odpovidajici polaritou.
? 13 | DI1 Digitalni vstup 1, programov. Standardni? = start/stop.
;_; 14 | DI2 Digitalni vstup 2, programov. Standardni? = vpred/vzad.
:g' 15 | DI3 Digitalni vstup 3, programov. Standardni? = volba konstantnich otacek (kod).
16 | DI4 Digitalni vstup 4, programovatelny. Standardni? = volba konstantnich otagek (kod).
17 | DI5 Digitalni vstup 5, programovatelny. Standardni? = volba paru ramp (kod).
18 | DI6 Digitalni vstup 6, programovatelny. Standardni? = nepouZito.
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X1 Popis hardwaru

19 | RO1C | ———— Reléovy vystup 1, programov. Standardni? = pfipravenost

20 | RO1A M.a>.<im,éln,|’: 250 VAC/30VDC, 2 A
K Minimalni: 500 mW (12 V, 10 mA)

§ 21 |RO1B | _,

E 22 |RO2C | ——— Reléovy vystup 2, programov. Standardni? = b&h

: 23 | RO2A M.a>.<im,éln,|’: 250 VAC/30VDC, 2 A

3 BN Minimalni: 500 mW (12 V, 10 mA)

W 24 |RO2B |

[}

¥ 25 RO3C | —— Reléovy vystup 3, programov. Standardni? = porucha (-1)
26 | RO3A Maximalni: 250 VAC/30 V DC, 2 A

BN Minimalni: 500 mW (12 V, 10 mA)
27 |RO3B | __.
1 Impedance digitalniho vstupu 1,5 kohm Maximalni napéti pro digitalni vstupy je 30 V.

2 Standardni hodnoty zavisi na pouzitém makru. Specifikované hodnoty jsou pro standardni makro.
Viz kapitola Aplikacni makra na strané 71.

Pokyn: Pfipojky 3, 6 a 9 jsou na stejném potencialu.

Pokyn: Z bezpecnostnich divod signalizuje poruchové relé “poruchu”, kdyz ma
ACS550 vypnuto napajeni.

VAROVANI! V8echny obvody ELV (Extra Low Voltage - velmi nizké napéti) spojené
A s méni¢em musi byt pouZity v ramci ekvipotencialniho spojeni, tzn. v z6né, kde jsou

vSechny soucasné pfistupné vodive dily elektricky spojeny, aby se zamezilo vzniku

nebezpeéného napéti mezi nimi. Toto je zajisténo spravnym uzemnénim z vyroby.

Pfipojky na desce ovladani a také u moduld voliteIného pfislusenstvi pfipojenych

k desce musi spliovat pozadavky Protective Extra Low Voltage (PELV) (ochrana

u obvodu velmi nizkého napéti) uvedené v EN 50178 a zajist'ujici, aby externi
obvody spojené s pfipojkami také spliovaly poZzadavky na misto instalace ve vySce
nizsi nez 2000 m.

Digitalni vstupni pfipojky v konfiguraci PNP nebo NPN.

PNP pfipojeni (zdroj) NPN pfipojeni (sink)
X1 10[+24V X1
+ 10 [+24V
[ {ehD I Ti7[eND
12|DCOM L_2Dcom
— —{3on ——[13 DI
—"——15|DI3 L _~_115|DI3
— —116|Dl4 ——1{16 |DI4
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Instalace kabelaze

Kontrola izolace motoru a kabelu motoru

VAROVAN:I! Prekontrolujte izolaci motoru a kabelu motoru pred pfipojenim ménice k
pfivodnimu napajecimu napéti. Pro tento prvni test zajistéte, aby kabel motoru
NEBYL spojen s méni¢em.

1. Zapojte pFipojky kabelu motoru k motoru, ale NEPRIPOJUJTE jej k vystupnim
pfipojkdm ménice (U2, V2, W2).

2. Na konci kabelu motoru vedouciho z ménice zmétte izolaéni
odpor mezi kazdou fazi kabelu motoru a ochrannym ”
uzemnénim (PE): Pouzijte napéti 1 kV ss a pfekontrolujte, @
zda je odpor vétsi nez 1 Mohm. PE

Instalace
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Pripojeni s krytim IP21/UL typ 1 pomoci kabelt
1.

5. Oba kabely vedte stahovaci svorkou.

6. Obnazte a pfipojte vodi¢e napajeni/motorového

. Na motorovém kabelu odstrarite isolaci tak, abyste

Otevrete pfislusné prachodky v kabelovém boxu
(viz East Sada pro montaz kabelli na strané 18).

Nainstalujte kabelové svorky pro napajeci kabel
a kabel motoru.

Na kabelu vstupniho napajeni odstrante izolaci tak,
abyste jednotlivé vodic¢e snadno pfipojili na svorky.

odhalili médéné stinéni. Toto stinéni stocte tak,
abyste ho mohli pfipojit. Délku ponechte co
nejkratsi, abyste minimalizovali rusivé vyzarovani.

Doporucujeme zaijistit 360° uzemnéni pod svorkou
u kabelu motoru, abyste minimalizovali rusivé
vyzafovani. V tomto pfipadé odstrarite stinéni u svorky kabelu.

1P2001

kabelu a zemnici vodi¢e na svorky ménice.

Pokyn: Pro velikost ramu R5 je minimalni prifez
kabelu napajeni 25 mm? (4 AWG).

Pro velikost ramu R6 viz ¢ast Pokyny pro silové
pfipojky — velikost ramu R6 na strané 269.

7. Pripojte svazek vytvoreny ze stinéni motorového kabelu k pfipojce GND.

8. Nainstalujte kabelovy box a dotahnéte kabelové svorky.

9. Nainstalujte kabelové svorky(u) pro ovladaci

10.

11.

12.

13.

14.

15.

kabely(el) (Svorky pro napajeci/motorovy kabel
nejsou na obrazku znazornény.).

Obnazte ovladaci kabel a stoéte médéné stinéni tak,

abyste vytvofili pfipojovaci kabel.
X0006
Ovladaci kabel(y) vedte stahovaci svorkou(ami) - — ;-

a svorku(y) dotahnéte.
PFipojte stinéni kabelu pro analogové a digitalni V/V
na X1-1 (uzemnéte pouze na strané ménice).

Pfipojte stinéni kabell pro RS485 na X1-28 nebo
X1-32 (uzemnéte pouze na strané ménice).

Obnazte a pripojte jednotlivé ovladaci vodi¢e na
svorky ménice. Viz ¢ast Tabulka ovladacich pfipojek
na strané 22.

Nainstalujte kryt kabelového boxu (1 Sroub).

1P2003
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Pripojeni modulu s krytim IP21/UL typ 1 pomoci elektroinstalacnich trubek

1.

3. Nainstalujte kabelovy box.

4. Prfipevnéte elektroinstalacni trubky k boxu.

6. Odizolujte vodice.

7. Pripevnéte silové, motorové a zemnici vodi¢e na

10.

11.

12.

13.

Otevrete pfislusné pruchodky v kabelovém boxu (viz
Cast Sada pro montaz kabelii na strané 18).

Nainstalujte tenkosténné svorky (nejsou soucasti
dodavky).

Protahnéte vodiCe vstupniho napajeni a motorové
vodiCe skrz trubky.

L

svorky ménice. 5

4
Pokyn: Pro velikost ramu R5 je minimalni prafez Pa00t

kabelu napajeni 25 mm? (4 AWG).
Pro velikost ramu R6 viz &ast Pokyny pro silové pripojky — velikost ramu R6 na
strané 269.

Vedte ovladaci kabel pfes trubku (oddélené od
kabelu pfivodu napajeciho napéti a motoru).

Obnazte ovladaci kabel a stote médéné stinéni tak,
abyste vytvofili pfipojovaci kabel.

Pfipojte stinéni kabeld pro analogové a digitalni V/V
na X1-1 (uzemnéte pouze na strané ménice).

Pfipojte stinéni kabell pro RS485 na X1-28 nebo
X1-32 (uzemnéte pouze na strané ménice).

Odizolujte a pfipojte jednotlivé ovladaci vodi¢e na
svorky ménice. Viz &ast Tabulka oviadacich pfipojek
na strané 22.

Nainstalujte kryt kabelového boxu (1 Sroub).

1P2005
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Pripojeni modulu s krytim IP54/UL typ 12 pomoci kabelu
1.

4. Protahnéte oba kabely skrz svorky a ty dotahnéte.

Sefiznéte kabelové ucpavky, jak je potfeba pro
silové motorové a ovladaci kabely (kabelové
ucpavky jsou kuzelovité, gumové ucpavky na
spodni strané ménice).

Na kabelu vstupniho napajeni odstrante izolaci
tak, abyste snadno pfivedIi jednotlivé vodi¢e ke
svorkovnici.

Na motorovém kabelu odizolujte vrchni plast’ tak,
abyste obnazili médéné stinéni, a z ngj stocte
pfipojovaci vodi€. Ten vyrobte co nejkratsi, abyste
minimalizovali rusivé vyzafovani.

Doporucujeme zajistit 360° uzemnéni pod svorkou
u kabelu motoru, abyste minimalizovali rusivé

vyzafovani. V tomto pfipadé odstrarite stinéni
u svorky kabelu.

27

1 1P5003

1P5004

5. Odizolujte a pfipojte silové a motorové vodi¢e a zemnici vodi¢ na svorky ménice.

10.

11.

Pokyn: Pro velikost ramu R5 je minimalni prafez kabelu napajeni 25 mm? (4 AWG).
Pro velikost ramu RG6 viz &ast Pokyny pro silové pripojky — velikost ramu R6 na

strané 269.

. Prfipojte svazek vytvoreny ze stinéni motorového

kabelu k pfipojce GND.

Odizolujte oplasténi ovladaciho kabelu a stocte
médéné stinéni do pfipojovaciho vodice.
Protdhnéte ovladaci kabel(y) skrz svorku(y)

a svorku(y) dotahnéte.

Pripojte stinéni kabell pro analogové a digitalni
V/V na X1-1 (uzemnéte pouze na strané ménice).

Pfipojte stinéni kabell pro RS485 na X1-28 nebo
X1-32 (uzemnéte pouze na strané ménice).

Obnazte a pfipojte jednotlivé ovladaci vodi¢e na
svorky ménice. Viz &ast Tabulka ovladacich
pfipojek na strané 22.

IP5005
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Pripojeni modulu s krytim IP54/UL typ 12 pomoci elektroinstalacnich trubek
1. V zavislosti na velikosti ramu:

* R1...R4: Odstrante kabelové ucpavky tam, kde
povedou elektroinstalacni trubky (kabelové
ucpavky jsou kuzelovité, gumové ucpavky na
spodni strané meénice).

* R5 a R6: Pouzijte priibojnik k vytvoreni otvorl pro
pfipojky elektroinstalacnich trubek podle potieby.

2. Pro kazdou trubku nainstalujte vodotésnou trubkovou
prachodku.

=

1
S

Protahnéte silové vodice skrz trubku.
Protahnéte motorové vodi¢e skrz trubku.

Odizolujte vodice.

I e

Pripojte silové, motorové a zemnici vodiCe na svorky
ménice.

Pokyn: Pro velikost ramu RS je minimalni prafez IP5007

kabelu napajeni 25 mm? (4 AWG).
Pro velikost ramu R6 viz ¢ast Pokyny pro silové pfipojky — velikost ramu R6 na
strané 269.

7. Protahnéte ovladaci kabel skrz trubku.
8. Odizolujte oplasténi ovladaciho kabelu a stocte stinéni do pfipojovaciho vodice.

9. Pripojte stinéni kabell pro analogové a digitalni V/V na X1-1 (uzemnéte pouze na
strané ménice).
10. Pfipojte stinéni kabell pro RS485 na X1-28 nebo X1-32 (uzemnéte pouze na strané
ménice).
11. ObnaZzte a pfipojte jednotlivé ovladaci vodi¢e na svorky ménice. Viz ¢ast Tabulka
ovladacich pfipojek na strané 22.

Instalace
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Kontrola instalace

Pfed zapnutim napajeni provedte nasledujici kontroly.

v

Prekontrolujte

Instalaéni prostfedi vyhovuje specifikam meénice pro okolni podminky.

Méni¢ je bezpe€né namontovan.

Prostor kolem ménic€e vyhovuje specifikam ménice pro chlazeni.

Motor a pohanéné zafizeni jsou pfipraveny pro start.

Pro systémy IT a v rozich uzemnéné systémy TN: Interni filtr EMC je odpojen (Srouby EM1
a EM3 nebo F1 a F2 jsou vySroubovany).

Méni¢ je spravné uzemnén.

Vstupni napajeni odpovida jmenovitému vstupnimu napéti ménice.

PFipojky pfivodniho napajeciho napéti (sit'ové) na U1, V1 a W1 jsou pfipojeny a utaZzeny podle
specifikaci.

Jsou nainstalovany pojistky vstupniho napéjeni.

Pfipojky motoru na U2, V2 a W2 jsou pfipojeny a utazeny podle specifikaci.

Kabel motoru je veden jinudy nez ostatni kabely.

Zkontrolujte, zda mezi motorem a méni¢em nejsou pfipojeny Zadné kompenzacni
kondenzatoroy.

Pfipojky ovladani jsou pfipojeny a utazeny podle specifikaci.

Z4dné naradi nebo cizi predméty (jako Spony z vrtani) nejsou uvnitt ménice.

Z4dné nahradni napajeni pro motor (jako napf. by-pass) neni pfipojeno, Zadné napéti neni
pfipojeno na vystup ménice.

Instalace
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Instalace krytu
IP21/UL typ 1

1.

Nasadte kryt a zasunite ho.

2. Utahnéte Srouby.
3.
4

. Pokracujte v uvadéni do provozu. Viz

VloZte ovladaci panel.

kapitola Uvadéni do provozu, oviadani

pomoci V/V a ID béh na strané 317.

IP54/UL typ 12

1.
2.

Nasadte kryt a zasunte ho.
Dotahnéte Srouby rozmisténé po
okraji krytu.

Pfetahnéte viko pfes vrchol krytu
(potfebné pouze pfi instalaci UL

typ 12).

Namontujte dva Srouby pridrzujici
viko (potfebné pouze pfi instalaci
UL typ 12).

Instalujte ovladaci panel.

Pokyn: Otvor pro ovladaci panel
musi byt uzavien, aby bylo
splnéno kryti IP54/UL typ 12.

R6

ACS550 Uzivatelska prirucka

e

FM

Volitelné: Zavéste zamek (neni soucasti dodavky) pro zajisténi otvoru pro ovladaci

panel.

Pokracujte v uvadéni do provozu. Viz kapitola Uvadéni do provozu, ovladani pomoci

V/V a ID béh na strané 37.

Instalace
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Uvadeéni do provozu, ovladani pomoci V/V a ID béh

Tato kapitola obsahuje pokyny jak:

* provést uvedeni do provozu

+ spustit, zastavit, zménit smér otaceni a nastavit otacky motoru pfes interfejs V/V
» provést identifikacni béh pro frekvenéni ménic.

V této kapitole je stru¢né popsano pouziti ovladaciho panelu. Podrobnosti o pouziti
ovladaciho panelu jsou uvedeny v kapitole Oviadaci panely za€inajici na strané 41.

Jak se uvadi frekvenéni méni¢ do provozu

Uvadéni frekvenéniho ménice do provozu zavisi na tom, jaky mate ovladaci panel.

* Pokud mate Asistencni ovladaci panel, mizete budto spustit Start-up Asistent (viz
odstavec Jak se provede uvedeni do provozu s napovédou na strané 36) nebo
provést omezené uvedeni do provozu (viz odstavec Jak se provede omezené
uvedeni do provozu na strané 37).

Start-up Asistent, ktery je obsazen pouze u Asistenéniho ovlddaciho panelu, vas
povede vSemi dllezitymi nastavenimi. V. omezeném uvedeni do provozu vam
frekvencéni méni¢ nedava zadné pokyny; provadite velmi jednoduché nastaveni podle
pokyn( uvedenych v této pfirucce.

* Pokud mate Zakladni ovladaci panel, postupujte podle pokynu uvedenych
v odstavci Jak se provede omezené uvedeni do provozu na strané 31.

Jak se provede omezené uvedeni do provozu

Pro omezené uvedeni do provozu, mizete pouzit Zakladni ovladaci panel nebo
Asistenéni ovladaci panel. NiZze uvedené pokyny jsou platné pro oba ovladaci
panely, ale zobrazené displeje jsou pouze displeje Zakladniho ovladaciho panelu,
kdyz se pokyny neuplatni jen u Asistencniho ovladaciho panelu.

Pfed zahajenim prace zajistéte, abyste méli k dispozici data z typoveého Stitku motoru.

BEZPECNOST

Uvedeni do provozu sméji provadét pouze kvalifikovani elektrikafi. Bezpe¢nost
instrukce udané v kapitole Bezpecnost je béhem uvadéni do provozu nutno dodrzet.

Ménic se spusti automaticky po zapnuti napajeni, pokud ma zapnut externi povel pro
z l : béh.

O ‘ Pfekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole Instalace, strana 29.

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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O | Pfekontrolujte, zda spusténi motoru nemuze zpUsobit jakékoliv ohrozeni.

Oddélte spojku pohanéného stroje, pokud:

* vznika riziko poskozeni v pfipadé nespravného sméru otaceni nebo

* je nutné provést ID béh béhem uvadéni frekvenéniho ménice do provozu. ID béh je nutny
pouze tehdy, kdyz aplikace vyZzaduje mimofadnou pfesnost v fizeni motoru.

ZAPNUTiI NAPAJECIHO NAPETI

O | Pfipojte napajeci napéti. REM OO )
Zakladni ovladaci panel pfejde do vystupniho rezimu. "

OUTPUT
Asisten¢ni ovladaci panel se dotadZe: chcete pouzit Start-up REM U CHOICE
Asistent? Pokud stisknete =, Start-up Asistent se nespusti, Bgeyg%a‘?’%nﬁpto
a muzete pokracovat s manualnim uvedenim do provozu po- aSta”t?
dobnym zplsobem, jak je popsano pro Zakladni ovladaci )
T EXIT 100:00 [ OK

panel.

MANUALNIi VSTUP DO START-UP DATA (Skupina 99: START-UP DATA)

OO | Pokud mate Asisten¢ni ovladaci panel, zvolte jazyk (Zakladni REM U PAR EDIT
ovladaci panel nepodporuje jazyky). Viz parametr 9901 pro 9901 LANGUAGE
hodnoty alternativ jazykd, které jsou k dispozici. Popis ENGLISH

arametr( naleznete v &asti Kompletni vypisy parametrti (0]
P P ypIsy p CANCEL | 00:00 [ SAVE

pocinaje stranou 98.

V8eobecny postup nastaveni parametru je popsan pro Zakladni ovladaci
panel. DalSi podrobné instrukce pro Zakladni ovladaci panel naleznete na
strané 67. Pokyny pro Asistencni ovladaci panel jsou na strané 49.

VSeobecny postup nastaveni parametru: REM E F
1. Pro pfechod do hlavniho menu, stisknéte “X_] pokud je v dolni Fadce rl
zobrazeno VYSTUP; jinak opakované stisknéte (=77 aZ se zobrazi MENU MENU

v dolni fadce.

2. Stisknéte tlacitka, a~\<_¥ ~/dokud se nezobrazi “PAR” a stisknéte"S_J. ||REM O 1

PAR
3. Vyhledejte prislusnou skupinu parametrd pomoci tlagitek " aNV¥ > REM 2 O O 1
a stisknéte x_J.
PAR

4. Vlyhledejte prislugny parametr ve skuping pomoci tladitek »~ a /¥ . REM 2 O O 2

5. Stisknéte a pridrzte “Y_J na pfiblizné dvé sekundy az se zobrazi hodnota ||REM 1 5 O O
rpm

parametru s identifikaci pod hodnotou.
PAR FWD

6. Zméfite hodnotu pomoci tiagitek ~a\/<_¥_~. Hodnota se méni rychleji, ||REM
kdyz tla€itko pfidrzite stisknuto. rpm

PAR FWD

7. UloZte hodnotu parametru stisknutim~Y_J. REM 2 O O 2

PAR

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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O | Zvolte aplikacéni makro (parametr 9902). V§eobecny postup REM 9 9 O 2
nastaveni parametrd je udan vyse.
Standardni hodnota 1 (ABB STANDARD) je vyhovujici pro vétSinu pfipadd. PAR Fwb
O | Zvolte rezim Fizeni motoru (parametr 9904). REM 9 9 O 4
1 (VEKTOR.:) (vektorové otacky) je vyhovuijici pro vétSinu pfipada.
2 (VEKTOR.:MOM) (vektorovy moment) je vhodny pro aplikace s fizenim PAR FwD
momentu. 3 (SKALAR.:FREK) (skalarni frekvence) je doporugena
+ pro multimotorové frekvenéni ménice, kdyZz se méni pocet motoru
pfipojenych k frekven&nimu ménici
* kdyZ je jmenovity proud motoru nizsi nez 20 % jmenovitého proudu
frekvenéniho ménice
+ kdyz se frekvenéni méni¢ pouziva pro testovaci ucely bez pfipojeného motoru.
O | Zadejte data motoru z jeho Stitku: Pokyn: Nastavte data motoru
presné na stejnou hodnotu jako
(C;} ABB Motors C€ -Q)— je na titku motoru. Napfiklad
pokud jsou na Stitku uvedeny
8~ motor TS = jmenovité otacky motoru
['No 1470 ot./min, zpUsobi nastaveni
[Ins.cl. F IP 55 hodnoty parametru 9908 JMEN.
v Hz [kW [ vmin | A |cos livin [tEss OTACKY MOT na 1500 ot./min
690Y |50 |30 |1475 | 325 [0.83 - . .
200 150 |30 1475 | 56 o83 Spatny provoz frekvenéniho
660Y |50 |30 |1470 |34 o083 380V ménice.
30D |50 [30 [1470 [ 50 083 | <@—| napdjeci
415D | 50 |30 [1475 | 54 [083 "
490D |60 | 35 [1770 | 59 | 083 napeti
Catno _ 3GAA202001-ADA
6312/C3 a8 621003 [180 kg
-é} IEC 34-1 {;})
* jmenovité napéti motoru (parametr 9905) REM 9 9 O 5
PAR FwD
+ jmenovity proud motoru (parametr 9906) REM 9 9 O 6
Povoleny rozsah: 0.2...2,0 - lrpq A
PAR FwD
* jmenovita frekvence motoru (parametr 9907) REM 9 9 O 7
PAR FwD
* jmenovité otacky motoru (parametr 9908) REM 9 9 O 8
PAR FwD
+ jmenovity vykon motoru (parametr 9909) REM 9 9 O 9
PAR FwD

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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O | Zvolte metodu identifikace motoru (parametr 9970).

Standardni hodnota 0 (VYP/ID MAGN) vyuzivajici identifikaéni magnetizaci je vhodna pro
vétsinu aplikaci. Je aplikovana pfi tomto zakladnim postupu uvedeni do provozu. PovSiméte
si, ze:

» parametr 9904 je nastaven na 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo 2 (VEKTOR.:MOM), nebo

» parametr 9904 je nastaven na 3 (SKALAR.:FREK) a parametr 27017 je nastaven na
3 (SK.LET.START) nebo 5 (LETMY + zVYS.).

Pokud je zvoleno 0 (VYP/ID MAGN), pfejdéte na dalSi krok.
Hodnota 1 (zapnuto) realizujici separatni ID bé&h, by méla byt zvolena, kdyz:

* je pouzit rezim vektorového ovladani [parametr 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo
2 (VEKTOR.:MOM)], a/nebo

» provozni bod je v blizkosti nulovych otacek a/nebo

* je pozadovan provoz pfi momentovém rozsahu nad jmenovitym momentem motoru
a v Sirokém rozsahu otacek bez zpétné vazby méfenych otacek.

Pokud se rozhodnete provést ID béh [hodnota 1 (zapnuto)], pokracujte podle separatnich
pokxnl‘] udanych na strané 39 v sekci Jak se provede ID béh a potom se vratte na krok
SMER OTACENI MOTORU na strané 34.

IDENTIFIKACNi MAGNETIZACE S VOLBOU ID BEHU 0 (OFF/IDMAGN)

O | Jak je uvedeno vySe, bude identifikaCni magnetizace provedena pouze kdyz:
» parametr 9904 je nastaven na 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo 2 (VEKTOR.:MOM), nebo

» parametr 9904 je nastaven na 3 (SKALAR.:FREK) a parametr 27017 je nastaven na
3 (SK.LET.START) nebo 5 (LETMY + zVYS.).

Stisknéte tlacitko pro piepnuti do lokalniho ovladani (LOC se zobrazi vlevo).

Stisknéte (> ke spusténi frekvenéniho ménice. Nyni se vypocéte model motoru
magnetizaci motoru po dobu 10 az 15 sekund pfi nulovych otaCkach (motor se netoci).

SMER OTACENi MOTORU

O | Pfekontrolujte smér ota€eni motoru.

* Pokud je frekvencni ménic¢ v rezimu dalkového ovladani
. . + Y M . Loc
(REM je zobrazeno na levé strang), pfepnéte do rezimu X)(_X Hz
lokalniho ovladani stisknutim). FWD

* Pro pfechod do hlavniho menu stisknéte ~X_J, pokud je
v dolni fadce zobrazeno VYSTUP; jinak stisknéte =7~
opakované, dokud se nezobrazi MENU v dolni fadce.

« Stisknéte tla¢itka,a~<¥ >/dokud se nezobrazi “rEF”
a stisknéte Y.

» ZvySujte referencni frekvenci z nuly na malou hodnotu
pomoci tlaCitka—a~.

+ Stisknéte (OO ke spusténi motoru.

» Prekontrolujte, zda aktualni smér otd€eni motoru je stejny,
jak je indikovano na displeji (FWD znamena vpfed a REV
znamena vzad).

Stisknéte (@> k zastaveni motoru.

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Pro zménu sméru otadeni motoru:

« Odpojte napajeci napéti od frekvenéniho ménice a pockejte g dopredny
5 minut za ucelem vybiti kondenzatort v meziobvodu. N smer

Zméfte napéti mezi jednotlivymi vstupnimi pfipojkami (U1, ©
V1 a W1) a kostrou pomoci multimetru, aby se zajistilo, Ze je

N ,
frekvenéni ménic vybity. g reverzni
v v . . , . v o smer
» Zameénte pozici dvou fazovych vodi¢u kabelu motoru na N\

. . I , . . v .y &
vystupnich pfipojovacich svorkach ve frekvenénim ménici
nebo na svorkovnici motoru.

» Pfekontrolujte svoji praci pfipojenim napajeciho napéti
a opakovanim vySe popsané kontroly.

LIMITY OTACEK A CASY ZRYCHLOVANI/ZPOMALOVANI

O | Nastavte minimalni otaCky (parametr 2007). LocC 2 O O 1

PAR FWD

0 | Nastavte maximalni otacky (parametr 2002). Loc 2 O O 2

PAR FWD

O | Nastavte €as zrychlovani 1 (parametr 2202). LocC 2 2 O 2
Pokyn: Pfekontrolujte také €as zrychlovani 2 (parametr 2205),

pokud se v aplikaci pouZivaji dva &asy zrychlovani. PAR FWD

O | Nastavte ¢as zpomalovani 1 (parametr 2203). LocC 2 2 O 3

Pokyn: Nastavte také ¢as zpomalovani 2 (parametr 2206), oan =~

pokud se v aplikaci pouZivaji dva ¢asy zpomalovani.
ULOZENI UZIVATELSKE SADY PARAMETRU A ZAVERECNA KONTROLA

0 | Uvedeni do provozu je nyni dokon&eno. Nyni vSak mlze byt Loc 9 9 O 2
uziteCné nastavit parametry poZzadované ve vasi aplikaci

a ulozit nastaveni jako uzivatelskou sadu parametrd, jak je PAR FWD
popsano v sekci UZivatelské sady parametrt na strané 817.

O | Pfekontrolujte, zda je stav frekvenéniho ménic¢e OK.

Zakladni ovladaci panel: Pfekontrolujte, zda na displeji nejsou
zobrazeny poruchy nebo alarmy. Pokud chcete kontrolovat
LED na pfednim panelu frekvenéniho ménice, pfepnéte
nejprve do rezimu dalkového ovladani (jinak bude generovana
porucha) pfed odpojenim panelu a pfekontrolujte, zda nesviti
Cervena LED a zda sviti a neblika zelena LED.

Asistenéni ovladaci panel: Pfekontrolujte, zda na displeji
nejsou zobrazeny poruchy nebo alarmy a zda na panelu sviti
a neblika zelena LED.

Frekvenéni ménic je nyni pripraven k provozu.

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Jak se provede uvedeni do provozu s napovédou
Pro uvedeni do provozu s napovédou je nutné pouzivat AsistenCni ovladaci panel.

Pfed zahajenim prace zajistéte, abyste méli po ruce data z typového Stitku motoru.

BEZPECNOST

TUvedeni do provozu sméji provadét pouze kvalifikovani elektrikafi.
Bezpecnostni instrukce udané v kapitole Bezpecnost je béhem uvadéni do provozu
nutno dodrzet.

& Ménic se spusti automaticky po zapnuti napajeni, pokud ma zapnut externi povel pro
béh.

O | Prekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole /nstalace, strana 29.
O | Prekontrolujte, zda spusténi motoru nemuze zpUsobit jakékoliv ohrozeni.
Oddélte spojku pohanéného stroje, pokud:

* vznika riziko poSkozeni v pfipadé nespravného sméru ota€eni, nebo

* je nutné provést ID béh béhem uvadeéni frekvenéniho ménice do provozu. ID béh je nutny
pouze tehdy, kdyZz aplikace vyZzaduje mimofadnou pfesnost v fizeni motoru.

ZAPNUTiI NAPAJECIHO NAPETI

L | Pripojte napajeci napéti. Ovladaci panel se nejprve dotaze zda REM & CHOICE
Do you want to

chcete spustit start-up asistent (Chcete pouzit start-up asistent?). ||luse the start-up
assistant?

» Stisknéte %, (kdyz je zvyraznéno KER) ke spusténi start-up
: No
asistenta. EXIT 100:00 [ oK

- Stisknéte % pokud nechcete spustit start-up asistenta.

+ Stisknéte tladitko ¥ ke zvyraznéni [ a potom stisknéte <, |[REM U CHOICE
y g a p Show start-up

pokud chcete, abyste byli znovu dotazovani (nebo nebyli assistant _on
dotazovani) panelem na spusténi start-up asistent pfi pFistim ”eb°°t?

zapnuti napajeciho napéti frekvenéniho ménice (Zzobrazit

NO
start-up assistenta pri pristim zavedeni systému?).|EXIT 00:00 [ oK

VOLBA JAZYKA
O | Pokud se rozhodnete spustit start-up asistent, dotaze se vas REM UPAR EDIT
displej na volbu jazyka. Listujte mezi volitelnymi jazyky pomoci 9901 LANGUAGE
tlagitek A~ a stisknéte g5 pro zvoleni. ENGLISH
Pokud stisknéte % bude start-up asistent zastaven. R?T' 00:00 [SAVE ™

ZAHAJENI UVADENIi DO PROVOZU S NAPOVEDOU

O | Start-up asistent vas nyni povede jednotlivymi tlohami uvadéni do ||REM T PAR EDIT

provozu pocinaje nastavenim motoru. Nastavte data motoru 9905 IMEN. NAP. MOT
pfesné na stejné hodnoty, jako jsou uvedeny na Stitku motoru.
Listujte mezi volitelnymi hodnotami parametru pomoci —EXTT 1 00:00 [ SAVE

SAVE

tladitek,a~<¥ >/a stisknéte N pro zvoleni a pokracovani
v start-up asistent.

Pokyn: Pokud kdykoliv stisknete , bude start-up asistent
zastaven a displej pfejde do vystupniho rezimu.

EXIT

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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O

Po dokonceni ukolu se panel dotaze, zda chcete pokracovat
dal$im nastavovacim ukolem.

« Stisknéte <= (kdyzZ je zvyraznéno [EEREIA) pro pokracovani
navrzenou ulohou.

+ Stisknéte tlaCitko <3 ke zvyraznéni a potom stisknéte
% k pfesunu na dalsi kol bez jeho provedeni.

» Stisknéte % k zastaveni start-up asistent.

ULOZENI UZIVATELSKE SADY PARAMETRU A ZAVERECNA KONTROLA

Uvedeni do provozu je nyni dokonéeno. Nyni v§ak muze byt
uziteCné nastavit parametry poZzadované ve vasi aplikaci a ulozit
nastaveni jako uzivatelskou sadu parametr(, jak je popsano

v odstavci UZivatelské sady parametrt na strané 81.

Po dokonéeni uvadéni do provozu prekontrolujte, zda na displeji
nejsou zobrazeny poruchy €i alarmy a zda sviti a neblika zelena
LED.

Frekvenéni ménic€ je nyni pfipraven k pouziti.

REM U VYBER
Chcete pokracovat
s nastavenim
aplikace?
Preskocit

OPUSTIT| 00:00 oK

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Jak se ovlada frekvenéni méni€ pres interfejs VIV

Nize uvedena tabulka popisuje, jak se ovlada frekvenéni ménic pfes digitalni
a analogové vstupy, kdyz:

* je ukon&eno nastaveni motoru
* je platné standardni nastaveni parametru.

Displeje Zakladniho ovladaciho panelu jsou zobrazeny jako pfiklad.

UVODNIi NASTAVENI

Pokud potiebujete zménit smér otaceni, pfekontrolujte nastaveni
parametru 7003 na 3 (ZADOST).

Zajistéte, aby bylo pfipojeni ovladani zapojeno podle schématu Viz &ast Standardni makro ABB
pfipojeni pro ABB Standardni makro. na stran€ 72.

Zajistéte, aby byl frekvenéni ménic v rezimu vzdaleného ovladani. Vrezimu vzdaleného oviadani je
Stisknéte tlacitko &) k pfepnuti mezi vzdalenym a lokalnim EaE:/:SP'eJ' panelu zobrazen text
ovladanim. '

SPUSTENIi MOTORU A RiZENi OTACEK MOTORU

Spusténi se provede zapnutim digitalniho vstupu DI1. O O
Asisten¢ni ovladaci panel: Sipka se zaéne otacet. Je znazornéna REM A "z
bodové po dosazeni nastavené hodnoty. OUTPUT FWD

Zakladni ovladaci panel: Text FWD zacne rychle blikat a zastavi
blikani po dosazeni nastavené hodnoty.

Nastavte vystupni frekvenci frekvenéniho ménice (otacky motoru) 5 O O
nastavenim napéti analogového vstupu Al1. REM A

OUTPUT FWD

ZMENA SMERU OTACENi MOTORU

Zpét: Zapnéte digitalni vstup DI2. - 5 OO -
OUTPUT REV

Vpfed: Vypnéte digitalni vstup DI2. - 5 OO -
OUTPUT FWD

ZASTAVENIi MOTORU

Vypnéte digitalni vstup DI1. Motor se zastavi. O O

Asistenéni ovladaci panel: Sipka ukonéi otaéeni. REM \J

Zakladni ovladaci panel: Text FWD za&ne pomalu blikat. OuTPUT FWD

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Jak se provede ID béh

Frekvenéni méni¢ odhaduje automaticky charakteristiky motoru pfi prvnim spusténi
frekven&niho ménice a po zméné nékterého parametru motoru (Skupina 99: START-
UP DATA). Toto plati, pokud ma parametr 9970 ID. CHOD MOTORU hodnotu 0
(OFF/IDMAGN), a

» parametr 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo 2 (VEKTOR.:MOM), nebo

» parametr 9904 = 3 (SKALAR.:FREK) a parametr 2707 = 3 (SK.LET.START) nebo
5 (LETMY+2ZVYS.).

Ve vétsiné aplikaci neni potfeba provadét separatni ID béh [9970 ID. CHOD MOTORU =

1 (zapnuto)]. ID béh by mél byt zvolen, kdyz:

* je pouzivan rezim vektorového ovladani [parametr 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo
2 (VEKTOR.:MOM)], a/nebo

* provozni bod je v blizkosti nulovych otacek, a/nebo

* je pozadovan provoz pfi momentovém rozsahu nad jmenovitym momentem
motoru a v Sirokém rozsahu otacek bez zpétné vazby méfenych otacek.

Pokyn: Pokud se zméni parametry motoru (Skupina 99: START-UP DATA) po
provedeni ID béhu, musi byt ID béh opakovan.

Prabéh ID béhu

VSeobecny postup nastaveni parametri zde neni opakovan. Pro Asistencni
ovladaci panel viz strana 49 a pro Zakladni ovladaci panel viz strana 67 v kapitole
Ovladaci panely.

O 0o o o

O O

AN

Odpojte motor od pohanéného zafizeni.

Prekontrolujte, zda jsou hodnoty dat parametrd motoru 9905...9909 stejné s hodnotami na
Stitku motoru, jak je zobrazeno v krocich na strané 37.

Pokud byla zménéna hodnota parametrli (Skupina 01: PROVOZNI DATA az Skupina 98:
VOLITELNE MODULY) pfed ID béhem, pfekontrolujte, zda nové nastaveni splfiuje
nasledujici podminky:

2001 MINIMUM OTACEK < 0 ot./min
2002 MAXIMUM OTACEK > 80 % jmenovitych otaCek motoru
2003 MAXIMALNI PROUD > Iopq

2017 MAX MOMENT 1 > 50 % nebo 20718 MAX MOMENT 2 > 50 % v zavislosti na tom, ktery
limit je pouzit podle parametru 2074 VYBER MAX MOM.

Pfekontrolujte, zda je zapnut signal pro umoznéni chodu (parametr 7607).

Zajistéte pfepnuti panelu do rezimu lokalniho ovladani (LOC je zobrazeno na levé strané/
nahore). Stisknéte tlacitko k pfepnuti mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim.

UVODNi KONTROLY

VAROVANI! Motor bude b&hem ID b&hu spustén s pfiblizné 50...80 % jmenovitych
otaCek. Motor se bude otacet v dopfedném sméru. Zajistéte bezpeény chod
motoru pred spusténim ID béhu!

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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ID BEH S ASISTENCNIM OVLADACIM PANELEM

Zménte parametr 9970 ID. CHOD MOTORU na 1 (zapnuto).

SAVE

Ulozte nové nastaveni stisknutim N

Pokud chcete monitorovat aktualni hodnoty v prabéhu ID béhu,
EXIT

pfejdéte do vystupniho rezimu opakovanym stisknutim v
az se tam dostanete.

Stisknéte (> ke spusténi ID béhu. Panel pfepina mezi
zobrazenim, které bylo na displeji v okamziku spusténi ID
béhu, a zobrazenim alarmu, jak je znazornéno vpravo.

VSeobecné je doporuceno nestisknout jakékoliv tlacitko na
ovladacim panelu béhem ID béhu. ID béh mizete kdykoliv
zastavit stisknutim(@>.

Po dokon¢eni ID béhu se jiZ nezobrazuje zobrazeni alarmu.

Pokud dojde k chybé v prabéhu ID béhu, zobrazi se vpravo
uvedené zobrazeni poruchy.

LOC U EDITACE PAR
9910 ID CHODMOTORU

(1]
CANCEL] 00:00 [ SAVE

0.0 Hz

0.0 A

0.0 %
SMER 00:00 MENU
LOC T ALARM

ALARM 2019

ID CHOD MOTORU
00:00

Loc v

LOC U FAULT

FAULT 11

CHYBA IDENTIF. MOTORU
00:00

ID BEH SE ZAKLADNIM OVLADACIM PANELEM

Zménte parametr 9970 ID. CHOD MOTORU na 1 (zapnuto).
UloZte nové nastaveni stisknutim~S$J.

Pokud chcete monitorovat aktualni hodnoty v prubéhu ID béhu,
prejdéte do vystupniho rezimu VYSTUP opakovanym
stisknutim =7, aZ se tam dostanete.

Stisknéte (> ke spusténi ID béhu. Panel pfepina mezi
zobrazenim, které bylo na displeji v okamziku spusténi ID
béhu, a zobrazenim alarmu, jak je znazornéno vpravo.

VSeobecné je doporuceno nestisknout jakékoliv tlacitko na
ovladacim panelu béhem ID béhu. ID béh mlzete kdykoliv
zastavit stisknutim(@>.

Po dokonceni ID béhu se jiz nezobrazuje zobrazeni alarmu.

Pokud dojde k chybé v prabéhu ID béhu, zobrazi se vpravo
uvedené zobrazeni poruchy.

9910

PAR FWD

LOC 1

PAR FWD

- 00 -

OUTPUT FWD

< A2019

FWD

“ FOO11

FWD

Uvadéni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Ovladaci panely

O ovladacich panelech

Pouzijte ovladaci panely k ovladani ménice, &teni stavovych dat a nastavovani
parametrd. Méni¢ spolupracuje s jednim ze dvou ruznych typ( ovladacich paneld:

» Zakladni ovladaci panel — Tento panel (popis je uveden v sekci Zakladni oviadaci
panel na strané 62) zajiStuje zakladni nastroje pro manualni zadavani hodnot
parametrq.

» Asistencni ovladaci panel — Tento panel (popsany nize) zahrnuje
naprogramovanou asistencni sluzbu pro automatizaci nastaveni nej¢astéji
nastavovanych parametrd. Panel ma k dispozici jazykovou podporu. Dodava se
ve tfech rliznych jazykovych sadach.

Kompatibilita
Prirucka je kompatibilni s nasledujicimi verzemi:
» Zakladni ovladaci panel: ACS-CP-C Rev. K
» Asistencni ovladaci panel (oblast 1): ACS-CP-A Rev. Y
+ Asistencni ovladaci panel (oblast 2): ACS-CP-L Rev. E
+ Asistencni ovladaci panel (Asie): ACS-CP-D Rev. M

Na strané 45 je uvedeno, jak se zjisti verze vaSeho Asistencniho ovladaciho panelu.
U popisu parametru 9907 JAZYK je uvedeno, jaké jazykové podpory jsou k dispozici
u riznych Asistencnich ovladacich paneld.

Ovladaci panely
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Funkéni vlastnosti
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Funkéni vlastnosti Asistenéniho ovladaciho panelu:

» alfanumericky ovladaci panel s LCD displejem

» volba jazyka pro zobrazeni na displeji

» Start-up Asistent pro snadné uvadéni frekvenénich ménict do provozu

» funkce kopirovani — parametry Ize kopirovat do paméti ovladaciho panelu pro
pozdéjsi pfenos do jinych frekvenénich ménici nebo pro zalohovani konkrétniho

systému.

* kontextova napovéda

* hodiny realného Casu.

Prehled

Nasledujici tabulka shrnuje funkce tlacitek a zobrazeni na Asistenénim ovladacim
panelu.

Pouziti

Stavové LED — zelena pro normalni provoz. Kdyz LED blika nebo sviti
Cerveng, viz ¢ast Diagnosticka hlaSeni na strané 243.

LCD displej — rozdélen do tfi hlavnich oblasti:

a. Stavovy fadek — variabilni, v zavislosti na provoznim rezimu, viz ¢ast
Stavovy rfadek na strané 43.

b. Stfed — variabilni; vSeobecné zobrazeni signalt a hodnot parametrd, menu
nebo seznamu. Zobrazuje také poruchy nebo alarmy.

c. Dolni fadek — ukazuje aktualni funkci dvou soft-tlacitek a hodiny, pokud jsou
povoleny.

Soft tlacitko 1 — kontextové zavislé funkce. Text v dolnim pravém rohu LCD
displeje indikuje funkci.

Soft tlagitko 2 — kontextové zavislé funkce. Text v dolnim levém rohu LCD
displeje indikuje funkci.

Nahoru —

« Listuje nahoru v menu nebo seznamu zobrazeném ve stfedu LCD displeje.
» ZvySuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

» Zvysuje referenéni hodnotu, pokud je zvyraznén pravy horni roh.

Pfidrzeni stisknutého tlacitka méni hodnoty rychleji.

Dol —

« Listuje dolll v menu nebo seznamu zobrazeném ve stfedu LCD displeje.
» Snizuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

« Snizuje referenéni hodnotu, pokud je zvyraznén pravy horni roh.
Pfidrzeni stisknutého tlacitka méni hodnoty rychleji.

LOC/REM — zména mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim frekvenéniho
ménice.

Napovéda — zobrazuje souvisejici informace po stisku tlacitka. Zobrazené
informace popisuji polozku zvyraznénou ve stfedni ¢asti displeje.

STOP — zastavuje frekvencni ménic v rezimu lokalniho ovladani.

START — spousti frekvenéni ménic v rezimu lokalniho ovladani.

Ovladaci panely
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Stavovy radek
V hornim fadku zobrazuje LCD displej zakladni stavové informace frekvenéniho
ménice.
| Loc | [ Loc T HLAWNE MENU—T1 |
C. |Pole Alternativy Vyznam
1 |Umisténi LOC Ovladani frekvenéniho ménice je lokalni, tedy
ovladani z ovladaciho panelu.
REM Ovladani frekvenéniho ménice je vzdalené, tedy
pres V/V frekvencéniho ménice nebo fieldbus.
2 |Stav 1 Dopredny smér otaceni hiidele
N Reverzni smér otaceni hridele
Otacejici se Sipka Frekvenéni ménic bézi a je na pozadované
hodnoté.
Teckovana otacejici se Frekvenéni ménic bézi, ale neni na pozadované
Sipka hodnoté.
Stojici Sipka Frekvenéni ménic zastaven.
Teckovana stojici Cipka Byl pfijat povel pro spusténi, ale motor nebézi,
napf. protoZe chybi povoleni spusténi.
3 |Provozni rezim * Nazev aktualniho rezimu
panelu + Nazev zobrazeného seznamu nebo menu
* Nazev provozniho stavu, napf. EDITACE PAR.
4 |Refer. hodnota » Referenéni hodnota ve vystupnim rezimu
nebo ébe 3 « Cislo zvyraznéné polozky, tedy reZimu, skupiny
zvolené polozky parametrii nebo poruchy.

Princip ¢innosti

Ovladaci panel Ize obsluhovat pomoci menu a tlaCitek. Mezi tlaCitky jsou také dvé
kontextové sensitivni soft-tla€itka, jejichZ aktualni funkce je indikovana textem
zobrazenym na displeji nad kazdym tlaCitkem.

Volbu, napf. provozni rezim nebo parametr, miizete vybrat listovanim tlacitky se
Sipkami ~a~ a <¥ > az se pfislusna volba zvyrazni (bude inverzni) a potom se
stiskne pfislusné tlacitko. Pomoci vpravo umisténého soft-tlacitka se bézné vstupuje
do reZimu, akceptuje se volba nebo se uklada zména. Vlevo umisténé soft-tlacitko
se pouziva ke zruseni provedenych zmén a pro navrat do pfedchozi urovné.

Asistencni ovladaci panel ma devét rezimu panelu: vystup, parametry, asistence,
zménéné parametry, zaznamnik poruch, nastaveni hodin, zalohovani parametrd,
nastaveni V/V a poruchy. V této kapitole je popsana obsluha v téchto prvnich osmi
rezimech. Pokud vznikne porucha nebo alarm, pfejde panel automaticky do
poruchového rezimu a zobrazi poruchu nebo alarm. Poruchy mizZete resetovat ve
vystupnim nebo poruchovém rezimu (viz kapitola Diagnostika).

Ovladaci panely
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Na pocatku je panel ve vystupnim rezimu, zde muzete
spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni, pfepinat mezi
lokélnim a vzdalenym ovladanim, modifikovat referencni
hodnoty a monitorovat az tfi aktualni hodnoty. Pro
provadéni dalSich ukolu prejdéte nejprve do hlavniho
menu a zvolte odpovidajici rezim v menu. Stavovy fadek
(viz odstavec Stavovy radek na strané 43) ukazuje nazev
aktualniho rezimu, poloZky nebo stavu.

Jak se provedou jednotlivé ulohy

LOC U 49.1Hz
49.1 Hz
0.5 A
10.7 %

" SMER ] 00:00 [ MENU _

LOC T HLAVNI 1

PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT] 00:00 [ VSTUP

Nize uvedena tabulka obsahuje jednotlivé ulohy a rezimy, ve kterych je Ize provadét,
a Cisla stran, kde jsou podrobné popsany kroky k provedeni ulohy.

Ukol Rezim Strana
Jak ziskat napovédu Jakykoliv 45
Jak zjistit verzi panelu Pfi zapnuti napéti 45
Jak nastavit kontrast displeje Vystup 48
Jak pfepnout mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim Jakykoliv 46
Jak spustit a zastavit frekvenéni méni¢ Jakykoliv 46
Jak zménit smér otaceni motoru Vystup 47
Jak nastavit referenéni otacky, frekvenci nebo moment Vystup 48
Jak zménit hodnotu parametru Parametry 49
Jak zvolit monitorované signaly Parametry 50
Jak provadét ukoly s napovédou (specifikace odpovidajicich sad Asistence 51
parametr(l) a s asistenci

Jak zobrazit a editovat zménéné parametry Zmeénéné parametry 54
Jak zobrazit poruchy Zaznamnik poruch 55
Jak resetovat poruchy a alarmy Vystup, poruchy 249
Jak zobrazit/skryt hodiny, zménit format data a Casu a nastavit Nastaveni hodin a data 56
hodiny a povolit/zakazat automatické pfepinani hodin podle zmén

na letni a zimni ¢as.

Jak kopirovat parametry z frekvenéniho ménic¢e do ovladaciho Zalohovani parametrQ 59
panelu

Jak obnovit parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice | Zalohovani parametr 59
Jak zobrazit archivované informace Zalohovani parametr( 60
Jak editovat a ménit nastaveni parametr tykajicich se pfipojek V/V |Nastaveni V/V 61

Ovladaci panely
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Jak ziskat napovédu

45

Krok

Cinnost

Displej

Stisknéte @ pro precteni kontextového textu napovédy pro zvyraznénou
polozku.

Pokud pro polozku existuje text napovédy, zobrazi se na displeji.

LOC L SKUPINA ——10
01 PROVOZNI DATA

03 FB SKUTEC HODNOTY
04 HISTORIE PORUCH

11 VYBER REFERENCE
OPUSTITI 00:00 [ VYBER

LOC ¥ NAPQVEDA ——
Tato_skupina definuje
vnejsi_zdroje (EXT1

a EXT2) pro prikazy

umoznujici start,

stop a zmenu smeru
OPUSTIT| 00:00

Pokud neni zobrazen cely text, listujte pomoci tlagitek »~a™ a<l ¥ .

LOC . T NAPOVEDA
vnejsSi_zdroje (EXT1
a EXT2) pro prikazy
umoznujici start,
stop a zmenu smeru.

OPUSTIT] 00:00

Po precteni textu se vratite na prfedchozi displej stisknutimO%T.

LOC U SKUPINA PAR—10

01 PROVOZNI DATA

03 FB SKUTEC HODNOTY

04 HISTORIE PORUCH
VYBER REFERENCE

OPUSTITI| 00:00 [ VYBER |

Jak zjistit verzi panelu

Krok

Cinnost

Displej

Pokud je zapnuto napajeci napéti, vypnéte je.

Pridrzte stisknuto tlagitko @ bé&hem zapinani napajeciho napéti a prectéte si
informace. Displej zobrazi nasledujici informace o panelu:

Panel FW: verze firemniho SW v panelu

ROM CRC: kontrolni sou¢et ROM paméti v panelu

Flash Rev: verze SW ve Flash paméti.

Komentar k obsahu Flash paméti

Kdyz uvolnite tla¢itko @ pfejde panel do vystupniho rezimu.

PANEL VERSION INFO

Panel Fw: X . XX
ROM CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX

XXXXXX XXX XXX XXX XXX XXX

Ovladaci panely
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Jak startovat, zastavovat a prfepinat mezi lokalnim a vzdalenym oviadanim

Mizete startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim
v jakémkoliv rezimu. Aby bylo mozné spoustét nebo zastavovat frekvenéni ménic
z panelu, musi byt frekvenéni ménic v rezimu lokalniho ovladani.

Krok | Cinnost Displej
1. * Pro pfepnuti mezi vzdalenym ovladanim (REM zobrazeno ve stavovém fadku) ||[LOC U ZFdeAVA_I ﬁ
a lokalnim ovladanim (LOC zobrazeno ve stavovém fadku), stisknéte. ?58?2%; m(())duo. alniho

Poznamka: Prepnuti do lokdlniho ovladani Ize zakazat parametrem 7606

MISTNI ZAMEK. 00:00

PFi prvnim zapnuti napéti frekvenéniho ménic¢e bude ménic v rezimu
dalkového ovladani (REM) a bude ovladan pres pfipojky V/V frekvenéniho
ménice. Pro pfepnuti do rezimu lokalniho ovladani (LOC) a ovladani
frekvenéniho méni¢e pomoci ovladaciho panelu stisknéte. Vysledek zavisi
na tom, jak dlouho tisknete tlagitko:

*Pokud uvolnite tlaCitko okamzité (na displeji blika “Pfepnuti do lokalniho
fidiciho modu”), zastavi se frekvenéni ménic. Nastavte reference v lokalnim
ovladani, jak je popsano na strané 48.

» Pokud tisknete tlacitko pfiblizné dvé sekundy, bude frekvenéni ménic
pokraCovat v provozu jako dfive. Frekvenéni méni¢ pfekopiruje aktualni
vzdalené hodnoty pro stav bé&h/zastaveni a reference, potom je pouzije jako
pocate€ni nastaveni v lokalnim ovladani.

* Pro zastaveni frekvenéniho ménice v rezimu lokalniho ovladani Sipka (,b nve’bo J) ve .
stavovém fadku ukondi

tisknét .
stisknéteC@> otaceni.

Sipka (¥ nebo ) ve
stavovém fadku se zacne
todit. Bude teckovana,
dokud se nedosahnou
pozadované hodnoty pro
frekvenéni ménic.

* Pro spusténi frekvenéniho ménice v rezimu lokalniho ovladani stisknéte ().

Ovladaci panely
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Vystupni rezim

Ve vystupnim rezimu, mlzete:

47

+ monitorovat aktualni hodnoty aZ tfi signalti ve Skupina 01: PROVOZNI DATA

¢ zménit smér otaceni motoru

» nastavovat referenéni hodnoty otacek, frekvence nebo momentu

* nastavovat kontrast displeje

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaCeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim

Do vystupniho reZim se dostanete opakovanym stisknutim

Horni pravy roh displeje zobrazi [ oc &, 49 . 1HZ]
referenCni hodnoty. Stfed muze 49.1 Hz
byt konfigurovan pro zobrazeni . A

az tfi hodnot signal(i nebo 10.7 %

OPUSTIT

LoC v

A
%

prouzkovych grafu; viz strana SMER | 00:00 [ MENU

SMER | 00:00 [ MENU

50 pro pokyny o zvoleni a modi-
fikovani monitorovanych signald.

Jak zménit smér otaceni motoru

Krok | Cinnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované stisknéte O%T, az se tam REM U 49.1HZ
dostanete. 49.1 Hz
0.5 A
0.7 %
SMER 00:00 MENU
2. Pokud je frekvenéni ménic v rezimu dalkového ovladani (REM zobrazeno ve LoCc v 49.1Hz
stavovém fadku), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani stisknutl’m. Na 49 . 1 Hz
displeji se kratce zobrazi zprava o zméné rezimu a potom dojde k navratu do O . 5 A
vystupniho rezimu. 10 .7 %
SMER 00:00 MENU
3. Pro zménu sméru otaceni z dopfedného (L zobrazeno ve stavovém fadku) na ||LOC 5 49.1Hz
reverzni (B zobrazeno ve stavovém fadku) nebo opacné, stisknéte % . 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
Pokyn: Parametr 7003 sSMER musi byt nastaven na 3 (ZADOST). “SMER | 00:00 [ MENU _

Ovladaci panely
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Jak nastavit referenéni otacky, frekvenci nebo moment
Krok | Cinnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované stisknéte O%T az se tam REM U 49.1HZ
dostanete. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
SMER 00:00 MENU
2. Pokud je frekvenéni ménic v rezimu dalkového oviadani (REM zobrazeno ve LoC v 49.1Hz
stavovém fadku), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani stisknutl'm. Na 49 . 1 Hz
displeji se kratce zobrazi zprava o zméné rezimu a potom dojde k navratu do 0 . 5 A
vystupniho rezimu. 10 .7 %
Pokyn: Pomoci Skupina 11: VYBER REFERENCE muzete povolit modifikace SMER | 00:00 [ MENU
referen¢nich hodnot v rezimu dalkového ovladani.
3. « Ke zvy$eni zvyraznéné referenéni hodnoty zobrazené v pravém hornim rohu ||[LOC
stisknéte, A ™\. Hodnota se zméni okamzité. Bude uloZzena do permanentni 50 . 0 Hz
paméti frekvenéniho ménic¢e a automaticky obnovena po vypnuti a zapnuti 0 . 5 A
napajeni. 10 . 7 %
« Ke snizeni hodnoty stisknéte<_ v . SMER | 00:00 [ MENU
Jak nastavit kontrast displeje
Krok | Cinnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované stisknéte O%T az se tam LoC v 49.1Hz
dostanete. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
SMER 00:00 MENU
2. » Ke zvySeni kontrastu stisknéte souc¢asné tlacitka % a A\ LoC © 49.1HZ
* Ke snizeni kontrastu stisknéte soucasné tlacitka % al v . 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
SMER 00:00 MENU

Ovladaci panely
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Rezim parametri
V rezimu parametri mlzete:

+ zobrazovat a ménit hodnoty parametru
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* spoustét, zastavovat, ménit smér otaCeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak zvolit parametr a zménit jeho hodnotu

Krok

Cinnost

Displej

MENU

Prejdéte do hlavniho menu stisknutim , pokud jste ve vystupnim rezimu,
OPUSTIT

jinak opakovanym stisknutim =z az se dostanete do hlavniho menu.

LOC T HLAVNI MENU—1
PARAMETRY
ASISTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP

Prejdéte do rezimu parametr(i zvolenim PARAMETRY v menu pomoci tlacitek
VSTUP

AN a ¥ a stisknutim N

LOC ¥ SKUPINA PAR—O01
03 FB SKUTEC HODNOTY
04 HISTORIE PORUCH
10 START/STOP/SMER
11 VYBER REFERENCE
OPUSTITI 00:00 [ VYBER

Zvolte pozadovanou skupinu parametri pomoci tladitek ~ A al v .

VYBER

Stisknéte

LOC T SKUPINA PAR —99
99 START-UP DATA

01 PROVOZNI DATA

03 FB SKUTEC HODNOTY
04 HISTORIE PORUCH

10 START/STOP/SMER
OPUSTIT| 00:00 | VYBER

LOC ¥ PARAMETRY
9901 JAZYK
CESKY
9902 APLIKACNI MAKRO
9904 MOD RIZENI MOT
9905 JMEN.NAP.MOT

OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

Zvolte pozadovany parametr pomoci tlacitek .~a™ a<_¥ . Aktualni hodnota
parametru je zobrazena pod zvolenym parametrem.

EDITACE

Stisknéte ﬁ .

LOC T PARAMETRY '

9901 JAZYK

9902 APLIKACNI MAKRO
ABB_STANDARD

9904 MOD RIZENI MOT

9905 IJIMEN.NAP.MOT

OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

LOC U EDITACE PAR——
9902 APLIKACNI MAKRO

fPB STANDARD
1
ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

Zadejte novou hodnotu pro parametr pomoci tlacditek ~~a ™ al v _~.

Jedno stisknuti tlacitka zvySuje nebo snizuje hodnotu. Pfidrzeni stisknutého
tlaCitka méni hodnoty rychleji. Souc¢asné stisknuti tlacitek zaméni zobrazenou
hodnotu za standardni hodnotu.

LOC U EDITACE PAR——
9902 APLIKACNI MAKRO

D?—VODICOVE

ZRUSIT]| 00:00 [ULOZIT

~ , . . + ULOZIT
Pro ulozeni nové hodnoty stisknéte ﬁ

v , . PRI , . v, ZRUSIT
* Pro zruSeni nové hodnoty a zachovani ptvodni stlsknetej.

LOC © PARAMETRY |

9901 JAZYK

9902 APLIKACNI MAKRO
3-VODICOVE

9904 MOD RIZENI MOT

9905 IJIMEN.NAP.MOT
OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

Ovladaci panely
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Jak zvolit monitorované signaly
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Krok | Cinnost Displej

1. Muzete zvolit, které signaly budou monitorovany ve vystupnim rezimu, a jak LOC U EDITACE PAR —
budou zobrazeny pomoci parametri Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU. Viz 340] PARAMETR 1
strana 49 pro podrobné instrukce o zméné hodnoty parametr(. VYST. FREKV.
Standardné zobrazuje displej tfi signaly. Konkrétni standardni signaly zavisi na [103]
hodnoté parametru 9902 APLIKACNI MAKRO: Pro makra, jejichz standardni ZRUSIT| 00:00 |ULOZIT
hodnota parametru 9904 MOD RizENi MOT je 1 (VEKTOR.:OTAC), bude standardem ||LOC U EDITACE PAR——
pro signal 1 0702 OTACKY, jinak 0703 VYSTUPNi FREKV. Standardem pro signaly |{3408 PARAMETR 2
2 a3 je vzdy 0104 PROUD a 0705 MOMENT. PROUD
Pro zménu standardnich signalli ke zobrazeni, zvolte az tfi signaly ze Skupina [104]

Signél 1: Zméiite hodnotu parametru 3407 PARAMETR 1 na index signalniho LOC T EDITACE PAR
parametru ve Skupina 01: PROVOZNI DATA (= &islo parametru bez Gvodni 3415 PARAMETR 3
nuly), napf. 105 znamena parametr 0705 MOMENT. Hodnota 100 znamena, ze [105] MOMENT
neni zobrazovan zadny signal.

ysi9 ZRUSIT] 00:00 [GLOZIT
Opakujte pro signaly 2 (3408 PARAMETR 2) a 3 (3475 PARAMETR 3).

2. Zvolte, jak chcete signaly zobrazovat: jako desetinné &islo nebo prouzkovy graf. |[LOC U EDITACE PAR ——
Pro desetinna &isla mlzete specifikovat umisténi desetinné ¢arky nebo 3404 EORMAT PAR. 1
pouzijte umisténi desetinné tecky a jednotek zdrojového signalu [nastaveni PRIME ZOBR.

9 (PRIMO)]. Pro podrobnosti viz parametr 3404. [9]

Signal 1: parametr 3404 FORMAT PAR. 1 ZRUSIT] 00:00 TULOZIT
Signal 2: parametr 3411 FORMAT PAR. 2

Signal 3: parametr 3418 FORMAT PAR. 3.

3. Zvolte jednotky, které se maji zobrazit pro signaly. Toto se neuplatni, pokud je LOC U EDITACE PAR ——
parametr 3404/3411/3418 nastaven na 9 (PRIME ZOBR.). Pro podrobnosti viz 3405 JEDNOTKA PAR. 1
parametr 3405. Hz
Signal 1: parametr 3405 JEDNOTKA PAR. 1 (3]

Signal 2: parametr 3412 JEDNOTKA PAR. 2 ZRUSIT] 00:00 TULOZIT
Signal 3: parametr 3479 JEDNOTKA PAR. 3.
4. Zvolte méfitka pro signaly specifikovanim minimalni a maximalni zobrazené LOC U EDITACE PAR —

hodnoty. Toto se neuplatni, pokud je parametr 3404/3411/3418 nastaven na
9 (DIRECT). Pro podrobnosti viz parametry 3406 a 3407.

Signal 1: parametry 3406 MIN VYSTUPU 1 a 3407 MAX VYSTUPU 1
Signal 2: parametry 3413 MIN VYSTUPU 2 a 3414 MAX VYSTUPU 2
Signal 3: parametry 3420 MIN VYSTUPU 3 a 34271 MAX VYSTUPU 3.

3406 MIN VYSTUPU 1
0,0 Hz

ZRUSIT]| 00:00 [ULOZIT

LOC U EDITACE PAR —

3407 MAX VYSTUPU 1
0,0 Hz

ZRUSIT]| 00:00 [ULOZIT

Ovladaci panely
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Asistencni rezim

51

KdyZ se poprvé zapne frekvenéni méni¢, povede vas start-up asistent pfes
nastavovani zakladnich parametru. start-up asistent je rozdélen na jednotlivé
asistenty, ktefi zodpovidaji za specifikovani relevantnich sad parametrd, napf. pro
nastaveni motoru nebo PID regulaci. Start-up asistent aktivuje asistenty jednoho za
druhym. Asistenty muzete pouzit také nezavisle. Dalsi informace o ukolech

provadénych s asistenty, viz tabulka na strané 52.

V asistenénim rezimu muzete:

* pouzivat asistenta jako pomucku pfi nastavovani technickych udaju a sady

zakladnich parametrd

* spoustét, zastavovat, ménit smér a pfepinat mezi mistnim a vzdalenym fizenim.

Jak se pouZiva asistent

NiZe uvedena tabulka ukazuje pofadi zakladnich operaci, které vas vedou pomoci

asistenta. Jako pfiklad je pouzito nastavovani motoru.

* Pro zjisténi informace o pozadovaném parametru stisknéte tlaéitko@.
Listujte textem napovédy pomoci tlacitek ~~a ™ a<_¥_~. Napovédu uzaviete

OPUSTIT

stisknutim = -

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim =, pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC W HLAVNI —1
jinak opakovanym stisknutim =" az se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. Prejdéte do asistencniho r%ZSiTTPu zvolenim ASISTENCE v menu pomoci tlacitek C ASISTENE - 1
; ; ar -up asisten
CANal\¥ ’a St'Sant'ﬁ' Jmen.hodnoty motoru
Aplikace ~
otackové rizeni EXTL1
otackové rizeni EXT2
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
3. Zvolte asistenta pomoci tlacitek AN a ¥ “ a stisknéte%. LOC L EDITACE PAR ——
Pokud zvolite jiného asistenta nez start-up asistent, tak vas povede pres 9905 JMEN.NAP.MOT
jednotlivé Ulohy specifikovani sad parametrd, jak je ukazano v krocich 4. a 5. V
nize. Potom muzete zvolit jiného asistenta v asistenénim menu nebo miZete
opustit asistenéni rezim. Jako pfiklad je pouZzito nastavovani motoru. OPUSTIT| 00:00 [ULOZIT
: ; ; 5 f aai 5 LOC U VYBER
onku.d zvollFe ’st’art-up §S|sten.t.a, bu'dg aktivovan prv[n .aS|s.tent.’Te’n vas pov’ede Chcete pokracovat
pres jednotlivé ukoly pfi specifikovani sad parametrd, jak je ukazano v krocich s nastavenim
4. a 5. nize. Start-up asistent se potom dotaze, zda chcete pokradovat s dalsim ap vat
asistentem nebo jej chcete preskocit — zvolte pfislusnou odpovéd pomoci Pres!om t
tlatitek <A™ a ¥ _~ a stisknéte ‘&= . Pokud zvolite pfesko&eni, dotaze se |IOPUSTITI 00:00 [ OK
start-up asistent na stejnou otazku pro dalSiho asistenta atd.
4. * Pro specifikovani nové hodnoty stisknéte tlacitka ~~aA™ a\ ¥ . LOC U EDITACE PAR——

9905 IMEN.NAP.MOT

OPUSTIT| 00:00 [ULOZIT

LOC U NAPOVEDA ———
Nastavte podle Stitku
motoru. Pokud je
zapo;leno vice motoru
paralelne, jejich

roudy sectete.
OPUSTITI 00:00

Ovladaci panely
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Krok | €innost

Displej

5. * Pro akceptovani nové hodnoty a pokracovani nastavovanim dal$iho

ULOZIT

parametru stisknéte @

OPUSTIT

* Pro zastaveni asistenta stisknéte = -

LOC U EDITACE PAR ——
9906 IJIMEN.PROUD MOT

OPUSTIT| 00:00 [ULOZIT

NiZe uvedena tabulka uvadi ulohy asistenta a pfislusné parametry ménice. o
V zavislosti na volbach provedenych v aplikaéni Gloze (parametr 9902 APLIKACNI
MAKRO) se asistent pro uvadéni do provozu rozhodne, jaké nasledujici ukoly se

zpracuiji.
Jméno ulohy Popis Nastaveni parametrt
Volba jazyka Voli jazyk pro displej 9901
Uvadéni motoru | Nastavuje data motoru 9904...9909
do provozu Provede identifikaci motoru (Pokud nejsou limity otaéek v povo- | 9970
leném rozsahu, nastavi tyto limity.).
Aplikace Vybere aplikaéni makro 9902, param. pfifazené makru

VoliteIné moduly

Aktivuje volitelné moduly

Skupina 35: MERENI TEPL
MOTORU Skupina 52: KOMUN.
S PANELEM

9802

Rizeni otaéek
EXT1

Vybere zdroj pro referenci otacek.

(pokud je pouzito Al1: nastavi limity analogového vstupu Al1,
méfFitko, inverzi)

Nastavi limity reference
Nastavi limity ota€ek (nebo frekvence)
Nastavi ¢asy zvySovani/snizovani otacek

1103
(1301...1303, 3001)

1104, 1105
2001, 2002, (2007, 2008)
2202, 2203

Rizeni otaéek
EXT2

Vlybere zdroj pro referenci otacek.

(pokud je pouzito Al1: nastavi limity analogového vstupu Al1,
méfFitko, inverzi)

Nastavi limity reference

1106
(7301...1303, 30017)

1107, 1108

Rizeni momentu

Vybere zdroj pro referenci momentu

(pokud je pouzito Al1: nastavi limity analogového vstupu Al1,
méfitko, inverzi)

1106
(7301...1303, 30017)

Nastavi limity reference 1107, 1108
Nastavi ¢asy pro rampy momentu nahoru a dol(. 2401, 2402
PID regulace Vlybere zdroj pro reference procesu 1106

(pokud je pouzito Al1: nastavi limity analogového vstupu Al1,
méfFitko, inverzi)

Nastavi limity reference
Nastavi limity otacek (reference)
Nastavi zdroj a limity pro skute¢né hodnoty procesu

(7301...1303, 30017)

1107, 1108
2001, 2002, (2007, 2008)
4016, 4018, 4019

Start/Stop fFizeni

Vybere zdroj pro start a stop signaly ze dvou externich mist
fizeni, EXT1 a EXT2

Vybere EXT1 a EXT2

Definuje fizeni sméru otaceni
Definuje rezimy start a stop
Vybere pouziti signalu Run Enable

1001, 1002

1102
1003
2101...2103
1601

Ovladaci panely
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Jméno ulohy Popis Nastaveni parametrt
Casované funkce | Viybere &asované funkce Skupina 36: FUNKCE
CASOVANI
Vybere Casované Fizeni start/stop pro externi ovlddaci mista 1001, 1002
EXT1 a EXT2
Vybere ¢asované ovladani EXT1/EXT2 1102
Aktivuje ¢asované konstantni otacky 1 1201
Vybere indikaci ¢asovaného funkéniho stavu pres 1401
reléovy vystup RO
Vybere €asovanou sadu PID1 parametr( fizeni 1/2 4027
Ochrana Nastavi limity momentu a proudu 2003, 2017
Vystupni signaly | Vybere signaly indikované pfes reléovy vystup RO Skupina 14: RELEOVE
VYSTUPY
Vybere signaly indikované prfes analogovy vystup AO Skupina 15: ANALOGOVE
Nastavi minimalni hodnoty, maximalni hodnoty, Skalovani a VYSTUPY
inverzni hodnoty

Ovladaci panely
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Rezim zménénych parametru

V rezimu zménénych parametri mizete:

ACS550 Uzivatelska prirucka

* zobrazovat vypisy vSech parametru, které byly v makru zménéné ze standardnich

hodnot

* zménit tyto parametry

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak zobrazovat a editovat zménéné parametry

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim <, pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC W HLAVNI MENU—1
jinak opakovanym stisknutim O%T aZ se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. Prejdéte do rezZimu zmé&néné parametry zvolenim ZMENA PARAM. v menu LOC U ZMENA PARAM. ——
pomoci tladitek ~ A a <_¥_~ a stisknutim % 1203 KON%E'8TQ§KY 1
1203 KONST.OTACKY 2
1203 KONST.OTACKY 3
9902 APLIKACNI MAKRO
OPUSTIT| 00:00 [EDITACE
3. Zvolte zménény parametr v seznamu pomoci tlacitek .~a™ a\_¥ . Hodnota ||LOC U EDITACE PAR
zvoleného parametru je zobrazena dole. Stisknéte E%E pro modifikovani 1202 KONST.OTACKY 1
hodnoty. 0 , 0 Hz
ZRUSTIT | 00:00 |ULOZIT
4. Specifikujte novou hodnotu pro parametr pomoci tlacitek .~a™ a\ ¥ . LOC U EDITACE PAR ——
Jedno stisknuti tlacitka zvySuje nebo sniZuje hodnotu. Pfidrzeni stisknutého 1202 KONST.OTACKY 1
tlaCitka méni hodnoty rychleji. Sou¢asné stisknuti tlacitek zaméni zobrazenou 5 . 0 Hz
hodnotu za standardni hodnotu.
ZRUSIT| 00:00 [ULOZIT
5. * Pro akceptovani nové hodnoty stisknéte"s&=]. Pokud je nova hodnota LOC U ZMENA '

standardni hodnota, bude parametr odstranén z vypisu zménénych

parametra.

v , P s o , . v, ZRUSIT
* Pro zruSeni nové hodnoty a zachovani pavodni stlsknetej.

1203 KONST.OTACKY 1
15.0 Hz
1203 KONST .OTACKY 2
1203 KONST.OTACKY 3
9902 APLIKACNI MAKRO

OPUSTIT] 00:00 [EDITACE

Ovladaci panely
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Rezim zaznamniku poruch

V rezimu zaznamniku poruch mazete:
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» zobrazit historii poruch frekvenéniho méni¢e s maximalné deseti poruchami (po
vypnuti napajeciho napéti jsou v paméti uchovany pouze tfi posledni poruchy)

» zobrazit podrobnosti o tfech poslednich poruchach (po vypnuti napajeciho napéti
jsou v paméti uchovany pouze podrobnosti o posledni poruse)

» predist si text napovédy pro poruchu

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaCeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak se zobrazi poruchy

Pro zobrazeni textu napovédy stisknéteﬁ. V textu napoveédy Ize listovat
pomoci tlacitek A al ¥ .

Po precteni napovédy stisknéte %} pro navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim ~, pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC T HLAVNI —1
jinak opakovanym stisknutim O%T aZ se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. PFejdéte do reZimu zdznamniku poruch zvolenim ZAZNAM PORUCH v menu LOC_T ZAZNAM PORUCH —
pomoci tlagitek .~ A™ a C¥_~ a stisknutim % Displej zobrazi zdznamnik 10:']_9 _6??815“15'?85%%7
poruch poc¢inaje posledni poruchou. 6: PODPETI
. 6: ZTRATA AIl
Cislo fadku je kod poruchy podle jeji pficiny a korekéni €innosti jsou popsany
v kapitole Diagnostika. OPUSTIT| 00:00 |DETAIL
3. Pro prohlédnuti podrobnosti poruchy, zvolte poruchu nebo alarm pomoci LOC T ZTRATA PANELU—
tiagitek <A™ a ¥ a stisknéte . PORUCHA
CAS PORUCHY 1
13:04:57
CAS PORUCHY 2
OPUSTIT| 00:00 DIAG
4. = LOC © DIAGNOSTIKA——

zkontrolujte:
Empo;jovam kabel a
onektory, parametr
3002,parametry ve

skupinach 10 a 11.
OPUSTITI 00:00 OK

Ovladaci panely
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Rezim nastaveni hodin a data
V rezimu nastaveni hodin a data muzete:
+ zobrazovat nebo skryt hodiny
+ ménit formaty zobrazeni data a ¢asu

* nastavit datum a ¢as

ACS550 Uzivatelska prirucka

* povolit nebo zakazat automatickou zménu ¢asu podle zmén na letni a zimni ¢as

» spoustét, zastavovat, ménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Asistenéni ovladaci panel obsahuje baterii pro zajisténi funkce hodin, kdyZ panel

neni napajen frekvenénim ménicem.

Jak zobrazit nebo skryt hodiny, zménit format zobrazeni, nastavit datum a ¢as nebo
povolit &i zakazat automatickou zménu ¢asu pii zménach na letni a zimni ¢as

Krok

Cinnost

Displej

Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim =, pokud jste ve vystupnim rezimu,
. , . , OPUSTIT ~ ,
jinak opakovanym stisknutim az se dostanete do hlavniho menu.

LOC T HLAVNI MENU —1
PARAMETRY
ASTISTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTIT] 00:00 [ VSTUP

Prejdéte do reZzimu nastaveni hodin zvolenim CAS & DATUM v menu pomoci
VSTUP

tlacitek A a ¥ a stisknutim S wl

LOC U CAS & DATUM——1
FORMAT CASU

FORMAT DATUMU
NASTAVENI CASU
NASTAVENI DATUMU
OPUSTIT]| 00:00 | VYBER

* Pro zobrazeni (skryti) hodin zvolte v menu VIDITELNOST HODIN, stisknéte
&, zvolte Zobrazit hodiny (Skryt hodiny) a stisknéte & nebo, kdyz se
chcete vratit k pfedchozimu zobrazeni bez provedeni zmén, stisknéte =2 .

* Pro specifikovani formatu datumu zvolte v menu FORMAT DATUMU,
stisknéte S a zvolte vhodny format. Stisknéte % pro ulozeni nebo
ZRUSIT = , v "

pro zru$eni vasich zmén.

« Pro specifikovani formatu &asu, zvolte v menu FORMAT CASU, stisknéte
VYBER ZRUSIT

a zvolte vhodny format. Stisknéte %, pro ulozeni nebo RW pro
zruseni vasich zmén.

« Pro nastaveni &asu zvolte v menu NASTAV.CASU a stisknéte <= Nastavte
hodiny pomoci tlacitek ~aA~Na ¥ ~ a stisknéte%. Potom nastavte
minuty. Stisknéte % pro ulozeni nebo Z%?SIT pro zru$eni vasich zmeén.

LOC T VIDIT.HODINY—1
Zobrazit hodin
Skryt hodiny

OPUSTIT| 00:00 | VYBER

LOC T FORMAT DATUMU—1

mm
dd.mm.yyyy

mm/dd/yyyy
ZRUSIT ] 00:00 OK

LOC & FORMAT CASU——1
24-hodin
12-hodin

ZRUSIT]| 00:00 OK

LOC UNASTAV.CASU ——

41
ZRUSITI| 00:00 OK

Ovladaci panely
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Krok

Cinnost

Displej

VYBER

* Pro nastaveni data zvolte v menu NASTAV.DATUMU a stisknéte@.
Nastavte prvni ¢ast data (den nebo mésic v zavislosti na zvoleném formatu
data) pomoci tlacitek ~aA~Na ¥ ~ a stisknéte%. Opakujte pro druhou

v s v , . v OK v , o+ v . v, ZRUSIT
¢ast. Po uréeni roku stlsknete@. Pro zruSeni vasich zmén stlsknetej.

LOC UNASTAV.DATUMU—

iE].03.05

ZRUSIT| 00:00 OK

* Pro povoleni nebo zdkaz automatického pfepnuti hodin podle zmén na letni
VYBER

a zimni &as, zvolte v menu LETNi CAS a stisknéteﬁ.

* Po stisknuti tlacitka @ se otevie napovéda zobrazujici zacatky a konce
letniho €asu pouzivané v jednotlivych zemich nebo oblastech, kde Ize zvolit
zmeénu na letni as.

* Pro zakaz automatického prestaveni hodin podle zmén na letni ¢as zvolte

VYBER

“Vypnuto” a stisknéteﬁ.

* Pro povoleni automatického prestaveni hodin podle zmén na letni ¢as zvolte

. T > " ;s w s g . % VYBER
zemi nebo oblast, jejichz zména na letni €as se vas tyka, a stisknéte .

s v , , y " . " OPUSTIT
* Pro navrat na pfedchozi zobrazeni bez provedeni zmén stisknéte .

LOC LETNI CAS -1
Vyphuto

EU

us

Australial:NSw,vict.
Australia2:Tasmania.
OPUSTIT] 00:00 [ VYBER

LOC NAPOVEDA
EU:

Zap: Posled Ne brezen
Vyp: Posled Ne rijen

US:
OPUSTIT| 00:00

Ovladaci panely
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Rezim zalohovani parametrt

Rezim zalohovani parametrd se pouziva pro export parametrd z jednoho ménice do
druhého a pro archivaci parametri ménice. Zavedeni dat do panelu ulozi do
asistentského ovladaciho panelu Uplnou sadu parametrd v€etné az tfi uzivatelskych
sad parametrd. Uplnou sadu parametrd, diléi sadu parametrd (aplikaci) a uziva-
telské sady potom Ize zaveést z ovladaciho panelu do jiného méniCe nebo do
stejného ménice.

Pamét” ovladaciho panelu je non-volatile a neni tedy zavisla na baterii v panelu.

V rezimu zalohovani parametrd mlzete provadét nasledujici:

Kopirovat vSechny parametry z frekvenéniho ménice do ovladaciho panelu
(NAHRANI DO PANELU). Toto zahrnuje v8echny definované uzivatelské sady
parametr(l a interni (uzivatelem nenastavitelné) parametry, jako tfeba vytvorené
pfi ID béhu.

Zobrazit informace o archivaci ulozené do ovladaciho panelu pomoci NAHRANI
DO PANELU (BACKUP INFO). Ty zahrnuji napf. typ a jmenovité hodnoty ménice,
ze kterého byla provedena archivace. Je ucelné prekontrolovat tyto informace,
kdyZ se maiji kopirovat parametry do jiného méniée pomoci funkce STAZENI
CELE SADY a zajistit tak, ze data budou méniéi vyhovovat.

Obnovit Uplnou sadu parametr z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice
(STAZENI CELE SADY). Toto zapisuje véechny parametry, véetné internich,
uzivatelem nenastavitelnych parametr(i motoru, do frekvenéniho ménice. Nejsou
zahrnuty uzivatelské sady parametra.

Pokyn: Tuto funkci obnoveni dat pro frekvencéni meénic z archivnich dat nebo
pfenos parametri do systému pouzijte pouze tehdy, kdyz je identicky ptvodni
a novy systém.

Kopirovat dil¢i sadu parametr(i (¢ast uplné sady) z ovladaciho panelu do
frekvenéniho ménice (STAZENI APLIKACE). Konkrétni sada nezahrnuje
uZivatelské sady, interni parametry motoru, parametry 9905...9909, 1605, 1607,
5201 a zadnou ze skupin parametrd Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL

a Skupina 53: EFB PROTOKOL.

Zdrojové a cilové frekvenéni ménice a velikosti jejich motord nemuseji byt stejné.

Kopl'rgvat’UZvIV. S1 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice
(STAZENI UZIV.SADY 1). Uzivatelské sady zahrnuji skupinu parametrd Skupina
99: START-UP DATA a interni parametry motoru.

Funkce je zobrazena v menu pouze tehdy, kdyZ se nejprve uloZi uZivatelska sada
1 s parametrem 9902 APLIKACNI MAKRO (viz ¢ast UzZivatelské sady parametri na
stran& 87) a potom se zavede do ovladaciho panelu pomoci NAHRANI DO
PANELU.

Kopirovat UZIV. S2 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice
(STAZENI UZIV.SADY 2). Jako STAZENI UZIV.SADY 1 vyse.

Spoustét, zastavovat, ménit smér otaceni a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.

Ovladaci panely
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Jak uploadovat (nahrat do panelu) a downloadovat (stahovat do ménice) parametry

Vyse je uvedeno, kdy jsou k dispozici funkce pro upload (nahravani) a download

(stazeni).

Krok

Cinnost

Displej

Prejdéte do hlavniho menu stisknutim < pokud jste ve vystupnim rezimu,
o , . ; OPUSTIT > .
jinak opakovanym stisknutim =7 aise dostanete do hlavniho menu.

LOC UHLAVNT MENU —1
PARAMETRY
ASISTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [VSTUP_

PFejdéte do reZimu zalohovani parametr(l zvolenim ZALOHA PAR v menu
VSTUP

pomoci tlagitek ~~A™ a ¥~ a stisknutim S

LOC_ ZALOHA PAR — 1
BACKUP INFO

STAZENI CELE SADY
STAZENI APLIKACE
STAZENT UZIV.S1
OPUSTITI 00:00 [ VYBER

* Pro kopirovani véech parametr( (véetné uzivatelskych sad a internich
parametrdl) z frekvenéniho ménige do ovladaciho panelu zvolte NAHRANI DO
PANELU v menu pomoci tlagitek .~ A a <_¥_~ a stisknéte ¥=. B&hem
pfenosu se na displeji zobrazi stav pfenosu jako procenta dokon&eni.
Stisknéte =", pokud chcete operaci zastavit.

Po dokonc&eni uploadu se na displeji zobrazi zprava o dokonceni. Stisknéte
%’ pro navrat do menu kopirovani.

+ K provedeni downloadu (staZeni do ménige) zvolte pFislusnou operaci (zde je
jako pfiklad pouzito Stazeni parametru (cela sada)) v menu pomoci tlagitek
A a ¥~ astisknéte = Displej zobrazi stav pfenosu jako procenta

dokonceni. Stisknéte U%T, pokud chcete operaci zastavit.

Po dokon&eni downloadu se na displeji zobrazi zprava o dokonceni.
Stisknéte% pro navrat do menu kopirovani.

LOC U ZALOHA PAR
Kopirovani parametru

UKONCITI 00:00

LOC UL ZPRAVA —
Uspesné nahrani
parametru

oK 00:00

LOC T ZALOHA PAR

Stazeni parametru
(cela sada)

| 50
e S S S|
UKONCIT| 00:00

LOC_T ZPRAVA
StaZzeni parametru
bylo uUspesne
dokonceno.

oK 00:00

Ovladaci panely
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Jak se zobrazi informace o zalohovani parametrt

ACS550 Uzivatelska prirucka

Krok | Cinnost Displej
1. Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim S, pokud jste v reZimu vystupu, jinak |[LOC T HLAVNI MENU —1
opakované stisknéte O%T az se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. Prejdéte do rezimu archivace parametrd zvolenim ZALOHA PAR v menu LOC T ZALOHA PAR ——1
pomoci tlacitek .~Aa™ a \ ¥~ a stisknutim %
STAZENI CELE SADY
STAZENI APLIKACE
STAZENI UZIV.S1
OPUSTIT| 00:00 | VYBER
3. Zvolte ZALOHA INFO v menu pomoci tladitek »~ A~ a< ¥ _~a stisknéte%. LOC U ZALOHA INFO——
Na displeji se zobrazi nasledujici informace o ménici, ve kterém byla provedena TXESI\éIEgICE
archivace: 3%221)/ELIKOST MENICE
L. i
TYP MENICE: typ ménice 3301 VERZE FIREM. Sw
JMEN.HOD.MENIGE:jmenovité hodnoty ménige ve formatu XXXYZ, kde OPUSTIT| 00:00
XXX: Jmenovity proud ménice v Ampérech. “A” udava ngsgzs%)ALOHA INFO——
. d_esetlnnou Carku, napf. 4A6 znamena 4.6 A. 3304 ZALOHA MENICE
Y: 2 =200V 2A41i
4 =400V 3301 VERZE FIREM. SW
6 =600V 241A hex
- OPUSTIT| 00:00
Z: i =evropské baleni
n = USA baleni
VERZE FIREM. SW: verze firmwaru ménice.
Mezi informacemi muiZete listovat pomoci tlacitek »~a™ a< ¥ .
4 OPUSTLT LOC L ZALOHA PAR ——1

Stisknéte =z pro navrat do menu kopirovani.

NAHRANI DO PANELU
ZALOHA INFO

STAZENI CELE SADY
STAZENI APLIKACE
STAZENI UZIV.S1
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

Ovladaci panely
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Rezim nastaveni V/V

V rezimu nastaveni V/V mlzZete:

61

+ prekontrolovat nastaveni parametrl tykajicich se jakékoliv pfipojky V/V

» editovat nastaveni parametrd. Napfiklad, kdyz je “1103: REF1” definovan z Ain1
(analogovy vstup 1) to znamena parametr 7703 VYBER REF1 ma hodnotu Al1,
muzete zménit jeho hodnotu napf. na Al2. Nemuzete ale nastavit hodnotu

parametru 7706 VYBER REF2 na Al1.

* spoustét, zastavovat, ménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak editovat a ménit nastaveni parametru tykajici se pfipojek V/V

* Pro ulozeni nové hodnoty stlskneteﬁ

ZRUSIT
* Pro zru$eni nové hodnoty a zachovani pavodni stlsknetej

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim ~, pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC ¥ HLAVNI MENU —1
jinak opakovanym stisknutim %==>" az se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. PFejdéte do rezimu nastaveni V/V zvolenim NASTAV. I/O menu pomoci tlagitek IUY 1
VSTUP
AN a\ ¥/ astisknutim .- ANALOGOVE VSTUPY (AI)
RELEOVE VYST. (ROUT)
ANALOGOVE VYST. (AOUT)
OPUSTIT 00:00 [ VYBER
3. Zvolte skupinu V/V, napt. DIGITAL VSTUPY, pomoci tlagitek ~ a2~ a v~ LOC L ZOBRAZ.I/0——1
a stlsknete% Po kratké pauze se na displeji zobrazi aktualni nastaveni pro 1001 START/STOP (E1) |
vybér.
y 100% SMER—— EXT1
OPUSTIT] 00:00
4. Zvolte nastaveni (fadek s ¢islem parametru) pomoci tlacitek .~ A~ a ¥~ LOC L EDITACE PAR——
. v, EDITACE
a stisknéte : 1001 EXT1 PRIKAZY
[1]
ZRUSIT| 00:00 [ULOZIT
5. Uréete novou hodnotu pro nastaveni pomoci tlacitek .~a™ a< ¥ . LOC UEDITACE PAR —
Jedno stisknuti tlacitka zvysuje nebo snizuje hodnotu. Pfidrzeni stisknutého 1001 EXT1 PRIKAZY
tlaCitka méni hodnoty rychleji. Souc¢asné stisknuti tlaitek nahrazuje DIl y
zobrazenou hodnotu standardni hodnotou. [2]
ZRUSIT| 00:00 [ULOZIT
6. & LOC T ZOBRAZ.I/0——1

182%:START/STOP (ED)
100%:SMER (ED
OPUSTIT| 00:00

Ovladaci panely
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Zakladni ovladaci panel

Funkéni vlastnosti
Funkce zakladniho ovladaciho panelu:
« Cislicovy ovladaci panel s LCD displejem
* Funkce kopirovani - parametry mohou byt zkopirovany do paméti ovladaciho

panelu pro pozdéjsi pfenos do jiného ménice nebo pro zalohu konkrétniho
systému.

Prehled

Tabulka shrnuje funkce tlagitek a zobrazeni na zakladnim ovladacim panelu.

C. |Pouziti
1 |LCD displej — rozdéleny na 5 oblasti:

a. Nahore vlevo — umisténi ovladani:
1ajoc @ 1 1 A (b LOC: ovladani frekven&niho ménice je lokalni, tedy z ovladaciho panelu.
FwD (1

REM: ovladani frekvenéniho ménice je vzdalené, tedy pres V/V

1djoutpur frekvenéniho ménice nebo fieldbus.

e

b. Nahofe vpravo — jednotky zobrazené hodnoty.

RESET

c. Stfed — variabilni; vSeobecné zobrazeni hodnot parametr( a signald, menu
nebo vypisl. Také zobrazeni chyb a kédl alarma.

d. Dole vlevo a stfed — provozni rezim panelu:
OUTPUT: Vystupni rezim
PAR: Rezim parametru
MENU: Hlavni menu.
EXRE: Rezim poruch

e. Dole vpravo — indikatory:
FWD (vpfed)/REV (vzad): smér otaleni motoru
Pomalé blikani: zastaven
Rychlé blikani: bézici, ale neni na pozadované hodnoté
Trvale rozsviceny: bézici, na pozadované hodnoté
B3l Zobrazena hodnota mlze byt modifikovana (v rezimu parametra
a referenci).

zmeénéné hodnoty. Resetuje poruchy ve vystupnim rezimu a v rezimu poruch.

3 |MENU/ENTER - vstupuje hloubé&ji do drovni menu. V rezimu parametrd
uklada zobrazenou hodnotu jako nové nastaveni.

4 |Nahoru —

« Listuje nahoru v menu nebo seznamu.

» ZvySuje hodnotu, pokud je vybran parametr.
 Zvysuje referenéni hodnotu v referenénim rezimu.
Pfidrzeni stisknutého tlacitka méni hodnoty rychleji.

5 |Dold —

« Listuje dolt v menu nebo seznamu.

* Snizuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

* Snizuje referen¢ni hodnotu v referenénim rezimu.
Pfidrzeni stisknutého tlacitka méni hodnoty rychleji.

LOC/REM — zména mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim meénice.

EXIT — zména sméru otaceni motoru.

STOP — zastavuje frekvenéni ménic v rezimu lokélniho ovladani.

Ol 0| N O

START - spousti frekvenéni méni¢ v rezimu lokalniho ovladani.

Ovladaci panely
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Princip €innosti

Ovladaci panel se obsluhuje pomoci menu a tlacitek. MUzete vybrat néjakou volbu,
napf. provozni rezim nebo parametr, listovanim ~—a~ a <3 > tlacitky se Sipkami
dokud se volba nezobrazi na displeji a potom stisknout tladitko~x%J.

Pomoci tlacitka T7 se vratite zpét do pfedchozi Urovné bez uloZeni provedenych
zmén.

Zakladni ovladaci panel ma pét rezimu: vystup, reference, parametr, kopirovani
a porucha. V této kapitole je popsana obsluha v prvnich ¢tyfech reZzimech. Pokud
vznikne porucha nebo alarm, pfejde panel automaticky do poruchového rezimu

a zobrazi kéd poruchy nebo alarmu. Poruchu nebo alarm muzete resetovat ve
vystupnim nebo poruchovém rezimu (viz kapitola Diagnostika).

Kdyz je zapnuto napajeci napéti, bude panel ve
vystupnim rezimu. Zde mizZete startovat, zastavovat, |REM 4 9_1 Hz
ménit smér, pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym OUTPUT FWD

ovladanim a monitorovat az tfi aktualni hodnoty (naraz
jen jednu). K provedeni dalSich ukolu pfejdéte nejprve [REM PA r'
do hlavniho menu a zvolte odpovidajici rezim. MENU FWD

Jak se provadéji jednotlivé ulohy

NiZe uvedena tabulka obsahuje jednotlivé ulohy, rezimy, ve kterych je Ize provadét,
a Cisla stran, kde jsou podrobné popsany kroky k provedeni ulohy.

Ukol Rezim Strana
Jak pfepnout mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim Jakykoliv 64
Jak spustit a zastavit frekvencni méni¢ Jakykoliv 64
Jak zménit smér otaceni motoru Jakykoliv 64
Jak listovat mezi monitorovanymi signaly Vystup 65
Jak nastavit referen¢ni otacky, frekvenci nebo moment Reference 66
Jak zménit hodnotu parametru Parametr 67
Jak zvolit monitorované signaly Parametr 68
Jak resetovat poruchy a alarmy Vystup, porucha 249
Jak kopirovat parametry z frekvenéniho ménic¢e do ovladaciho Kopirovani 70
panelu

Jak obnovit parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice | Kopirovani 70

Ovladaci panely
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Jak startovat, zastavovat a prfepinat mezi lokalnim a vzdalenym oviadanim

Muzete startovat, zastavovat a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim v ja-
kémkoliv rezimu. Aby bylo mozné spoustét nebo zastavovat frekvenéni méni¢, musi
byt frekvenéni ménic¢ v rezimu lokalniho ovladani.

Krok | Cinnost Displej

strané) a lokalnim ovladanim (LOC je zobrazeno na levé strané)

StiSknéte. OUTPUT
Pokyn: Prepnuti do lokalniho ovladani Ize zakazat parametrem 71606
MiSTNi ZAMEK.

1. * Pro pfepnuti mezi vzdalenym ovladanim (REM je zobrazeno na levé LoC 4 9 1
A Hz
FWD

Po stisknuti tladitka se na displeji kratce zobrazi zprava “LoC” nebo “rE”, ||Loc
potom se provede pfechod na predchozi zobrazeni. L O C

FWD

PFi prvnim zapnuti napéti frekvenéniho ménice bude tento v rezimu
dalkového ovladani (REM) a ovladan pies pfipojky V/V frekvenéniho
ménice. Pro pfepnuti do rezimu lokalniho ovladani (LOC) a ovladani
frekvenéniho ménic¢e pomoci ovladaciho panelu stisknéte. Vysledek
zavisi na tom, jak dlouho tisknete tlacitko:

» Pokud uvolnite tlacitko okamzité (na displeji blika “LoC”), zastavi se
frekvenéni ménic¢. Nastavte reference v lokalnim ovladani, jak je popsano
na strané 66.

» Pokud tisknete tlagitko pfiblizné dvé sekundy (uvolnéte je, kdyz se na
displeji zméni z “LoC” na “LoC r”), bude frekvenéni méni¢ pokraCovat
v provozu jako dfive. Frekvenéni méni¢ prekopiruje aktualni vzdalené
hodnoty pro stav béh/zastaveni a reference, potom je pouzije jako
pocatec¢ni nastaveni v lokalnim ovladani.

* Pro zastaveni frekvenéniho ménice v rezimu lokalniho ovladani :I"ext FW'? nebo REV v.dolm'
stisknéte (@D. fadce zacne pomalu blikat.

* Pro spusténi frekvenéniho ménice v rezimu lokalniho ovladani Text FWD nebo REV v dolni

stisknéte . fadce zacne rychle blikat.
Blikani se ukon&i, kdyz

frekvenéni méni¢ dosahne
pozadované hodnoty.

Jak zménit smér otaceni motoru

MuUzete zménit smér otaceni motoru v libovolném rezimu.

Krok | Cinnost Displej

1. Pokud je frekvenéni ménic v rezimu dalkového ovladani (REM je LocC
zobrazeno na levé strané), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani . Hz
stisknutl'm. Na displeji se kratce zobrazi zprava “LoC”, potom se OUTPUT FWD
zobrazi pfedchozi zobrazeni.

2. Pro zménu sméru otaéeni z dopfedného (FWD zobrazeno v dolni fadce) LoC
na reverzni (REV zobrazeno v dolni fadce) nebo opacné stisknéte@. . Hz

OUTPUT REV

Pokyn: Parametr 1003 SMER OTACENI musi byt nastaven na 3 (ZADOST).

Ovladaci panely
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Vystupni rezim

Ve vystupnim rezimu mulzete:

+ monitorovat aktualni hodnoty az tfi skupin signali Skupina 01: PROVOZNI DATA,
naraz vzdy jeden signal

* spoustét, zastavovat, ménit smér otaCeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.

Do vystupniho reZimu se dostanete stisknutim =7, az se na displeji zobrazi text
OUTPUT v dolni fadce.

Displej zobrazi hodnotu jednoho signalu ze Skupina 4 9 1
Hz
) FwWD

01: PROVOZNI DATA. Jednotky jsou zobrazeny REM
vpravo. Strana 68 obsahuje informace, jak se zvoli tfi  |outpuT
signaly pro monitorovani ve vystupnim rezimu. Nize

uvedena tabulka ukazuje, jak je Ize postupné zobrazovat.

Jak listovat mezi monitorovanymi signaly

Krok | Cinnost Displej
1. Pokud byl pro monitorovani vybran vice nez jeden signal (viz strana 68), 4 1
muzete mezi signaly listovat ve vystupnim rezimu. REM - Hz
Pro listovani mezi signaly vpred stisknéte opakované tlacitko,"a ™. Pro OuTPUT FWD
listovani vzad stisknéte opakované tlagitko<_w . O 5 A
REM
n
OUTPUT FWD
w107 -
n
OUTPUT FWD

Ovladaci panely
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Rezim referen¢nich hodnot
V rezimu referenénich hodnot muzete:
» nastavovat referenéni hodnoty otacek, frekvence nebo momentu

* spoustét, zastavovat, ménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.

Jak nastavit referenéni otacky, frekvenci nebo moment

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim SX_J, pokud jste ve vystupnim
rezimu, jinak opakovanym stisknutim 777, dokud se nezobrazi MENU REM PA rl
v dolnim fadku. MENU WD
2. Pokud je frekvenéni ménic¢ v rezimu dalkového ovladani (REM je LocC
zobrazeno na levé strané), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani PA r'
stisknutl'm. Na displeji se kratce zobrazi “LoC” pfed pfepnutim do MENU WD

lokalniho ovladani.

Pokyn: Pomoci Skupina 11: VYBER REFERENCE miiZete povolit
modifikace referenénich hodnot v rezimu dalkového ovladani (REM).

3. Pokud panel neni v referenénim rezimu (“rEF” neni zobrazeno), tisknéte Loc
tlacitko ~~A™ nebo \_¥_~, dokud se nezobrazi “rEF”, a potom r' E F
stisknéte~Y_J. Nyni displej obrazi aktualni referenéni hodnotu s pod MENU
hodnotou.
LOC
49 1.
FWD
4, « Ke zvyseni referenéni hodnoty stisknéte, a ™. LoC 5 O O
* Ke snizeni referen¢ni hodnoty stisknéte< ¥ . Hz
Hodnota se zméni okamzité, kdyz stisknete tlagitko. Je ulozena v perma- Fwb

nentni paméti frekvenéniho ménice a je automaticky obnovena po vypnuti
napajeciho napéti.

Ovladaci panely
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Rezim parametri
V rezimu parametri mlzete:

+ zobrazovat a ménit hodnoty parametru

» volit a modifikovat signaly zobrazené ve vystupnim rezimu

67

* spoustét, zastavovat, ménit smér otaCeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak se zvoli parametr a zméni jeho hodnota

* Pro zrugeni nové hodnoty a zachovani pavodni stisknéte(77.

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim SX_J, pokud jste ve vystupnim LOC
rezimu, jinak opakovanym stisknutim 777, dokud se nezobrazi MENU r E F
v dolnim radku. MENU FWD
2. Pokud panel neni v rezimu parametrd (“PAr” neni zobrazeno), stisknéte LoC
tlacitko .~A™ nebo ¥, dokud se nezobrazi “PAr”, a potom PA r'
stisknéte~Y_]. Displej zobrazi &islo jednoho parametru ze skupiny MENU FWD
parametrd.
< =01
PAR FWD
3. Pouzijte tlacitka »~a™ a ¥ _~ pro vyhledani pozadované skupiny LoC
parametr(. - -
PAR FWD
4, Stisknéte~S_J. Displej zobrazi jeden z parametrt ve zvolené skuping. LOC 1 1 O 1
PAR FWD
5. Pouzijte tlacitka »~~A™ a ¥~ pro vyhledani poZzadovaného parametru. LoC 1 1 O 3
PAR FWD
6. Stisknéte a pfidrzte pfiblizné dvé sekundy “X_J, az displej zobrazi hodnotu ||Loc
parametru se v dolni fadce, coz indikuje, Ze nyni je mozné ménit
hodnotu. PAR FWD
Pokyn: Kdyz je zobrazeno Hal, stisknéte soucasné tlacitka »~a™
a ¥ _~ pro zménu zobrazené hodnoty na standardni hodnotu parametru.
7. Pouzijte tlacitka .~a™ a ¥ _~ ke zvoleni hodnoty parametru. Kdyz LoC
zménite hodnotu parametru, zacne blikat.
PAR FWD
* Pro ulozZeni zobrazené hodnoty parametru stisknéte™~§_J. LOC

1103

Ovladaci panely
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Jak zvolit monitorované signaly

ACS550 Uzivatelska prirucka

Krok | Cinnost Displej

1. Muzete zvolit, které signaly budou monitorovany ve vystupnim rezimu, LocC 1
a jak budou zobrazeny pomoci parametr( Skupina 34: ZOBRAZ. NA
PANELU. Viz strana 49 pro podrobné instrukce o zméné hodnoty PAR FWD
parametra. LoC
Standardné zobrazuje displej tfi signaly (viz strana 65). Konkrétni 1 O 4
standardni signaly zavisi na hodnoté& parametru 9902 APLIKACNI MAKRO: PAR FWD
Pro makra, jejichz standardni hodnota parametru 9904 MOD RIZENi MOT je LoC
1 (VEKTOR.:0TAC), bude standardem pro signal 1 07102 OTACKY, jinak 07103 1 O 5
VYSTUPNI FREKV. Standardem pro signaly 2 a 3 je vzdy 0704 PROUD a 0105 PAR FWD
MOMENT.
Pro zménu standardnich signalt ke zobrazeni zvolte az tfi signaly ze
Skupina 01: PROVOZNI DATA.
Signél 1: Zménite hodnotu parametru 3407 PARAMETR 1 na index signélniho
parametru ve Skupina 01: PROVOZN/ DATA (= &islo parametru bez Gvodni
nuly), napf. 105 znamend parametr 0705 MOMENT. Hodnota 100 znamena,
Ze neni zobrazovan zadny signal.
Opakujte pro signaly 2 (3408 PARAMETR 2) a 3 (3475 PARAMETR 3).
Napfiklad, kdyz 3401 = 0 a 3415 = 0, bude listovani zakazéno a na displeji
se zobrazi pouze signal specifikovany v 3408. Pokud jsou vSechny ftfi
parametry nastaveny na 0, tzn. Zadny signdl neni zvolen pro monitorovani,
zobrazi se na panelu text “n.A.”

2. Ur€ete umisténi desetinné te¢ky nebo pouZijte pozici desetinné tecky a Loc
jednotky signalu zdroje [nastaveni (9 (PRIMO)]. Prouzkové grafy nejsou
k dipozici pro Zakladni ovladaci panel. Pro podrobnosti viz parametr 3404. PAR FWD
Signél 1: parametr 3404 FORMAT PAR. 1
Signél 2: parametr 3411 FORMAT PAR. 2
Signél 3: parametr 3418 FORMAT PAR. 3.

3. Zvolte jednotky, které se maji zobrazit pro signaly. Toto se neuplatni, pokud ||LoC
je parametr 3404/3411/3418 nastaven na 9 (DIRECT). Pro podrobnosti viz
parametr 3405. PAR FWD
Signal 1: parametr 3405 JEDNOTKA PAR. 1
Signal 2: parametr 34712 JEDNOTKA PAR. 2
Signal 3: parametr 3479 JEDNOTKA PAR. 3.

4. Zvolte méfitka pro signaly specifikovanim minimalni a maximalni Loc
zobrazené hodnoty. Toto se neuplatni, pokud je parametr 3404/3411/3418 A Hz
nastaven na 9 (DIRECT). Pro podrobnosti viz parametry 3406 a 3407. PAR FWD
Signal 1: parametry 3406 MIN VYSTUPU 1 a 3407 MAX VYSTUPU 1 Loc 5 O O O
Signal 2: parametry 3413 MIN VYSTUPU 2 a 3474 MAX VYSTUPU 2 - Hz
Signal 3: parametry 3420 MIN VYSTUPU 3 a 34271 MAX VYSTUPU 3. PAR FWD

Ovladaci panely
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Rezim kopirovani

Zakladni ovladaci panel dokaze ulozit Gplnou sadu paramert frekvenéniho ménice
a az dvé sady uzivatelskych parametr(i frekvenéniho ménice do ovladaciho panelu.
Pamét” ovladaciho panelu je permanentni typu non-volantile.

V rezimu kopirovani mizete provadét nasleduijici:

Kopirovat vSechny parametry z frekven¢niho ménice do ovladaciho panelu (uL —
Upload). Toto zahrnuje vSechny definované uzivatelské sady parametr( a interni
(uzivatelem nenastavitelné) parametry, napf. vytvorené pfi ID béhu.

Obnovit uplnou sadu parametr(i z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice
(dL A — Download vSechny). Toto zapisuje vS§echny parametry, véetné internich,
uzivatelem nenastavitelnych parametrd motoru, do frekvenéniho ménice. Nejsou
zahrnuty uzivatelské sady parametru.

Pokyn: Tuto funkci obnoveni dat pro frekvenéni méni¢ nebo pfenos parametrli do
systému pouzijte pouze tehdy, kdyz je identicky plvodni a novy systém.

Kopirovat ¢ast sady parametrl z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice (dL
P — Download Partial). Tato sada nezahrnuje uzivatelské sady, interni parametry
motoru, parametry 9905...9909, 1605, 1607, 5201, a Zadnou ze skupiny

parametrt Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL a Skupina 53: EFB PROTOKOL.

Zdrojové a cilové frekvenéni ménice a velikosti jejich motorl nemuseji byt stejné.

Kopirovat USER S1 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice (dL
u1 — Download UZivatelska sada 1). UZivatelska sada zahrnuje skupinu
parametri Skupina 99: START-UP DATA a interni parametry motoru.

Funkce je zobrazena v menu pouze tehdy, kdyZ se nejprve ulozi UZivatelska
sada 1 s parametry 9902 APLIKACNI MAKRO (viz ¢ast UZivatelské sady parametrt
na strané 87) a potom se zavadéji data do panelu.

Kopirovat USER S2 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice (dL
u2 — Download UzZivatelska sada 2). Jako dL u1 — Download UzZivatelska sada 1
vySe.

Spoustét, zastavovat, ménit smér otaceni a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.

Ovladaci panely
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Jak uploadovat a downloadovat parametry

Vyse je uvedeno, kdy jsou k dispozici funkce pro upload a download.

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim X_J, pokud jste ve vystupnim LOC
rezimu, jinak stisknutim (77 opakované, dokud se nezobrazi MENU PA r'
v dolnim fadku. MENU WD
2. Pokud panel neni v kopirovacim rezimu (“CoPY” neni zobrazeno), LocC
stisknéte tlacitko .~a™ nebo ¥, dokud se nezobrazi “CoPY”. C O PY
MENU
Stisknéte S . Loc d L u 1
MENU
3. * Pro uploadovani vSech parametrd (v€etné uzivatelskych sad) LocC
z frekvenéniho ménice do ovladaciho panelu prejdéte na “uL” pomoci u L
tlacitek @ a@. MENU

Stisknéte~X_J. B&hem prenosu se na displeji zobrazi stav pfenosu jako LoC L 5 O
procenta dokong&eni. u

+ Pro downloadovani prejdéte na pFisludnou operaci (zde je “dl A”, LocC d L A
Download all pouzZito jako pfiklad) pomoci tladitek .~~a™ a<\ ¥ ~.
MENU

Stisknéte~X_]. B&hem pfenosu se na displeji zobrazi stav pfenosu jako Loc d L 5 O %

procenta dokoncéeni.

Alarmové kédy zakladniho ovladaciho panelu

Kromé poruch a alarml generovanych frekvenénim méni¢em (viz kapitola
Diagnostika) indikuje zakladni ovladaci panel také alarmy ovladaciho panelu s kody
ve formatu A5xxx. Viz odstavec Kédy alarmu (zakladni oviladaci panel) na strané
253, zde je uveden vypis kodl alarmu a jejich popisy.

Ovladaci panely
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Aplikacni makra

Makro méni skupinu parametrd na nové pfeddefinované hodnoty. Makra se
pouzivaji k minimalizovani potfeby manualniho editovani parametrd. Zvoleni makra
nastavi v8echny dalSi parametry na jejich standardni hodnoty s vyjimkou:

» ParametrySkupina 99: START-UP DATA (s vyjimkou parametru 9904)

* 1602 UzAMCENi PARAM

* 1607 ULOZENi PARAM

* 3018 FCE PORUCHA KOM. a 30719 POR. KOM. - CAS

* 9802 VYBER KOM. PROT.

+ Parametry Skupina 50: INKREMENTAL. CIDLO ... Skupina 53: EFB PROTOKOL
+ Parametry Skupina 29: PLANOVANA UDRZBA.

Po zvoleni makra mlzete dalSi parametry ménit manualné pomoci ovladaciho
panelu.

Aplikaéni makra povolite nastavenim hodnoty pro parametr 9902 APLIKACNI MAKRO.
Standardné je nastaveno 1, ABB STANDARD, jako povoleni makra.

Nasledujici Cast popisuje vSechna aplikacni makra a uvadi pfiklady pfipojeni pro
kazdé makro.
V posledni ¢asti této kapitoly, Standardni hodnoty maker pro parametry, jsou

vypsany parametry, které makro méni, a standardni hodnoty vytvarené kazdym
makrem.

Aplikacni makra



72 ACS550 Uzivatelska prirucka

Standardni makro ABB

Toto je standardni makro. Slouzi pro vSeobecné ucely, 2vodi€ova konfigurace V/V,
s tfemi (3) konstantnimi ota¢kami. Hodnoty parametr( jsou standardni hodnoty
definované v sekci Kompletni seznam parametrti na strané 85.

Priklad pfipojeni:

1 |SCR Stinéni signalového kabelu
2 |Al1 Externi referenéni frekvence 1: 0...10 V'
3 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupu

4 |10V Referenéni napéti 10 V ss

5 |AI2 Nepouzito
6

7

8

1...10 kohm

AGND | Spole¢na zem analogovych vstupl
AO1 Vystupni frekvence: 0...20 mA
AO2 Vystupni proud: 0...20 mA

9 |AGND | Spole¢na zem analogovych vystupt

10]24V Vystup pomocného napéti +24 V ss

11 |GND Zem vystupu pomocného napéti
|: 12|DCOM | Spole¢na zem digitalnich vstupt

L~ 13D Start/Stop: Aktivace pro start

L~ 114|DI2 Vpred/vzad: Aktivace pro opacny smeér otaceni

L 115|DI3 Vybér konstantnich otacek?

L~ 116|Dl4 Vybér konstantnich otagek?

—"—17|DI5 Vybér paru ramp: Aktivace voli 2. par ramp zrychleni/zpomaleni

L1118 |DI6 Nepouzito

AR Pokyn 1. Externi reference je pouzita
;g Egli ;' gtealﬁg\;)r/d\:]);sglrjgvl,zprogramov. jako refe(encf otacek, kdyz je zvolen
21/RO1B |  Pripraveno =>19 spojena s 21 vektorovy re’2|m.
22|R0O2C Reléovy vystup 2, programov. ngyn zv KOd'_ .
23 |R0O2A Standardni provoz: 0 = otevfen, 1= spojen
24|RO2B |~ Béh=>22spojenas 24 DI3 [DI4 Vystup
25|R0O3C Reléovy vystup 3, programov. 0 [0 [Reference pfes Al1
26 |[RO3A Standardni provoz: 1 0 KONST. OTACKY 1 (1202)
27|RO3B |~  Porucha (-1) =>25 spoj. s 27 0 [T |KONST. OTACGKY 2 (1203)
(Porucha => 25 spojena s 26) T [T |KONST. OTACKY 3 (1204)
Vstupni signaly Vystupni signaly Nastaveni propojek
* Analogova reference (Al1) * Analogovy vystup AO1: Frekv.

J1
» Start, stop a smér (DI1,2) Analogovy vystup AO2: Proud |2 P TAM:0...10 V
» Vybér konstantnich otacek (DI3,4) Reléovy vystup 1: Pfipraveno L ) } Al2: 0(4)...20 mA
* Vybér paru ramp (1 ze 2) (DI5) * Reléovy vystup 2: Béh nebo
» Reléovy vystup 3: Porucha (-1) — J1
T o Al1:0...10V
»[10%|AI2: 0(4)...20 mA

Aplikaéni makra
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3vodicové makro
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Toto makro se pouziva, kdyz je frekvenéni méni¢ ovladan pomoci tlacitek. Zaijist'uje
tfi hodnoty konstantnich otacek. Pro aktivaci makra nastavte hodnotu parametru

9902 na 2 (3vODICOVE).

Pokyn: Pokud je vypnut zastavovaci vstup (DI2) (zadny vstup), jsou nefunkéni

ovladaci tlacitka start a stop na panelu.

Priklad pfipojeni:

X1
1 10kohm A1 |ISCR Stinéni signalového kabelu
2 |A1 Externi referenéni otacky 1: 0...10 V
3 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupl
4 |10V Referencni napéti 10 V DC
5 |AI2 Nepouzito
6 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupl
7 |AO1 Vystupni otacky motoru: 0...20 mA
8 |AO2 Vystupni proud: 0...20 mA
9 |AGND | Spole¢na zem analogovych vystupl
1024V Vystup pomocného napéti +24 V DC
11 |GND Zem vystupu pomocného napéti
|: 12|DCOM | Spole¢na zem digitalnich vstupt
-~ 113[DI1 Start: Kratkodoba aktivace s aktivovanym DI2 startuje ménic
L 14|DI2 Stop: Kratkodoba deaktivace zastavuje ménic

—"——15|DI3 Vpred/vzad: Aktivace opacného sméru otaceni

——16|Dl4 Vybér konstantnich otagek’

——17|DI5 Vybér konstantnich otagek’

L—"——118|DI6 Nepouzito
19|RO1C Reléovy vystup 1, programov.
20|RO1A Standardni provoz: .
21|RO1B |~ Pripraveno =>19 spojen s 21 gzkgtr;\;lf.eﬁo?.z spojen
22 |RO2C Reléovy vystup 2, programov. ’
23|RO2A Standardni provoz: D14 [DI5 Vystup
24|RO2B |~ Béh =>22 spojen s 24 0 [0 |[Reference pfes Al1
25|R0O3C Reléovy vystup 3, programov. 1 |0 |KONST. OTACKY 1 (1202)
26 |RO3A Standardni provoz: 0 |1 [KONST. OTACKY 2 (1203)
27|RO3B |~ Porucha (-1) =>25 spojen s 27 1 1 KONST. OTACKY 3 (1204)

(Porucha => 25 spojen s 26)

Vstupni signaly
* Analogova reference (Al1) .
» Start, stop a smér (DI1,2,3) » Analogovy vystup AO2: Proud
* Vybér konstantnich otacek (DI4,5) « Reléovy vystup 1: Pfipraveno
* Reléovy vystup 2: Béh
* Reléovy vystup 3: Porucha (-1)

Vystupni signaly
Analogovy vystup AO1: Otacky

Nastaveni propojek
J1

Sp| 'AM:0...10V
" [2 P |AI2:0(4)...20 mA

nebo

—1
‘Eo
o[ 10*%

Al1:0...10V
Al2: 0(4)...20 mA

Aplikacni makra
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Alternativni (stfidavé) makro

Toto makro zajist'uje konfiguraci V/V pfizplsobenou sekvenénim ovladacim
signalim DI, kdyz se ma ménit smér ota€eni frekvenéniho ménice. Pro aktivaci
makra nastavte hodnotu parametru 9902 na 3 (ALTERNATIVNI).

Priklad pfipojeni:

X1
1 _10kohm -1 |SCR Stinéni signalového kabelu
2 |Al1 Externi referenéni otac¢ky 1: 0...10 V
3 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupl
4 |10V Referen¢ni napéti 10 V DC
5 |AI2 Nepouzito
6 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupu
7 |AO1 Vystupni otacky motoru: 0...20 mA
8 |AO2 Vystupni proud: 0...20 mA
9 |AGND | Spole¢na zem analogovych vystupl
10|24V Vystup pomocného napéti +24 V DC
|: 11 |GND Zem vystupu pomocného napéti
12|DCOM | Spole¢na zem digitalnich vstupu
- {13 |DI1 Start vpied: Kdyz je stav DI1 stejny jako DI2, méni¢ se zastavi
{14 |DI2 Start vzad
_~__115|DI3 Vybér konstantnich otagek’
-~ 116 |Dl4 Vybér konstantnich otagek'
117 |DI5 Vybér paru ramp: Aktivace voli 2. par ramp zrychleni/zpomaleni
L~ 118|DI6 Run povoleno: Deaktivace vzdy zastavuje méni¢
19|RO1C Reléovy vystup 1, programov.
20 |[RO1A Standardni provoz: Pokyn 1. Kod:
21|RO1B |~ Pripraveno =>19 spojen s 21 0 = otevfen, 1 = spojen
22 |RO2C Reléovy vystup 2, programov. .
23|RO2A Standa¥dn¥ pr(Eo)voz:p ° DI3 | D4 Vystup
24|RO2B |~ B&h =>22 spojen s 24 (1) 8 Reference pres 1/\21202)
25|R0O3C Reléovy vystup 3, programov. KONST. OTACKY
26 |RO3A Standa¥dn¥ pr(Eo)voz:p ° O [T |KONST. OTACKY 2 (1203)
27|RO3B |~ Porucha (-1) =>25 spojeno s27 || |1 |1 [KONST. OTACKY 3 (1204)
(Porucha => 25 spojen s 26)
Vstupni signaly Vystupni signaly Nastaveni propojek
» Analogova reference (Al1) * Analogovy vystup AO1: Otacky J1

* Vybér konstantnich otacek (DI3,4)

Reléovy vystup 1: Pfipraveno | AL2: 0(4)...20 mA

- Start, stop a smér (DI1,2) « Analogovy vystup AO2: Proud Al1:0...10 V
el 4
4

* Vybér paru ramp 1/2 (DI5)
* Umoznéni chodu (DI6)

Reléovy vystup 2: Béh nebo

* Reléovy vystup 3: Porucha (-1) J1
Al1:0...10V

AlI2: 0(4)...20 mA

Aplikaéni makra
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Makro motor potenciometr
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Toto makro zajist'uje levny interfejs pro PLC umozniujici frekvenénimu ménici ménit
otacky pouze pomoci digitalnich signall. Pro aktivaci makra nastavte hodnotu
parametru 9902 na 4 (MOTOR POT).

Pfiklad pfipojeni:

X1
1 |SCR Stinéni signalového kabelu
2 |Al1 Nepouzito
3 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupt
4 |10V Referenéni napéti 10 V DC
5 |AI2 Nepouzito
6 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupt
7 |AO1 Vystupni ota¢ky motoru: 0...20 mA
8 |AO2 Vystupni proud: 0...20 mA
9 |AGND | Spoleéna zem analogovych vystupu
10|24V Vystup pomocného napéti +24 V DC
|: 11 |GND Zem vystupu pomocného napéti
12|DCOM | Spole¢na zem digitalnich vstupd
—"—13|DI1 Start/stop: Aktivace startuje ménic.
—"—14|DI2 Vpred/vzad: Aktivace opa¢ného sméru otaceni.
——15|DI3 Referenéni otaéky nahoru: Aktivace zvy3eni referenéni hodnoty’
—"—16|DI4 Referenéni otagky dolt: Aktivace sniZeni referenéni hodnoty’
—"—17|DI5 Konstantni otaéky 1: 1202
—"—18|DI6 Run povoleno: Deaktivace vzdy zastavuje ménic.
19|RO1C Reléovy vystup 1, programov.
20 |RO1A Standardni provoz:
21|RO1B |~ Pripraveno =>19 spojen s 21
22 |RO2C Reléovy vystup 2, programov. Pokyn 1. Pro DI3 a Dl4:
23 |RO2A Standardni provoz: + Pokud jsou oba aktivni nebo
24|RO2B —~ Béh =>22 spojen s 24 neaktivni, tak se referenéni otacky
25|R0O3C Reléovy vystup 3, programov. nemeni.
26 |RO3A Standardni provoz: « Existujici referenéni otacky jsou
27|RO3B |~ Porucha (-1) =>25 spojen s 27 uloZeny b&hem zastaveni nebo
(Porucha => 25 spojen s 26) vypnuti napéti.
Pokyn 2.
* Nastaveni ¢asu ramp s ¢asy pro
zrychlovani a zpomalovani 2
Vstupni signaly Vystupni signaly Nastaveni propojek
» Start, stop a smér (DI1,2) * Analogovy vystup AO1: Otacky J1

» Referenéni otacky nahoru/dol( + Analogovy vystup AO2: Proud |2 } TAM:0...10V

(DI3,4)

» Vybér konstantnich otacek (DI5) . Reléovy vystup 2: Béh
* Run povoleno (DI6)

* Reléovy vystup 1: Pfipraveno L ) Al2: 0(4)...20 mA

* Reléovy vystup 3: Porucha (-1) J1

~ECo|AI1:0...10V
o[ T0%|AI2: 0(4)...20 mA

Aplikacni makra
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Makro ruéné/automaticky
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Toto makro zajist'uje konfiguraci V/V typicky pouzivanou u aplikaci HVAC. Pro
aktivaci makra nastavte hodnotu parametru 9902 na 5 (RUCNE/VZDAL.).

Pokyn: Parametr 2108 zAKAZANI STARTU musi zUstat ve standardnim nastaveni,

0 (vypnuto).

Pfiklad pfipojeni:

X1
1 10kohm A1 [SCR Stinéni signalového kabelu
2 A1 Externi reference 1: 0...10 V (ru€ni ovladani)
3 |AGND Spole¢na zem analogovych vstupl
4 10V Referenéni napéti 10 V DC
5 [AI2 Externi reference 2: 0...20 mA (automatické ovladani)
6 |AGND Spole¢na zem analogovych vstupl
7 [AO1 Vystupni otacky motoru: 0...20 mA
8 |AO2 Vystupni proud: 0...20 mA
9 |AGND | Spole¢na zem analogovych vystupt
10|24V Vystup pomocného napéti +24 V DC
|: 11 |GND Zem vystupu pomocného napéti
12|DCOM | Spole¢na zem digitalnich vstupu
— —13|DI"1 Start/Stop (ruéné): Aktivace startuje ménic
— ——14|DI2 Vpiedivzad (ruéné): Aktivace opacného sméru otaceni
——15|DI3 Vybér EXT1/EXT2: Aktivace vybira automatické ovladani
— —16|Dl4 Run povoleno: Deaktivace vZzdy zastavuje ménic¢
——17|DI5 Vpiedivzad (automaticky): Aktivace opacného sméru otaceni
——18|DI6 Start/Stop (automaticky): Aktivace startuje ménic
19|RO1C Reléovy vystup 1, programovatelny
20 |RO1A Standardni provoz:
21/RO1B Pfipraveno =>19 spojen s 21
22|R0O2C Reléovy vystup 2, programovatelny
23 |RO2A Standardni provoz:
24|RO2B —  Béh=>22spojens 24 Pokyn 1.
25|R0O3C Reléovy vystup 3, programov. Senzor vyZzaduje napajeni. Viz
26 [RO3A Standardni provoz: pokyny vyrobce. Pfiklad pfipojeni
27RO3B |~ Porucha (-1) =>25 spojen s 27 2vodi¢ového senzoru je uveden na
(Porucha => 25 spojen s 26) strané 80.
Vstupni signaly Vystupni signaly Nastaveni propojek

« Dvé analogové references (Al1, 2)
« Start/stop — ru¢né/vzdal. (DI1, 6)

* Smér —ruéné/vzdal. (DI2, 5)

* Vybér mista ovladani (DI3)

* Umoznéni chodu (Dl4)

Analogovy vystup AO1: Otacky J1

Analogovy vystup AO2: Proud |2 p» TAI1:0...10V
Reléovy vystup 1: Pfipraveno L =) } Al2: 0(4)...20 mA
Reléovy vystup 2: Béh nebo
* Reléovy vystup 3: Porucha (-1) — J1
=T JolAl1:0...10V

[ 10%|A12: 0(4)...20 mA
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Toto makro zajist'uje nastaveni parametru pro systémy s uzavienou zpétnou vazbou
jako jsou Fizeni tlaku, prutoku atd. Pro aktivaci makra nastavte hodnotu parametru
9902 na 6 (PID RIZENI).

Pokyn: Parametr 2108 ZAKAZANI STARTU musi zUstat ve standardnim nastaveni,

0 (vypnuto).

Priklad pfipojeni:

X1
1 |SCR Stinéni signalového kabelu
2 |Al1 Externi ref. 1 (manualni) nebo ext ref. 2 (PID): 0...10 V!
3 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupt P
o e okyn 1.
4 [10V | Referencni napéti 10 V.DC Rugné: 0...10 V => referenéni otacky
5 |AI2 Aktualni signal (PID): 4...20mA | p|D:0...10 V =>0...100 % PID
6 |AGND Spole¢na zem analogovych vstupl [| pozadovana hodnota
7 |AO1 Vystupni ota¢ky motoru: 0...20 mA
8 |AO2 Vystupni proud: 0...20 mA
9 |[AGND | Spoleéna zem analogovych vystup( || Pokyn 3.
Senzor vyZaduje napéjeni. Viz
10124V Vystup pomocného napéti +24 V DCJ pokyny vyrobce. Priklad pfipojeni
11 [GND Zem vystupu pomocného napéti 2vodi5':ového senzoru je uveden na
[] 12|DCOM | Spoleéna zem digitalnich vstupti strané 80.
—"—13|DI1 Start/Stop (ruéné): Aktivace startuje ménic
—"—114|DI2 Vybér EXT1/EXT2: Aktivace voli PID fizeni
— —15|DI3 Vybér konstantnich otaéek 1: (nepouzito v PID fizeni)?
— —16|DI4 Vybér konstantnich otaéek 2: (nepouzito v PID fizeni)?
——17 (DI5 Run povoleno: Deaktivace vzdy zastavuje méni¢
L—~—118|DI6 Start/Stop (PID): Aktivace startuje ménic
19|RO1C Reléovy vystup 1, programov.
20|RO1A Standardni provoz: Pokyn 2. Kéd:
21/RO1B Pfipraveno =>19 spojen s 21 0 = otevien, 1 = spojen
22|R0O2C Reléovy vystup 2, programov. DI3  DI4 Vystup
23 |RO2A Standardni provoz: 0 |0 [Reference pres AT
24|RO2B |~  Béh=>22 spojen s 24 T 0 |KONST. OTACKY 1 (1202)
gg Eggg gte'égvydvi'{stup 3, programov. i~ [T |KONST. OTAGKY 2 (1203)
andardni provoz: =
S R638 . Porucha (_1p) 225 spojen s 27 T |1 |KONST. OTACKY 3 (1204)
(Porucha => 25 spojen s 26)
Vstupni signaly Vystupni signaly Nastaveni propojek
» Analogova reference (Al1) * Analogovy vystup AO1: Otacky J1

« Aktualni hodnota (Al2)

+ Analogovy vystup AO2: Proud |2 P TAI1:0...10V

» Start/stop — ru¢né/PID (DI1, 6) * Reléovy vystup 1: Pfipraveno L 2 Al2: 0(4)...20 mA

* Vybér EXT1/EXT2 (DI2) * Reléovy vystup 2: Béh nebo
* Vybér konstantnich otacek (DI3, 4) + Reléovy vystup 3: Porucha (-1) J1
* Umoznéni chodu (DI5)

AT Jo|Al1:0...10V
~»[T0%|A12: 0(4)...20 mA

Pokyn: PouZijte nasledujici zapnuti spinaci:

1. EXT1/EXT2
2. Umoznéni chodu
3. Start
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Toto makro zajist'uje nastaveni parametru pro aplikace Fizeni Eerpadel a ventilatoru
(PFC). Pro aktivaci makra nastavte hodnotu parametru 9902 na 7 (PFC RIZENI).

Pokyn: Parametr 2108 zAKAZANI STARTU musi zUstat ve standardnim nastaveni
0 (vypnuto).

Pfiklad pfipojeni:

X1
1..10kohm 1 |SCR Stinéni signaloveho kabelu
2 |Al1 Externi ref. 1 (manualni) nebo ext ref. 2 (PID/PFC): 0...10 V!
3 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupud Pokyn 1.
4 |10V Referenéni napéti 10 V DC Ruéné: 0...10V =>0...50 Hz
5 |AI2 Aktualni signal (PID): 4...20 mA PID/PFC: 0...10V =>0...100 %
6 |[AGND | Spolecna zem analogovych vstupl PID pozadovana hodnota
7 |AO1 Vystupni frekvence: 0...20 mA
8 |AO2 Aktualni 1 (Pl aktualni hodnota regulatoru): 0(4)...20 mA
9 |AGND | Spole¢na zem analogovych vystupl
1024V Vystup pomocného napéti +24 V DC
11 [GND Zem vystupu pomocného napéti
|: 12|DCOM | Spolecna zem digitalnich vstupt

—"—13|DI1 Start/Stop (manualni): Aktivace startuje méni¢

——14|DI2 Umoznéni chodu: Deaktivace vzdy zastavuje ménic¢

— —15|DI3 Vybér EXT1/EXT2: Aktivace voli PFC regulaci

——16 |DI4 Zamek: Deaktivace vZdy zastavuje ménic¢

——17|DI5 Zamek: Deaktivace zastavuje konstantni otaéky motoru

-—"—118|DI6 Start/Stop (PFC): Aktivace startuje ménic
19|RO1C | Reléovy vystup 1, programov. Pokyn 2. L o
20[RO1A Standardni provoz: Senzor vyzaduje napajeni. Viz
21|RO1B =  Bé&h =>19 spojen s 21 pokyny vyrobce. Pfiklad pfipojeni
55 RO2C | ReléovY Wstup 2. proaramov. 2vod|90veho senzoru je uveden na

Y Vystup 2, prog strané 80.

23 |RO2A Standardni provoz:
24|RO2B H  Porucha (-1) =>22 spojen s 24 (Porucha => 22 spojen s 23)
25|RO3C | Reléovy vystup 3, programov.
26 [RO3A Standardni provoz:

27|RO3B —  Pomocny motor zapnut => 25 spojen s 27

Vstupni signaly Vystupni signaly Nastaveni propojek
» Analogovy ref. a aktualni (Al1, 2) + Analogovy vystup AO1: J1
- Start/stop — rugn&/PFC (DI1, 6) frekvence o TAI1:0...10V
+ Run povoleno (DI2) * Analogovy vystup AO2: 2 P |Al2: 0(4)...20 mA
- Vybér EXT1/EXT2 (DI3) . Alduaini 1 mobo

Reléovy vystup 1: Béh i

* Reléovy vystup 2: Porucha (-1) @ Al1:0...10 V

* Reléovy vystup 3: Pfidavny ~»[10%|AI2: 0(4)...20 mA
motor ON

Pokyn: PouzZijte nasledujici zapnuti spinaci:

1. EXT1/EXT2

2. Umoznéni chodu

3. Start

. Zamek (DI4, 5)

NO
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Toto makro zajist'uje nastaveni parametr(i pro aplikace vyzaduijici fizeni momentu
motoru. Ovladani Ize také pfepnout na Fizeni otacek pfes digitalni vstup. Pro aktivaci
makra nastavte hodnotu parametru 9902 na 8 (MOMENT. Riz.).

Pfiklad pfipojeni:

X1
1. 10kohm A1 |SCR Stinéni signalového kabelu
2 |Al1 Externi referenéni ota€ky 1: 0...10 V
3 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupt
4 |10V Referenéni napéti 10 V DC
5 |AI2 Externi moment reference: 4...20 mA
6 |AGND | Spole¢na zem analogovych vstupt
7 |AO1 Vystupni otaéky motoru: 0...20 mA Pokyn 1.
8 |AO2 Vystupni proud: 0...20 mA e
9 [AGND | Spole&na zem analogovych vystupt || ~ Ot?rvam smer otaceni v fizeni
p govych vystup
otacek.
10|24V Vystup pomocného napéti +24 V DCJ * Obraci smér momentu v Fizeni
11 |GND Zem vystupu pomocného napéti momentu.
|: 12|DCOM | Spoleéna zem digitalnich vstupd
_~__113|DI1 Start/stop: Aktivace startuje ménic.
|~ |14|DI2 Vpred/vzad: Aktivace sméru vzad'
_~__115|DI3 Otacky/moment Fizeni: Aktivace voli fizeni momentu
|~ |16|Dl4 Konstantni otacéky 1: 1202
|~ |17|DI5 Vybér paru ramp: Aktivace voli 2. par ramp zrychleni/zpomaleni
L_~__118|DI6 Run povoleno: Deaktivace vzdy zastavuje méni¢
19|RO1C Reléovy V)'{stup 1, programov. Pokyn 2.
20 |ROTA Standardni provoz: Senzor vyzaduje napajeni. Viz
21|RO1B |~ Pfipraveno =>19 spojen s 21§, vny vyrobce. Priklad pfipojeni
22 |RO2C Reléovy vystup 2, programov. 2vodi¢ového senzoru je uveden na
23 |RO2A Standardni provoz: strané 80.
24|RO2B [ Béh =>22 spojen s 24
25|R0O3C Reléovy vystup 3, programov.
26 |RO3A Standardni provoz:
27|RO3B |~ Porucha (-1) =>25 spojen s 27
(Porucha => 25 spojen s 26)
Vstupni signaly Vystupni signaly Nastaveni propojek
« Dvé analogovy. reference (Al1, 2) + Analogovy vystup AO1: Otacky J1
» Start/stop a smér (DI1, 2) + Analogovy vystup AO2: Proud |2 } TAM:0...10V

+ Rizeni otaéek/momentu (DI3)
» Vybér konstantnich otacek (DI4)
* Vybér paru ramp 1/2 (DI5)

Reléovy vystup 1: Pfipraveno L 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
Reléovy vystup 2: Béh nebo
Reléovy vystup 3: Porucha (-1) — J1

» Umoznéni chodu (DI6) =T Jg|Al1:0...10V

o[ T0%|AI2: 0(4)...20 mA

Aplikacni makra
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Priklad pripojeni dvouvodi€ového senzoru

Rada aplikaci vyuziva fizeni PI(D) a vyzaduje tedy signal zpétné vazby z procesu.
Zpétnovazebni signal je typicky spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Schémata
zapojeni pro makra v této kapitole ukazuji pfipojeni s pouzitim separatné
napajenych senzoru. Nize uvedené schéma ukazuje pfiklad pfipojeni s vyuzitim
dvouvodiového senzoru.

X1/deska regulatoru
P 4...20 MA "5TAI2 [MéFeni aktudini hodnoty z procesu,
| |, 6 |AGND|0(4) ... 20 mA, Ry, = 100 ohm

X1/deska regulatoru
L 10({+24 V |Vystup pomocného napéti,
11 |GND |neizolované, 24 V ss, 250 mA

Pokyn: Senzor je napajen pfes jeho proudovy vystup. Proto musi byt vystupni
signal v rozsahu 4...20 mA a ne v rozsahu 0...20 mA.

Aplikaéni makra
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Uzivatelské sady parametri

Kromé standardnich aplikaénich maker je mozné vytvaret dvé uzivatelské sady
parametrl a ukladat je do trvalé paméti a zavadét je v pozdéjSi dobé. Uzivatelské
sady parametrd obsahuiji uzivatelské nastaveni parametrd zahrnujici Skupina 99:
START-UP DATA a vysledky identifikace motoru. Pokud je uZivatelska sada
parametr( uloZzena a nahrana v lokalniho ovladani, jsou ulozeny také hodnoty
referenci zadanych z ovladaciho panelu. Nastaveni pro vzdalené ovladani je
ulozeno do uzivatelské sady parametru, nastaveni pro lokalni ovladani se neuklada.

Nize uvedené kroky ukazuiji, jak se vytvofi a vyvola uzivatelska sada parametra 1.
Postup pro uzivatelskou sadu parametr( 2 je identicky, li§i se pouze hodnoty
parametrl 9902.

Pro ulozeni uzivatelské sady parametru 1:

» Nastavte parametry. Provedte identifikaci motoru, pokud je to potfebné v aplikaci
a doposud to nebylo provedeno.

+ Ulozte nastaveni parametrd a vysledek identifikace motoru do trvalé paméti
zménou parametru 9902 na -1 (S1 ULOZ. PAR).

MENU

ULOZIT ENTER

» Stisknéte N (Asistencni ovladaci panel) nebo (Zakladni ovladaci panel).

Pro zavedeni uzivatelské sady parametru 1:
+ Zménte parametr 9902 na 0 (S1 NAHR. PAR).

MENU

ULOZIT ENTER

» Stisknéte S| (Asistencni ovladaci panel) nebo (Zakladni ovladaci panel)

pro zavedeni do frekvenéniho ménice.

UzZivatelské sady parametr( Ize pfepinat pomoci digitalnich vstupl (Viz parametr
1605).

Pokyn: Zavedeni uzivatelské sady parametrl obnovi nastaveni parametrd véetné
Skupina 99: START-UP DATA a vysledky identifikace motoru. Pfekontrolujte, zda
nastaveni odpovida pouzitému motoru.

Tip: Uzivatel mize napf. pfepinat frekvenéni méni¢ mezi dvéma motory bez nutnosti
nastavovat parametry motoru a opakovat identifikaci motoru pfi kazdé zméné
motoru. UZivatel pouze potfebuje jednou nastavit parametry a provést identifikaci
pro kazdy motor, a potom ulozit data jako dvé uzivatelské sady parametrl. Kdyz se
vyméni motor, staCi pouze zavést potfebnou uzivatelskou sadu parametrd

a frekven¢ni ménic je ihned pfipraven k provozu.
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Standardni hodnoty maker pro parametry

Standardni hodnoty parametr( jsou vypsany v ¢asti Kompletni seznam parametrt
na strané 85. Zména ze standardniho makro (ABB Standard) znamena editovani
hodnoty parametru 9902, coz zméni standardni hodnoty parametru, jak je uvedeno
v nasledujici tabulce.

Pokyn: Existuji dvé sady hodnot, protoze standardni jsou konfigurovany pro
podminky 50 Hz/IEC (ACS550-01) a podminky 60 Hz/NEMA (ACS550-U1).

ACS550-01

= 0 ' @ 2 = ‘= S

ol 8| % 85| 7 | & | & |8

Parametr - M 5 c oo ) = = N E

§ < g § = § >5 (=] E o O

z | I | S| & | |a E
9902 |APLIKACNI MAKRO 1 2 3 4 5 6 7 8
9904 |MOD RIiZENi MOT 3 1 1 1 1 1 3 2
1001 |EXT1 PRIKAZY 2 4 9 2 2 1 1 2
1002 |EXT2 PRIKAZY 0 0 0 0 7 6 6 2
1003 |SMER OTACENI 3 3 3 3 3 1 1 3
1102 |VYBER EXT1/EXT2 0 0 0 0 3 2 3 3
1103 |VYBER REF1 1 1 1 12 1 1 1 1
1106 |VYBER REF2 2 2 2 2 2 19 19 2
1201 |VYBER KONST. OT. 9 10 9 5 0 9 0 4
1304 |MINIMUM AI2 0 0 0 0 20 20 20 20
1401 |RELEOVY VYSTUP 1 1 1 1 1 1 1 2 1
1402 |RELEOVY VYSTUP 2 2 2 2 2 2 2 3 2
1403 |RELEOVY VYSTUP 3 3 3 3 3 3 3 31 3
1501 |VYZNAM AO1 103 102 102 102 102 102 103 102
1503 |VYZNAM MAX AO1 50 50 50 50 50 50 52 50
1507 |VYZNAM AO2 104 104 104 104 104 104 130 104
1510 |[MINIMUM AO2 0 0 0 0 0 0 4 0
1601 |UMOZNENi CHODU 0 0 6 6 4 5 2 6
2008 |MAX FREKVENCE 50 50 50 50 50 50 52 50
2201 |AcCC/DEC 1/2 SEL 5 0 5 0 0 0 0 5
3201 |SUPERV 1 PARAM 103 102 102 102 102 102 103 102
3401 |PARAMETR 1 103 102 102 102 102 102 103 102
4001 |ZESILENI 10 10 10 10 10 10 25 10
4002 |INTEGRACNI CAS 60 60 60 60 60 60 3 60
4101 |ZESILENI 1 1 1 1 1 1 2,5 1
4102 |INTEGRACNI CAS 60 60 60 60 60 60 3 60
8123 |PFC JE MOZNE 0 0 0 0 0 0 1 0
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ACS550-U1

= ‘0 € @ e ‘= ‘£ s

S| 8| £ (55| 5 | & | § |g%

Parametr - 0 5 c 20 O = = =

§<| ¢ | &8 |Z§| & |2 | |=s

) 1) < n? é o o €
9902 |APLIKACNI MAKRO 1 2 3 4 5 6 7 8
9904 |MOD RIZENi MOT 3 1 1 1 1 1 3 2
1001 |EXT1 PRIKAZY 2 4 9 2 2 1 1 2
1002 |EXT2 PRIKAZY 0 0 0 0 7 6 6 2
1003 |SMER OTACENI 3 3 3 3 3 1 1 3
1102 |VYBER EXT1/EXT2 0 0 0 0 3 2 3 3
1103 |VYBER REF1 1 1 1 12 1 1 1 1
1106 |VYBER REF2 2 2 2 2 2 19 19 2
1201 |VYBER KONST. OT. 9 10 9 5 0 9 0 4
1304 |[MINIMUM AI2 0 0 0 0 20 20 20 20
1401 |RELEOVY VYSTUP 1 1 1 1 1 1 1 2 1
1402 |RELEOVY VYSTUP 2 2 2 2 2 2 2 3 2
1403 |RELEOVY VYSTUP 3 3 3 3 3 3 3 31 3
1501 |VYZNAM AO1 103 102 102 102 102 102 103 102
1503 |VYZNAM MAX AO1 60 60 60 60 60 60 62 60
1507 [VvYZNAM AO2 104 104 104 104 104 104 130 104
1510 |MINIMUM AO2 0 0 0 0 0 0 4 0
1601 |UMOZNENi CHODU 0 0 6 6 4 5 2 6
2008 |MAX FREKVENCE 60 60 60 60 60 60 62 60
2201 |AcC/DEC 1/2 SEL 5 0 5 0 0 0 0 5
3201 |SUPERV 1 PARAM 103 102 102 102 102 102 103 102
3401 |PARAMETR 1 103 102 102 102 102 102 103 102
4001 |ZESILENI 10 10 10 10 10 10 25 10
4002 |INTEGRACNI CAS 60 60 60 60 60 60 3 60
4101 |ZESILENI 1 1 1 1 1 1 2,5 1
4102 |INTEGRACNI CAS 60 60 60 60 60 60 3 60
8123 |PFC JE MOZNE 0 0 0 0 0 0 1 0
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Kompletni seznam parametra

Nasledujici tabulka uvadi seznam vSech parametr(. Zkratky v zahlavi tabulky znamenaji:

» S =Parametr mize byt modifikovan pouze tehdy, kdyz je méni¢ zastaven.

» Uziv. (uzivatel) = Misto pro vlozeni pozadované hodnoty parametru.

Nékteré hodnoty zavisejici na “konstrukci” jsou udany v tabulce jako “01:” nebo
“U1:”. To se vztahuje k typovému kédu ménice, napfiklad ACS550-01.

Kéd |Jméno ‘Rozsah |Roz|i§en|' |Standardni |U2iv. |S

Skupina 99: START-UP DATA

9901 [UAZYK 0...15/0...3 1 0 (ENGLISH)

9902 |APLIKACNI MAKRO -3...8, 31 1 1 (ABB STANDARD) v

9904  [MOD RIZENi MOT 1 = VEKTOR.:OTAC, 2 = VEKTOR.:MOM, 1 3 (SKALAR.:FREK) v
3 = SKALAR.:FREK

9905 |[UMEN. NAP. MOT 115...345V 1V 230 V v
01: 200...600 V/ 1V 01: 400 V/ v
U1:230...690 V U1: 460V
U1:288...862 V 1V U1: 575V v

9906 |[JMEN. PROUD MOT 0,2 g --- 2,0 Iopg 0,1A 1,0 - Ipg v

9907  [UMEN. FREKV. MOT 10,0.0...500,0 Hz 0,1 Hz 01: 50,0 Hz/ v

U1: 60,0 Hz
9908 |JMEN. OTACKY MOT 50...30000 ot./min 1 ot./min \/ zavislosti na velikosti v
9909 [UMEN. VYKON MOT 0.2...3.0 - Ppq 01: 0,1 KW/ 1,0 - Ppg v
U1:0,1 hp

9910 |ID. CHOD MOTORU 0 = VYP/ID MAGN, 1 = ZAP 1 0 (VYP/ID MAGN) v

Skupina 01: PROVOZNi DATA

0101 |OTACKY&SMER -30000...30000 ot./min 1 ot./min -

0102 |OTACKY 0...30000 ot./min 1 ot./min -

0103  |VYSTUPNI FREKV. 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -

0104 [PROUD 0,0...2,0 - Iopgq 0,1A -

0105 |MOMENT -200,0...200,0 % 0,1 % -

0106 |[VYKON -2,0...2,0 - Ppg 0,1 kW -

0107 |U SS MEZIOBVODU 0...2,5 - Vgn 1V -

0109  |VYSTUPNI NAPETI 0...2,0 - Vgn 1V -

0110  |TEPLOTA MENICE 0,0...150,0 °C 0,1°C -

0111  [EXTERNI REF 1 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |-

0112  |EXTERNI REF 2 0,0...100,0 % (0,0...600,0 % pro 0,1 % -
moment)

0113  |MISTO OVLADANI 0 = MISTNI, 1 = EXTERNI 1, 2 = EXTERNI 2|1 -

0114  |DOBA BEHU (R) 0...9999 h 1h Oh

0115  [CITAC KWH (R) 0...9999 kWh 1 kWh -

0116  |VYSTUP APL BLOKU 0,0...100,0 % (0,0...600,0 % pro moment)|0,1 % -

0118 |STATUS DI 1-3 000...111 (0...7 desitkove) 1 -
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Kéd |Jméno Rozsah RozliSeni Standardni Uziv. |S
0119  [STATUS DI 4-6 000...111 (0...7 desitkoveé) 1 -
0120 |aI1 0,0...100,0 % 0,1 % -
0121 |aI2 0,0...100,0 % 0,1 % -
0122 |STATUS RO 1-3 000...111 (0...7 desitkoveé) 1 -
0123 |STATUS RO 4-6 000...111 (0...7 desitkové) 1 -
0124 |a0 1 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0125 |A0 2 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0126  |VYSTUP PID 1 -1000,0...1000,0 % 0,1 % -
0127  |VYSTUP PID 2 -100,0...100,0 % 0,1 % -
0128  |PID1-ZADANA HOD. Jednotky a méfitko definovany - -
parametry 4006/4106 a 4007/4107
0129  |PID2-ZADANA HOD. Jednotky a méfitko definovany -
parametry 4206 a 4207
0130 |PID1-ZPET. VAZBA Jednotky a méfitko definovany - -
parametry 4006/4106 a 4007/4107
0131 |PID2-ZPET. VAZBA Jednotky a méfitko definovany - -
parametry 4206 a 4207
0132  |PID1 ODCHYLKA Jednotky a méfitko definovany - -
parametry 4006/4106 a 4007/4107
0133  |PID2 ODCHYLKA Jednotky a méfitko definovany - -
parametry 4206 a 4207
0134 |RiDiCi SLOVO RO 0...65535 1 0
0135 |[KOM. - HODNOTA 1 -32768...+32767 1 0
0136 [KOM. - HODNOTA 2 -32768...+32767 1 0
0137  [PROC. PROMENNA 1 - 1
0138 |PROC. PROMENNA 2 |- 1
0139 |PROC. PROMENNA 3 |- 1
0140 |DOBA BEHU 0,00...499,99 kh 0,01 kh 0,00 kh
0141  |CITAC MWH 0...9999 MWh 1 MWh -
0142  |CITAC OTACEK 0...65535 Mot. 1 Mot. 0
0143  [ZAPNUTO HI 0...65535 dnu 1den 0
0144  |ZAPNUTO LO 00:00:00...23:59:58 1=2s 0
0145 |[TEPLOTA MOTORU Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 -
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
0146  |[MECHANICKY UHEL 0...32768 1 -
0147 |POCET OTACEK MOT  [-32768 ...+32767 1 -
0148  |NUL PULS DETEK 0 = NEDETEKOVANO, 1 = DETEKOVANO |1 (DETEKOVANO) |-
0150 |CB TEPL -20,0...150,0 °C 1,0°C -
0151  |VSTUP KWH (R) 0,0...999.9 kWh 1,0 kWh -
0152  |VSTUP MWH 0...9999 MWh 1 MWh -
0158  [PID KOM HODN 1 -32768 ...+32767 1 -
0159  |PID KOM HODN 2 -32768 ...+32767 1 -
Skupina 03: FB SKUTEC HODNOTY
0301 |FB RID. SLovO 1 - - -
0302 |FB RID. SLOVO 2 - - -
0303 |FB STAV. SLOVO 1 - - -
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0304 |FB STAV. SLOVO 2 - 1 0
0305 |PORUCH. SLOVO 1 - 1 0
0306 |PORUCH. SLOVO 2 - 1 0
0307 |[PORUCH. SLOVO 3 - 1 0
0308 |ALARMOVE SLOVO 1 - 1 0
0309 |ALARMOVE SLOVO2 |- 1 0
Skupina 04: HISTORIE PORUCH
0401 |POSLEDNi PORUCHA  [Kdd poruchy (panel zobrazi jako text) |1 0
0402 |CAS PORUCHY 1 Datum dd.mm.yy/doba zapnuti ve dnech |1 den 0
0403  |CAS PORUCHY 2 Cas hh.mm.ss 2s 0
0404 |OT. V DOBE POR. -32768...+32767 1 ot./min 0
0405 |FREKV V DOBE POR -3276,8...+3276.7 0,1 Hz 0
0406 |NAP. V DOBE POR. 0,0...6553.5 0,1V 0
0407 |PROUD V DOBE POR 0,0...6553.5 0,1A 0
0408 |MOM. V DOBE POR. -3276,8...+3276.7 0,1 % 0
0409 |[STAV V DOBE POR 0...0xFFFF (hex) 1 0
0410 |ST DI1-3 PRI POR 000...111 (0...7 desitkove) 1 0
0411  |ST DI4-6 PRI POR 000...111 (0...7 desitkove) 1 0
0412 |PREDCHOZI POR. 1 Jako parametr 0401 1 0
0413 |PREDCHOZI POR. 2 Jako parametr 0401 1 0
Skupina 10: START/STOP/SMER
1001  |EXT1 PRIKAZY 0...14 1 2 (D11,2) v
1002 |[EXT2 PRIKAZY 0...14 1 0 (NEVYBRANO) v
1003  [SMER OTACENI 1 = VPRED, 2 = VZAD, 3 = ZADOST 1 3 (ZADOST) v
1004  |AKTIVACE JOGG -6...6 1 0 (NEVYBRANO) v
Skupina 11: VYBER REFERENCE
1101  |VYBER REF. Z OP 1 = REF1(Hz/ot), 2 = REF2( %) 1 1 [REF1(HZz/0t)]
1102  |VYBER EXT1/EXT2 -6...12 1 0 (ExT1) v
1103  |VYBER REF1 0...17, 20...21 1 1 (PANEL) v
1104  |[MINIMUM REF1 0,0...500,0 Hz/0...30000 ot./min 0,1 Hz/1 ot./min (0,0 Hz/0 ot./min
1105  |[MAXIMUM REF1 0,0...500,0 Hz/0...30000 ot./min 0,1 Hz/1 ot./min [01: 50,0 Hz/1500 ot./min
U1: 60,0 Hz/1800 ot./min
1106  |VYBER REF2 0...17, 19...21 1 2 (A12) v
1107  |[MINIMUM REF2 0,0...100,0 % (0,0...600,0 % pro moment) (0,1 % 0,0 %
1108 |MAXIMUM REF2 0,0...100,0 % (0,0...600,0 % pro moment) (0,1 % 100,0 %
Skupina 12: KONSTANTNi OTACKY
1201  |VYBER KONST. OT. -14 ...19 1 9 (D13,4) v
1202 |KONST. OTACKY 1 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |01: 300 ot./min/5.0 Hz
U1: 360 ot./min/6.0 Hz
1203 |KONST. OTACKY 2 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |01: 600 ot./min/10,0 Hz
U1: 720 ot./min/12,0 Hz
1204  |KONST. OTACKY 3 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |01: 900 ot./min/15.0 Hz
U1: 1080 ot./min/18.0 Hz
1205 |KONST. OTACKY 4 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |01: 1200 ot./min/20,0 Hz
U1: 1440 ot./min/24.0 Hz

Parametry



88 ACS550 Uzivatelska prirucka

Kéd |Jméno Rozsah RozliSeni Standardni Uziv. |S

1206 |KONST. OTACKY 5 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |01: 1500 ot./min/25.0 Hz
U1: 1800 ot./min/30,0 Hz

1207 |KONST. OTACKY 6 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz [01: 2400 ot./min/40,0 Hz
U1: 2880 ot./min/48.0 Hz

1208 |KONST. OTACKY 7 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |01: 3000 ot./min/50,0 Hz
U1: 3600 ot./min/60,0 Hz

1209 |VYBER CAS. MODU 1 = EXT/CS1/2/3, 2 = cs1/2/3/4 1 2 (Cs1/2/3/4) v

Skupina 13: ANALOGOVE VSTUPY

1301  [MINIMUM A1 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

1302 |[MAXIMUM Al1 0,0...100,0 % 0,1 % 100,0 %

1303 |FILTR A1 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

1304 [MINIMUM AI2 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

1305 |[MAXIMUM AI2 0,0...100,0 % 0,1 % 100,0 %

1306 [FILTR AI2 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

Skupina 14: RELEOVE VYSTUPY

1401 |RELEOVY VYSTUP 1 0...47, 52 1 1 (PRIPRAVENO)

1402 |[RELEOVY VYSTUP 2 0...47, 52 1 2 (CHOD)

1403 |RELEOVY VYSTUP 3 0...47, 52 1 3 [PORUCHA(-1)]

1404 |ZPOZDENI ZAP RO1 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1405 |zZPOZDENI VYP RO1 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1406 [ZPOZDENIi ZAP RO2 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1407 |ZPOZDENI VYP RO2 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1408 [zZPOZDENIi ZAP RO3 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1409 |zZPOZDENI VYP RO3 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1410 |RELEOVY VYSTUP 4 0...46, 52 1 0 (NEVYBRANO)

1411  |RELEOVY VYSTUP 5 0...46, 52 1 0 (NEVYBRANO)

1412 |RELEOVY VYSTUP 6 0...46, 52 1 0 (NEVYBRANO)

1413 |ZPOZDENI ZAP RO4 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1414  |[ZPOZDENI VYP RO4 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1415 |ZPOZDENI ZAP RO5 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1416  |ZPOZDENI VYP RO5 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1417  |[ZPOZDENIi ZAP RO6 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1418 |zZPOZDENI VYP RO6 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

Skupina 15: ANALOGOVE VYSTUPY

1501 |VYZNAM AO1 99...159 1 103 (parametr 0103
\VYSTUPNI FREKV.)

1502 |VYZNAM MIN AO1 - - Definovan par. 0103

1503  |[VYZNAM MAX AO1 - - Definovan par. 0103

1504  [MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA

1505  |[MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA

1506 |FILTR AO1 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

1507  |VYZNAM AO2 99...159 1 104 (parametr 0104
PROUD)

1508  |[VYZNAM MIN AO2 - - Definovan par. 0104

1509 |VYZNAM MAX AO2 - - Definovan par. 0104

1510  |MINIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA
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1511 |MAXIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA
1512  |FILTR AO2 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s
Skupina 16: OVLADANi SYSTEMU
1601  |UMOZNENi CHODU -6...7 1 0 (NEVYBRANO) v
1602 |UZAMCENI PARAM 0 = UZAMCENO, 1 = ODEMCENO, 1 1 (ODEMCENO)
2 = NEULOZENO
1603 |HESLO 0...65535 1 0
1604 |VYBER RESETU POR -6...8 1 0 (PANEL)
1605 |ZMENA NAS UZ PAR -6...6 1 0 (NEVYBRANO)
1606  [MISTNi ZAMEK -6...8 1 0 (NEVYBRANO)
1607 |ULOZENIi PARAM 0 = PROVEDENO, 1 = UKLADANI... 1 0 (PROVEDENO)
1608 |UMOZ. STARTU 1 -6...7 1 0 (NEVYBRANO) v
1609 |[UMOZ. STARTU 2 -6...7 1 0 (NEVYBRANO) v
1610 [ZOBRAZ. ALARMU 0 =NE, 1 =ANO 1 0 (NE)
1611  |ZOBRAZ PARAM 0 = PREDNASTAV, 1 = FLASHDROP 1 0 (PREDNASTAV)
Skupina 20: LIMITY
2001  |MINIMUM OTACEK -30000...30000 ot./min 1 ot./min 0 ot./min v
2002 |[MAXIMUM OTACEK 0...30000 ot./min 1 ot./min 01: 1500 ot./min/ v
U1: 1800 ot./min
2003 |MAXIMALNi PROUD 0... 1.8 * Iopg 0,1A 1.8 g v
2005 |OVLADANI PREPETI 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 1 (POVOLENO)
2006 |OVLADANI PODPETI 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOL. (CAS), 1 1 [POVOL. (CAS)]
2 = POVOLENO
2007 |[MIN FREKVENCE -500,0...500,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz v
2008 |MAX FREKVENCE 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz 01: 50,0 Hz/U1: 60,0 Hz v
2013  |VYBER MIN MOM -6...7 1 0 (MIN MOMENT 1)
2014  |VYBER MAX MOM -6...7 1 0 (MAX MOMENT 1)
2015 |MIN MOMENT 1 -600,0...0,0 % 0,1 % -300,0 %
2016  |MIN MOMENT 2 -600,0...0,0 % 0,1 % -300,0 %
2017  |MAX MOMENT 1 0,0...600,0 % 0,1 % 300,0 %
2018 |MAX MOMENT 2 0,0...600,0 % 0,1 % 300,0 %
Skupina 21: START/STOP
2101 |FUNKCE START ReZimy vektorového fizeni: 1, 2, 8 1 8 (rampa) v
Rezimy skalarniho Fizeni: 1...5, 8
2102  |[FUNKCE STOP 1 = DOBEHEM, 2 = RAMPA 1 1 (DOBEHEM)
2103 |DOBA MAGNETIZACE  (0,00...10,00 s 0,01s 0.30s
2104 |OVL. SS PROUDU 0 = NEVYBRANO, 1 = SS DRZENI, 1 0 (NEVYBRANO) v
2 = SS BRZDENI
2105 |DC HOLD SPEED 0...360 ot./min 1 ot./min 5 ot./min
2106 |REF. SS PROUDU 0...100 % 1% 30 %
2107 |DOBA BRZDENI 0,0...250,0 s 0,1s 0,0s
2108 |zZAKAZANIi STARTU 0 = VYPNUTO, 1 = ZAPNUTO 1 0 (VYPNUTO)
2109 |VYBER BEZP STOPU -6...6 1 0 (NEVYBRANO)
2110 || PRI ZVYS MOM 15...300 % 1% 100 %
2112  |ZERO SPEED DELAY 0,0 = NEVYBRANO, 0,1...60,0 s 0,1s 0,0 s (NEVYBRANO)
2113  |START DELAY 0,00...60,00 s 0,01s 0,00 s
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Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI

2201 |ACC/DEC 1/2 SEL -6...7 1 5 (DI5)

2202 |CAS ZRYCHL. 1 0,0...1800,0 s 0,1s 50s

2203 |CAS zZPOMAL. 1 0,0...1800,0 s 0,1s 5.0s

2204  |[TVAR RAMPY 1 0,0 = LINEARNI, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2205 |CAS ZRYCHL. 2 0,0...1800,0 s 0,1s 60,0 s

2206 |CAS ZPOMAL. 2 0,0...1800,0 s 0,1s 60,0 s

2207  |[TVAR RAMPY 2 0,0 = LINEARNI, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2208 [BzP STP-CAS ZPM 0,0...1800,0 s 0,1s 10s

2209 |[RAMP VSTUP O -6...7 1 0 (NEVYBRANO)
Skupina 23: OTACKOVE RIZENI

2301  |PROP. ZESILENI 0,00...200,00 0,01 10,00

2302 |INTEGRACNI CAS 0,00...600,00 s 0,01s 2,50 s

2303 |DERIVACNI CAS 0...10000 ms 1ms 0 ms

2304 |KOMP. ZRYCHL. 0,00...600,00 s 0,01s 0,00 s

2305 |[CHOD AUT. NALAD. 0 = VYPNUTO, 1 = ZAPNUTO 1 0 (VYPNUTO)
Skupina 24: MOMENTOVE RIiZENi

2401 |RAMPA MOM.NAHORU (0,00...120,00 s 0,01s 0,00 s

2402 |RAMPA MOM. DOLU 0,00...120,00 s 0,01s 0,00 s

Skupina 25: KRITICKE OTACKY

2501 |VYBER KRIT. OT. 0 = VYPNUTO, 1 = ZAPNUTO 1 0 (VYPNUTO)
2502 |MIN LIM KRIT OT1 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |0 ot./min/0,0 Hz
2503  |MAX LIM KRIT OT1 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |0 ot./min/0,0 Hz
2504  |MIN LIM KRIT OT2 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |0 ot./min/0,0 Hz
2505 |MAX LIM KRIT OT2 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |0 ot./min/0,0 Hz
2506  |MIN LIM KRIT OT3 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |0 ot./min/0,0 Hz
2507 |MAX LIM KRIT OT3 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |0 ot./min/0,0 Hz
Skupina 26: RIZENI MOTORU

2601 |OPTIMAL. TOKU 0 = VYPNUTO, 1 = ZAPNUTO 1 0 (VYPNUTO)
2602 [BRZDENi TOKEM 0 = VYPNUTO, 1 = ZAPNUTO 1 0 (VYPNUTO)
2603  |NAPETI IR KOMP. 0,0...100,0 V 0,1V V/ zavislosti na velikosti
2604  |FREKV. IR KOMP 0...100 % 1% 80 %

2605 [POMER U/F 1 = LINEARNI, 2 = KVADRATICKE 1 1 (LINEARNI)
2606 |SPINACI FREKV. 1,4, 8,12 kHz - 4 kHz

2607 |OVL. SP. FREKV. 0 = VYPNUTO, 1 = ZAPNUTO 1 1 (ZAPNUTO)
2608 |POM.KOMP SKLUZU 0...200 % 1% 0

2609  |[VYHLAZENI SUMU 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO)
2619 |DC STABILISATOR 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO)
Skupina 29: PLANOVANA UDRZBA

2901 |SIGN.UDRZBY VENT 0,0...6553.5 kh, 0,0 zakazano 0,1 kh 0,0 kh

2902  [SKUT. CITAC VENT 0,0...6553.5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2903 [SIGN. CITACE OT 0...65535 Mot., 0 zakazano 1 Mot. 0 Mot.

2904  |SKUT MNOZSTVI OT 0...65535 Mot. 1 Mot. 0 Mot.

2905 |[SIGN. DOBA CHODU 0,0...6553.5 kh, 0,0 zakazano 0,1 kh 0,0 kh

2906 |SKUT.DOBA CHODU 0,0...6553.5 kh 0,1 kh 0,0 kh
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2907 [SIGN.SPOTR.ENERG 0,0...6553.5 MWh, 0,0 zakazano 0,1 MWh 0,0 MWh

2908 |SKUT.SPOTR.ENERG  [0,0...6553.5 MWh 0,1 MWh 0,0 MWh

Skupina 30: PORUCHOVE FUNKCE

3001  |[FUNKCE AI<MIN 0...3 1 0 (NEVYBRANO)

3002 |POR.KOM. S PNLEM 1...3 1 1 (PORUCHA)

3003 |EXT. PORUCHA 1 -6...6 1 0 (NEVYBRANO)

3004 |[EXT. PORUCHA 2 -6...6 1 0 (NEVYBRANO)

3005 [TEP. OCH. MOTORU 0 = NEVYBRANO, 1 = PORUCHA, 2 = ALARM |1 1 (PORUCHA)

3006 |[TEP.MOT-T KONST 256...9999 s 1 500 s

3007 |zAT. KR. MOTORU 50...150 % 1 100 %

3008 |zAT. PRI NUL. OT 25...150 % 1 70 %

3009 |FREKV ODP. MISTA 1...250 Hz 1 35 Hz

3010  |FUNKCE BLOK. 0 = NEVYBRANO, 1 = PORUCHA, 2 = ALARM |1 0 (NEVYBRANO)

3011  |FREKVENCE BLOK. 0,5...50 Hz 0,1 Hz 20 Hz

3012 |BLOKOVANI - CAS 10...400 s 1s 20 s

3017  |ZEM. SPOJ. - POR 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 1 (POVOLENO) 4

3018 |FCE PORUCHA KOM. 0 = NEVYBRANO, 1 = PORUCHA, 2 = 1 0 (NEVYBRANO)
KONST. OT. 7, 3 = POSLEDNI OT.

3019 |POR. KOM. - CAS 0...60,0 s 0,1s 3.0s

3021  |LIMIT POR. Al1 0...100 % 0,1 % 0 %

3022 |LIMIT POR. AI2 0...100 % 0,1 % 0 %

3023 |CHYBA KABELAZE 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 1 (POVOLENO) v

3024 |CHYBA CB TEPL 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 1 (POVOLENO)

Skupina 31: AUTOMATICKY RESET

3101  |POCET POKUSU 0...5 1 0

3102 |DOBA POKUSU 1,0...600,0 s 0,1s 30s

3103 |CAS ZPOZDENI 0,0...120,0 s 0,1s 0s

3104 |AUT.RES-NADPROUD [0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO)

3105 |AUT.RES-PREPETI 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO)

3106  |AUT.RES-PODPETI 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO)

3107 |AUT.RES - AI<MIN 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO)

3108 |AUT.RES-EXT.POR. 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO)

Skupina 32: SUPERVIZE

3201 |SUPERV 1 PARAM 100 = NEVYBRANO, 101...159 1 103 (parametr 0103
VYSTUPNI FREKV.)

3202 |SUPERV 1 LIM DOL - - 0

3203 |SUPERV 1 LIM HOR - - 0

3204 |SUPERV 2 PARAM 100 = NEVYBRANO, 101...159 1 104 (parametr 0104
PROUD)

3205 |SUPERV 2 LIM DOL - - 0

3206 |SUPERV 2 LIM HOR - - 0

3207 |SUPERV 3 PARAM 100 = NEVYBRANO, 101...159 1 105 (parametr 0105
MOMENT)

3208 |SUPERV 3 LIM DOL - - 0

3209 |SUPERV 3 LIM HOR - - 0
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Skupina 33: INFORMACE
3301 |FIREM. SW 0000...FFFF hex 1 \Verze firmwaru
3302 |sw KE STAZENI 0000...FFFF hex 1 0
3303 |DATUM TESTOVANI VY.Ww 1 0
3304 |JMEN.HOD.MENICE - - -
3305 |SEZNAM PARAMETRU  [0000...FFFF hex 1 \Verze tab. parametru
Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU
3401 |PARAMETR 1 100 = NEVYBRANO, 101...159 1 103 (parametr 0103
\VYSTUPNI FREKV.)
3402  |MIN PARAMETRU 1 - 1 -
3403 |MAX PARAMETRU 1 - 1 -
3404 |FORMAT PAR. 1 0...9 1 9 (PRIME ZOBR.)
3405 |JEDNOTKA PAR. 1 0...127 1 -
3406 |MIN VYSTUPU 1 - 1 -
3407 |MAX VYSTUPU 1 - 1 -
3408 |PARAMETR 2 100 = NEVYBRANO, 101...159 1 104 (parametr 0104
PROUD)
3409 |MIN PARAMETRU 2 - 1 -
3410 |MAX PARAMETRU 2 - 1 -
3411 |FORMAT PAR. 2 0...9 1 9 (PRIME ZOBR.)
3412 |JEDNOTKA PAR. 2 0...127 1 -
3413  |MIN VYSTUPU 2 - 1 -
3414  |MAX VYSTUPU 2 - 1 -
3415 |PARAMETR 3 100 = NEVYBRANO, 101...159 1 105 (parametr 0105
MOMENT)
3416  |MIN PARAMETRU 3 - 1 -
3417  |MAX PARAMETRU 3 - 1 -
3418 |FORMAT PAR. 3 0...9 1 9 (PRIME ZOBR.)
3419 |JEDNOTKA PAR. 3 0...127 1 -
3420 |MIN VYSTUPU 3 - 1 -
3421 |MAX VYSTUPU 3 - 1 -
Skupina 35: MERENI TEPL MOTORU
3501 [TYP CIDLA 0...6 1 0 (ZADNE CIDLO)
3502 |VYBER VSTUPU 1...8 1 1 (A1)
3503  |LIMIT ALARMU Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 110 °C/1500 ohm/0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
3504  |LIMIT PORUCHY Par. 3501 = 1...3: -10...200 °C 1 130 °C/4000 ohm/0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
Skupina 36: FUNKCE CASOVANI
3601 |POVOL. CASOVACE -6...7 1 0 (NEVYBRANO)
3602 |CAS POCATKU 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3603 |CAS UKONCENI 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3604 |DEN POCATKU 1 1...7 1 1 (PONDELI)
3605 |DEN UKONCENI 1 1...7 1 1 (PONDELI)
3606 |CAS POCATKU 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
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Kéd |Jméno Rozsah RozliSeni Standardni Uziv. |S

3607 |CAS UKONCENI 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3608 |DEN POCATKU 2 1.7 1 1 (PONDELI)

3609 |DEN UKONCENI 2 1.7 1 1 (PONDELI)

3610 |CAS POCATKU 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3611  |CAS UKONCENI 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3612 |DEN POCATKU 3 1.7 1 1 (PONDELI)

3613  |DEN UKONCENI 3 1.7 1 1 (PONDELI)

3614 |CAS POCATKU 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3615 |CAS UKONCENI 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3616 |[DEN POCATKU 4 1.7 1 1 (PONDELI)

3617 |DEN UKONCENI 4 1.7 1 1 (PONDELI)

3622 |VYB.PRODL.PULSU -6...6 1 0 (NEVYBRANO)

3623 |CAS PRODL.PULSU 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00

3626 |zDROJ CAS.SPIN. 1...4 [0...31 1 0 (NEVYBRANO)

3629

Skupina 37: USER LOAD CURVE

3701  [MOD UZIV ZAT KR 0...3 1 0 (NEVYBRANO)

3702 |FCE UZIV ZAT KR 1 = PORUCHA, 2 = ALARM 1 1 (PORUCHA)

3703 |CAS UZIV ZAT KR 10...400 s 1s 20 s

3704  |zAT FREKV 1 0...500 Hz 1Hz 5 Hz

3705  |ZAT MOM NizKY 1 0...600 % 1% 10 %

3706 |ZAT MOM VYSOKY 1 0...600 % 1% 300 %

3707  |zAT FREKV 2 0...500 Hz 1Hz 25 Hz

3708  |ZAT MOM NizKY 2 0...600 % 1% 15 %

3709 |zAT MOM VYSOKY 2 0...600 % 1% 300 %

3710 |zAT FREKV 3 0...500 Hz 1Hz 43 Hz

3711 |ZAT MOM NizKY 3 0...600 % 1% 25 %

3712  |zAT MOM VYSOKY 3 0...600 % 1% 300 %

3713  |zAT FREKV 4 0...500 Hz 1Hz 50 Hz

3714  |ZAT MOM NizKY 4 0...600 % 1% 30 %

3715  |zAT MOM VYSOKY 4 0...600 % 1% 300 %

3716  |zAT FREKV 5 0...500 Hz 1Hz 500 Hz

3717  |ZAT MOM NizKY 5 0...600 % 1% 30 %

3718  |zAT MOM VYSOKY 5 0...600 % 1% 300 %

Skupina 40: PROCES NAST. PID 1

4001  |ZESILENI 0,1...100,0 0,1 1,0

4002 INTEGRACNI CAS 0,0 = NEVYBRANO, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s

4003 [DERIVACNI CAS 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s

4004  |FILTR PID DER. 0,0...10,0 s 0,1s 10s

4005  |INV REG ODCHYLKA 0 =ne, 1 =ANO 1 0 (NE)

4006 |JEDNOTKA 0...127 1 4 (%)

4007 |[ZOBRAZ. FORMAT 0...4 1 1

4008 [HODNOTA 0% Jednotky a méfitko definovany - 0,0 %
parametry 4006 a 4007

Parametry
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Kéd |Jméno Rozsah RozliSeni Standardni Uziv.

4009 |HODNOTA 100% Jednotky a méfitko definovany - 100,0 %
parametry 4006 a 4007

4010 |VYBER ZADANE HOD  [0...2, 8...17, 19...20 1 1 (A1)

4011 |INT. ZADANA HOD. Jednotky a méfitko definovany - 40,0 %
parametry 4006 a 4007

4012  [MIN ZADANE HOD. -500,0...500,0 % 0,1 % 0,0 %

4013  |MAX ZADANE HOD. -500,0...500,0 % 0,1 % 100,0 %

4014  |VYB SIG ZP VAZBY 1...13 1 1 (AcT1)

4015  [NAS SIG ZP VAZBY 0,000 = NEVYBRANO, -32.768...32.767 (0,001 0,000 (NEVYBRANO)

4016  [VSTUP AKT1 1.7 1 2 (A12)

4017  |[VSTUP AKT2 1.7 1 2 (AI2)

4018 |ACT1 MINIMUM -1000...1000 % 1% 0 %

4019  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000 % 1% 100 %

4020 [ACT2 MINIMUM -1000...1000 % 1% 0 %

4021  |ACT2 MAXIMUM -1000...1000 % 1% 100 %

4022  [VYBER USNUTI -6...7 1 0 (NEVYBRANO)

4023  |PID-UROV. USNUTI 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |0 ot./min/0,0 Hz

4024  |PID-ZPOZD USNUTI 0,0...3600,0 s 0,1s 60,0 s

4025 |ODCH. PROBUZENI Jednotky a méfitko definovany - 0,0 %
parametry 4006 a 4007

4026 [ZPOZD. PROBUZENI 0,00...60,00 s 0,01s 0,50 s

4027  |SADA PARAM PID 1 -6...14 1 0 (SET 1)

Skupina 41: PROCES NAST. PID 2

4101  |ZESILENI 0,1...100,0 0,1 1,0

4102  |INTEGRACNI CAS 0,0 = NEVYBRANO, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s

4103  |DERIVACNI CAS 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s

4104  |FILTR PID DER. 0,0...10,0 s 0,1s 10s

4105  |INV REG ODCHYLKA 0=ne, 1=ANO 1 0 (NE)

4106 |[JEDNOTKA 0...127 1 4 (%)

4107  |ZOBRAZ. FORMAT 0...4 1 1

4108 |HODNOTA 0% Jednotky a méfitko definovany - 0,0 %
parametry 4106 a 4107

4109 |HODNOTA 100% Jednotky a méfitko definovany - 100,0 %
parametry 4106 a 4107

4110  |VYBER ZADANE HOD  [0...2, 8...17, 19...20 1 1 (A1)

4111 |INT. ZADANA HOD. Jednotky a méfitko definovany - 40,0 %
parametry 4106 a 4107

4112 |[MIN ZADANE HOD. -500,0...500,0 % 0,1 % 0,0 %

4113  |[MAX ZADANE HOD. -500,0...500,0 % 0,1 % 100,0 %

4114 |VYB SIG ZP VAZBY 1...13 1 1 (AcT1)

4115  [NAS SIG ZP VAZBY 0,000 = NEVYBRANO, -32.768...32.767 (0,001 0,000 (NEVYBRANO)

4116  |[VSTUP AKT1 1.7 1 2 (AI2)

4117  [VSTUP AKT2 1.7 1 2 (AI2)

4118  |ACT1 MINIMUM -1000...1000 % 1% 0 %

4119  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000 % 1% 100 %

4120 [ACT2 MINIMUM -1000...1000 % 1% 0 %

4121  |ACT2 MAXIMUM -1000...1000 % 1% 100 %
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Kéd |Jméno Rozsah RozliSeni Standardni Uziv. |S
4122 |VYBER USNUTI -6...7 1 0 (NEVYBRANO)
4123  |PID-UROV. USNUTI 0...30000 ot./min/0,0...500,0 Hz 1 ot./min/0,1 Hz |0 ot./min/0,0 Hz
4124  |PID-ZPOZD USNUTI 0,0...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4125 |ODCH. PROBUZENI Jednotky a méfitko definovany - 0,0 %
parametry 4106 a 4107
4126  |[ZPOZD. PROBUZENI 0,00...60,00 s 0,01s 0,50 s
Skupina 42: EXT/NASTAV. PID
4201  |ZESILENI 0,1...100,0 0,1 1,0
4202  INTEGRACNI CAS 0,0 = NEVYBRANO, 0,1...3600,0 s 0,1s 60 s
4203 |[DERIVACNI CAS 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4204  |FILTR PID DER. 0,0...10,0 s 0,1s 10s
4205  |INV REG ODCHYLKA 0 =ne, 1 =ANO 1 0 (NE)
4206 |[JEDNOTKA 0...127 1 4 (%)
4207 |(ZOBRAZ. FORMAT 0...4 1 1
4208 |[HODNOTA 0% Jednotky a méfitko definovany - 0,0 %
parametry 4206 a 4207
4209 |[HODNOTA 100% Jednotky a méfitko definovany - 100,0 %
parametry 4206 a 4207
4210 |VYBER ZADANE HOD  [0...2, 8...17,19...20 1 1 (A1) v
4211 |INT. ZADANA HOD. Jednotky a méfitko definovany - 40,0 %
parametry 4206 a 4207
4212 [MIN ZADANE HOD. -500,0...500,0 % 0,1 % 0,0 %
4213  |[MAX ZADANE HOD. -500,0...500,0 % 0,1 % 100,0 %
4214 |VYB SIG ZP VAZBY 1...13 1 1 (ACT1)
4215  [NAS SIG ZP VAZBY 0,000 = NEVYBRANO, -32.768...32.767 (0,001 0,000 (NEVYBRANO)
4216  |VSTUP AKT1 1.7 1 2 (AI2) v
4217  |VSTUP AKT2 1.7 1 2 (AI2) v
4218  |ACT1 MINIMUM -1000...1000 % 1% 0 %
4219  |ACT1 MAXIMUM -1000...1000 % 1% 100 %
4220  |ACT2 MINIMUM -1000...1000 % 1% 0 %
4221  |ACT2 MAXIMUM -1000...1000 % 1% 100 %
4228  |AKTIVOVANI -6...12 1 0 (NEVYBRANO)
4229  [POSUN 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %
4230 [TRIMOVACI MOD 0 = NEVYBRANO, 1 = PROPORCIONALNI, |1 0 (NEVYBRANO)
3 = PRIME ZOBR.
4231  |MERITKO PRO TRIM -100,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %
4232  |ZDROJ KOREKCE 1 = PID2REF, 2 = PID20UTPUT 1 1 (PID2REF)
Skupina 50: INKREMENTAL. CIDLO
5001 |POCET PULSU 50...16384 1 1024 v
5002 |INKR.C.POVOLENO 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO) v
5003 [PORUCHA INKR.CID 1 = PORUCHA, 2 = ALARM 1 1 (PORUCHA) v
5010  |NUL.PULS POVOLEN 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO) v
5011  |RESET POLOHY 0 = BLOKOVANO, 1 = POVOLENO 1 0 (BLOKOVANO)
Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL
5101 |FBATYP - - 0 (NEDEFINOVAN)
5102...|FB PAR 2...26 0...65535 1 0
5126
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Kéd |Jméno Rozsah RozliSeni Standardni Uziv.

5127 |FBA PAR REFRESH 0 = PROVEDENO, 1 = REFRESH 1 0 (PROVEDENO)

5128 |FILE CPI FW REV 0...0xFFFF (hex) 1 0

5129 |FILE CONFIG ID 0...0xFFFF (hex) 1 0

5130 |FILE CONFIG REV 0...0xFFFF (hex) 1 0

5131 |FBA STATUS 0...6 1 0 (NEKONFIG.)

5132 |FBA CPI FW REV 0...0xFFFF (hex) 1 0

5133 |FBA APPL FW REV 0...0xFFFF (hex) 1 0

Skupina 52: KOMUN. S PANELEM

5201 |ID STANICE 1...247 1 1

5202 |BAUDRATE 9,6; 19,2; 38,4; 57,6; 115.2 kbits/s - 9.6 kbits/s

5203 |PARITA 0 =8 ZADNA 1, 1 = 8 ZADNA 2, 1 0 (8 ZADNA 1)
2=8SUDA 1,3 =8LICHA 1

5204 |OK HLASENI 0...65535 1 -

5205 |CHYBY PARITY 0...65535 1 -

5206 |CHYBA RAMCE 0...65535 1 -

5207 |PRETECENI 0...65535 1 -

5208 |CRC CHYBY 0...65535 1 -

Skupina 53: EFB PROTOKOL

5301 |ID EFB PROTOKOL 0...0xFFFF 1 0

5302 |ID EFB STANICE 0...65535 1 1

5303 |EFB BAUDRATE 1.2,2.4,4.8,9,6; 19,2; 38,4; 57,6; 76,8 |- 9,6 kbits/s
kbits/s

5304 |EFB PARITA 0 =8 ZADNA 1, 1 = 8 ZADNA 2, 0 (8 ZADNA 1)
2 =8 SUDA 1,3 =8 LICHA 1

5305 |EFB CTRL PROFILE 0 = ABB MEN.LIM., 1 = DCU PROFILE, 1 0 (ABB MEN.LIM.)
2 = ABB MEN.PLN.

5306 |EFB OK ZPRAVY 0...65535 1 0

5307 |EFB CRC CHYBY 0...65535 1 0

5308 |EFB UART ERRORS 0...65535 1 0

5309 |EFB STATUS 0...7 1 0 (NEKONFIG.)

5310 |EFB PAR 10 0...65535 1 0 (NEVYBRANO)

5311 |EFB PAR 11 0...65535 1 0 (NEVYBRANO)

5312 |EFB PAR 12 0...65535 1 0 (NEVYBRANO)

5313 |EFBPAR 13 0...65535 1 0 (NEVYBRANO)

5314 |EFB PAR 14 0...65535 1 0 (NEVYBRANO)

5315 |EFBPAR 15 0...65535 1 0 (NEVYBRANO)

5316 |EFB PAR 16 0...65535 1 0 (NEVYBRANO)

5317 |EFB PAR 17 0...65535 1 0 (NEVYBRANO)

5318 |EFBPAR 18 0...65535 1 0

5319 |EFBPAR 19 0...0xFFFF (hex) 1 0

5320 |EFB PAR 20 0...0xFFFF (hex) 1 0

Skupina 81: PFC RIZENI

8103 |REFERENCE STEP 1 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

8104 |REFERENCE STEP 2 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %

8105 |REFERENCE STEP 3 0,0...100,0 % 0,1 % 0,0 %
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Kéd |Jméno Rozsah Rozliseni Standardni Uziv. (S
8109 |START FREKV. 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz 01: 50,0 Hz/
U1: 0,0 Hz
8110  |START FREKV. 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz 01: 50,0 Hz/
U1: 0,0 Hz
8111  |START FREKV. 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz 01: 50,0 Hz/
U1: 0,0 Hz
8112  |NizKA FREKV. 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz 01: 25.0 Hz/
U1: 30,0 Hz
8113  |NizKA FREKV. 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz 01:25.0 Hz/
U1: 30,0 Hz
8114  |NizKA FREKV. 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz 01:25.0 Hz/
U1: 30,0 Hz
8115  |zP START PR MOT 0,0...3600,0 s 0,1s 5.0s
8116  |zP STOP PR MOT 0,0...3600,0 s 0,1s 3.0s
8117  |POCET PRID MOT 0...4 1 1 v
8118  |RIZENi AUT.ZMENY -0,1 = TEST MODE, 0,0 = NEVYBRANO, 0,1h 0,0 h (NEVYBRANO) v
0,1...336 h
8119  |HLAD. AUT. ZMENY 0,0...100,0 % 0,1 % 50 %
8120 |BLOKOVANI 0...6 1 4 (D14) v
8121 |BYPASS REGUL. 0 =NO, 1=ANO 1 0 (ne)
8122 |PFC ZPOZD.STARTU 0,00...10,00 s 0,01s 0,50 s
8123 |PFC JE MOZNEE 0 = NEVYBRANO, 1 = AKTIVNI 1 0 (NEVYBRANO) v
8124  |ZRYCHLENI STOPU 0,0 = NEVYBRANO, 0,1...1800,0 s 0,1s 0,0 s (NEVYBRANO)
8125 |ZPOMALENI STARTU 0,0 = NEVYBRANO, 0,1...1800,0 s 0,1s 0,0 s (NEVYBRANO)
8126  |CAS. AUT. VYMENA 0...4 1 0 (NEVYBRANO)
8127 |MOTORY 1.7 1 2 v
8128 |POR STARTU PR M 1 = EVEN RUNTIME, 2 = RELAY ORDER 1 1 (EVEN RUNTIME) v
Skupina 98: VOLITELNE MODULY
9802 |VYBER KOM. PROT. 0 = NEVYBRANO, 1 = STD MODBUS, 1 0 (NEVYBRANO) v
4 = EXT FBA

Parametry
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Kompletni vypisy parametri

Tato Cast popisuje aktualni signaly a parametry pro ACS550.

Skupina 99: START-UP DATA
Tato skupina definuje specialni data uvadéni do provozu vyZadovana pro:
* nastaveni ménice

« zadani informaci o motoru.

Koéd |Popis
9901 JAZYK

\ybira jazyk displeje. Existuji dva rizné Asistencni ovladaci panely, kazdy podporuje riizné sady jazyku. (Panel

ACS-CP-L podporujici jazyky 0, 2, 11...15 je integrovan do ACS-CP-A.)

Asistencni ovladaci panel ACS-CP-A:

0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL

5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS 8 = DANSK 9 = suoml

10 = SVENSKA 11 = RUSSKI 12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CESKY

15 = MAGYAR

Asistencni ovladaci panel ACS-CP-D (Asie):

0 = ENGLISH 1 = CHINESE 2 = KOREAN 3 = JAPANESE

9902 |APLIKACNi MAKRO

\Vybira aplikaéni makro. Aplikaéni makra automaticky edituje parametry konfigurace ACS550 pro urcité aplikace.

1 = ABB STANDARD 2 = 3-VODICOVE 3 = ALTERNATIVNI 4 = MOTOR POT 5 = RUCNE/VZDAL.

6 = PID RIZENI 7 = PFC RIZENI 8 = MOMENT. RiZz. 31 =NAHR STD S

0 = S1 NAHR. PAR -1 =81 ULOZ PAR -2 =82 NAHR. PAR -3 = S2 ULOZ PAR

31 = NAHR STS S — Hodnoty FlashDrop parametru jak jsou definovany v souboru FlashDrop. Zobrazeni parametrt je
zvoleno parametrem 1611 ZOBRAZ PARAM.

* FlashDrop je volitelné pfisluSenstvi pro rychlé kopirovani parametrt do nenapajeného ménice. FlashDrop
umozniuje jednoduché pfizpusobeni seznamu parametrl, napf. zvolené parametry Ize skryt. Pro dal$i informace,
viz MFDT-01 FlashDrop Uzivatelska pfirucka [3AFE68591074 (anglicky)].

-1 =81 ULOZ PAR, -3 = S2 ULOZ PAR — Takto Ize nastavit ulozeni dvou rlznych uzivatelskych sad parametru do
permanentni paméti ménic¢e pro pozdéjsi pouZiti. Kazda sada obsahuje nastaveni parametrd, véetné Skupina 99:
START-UP DATA a vysledky identifikaéniho béhu motoru.

0 = S1 NAHR. PAR, -2 = S2 NAHR. PAR — Takto Ize uZivatelskou sadu parametr opét aktivovat pro pouziti.

9904 |MOD RiZENi MOT

\ybira rezim Fizeni motoru.

1 = VEKTOR.:OTAC — bezsenzorovy méd vektorového Fizeni.

» Reference 1 otackova reference v ot./min.

* Reference 2 otackova reference v % (100 % jsou absolutni maximalni otacky, rovny hodnoté parametru 2002
MAXIMUM OTACKY (maximalni otacky) nebo 2001 MINIMUM OTACKY (minimalni otacky), pokud je absolutni
hodnota minimalnich otacek vétsi nez maximalni otacky).

2 = VEKTOR.:MOM
+ Reference 1 otackova reference v ot./min.

» Reference 2 momentové reference v % (100 % je jmenovity moment)

3 = SKALAR.:FREK — md&d skalarniho Fizeni.

* Reference 1 frekvencni reference v Hz.

* Reference 2 frekvenéni reference v % (100 % je absolutni maximalini frekvence, rovna hodnoté parametru 2008
MAX FREKVENCE nebo 2007 MIN FREKVENCE, pokud je absolutni hodnota minimalnich otacek vétsi néz
maximalni otacky.).

9905 [JMEN. NAP. MOT

Definuje jmenovité napéti motoru.

» Musi byt rovno hodnoté na $titku motoru.

» ACS550 nemuze napajet motor napétim vy$Sim nez je napéti pfivodu.

Parametry
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Kod |Popis
9906 |[JMEN. PROUD MOT
Definuje jmenovity proud motoru.
» Musi byt roven hodnoté na Stitku motoru.
» Povoleny rozsah: 0.2...2,0 - Ionq (kde long je proud ménice).
9907 [JMEN. FREKV. MOT
Definuje jmenovitou frekvenci motoru.
» Rozsah: 10 ... 500 Hz (typicky 50 nebo 60 Hz)
» Nastavuje frekvenci, pfi které je vystupni napéti rovno jmenovitému napéti motoru (JMEN. NAP. MOT).
» Bod odbuzeni = jmenovita frek. * napaj. napéti/jmen. napéti motoru
9908 |JMEN. OTACKY MOT
Definuje jmenovité otacky motoru.
» Musi byt rovny hodnoté na Stitku motoru
9909 [JMEN. VYKON MOT
Definuje jmenovity vykon motoru.
» Musi byt roven hodnoté na Stitku motoru.
9910 |ID. CHOD MOTORU

Tento parametr ovlada samokalibraéni proces nazyvajici se identifikaCni chod motoru. B€éhem tohoto procesu ménié
nejprve identifikuje charakteristiky motoru a poté optimalizuje fizeni vytvofenim modelu motoru. Tento model motoru
je zvlasté ucinny kdyz:

* je pouzit reZzim vektorového ovladani [parametr 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo 2 (VEKTOR.:MOM)], a/nebo

» provozni bod je v blizkosti nulovych otacek a/nebo

» provoz vyzaduje rozsah momentu nad jmenovitym momentem motoru, SirSi rozsah otacek a bez méfeni zpétné
vazby otacek (napf. bez inkrementalniho ¢idla).

0 = vVYP/ID MAGN — Identifikacni béh motor neni proveden. Identifikaéni magnetizace je provedena v zavislosti na
nastaveni parametr( 9904 a 2101. V identifikacni magnetizaci je vypo¢ten model motoru pfi prvnim startu
magnetizaci motoru po dobu 10 az 15 sekund pfi nulovych otaCkach (motor se netoci). Model je znovu vypocten
vzdy pfi startu po zméné parametrd motoru.

*Parametr 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo 2 (VEKTOR.:MOM): Identifikaéni magnetizace je provedena.
*Parametr 9904 = 3 (SKALAR.:FREK) a parametr 2701 = 3 (SK.LET.START) nebo 5 (LETMY+ zVvYS.): Identifikacni
magnetizace je provedena.
*Parametr 9904 = 3 (SKALAR.:FREK) a parametr 2707 ma jinou hodnotu nez 3 (SK.LET.START) nebo
5 (LETMY+zVYS.): IdentifikaCni magnetizace neni provedena.

1 = ON — Povoluje ID béh motoru, b&éhem kterého se motor toéi, pfi pfistim startovacim povelu. Po dokonéeni béhu

se tato hodnota automaticky zméni na 0.

Pokyn: Motor musi byt odpojen od pohanéného zafizeni.
Pokyn: Pokud se parametry motoru zméni po ID béhu, opakujte ID béh.

VAROVANI! Motor b&Zi béhem ID béhu s priblizné 50...80 % jmenovitych otaéek. Motor se todi ve sméru vpred.
Zajistéte pred provadénim ID béhu bezpeény chod motoru!

Viz také sekce Jak se provede ID béh na strané 39.

Parametry
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Skupina 01: PROVOZNi DATA

Tato skupina obsahuje provozni data ménice zahrnujici aktualni signaly. Méni¢
nastavi hodnoty pro aktualni signaly na zakladé méfeni nebo vypoctu. Tyto hodnoty
nemuZzete nastavit.

Koéd [Popis

0101 |OTACKY&SMER

Vypoctené otacky motoru se znaménkem (ot./min). Absolutni hodnota 0101 OTACKY&SMER je stejna jako hodnota
0102 OTACKY.

* hodnota 0101 OTACKY&SMER je kladna, kdyz se motor otaci vpred.

* hodnota 0101 OTACKY&SMER je zaporna, kdyz se motor otaci vzad.

0102 |OTACKY

\Vypoctené otacky motoru (ot./min) (Parametr 0102 nebo 0103 je zobrazen standardné na ovladacim panelu ve
vystupnim rezimu.).

0103 [VYSTUPNI FREKV.

Frekvence (Hz) pfivadéna do motoru (Parametr 0102 nebo 0103 je zobrazen standardné na ovladacim panelu ve
vystupnim rezimu.).

0104 |PROUD
Proud motoru méfeny v ACS550 (Je zobrazen standardné na ovladacim panelu ve vystupnim rezimu.).

0105 [MOMENT

\Vystupni moment. Vypoc&tena hodnota momentu na hfideli motoru v % jmenovitého momentu motoru (Je zobrazen
standardné na ovladacim panelu ve vystupnim rezimu.).

0106 [VYKON
Méfeny vykon motoru v kW.

0107 |U SS MEZIOBVODU
Napéti ss meziobvodu ve V ss, méfené v ACS550.

0109 [VYSTUPNI NAPETI
Napéti pfivadéné do motoru.

0110 TEPLOTA MENICE
Teplota vykonovych tranzistorll méni¢e ve stupnich Celsia.

0111 [EXTERNI REF 1
Externi reference, REF1, v ot./min nebo Hz — jednotky uréené parametrem 9904.

0112 |EXTERNI REF 2
Externi reference, REF2, v %.

0113 |MiSTO OVLADANI
Aktivni misto ovladani. Alternativy jsou:

0 = LOCAL
1 = EXTERNI 1
2 = EXTERNI 2

0114 DOBA BEHU (R)

Celkova doba chodu ménice v hodinach (h). .
+ Muze byt resetovano soucasnym stisknutim tladitek NAHORU a DOLU v modu nastaveni parametru.

0115 |CITAC KWH (R)

Celkova spotfeba energie ménice v kilowatthodinach. .
* Muze byt resetovano soucasnym stisknutim tlaéitek NAHORU a DOLU v médu nastaveni parametrd.

0116 [VYSTUP APL BLOKU

Vystupni signal aplikacniho bloku. Hodnota je bud:
* Rizeni PFC, kdyz je aktivni PFC fizeni nebo

« Parametr 0112 EXTERNI REF 2.

Parametry
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Kéd

Popis

0118

STATUS DI 1-3

Stav tfi digitalnich vstupu.

- Stav je zobrazen jako binarni hodnota.
- 1 indikuje, Ze vstup je aktivovan.

» 0 indikuje, Ze vstup je deaktivovan.

0119

STATUS DI 4-6
Stav tfi digitalnich vstupu.
» Viz parametr 0118 STATUS DI 1-3.

/

[ T ]
L]

DI 1

DI2 DI3

0120

Al 1
Relativni hodnota analogového vstupu 1 v %.

0121

Al 2
Relativni hodnota analogového vstupu 2 v %.

0122

STATUS RO 1-3

Stav tfi reléovych vystupl.

» 1 indikuje, Ze relé je pod napétim.

» 0 indikuje, Ze relé neni pod napétim.

0123

STATUS RO 4-6
Stav tfi reléovych vystup(.
» Viz parametr 0122.

[ 1]
[ L]

STATUS RELE 1 4‘

STATUS RELE 2
STATUS RELE 3

0124

AO 1
Hodnota analogového vystupu 1 v milliampérech.

0125

AO 2
Hodnota analogového vystupu 2 v milliampérech.

0126

VYSTUP PID 1
Hodnota vystupu PID regulatoru 1 v %.

0127

VYSTUP PID 2
Hodnota vystupu PID regulatoru 2 v %.

0128

PID1-ZADANA HOD.

PID 1 signal nastaveni regulatoru.
» Jednotky a méfitko definované PID parametry.

0129

PID2-ZADANA HOD.

PID 2 signal nastaveni regulatoru.
» Jednotky a méfitko definované PID parametr.

0130

PID1-ZPET. VAZBA

PID 1 signal zpétné vazby regulatoru.
- Jednotky a méfitko definované PID parametr.

0131

PID2-ZPET. VAZBA

PID 2 signal zpétné vazby regulatoru.
» Jednotky a méfitko definované PID parametr.

0132

PID1 ODCHYLKA

Diference mezi PID 1 referen¢ni hodnotou regulatoru a aktualni hodnotou.
» Jednotky a méfitko definované PID parametry.

0133

PID2 ODCHYLKA

Diference mezi PID 2 referen¢ni hodnotou regulatoru a aktualni hodnotou.
» Jednotky a méfitko definované PID parametry.

0134

RIDICi SLOVO RO

Oblast dostupnych dat, kam muze byt zapisovano ze sériové linky.
» Pouzito pro Fizeni reléovych vystupu.

» Viz parametr 1401.

0135

KOM. - HODNOTA 1
Oblast dostupnych dat, kam m{zZe byt zapisovano ze sériové linky.

Parametry
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Kod |Popis
0136 |KOM. - HODNOTA 2
Oblast dostupnych dat, kam m{zZe byt zapisovano ze sériové linky.
0137 |PROC. PROMENNA 1
Procesni proménna 1
» Definovana parametry v Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU.
0138 [PROC. PROMENNA 2
Procesni proménna 2
» Definovana parametry v Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU.
0139 [PROC. PROMENNA 3
Procesni proménna 3
» Definovana parametry v Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU.
0140 |DOBA BEHU
Méni¢em nacitana celkova doba provozu v tisicich hodinach (kh).
* Nelze resetovat.
0141 |CITAC MWH
Méni¢em nacitana celkova spotfeba energie v megawatthodinach.
* Nelze resetovat.
0142 |CITAC OTACEK
Méni¢em nacitany celkovy pocet otacek v milionech otacek. .
* M0ze byt resetovano soucasnym stisknutim tlacitek NAHORU a DOLU v médu nastaveni parametra.
0143 |ZAPNUTO HI
Méni¢em nacitany celkovy pocet dnU zapnuti.
* Nelze resetovat.
0144 ZAPNUTO LO
Méni¢em nacitany celkovy pocet taktu ve 2sekundovych taktech (30 taktd = 60 sekund).
» Zobrazeno ve formatu hh.mm.ss.
* Nelze resetovat.
0145 [TEPLOTA MOTORU
Teplota motoru ve stupnich Celsia/PTC odpor v ohmech.
» Pouzije se pouze, kdyz je nastaven senzor teploty motoru.
» Viz parametr 3501.
0146 [MECHANICKY UHEL
Definuje uhlovou polohu hfidele motoru v 0,01° (32 768 déleni na 360°). Pozice je definovana jako O pfi zapnuti.
Béhem provozu Ize nastavit nulovou polohu:
» vstupem Z-pulzu, kdyz je parametr 5010 NUL.PULS POVOLEN = 1 (POVOLENO)
» parametrem 5011 RESET POLOHY, kdyZ je parametr 5010 NUL.PULS POVOLEN = 2 (BLOKOVANO)
» zménou stavu parametru 5002 INKR.C.POVOLENO.
0147 |POCET OTACEK MOT
Celociselna hodnota se znaménkem poditajici plné otacky hfidele motoru. Hodnota se:
» zvySuje, kdyz se parametr 0146 MECHANICKY UHEL zméni z 32767 na 0
» snizuje, kdyZz se parametr 0146 MECHANICKY UHEL zméni z 0 na 32767.
0148 |NUL PULS DETEK
Detektor nulového pulzu inkrementalniho &idla. Kdyz Z-pulz definuje nulovou pozici, musi hfidel projit pfes nulovou
pozici, aby se spustil Z-pulz. Dokud je pozice hfidele neznama (ménic¢ vyuziva polohu hfidele pfi zapnuti jako
nulovou polohu), signalizuje tento parametr, Ze je platny parametr 0146 MECHANICKY UHEL. Parametr zacina
s 0 = NEDETEKOVANO pfi zapnuti a méni se na 1 = DETEKOVANO pouze kdyz:
» parametr 5010 NUL.PULS POVOLEN = 1 (POVOLENO) a
» byl zjist€n Z-pulz z inkrementalniho ¢idla.
0150 |CB TEPL
Teplota desky regulatoru ménice ve stupnich Celsia.
Pokyn: Nékteré ménic¢e maiji desku regulatoru (OMIO) nepodporujici tuto funkci. Tyto ménice vzdy ukazuji
konstantni hodnotu 25,0 °C.

Parametry
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Kéd
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0151

VSTUP KWH(R)
\Vypoctena aktualni pfivadéna energie v kWh.

0152

VSTUP MWH
\Vypoctena aktualni pfivadéna energie v MWh.

0158

PID KOM. - HODNOTA 1

Data pfijata z fieldbus pro PID regulaci (PID1 a PID2).

0159

PID KOM. - HODNOTA 2

Data pfijata z fieldbus pro PID regulaci (PID1 a PID2).

Parametry
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Skupina 03: FB SKUTEC HODNOTY
Tato skupina monitoruje fieldbusovou komunikaci.

Koéd |Popis

0301 [FB RID. SLOVO 1
Pouze pro ¢teni kopie Fieldbusového Bit # 0301, FB RiD. SLOVO 1 0302, FB RID. SLOVO 2
fidiciho slova 1.

* Fieldbusovy pfikaz je zakladni 0 [STOP FBLOCAL_CTL
prostfedek pro fizeni ménice 1 |START FBLOCAL_REF
z fieldbusového kontroléru. Pfikaz se 2 |REVERSE START DISABLEA
sklada ze dvou fidicich slov. Bitové —
koédované instrukce v Fidicim slové 3 |LOCAL START_DISABLE2
prepinaji méni¢ mezi jednotlivymi 4 |RESET Rezervovano
stavy'. A Sier vy 5 [EXT2 Rezervovano

* Pro fizeni ménice pouzitim fidicich _
slov musi byt aktivni externi ovladaci 6 |RUN_DISABLE Rezervovano
misto (EXT1 nebo EXT2) a nastaveno 7 ISTPMODE R Rezervovano
na COMM (viz parametry 1001 — ~
a 1002). 8 |STPMODE_EM Rezervovano

+ Ovladaci panel zobrazi slovo v hexa- 9 |STPMODE_C Rezervovano
decimalnim tvaru. Nap¥. vSechny 0 a 1 ,
na bitu 0 se zobrazi jako 0001. VSechny 10 |RAMP_2 Rezervovano
0 a 1 na bitu 15 se zobrazi jako 8000. 11 |RAMP_OUT_0 REF_CONST

0302 |FB RID. SLOVO 2 12 |RAMP_HOLD REF_AVE
Pouze pro ¢teni kopie fieldbusového 13 |RAMP_IN_O LINK_ON
Fidiciho slova 2. 14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
* Viz parametr 0301.

15 [TORAQLIM2 OFF_INTERLOCK
0303 [FB STAV. SLOVO 1
Pouze pro ¢teni kopie fieldbusového Bit # 0303, FB STAV. SLOVO 1 0304, FB STAV. SLOVO 2
stavoveho slova 1. 0 |READY ALARM
« Méni¢ posila stavové informace do
fieldbusového kontroléru. Stav sestava 1 |[ENABLED NOTICE
ze dvou stavovych slov. 2 |STARTED DIRLOCK

« Ovladaci panel zobrazi slovo
v hexadecimalnim tvaru. Napf. 3 |RUNNING LOCALLOCK
vSechny 0 a 1 na bitu 0 se zobrazi jako 4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
0001. VSechny 0 a 1 na bitu 15 se 5 |ACCELERATE Rezervovano
zobrazi jako 8000. _

0304 |FB STAV. SLOVO 2 6 |DECELERATE Rezervovano
Pouze pro ¢&teni kopie fieldbusového 7 |AT_SETPOINT CPY_CTL
stavového slova 2. 8 |LIMIT CPY_REF1
* Viz parametr 0303. 9 |SUPERVISION CPY REF2

10 |REV_REF REQ_CTL

11 |[REV_ACT REQ_REF1

12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2

13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |FAULT ACK_OFF_ILCK

Parametry
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Koéd |Popis
0305 |PORUCH. SLOVO 1
Pouze pro ¢teni kopie poruchového Bit # 0305, PORUCH. 0306, PORUCH. 0307, PORUCH.
slova 1. SLOVO 1 SLOVO 2 sLovo 3
» Pokud je porucha aktivni, pak se 0 |OVERCURRENT |Obsolete EFB 1
odpovidajici bit pfislusné poruchy
nastavi v poruchovém sloveé. 1 |DC OVERVOLT THERM FAIL EFB 2
* Kazda porucha mhé vxhrazlemf bit 2 |DEV OVERTEMP |OPEX LINK EFB 3
pfifazeny v poruchovém slové.
- Viz &ast Seznam poruch na strané 244 3 |[SHORT CIRC OPEX PWR INCOMPATIBLE SW
pro popi§ poruch. ) 4 |Rezervovano CURR MEAS USER LOAD CURVE
» Ovladaci panel zobrazi slovo 5 |DCUNDERVOLT |SUPPLY PHASE  |Rezervovano
v hexadecimalnim tvaru. Napf. _
v8echny 0 a 1 na bitu 0 se zobrazi jako 6 |Al1 LOSS ENCODER ERR Rezervovano
0081 : \(Se}fh%goa 1 na bitu 15 se 7 |AI2LOSS OVERSPEED Rezervovano
0306 P:I)?ljizl-lljasfovo 2 8 |MOT OVERTEMP |Rezervovano Rezervovano
. . ) 9 |PANEL LOSS DRIVE ID Rezervovano
Pouze pro ¢&teni kopie poruchového
slova 2. 10 |ID. RUN FAIL CONFIG FILE Systémova chyba
* Viz parametr 0305. 11 |[MOTOR STALL SERIAL 1 ERR Systémova chyba
0307 |PORUCH. SLOVO 3 , 12 |CB OVERTEMP EFB CON FILE Systémova chyba
;g%espro cteni kopie poruchoveho 13 |EXT FAULT 1 FORCE TRIP Systémova chyba
o Viz pérametr 0305. 14 |EXT FAULT 2 MOTOR PHASE Systémova chyba
15 |EARTH FAULT OUTP WIRING Chyba nast. par.
0308 [ALARMOVE SLOVO 1
. ngUd,ée 9'3,“;)‘1 a'f,t"l’n"l pak se i Bit# | 0308, ALARMOVE SLOVO 1 0309, ALARMOVE SLOVO 2
odpovidajici bit pfisl. alarmu nastavi
v alarmovém slové. 0 |OVERCURRENT OFF BUTTON
» Kazdy alarm ma vyhrazeny bit 1 |OVERVOLTAGE PID SLEEP
pfifazeny v alarmovém slové. 2 |UNDERVOLTAGE ID. RUN
» Bit zlistane nastaven, dokud neni : .
zresetovano celé alarmové slovo 3 |DIRLOCK Rezervovano
(resetovani se provede zapisem 0 do 4 |COMM LOSS RUN ENABLA 1
slova).
» Ovladaci panel zobrazi slovo v hexa- 5 |AITLOSS RUN ENABLA 2
decimalnim tvaru. Napf. vSechny O a 1 6 |AI2LOSS EMERGENCY STOP
na bitu O se zobrazi jako 0001. 7 |PANEL LOSS ENCODER ERROR
VSechny 0 a 1 na bitu 15 se zobrazi
jako 8000. 8 |DEVICE OVERTEMP FIRST START
0309 [ALARMOVE SLOVO 2 9 |MOTOR TEMP Rezervovano
iz parametr 0308. 10 |Rezervovano USER LOAD CURVE
11 |[MOTOR STALL START DELAY
12 |AUTORESET Rezervovano
13 |PFC AUTOCHANGE Rezervovano
14 |PFC ILOCK Rezervovano
15 |Rezervovano Rezervovano
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Skupina 04: HISTORIE PORUCH

Tato skupina uchovava nedavnou historii poruch reportovanych ménic¢em.

Kéd

Popis

0401

POSLEDNI PORUCHA

0 — Historie poruch je vymazana (na panelu = NO RECORD).

n — Kéd posledni zaznamenané poruchy. Kéd poruchy je zobrazen jako nazev. Viz ¢ast Seznam poruch na strané
244 pro kody poruch a jejich nazvy. Nazev poruchy zobrazeny pro tento parametr mize byt krat$i nez odpovidajici
nazev ve vypisu poruch, kde jsou zobrazeny nazvy zobrazené na displeji poruch.

0402

CAS PORUCHY 1

Den, kdy nastala posledni porucha. Bud jako:

« Datum — pokud jsou hodiny realného ¢asu v provozu.

» Pocet dni po zapnuti - pokud hodiny realného ¢asu nejsou pouzity nebo nejsou nastaveny.

0403

CAS PORUCHY 2

Cas, kdy posledni porucha nastala. Bud jako:

* Realny Cas ve formatu hh:mm:ss - pokud jsou hodny realného Casu v provozu.

» Cas od zapnuti (bez celych dnu hlasenych v 0402) ve formatu hh:mm:ss, pokud hodiny realného ¢asu nejsou
pouzity nebo nejsou nastaveny.

» Format na zakladnim ovladacim panelu: ¢as zapnuti v 2sekundovych taktech (minus cely po¢et dnl reportovany
v 0402). 30 taktu = 60 sekund. Tzn. hodnota 514 je rovna 17 minut a 8 sekund (= 514/30).

0404

OT. V DOBE POR.
Otacky motoru (ot./min) v dobé vzniku posledni poruchy.

0405

FREKV V DOBE POR.
Frekvence (Hz) v dobé vzniku posledni poruchy.

0406

NAP. V DOBE POR.
ss napéti sbérnice (V) v dobé vzniku posledni poruchy.

0407

PROUD V DOBE POR.
Proud motoru (A) v dobé vzniku posledni poruchy.

0408

MOM. V DOBE POR.
Moment motoru ( %) v dobé vzniku posledni poruchy.

0409

STAV V DOBE POR.
Stav ménice (slovo v hexadecimalnim formatu) v dobé vzniku posledni poruchy.

0410

ST DI1-3 PRI POR.
Stav digitalnich vstupt 1...3 v dobé vzniku posledni poruchy.

0411

ST4-6 PRI POR.
Stav digitalnich vstupu 4...6 v dobé vzniku posledni poruchy.

0412

PREDCHOZi POR. 1
Kod poruchy pro pfedposledni poruchu. Pouze pro &teni.

0413

PREDCHOZI POR. 2
Kod poruchy pro pfedpfedposledni poruchu. Pouze pro &teni

Parametry
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Skupina 10: START/STOP/SMER
Tato skupina:
+ definuje vnéjsi zdroje (EXT1 a EXT2) pro pfikazy umoziujici start, stop a zménu
otaceni.
* uzamkne nebo umozni ovladat smér otaceni.

Pro vybér mezi dvéma externimi misty pouzijte nasledujici skupinu (parametr 1102).

Kéd

Popis

1001

EXT1 PRIKAZY

Definuje externi ovladaci misto 1 (EXT1) - konfiguraci pfikazl start, stop a smér otaceni.
0 = nevybrano — Zadny zdroj externich pfikaz{ start, stop a smér otaceni.
1 = D11 — DvouvodiCovy Start/Stop
« Start/Stop je ovladan pres digitalni vstup DI1 (DI1 aktivovany = Start, DI1 deaktivovany = Stop).
» Parametr 1003 definuje smér otaceni. Vybér 1003 = 3 (ZADOST) je stejny jako 1003 = 1 (VPRED).
2 = DI1, 2 — Dvouvodiovy Start/Stop, smér otaceni
« Start/Stop je ovladan pres digitalni vstup DI1 (DI1 aktivovany = Start, DI1 deaktivovany = Stop).
» Ovladani sméru otaceni, pozaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST) pfes digitalni vstup DI2 (DI2 aktivovany = zpét,
DI2 deaktivovany = VPRED).
3 = DI1P, 2P — TrivodiCovy Start/Stop
« Start/Stop pfikazy pres kratkodobé tlacitko (P znaci “pulz”).
« Start pfes v klidovém stavu rozpojené tlacitko zapojené do digitalniho vstupu DI1. V pfipadé startu ménic¢e musi
byt digitalni vstup DI2 aktivovan pfedtim, nez pfijde pulz do DI1.
* Vicenasobna startovaci tlacitka zapojte paralelné.
« Stop pres v klidovém stavu sepnuté tlaCitko zapojené do digitalniho vstupu DI2.
* Vicenasobna stopovaci tladitka zapojte sériové.
» Parametr 1003 definuje smér otaceni. Vybér 1003 = 3 (ZADOST) je stejny jako 1003 = 1 (VPRED).
4 = DI1P,2P,3 — Trivodi€ovy Start/Stop, smér otaceni
« Start/Stop pfikazy jsou pres kratkodoba tlaCitka, jak je popsano pro DI1P a DI2P.
Ovladani sméru otaceni, pozaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST)] pres digitalni vstup DI3
(DI3 aktivovany = zPET, DI3 deaktivovany = VPRED).
5 = DI1P,2P,3P — Start vpfed, Start vzad a Stop
* Pfikazy startu a sméru otaceni jsou dany zarovern dvéma oddélenymi kratkodobymi tlacitky (P znaci “pulz”).
« Start vpfed pfes v klidovém stavu rozpojené tlacitko zapojené do digitalniho vstupu DI1. V pfipadé startu ménice
musi byt digitalni vstup DI3 aktivovany pfedtim, nez pfijde pulz do DI1.
« Start vzad pres v klidovém stavu rozepnuté tlaCitko zapojené do digitalniho vstupu DI2. V pfipadé startu ménice
musi byt digitalni vstup DI3 aktivovany pfetim, nez pfijde pulz do DI23.
* Vicenasobna startovaci tlacitka zapojte paralelné.
* Stop pres v klidovém stavu sepnuté tlacitko zapojené do digitalniho vstupu DI3.
* Vicenasobna stopovaci tlaitka zapojte sériové.
PoZadovany parametr 1003 = 3 (ZADOST).
6 = DI6 — Dvouvodicovy Start/Stop
« Start/Stop pfes digitalni vstup DI6 (DI6 aktivovany = Start, DI6 deaktivovany = Stop).
Parametr 1003 definuje smér ota€eni. Vybér 1003 = 3 (ZADOST) je stejny jako 1003 = 1 (VPRED).
7 = DIB,5 — Dvouvodi¢ovy Start/Stop, smér otaceni
« Start/Stop pfes digitalni vstup DI6 (DI6 aktivovany = Start, DI6 deaktiovany = Stop).
Ovladani sméru ota€eni [poZzadovany parametr 1003 = 3 (ZADOST)] pfes digitalni vstup DI5.
(D15 aktivovany = zpét, DI5 deaktivovany = vpred).
8 = PANEL — Ovladaci panel
* Pfikazy Start/Stop a smér otaceni jsou pfes ovladaci panel, pokud je aktivovano EXT1.
» Ovladani sméru otaceni vyzaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST).
9 = DI1F,2R — Start/Stop, smér otaceni pfes kombinaci DI1 a DI2
« Start vpfed = DI1 aktivovany a DI2 deaktivovany
« Start vzad = DI1 deaktivovany a DI2 aktivovany
 Stop = DI1 i DI2 aktivovany nebo oba deaktivovany
PozZadovany parametr 1003 = 3 (ZADOST).
10 = KoM — P¥idéli fieldbusové Fidici slovo jako zdroj pfikazu pro Start/Stop a smér otaceni
* Bity 0, 1, 2 Fidiciho slova 1 (parametr 0301) aktivuji Start/Stop a smér otaceni.

Parametry
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Kéd

Popis

11 = FUNKCE CASOVANiI 1. — Funkce Casového spinace 1. — pfidéli ovladani Start/Stop ¢asoveému spinaci 1 (Casovy
spinac¢ aktivovany = Start, Casovy spina¢ deaktivovany = Stop). Viz Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.

12...14 = FUNKCE CASOVANI 2...4 — Pridéli Start/Stop ovladani ¢asovanym funkcim 2...4. Viz FUNKCE CASOVANI 1
vyse.

1002

EXT2 PRIKAZY

Definuje externi ovladaci misto 2 (EXT2) - konfiguraci pfikazl start, stop a smér otaceni.
* Viz parametr 1001 EXT1 PRIKAZY vySe.

1003

SMER OTACENI

Definuje ovladani sméru otaceni motoru.

1 = VPRED — Otaceni je fixovano v dopfedném sméru.

2 = VzAD — Otaceni je fixovano ve zpétném smeéru.

3 = ZADOST — Smér otaceni miize byt pfikazem zménén.

1004

AKTIVACE JOGG

Definuje signal aktivujici funkci joggingu. Jogging vyuziva konstantni otacky 7 (parametr 1208) pro referencni otacky

a par ramp 2 (parametry 2205 a 2206) pro zrychleni a zpomaleni. Pokud se ztraci signal aktivace joggingu, méni¢

vyuziva zastaveni s rampou ke zpomaleni na nulové otacky, i kdyz je zastaveni setrvacnosti pouZito v normalni

Cinnosti (parametr 2102). Stav joggingu Ize parametrizovat na reléovy vystupy (parametr 1401). Stav joggingu je také

vidét ve stavu DCU profilu, bit 21.

0 = NEVYBRANO — Zakazuje funkci joggingu.

1 = DI1 — Aktivuje/deaktivuje jogging na zakladé stavu DI1 (DI1 aktivovano = jogging aktivni; DI1 deaktivovano =
jogging neaktivni).

2...6 = DI2...DI6 — Aktivuje jogging na zakladé stavu zvoleného digitalniho vstupu. Viz DI1 vy3e.

-1 = DI1(INV) — Aktivuje jogging na zakladé stavu DI1 (DI1 aktivovan = jogging neaktivni; DI1 deaktivovan = jogging
aktivni).

-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) — Aktivuje jogging na zakladé stavu zvoleného digitalniho vstupu. Viz DI1(INV) vySe.
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Skupina 11: VYBER REFERENCE
Tato skupina definuje:
* jak ménic¢ voli mezi zdroji pfikazu

» charakteristiky a zdroje pro REF1 a REF2.

Koéd |Popis
1101 |VYBER REF. Z OP
Vybira referenci kontrolovanou v mistnim ovladacim rezimu.
1 = REF1(Hz/ot) — Typ reference zavisi na parametru 9904 MOD RIZENI MOT.
* Otackova reference (ot./min) kdyz 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo 2 (VEKTOR.:MOM).
* Frekvencni reference (Hz) kdyz 9904 = 3 (SKALAR.:FREK).
2 = REF2( %)
1102 |VYBER EXT1/EXT2

Definuje zdroj pro vybér mezi dvéma externimi ovliadacimi misty EXT1 nebo EXT2. Takto je definovan zdroj pro

povely Start/Stop, smér otaCeni a refererencni signaly.

0 = EXT1 — vybira externi ovladaci misto 1 (EXT1).

* Viz parametr 1001 EXT1 PRIKAZY pro EXT1 definujici Start/Stop a smér otaceni.
* Viz parametr 1103 Rer1 vvBER pro definovani reference EXT1.

1 = DI1 — pfidéli ovladani na EXT1 a EXT2 v zavislosti na stavu DI1 (DI1 aktivovany = EXT2; DI1 deaktivovany = EXT1).

2..6 = DI2..DI6 — pridéli ovladani EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na stavu vybraného digitalniho vstupu. Viz DI1 vyse.

7 = EXT2 — vybira externi ovladaci misto 2 (EXT2).

* Viz parametr 1002 EXT2 PRIKAZY pro EXT2 definujici Start/Stop a smér otaceni.
* Viz parametr 1106 Rer2 VYBER pro definovani reference EXT2.

8 = KOM — pfidéli ovladani ménice pfes externi ovladaci misto EXT1 nebo EXT2 na zakladé fieldbusového fidiciho
slova.

* Bit 5 Fidiciho slova (parametr 0301) definuje aktivni externi misto ovladani (ExT1 nebo EXT2).
« Viz Fieldbus uzivatelska pfiru¢ka pro podrobnéjsi instrukce.

9 = CASOVA FUNKCE FUNCTION 1 — pfidéli ovladani na EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na stavu funkce ¢asového spinace
(funkce ¢asového spinace aktivovana = EXT2, funkce ¢asového spinace deaktivovana = EXT1). Viz Skupina 36:
FUNKCE CASOVANI.

10...12 = FUNKCE CASOVANI 2...4 — Pfidéli ovladani na EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na stavu funkce ¢asového
spinace. viz funkce ¢asového spinace 1 vyse.

-1 = DI1(INV) — pfidéli ovladani EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na stavu DI1 (DI1 aktivovany = EXT1; DI1 deaktivovany = EXT2).

-2 .. -6 = DI2(INV)..DI6(INV) — pfidéli ovladani EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na stavu vybraného digitalniho vstupu. Viz DI1
(INV) vySe.

1103 |VYBER REF1

\ybira zdroj signalu pro externi referenci Rer1. EXT REF 1 MAX

0 = PANEL — Definuje ovladaci panel jako zdroj reference.
1 = A1 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) jako zdroj

reference. EXT REF 1 MIN
2 = AI2 — Definuje analogovy vstup 2 (AI12) jako zdroj

reference. - EXT REF 1 MIN
3 = AI1/JoYST — Definuje analogovy vstup 1 (Al1),

konfigurovany pro joystick, jako zdroj reference.

* Minimalni vstupni signal rozbéhne pohon na maximaini - EXT REF 1 MAX

referenci v obraceném sméru. Definujte minimum

pouzitim parametru 1104. S wg mﬁ
» Maximalni vstupni signal rozb&hne pohon na maximaini EXT REF 1 MIN
referenci v dopfedném sméru. Definujte maximum

pouzitim parametru 1105. - EXT REF 1 MIN
* Pozaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST).
VAROVANI! ProtoZe spodni hranice rozsahu
reference ovlada plny reverzni chod, nepouzivejte
0V jako dolni hranici rozsahu reference. Pokud tak ucinite, v pfipadé ztraty fidiciho signalu (coz je vstup
0 V), bude dusledkem plny reverzni chod. Misto toho pouzijte nasledujici nastaveni tak, aby ztrata
analogového vstupu aktivovala poruchu, tj. zastaveni pohonu:
* Nastavte parametr 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM AI2) na 20 % (2 V nebo 4 mA).
* Nastavte parametr 3021 LIMIT POR. AI1 na hodnotu 5 % nebo vyssi.
» Nastavte parametr 3001 FUNKCE AI<MIN to 1 (PORUCHA).
4 = AI2/JoysT — Definuje analogovy vstup 2 (AI2), konfigurovany pro joystick, jako zdroj reference.

Hystereze 4 % z celého méfitka

* Viz vySe uvedeny (AI1/JOYST) popis.

Parametry
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Kéd

Popis

5 = DI3U,4D(R) — Definuje digitalni vstupy jako referenni zdroje (Fizeni motor-potenciometr).

* Digitalni vstup DI3 zvysi otacky (U znaci “up”).

* Digitalni vstup DI4 snizuje otacky (D znadi “down”).

« Pfikaz stop resetuje reference na nulu (R znacéi “reset”).

» Parametr 2205 CAS ZRYCHL. 2 ovlada rychlost zmény referenéniho signalu.

6 = DI3U,4D — Stejné, jak je uvedeno vyse (DI3U,4D(R)), s vyjimkou:

« Pfikaz stop neresetuje reference na nulu. Reference je uloZzena.

» Pokud je pohon znovu restartovan, ota¢ky motoru linearné vzristaji (dle vybrané rychlosti zrychleni) na ulozenou
referenci.

7 = DI5U,6D — Stejné, jak je uvedeno vyse (DI3U,4D), s vyjimkou, Ze DI5 a DI6 jsou pouZité digitalni vstupy.

8 = KOMUNIKACE — Definuje fieldbus jako zdroj reference.

9 = KOMUN.+AI1 — Definuje fieldbus a analogovy vstup 1 (A1) v kombinaci jako zdroj reference. Viz korekce reference
analogového vstupu nize.

10 = KOMUN=AI1 — Definuje fieldbus a analogovy vstup 1 (A1) v kombinaci jako zdroj reference. Viz korekce reference
analogového vstupu nize.

11 = DI3U,4D(RNC) — Stejné jako DI3U,4D(R) vySe, s vyjimkou:
* Zména zdroje ovladani (EXT1 to EXT2, EXT2 to EXT1, LOC to REM) nekopiruje reference.

12 = DI3U,4D(NC) — Stejné jako DI3U,4D nad, s vyjimkou:
* Zména zdroje ovladani (EXT1 to EXT2, EXT2 to EXT1, LOC to REM) nekopiruje reference.

13 = DI5U,6D(NC) — Stejné jako DI5U,6D nad, s vyjimkou:
» Zména zdroje ovladani (EXT1 to EXT2, EXT2 to EXT1, LOC to REM) nekopiruje reference.

14 = AI1+AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (Al1) a analogovy vstup 2 (A12) v kombinaci jako zdroj reference. Viz
korekce reference analogového vstupu nize.

15 = AI1*AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2 (AI2) v kombinaci jako zdroj reference. Viz
korekce reference analogového vstupu nize.

16 = AI1-AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (AI1) a analogovy vstup 2 (AI2) v kombinaci jako zdroj reference. Viz
korekce reference analogového vstupu nize.

17 = AI1/A12 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2 (AI2) v kombinaci jako zdroj reference. Viz
korekce reference analogového vstupu nize.

20 = PANEL(RNC) — Definuje ovladaci panel jako zdroj reference.
« Pfikaz stop resetuje reference na nulu (R znaci reset.).
* Zména zdroje ovladani (EXT1 to EXT2, EXT2 to EXT1) nekopiruje reference.

21 = PANEL(NC) — Definuje ovladaci panel jako zdroj reference.
« Pfikaz stop neresetuje reference na nulu. Reference je ulozena.
* Zména zdroje ovladani (EXT1 to EXT2, EXT2 to EXT1) nekopiruje reference.

Korekce reference analogového vstupu
Hodnoty parametrd 9, 10 a 14...17 pouzZivaji vzorce z nasledujici tabulky.

Hod. nastav. Vypocet Al reference
C+B C hodnota + (B hodnota - 50 % referenéni hodnoty)
C+*B C hodnota - (B hodnota/50 % referenéni hodnoty)
C-B (C hodnota + 50 % referenéni hodnoty) - B hodnota
C/B (C hodnota - 50 % referenéni hodnoty)/B hodnota

Kde:
+ C = Hlavni referen¢ni hodnota 1204
(= KoM pro hodnoty 9, 10 a 17 (/)
= A1 pro hodnoty 14...17). 100y <= = == === == m === -
» B = Korekce reference
(= A1 pro hodnoty 9, 10 a L i g
= AI2 pro hodnoty 14...17). 60—\ - 49,14 (+)
Priklad:
Obrazek ukazuje kfivku zdroje reference pro hodnoty 404 - - = = 2 - - - A =210, 15 (*)
nastaveni 9, 10 a 14...17, kde:
« C=25%. 20------ N——c -
+ P 4012 MmN ZADANE HOD. = 0. 16 (-)
* P 4013 MAX ZADANE HOD. = 0. 05 100% B

» B se méni podél horizontalni osy.
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Kod |Popis
1104 |MINIMUM REF1 A Ext ref
Nastavuje minimum pro externi referenci 1.
» Minimalni analogovy vstupni signal (jako procenta
plného signalu ve voltech nebo ampérech) odpovida P105 | _ _ _________
MINIMUM REF1 v Hz nebo ot./min. (MAX) [
» Parametr 1301 MINIMUM Al1 nebo 1304 MINIMUM AI2 :
nastavuje minimalni analogovy vstupni signal. |
» Tyto parametry (reference a nastaveni analogového I
minima a maxima) nabizeji nastaveni méfitka a ofsetu :
pro referenci. P 1104 | , Analogovy
1105 [MAXIMUM REF1 (MIN) ! | vstupni signal
Nastavuje maximum pro externi referenci 1. P 1301 P 1302
» Maximalni analogovy vstupni signal (jako procenta nebo 1304 nebo 1305
plného signalu ve voltech nebo ampérech) odpovida
MAXIMUM REF1 v Hz nebo ot./min. Ext ref
» Parametr 1302 MAXIMUM AI1 nebo 1305 MAXIMUM AI2 A
nastavuje maximalni analogovy vstupni signal. P 1104
(MIN) | |
|
|
|
|
|
P1105 ) _ _ _,__ ___ __\
(MAX) | , Analogovy
| 1 vstupni signal
P 1301 P 1302
nebo 1304 nebo 1305
1106 |VYBER REF2
\ybira zdroj signalu pro externi referenci REF2.
0...17 — Stejné jako pro parametr 1103 VYBER REF1.
19 = PID10UT — reference se bere z vystupu PID1. Viz Skupina 40: PROCES NAST. PID 1 a Skupina 41: PROCES
NAST. PID 2.
20...21 — Stejné jako pro parametr 1103 VYBER REF1.
19=PID1 REF2 LIMIT Pokud je pou2|:to PFC
ZVOLTE MAX (1107, 1108) | PFC ;
1..17 ' '
20...21 MIN (1107, 1108) : :
1107 |MINIMUM REF2
Nastavuje minimum externi reference 2.
» Minimalni analogovy vstupni signal (ve voltech nebo ampérech) odpovida MINIMUM REF2 v %.
= Parametr 1301 MINIMUM AI1 nebo 1304 MINIMUM AI2 nastavuje minimalni analogovy vstupni signal.
» Tento parametr nastavuje minimum frekvenéni reference.
* Hodnota jsou procenta:
- maximalni frekvence nebo otacek
- maximalni procesni reference
- jmenovitého momentu.
1108 |MAXIMUM REF2
Nastavuje maximum externi reference 2.
- Maximalni analogovy vstupni signal (ve voltech nebo ampérech) odpovida MAXIMUM REF2 v Hz.
» Parametr 1302 MAXIMUM Al1 nebo 1305 MAXIMUM AI2 nastavuje maximalni analogovy vstupni signal.
» Tento parametr nastavuje maximum frekvenéni reference.
» Hodnota jsou procenta:
- maximalni frekvence nebo otacek
- maximalni procesni reference
- jmenovitého momentu.
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Skupina 12: KONSTANTNIi OTACKY
Tato skupina definuje nastaveni konstantnich otacek. V zasadé:
» Muzete naprogramovat az 7 konstantnich otacek v rozsahu 0 ... 500 Hz
nebo 0 ... 30000 ot/min.
* Hodnoty musi byt kladné (nelze pouzit zaporné hodnoty pro konstantni otacky).
* Vybér konstantnich otacek je ignorovan pokud:
— je aktivni momentové Fizeni nebo
— je sledovana procesni reference PID nebo
— ménic je v mistnim ovladacim médu nebo
— je aktivni PFC (Pump-Fan Control)
Pokyn: Parametr 1208 KONST. OTACKY 7 pusobi také jako tzv. porucha otacek, ktera
muze byt aktivovana pokud dojde ke ztraté fidiciho signalu. S odkazem na parametr
3001 FUNKCE AI<MIN, 3002 POR.KOM. S PNLEM a 3018 FCE PORUCHA KOM.
Koéd [Popis
1201 VYBER KONST. OT.

Definuje digitalni vstup pouzity pro vybér konstantnich otacek. Viz vSeobecné poznamky v uvodu.
0 = NEVYBRANO — Zakazuje funkci konstantnich otacek.
1 = DI1 — Vybira konstantni otacky 1 s digitalnim vstupem DI1.
« Digitalni vstup aktivovan = aktivovany konstantni otacky 1.
2...6 = DI2...DI6 — Vybira konstantni otacky 1 s digitalnim vstupem DI2...DI6. Viz vySe.
7 = DI1,2 — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouzitim DI1 a DI2.
» Pouziva dva digitalni vstupy, jak je definovano nize (0 = DI deaktivovano, 1 = DI aktivovano):

DI1 | DI2 Funkce

0 0 |Zadné konstantni otacky

1 0 |Konstantni otacky 1 (1202)
0 1 |Konstantni otacky 2 (1203)
1 1 |Konstantni otacky 3 (1204)

» Muze byt nastavena jako tzv. porucha otacek, ktera maze byt aktivovana, pokud dojde ke ztraté Fidiciho signalu.
S odkazem na parametr 3001 FUNKCE AI<MIN a parametr 3002 POR.KOM. S PNLEM.
8 = DI2,3 — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouzitim DI2 a DI3.
« Viz vy$e uvedené (DI1,2) pro kéd.
9 = DI13,4 — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouzitim DI3 a DI4.
« Viz vySe uvedené (DI1,2) pro kod.
10 = DI4,5 — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouzitim DI4 a DI5.
« Viz vySe uvedené (DI1,2) pro kod.
11 = DI5,6 — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouzitim DI5 a DI6.
* Viz vySe uvedené (DI1,2) pro kéd.
12 = pI1,2,3 — Vybira jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s pouZitim DI1, DI2 a DI3.
» Pouziva ftfi digitalni vstupy, jak je definovano nize (0 = DI deaktivovano, 1 = DI aktivovano):

Funkce

Zadné konstantni otacky

Konstantni otacky 1 (1202)
Konstantni otacky 2 (1203)
Konstantni otacky 3 (1204)
Konstantni otacky 4 (1205)
Konstantni otacky 5 (1206)
Konstantni otacky 6 (1207)
Konstantni otacky 7 (1208)

_\o_\o_\o_\og
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Kod |Popis
13 = DI13,4,5 — Vybira jedny ze sedmi konstantnich ota¢ek (1...7) s pouZitim DI3, DI4 a DI5.
* Viz vySe uvedené (DI1,2,3) pro kod.
14 = DI4,5,6 — Vybira jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s pouzitim D4, DI5 a DI6.
* Viz vySe uvedené (DI1,2,3) pro kéd.
15...18 = FUNKCE CASOVANI 1...4 — Viybira konstantni otacky 1, kdyz je aktivni Casovana funkce. Viz Skupina 36:
FUNKCE CASOVANI.
19 = TIMED FUN1&2 — Vybira konstantni otacky v zavislosti na stavu ¢asovanych funkci 1 a 2. Viz parametr 1209.
-1 = DI1(INV) — Vybira konstantni otacky 1 s digitalnim vstupem DI1.
* Inverzni ¢innost: Digitalni vstup deaktivovan = konstantni otacky 1 aktivovany.
-2...- 6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Vybird konstantni otaCky 1 s digitélnim vstupem. Viz vyse.
-7 = DI1,2(INV) — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouzitim DI1 a DI2.
* Inverzni ¢innost vyuziva dva digitalni vstupy, jak je definovano nize (0 = DI deaktivovano, 1 = DI aktivovano):
DI1|DI2 Funkce
1 | 1 |Zadné konstantni otacky
0 | 1 |Konstantni otacky 1 (1202)
1 | 0 |Konstantni otacky 2 (1203)
0 | O |Konstantni otacky 3 (1204)
-8 = DI2,3(INV) — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouZitim DI2 a DI3.
* Viz vySe uvedené (DI1,2(INV)) pro kéd.
-9 = DI3,4(INV) — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouZitim DI3 a DI4.
* Viz vySe uvedené (DI1,2(INV)) pro kéd.
-10 = DI4,5(INV) — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouzitim DI4 a DI5.
* Viz vySe uvedené (DI1,2(INV)) pro kéd.
-11 = DI5,6(INV) — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s pouZitim DI5 a DI6.
* Viz vySe uvedené (DI1,2(INV)) pro kéd.
-12 = bi1,2,3(INV) — Vybira jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s pouzitim DI1, DI2 a DI3.
« Inverzni €innost vyuzZiva tfi digitalni vstupy, jak je definovano nize (0 = DI deaktivovano, 1 = DI aktivovano):
DI1| DI2 | DI3 Funkce
111 1 |Zadné konstantni otacky
0] 1 1 |Konstantni otacky 1 (1202)
110 1 |Konstantni otacky 2 (1203)
0[O0 1 |Konstantni otaCky 3 (1204)
111 0 |Konstantni otacky 4 (1205)
01 0 |Konstantni otacky 5 (1206)
11 0 | 0 |Konstantni otaCky 6 (1207)
0| 0 | O |Konstantni otaCky 7 (1208)
-13 = DI3,4,5(INV) — Vybira jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s pouzitim DI3, DI4 a DI5.
* Viz vySe uvedené (DI1,2,3(INV)) pro kod.
-14 = DI4,5,6(INV) — Vybir4 jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s pouzitim DI4, DI5 a DI6.
* Viz vySe uvedené (DI1,2,3(INV)) pro kod.
1202 [KONST. OTACKY 1
Nastavuje hodnotu pro konstantni otacky 1.
» Rozsah a jednotky zavisi na parametru 9904 MOD RIiZENI MOT.
» Rozsah: 0...30000 ot./min, kdyZ 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo 2 (VEKTOR.:MOM).
» Rozsah: 0...500 Hz, kdyZ 9904 = 3 (SKALAR.:FREK).
1203 |[KONST. OTACKY 2...KONST. OTACKY 7
Kazdy z parametr( nastavuje hodnotu pro konstatni otacky. Viz KONST. OTACKY 1 vySe.
1208 [Konstantni otacky 7 jsou pouzity také jako jogging otacky. Viz parametr 1004 AKTIVACE JOGG.
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Kod |Popis

1209 VYBER CAS. MODU

Definuje ¢asové aktivovany méd konstantnich otaéek. Casovana funkce miiZe byt pouZita pro prepnuti mezi externi
referenci a maximalné tfemi konstantnimi otackami nebo pro pfepnuti mezi maximalné 4 volitelnymi otaCkami, tzn.
konstantnimi otackami 1, 2, 3 a 4.
1 = EXT/CS1/2/3 — Vybira externi otad€ky, kdyZ neni aktivni €asova funkce, voli konstantni otaCky 1, kdyz je aktivni
pouze Casova funkce 1, vybira konstantni otacky 2, kdyz je aktivni pouze ¢asova funkce 2 a voli konstantni otacky
3, kdyz jsou aktivni obé ¢asové funkce 1 a 2.

CASOVA FUNKCE 1 |CASOVA FUNKCE 2 Funkce
0 0 Externi reference
1 0 Konstantni otacky 1 (1202)
0 1 Konstantni otacky 2 (1203)
1 1 Konstantni otacky 3 (1204)

2 = Ccs1/2/3/4 — Vybira konstantni otacky 1, kdyz neni aktivni Zadna Casova funkce, voli konstantni otacky 2, kdyz je
aktivni pouze ¢asova funkce 1, voli konstantni otacky 3, kdyz je aktivni pouze ¢asova funkce 2, voli konstantni
otacky 4, kdyz jsou aktivni obé ¢asové funkce.

CASOVA FUNKCE 1 [ CASOVA FUNKCE 2 Funkce
0 0 Konstantni otacky 1 (1202)
1 0 Konstantni otacky 2 (1203)
0 1 Konstantni otacky 3 (1204)
1 1 Konstantni otacky 4 (1205)

Parametry
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Skupina 13: ANALOGOVE VSTUPY

Tato skupina definuje limity a filtrovani pro analogové vstupy.

Kod |Popis

1301 |MINIMUM A1

Definuje minimalni hodnotu analogového vstupu.

» Definuje hodnotu jako procenta plného rozsahu analogového signalu.

» Minimalni analogovy vstupni signal odpovida 1104 MINIMUM REF1 nebo 1107 MINIMUM REF2.

* MINIMUM Al nemUze byt vétSi nez MAXIMUM Al.

- Tyto parametry (reference a nastaveni analogového minima a maxima) zajist'uji nastaveni $kaly a ofsetu pro
referenci.

» Viz obrdzek u parametru 1104.

Priklad. Nastaveni minimalni hodnoty analogového vstupu na 4 mA:

» Nakonfigurujte analogovy vstup na proudovy signal 0 ... 20 mA.

» Vypoctéte minimum (4 mA) jako procenta plného rozsahu (20 mA) = 4 mA/20 mA * 100% = 20%.

1302 |MAXIMUM A1

Definuje maximalni hodnotu analogového vstupu.

» Definuje hodnoty jako procenta plného rozsahu analogového signalu.

» Maximalni analogovy vstupni signal odpovida 1105 MAXIMUM REF1 nebo 1108 MAXIMUM REF2.
» Viz obrazek u parametru 1104.

1303 [FILTR A1 o, 4 Nefiltrovany signal
Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup 1 (AI1).
» Filtrovany signal dosahne 63% skokové zmény béhem ,/
stanoveného &asu. 100

631~ N

| Filtrov. signal
|
|
|

v
~

——

Casova konstanta

1304 MINIMUM AI2

Definuje minimalni hodnotu analogového vstupu.
* Viz MINIMUM A1 vySe.

1305 |MAXIMUM Al2

Definuje maximalni hodnotu analogového vstupu.
* Viz MAXIMUM Al1 vySe.

1306 |FILTR Al2

Definuje €asovou konstantu filtru analogového vstupu 2 (AI2).
» Viz FILTER Al1 vySe.
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Skupina 14: RELEOVE VYSTUPY

Tato skupina definuje podminky, které aktivuji kazdy z reléovych vystupu.

Kod |Popis

1401 |RELEOVY VYSTUP 1

Definuje udalost nebo podminku, ktera aktivuje relé 1, coz znaci reléovy vystup 1.

0 = NEVYBRANO — Relé je nepouzito a je odpojeno od napéti.

1 = PRIPRAVENO — Zapina relé, kdyz je ménic pfipraven k provozu. Pozaduje:
« PFitomnost signalu povoleni startu.
» Neexistujici poruchy.
» Napajeci napéti v ramci rozsahu.
* Neni zapnut povel pro nouzové vypnuti.

2 = CHOD — Zapina relé, kdyz ménic bézi.

3 = PORUCHA(-1) — Zapina relé, kdyz je zapnuto napajeni. Vypina je, kdyz vznikne porucha.

4 = PORUCHA — Zapina relé, kdyz je aktivni porucha.

5 = ALARM — Zapina relé, kdyz je aktivni alarm.

6 = REVERZOVANO — Zapina relé, kdyz se motor to¢i opaénym smérem.

7 = STARTOVAN — Zapina relé, kdyz méni¢ obdrzi povel ke startu (dokonce i v pfipadé, Ze signal umoznéni chodu neni
pfitomen). Odpoji se od napéti, kdyz méni¢ obdrzi pfikaz stop nebo nastane porucha.

8= SUPRV1 NAD — Zapina relé, kdyz prvni supervizovany parametr (3201) pfekrogi limit (3203).
* Viz Skupina 32: SUPERVIZE zalinajici na strané 144.

9 = SUPRV1 POD — Zapina relé, kdyz prvni supervizovany parametr (3201) poklesne pod dolni limit (3202).
* Viz Skupina 32: SUPERVIZE zalinajici na strané 144.

10 = SUPRV2 NAD — Zapina relé, kdyz druhy supervizovany parametr (3204) piekrog€i limit (3206).
* Viz Skupina 32: SUPERVIZE zalinajici na strané 144.

11 = SUPRV2 POD — Zapina relé, kdyz druhy supervizovany parametr (3204) poklesne pod dolni limit (3205).
« Viz Skupina 32: SUPERVIZE zadinajici na strané 144.

12 = SUPRV3 NAD — Zapina relé, kdyz tfeti supervizovany parametr (3207) pfekrogi limit (3209).
« Viz Skupina 32: SUPERVIZE zalinajici na strané 7144.

13 = SUPRV3 POD — Zapina relé, kdyZ tieti supervizovany parametr (3207) poklesne pod dolni limit (3208).
* Viz Skupina 32: SUPERVIZE zalinajici na strané 144.

14 = SKUT=ZADANA — Zapina relé, kdyz vystupni frekvence je rovna referenéni frekvenci.

15 = PORUCHA(RST) — Zapina relé, kdyz je méni¢ ve stavu poruchové podminky a provede reset po naprogramované
dobé zpozdéni automatického resetu.
* Viz parametr 3103 CAS ZPOZDENI.

16 = POR./ALARM — Zapina relé, kdyz vznikne porucha nebo alarm.

17 = EXT CTRL — Zapina relé, kdyz je zvoleno externi ovladani.

18 = VYBER REF2 — Zapina relé, kdyz je zvoleno EXT2.

19 = KONST FREKV — Zapina relé, kdyZz jsou zvoleny konstantni otacky.

20 = ZTRATA REF — Zapina relé, kdyzZ se ztrati reference nebo aktivni misto ovladani.

21 = NADPROUD — Zapina relé, kdyz vznikne porucha nebo alarm nadproudu.

22 = PREPETI — Zapina relé, kdyz vznikne porucha nebo alarm pfepéti.

23 = PREHRATI FM — Zapina relé, kdyZz méni¢ nebo deska regulatoru vykazuji alarm nebo poruchu pfekro€eni teploty.

24 = PODPETI — Zapina relé, kdyz vznikne porucha nebo alarm podpéti.

25 = ZTRATA REF. Al1 — Zapina relé, kdyz je ztracen signal Al1.

26 = ZTRATA REF. A2 — Zapina relé, kdyz je ztracen signal AI2.

27 = PREHRATY MOTOR — Zapina relé, kdyz vznikne porucha nebo alarm prekroéeni teploty motoru.

28 = ZABLOK. MOTOR — Zapina relé, kdyz znikne porucha nebo alarm zablokovani.

30 = PID USNUTI — Zapina relé, kdyZz je aktivni funkce usnuti u PID. .. ]

31 = PFC — Pouzijte relé ke start/stop motoru v fizeni PFC (Viz Skupina 81: PFC RIZENI).
 Pouzijte toto volitelné pfislusenstvi pouze, kdyz je pouzito fizeni PFC.
» Vybér aktivace (deaktivace) je mozny tehdy, kdyZz méni€ neni vchodu.

32 = AUTO. ZMENA — Zapina relé, kdyz je k dispozici PFC automatické pfepnuti.
 Pouzijte toto volitelné pfislusenstvi pouze, kdyz je pouzito fizeni PFC.

33 = NABUZENO — Zapina relé, kdyz je motor magnetizovan a je schopen dodavat jmenovity moment (motor dosahl
jmenovité magnetizace).

34 = UZI. MAKRO 2 — Zapina relé, kdyZ je aktivni uZivatelska sada parametru 2.

Parametry
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Kod |Popis
35 = KOMUNIKACE — uvede relé pod napéti na zakladé vstupu z fieldbusové komunikace.
* Fieldbus zapiSe binarni kod do parametru 0134, ktery miGze uvést pod napéti relé 1 .. relé 6 v souladu s nasledujicim:
Par. 0134 | Binarné | RO6 |RO5 | RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
* 0 = vypnuté relé, 1 = zapnuté relé.
36 = KOMUNIK.(-1) — uvede relé pod napéti na zakladé vstupu z fieldbusové komunikace.
* Fieldbus zapi$e binarni kéd do parametru 0134, ktery mize uvést pod napéti relé 1 .. relé 6 v souladu s nasledujicim:
Par. 0134 [Binarné |[RO6 |RO5 |[RO4 |RO3 [RO2 [RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
* 0 = vypnuté relé, 1 = zapnuté relé. 3 o
37 = FUNKCE CASOVANI 1 — Zapina relé, kdyz je aktivni ¢asovana funkce 1. Viz Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.
38...40 = FUNKCE CASOVANI 2...4 — Zapina relé, kdyZ je aktivni Casovana funkce 2...4. Viz FUNKCE CASOVANI 1 vySe.
41 = MNT TRIG VEN — Zapina relé, kdyZ je spusténo pocitadlo ventilatoru chlazeni. Viz Skupina 29: PLANOVANA
UDRZBA.
42 = MNT TRIG OT. — Zapina relé, kdyZ je spusténo pogitadlo otagek. Viz Skupina 29: PLANOVANA UDRZBA.
43 = MNT TRIG CHOD — Zapina relé, kdyZ je spusténo pocitadlo doby chodu. Viz Skupina 29: PLANOVANA UDRZBA.
44 = MNT TRIG MWH — Zapina relé, kdyz je spusténo pocitadlo MWh. Viz Skupina 29: PLANOVANA UDRZBA.
46 = ZPOZDENI STARTU — Zapina relé, kdyz je aktivni zpozdéni startu.
47 = UZIV. ZAT.KR — Zapina relé, kdyz vznikne porucha nebo alarm uzivatelské kfivky zatizeni.
52 = JOG AKTIV — Zapina relé, kdyz je aktivni jogging funkce.
1402 [RELEOVY VYSTUP 2
Definuje udalost nebo podminku aktivujici relé 2 — coz znadi reléovy vystup 2.
* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1403 [RELEOVY VYSTUP 3
Definuje udalost nebo podminku aktivujici relé 3 — coz znadi reléovy vystup 3.
* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1404 [ZPOZDENI ZAP RO1
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 1. Regul. udalost —|—|—
» Zpozdéni zapnuti/vypnuti jsou ignorovana, kdyz je reléovy vystup
1401 nastaven na PFC. | |
1405 ZPOZDENI VYP RO1 Stav rele —l—l—l_'—
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 1. — —
« Zpozdéni zapnuti/vypnuti jsou ignorovana, kdyz je reléovy vystup 1404 zPOZDENI zAP 1405 ZPOZDENI VYP
1401 nastaven na PFC.
1406 [ZPOZDENI ZAP RO2
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 2.
» Viz ZPOZDENI ZAP RO1.
1407 |[ZPOZDENI VYP RO2
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 2.
* Viz ZPOZDENI VYP RO1.
1408 |ZPOZDENI ZAP RO3
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 3.
» Viz ZPOZDENI ZAP RO1.
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Kéd

Popis

1409

ZPOZDENI VYP RO3
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 3.
* Viz ZPOZDENI VYP RO1.

1410

1412

RELEOVY VYSTUP 4...6

Definuje udalost nebo podminku aktivujici relé 4...6 — coz znadi reléovy vystup 4...6.

* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.

1413

ZPOZDENI ZAP RO4

Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 4.

* Viz ZPOZDENI ZAP RO1.

1414

ZPOZDENI VYP RO4
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 4.
* Viz ZPOZDENIi VYP RO1.

1415

ZPOZDENIi ZAP RO5

Definuje zpoZdéni zapnuti pro relé 5.

* Viz ZPOZDENI ZAP RO1.

1416

ZPOZDENI VYP RO5
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 5.
* Viz ZPOZDENIi VYP RO1.

1417

ZPOZDENIi ZAP RO6

Definuje zpoZzdéni zapnuti pro relé 6.

* Viz ZPOZDENIi ZAP RO1.

1418

ZPOZDENIi VYP RO6

Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 6.

* Viz ZPOZDENIi VYP RO1.
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Skupina 15: ANALOGOVE VYSTUPY
Tato skupina definuje analogové vystupy (proudovy signal) méni¢e. Analogové
vystupy ménic¢e mohou byt:
+ né&které z parametrd Skupina 01: PROVOZNI DATA
* omezené programovatelnou min. a max. hodnotou vystupniho proudu.

« Skalované (a/nebo invertované) definovdnim min. a max. hodnoty zdrojového parametru
(nebo obsahu). Definovani maximalni hodnoty (parametr 1503 nebo 1509), ktera je
mens$i nez minimalni hodnota (parametr 1502 nebo 1508), zpUsobi invertovani vystupu.

e filtrované.

Kéd

Popis

1501

VYZNAM AO1
Definuje obsah pro analogovy vystup AO1.

99 = HLASENI PTC — ViytvaFi zdroj proudu pro senzor typu PTC. Vystup = 1,6 mA. Viz Skupina 35: MERENI TEPL
MOTORU.

100 = HLASEN. PT100 — Vytvafi zdroj proudu pro senzor typu PT100. Vystup = 9,1 mA. Viz Skupina 35: MERENI TEPL
MOTORU.

101...159 — Vystup odpovida parametru ve Skupina 01: PROVOZNI DATA.
» Parametr definovany hodnotou (hodnota 102 = parametr 0102)

1502

VYZNAM MIN AO1 AAO (MA)

Nastavuje minimalni hodnotu obsahu. P1505/{- - - - --—- - —— -

» Obsahem je parametr zvolen parametrem 1501. P 1511

* Minimalni hodnota odpovida minimalni obsazené hodnotg,
ktera bude konvertovana do analogového vystupu.

» Tyto parametry (obsah a nastaveni minima a maxima) poskytu;ji
Skalovani a nastaveni ofsetu pro vystup. Viz obrazek.

1503

VYZNAM MAX AO1 P 1504 / |

Nastavuje maximalni hodnotu obsahu P 1510 !
- Obsahem je parametr zvolen parametrem 1501. P 1502/1508
» Maximalni hodnota odpovida maximalné obsazené hodnoté,

ktera bude konvertovana do analogového vystupu. P 1505 /A AO (mA)

AO OBSAH
>

P 1503/1509

1504

MINIMUM AO1 P 1511
Nastavuje minimalni vystupni proud.

1505

MAXIMUM AO1
Nastavuje maximalni vystupni proud.

1506

FILTR,A91 i P 1504 /.
Definuje ¢asovou konstantu filtru pro A01. P 1510

! I
» Filtrovany signal dosahne 63% skokové zmény béhem : | AO OBSAH

»

stanoveného ¢asu.

+ Viz obrazek u parametru 1303. P 1503/1509 P 1502/1508

1507

VYZNAM AO2
Definuje obsah pro analogovy vystup A02. Viz VYZNAM AO1 vySe.

1508

VYZNAM MIN AO2
Nastavuje minimalni hodnotu obsahu. Viz VYZNAM MIN AO1 vySe.

1509

VYZNAM MAX AO2
Nastavuje maximalni hodnotu obsahu. Viz VYZNAM MAX AO1 vySe.

1510

MINIMUM AO2

Nastavuje minimalni vystupni proud. Viz MINIMUM AO1 vySe.
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Kéd

Popis

1511

MAXIMUM AO2
Nastavuje maximalni vystupni proud. Viz MAXIMUM AO1 vySe.

1512

FILTR AO2

Definuje ¢asovou konstantu filtru pro A02. Viz FILTR AO1 vySe.

Parametry
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Skupina 16: OVLADANI SYSTEMU

Tato skupina definuje fadu uzamykacich arovni, resetovani a opravnéni.

Kéd

Popis

1601

UMOZNENIi CHODU
\/ybira zdroj signalu umoznéni chodu
0 = NEVYBRANO — Dovoluje ménici startovat bez externiho signalu umoznéni chodu.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako signal povoleni chodu.
« Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro povoleni chodu.
» Pokud dojde k poklesu napéti zplsobicimu deaktivaci tohoto vstupniho signalu, pohon se setrva¢nosti zastavi
a nepujde nastartovat, dokud nedojde k obnoveni signalu umoznéni chodu
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal povoleni chodu.
* Viz DI1 vySe.
7 = cCOMM — Pfifadi fieldbusové fidici slovo jako zdroj signalu umoznéni chodu.
« Bit 6 Fidiciho slova 1 (parametr 0301) aktivuje signal blokovani chodu.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal umoznéni chodu.
* Pro umoznéni chodu musi byt tento digitalni vstup deaktivovany.
» Pokud je tento digitalni vstup aktivovany, pohon se setrva¢nosti zastavi a nepujde nastartovat, dokud nedojde
k obnoveni signalu umoznéni chodu.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako signal umoznéni chodu.
* Viz DI1(INV) vySe.

1602

UZAMCENi PARAM

\Vymezi, kdy je mozné pomoci ovladaciho panelu ménit hodnotu parametru.

» Toto uzamceni neomezi zménu parametru pomoci maker.

» Toto uzamceni neomezi zménu parametru zapisem z fieldbusového vstupu.

0 = UZAMCENO — nemuUzete pouzit ovladaci panel pro zménu hodnoty parametru.
» Zamek mize byt odemcen viozenim platného hesla do parametru 1603.

1 = ODEMCENO — mUzete pouzit ovladaci panel pro zménu hodnoty parametru.

2 = NEULOZENO — mUZete pouzit ovladaci panel pro zménu hodnoty parametru, ale tato zména nezuistane
uchovana v trvalé paméti.
» Nastavte parametr 1607 ULOZENI PARAM na 1 UKLADANI pro uchovani parametru v paméti.

1603

HESLO

VloZenim spravného hesla odemknete uzamé&eni parametru.
» Viz parametr 1602 vyse.

» Heslo 358 otevira zamek.

» Tento udaj zajisti automaticky navrat na 0.

1604

VYBER RESETU POR
\ybira zdroj pro signal resetovani poruchy. Signal resetuje méni¢ po vypnuti poruchy, pokud pfi¢ina poruchy zanikla.
0 = PANEL — definuje ovladaci panel jako jediny zdroj resetovani poruchy.
» Resetovani poruchy je vzdy mozné pomoci ovladaciho panelu.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj resetovani poruchy.
« Aktivovani digitalniho vstupu resetuje ménic.
2..6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj resetovani poruchy.
* Viz DI1 vySe.
7 = START/STOP — Definuje pfikaz stop jako zdroj resetovani poruchy.
» Nepouzivejte tuto opci, pokud fieldbusova komunikace poskytuje prikazy start, stop a smér otaceni.
8 = KoM — definuje fieldbus jako zdroj resetovani poruchy.
« Fidici slovo je poskytnuto pres fieldbusovou komunikaci.
* Bit 4 fidiciho slova (parametr 0301) resetuje ménic.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj resetovani poruchy.
* Deaktivovany digitalni vstup resetuje ménic.
-2..-6 = DI2(INV)..DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj resetovani poruchy.

* Viz DI1(INV) vySe.

Parametry



122 ACS550 UZivatelské pfirucka
Kod |Popis
1605 |ZMENA NAS UZ PAR

Definuje ovladani pro zménu sady uzivatelskych parametrd.

* Viz parametr 9902 APLIKACNI MAKRO.

» Méni¢ musi byt zastaven pro zménu sady uzivatelskych parametra.

+ Bé&hem zmény nesmi byt ménic startovan.

Pokyn: Po jakékoli zméné nastaveni parametru vzdy sadu uzivatelskych parametrd ulozte. To samé provedte pfi
identifikaci motoru.

* Pokazdé, kdyz je napajeni vypnuto a nasledné zapnuto nebo je zménén parametr 9902 (APLIKACNI MAKRO -
aplikaéni makro), méni¢ nahraje posledni uloZzené nastaveni. VSechny neulozené zmény do sady uzivatelskych
parametr budou ztraceny.

Pokyn: Hodnota tohoto parametru (1605) neni soucasti sady uZivatelskych parametr( a nezméni se, pokud dojde
ke zméné v sadé uzivatelskych parametru.

Pokyn: Mizete pouzit reléovy vystup pro supervizi vybrané sady uzivatelskych parametra 2.

* Viz parametr 1401.

0 = NEVYBRANO — Definuje ovladaci panel (pouzitim parametru 9902) jako jediné ovladaci misto pro zmény sady
uzivatelskych parametra.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladaci misto pro zmény sady uzivatelskych parametrd.

* Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametra 1 pfi sestupné hrané digitalniho vstupu.
* Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametra 2 pfi nabézné hrané digitalniho vstupu.
» Sada uzivatelskych parametri se méni pouze tehdy, kdyz je méni¢ zastaven.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladaci misto pro zménu sady uzivatelskych parametr(.
* Viz DI1 vySe.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladaci misto pro zménu sady uzivatelskych parametru.
» Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametra 1 pfi nabézné hrané digitalnibo vstupu.

» Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametra 2 pfi sestupné hrané digitalniho vstupu.
» Sada uzZivatelskych parametrd se méni pouze, kdyz je méni¢ zastaven.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladaci misto pro zménu sady
uzivatelskych parametra.

« Viz DIT(INV) vySe.
1606 MISTNi ZAMEK

Definuje ovladani pro pouziti LOC médu. LOC méd dovoluje ovladani ménice z ovladaciho panelu.
+ Pokud je MISTNI ZAMEK aktivni, ovladaci panel se nem(ize zménit na LOC méd.

0 = NEVYBRANO — Nepovoli uzamknuti. Ovladaci panel muze vybrat LOC a ovladat ménic.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro nastaveni mistniho zamku.

« Aktivace digitalniho vstupu uzamkne mistni ovladani.
» Deaktivace digitalniho vstupu umozni vybér LOC médu.
2..6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro nastaveni mistniho zamku.
* Viz DI1 vySe.
7 = ON — Nastavuje zamek. Ovladaci panel nemuze vybrat LOC a nem(zZe ovladat ménic.
8 = KOM — Definuje bit 14 fidiciho slova 1 jako ovladani pro nastaveni mistniho zamku.
« fidici slovo je poskytnuto pfes fieldbusovou komunikaci.
« fidici slovo je 0301.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro nastaveni mistniho zamku.

» Deaktivace digitalniho vstupu uzamkne mistni ovladani.
« Aktivace digitalniho vstupu umozni vybér LOC modu.

-2..-6 = DI2(INV)..DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro nastaveni mistniho zamku.

* Viz DIT(INV) vySe.
1607 [ULOZENi PARAM

Ulozi vS§echny upravené parametry do trvalé paméti.

« Parametry zménéné pres fieldbus nejsou automaticky uloZeny do trvalé paméti. Pro uloZzeni musite pouzit tento
parametr.

» Pokud 1602 UzAMCENI PARAM = 2 (NEULOZENO) zménéné parametry z ovladaciho panelu nejsou ulozeny, musite
pro ulozeni pouzit tento parametr.

* Pokud 1602 uzAMCENI PARAM = 1 (ODEMCENON) jsou zménéné parametry z ovladaciho panelu uloZeny, jsou
uloZzeny okamzité do trvalé paméti.

0 = PROVEDENO — Tato hodnota se zméni automaticky, kdyz jsou vSechny parametry ulozeny.

1 = UKLADANI.. — Ulozi zménéné parametry do trvalé paméti.

Parametry
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Kéd

Popis

1608

UMOZ. STARTU 1
\/ybira zdroj signalu povoleni startu 1.

Pokyn: Funkce povoleni startu se li§i od funkce povoleni bé&hu.
0 = NEVYBRANO — Povoluje ménici start bez externiho signalu povoleni startu.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako signal povoleni startu 1.
« Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro signal povoleni startu 1.
» Pokud napéti klesne a deaktivuje se tento digitalni vstup, méni¢ dobéhne setrvaénosti do zastaveni a zobrazi
alarm 2021 na displeji panelu. Méni¢ se nespusti, dokud se znovu neobnovi signal povoleni startu 1.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal povoleni startu 1.
* Viz DI1 vySe.
7 = KOM — P¥ifadi fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal povoleni startu 1.
« Bit 2 Fidiciho slova 2 (parametr 0302) aktivuje signél zédkazu startu 1.
« Viz Uzivatelska pfirucka fieldbus pro podrobné pokyny.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal povoleni startu 1.
-2...-6 = DI2 (INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako signal povoleni startu 1.
* Viz DI1 (INV) vySe.

Méni¢ nastartovan
START/STOP
J POVELY
(Skupina 10)
SIGNAL

|
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Kéd

Popis

1609

UMOZ. STARTU 2
\Vybira zdroj signalu povoleni startu 2.

Pokyn: Funkce povoleni startu se lisi od funkce povoleni bé&hu.
0 = NEVYBRANO — Povoluje ménici start bez externiho signalu povoleni startu.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako signal povoleni startu 2.
« Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro signal povoleni startu 2.
» Pokud napéti klesne a deaktivuje se tento digitalni vstup, méni¢ dobé&hne setrva¢nosti do zastaveni a zobrazi
alarm 2022 na displeji panelu. Méni¢ se nespusti, dokud se znovu neobnovi signal povoleni startu 2.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signél povoleni startu 2.
* Viz DI1 vyse.
7 = KOM — P¥ifadi fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal povoleni startu 2. Bit 3 Fidiciho slova 2 (parametr 0302)
aktivuje signal zakazu startu 2.
« Viz Uzivatelska pfirucka fieldbus pro podrobné pokyny.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal povoleni startu 2.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako signal povoleni startu 2.
* Viz DI1 (INV) vySe.

1610

ZOBRAZ. ALARMU

Ovlada zobrazeni nasledujicich alarma:

+ 2001, alarm nadproudu

» 2002, alarm prepéti

+ 2003, alarm podpéti

» 2009, alarm prekroceni teploty ménice.

Pro dalSi informace, viz ¢ast Seznam alarmti na strané 250.
0 = NE — VySe uvedené alarmy jsou potlaceny.

1 = ANO — VSechny vySe uvedené alarmy jsou povoleny.

1611

ZOBRAZ PARAM

\Vybira zobrazeni parametr(, tzn. které parametry budou zobrazeny.

Pokyn: Tyto parametry se zobrazi pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany volitelnym pfislusenstvim FlashDrop.

FlashDrop je konstruovan pro rychlé kopirovani parametr( do nenapajeného méni¢e. UmoZzriuje jednoduché

uzivatelské pfizpusobeni seznamu parametru, napf. Ize skryt zvolené parametry. Pro dalSi informace, viz MFDT-01

Uzivatelska pfiru¢ka FlashDrop [3AFE68591074 (anglicky)].

Hodnoty parametrt FlashDrop jsou aktivovany nastavenim parametru 9902 na 31 (NAHR STS S).

0 = PREDNASTAV — Zobrazen je kompletni dlouhy a kratky vypis parametru.

1 = FLASHDROP — Je zobrazen vypis FlashDrop parametrd. Neobsahuje kratky vypis parametri. Parametry skryté
jednotkou FlashDrop nejsou zobrazeny.

Parametry
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Skupina 20: LIMITY

Tato skupina definuje minimalni a maximalni limity sledované pfi fizeni otaCek
motoru, frekvence, proudu, momentu, atd.

Koéd |Popis
2001 [MINIMUM OTACEK -
T C ax : Otacky 2001 hodnota je < 0

Definuje minimalni povolené otacky (ot./min). P 2002

» Kladné (nebo nulové) minimum otacek definuje dvé oblasti,
jednu kladnou a jednu zapornou. ) .

- Negativni minimum otaéek definuje jednu oblast otacek. Povoleny rozsah otacek Gas

. . 0 »
» Viz obrazek. >
P 2001
2002 [MAXIMUM OTACEK Otacky 2001 hodnota je > 0
Definuje maximalni povolené otacky (ot./min). P 2002
Povoleny rozsah otacek
P 2001 .
0 p Cas
-(P 2001)
Povoleny rozsah otacek
-(P 2002)
2003 [MAXIMALNi PROUD
Definuje maximaini vystupni proud (A) dodavany méni¢em do motoru.
2005 |OVLADANI PREPETI

Zapina nebo vypina regulator ss prepéti.

» Rychlé brzdéni velké setrvacné zatéZze zplsobi, Ze napéti ss meziobvodu vzroste na prepét'ovy limit. Pro
zamezeni pfekro¢eni vypinaciho limitu ss napéti snizi pfepét’ovy regulator automaticky brzdny moment zvySenim
vystupni frekvence.

0 = BLOKOVANO — Zakazuje pouZiti regulatoru.

1 = POVOLENO — Povoluje pouziti regulatoru.

Pokyn: Pokud je brzdny chopper nebo brzdny rezistor pfipojen k ménici, hodnota tohoto parametru musi byt
nastavena na 0 (BLOKOVANO) pro zajisténi spravné funkce chopperu.

2006 |OVLADANIi PODPETI

Zapini nebo vypina regulator ss podpéti. Pokud je zapnut:

» Pokud napéti ss meziobvodu poklesne v dlsledku ztraty vstupniho napajeni, podpét’ovy regulator snizi otacky
motoru na Uroven tak, aby napéti ss meziobvodu zlistalo zachovano nad spodnim limitem.

» Pokud otacky motoru poklesnou, setrvaénost zatéze zplsobi rekuperaci zpét do ménic¢e udrzujici ss meziobvod
nabity a chranény pfed podpét’ovym vypnutim.

» SS podpét'ovy regulator je schopen prodlouzit dobu preklenuti kratkodobych vypadk(i napajeciho napéti pro
systémy s velkou setrvaénosti, jako je odstfedivka nebo ventilator.

0 = BLOKOVANO — Zakazuje pouZiti regulatoru.

1 = POVOL. (CAS) — Povoluje pouziti regulatoru s Easovym limitem ¢innosti 500 ms.

2 = POVOLENO — Povoluje pouziti regulatoru bez maximalniho ¢asového limitu ¢innosti.

Parametry
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Kod |Popis
2007 |MIN FREKVENCE ) ) N Frekvence 2007 hodnota je < 0
Definuje minimalni limit pro vystupni frekvenci ménice. P 2008
» Kladna nebo nulova miminalni hodnota otacek definuje dva
rozsahy, jeden kladny a jeden zaporny. i
« Zaporna minimalni hodnota otadek definuje jeden otagkovy Povoleny rozsah frekvence ~ Gas
rozsah. 0 i
iz obrazek.
Pokyn: UdrZuje MIN FREKVENCE < MAX FREKVENCE. P 2007
2008 |MAX FREKVENCE
Definuje maximalni limit pro vystupni frekvenci ménice. Frekvence 2007 hodnota je > 0
P 2008
Povoleny rozsah frekvence
P 2007 .
0 p Cas
-(P 2007)
Povoleny rozsah frekvence
-(P 2008)
2013 VYBER MIN MOM
Definuje ovladani vybé&ru mezi dvéma limity minimalniho momentu (2015 MIN MOMENT 1 @ 2016 MIN MOMENT 2).
0 = MIN MOMENT 1 — vybird 2015 MIN MOMENT 1 jako pouzity limit minima.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér pouzitého limitu minima.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN MOMENT 2.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN MOMENT 1.
2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro vybeér limitu minima.
* Viz DI1 vySe.
7 = KOM — definuje bit 15 fidiciho slova 1 jako ovladani pro vybér pouZitého limitu minima.
* Ridici slovo je poskytnuto pfes fieldbusovou komunikaci.
+ Ridici slovo je parametr 0301.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér pouzitého limitu minima.
* Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN MOMENT 1.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN MOMENT 2.
-2...-6 = DI2(INV)..DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro vybér pouZzitého limitu minima.
* Viz DI1(INV) vySe.
2014 VYBER MAX MOM
Definuje ovladani vybé&ru mézi dvéma limity maximalniho momentu (2017 MAX MOMENT 1 a 2018 MAX MOMENT 2).
0 = MAX MOMENT 1 — vybira 2017 MAX MOMENT 1 jako pouzity limit maxima.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér pouzitého limitu maxima.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybird hodnotu MAX MOMENT 2.
* Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX MOMENT 1.
2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro vybér pouZitého limitu maxima.
* Viz DI1 vySe.
7 = KOM — definuje bit 15 fidiciho slova 1 jako ovladani pro vybér pouZitého limitu maxima.
» Ridici slovo je poskytnuto pfes fieldbusovou komunikaci.
+ Ridici slovo je parametr 0301.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér pouzitého limitu maxima.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybird hodnotu MAX MOMENT 1.
* Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX MOMENT 2.
-2...-6 = DI2(INV)..DIB(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro vybér pouzitého limitu maxima.
* Viz DI1(INV) vySe.
2015 |MIN MOMENT 1
Nastavuje prvni limit minima momentu (%). Hodnota je procentni vyjadfeni jmenovitého momentu motoru.
2016 |MIN MOMENT 2
Nastavuje druhy limit minima momentu (%). Hodnota je procentni vyjadfeni jmenovitého momentu motoru.
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Kod |Popis

2017 |MAX MOMENT 1

Nastavuje prvni limit maxima momentu (%). Hodnota je procentni vyjadfeni jmenovitého momentu motoru.
2018 [MAX MOMENT 2

Nastavuje druhy limit maxima momentu (%). Hodnota je procentni vyjadfeni jmenovitého momentu motoru.

Parametry
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Skupina 21: START/STOP

Tato skupina definuje, jak se motor startuje a zastavuje. ACS550 podporuje nékolik
rezimu startu a stopu.

Koéd [Popis

2101 |[FUNKCE START

\Vybira metodu startu motoru. PouZité volitelné pfisluSenstvi zavisi na hodnoté parametru 9904 MOD RiZENi MOT.
1 = AuTO — Vybira automaticky startovaci rezim.

» Rezimy vektorového fizeni: Optimalni start ve vétsiné pfipadd. Méni¢ automaticky voli spravnou vystupni
frekvenci pro start rotujiciho motoru.

* ReZim SKALAR.:FREK: Okamzity start z nulové frekvence.

2 = SS MAGN — Vybira startovaci méd ss magnetizace.
Pokyn: ss magnetizace nemuze startovat rotujici motor.
Pokyn: Méni¢ startuje, kdyZ plyne nastaveny pfedmagnetiza¢ni ¢as (parametr 2103 DOBA MAGNETIZACE), i v pfipadé,

Ze magnetizace motoru neni dokonéena.

* Rezimy vektorového fizeni: Magnetizuje motor v €éasovém ramci stanoveném parametrem 2103 DOBA
MAGNETIZACE pouzitim ss proudu. Normalni fizeni je uvolnéno ihned po magnetizaénim €ase. Toto nastaveni
zarucuje nejvysSi mozny zabérny moment.

* ReZim SKALAR.:FREK: Magnetizuje motor v asovém ramci stanoveném parametrem 2103 DOBA MAGNETIZACE
pouzitim ss proudu. Normalni fizeni je uvolnéno ihned po magnetizanim &ase.

3 = SK.LET.START — Vybira rezim letmého startu.

* Rezimy vektorového fizeni: Nelze pouzit.

* ReZim SKALAR.:FREK: Méni¢ automaticky vybere spravnou vystupni frekvenci pro start rotujiciho motoru — Ize
pouzit, kdyz motor jiz rotuje a kdyz se méni¢ ma startovat jemné s aktualni frekvenci.

4 = zvYS. MOMENT — Automaticky voli mod zvySeného momentu (pouze rezim SKALAR.:FREK).

* Mlze byt nezbytny u pohonu s vysokym zab&rovym momentem.

» Zvy$eny moment je aplikovan pouze pfi startu. Skon¢i, kdyz vystupni frekvence pfesahne 20 Hz nebo kdyz
vystupni frekvence dosahne reference.

* Na po&atku motor magnetizuje v €asovém ramci stanoveném parametrem 2103 DOBA MAGNETIZACE pouZzitim ss
proudu.

* Viz parametr 2110 | PRI ZvYS MOM.

5 = LETMY + zvYS. — Vybira oba rezimy - start tociciho se motoru a zvySeny moment (pouze rezim SKALAR.:FREK).

« Start toCiciho se motoru se obvykle provede prvni a motor je magnetizovan. Pokud se zjisti, Ze otacky jsou
nulové, je aplikovan zvySeny moment.

8 = RAMPA — Okamzity start z nulové frekvence.

2102 [FUNKCE STOP

\Vybira zpusob zastaveni motoru.
1 = DOBEHEM — Viybira odpojeni napajeni motoru jako zpUsob zastaveni. Motor volné dobiha az do zastaveni.
2 = RAMPA — Vlybira pouziti ramp zpomaleni.
» Zpomalovaci rampa je definovana pomoci 2203 CAS zPOMAL. 1 nebo 2206 CAS zPOMAL. 2 (podle toho, ktery je
aktivni).

2103 [DOBA MAGNETIZACE

Definuje ¢as pfedmagnetizace pro startovaci moéd ss magnetizace.

* Pouzijte parametr 2101 pro vybér startovaciho modu.

» Po pfikazu startu méni¢ pfedmagnetizuje motor po dobu, ktera je zde definovana, a poté nastartuje motor.

» Nastavte pfedmagnetizacni ¢as pouze tak dlouhy, abyste dosahli plné magnetizace motoru. P¥ili§ dlouha doba
nadmérné zahfeje motor.

2104 |OVL. SS PROUDU Otacky ss pidrzent

\Voli, zda bude ss proud pouzit pro brzdéni. motoru e —
0 = NEVYBRANO — Zakazuje ovladani ss proudu.
1 = sS DRZENI — Povoluje funkci ss pfidrzeni. Viz diagram.
» Pozaduje parametr 9904 MOD RIiZENi MOT = 1 (VEKTOR.:OTAC)
« Zastavi generovani sinusového proudu a injektuje ss do motoru, kdyZ jsou
obé reference a otacky motoru pokleslé pod hodnotu parametru 2105. Ref
» Kdyz reference stoupne nad uroven parametru 2105, méni¢ obnovi
normaini €innost.
2 = SS BRZDENI — Povoluje ss brzdéni po zastaveni modulace.
» Pokud parametr 2102 FUNKCE STOP je 1 (DOBEHEM), brzdéni je aplikovano
poté, co je vypnut start.
» Pokud parametr 2102 FUNKCE STOP JE 2 (RAMPA), brzdéni je aplikovano po rampé.

N
\'

Otacky | ™ —
ss pridrzent

\
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Kod |Popis
2105 |DC HOLD SPEED
Nastavuje otacky pro ss pfidrzeni. Pozaduje, aby byl parametr 2104 OvL. SS PROUDU = 1 (SS DRZENI).
2106 [REF. SS PROUDU
Definuje referenci ss proudu jako procenta parametru 9906 JMEN. PROUD MOT.
2107 |DOBA BRZDENI
Definuje ¢as ss brzdéni poté, co je modulace zastavena, pokud parametr 2104 je 2 (SS BRZDENI).
2108 ZAKAZANI STARTU
Nastavuje funkci zakazani startu na zapnuto nebo vypnuto. Funkce zakazani startu ignoruje trvajici pfikaz startu v
nékteré z nasledujicich situaci (je nutny novy pfikaz startu):
> Porucha je resetovana.
» UmozZnéni chodu (parametr 1601) je aktivované, dokud je aktivni pfikaz startu.
* Zména modu z mistniho na vzdaleny.
* Zména modu ze vzdaleného na mistni.
» Pfepnuti ovladani z EXT1 na EXT2.
» Pfepnuti ovladani z EXT2 na EXT1.
0 = VYPNUTO — zablokuje funkci zakazani startu.
1 = ZAPNUTO — povoli funkci zakazani startu.
2109 VYBER BEZP STOPU
Definuje ovladani pfikazu bezpecénostniho stopu. Pokud je aktivovany: 3
» Bezpeclnostni stop sniZi otd€ky motoru pouzitim rampy bezpeénostniho stopu (parametr 2208 BZP STP-CAS
ZPM).
> Vyzaduje externi pfikaz stop a odstranéni pfikazu bezpecnostniho stopu pfedtim, nez muze byt méni¢ resetovan.
0 = NEVYBRANO — blokuje funkci bezpecnostniho stopu pres digitalni vstupy.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pfikazu bezpecénostniho stopu.
« Aktivovani digitalniho vstupu vyda pfikaz bezpecnostniho stopu.
+ Deaktivace digitalniho vstupu odstrani pfikaz bezpecnostniho stopu.
2..6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pfikazu bezpelnostniho stopu.
* Viz DI1 vySe.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pfikazu bezpecnostniho stopu.
* Deaktivace digitalniho vstupu vyda pfikaz bezpe€nostniho stopu.
« Aktivovani digitalniho vstupu odstrani pfikaz bezpe€nostniho stopu.
-2..-6 = DI2(INV)..DIB(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2..DI6 jako ovladani pfikazu bezpeénostniho stopu.
* Viz DI1(INV) vySe.
2110 || PRIZVYS MOM
Nastavuje maximalni dodavany proud béhem prodlouzeni momentu.
» Viz parametr 2101 FUNKCE START.
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Kéd

Popis

2112

ZERO SPEED DELAY

Definuje zpozdéni pro funkci zpozdéni nulovych ota¢ek. Pokud je hodnota parametru nastavena na nulu, bude
funkce zpozdéni nulovych otacek zakazana.

Funkci je uzite¢né pouzivat v pfipadech, kdyz je dulezity rychly start. BEhem zpozdéni zna ménic pfesnou pozici
rotoru.

Bez zpozdéni nulovych otacek Se zpozdénim nulovych otacek
Otacky Otacky

Regulator otacek vypnut:

Motor se zastavi setrvacnosti.

Regulator otacek zlGstava zapnut.
Motor je zpomalovan na skute¢né nulové
otacky.

Nulové otacky $ Nulové otacky

<

Zpozdéni

Zpozdéni nulovych otacek Ize pouzit napf. s funkci joggingu nebo mechanickou brzdou.

Bez zpozdéni nulovych otacek

Ménic pfijme povel k zastaveni a zpomaluje podél rampy. Kdyz aktudlni otacky motoru poklesnou pod interni limit

(nazyvany nulové otacky), bude regulator otacek vypnut. Modulace méniCe se zastavi a motor se zastavi
setrvacnosti.

Se zpozdénim nulovych otaéek

Méni¢ pfijme povel k zastaveni a zpomaluje podél rampy. KdyZ aktualni ota¢ky motoru poklesnou pod interni limit
(nazyvany nulové otacky), aktivuje se funkce zpozdéni nulovych otacek. B€hem funkce zpozdéni zlistava regulator
otacek zapnut: Méni¢ moduluje, motor je magnetizovan a ménic je pfipraven pro rychly opétny start.

Pokyn: Parametr 2102 FUNKCE STOP musi byt 2 = RAMP pro funkci zpozdéni nulovych otacek.

0,0 = NEVYBRANO — zakazuje funkci zpozdéni nulovych otacek.

2113

START DELAY

Definuje zpozdéni startu. Po spinéni podminek pro start ¢eka méni¢ na uplynuti zpozdéni a potom startuje motor.
Zpozdeéni startu muze byt pouzito se vSemi rezimy startu.

» Pokud zPOZDENI STARTU = nula, zpozdéni je zakazano.

» Bé&hem zpozdéni startu je zobrazen alarm 2028 zPOZDENI STARTU.

Parametry
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Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI

Tato skupina definuje rampy, které ovladaji rychlost zrychlovani a zpomalovani. Tyto
rampy definujeme jako pary, jeden pro zrychlovani a jeden pro zpomalovani. Mlzete
definovat dva pary ramp a pouzitim digitalniho vstupu vybrat jeden nebo druhy par.

Kéd

Popis

2201

ACC/DEC 1/2 SEL

Definuje ovladani pro vybér ramp zrychlovani/zpomalovani.

» Rampy jsou definovany v parech, kazda z nich pro zrychlovani a zpomalovani.

» Viz nize - parametry definované rampy.

0 = NEVYBRANO — zablokuje vybér, je pouzit prvni par ramp.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér paru ramp.
* Aktivovani digitalniho vstupu vybira par ramp 2.
* Deaktivace digitalniho vstupu vybira par ramp 1.

2..6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro vybér paru ramp.
* Viz DI1 vySe.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér paru ramp.
* Deaktivace digitalniho vstupu vybira par ramp 2.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybira par ramp 1.

-2..-6 = DI2(INV)..DIB(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro vybér paru ramp.
* Viz DI1(INV) vySe.

2202

CAS ZRYCHL. 1 Ao .
- - ) C . . MAX & ineamni

Nastavuje ¢as zrychlovani z nulové na maximalni frekvenci pro par ramp 1. FREQ

\Viz A na obr.

» Skutecny €as zrychlovani také zavisi na 2204 TVAR RAMPY 1. |

» Viz 2008 MAX FREKVENCE. |

2203

CAS ZPOMAL. 1 > B(=0)
Nastavuje ¢as zpomalovani z maximalni frekvence na nulu pro par ramp 1. |
» Skute€ny ¢as zpomalovani také zavisi na 2204 TVAR RAMPY 1. |

2204

* Viz 2008 MAX FREKVENCE.
MAX X S-kfivka

TVAR RAMPY 1 FREQ
Vybira tvar zrychlujici/zpomalujici rampy pro par ramp 1. |
\Viz B na obr.

» Profil je definovan jako rampa, kromé pfidané doby, ktera je zde specifikovana

obou koncich nabézné hrany. Profil se pak zméni na S-kfivku. — B =
» Pravidlo: 1/5 je pfimé&Feny vztah mezi asem profilu rampy a €asem rampy | >

zrychleni. - A
0,0 = LINEARNI — Specifikuje linearni zrychlovaci/zpomalovaci rampy pro par ramp 1. A = 2202 CAS ZRYCHL. 1
0,1...1000,0 = s-KRIVKA — Specifikuje S-kfivkové zrychlovaci/zpomalovaci rampy B = 2204 TVAR RAMPY 1

pro par ramp 1.

2205

CAS ZRYCHL. 2

Nastavuje zrychlovaci €as(y) od nuly do maximani frekvence pro par ramp 2.
» Viz 2202 CAS ZRYCHL. 1.

» Pouzito také jako jogging €as zrychlovani. Viz 1004 AKTIVACE JOGG.

2206

CAS ZPOMAL. 2

Nastavuje zpomalovaci ¢as(y) z maximalni frekvence na nulu pro par ramp 2.
» Viz 2203 CAS ZPOMAL. 1.
» Pouzito také jako jogging €as zpomalovani. Viz 1004 AKTIVACE JOGG.

2207

TVAR RAMPY 2
Vybira tvar zrychlujici/zpomalujici rampy pro par ramp 2.

» Viz 2204 TVAR RAMPY 1.

Parametry
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Kod |Popis
2208 [BZP STP-CAS ZPM
Nastavuje zpomalovaci ¢as z maximalni frekvence na nulu pro pfipad nouze.

* Viz parametr 2109 VYBER BEZP STOPU.
* Rampa je linearni
2209 |RAMP INPUT 0
Definuje ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
0 = NEVYBRANO — Nevybrano.
1 = D1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
« Aktivovani digitalniho vstupu vnuti vstupu rampy 0; vystup rampy bude klesat na 0 v souladu s v dané chuvili
pouzitym ¢asem rampy, poté zlstane na 0.
Deaktivace digitalniho vstupu; rampovani pokracuje v obvyklém provozu.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
 Viz DI1 vySe.
7 = KoM — Definuje bit 13 pfikazového slova 1 jako ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
* Pfikazové slovo je zaslano pres fieldbus komunikaci.
* Pfikazové slovo je parametr 0301.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
« Deaktivace digitalniho vstupu vnuti vstup rampy na 0.
« Aktivovani digitalniho vstupu; rampovani pokracuje v obvykiém provozu.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitélni vstup DI2...DI6 jako ovladani
pro vnuceni vstupu rampy na 0.
* Viz DIT(INV) vySe.

Parametry
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Skupina 23: OTACKOVE RIiZENi

133

Tato skupina definuje proménné pouzité pro provoz v otackovém fizeni.

Kéd

Popis

2301

PROP. ZESILENi

Nastavuje relativni zesileni pro otackovy

regularor.

» Vétsi hodnota mlize zpUsobit kolisani otacek.

» Obr. zobrazuje vystup otackového regulatoru
po skokové zméné (regulacni odchylka
zUstane konstantni).

Pokyn: MizZete pouzit parametr 2305 cHOD
AUT. NALAD. pro automatické nastaveni
proporcionalniho zesileni.

% A

Vystup
regul. =
Kp-e

Zesileni =K, =1
T, = Integracni ¢as = 0
. Tp= Derivaéni ¢as = 0
Regulaéni odchylka

|| Vystup regulatoru

e = Regulacni odchylka

2302

INTEGRACNI CAS

Nastavuje integracni ¢as pro otackovy

regulator.

 Integraéni ¢as definuje dobu, za kterou se
vystup regulatoru zmeéni o konstantni
regula¢ni odchylku.

» Krat8i integracni €as opravi kontinualni chybu
rychleji.

» Rizeni se stane nestabilni, pokud je
integracni Cas pfilis kratky.

» Obr. zobrazuje vystup otackového regulatoru
po skokové zméné (regulaéni odchylka
zustane konstantni).

Pokyn: Muzete pouzit parametr 2305 CHOD
AUT. NALAD. pro automatické nastaveni
integra€niho €asu.

4
%

p  Vystup regulatoru

_________ Zesileni = K, = 1

T, = Integracni ¢as > 0
Tp= Derivac¢ni ¢as = 0

e = Regulacéni odchylka

t

2303

DERIVACNI CAS
Nastavuje derivaéni €as pro ota¢kovy regulator.

* Vliv derivace ucini fizeni citlivéjsi na zmény regulacni odchylky.

» Cim je delSi derivaéni ¢as, tim je vice zvySen vystup z otackového regulatoru béhem zmény.

» Pokud je deriva¢ni ¢as nastaven na nulu, regulator pracuje jako Pl regulator, jinak jako PID regulator

Obrazek zobrazuje vystup otackového regulatoru po skokové zméné, kdyz regulaéni odchylka zUstane konstantni.

Zesileni = K, =1

T, = Integracni ¢as > 0

Tp= Derivacni Cas > 0

T.= Casova perioda vzorku = 2 ms

Yoa

Vystup regulatoru

Kp ‘e P :
7 ’ : Regulaéni odchylka

______ N O e

l :
Ko e [ . e = Regulaéni odchylka

I : t

——— >

T

Ae = Zména regulaéni odchylky mezi dvéma vzorky

Parametry
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Kéd

Popis

2304

KOMP. ZRYCHL.

Nastavuje derivaéni €as pro kompenzaci zrychlovani.

+ Pfidani derivace reference k vystupu otackového regulatoru kompenzuje moment setrva¢nosti béhem zrychlovani.

» 2303 DERIVACNI CAS popisuje princip vlivu derivace.

+ Pravidlo: nastavte tento parametr mezi 50 a 100 % souctu mechanickych ¢asovych konstant motoru a pohanéného
stroje.

» Obrazek zobrazuje odezvu otacek, kdyz je zatéz s velkym momentem setrvacnosti zrychlovana po rampé.

* Bez kompenzacezrychlovani Kompenzace zrychlovani

A

% %

- — = Otackova reference
—— Aktudlni otacky

t t

*Pokyn: Mlzete pouzit parametr 2305 CHOD AUT. NALAD. pro automatické nastaveni kompenzace zrychleni.

2305

CHOD AUT. NALAD.

Spusti automatické ladéni otackového regulatoru.
0 = VYPNUTO — Zablokuje proces vyvolani automatického ladéni (nezablokuje proces nastaveni automatického ladéni).
1 = zAPNUTO — Aktivuje automatické ladéni otackového regulatoru. Automaticky se vraci na OFF.

Postup:

Pokyn Zatéz motoru musi byt pfipojena.
* Rozbéhnéte motor na konstantni otacky mezi 20 az 40 % jmenovitych otacek.
+ Zménte parametr automatického naladéni 2305 na ON.
Ménic:
Zrychli motor.
Vypodita hodnoty proporcionalniho zesileni a integra¢ni ¢as a zrychleni kompenzace.
Zmeéni parametry 2301, 2302 a 2304 na tyto hodnoty.
Resetuje 2305 na VYPNUTO.

Parametry
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Skupina 24: MOMENTOVE RiZENi

Tato skupina definuje proménné pouzité pro provoz s fizenim momentu.

Kod |Popis
2401 |RAMPA MOM. NAHORU

Definuje ¢as reference momentu rampy nahoru - minimalni ¢as pro vzrast reference z nuly na jmenovity moment
motoru.

2402 |RAMPA MOM. DOLU

Definuje ¢as reference momentu rampy dol( - minimaini ¢as pro sniZeni reference z jmenovitého momentu motoru
na nulu.

Parametry
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Skupina 25: KRITICKE OTAGKY

Tato skupina definuje az troje kritické otacky nebo rozsahy otacek, které jsou
nepovolené z duvodu napf. problému s mechanickou resonanci pfi urcitych
otackach.

Kéd

Popis

2501

VYBER KRIT. OT. foy
Nastavuje funkci kritickych ota¢ek na zapnuto nebo vypnuto. 4
Funkce kritickych otaCek zakaze urcité rozsahy otacek.
0 = VYPNUOT — Zakazuje funkci kritickych otacek. 52 | _ _ ______
1 = ZAPNUTO — Povoluje funkci kritickych otacek. 46
Priklad: Zakazani otacek, pfi kterych ventilator silné vibruje [
+ Stanovte problémovy rozsah otacek. Pfepokladejme, Ze bude 23 | : :
zjisténo: 18...23 Hz a 46...52 Hz. 18 -
| |
I I
| I

stup
A

» Nastavte 2501 VYBER KRIT. OT. = 1. 1777
+ Nastavte 2502 MIN LIM KRIT OT1 = 18 Hz. !
» Nastavte 2503 MAX LIM KRIT OT1 = 23 Hz.

» frer (H2)

Nastavte 2504 MIN LIM KRIT OT2 = 46 Hz. L fIH f2L f2H
Nastavte 2505 MAX LIM KRIT OT2 = 52 Hz. 18 23 46 52

2502

MIN LIM KRIT OT1

Nastavuje minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 1.
* Hodnota musi byt mens$i nebo rovna 2503 MAX LIM KRIT OT1.
+ Jednotky jsou ot./min, ledaze 9904 MOD RIZENI MOT = 3 (SKALAR.:FREK), potom jsou jednotky Hz.

2503

MAX LIM KRIT OT1

Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 1.

* Hodnota musi byt vétSi nebo rovna 2502 MIN LIM KRIT OT1.

+ Jednotky jsou ot./min, ledaze 9904 MOD RiZENI MOT = 3 (SKALAR.:FREK), potom jsou jednotky Hz.

2504

MIN LIM KRIT OT2

Nastavuje minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 2.
* Viz parametr 2502.

2505

MAX LIM KRIT OT2

Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 2.
* Viz parametr 2503.

2506

MIN LIM KRIT OT3

Nastavuje minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 3.
* Viz parametr 2502.

2507

MAX LIM KRIT OT3

Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 3.
* Viz parametr 2503.

Parametry
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Skupina 26: RiZENi MOTORU

Tato skupina definuje proménné pouzité pro fizeni motoru.

Kod |Popis
2601 |OPTIMAL. TOKU
Méni velikost toku v zavislosti na skuteném zatiZzeni. Optimalizace toku redukuje celkovou spotfebu energie a hluk
a méla by byt umoznéna pro ménic, ktery obvykle pracuje pod jmenovitym zatizenim.
0 = VYPNUTO — Zakazuje tuto funkci.
1 = ZAPNUTO — Povoluje tuto funkci.
2602 BRZDENi TOKEM Brzdny
Poskytuje rychlej$i zpomalovani zvySovanim drovné moment ( %) Jmenovity vykon motoru
magnetizace v motoru, pokud je to nutné, namisto 120 %a — Bez brzdéni tok (1) 2.2 kW
omezeni zpomalovaci rampy. Zvy$enim toku v motoru 3 €z brzaeni tokem (2) 15 kW
se mechanicka energie systému zméni na tepelnou (3) 37 kW
energii v motoru. 80 1 -~ (4) 75 kW
» Pozaduje parametr 9904 MOD RIiZENi MOT =
1 (VEKTOR.:OTAC) NEBO 2 (VEKTOR.:MOM). 40 -
0 = VYPNUTO — Zakazuje tuto funkci.
1 = ZAPNUTO — Povoluje tuto funkci.
0
5
120 %3 - -
80
40
0
5
2603 NAPETI IR KOMP. IR kompenzace
Nastavuje napéti IR kompenzace pouzité pro 0 Hz. + Pokud je povolena IR kompenzace, poskytuje pfidavne
- Pozaduje parametr 9904 MOD RizENi MOT = napét'ové zvySeni pfi nizkych otackach. Pouzijte IR
3 (SKALAR.:FREK). kompenzaci napf. v aplikacich, které vyzaduji vysoky
» Udrzuje IR kompenzace tak nizko, jak je to jen zabérny moment.
mozné, aby se predeslo prehrati. Napéti
» Typické hodnoty IR kompenzace jsou: A motoru
380...480 V ménice
Py (kW) 3 |75 [ 15 ] 37 132 A = s IR kompenzaci
IR komp (V) 18 15 12 8 3 B =bez kompenzace
P 2603 |
2604 [FREKV. IR KOMP | f (Hz)
Nastavuje frekvenci, pfi které je IR kompenzace 0 V B | >
0, |
(v % frekvence motoru). P 2604
2605 [POMER U/F
Vybira formu poméru U/f (napéti/frekvence) pod bodem odbuzeni:
1 = LINEARNI — Upfednostiovano pro aplikace s konstantnim momentem.
2 = KVADRATICKE — Upfednostriovano pro aplikace s odstfedivymi Cerpadly a ventilatory (kvadratické je tiSSi pro vice
provoznich frekvenci).

Parametry
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Kod |Popis
2606 [SPINACI FREKV.
Nastavuje spinaci frekvence pro ménic. Viz také parametr 2607 OvL. SP. FREKV. a sekce SniZeni parametrt v
dusledku zvySené spinaci frekvence na strané 262.
» VysSi spinaci frekvence znamenaji nizsi hluk.
« Spinaci frekvence 1, 4 a 8 kHz jsou k dispozici pro vSechny typy s vyjimkou ACS550-01-246A-4, kde jsou
k dispozici pouze 1 a 4 kHz.
» Spinaci frekvence 12 kHz je k dispozici pouze kdyz je parametr 9904 MOD RiZENi MOT = 3 (SKALAR.:FREK).
+ Spinaci frekvence 12 kHz je k dispozici pro 200 V a 400 V velikosti rami R1...R4 (s vyjimkou typt R4
ACS550-01-087A-4 a ACS550-U1-097A-4) a pro 600 V velikosti ramd R2...R4.
2607 |OVL. SP. FREKV. Limit soi
pin.. TS
Spinaci frekvence muZe byt snizena, pokud vnitini frekv. k R1...R4 ménice, viz par 2606
teplota ACS550 vzroste nad 90 °C. Viz obr. Tato funkce r e
L TEN S, . ., A 12 KHz | R5...R6 ménice, viz par 2606
udava nejvyssi moznou spinaci frekvenci, jaka mize
byt pouZzita na zakladé provoznich podminek. Vy§si Lo
spinaci frekvence vede k niz§imu akustickému hluku. 8 kHz . Teplota ménice
0 = VYPNUTO — Funkce je zakazana. X
1 = ZAPNUTO — Spinaci frekvence je omezena podle 4kHz - -- o .
obrazku. ' ' : o
80 °C 90°C 100°C T
2608 |POM.KOMP SKLUZU
Nastavuje zesileni pro kompenzaci skluzu (v %).
» Motor s klecovou kotvou prokluzuje pod zatizenim. ZvySenim frekvence stejné jako zvySenim momentu motoru
kompenzuje ve vztahu ke skluzu.
* Pozaduje parametr 9904 MOD RIZENi MOT = 3 (SKALAR.:FREK).
0 — Bez kompenzace skluzu.
1...200 — ZvySeni kompenzace skluzu. 100 % znadi plnou kompenzaci skluzu.
2609 VYHLAZENi SUMU
Tento parametr zavadi nahodny komponent do spinaci frekvence. Vyhlazeni Sumem znamena tvorbu nizsiho
akustického vykonu motoru v Sirokém rozsahu frekvenci misto jednoténové frekvence zplsobujici vy$Si hodnotu
hluku. Prdmérna hodnota ndhodnych komponenttl je 0 Hz. Jsou pfidavany ke spinaci frekvenci nastavené
parametrem 2606 SPINACI FREKV. Tento parametr nema vliv, kdyZz je parametr 2606 = 12 kHz.
0 = BLOKOVANO
1 = POVOLENO.
2619 |DC STABILISATOR
Povoluje nebo zakazuje stabilizator ss napéti. Ten je pouZit v rezimu skalarniho fizeni pro prevenci moznych oscilaci
napéti na ss sbérnici ménice vyvolanych zatizenim motoru nebo poklesy napéti v siti. V pfipadé zmén napéti ménic
pfizpusobi referencni frekvenci tak, aby doslo ke stabilizovanému ss napéti sbérnice, a proto muze zatizeni na
urcitou dobu oscilovat.
0 = BLOKOVANO — Zakazuje ss stabilizator.
1 = POVOLENO — Povoluje ss stabilizator.

Parametry
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Skupina 29: PLANOVANA UDRZBA

Tato skupina obsahuje Urovné pouzivani a aktivacni mista. Pokud uzivani dosahne
nastaveni aktivacniho mista, zobrazi se na ovladacim panelu povel, Ze ma nastat
udrzba.

Kéd

Popis

2901

SIGN.UDRZBY VENT

Nastavuje aktivacni bod pro ¢&ita¢ provozu chladiciho ventilatoru ménice.
» Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2902.

0,0 — Zakazuje aktivaci.

2902

SKUT. CIiTAC VENT

Definuje aktualni hodnotu pro €ita€ provozu chladiciho ventilatoru ménice.

» Pokud je parametr 2901 nastaven na nenulovou hodnotu, spusti se pocitadlo.

» Kdyz aktualni hodnota CitaCe prekroci hodnotu definovanou parametrem 2901, zobrazi se na ovladacim panelu
pokyn pro provedeni udrzby.

0,0 — Resetuje parametr.

2903

SIGN. CITACE OT

Nastavuje aktiva¢ni bod pro ¢&ita¢ celkovych otacek motoru.
» Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2904.

0 — Zakazuje aktivaci.

2904

SKUT MNOZSTVi OT

Definuje aktualni hodnotu pro ¢ita¢ celkovych otacek motoru.

» Pokud je parametr 2903 nastaven na nenulovou hodnotu, spusti se pocitadlo.

» Kdyz aktualni hodnota €itace prekroci hodnotu definovanou parametrem 2903, zobrazi se na ovladacim panelu
pokyn pro provedeni udrzby.

0 — Resetuje parametr.

2905

SIGN. DOBA CHODU

Nastavuje aktivani bod pro &ita¢ doby chodu ménice.
» Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2906.
0,0 — Zakazuje aktivaci.

2906

SKUT.DOBA CHODU

Definuje aktualni hodnotu pro ¢ita¢ doby chodu ménice.

» Pokud je parametr 2905 nastaven na nenulovou hodnotu, spusti se pocitadlo.

» Kdyz aktualni hodnota €itace prekroci hodnotu definovanou parametrem 2905, zobrazi se na ovladacim panelu
pokyn pro provedeni udrzby.

0,0 — Resetuje parametr.

2907

SIGN.SPOTR.ENERG

Nastavuje aktivacni bod pro &ita¢ akumulované energetické spotfeby (v megawatthodinach) ménice.
» Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2908.

0,0 — Zakazuje aktivaci.

2908

SKUT.SPOTR.ENERG

Definuje aktualni hodnotu pro €ita€ akumulované energetické spotfeby (v megawatthodinach) ménice.

» Pokud je parametr 2907 nastaven na nenulovou hodnotu, spusti se pocitadlo.

» Kdyz aktualni hodnota CitaCe prekroci hodnotu definovanou parametrem 2907, zobrazi se na ovladacim panelu
pokyn pro provedeni udrzby.

0,0 — Resetuje parametr.

Parametry
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Skupina 30: PORUCHOVE FUNKCE
Tato skupina definuje situace, které mize meéni¢ vyhodnotit jako potencialni poruchu
a definuje, jak by mél zareagovat, pokud je detekovana porucha.
Kéd |Popis
3001 [FUNKCE AI<MIN

Definuje reakci ménice, pokud analogovy vstup (Al) poklesne pod poruchovy limit a Al je pouzit jako reference.

+ 3021 LIMIT POR. Al1 a 3022 LIMIT POR. AI2 nastavuje minimalni limity.

0 = NEVYBRANO — Bez odezvy.

1 = PORUCHA — Zobrazi poruchu (7, ZTRATA REF. Al1 nebo 8, ZTRATA REF. AI2) a méni¢ se zastavi setrvacnosti.

2 = KONST. OT. 7 — Zobrazi alarm (2006, ZTRATA REF. AI1 nebo 2007, ZTRATA REF. Al2) a nastavi se otaCky s pouZitim
1208 KONST. OTACKY 7.

3 = POSLEDNI OT. — Zobrazi alarm (2006, ZTRATA REF. A1 nebo 2007, ZTRATA REF. Al2) a nastavi se ot4Cky s pouZzitim
posledni provozni Urovné. Tato hodnota je primérna hodnota otacek za poslednich 10 sekund.

VAROVANI! Pokud zvolite KONST. OT. 7 nebo POSLEDNI OT., ujistéte se, Ze je nasledujici provoz bezpeény,
kdyz dojde ke ztraté signalu analogového vstupu.
3002 |POR.KOM. S PNLEM

Definuje odezvu méni€e na chybu komunikace s ovladacim panelem.

1 = PORUCHA — Zobrazi poruchu (10, ZTRATA PANELU) a méni¢ se zastavi setrvacnosti.

2 = KONST. OT. 7 — Zobrazi alarm (2008, ZTRATA PANELU) a nastavi se otacky s pouzitim 1208 KONST. OTACKY 7.

3 = POSLEDNI OT. — Zobrazi alarm (2008, ZTRATA PANELU) a nastavi se otacky s pouzitim posledni provozni drovné.
Tato hodnota je primérna hodnota otacek za poslednich 10 sekund.

VAROVANI! Pokud zvolite KONST. OT. 7 nebo POSLEDNI OT., ujistéte se, Ze je nasledujici provoz bezpeény,
kdyz dojde ke ztraté komunikace s ovladacim panelem.
3003 [EXT. PORUCHA 1

Definuje vstupni signal externi poruchy 1 a odezvu ménice na externi poruchu.

0 = NEVYBRANO — Signal externi poruchy neni pouzit.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako vstup externi poruchy.

« Aktivovani digitalniho vstupu indikuje poruchu. Méni¢ zobrazi poruchu (14, EXT PORUCHA 1) a méni¢ se zastavi
setrvacnosti.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako vstup externi poruchy.

* Viz DI1 vySe.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako vstup externi poruchy.
 Deaktivace digitalniho vstupu indikuje poruchu. Méni¢ zobrazi poruchu (14, EXT PORUCHA 1) a pohon setrva¢nosti

zastavi.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako vstup externi poruchy.

* Viz DIT(INV) vySe.
3004 [EXT. PORUCHA 2

Definuje vstupni signal externi poruchy 2 a odezvu ménice na externi poruchu.

 Viz parametr 3003 vySe.
3005 [TEP. OCH. MOTORU

Definuje odezvu ménice na prehrati motoru.

0 = NEVYBRANO — Bez odezvy a/nebo tepelna ochrana motoru neni nastavena.

1 = PORUCHA — Pokud vypocitana teplota motoru prevysi 90 °C, zobrazi se alarm (2010, TEPLOTA MOTORU). Pokud
vypocitana teplota motoru prevysi 110 °C, zobrazi se porucha (9, TEPLOTA MOTORU) a ménic se zastavi
setrvacnosti.

2 = ALARM — pokud vypocitana teplota motoru prevysi 90 °C, zobrazi se alarm (2010, TEPLOTA MOTORU).

3006 [TEP.MOT-T KONST Z4té3 motoru A

Nastavi teplot. €as. konstantu motoru pro tepelny model motoru.

+ Toto je €as potfebny pro to, aby motor dosahl 63 % konecné
teploty pfi ustaleném zatizeni. _t

* Pro tepelnou ochranu v souladu s UL poZadavky pro NEMA - X | |
tfida motord, pouZijte pravidlo: TEP.MOT-T KONST = 35x t6, kde ~ RuUst teploty y | |
t6 (v sekundach) je specifikovan vyrobcem motoru jako ¢as, 100 % - - - -~ -
kdy mize motor bezpeéné pracovat pfi Sestinasobku 63%} - - - - .|
jmenovitého proudu. Ifi ¢

» Teplot. ¢as. konstanta pro vypinaci kfivku tfidy 10 je 350 s, pro \ >
vypinaci kfivku tfidy 20 je 700 s a pro vypinaci kfivku tfidy 30 P 3H0‘06
je 1050 s.
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Kod |Popis
3007 |ZAT. KR. MOTORU Vystupni proud (%) relativné
Nastavuje maximalni dovolené provozni zatizeni motoru. k 9906 JMEN. PROUD MOT
» Pokud nastavite 100 %, pak maximalni dovolené zatizeni je rovno
hodnoté parametru ze skupiny Start-up Data parametr 9906 JMEN. 150 +
PROUD MOT.
- Upravte Uroven zatézovaci kfivky, pokud se teplota okoli liSi od
jmenovité. P 3007 100 41— - - - — _ _ '
3008 |ZAT. PRI NUL. OT [
Nastavuje maximalni mozny proud pfi nulovych otackach. P 3008 50 - :
» Hodnota je pomérna k 9906 JMEN. PROUD MOT. ' Frekvence
3009 [FREKV ODP. MiSTA f -
Nastavuje frekvenci odpojovaciho mista pro zatéZovaci kfivku motoru. P 3009
Priklad: Vypinaci ¢asy tepelné ochrany, kdyZz parametry 3006 TEP.MOT-T KONST, 3007 ZAT. KR. MOTORU a 3008 zAT.
PRI NUL. OT maji standardni hodnoty.
A 1o/l A
351 N ¢
3.0 1
25 1 lo = Vystupni proud
Iy = Jmenovity proud motoru
2.0 fo = Vystupni frekvence
fgrk = Frekvence mista odpojeni
1.5 1 A = Vypinaci ¢as
1,0 1
0,5 1 |
0 : : : . | : -
0 02 04 06 08 10 12
3010 [FUNKCE BLOK.
Tento parametr definuje fungovani funkce blokovani. Tato ochrana je
aktivni, kdyz je pohon provozovan v blokované oblasti (viz obrazek) po
dobu definovanou v 3012 BLOKOVANI - CAS. “UZivatelsky limit” je
definovan ve Skupina 20: LIMITY pomoci 2017 MAX MOMENT 1, 2018 |
MAX MOMENT 2, nebo limitem vstupu z komunikace. Mo-
0 = NEVYBRANO — Ochrana blokovani neni pouzita. ment/
1 = PORUCHA — KdyzZ je pohon provozovan v blokované oblasti po dobu /.
nastavenou v 3012 BLOKOVANI - CAS: blast blokova
* Méni€ se zastavi setrvacnosti. 0
g 95 %
» Je zobrazena indikace poruchy. U3i
2 = ALARM — KdyZ je pohon provozovan v blokované oblasti po dobu I'ZI% |
nastavenou v 3012 BLOKOVANI - CAS: imi [
+ Je zobrazena indikace alarmu. :
* Alarm zmizi, kdyz se pohon dostane mimo blokovanou oblast na |
polovinu doby nastavenou parametrem 3012 BLOKOVANI - CAS. | f
3011 [FREKVENCE BLOK. P 3011
Tento parametr nastavuje hodnotu doby pro funkci blokovani. Viz obr. Frekvence blokovani
3012 [BLOKOVANI - CAS
Tento parametr nastavuje ¢asovou hodnotu pro funkci blokovani.
3017 |ZEM. SPOJ. - POR

Definuje reakci ménice, pokud méni¢ detekuje poruchu zemniho spojeni v motoru nebo v motorovém kabelu. Méni¢
monitoruje poruchy uzemnéni béhem provozu ménice a také kdyz méni¢ neni v provozu. Viz také parametr 3023

CHYBA KABELAZE.
0 = BLOKOVANO — Bez odezvy ménice na poruchu uzemnéni.

1 = POVOLENO — Porucha uzemnéni zobrazi poruchu 16 (ZEMNi SPOJENI) a (kdyZz méni¢ bézi) méni¢ se zastavi

setrvacnosti.
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Kod |Popis
3018 [FCE PORUCHA KOM.
Definuje odezvu ménice kdyz dojde ke ztraté fieldbusové komunikace.
0 = NEVYBRANO — Bez odezvy.
1 = PORUCHA — Zobrazi poruchu (28, PORUCHA SERIOVE KOMUNIKACE 1) a ménic se zastavi setrva¢nosti.
2 = KONST. OT. 7 — Zobrazi alarm (2005, 1/0 KOM) a nastavi se otd€ky s pouZitim 1208 KONST. OTACKY 7. Tyto
“alarmové otacky” zUstanou aktivni, dokud fieldbus nezapise novou hodnotu reference.
3 = POSLEDNI OT. — Zobrazi alarm (2005, 1/0 KOM) a nastavi se otacky s pouzitim posledni provozni urovné. Tyto
“alarmové otacky” zlistanou aktivni, dokud fieldbus nezapi$e novou hodnotu reference.
VAROVANI! Pokud zvolite KONST. OT. 7, nebo POSLEDNI OT., Ujistéte se, Ze je nasledujici provoz bezpeény,
kdyz se ztrati komunikace na fieldbus.
3019 |POR. KOM. - CAS
Nastavi €as pro komunikacni poruchu pouzitou v 3018 FCE PORUCHA KOM.
+ Kratké preruseni fieldbusové komunikace neni vyhodnoceno jako porucha, pokud je kratsi nez
hodnota POR. KOM. - CAS.
3021 [LIMIT POR. Al
Nastavuje poruchovou uroven pro analogovy vstup 1.
* Viz 3001 FUNKCE AI<MIN.
3022 (LIMIT POR. Al2
Nastavuje poruchovou uroven pro analogovy vstup 2.
* Viz 3001 FUNKCE AI<MIN.
3023 |CHYBA KABELAZE
Definuje odezvu ménice na poruchu kabelaze a na zjisténi poruchy uzemnéni, kdyz méni¢ NEPRACUJE. Pokud
méni¢ nebézi, tak monitoruje:
» Nespravné pfipojeni pfivodniho napajeciho napéti na vystupu méni¢e (méni¢ mize zobrazit poruchu 35, KABELAZ
VYSTUPU, kdyZ se zjisti nespravné zapojeni pfipojek).
» Porucha uzemnéni (méni¢ muze zobrazit poruchu 16, PORUCHA UZEMNENI, kdyZ se zjisti porucha uzemnéni). Viz
také parametr 3017 ZEM.SPOJ. - POR.
0 = BLOKOVANO — Bez odezvy méniCe na vSechny vySe uvedené vysledky monitorovani.
1 = POVOLENO — Méni¢ zobrazi poruchu, kdyz toto monitorovani zjisti problémy.
3024 |CHYBA CB TEPL
Definuje odezvu méni€e na pfehfivani desky regulatoru. Neplati pro méni¢e s OMIO deskou regulatoru.
0 = BLOKOVANO — Bez odezvy.
1 = POVOLENO — Zobrazi poruchu 37 (CB PREHRATI) a méni€ se zastavi setrvacnosti.
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Skupina 31: AUTOMATICKY RESET

Tato skupina definuje podminky pro automaticky reset. Automaticky reset nastane
poté, co je detekovana konkrétni porucha. Méni¢ ¢eka po dobu nastaveného
zpozdéni, poté se automaticky restartuje. Mizete omezit poCet resetl ve stanovené
Casové periodé a mlzete nastavit automaticky reset pro celou fadu poruch.

Koéd |Popis

3101 [POCET POKUSU Priklad: Tfi poruchy mohou nastat béhem
Nastavuje poéet povolenych automatickych resetti béhem periody doby pokusu. Posledni je resetovan pouze
definované pomoci 3102 DOBA POKUSU. v pfipadé, kdyz hodnota 3101 POCET

« Pokud pocet automatickych reset(i pfesahne tento limit (b&hem doby [POKUSU je 3 nebo vice.
pokust), méni¢ zabrani dal$im automatickym resetim a z(istane

zastaven. Doba pokust
- Nastartovani ménice pak vyzaduje uspésny reset provedeny z p N Cas
ovladaciho panelu nebo ze zdroje vybraného pomoci 1604 VYBER Vi VARV
RESETU POR.
3102 IDOBA POKUSU x = Automaticky reset

Nastavuje ¢asovou periodu pro pocitani a limitovani poc¢tu resetu.
» Viz 3101 POCET POKUSU.

3103

CAS ZPOZDENI
Nastavuje ¢asové zpozdéni mezi zjist€nim poruchy a pokusem o restart ménice.
» Pokud CAS zPOZDENI = nula, méni¢ resetuje okamzité.

3104

AUT.RES-NADPROUD
Zapina nebo vypina funkci automatického resetu pro nadproud.
0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.
1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.
» Automaticky resetuje poruchu (NADPROUD) po zpozdéni nastaveném v 3103 CAS ZPOZDENI a méni¢ obnovi
normalni ¢innost.

3105

AUT.RES-PREPETI

Zapina nebo vypina funkci automatického resetu pro prepéti.
0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.
1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.
» Automaticky resetuje poruchu (STEJNOSMERNE PREPETI) po zpozdéni nastaveném v 3103 CAS ZPOZDENi a méni¢
obnovi normalni ¢innost.

3106

AUT.RES-PODPETI

Zapina nebo vypina funkci automatického resetu pro podpéti
0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.
1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.
» Automaticky resetuje poruchu (STEJNOSMERNE PODPETI) po zpozdéni nastaveném v 3103 CAS zPOZDENI a ménié
obnovi normalni ¢innost.

3107

AUT.RES - AI<MIN

Zapina nebo vypina funkci automatického resetu pro analogovy vstup mensi nez minimaini hodnota.

0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.

1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.

» Automaticky resetuje poruchu (AI<MIN) po zpozdéni nastaveném v 3103 CAS zZPOZDENI, a méni¢ obnovi normalni
¢innost.

VAROVANI! Kdyz dojde k obnoveni signalu analogového vstupu, méni¢ se muZe restartovat dokonce i po
dlouhém pferuseni ¢innosti. Ujistéte se, Ze automaticky déle oddaleny start nezplsobi fyzickou Ujmu a/nebo
poskozeni zafizeni.

3108

AUT.RES-EXT.POR.
Zapina nebo vypina funkci automatického resetu pro externi poruchy.
0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.
1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.
 Automaticky resetuje poruchu (EXT PORUCHA 1 nebo EXT PORUCHA 2) po zpozdéni nastaveném v 3103 CAS

ZPOZDENi @ méni¢ obnovi normalni ¢innost.
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Skupina 32: SUPERVIZE

Tato skupina definuje supervizi az pro tfi signaly ze Skupina 01: PROVOZNI DATA.
Supervize sleduje stanoveny parametr a uvede relé pod napéti, pokud parametr
prekrodi stanoveny limit. Pouzijte Skupina 14: RELEOVE VYSTUPY a stanovte relé,
které bude aktivovano, kdyz je signal pfilis nizky nebo pfilis vysoky.

Kéd

Popis

3201

SUPERV 1 PARAM

\Vybira prvni supervizovany parametr. )

* Musi to byt gislo parametru ze Skupina 01: PROVOZNI
DATA. LO <HI

« 100 = NEVYBRANO — Parametr nezvolen. Pokyn: Pfipad LO < HI reprezentuje a normalni

+ 101...159 — Viybira parametr 0101...0159. hysterezi.

. Ppkud §upewizovgr]y parametr vyhovuje limitu, reléovy Hodnota supervizovaného parametr
vystup je pod napétim.

« Limity supervize jsou stanoveny v této skupiné. HI (3203)

* Reléové vystupy jsou definované ve Skupma 14: Lo (3202)
RELEOVE VYSTUPY (definice také uptesni, ktery
supervizovany limit je sledovan).

O e oot oot ronien viston kg | TP

E(u)pfmze provoznich dat pouzitim reléovych vystupa, kdyz Pod napétim (1).]_
+ Pfipad A = Hodnota parametru 1401 RELEOVY VYSTUP 1 (nebo 0 -
1402 RELEOVY VYSTUP 2 atd.) je SUPRV1 NAD nebo SUPRV 2 Pfivad B | | |
OVER. Pouzijte pro sledovani, kdyz/pokud supervizovany fipa
signal prekro&i dany limit. Relé ztstane aktivni, dokud Pod napétim (1)
supervizovana hodnota neklesne pod dolni limit. | |

+ PFipad B = Hodnota parametru 1401 RELEOVY VYSTUP 1 (nebo
1402 RELEOVY VYSTUP 2, atd.) je SUPRV 1 POD nebo SUPRV 2
POD. PouZijte pro sledovani, kdyz/pokud supervizovany signal |LO > HI _ _ _
poklesne pod dany limit. Relé zstane aktivni, dokud Pokyn: Pripad LO>HI reprezentuje speciaini hysterezi
supervizovana hodnota nestoupne nad horni limit. se dvéma separatnimi limity supervize.

LO>HI i . Aktivni limit

Hodnota supervizovaného parametr

Supervize provoznich dat pouZitim reléovych vystupd, kdyz LO>HI. P P

Dolni limit (HI 3203) je zpoc¢atku aktivni a zGstane aktivni

dokud se supervizovany parametr nedostane nad horni limit

(Lo 3202), ¢imz se tento limit stane aktivnim limitem. Tento

limit zGstane aktivni dokud se supervizovany parametr

nedostane pod spodni limit (HI 3203), ¢imz se tento limit ., |

stane aktivnim limitem. Pripad A ){ I

e

t

Yy~

+ Pfipad A = Hodnota parametru 1401 RELEOVY VYSTUP 1 (nebo | Pod napétim (1
1402 RELEOVY VYSTUP 2, atd.) je SUPRV1 NAD nebo SUPRV2
NAD. Zpocatku je relé bez napéti. Relé se sepne pokazdé, 0
kdyZ se supervizovany parametr dostane nad aktivni limit. Pfipad B | | |

* Pfipad B = Hodnota parametru 1402 RELEOVY VYSTUP 1 (nebo | pod napétim (1) Lo |
1402 RELEOVY VYSTUP 2, atd.) je SUPRV1 POD nebo SUPRV2 |_| |_| |_
POD. Zpocatku je relé pod napétim. Zlstane bez napéti, kdyz 0 -
se supervizovany parametr dostane pod aktivni limit.

Y~

~

3202

SUPERV 1 LIM DOL
Nastavuje dolni limit pro prvni supervizovany parametr. Viz 3201 SUPERV 1 PARAM vySe.

3203

SUPERV 1 LIM HOR
Nastavuje horni limit pro prvni supervizovany parametr. Viz 3201 SUPERV 1 PARAM vyse.

3204

SUPERV 2 PARAM
\Vybira druhy supervizovany parametr. Viz 3201 SUPERV 1 PARAM vyse.

3205

SUPERV 2 LIM DOL
Nastavuje dolni limit pro druhy supervizovany parametr. Viz 3204 SUPERV 2 PARAM vySe.

3206

SUPERV 2 LIM HOR

Nastavuje horni limit pro druhy supervizovany parametr. Viz 3204 SUPERV 2 PARAM vyse.

Parametry
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Kod |Popis

3207 [SUPERV 3 PARAM

Vybira tfeti supervizovany parametr. Viz 3201 SUPERV 1 PARAM vySe.

3208 [SUPERV 3 LIM DOL

Nastavuje dolni limit pro tfeti supervizovany parametr. Viz 3207 SUPERV 3 PARAM vySe.
3209 [SUPERV 3 LIM HOR

Nastavuje horni limit pro tfeti supervizovany parametr. Viz 3207 SUPERV 3 PARAM vyse.

Parametry
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Skupina 33: INFORMACE

Tato skupina poskytuje pfistup k informacim o aktualnim programu ménice:
verze a datum testovani.

Koéd [Popis

3301 |[FIREM. SW

Obsahuje verzi firmwaru ménice.

3302 [SW KE STAZENI

Obsahuje informaci o verzi sw ke staZeni - verzi softwaru.

3303 [DATUM TESTOVANI
Obsahuje informaci o datu testovani (yy.ww = rr.t).

3304 |[JMEN.HOD.MENICE

Znaci jmenovité hodnoty proudu a napéti. Format je XXXY, kde:
+ XXX = jmenovita hodnota proudu ménice v ampérech. Pokud se vyskytne, pak A znaci desetinnou ¢arku
v hodnoté jmenovitého proudu. Napf. XXX = 8A8 znaci jmenovitou hodnotu proudu 8,8 ampér.
* Y = jmenovita hodnota napéti ménice, kde Y =:
« 2 znaci jmenovité napéti 208...240 V
* 4 znaci jmenovité napéti 380...480 V
* 6 znaci jmenovité napéti 500...600 V

3305 [SEZNAM PARAMETRU
Obsahuje verzi tabulky parametrd pouzité v ménici.

Parametry
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Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU

Tato skupina definuje obsah displeje ovladaciho panelu (stfedni ¢ast), kdyz je
ovladaci panel ve vystupnim rezimu.

Koéd [Popis
3401 |PARAMETR 1 P 3404 P 3405
\ybira prvni parametr (pomoci Cisla) zobrazeny na ovladacim
panelu. LoCc L ¢ v [49. THZ]
* Definice v této skupiné vymezuji obsah displeje, kdyz je ovladaci | p 3401 (137)H—» 49 1 HZ
panel v ovladacim modu. ) P 3408 (138
* Mlze byt vybran kterykoli parametr ze Skupina 01: PROVOZNI " o,
DATA., P 3415 (139—=10.7 /:
+ Pouzitim nasledujicich parametrd méze byt zobrazovana hodnota DIR | 00:00 [ MENU
Skalovana, pfevadéna na vhodné jednotky a/nebo zobrazena jako
sloupcovy diagram. Loc_ v
+ Obrazek uréuje vybéry provedné parametry v této skupiné. /HE_ ——
100 = NEVYBRANO — prvni parametr neni zobrazen. P 34041 0 . 4 A
101...159 — Zobrazi parametr 0101...0199. Pokud parametr 24.4 %
neexistuje, displej zobrazi “n.a.” - not available = neni k dispozici. T DIR ] 00:00 [ MENU _

3402 |MIN PARAMETRU 1

Definuje minimalni oéekavanou hodnotu pro prvni zobrazovany
parametr. Pouzijte parametry 3402, 3403, 3406, a 3407, napf. pro
pfevod parametru ze Skupina 01: PROVOZNI DATA jako je 0102 P3407-| — — — — — — |
otacky (v ot./min) na rychlost dopravniku pohanéného motorem (ve
stopach/min). Pro takovy pfevod jsou zdrojové hodnoty na obrazku |
minimalni, maximalni otacky a zobrazené hodnoty jsou odpovidajici |
minimalni a maximalni rychlosti dopravniku. Pouzijte parametr 3405 P 3406-| — —
|
T

Zobrazen
hodnota 4

Ll

pro vybér zobrazeni spravnych jednotek.
Pokyn: Vybérem jednotky nepfevedete hodnotu. Parametr se

neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1 = 9 (PRIME ZOBR.). P3402 P 3403
3403 |MAX PARAMETRU 1 Zdrojova hodnota

Definuje maximalni oéekavanou hodnotu pro prvni zobrazovany

parametr.

Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1
=9 (PRIME ZOBR.).

3404 [FORMAT PAR. 1

- s C . . 3404 Displej Rozsah
Definuje umisténi desetinné ¢arky pro prvni zobrazovany parametr. hodnota
0...7 — Definuje umisténi desetinné ¢arky.
v X . o . 0 +3 -32768...+32767
« VlozZi pocet pozadovanych desetinnych mist vpravo od (se znaménkem)
desetinné Carky. 1 +3.1
+ Viz tabulka s pFikladem pouZiti T (pi=3.14159). 2 +3.14
8 = BARGRAF — Specifikuje zobrazeni prouzkového grafu. 3 +3.142
9 = PRIME ZOBR. — Umisténi desetinné ¢arky a jednotky méfeni jsou 4 3 0...65535
identické pro zdrojovy signal. Viz Skupina 01: PROVOZNI DATA 5 3.1 (bez znaménka)
vypis parametr(i v sekci Kompletni seznam parametrt na strané 6 314
85 pro rozliSeni (to indikuje umisténi desetinné ¢arky) a jednotky :
méfeni. 7 3.142
8 zobrazeni prouzk. grafu.
9 umisténi desetinné ¢arky
a jedn. jako pro zdroj. signal
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Kod |Popis
3405 [JEDNOTKA PAR. 1
\ybira jednotku pouzitou pro prvni zobrazovany parametr.
Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyzZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1 = 9 (PRIME ZOBR.).
0 = BEZ JEDNOTKY 9 = °C 18=MWh 27 =1ft 36=1/s 45=Pa 54 = Ib/m 63 = Mot.
=A 10=1bft 19 =m/s 28=MGD 37 =I/min 46 = GPS 55 =Ib/h 64 =d
2=V 11 =mA 20 = m3h 29 =inHg 38=1h 47 = galls 56 = FPS 65 =inWC
3=Hz 12=mV 21=dm’s 30=FPM 39=mds 48 = gal/m 57 =ft/s 66 = m/min
4= % 13 = kW 22 = bar 31 = kbity/s 40 = md¥m  49= gal/h 58 =inH,O 67 =Nm
5=s 14=W 23 =kPa 32 =kHz 41 = kg/s 50 = ft3/s 59 =in wg
6=h 15 = kWh 24 = GPM 33 =ohm 42 = kg/m 51 = ft3/m 60 = ft wg
7 = ot./min 16 = °F 25 =PSI 34 = ppm 43 = kg/h 52 = ft3/h 61 = Ibsi
8 = kh 17 =hp 26 = CFM 35 = pps 44 =mbar 53 =Ib/s 62 =ms
Nasledujici jednotky jsou uZite€né pro zobrazeni prouzkového grafu.
117 = %ref  119= %dev 121 = % SP 123 = lout 125=Fout 127 =Vdc
118 = %act 120= % LD 122 = %FBK 124 =Vout 126 = Tout
3406 MIN VYSTUPU 1
Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro prvni zobrazovany parametr.
Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyzZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1 = 9 (PRIME ZOBR.).
3407 [MAX VYSTUPU 1
Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro prvni zobrazovany parametr.
Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyz je parametr 3404 FORMAT PAR. 1 = 9 (PRIME ZOBR.).
3408 PARAMETR 2
\ybira druhy parametr (podle &isla) zobrazeny na ovladacim panelu. Viz parametr 3401.
3409 [MIN PARAMETRU 2
Definuje minimalni o€ekavanou hodnotu pro druhy zobrazovany parametr. Viz parametr 3402.
3410 [MAX PARAMETRU 2
Definuje maximalni o¢ekavanou hodnotu pro druhy zobrazovany parametr. Viz parametr 3403.
3411 [FORMAT PAR. 2
Definuje umisténi desetinné ¢arky pro druhy zobrazovany parametr. Viz parametr 3404.
3412 [JEDNOTKA PAR. 2
Vybira jednotky pouZité s druhym zobrazenym parametrem. Viz parametr 3405.
3413 |MIN VYSTUPU 2
Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro druhy zobrazovany parametr. Viz parametr 3406.
3414 |IMAX VYSTUPU 2
Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro druhy zobrazovany parametr. Viz parametr 3407.
3415 PARAMETR 3
Vybira tfeti parametr (podle &isla) zobrazeny na ovladacim panelu. Viz parametr 3401.
3416 [MIN PARAMETRU 3
Definuje minimalni oéekavanou hodnotu pro tfeti zobrazovany parametr. Viz parametr 3402.
3417 IMAX PARAMETRU 3
Definuje maximalni o¢ekavanou hodnotu pro tfeti zobrazovany parametr. Viz parametr 3403.
3418 [FORMAT PAR. 3
Definuje umisténi desetinné €arky pro tfeti zobrazovany parametr. Viz parametr 3404.
3419 [JEDNOTKA PAR. 3
Vybira jednotky pouzité s tfetim zobrazenym parametrem. Viz parametr 3405.
3420 |MIN VYSTUPU 3
Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro tfeti zobrazovany parametr. Viz parametr 3406.

Parametry
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Kéd

Popis

3421

MAX VYSTUPU 3
Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro tfeti zobrazovany parametr. Viz parametr 3407.

Parametry
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Skupina 35: MERENi TEPL MOTORU

Tato skupina definuje zjiSt'ovani a reportovani pro konkrétni potencialni poruchu -
pfehfati motoru, které je detekovano teplotnimi Cidly. Typické zapojeni je
Znazornéno nize.

Jeden senzor

TFi senzory
All

u —— Al

Motor ! '. . Motor AGND
5 AGND
» . T T 7T o -
s . 1 L . | A01
- - AO o .
b L L . |aenD
X ' |aGND X Y

10 nF - ] 10 n%_ é

VAROVANI! IEC 60664 vyzaduje dvojitou nebo zesilenou izolaci mezi Zivymi éastmi
a povrchem pristupnych &asti elektrického zafizeni, které jsou bud’ nevodivé nebo
vodive, ale nepfipojené k ochranné zemi.

Pro splnéni tohoto poZadavku pfipojte termistor (nebo jinou podobnou sou€astku) na
ovladaci svorky ménice pouzitim nékteré z téchto moznosti:

» Oddélte termistor od zZivych ¢asti motoru dvojitou zesilenou izolaci.

» Chrarite vSechny obvody pfipojené na analogové a digitalni vstupy ménice.
Zabezpecte proti spojeni a izolujte od ostatnich nizkonapét'ovych obvodi pomoci
zakladni izolace (dimenzované pro stejnou napét'ovou uroven jako je hlavni
obvod ménice).

* Pouzijte externi termistorové relé. 1zolace relé musi byt dimenzovana na stejnou
napét’ovou uroven jako je hlavni obvod ménice.

Obrazek uvedeny nize znazorfiuje mozna pripojeni termistoru. Na strané motoru
musi byt stinéni kabelu uzemnéného pres kapacitu 10 nF. Pokud to neni mozné,
nechte stinéni nepfipojené.

Termistor relé: TERMISTOR(0) nebo TER- TERMISTOR(0)

ermistorové
relé Ridici deska

Ridici deska
¢ /~ - [
' 0 0 DI6

LT —— +24 V DC — -

) L / L+ |+24VDC
] T X ‘
=4 R
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Pro dalsi poruchy nebo predpokladané prehrati motoru pfi pouziti modelu,
viz Skupina 30: PORUCHOVE FUNKCE.

Kéd

Popis

3501

TYP CIDLA
Ur¢i typ pouzitého teplotniho €idla motoru, PT100 (°C), PTC (ohm) nebo termistor.

iz parametry 1501 vYZNAM AO1 a 1507 VYZNAM AO2.
0 = ZADNE CIDLO
1 =1 x PT100 — jako konfigurace Cidel se pouzije jedno &idlo PT100.

* Analogovy vystup A0O1 nebo A02 dodava ¢idlu konstantni proud.

» Odpor senzoru se zvysi tak, jak se zvySi teplota motoru a stejné tak napéti na senzoru.
Funkce méreni teploty snima napéti pfes analogovy vstup Al1 nebo AI2 a pfevadi je na °C.

2 =2 x PT100 - jako konfigurace €idel se pouziji dvé ¢€idla PT100.

* Funkce je stejna jako pro 1 x PT100.

3 =3 x PT100 — jako konfigurace ¢idel se pouziji tfi ¢idla PT100. ohm

* Funkce je stejna jako pro 1 x PT100. 4000

4 = PTC — jako konfigurace Cidel se pouzije PTC.

» Analogovy vystup dodava ¢idlu konstantni proud.

» Odpor senzoru se prudce zvySi tak, jak se zvySi teplota motoru a stejné
tak napéti na rezistoru. Funkce méreni teploty snima napéti pres
analogovy vstup Al1 a prevadi je na ohmy. 550

» Obrazek zn4zorfuje typickou zavislost odporu PTC ¢idla jako funkci
provozni teploty motoru.

1330

100

Teplota Odpor
Normalni < 3 kohm
ZvysSena > 28 kohm

5 = TERMISTOR(0) — jako konfigurace Cidel se pouZije termistor.

* Tepelna ochrana motoru je aktivovana pres digitalni vstup. Pfipojte bud’
PTC senzor nebo termistorové relé (v klidovém stavu sepnuté) na digitalni vstup. Méni¢ vyhodnoti stav
digitélniho vstupu, jak je znazornéno v tabulce vySe.

» Kdyz je digitalni vstup “0”, motor je pfehfaty.

* Viz obr. v Uvodu této skupiny..

6 = TERMISTOR(1) — jako konfigurace ¢€idel se pouzije termistor.

« Tepelna ochrana motoru je aktivovana pres digitalni vstup. Pfipojte termistorové relé (v klidovém stavu
rozepnuté) na digtitalni vstup. Méni¢ vyhodnoti stav digitalniho vstupu, jak je znazornéno v tabulce vyse.

» Kdyz je digitalni vstup “1”, motor je pfehfaty.

* Viz obrazek v Uvodu této skupiny.

3502

VYBER VYSTUPU

Definuje vstup pouzity pro teplotni ¢idlo.
1=A11-PT100 a PTC.
2=A12-PT100 a PTC.

3...8 = DI1...DI6 — Termistor

3503

LIMIT ALARMU

Definuje limit alarmu pro méfeni teploty motoru.
» PFi teploté vy38i nez je tento limit méni¢ zobrazi alarm (2010, TEPLOTA MOTORU)

Pro termistory:
0 — deaktivovan
1 — aktivovan

3504

LIMIT PORUCHY

Definuje limit poruchy pro méfeni teploty motoru.

» Pfi teploté vySsi nez je tento limit ménic zobrazi poruchu (9, PREHRATY MOTOR) a zastavuje ménic.
Pro termistory:

0 — deaktivovan

1 — aktivovan

Parametry
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Skupina 36: FUNKCE CASOVANI
Tato skupina definuje éasované funkce. Casované funkce zahrnuji:
» Ctyfi denni Easy start a stop
+ Ctyfi tydenni Casy start, stop a prodlouzeni
» Ctyfi CasovacCe pro slouceni zvolenych period.

Casova¢ mlze byt spojen s vice Easovymi periodami a asové periody mohou byt
ve vicenasobném Casovadi.

Casova perioda 1

3602 CAS POCATKU 1
3603 CAS UKONCENI 1
3604 DEN POCATKU 1
3605 DEN UKONCENI 1

Casova perioda 2

. » Casovad 1
3606 CAS POCATKU 2 .
3607 CAS UKONGENI 2 3626 ZDROJ CAS. SPIN 1
3608 DEN POCATKU 2 _
3609 DEN UKONCENI 2 Casovac 2

3627 zZDROJ CAS. SPIN 2

Casova perioda 3
3610 CAS POCATKU 3 Casovad 3

3611 CAS UKONCENI 3 3628 ZDROJ GAS. SPIN 3
3612 DEN POGATKU 3

3613 DEN UKONCENI 3

Casovac 4
3629 ZDROJ CAS. SPIN 4

Casova perioda 4

3614 CAS POCATKU 4
3615 CAS UKONCENI 4
3616 DEN POCATKU 4
3617 DEN UKONCENI 4

Prodluzovaé

3622 VYB.PRODL.PULSU
3623 CAS PRODL.PULSU

Parametr mGze byt spojen pouze s jednim ¢asovacem.

1001 EXT1 PRIKAZY
1002 EXT2 PRIKAZY

3626 ZDROJ CAS. SPIN 1 1102 VYBER EXT1/EXT2

1201 VYBER KONST. OT.
Casovag 2 1401 RELEOVY VYSTUP 1...1403 RELEOVY VYSTUP 3
3627 ZDROJ GAS. SPIN 2 1410 RELEOVY VYSTUP 4...1412 RELEOVY VYSTUP 6

4027 SADA PARAM PID 1
8126 CAS. AUT. VYMENA

Casovad 1

Parametry
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Koéd |Popis
3601 [POVOL. CASOVACE
\Vybira zdroj pro signal povoleni Casovace.
0 = NEVYBRANO — Casované funkce jsou zakazané.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako signal povoleni ¢asovanych funkci.
« Digitalni vstup musi byt aktivovan pro povoleni asovanych funkci.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal povoleni Easovanych funkci.
7 = AKTIVNI — Easované funkce jsou povoleny.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal povoleni €asovanych funkci.
« Tento digitalni vstup musi byt deaktivovan pro povoleni ¢asovanych funkci.
e -2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako signal povoleni ¢asovanych funkci.
3602 [CAS POCATKU 1
Definuje denni ¢as pocatku. 20:30:00 — -
« Cas mlze byt zménén v kroku 2 sekund. Cas periody 2
« Pokud je hodnota parametru 07:00:00, ¢asovac je 17:00:00 . .
aktivovan v 7 dopoledne. . Cas periody 4 I:l
X NS - e 15:00:00
» Obrazek ukazuje vicenasobny ¢asovac v riznych
dnech tydne. 13:00:00
Cas periody 3 I:l
12:00:00
10:30:00 —
Cas periody 1
09:00:00
00:00:00
Pon Ute Sti Ctv Pat Sob Ned
3603 [CAS UKONCENI 1
Definuje denni Cas ukonceni.
» Cas mUze byt zménén v kroku 2 sekund.
* Pokud je hodnota parametru 09:00:00, ¢asovac je deaktivovan v 9 dopoledne
3604 [DEN POCATKU 1
Definuje startovaci den tydne.
1 = PONDELI...7 = NEDELE
+ Pokud je hodnota parametru 1, tydenni ¢asovac 1 je aktivni od pondéini palnoci (00:00:00).
3605 [DEN UKONCENI 1
Definuje koncovy den tydne.
1 = PONDELI...7 = NEDELE
* Pokud je hodnota parametru 5, tydenni ¢asovac 1 je deaktivovan v patek o pllnoci (23:59:58).
3606 [CAS POCATKU 2
Definuje denni ¢as pocatku ¢asovace 2.
* Viz parametr 3602.
3607 [CAS UKONCENI 2
Definuje denni ¢as ukon&eni asovace 2.
* Viz parametr 3603.
3608 DEN POCATKU 2
Definuje tydenni start dne ¢asovace 2.
* Viz parametr 3604.
3609 [DEN UKONCENI 2
Definuje tydenni stop dne ¢asovace 2.
* Viz parametr 3605.
3610 [CAS POCATKU 3
Definuje denni ¢as pocatku ¢asovace 3.
* Viz parametr 3602.
3611 [CAS UKONCENI 3
Definuje denni ¢as ukonéeni ¢asovace 3.
* Viz parametr 3603.

Parametry
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Kéd

Popis

3612

DEN POCATKU 3
Definuje tydenni start dne ¢asovace 3.
« iz parametr 3604.

3613

DEN UKONCEN:I 3
Definuje tydenni stop dne €asovace 3.
« iz parametr 3605.

3614

CAS POCATKU 4
Definuje denni ¢as pocatku ¢asovace 4.
* Viz parametr 3602.

3615

CAS UKONCENI 4
Definuje denni ¢as ukonceni ¢asovace 4.
« iz parametr 3603.

3616

DEN POCATKU 4
Definuje tydenni start dne Casovace 4.
« iz parametr 3604.

3617

DEN UKONCENI 4
Definuje tydenni stop dne ¢asovace 4.
* Viz parametr 3605.

3622

VYB.PRODL.PULSU

\Vybira zdroj pro signal prodlouzeni.

0 = NEVYBRANO — Prodluzovac signalu je zakazan.

1 = DI1 — Definuje DI1 jako signal prodlouzeni.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje DI2...DI6 jako signal prodlouzeni.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal prodlouzeni.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitélni vstup DI2...DI6 jako signal prodlouzeni.

3623

CAS PRODL.PULSU

|
Definuje dobu zapnuti prodiuzovadge. Cas se zah4ji, kdyz se L |
vypina signal nastaveni prodiuzovade. Pokud je hodnota Prodluzovac aktivni |

parametru 01:30:00, je prodluzovag¢ aktivni po 1 hodinu a 30 |
minut po uvolnéni aktivace DI. |

Aktivace DI -

' Doba prodlouzeni !

3626

ZDROJ CAS.SPIN.1

Definuje Casové periody pouZité v Casovaci.

0 = NEVYBRANO — Zadné Casové periody nebyly zvoleny.

1 =711 — Casova perioda 1 zvolena v &asovadi.

2=T2-— Casgvé perioda 2 zvolena v ¢asovadi.

3 = T1+72 — Casové periody 1 a 2 zvoleny v ¢asovaci.

4 = 73 — Casova perioda 3 zvoleny v &asovadi.

5=T1+13 - (:Zasové periody 1 a 3 zvoleny v €asovadi.

6 = T2+T3 — Casové periody 2 a 3 zvoleny v ¢asovadi.

7 = T1+72+73 — Casové periody 1, 2 a 3 zvoleny v &asovadi.
8=T4 — Casgvé perioda 4 zvoleny v ¢asovadi.

9 = T1+74 — Casové periody 1 a 4 zvoleny v ¢asovaci.

10 = 12+74 — Casové periody 2 a 4 zvoleny v &asovadi.

11 = T1+72+T4 — Casové periody 1, 2 a 4 zvoleny v Casovaci.

12 = T3+T4 — Casové periody 3 a 4 zvoleny v ¢asovadi.

13 =T1+73+74 - C:)asové periody 1, 3 a 4 zvoleny v ¢asovaci.

14 = 12+713+74 — Casové periody 2, 3 a 4 zvoleny v Casovaci.

15 = T1+T2+T3+T4 — Casové periody 1, 2, 3 a 4 zvoleny v ¢asovadi.
16 = PRODL. PULSU — Prodluzovag¢ zvolen v Easovadi.

17 = T1+B — Prodluzovac¢ a ¢asova perioda 1 zvoleny v ¢asovaci.
18 = T2+B — Prodluzovac a ¢asova perioda 2 zvoleny v ¢asovaci.
19 = T1472+4B — ProdluZova¢ a €asoveé periody 1 a 2 zvoleny v ¢asovadi.

20 = T3+B — Prodluzovac a ¢asova perioda 3 zvoleny v ¢asovagi.

Parametry
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Kod |Popis
21 = T1+73+B — ProdluZovac a ¢asové periody 1 a 3 zvoleny v ¢asovadi.
22 = T2+T3+B — Prodluzovac a ¢asové periody 2 a 3 zvoleny v ¢asovadi.
23 = T1+72+T13+B — Prodluzovac a ¢asové periody 1, 2 a 3 zvoleny v ¢asovaci.
24 = T4+B — Prodluzova¢ a ¢asova perioda 4 zvoleny v ¢asovadi.
25 = T1+T4+B — Prodluzovac a ¢asové periody 1 a 4 zvoleny v ¢asovadi.
26 = T2+T4+B — Prodluzovac a ¢asové periody 2 a 4 zvoleny v ¢asovadi.
27 = T1+72+T74+B — Prodluzova¢ a ¢asové periody 1, 2 a 4 zvoleny v ¢asovaci.
28 = T3+T4+B — Prodluzovac a ¢asové periody 3 a 4 zvoleny v ¢asovadi.
29 = T1+73+T4+B — Prodluzovac a ¢asové periody 1, 3 a 4 zvoleny v ¢asovaci.
30 = T2+73+74+B — ProdluZovacl a ¢asové periody 2, 3 a 4 zvoleny v ¢asovadi.
31 = T1+2+3+4+B — Prodluzovac¢ a ¢asové periody 1, 2, 3 a 4 zvoleny v ¢asovadi.
3627 ZDROJ CAS.SPIN.2
* Viz parametr 3626.
3628 ZDROJ CAS.SPIN.3
* Viz parametr 3626.
3629 ZDROJ CAS.SPIN.4
* Viz parametr 3626.
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Skupina 37: USER LOAD CURVE

Tato skupina definuje sledovani uZivatelsky nastavitelnych kfivek zatiZzeni (moment
motoru jako funkce frekvence). Kfivka je definovana péti body.

Kéd

Popis

3701

MOD UZIV ZAT KR Moment motoru ( %)

Rezim sledovani uzivatelsky nastavitelnych kfivek -

zatizeni. A

Tato funkce nahrazuje dfivéjsi sledovani : '

nedostate¢ného zatiZzeni ve Skupina 30: P3M

PORUCHOVE FUNKCE. Pro jeji emulovani viz P3712%53775 P3718

Cast Vztah s neplatnym stars§im typem sledovani P3714 P3717

nedostatecného zatiZzeni na strané 157.

0 = NEVYBRANO — Sledovani neni aktivni.

1 = MALA ZATEZ — Sledovani pro pokles momentu
pod kfivku nedostateéného zatiZeni.

2 = PRETIZENI — Sledovani pro moment pfesahujici P3705
kfivku nadmérného zatizeni. !

3 = OBE — Sledovani pro pokles momentu pod
kfivku nedostateéného zatizeni nebo moment ] p3708 L .
pfesahujici kfivku nadmérného zatiZeni. P3704 P3707 P3710 P3713 P3716

Oblast nadmérného zatiZzeni |

Povolena provozni oblast

Oblast nedostate¢ného zatizeni :

Vystupni frekvence (Hz)

3702

FCE UZIV ZAT KR

Cinnost o&ekavana b&hem sledovani zatizeni.

1 = PORUCHA — Bude generovana porucha, kdyZz podminka definovana v 3701 MOD UZIV ZAT KR platila déle neZ &as
nastaveny v 3703 CAS UZIV ZAT KR.

2 = VAROVANI — Bude generovan alarm, kdyZ podminka definovana v 3701 MOD UZIV ZAT KR platila déle nez polovina
Casu nastaveného v 3703 CAS UZIV ZAT KR.

3703

CAS UZIV ZAT KR
Definuje ¢asovy limit pro generovani poruchy.
» Polovina tohoto €asu je pouZita jako limit pro generovani alarmu.

3704

ZAT FREKV 1

Definuje hodnotu frekvence prvniho bodu definice kfivky zatiZeni.
* Musi byt men&i nez 3707 zAT FREKV 2.

3705

ZAT MOMENT NizKY 1

Definuje hodnoty momentu prvniho bodu definice kfivky nedostate¢ného zatiZeni.
* Musi byt men&i nez 3706 ZAT MOM VYSOKY 1.

3706

ZAT MOMENT VYSOKY 1
Definuje hodnoty momentu prvniho bodu definice kfivky nadmérného zatiZeni.

3707

ZAT FREKV 2

Definuje hodnotu frekvence druhého bodu definice kfivky zatizeni.
* Musi byt men&i nez 3710 zAT FREKV 3.

3708

ZAT MOMENT NiZKY 2

Definuje hodnoty momentu druhého bodu definice kfivky nedostate¢ného zatizeni.
* Musi byt men&i nez 3709 ZAT MOM VYSOKY 2.

3709

ZAT MOMENT VYSOKY 2
Definuje hodnoty momentu druhého bodu definice kfivky nadmérného zatizeni.

3710

ZAT FREKV 3

Definuje hodnotu frekvence tfetiho bodu definice kfivky zatizeni.
» Musi byt mensi nez 3713 zAT FREKV 4.

3711

ZAT MOMENT NizKY 3

Definuje hodnoty momentu tfetiho bodu definice kfivky nedostatecného zatizeni.
* Musi byt mensi nez 3712 ZAT MOM VYSOKY 3.

3712

ZAT MOMENT VYSOKY 3

Definuje hodnoty momentu tfetiho bodu definice kfivky nadmérného zatizeni.
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Kéd

Popis

3713

ZAT FREKV 4

Definuje hodnotu frekvence &tvrtého bodu definice kfivky zatizeni.

» Musi byt mensi nez 3716 zAT FREKV 5

3714

ZAT MOMENT NizKY 4

Definuje hodnoty momentu &tvrtého bodu definice kfivky nedostateéného zatizeni.

» Musi byt mens$i nez 3715 ZAT MOM VYSOKY 4.

3715

ZAT MOMENT VYSOKY 4

Definuje hodnoty momentu &tvrtého bodu definice kfivky nadmérného zatizeni.

3716

ZAT FREKV 5

Definuje hodnotu frekvence patého bodu definice kfivky zatizeni.

3717

ZAT MOMENT NiZKY 5

Definuje hodnoty momentu patého bodu definice kfivky nedostate¢ného zatizeni.

» Musi byt mens$i nez 3718 ZAT MOM VYSOKY 5.

3718

ZAT MOMENT VYSOKY 5

Definuje hodnoty momentu patého bodu definice kfivky nadmérného zatizeni.

Vztah s neplatnym star§im typem sledovani nedostatecného zatizeni

Nyni je starsi neplatny parametr 3015 KRIVKA MALE ZATEZE nahrazen péti volitel-nymi
kfivkami zobrazenymi v obrazku. Vlastnosti parametr( jsou popsany nize.

* Pokud zatiZeni poklesne

pod nastavenou kfivku po (7;%)“ Typy kfivek nedostateéného zatizeni
del$i dobu nez je ¢as 80 | @
nastaveny parametrem | 70 %
3014 CAS MALE ZATEZE |
(neplatny), bude 60 7 ! @
aktivovana ochrana 7 ; —— 50%
nedostateCného zatizeni.  4q | :@ P

« Kfivky 1...3 dosahuji . ) e &/@ - 30%
maxima pfi jmenovité 0l —— — = =
frekvenci motoru _—— = \@
nastavené parametrem : f
9907 JMEN. FREKV. MOT. 0 >

fn 2.4-fy

* Ty = jmenovity moment
motoru.

* fy = jmenovita frekvence motoru.

Pokud chcete emulovat starsi kfivku nedostate¢ného zatizeni s parametry
uvedenymi v tmavych sloupcich, nastavte nové parametry jak je uvedeno v bilych

sloupcich v niZe uvedenych dvou tabulkach:

Neplatné parametry Nové parametry

Sledovani nedostateéného
zatizeni s parametry 3013...3015 3013 3014 3701 3702 3703
(neplatné) FUNKCE GAS MALE | MOD UZIV | FCEUZIV | CAS UZIV

MALE ZAT. ZATEZE ZAT KR ZAT KR ZAT KR
Bez funkce nedostatec¢ného zatizeni 0 - 0 - -
Kfivka nedostatec¢ného zatiZeni, 1 t 1 1 t
generovana porucha
Krivka nedostate¢ného zatizeni, 2 t 1 2 2-t
generovan alarm
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Obs. Nové paramet
par. P ry
3015 3704 3705 3707 3708 3710 3711 3713 3714 3716 3717
KRIVKA ZAT ZAT MOM ZAT ZAT ZAT ZAT ZAT ZAT ZAT ZAT
MALE FREKV 1 NiZKY 1 FREKV 2 MOM FREKV 3 MOM FREKV 4 MOM FREKV 5 MOM
ZATEZE . NizKY 2 NizKY 3 NizKY 4 NizKY 5
M) | By | (m | M) | (W | M) | (B | KD | (%
EU | US EU | US EU | US EU | US EU | US
1 5 6 10 32 | 38 17 | 41 | 50 23 | 50 | 60 30 |500|{500| 30
2 5 6 20 31|37 | 30 |42 | 50| 40 50 | 60 50 |500|{500| 50
3 5 6 30 31|37 | 43 | 42 | 50 57 | 50 | 60 70 |500({500| 70
4 5 6 10 73 | 88 17 | 98 |117| 23 |120|144| 30 |[500|500| 30
5 5 6 20 71186 | 30 99 [119| 40 |120|144| 50 |500|500| 50
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Skupina 40: PROCES NAST. PID 1
Tato skupina definuje sady parametrd pouzité s procesnim PID (PID1) regulatorem.
Typicky jsou potfebné pouze parametry v této skupiné.

PID regulator - zakladni nastaveni

V rezimu PID regulatoru méni¢ porovnava referen¢ni signal (nastaveni) s aktualnim
signalem (zpétnovazebni) a automaticky nastavuje otacky ménice pro oba signaly.
Rozdilem mezi témito dvéma signaly je regula¢ni odchylka.

Typicky se rezim regulatoru PID pouziva, kdyZ je potfeba Fidit otacky motoruna bazi
tlaku, pratoku nebo teploty. Ve vétsiné pfipadl - kdyz je k dispozici pouze 1 vysilac
signalu pfipojeny k ACS550 - je potfebna pouze skupina parametru 40.

Nize je uvedeno schématické znazornéni nastavovacich/zpétnovazebnich signal(
s pouzitim skupiny parametra 40.

Panel REF1 | P1101
REF1
Panel REF 2—LP1106 -
0...17, In REF2
500 %|PID nastaveni |20...21
Panel REF2 — o
-500 % 19
Al—P4016 G40
Proud — PID1 PANEL
Moment— LOC/REM
Vykon— vybér
Al—P4017| ~|P4014—|P4015 LILOC
Proud — i
Moment _| uy PID aktualni hodnota | REM
Vykon —
DI — S(lr?st POt lexT 1
Al — Otagky | 110 —
KomREF 1 — — EXT 2
Panel REF 2 —
o P1106 G2
— Const
Al — Otacky
KomREF 2 —
P1106
Panel REF2 —] ‘ 0...17,
Al1_ P4010| PID nastaveni 20“.21_P1107 i
P4012 P1108
Al2— P4013 19
Kom —
Interni— G40
Al—P4016 PID1 !
Proud — PID1 vystup
Moment— _L
Vykon — P4014—P4015
Promﬁjl —P401 7j PID aktualni hodnota
Moment—
Vykon —

Pokyn: Pro aktivaci pouziti PID regulatoru musi byt parametr 1106 nastaven na
hodnotu 19.
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PID reguléator — zdokonaleny
ACS550 ma dva separatni PID regulatory:
* Procesni PID (PID1) a
+ Externi PID (PID2)
Procesni PID (PID1) ma 2 separatni sady parametru:
* Procesni PID (PID1) SET1, definovana ve Skupina 40: PROCES NAST. PID 1 a
* Procesni PID (PID1) SETZ2, definovana ve Skupina 41: PROCES NAST. PID 2
Muzete zvolit mezi dvéma rdznymi sadami s pouzitim parametru 4027.

Typicky Ize pouzit dvé rizné sady PID regulatoru, kdyZ se méni zatizeni motoru
Z jedné situace do druhé.

Muzete pouzit externi PID (PID2) definovany ve Skupina 42: EXT/NASTAV. PID,
dvéma rliznymi zpusoby:

» Misto pouziti pfidavného hardwaru PID regulatoru mizete nastavit vystupy
ACS550 na fizeni zafizeni jako tlumi€ nebo ventil. V tomto pfipadé nastavte
parametr 4230 na hodnotu 0 (0 je standardni hodnota.).

* Mdzete také pouzit externi PID (PID2) pro vyladéni nebo jemné doladéni otacek
u ACS550.

Kéd

Popis

4001

ZESILENI

Definuje zesileni PID regulatoru.

« Nastaveny rozsah je 0,1.. 100.

« P¥i 0,1 se vystup PID regulatoru zméni 0,1krat oproti hodnoté poruchy.
 P¥i 100 se vystup PID regulatoru zméni 100krat oproti hodnoté poruchy.

Pouzijte proporcionalni zesileni a integraéni ¢as pro nastaveni citlivosti systému.

» Nizka hodnota proporcionalniho zesileni a vysoka hodnota integracni Casové konstanty zajisti stabilni provoz, ale
zapficini pomalou odezvu.

Pokud proporcionalni zesileni hodnota je pfili§ vysoka nebo integraéni ¢as pfili$ kratky, mize se systém stat

nestabilnim.

Postup:

+ Na pocatku nastavte:

* 4001 zesileni = 0,0.

* 4002 integracni ¢as = 20 sekund.

+ Nastartujte systém a sledujte, zda dosédhne Zadané hodnoty rychle pfi udrzeni stabilniho provozu. Pokud ne,
zvySujte zesileni (4001), dokud skute¢na hodnota (nebo otacky pohonu) trvale kolisa(ji). Nékdy je nezbytné pro
vyvolani tohoto kolisani nastartovat a zastavit pohon.

» SniZujte zesileni (4001), dokud kmitani neustane.

» Nastavte zesileni (4001) na 0.4 az 0.6 hodnoty nastavené vyse.

» Snizujte integracni €as (4002), dokud zpétnovazebni signal (nebo otacky pohonu) trvale kolisa(ji). Nékdy je
nezbytné pro vyvolani tohoto kolisani nastartovat a zastavit pohon.

» Zvyste integraéni ¢as (4002), dokud kmitani neustane.

» Nastavte integrac¢ni ¢as (4002) na 1,15 az 1,5nasobek hodnoty nastavené vyse.

» Pokud zpétnovazebni signal obsahuje vysokofrekvenéni Sum, zvyste hodnotu parametru 1303 FILTR Al1 nebo 1306
FILTR AI2, dokud neni Sum ze signalu odfiltrovan.

Parametry
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Kéd

Popis

4002

INTEGRACNI CAS A

Definuje integracni ¢as PID regulatoru. / A\
Integracni €as je dle definice ¢as potfebny na zvyseni vystupu B -
o hodnotu regulaéni odchylky: D (P 4001 = 10)

|

» Regulaéni odchylka je konstantni a 100%. |
« Zesileni = 1. C (P 4001 =1)_|

|

|

|

.

» Integracni ¢as 1 sekunda vyjadfuje, Zze 100 % zmeény je
dosazeno za 1 sekundu.
0,0 = NEVYBRANO — zablokuje integraci (I-&ast regulatoru)

0,1...600,0 = integracni ¢as v sekundach. A = Odchylka I

B = Skokova zména regulaéni odchylky
C = Vystup regulatoru se zesilenim =1
D = Vystup regulatoru se zesilenim = 10

Y~

Viz 4001 pro postup nastaveni.

4003

DERIVACNI CAS Chybak Procesni regulacni odchylka
Definuje derivacni ¢as PID regulatoru.
» Muzete pfidat derivaci regulaéni odchylky k vystupu PID 100% |- —————-—~— -
regulatoru. Derivace je rychlost zmény regulaéni odchylky.
Pokud se napfiklad procesni regulaéni odchylka méni linearné,
je konstanta derivace pfidana k vystupu PID regulatoru.
- Derivace regulacni odchylky je filtrovana pomoci 1-pélového
filtru. Casova konstanta filtru je definovana parametrem 4004
FILTR PID DER.
0,0 = NEVYBRANO — zablokuje derivacéni ¢ast vystupu PID 0%
regulatoru.
0,1...10,0 = derivaéni ¢as (v sekundach).

t

PID vystUP‘ D-slozka vystupu regulatoru

Zesileni / '

P 4001

>t

<+— P 4003 —»

4004

FILTR PID DER.

Definuje ¢asovou konstantu filtru pro derivaéni ¢ast vystupu PID regulatoru.

» Predtim, nez je pfipoc¢tena k vystupu PID regulatoru, je derivace filtrovana pomoci 1-pélového filtru.
» ZvySenim filtraniho €asu se derivace vyhladi, omezi se Sum.

0,0 = NEVYBRANO — zablokuje filtrovani derivace.

0,1...10,0 = €asova konstanta filtru (v sekundach).

4005

INV REG ODCHYLKA

\ybira bud bézny nebo invertovany vztah mezi zpétnovazebnim signalem a otackami ménice.

0 = NE — bézny (normalni) - snizenim zpétnovazebniho signalu se zvysi otacky ménice. Odchylka = Ref - Fbk
(odchylka - zpétnovazebni signal).

1 = ANO — invertovany - snizenim zpétnovazebniho signalu se snizi otacky ménic¢e. Odchylka = Fbk - Ref
(zpétnovazebni signal - odchylka).

4006

JEDNOTKA

Vybira jednotku pro skute¢nou hodnotu PID regulatoru (PID 1 parametry 0128, 0130 a 0132).
» Viz parametr 3405 - seznam dostupnych jednotek.

4007

ZOBRAZ. FORMAT

Definuje umisténi desetinné ¢arky ve skute¢né hodnoté PID regulatoru.

» Vlozi pocet pozadovanych desetinnych mist vpravo od desetinné €arky.
- Viz tabulka s pfikladem pouZiti 7t (pi = 3,14159).

Hodnota 4007 | Vstup | Zobrazeni
0 0003 3
1 0031 3.1
2 0314 3.14
3 3142 3.142
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Kod |Popis
4008 HODNOTAO0% RN Jednotky (P4006)
Definuje (spolecné s nasledujicim parametrem) Skalovani Mé&Fitko (P4007) +1000.0
aplikované na skute¢nou hodnotu PID regulatoru (PID1 parametry A
0128, 0130 a 0132). -
» Jednotky a méfitka jsou definovany parametry 4006 a 4007. P 4009 -
4009 |HODNOTA 100 %
Definuje (spole¢né s pfechazejicim parametrem) Skalovani
aplikované na skute¢nou hodnotu PID regulatoru. P 4008 -
+ Jednotky a méritko jsou definovany parametry 4006 a 4007.
-1000.0 Interni méfitko ( %
4010 VYBER ZADANE HOD

Definuje zdroj referenéniho signalu pro PID regulator.
» Parametr nema vyznam, kdyz je PID regulator obchazen (viz 8121 BYPASS REGUL.).

0 = PANEL — Ovladaci panel poskytuje reference.

1 = AI1 — Analogovy vstup 1 poskytuje reference.

2 = AI2 — Analogovy vstup 2 poskytuje reference.

8 = KOMUNIKACE — Fieldbus poskytuje reference.

9 = KOMUN.+AI1 — Definuje fieldbus a analogovy vstup 1 (A1) v kombinaci jako zdroj reference. Viz korekce reference
analogového vstupu nize.

10 = KOMUN.*AI1 — Definuje fieldbus a analogovy vstup 1 (A1) v kombinaci jako zdroj reference. Viz korekce reference
analogového vstupu nize.

11 = DI3U,4D(RNC) — Digitalni vstupy pracujici jako fizeni motor-potenciometer poskytuji referenci.
* DI3 zvysi otacky (U znaci “up”)
* DI4 snizi referenéni hodnotu (D znadi “down”).
» Parametr 2205 CAS ZRYCHL. 2 ovlada rychlost zmény referenéniho signalu.
* R = pfikaz stop resetuje referenci na nulu (R znaci reset).
* NC = hodnota reference neni zkopirovana.

12 = DI3U,4D(NC) — Stejné jako DI3,4D(RNC) vySe, kromé:
« Pfikaz stop neresetuje referenci na nulu. Po restartu otacky motoru stoupaji podle vybrané miry zrychlovani na

ulozenou referenci.

13 = DI5U,6D(NC) — Stejné jako DI3U,4D(NC) vySe, kromé:
» Pouziva digitalni vstupy DI5 a DI6.

14 = AI1+A12 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2 (AI2) v kombinaci jako zdroj reference. Viz
korekce reference analogového vstupu nize.

15 = AI1*AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2 (AI2) v kombinaci jako zdroj reference. Viz
korekce reference analogového vstupu nize.

16 = AI1-AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (Al1) a analogovy vstup 2 (AI2) v kombinaci jako zdroj reference. Viz
korekce reference analogového vstupu nize.

17 = AI1/A12 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2 (AI2) v kombinaci jako zdroj reference. Viz
korekce reference analogového vstupu nize.

19 = INTERNI — referenci poskytuje konstantni hodnota nastavena pouzitim parametru 4011.

20 = PID2 vYSTUP — Definuje PID regulator 2 vystup (parametr 0127 vYSTUP PID 2) jako zdroj reference.
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Kéd

Popis

Korekce reference analogového vstupu
Hodnoty parametrd 9, 10 a 14...17 pouzivaji vzorce v nasledujici tabulce.

Hod. nastaveni

Vypocet reference Al

C+B

C hodnota + (B hodnota - 50 % referen¢ni hodnoty)

C+*B

C hodnota - (B hodnota/50 % referenéni hodnoty)

C-B

(C hodnota + 50 % referenéni hodnoty) - B hodnota

C/B

(C hodnota - 50 % referenéni hodnoty)/B hodnota

Kde:
» C = Hlavni referen¢ni hodnota
(= KoM pro hodnoty 9, 10 a
= A1 pro hodnoty 14...17)
» B = Korekce reference
(= A1 pro hodnoty 9, 10 a
= AI2 pro hodnoty 14...17).
Priklad:
Obrazek znazorriuje kfivky zdroje reference pro
nastaveni hodnot 9, 10 a 14...17, kde:
» C=25%.
* P 4012 MIN ZADANE HOD. = 0.
* P 4013 MAX ZADANE HOD. = 0.
» B se méni podél vodorovné osy.

120
100-]
80-
60-
40-

20-

™

0

0

4011

INT. ZADANA HOD.

Nastavuje konstantni hodnotu pouzitou pro procesni referenci.
+ Jednotky a méfitka jsou definovana u parametrd 4006 a 4007.

4012

MIN ZADANE HOD.

Nastavuje minimalni hodnotu pro zdroj referenéniho signalu.

» Viz parametr 4010.

4013

MAX ZADANE HOD.

Nastavuje maximalni hodnotu pro zdroj referen¢niho signalu.

» Viz parametr 4010.

4014

VYB SIG ZP VAZBY
Definuje zpétnou vazbu regulatoru (aktualni signal).

» Muzete definovat kombinaci dvou skuteénych hodnot (AKT1 a AKT2) jako zpétnovazebni signal.

» Pouzijte parametr 4016 pro definovani zdroje skute¢né hodnoty 1 (AKT1).

» Pouzijte parametr 4017 pro definovani zdroje skute¢né hodnoty 2 (AKT2).

1 = AKT1 — Aktualni hodnota 1 (AKT1) poskytnuta jako zpétnovazebni signal.

2 = AKT1-AKT2 — AKT1 minus AKT2 poskytnuta jako zpétnovazebni signal.

3 = AKT1+AKT2 — AKT1 plus AKT2 poskytnuta jako zpétnovazebni signal.

4 = AKT1*AKT2 — AKT1 krat AKT2 poskytnuta jako zpétnovazebni signal.

5 = AKT1/AKT2 — AKT1 déleno AKT2 poskytnuta jako zpétnovazebni signal.

6 = MIN(A1,A2) — mensi z AKT1 nebo AKT2 poskytnuta jako zpétnovazebni signal.

7 = MAX(A1,A2) — vétSi z AKT1 nebo AKT2 poskytnuta jako zpétnovazebni signal.

8 = odmoc(A1-A2) — druha odmocnina hodnoty AKT1 minus AKT2 poskytnuta jako zpétnovazebni signal.
9 = odmA1+odmA2 — druha odmocnina z AKT1 plus druha odmocnina z AKT2 poskytnuta jako zpétnovazebni signal.
10 = odmoc(AKT1) — druha odmocnina z AKT1 poskytnuta jako zpé&tnovazebni signal.
11 = comMM FBK 1 — signal 0158 PID KOM HODN 1 poskytnut jako zpétnovazebni signal.
12 = COMM FBK 2 — signal 0159 PID KOM HODN 2 poskytnut jako zpétnovazebni signal.
13 = AVE(AKT1,2) — prdmér z AKT1 a AKT2 poskytnut jako zpétnovazebni signal.

4015

NAS SIG ZP VAZBY

Definuje dodate¢ného nasobitele pro hodnotu zpétnovazebniho signalu PID definovanou parametrem 4014.
» Pouzitelny hlavné v aplikacich, kde je pratok vypocitavan z tlakové diference.

0 = NEVYBRANO.

-32.768...32.767 = nasobitel aplikovany na signal definovany parametrem 4014 VYB SIG ZP VAZBY.

Priklad: FBK = Nasobitel x /A1 -A2
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Kod |Popis
4016 |VSTUP AKT1

Definuje zdroj pro aktualni hodnota 1 (AKT1). Viz také parametr 4018 AKT1 MINIMUM.

1 = AI1 — Pouziva analogovy vstup 1 pro AKT1.

2 = AI2 — Pouziva analogovy vstup 2 pro AKT1.

3 = PROUD — Pouziva proud pro AKT1.

4 = MOMENT — Pouziva moment pro AKT1.

5 = VYKON — Pouziva vykon pro AKT1.

6 = COMM AKT 1 — Pouziva hodnotu signalu 0158 PID KOM HODN 1 pro AKT1.

7 = COMM AKT 2 — Pouziva hodnotu signalu 0159 PID KOM HODN 2 pro AKT1.

4017 |VSTUP AKT2

Definuje zdroj pro aktualni hodnota 2 (AKT2). Viz také parametr 4020 AKT2 MINIMUM.

1 = AI1 — Pouziva analogovy vstup 1 pro AKT2.

2 = AI2 — Pouziva analogovy vstup 2 pro AKT2.

3 = PROUD — Pouziva proud pro AKT2.

4 = MOMENT — Pouziva moment pro AKT2.

5 = VYKON — Pouziva vykon pro AKT2.

6 = KOM AKT 1 — Pouziva hodnotu signalu 0158 PID KOM HODN 1 pro AKT2.

7 = KOM AKT 2 — Pouziva hodnotu signalu 0159 PID KOM HODN 2 pro AKTZ2.

4018 |AKT1 M.ININ.IU.M N AKT1 (%) A

Nastavuje minimalni hodnotu pro AKT1.

« Skaluje zdroj signalu pouzity jako aktuaini hodnotu AKT1 P4019 - ~-~------- -~
(definovana parametrem 4016 VSTUP AKT1). Pro parametr 4016 :
hodnoty 6 (KOM AKT 1) a 7 (KOM AKT 2) se Skalovani neprovede. |

Par 4016 Zdroj Zdroj min. Zdroj max. P 4018 :
1 anal. vstup 1 [1301 MINIMUM A1 {1302 MAXIMUM Al1 [ [
2 |anal. vstup 2 |1304 MINIMUM A2 | 1305 MAXIMUM AI2 Zdroj min. _ Zdroj max.
3 proud 0 2 - jmen. proud Zdroj signal
4 moment -2 - jmen. moment |2 - jmen. moment
5 vykon -2 - jmen. vykon 2 - jmen. vykon AKT1 (%)) B
* Viz obrazek: A= normaini; B = inverzni (AKT1 MINIMUM > AKT1 P 4018 1
MAXIMUM) [
4019 |AKT1 MAXIMUM :
Nastavuje maximalni hodnotu pro AKT1. :
* Viz 4018 AKT1 MINIMUM. P 4019— - — 1= — = — = = =
4020 |AKT2 MINIMUM : :
Nastavuje minimalni hodnotu pro AKT2. e : »-
* Viz 4018 AKT1 MINIMUM. Zdroj r;;n o ’|Zdr01 max.
4021 [AKT2 MAXIMUM foj signa
Nastavuje maximalni hodnotu pro AKT2.
* Viz 4018 AKT1 MINIMUM.
4022 VYBER USNUTI

Definuje fizeni funkce usnuti pro PID.

0 = NEVYBRANO — funkce usnuti u PID neni nastavena.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 pro fizeni funkce usnuti.

« Aktivace digitalniho vstupu aktivuje funkci usnuti.
» Deaktivace digitalniho vstupu obnovuje PID fizeni.

2..6 = DI2..DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 pro fizeni funkce usnuti u PID.
* Viz DI1 vySe.

7 = INTERNI — definuje vystupni otacky, frekvenci, procesni referenci a procesni aktualni hodnotu pro fizeni funkce
usnuti u PID. Dle parametr(i 4025 ODCH. PROBUZENI a 4023 PID-UROV. USNUTI.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 pro fizeni funkce usnuti u PID.

« Deaktivace digitalniho vstupu aktivuje funkci usnuti.
« Aktivace digitalniho vstupu obnovuje PID fizeni.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 pro Fizeni funkce usnuti u PID.

* Viz DIT(INV) vySe.
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Kéd

Popis

4023

PID-UROV. USNUTI

Nastavuje otacky/frekvenci motoru, které umozniuji funkci usnuti

u PID, pokud jsou otacky/frekvence motoru pod touto hodnotou

nejméné po dobu definovanou v 4024 PID-zPOZD USNUTI, je mozna

funkce usnuti u PID (zastaveni pohonu).

» Je nutno nastavit 4022 = 7 INTERNI.

> Viz obr. : A = PID vystupni uroven, B = PID odezva procesni
hodnoty.

4024

PID-ZPOZD USNUTI

Nastavuje ¢asové zpozdéni funkce usnuti u PID - otacky/frekvence
pod 4023 PID-UROV. USNUTI, pak nejméné po dobé timto definované
e mozna funkce usnuti u PID (zastaveni pohonu).

» Viz 4023 PID-UROV. USNUTI vyse.

4025

ODCH. PROBUZENI

Definuje odchylku probuzeni - odchylka od nastaveni vétsi nez tato
hodnota, nejméné po nastavené dobé 4026 WAKE-UP DELAY,
restartuje PID regulator.
» Parametry 4006 a 4007 definuji jednotky a méfitko.
» Parametr 4005 = 0.
uroven probuzeni = nastavena hodnota - odchylka probuzeni
* Parametr 4005 =1,
uroven probuzeni = nastavena hodnota + odchylka probuzeni
» Urovefi probuzeni méZe byt nad nebo pod nastavenim
\/iz obrazky:
» C = Uroven probuzeni, kdyz je parametr 4005 = 1
» D = uroven probuzeni, kdyZ je parametr 4005 = 0
» E = odezva je nad hladinou probuzeni, a to po dobu del$i nez
4026 zP0zD.PROBUZENI — PID funkce se aktivuje.
» F = odezva je pod hladinou probuzeni, a to po dobu delSi nez
4026 zP0zZD.PROBUZENI — PID funkce se aktivuje.

4026

ZPOZD. PROBUZENI

Definuje zpozdéni probuzeni - odchylka od nastaveni vétsi nez
4025 ODCH. PROBUZENI nejméné po tuto dobu, restartuje PID
regulator.

b t<Pa4024 A
—»| -

t> P 4024 \
||

P 4023 - — 4 -

Nasta-
veni tP 4025

P 4025

|

|

|

|

|

|

——
=
o
o
o

1l

N

Nasta-
veni ¢P 4025 }4005 =0

— — == 5 — —-C
3'34025 —~ ~{}P 4026

- Nastaven
;P 4025 /

N —/-D

|
, >
A P 4026
F

Parametry




166

ACS550 Uzivatelska prirucka

Kéd

Popis

4027

SADA PARAM PID 1

Procesni PID (PID1) ma dvé separatni sady parametr(i, PID sada 1 a PID sada 2.
* PID sada 1 vyuziva parametry 4001...4026.
* PID sada 2 vyuziva parametry 4101...4126.

PID 1 PARAM SET definuje, ktera sada je zvolena.

0 =seT 1 — PID sada 1 (parametry 4001...4026) je aktivni.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako Fizeni vybéru PID sady.

« Aktivaci digitalniho vstupu se voli PID sada 2.
« Deaktivaci digitalniho vstupu se voli PID sada 1.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako Fizeni vybéru PID sady.
 Viz DI1 vySe.

7 = SET 2 — PID sada 2 (parametry 4101...4126) je aktivni.

8...11 = FUNKCE CASOVANI 1...4 — Definuje ¢asovanou funkci jako Fizeni vybéru PID sady (¢asovana funkce
deaktivovana = PID sada 1; asovana funkce aktivovana = PID sada 2)

« Viz Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.

12 = 2-ZONE MIN — Méni¢ vypocitava rozdil mezi nastavenim 1 a zpétnovazebnim signalem 1 a také mezi nastavenim
2 a zpétnovazebnim signalem 2. Méni¢ bude fidit zonu (a zvoli sadu), ktera mi vétsi rozdil.

« Pozitivni diference (nastaveni vy$Si nez zpétnovazebni signal) je vzdy vétsi nez negativni diference. Tak se
udrzuje zpétnovazebni hodnota na nebo nad nastavenim.

» Regulator nereaguje na situace, kdyz je zpétnovazebni signal nad nastavenim, kdyz je jiny zpétnovazebni signal
blize k jeho bodu nastaveni.

13 = 2-ZONE MAX — Ménic¢ vypocitava rozdil mezi nastavenim 1 a zpétnovazebnim signalem 1 a také mezi nastavenim
2 a zpétnovazebnim signalem 2. Méni¢ bude fidit zonu (a zvoli sadu), ktera mi mensi rozdil.

udrzuje zpétnovazebni hodnota na nebo pod nastavenim.
» Regulator nereaguje na situace, kdyz je zpétnovazebni signal pod nastavenim, kdyz je jiny zpétnovazebni signal
blize k jeho bodu nastaveni.

14 = 2-ZONE AVE — Méni¢ vypocitava rozdil mezi nastavenim 1 a zpétnovazebnim signalem 1 a také mezi nastavenim
2 a zpétnovazebnim signalem 2. Kromé toho vypocitava primérnou odchylku a vyuziva ji pro fizeni zény 1. Tak je
jeden zpétnovazebni signal udrzovan nad svym nastavenim a druhy udrzovan pod svym nastavenim.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako Fizeni vybéru PID sady.

« Aktivaci digitalniho vstupu se voli PID sada 1.
« Deaktivaci digitalniho vstupu se voli PID sada 2.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definuje invertovany digitélni vstup DI2...DI6 jako fizeni vybéru PID sady.

* Viz DIT(INV) vySe.
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Skupina 41: PROCES NAST. PID 2

Parametry této skupiny se tykaji sady 2 PID parametrd. Parametry 4101...4126 jsou
analogické jako pro sadu 1: 4001...4026.

Sada 2 parametrd PID se muze vybrat parametrem 4027 PID 1 PARAM SET.

Koéd |Popis
4101 |Viz 4001 ...4026

4126

Parametry
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Skupina 42: EXT/NASTAV. PID

Tato skupina definuje parametry pouZité pro druhy PID regulator (PID2), které jsou
pouzit pro externi trimovani PID.

Cinnost parametr(i 4201...4221 je analogicka se sadou 1 procesniho PID (PID1)
s parametry 4001...4021.

Kéd

Popis

4201

4221

Viz 4001 ...4021

4228

AKTIVOVANI

Definuje zdroj pro povoleni externi PID funkce.
» PoZaduje 4230 TRIMOVACI MOD = 0 (NEVYBRANO).
0 = NEVYBRANO — neumozriuje externi PID fizeni.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 pro ovladani umoznéni externiho PID Ffizeni.
« Aktivace digitalniho vstupu umoziiuje externi PID fizeni.
« Deaktivace digitalniho vstupu zamezuje externi PID Fizeni.
2..6 = DI2..DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 pro ovladani umoznéni externiho PID fizeni.
* Viz DI1 vySe.
7 = CHOD POHONU — definuje povel start pro ovliadani umoznéni externiho PID fizeni.
« Aktivace povelu start (méni€¢ v béhu) umozni externi PID Fizeni.
8 = ZAPNUTO — definuje pfipojeni ménice na sit’ pro ovladani umoznéni externiho PID Ffizeni.
« Aktivace pfipojeni ménic¢e umozni externi PID fizeni.
9..12 = asovac function 1..4 — definuje €asovou funkci pro ovladani umoznéni externiho PID Fizeni (Casova funkce
aktivuje umoznéni externiho PID Fizeni).
iz parametr Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 pro ovladani umoznéni externiho PID Fizeni.
« Aktivace digitalniho vstupu znemozriuje externi PID Fizeni.
 Deaktivace digitalniho vstupu umozriuje externi PID Fizeni.
-2..-6 = DI2(INV)..DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani umozZnéni externiho PID Fizeni.
* Viz DIT(INV) vySe.

4229

POSUN

Definuje posunuti vystupu PID.

+ Je-li aktivovan PID, vystup za¢ina na této hodnoté.

+ Je-li deaktivovan PID, vystup je resetovan na tuto hodnotu.

» Parametr je aktivni, kdyz 4230 TRIMOVACI MOD neni = 0 (neni aktivni trimovaci mod).

4230

TRIMOVACI MOD

\Vybira tyto trimovaci funkce, pokud je zvolen. Touto funkci je mozno pfidat opravny faktor k referenci ménice.
0 = NEVYBRANO — neni vybrana trimovaci funkce.

1 = UMERNE REF — pfidany trimovaci faktor je umérny k ot/min (Hz) reference

2 = PRIMO — pfidany trimovaci faktor je dan zpétnovazebnim maximalnim limitem.

4231

MERITKO PRO TRIM
Definuje koeficient (v procentech, plus nebo minus) pouzity v trimovacim modu.
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Kod |Popis
4232 [ZDROJ KOREKCE
Definuje trimovanou referenci pro zdroj korekce.
1 = PID 2 REF — Pouziva odpovidajici REF MAX (SPINAC A NEBO B):
* 1105 MAXIMUM REF1, kdyZ je REF1 aktivni (A).
* 1108 MAXIMUM REF2, kdyZ je REF2 aktivni (B).
2 = PID2 VYSTUP — Pouziva absolutni maximalni otacky nebo frekvence (spina¢ C):
» 2002 MAXIMALNI OTACKY kdyz 9904 MOD RIZENi MOT = 1 (VEKTOR.:OTAC) nebo 2 (VEKTOR.:MOM).
* 2008 MAX FREKVENCE kdyZ 9904 MOD RIiZENi MOT = 3 (SKALAR.:FREK).
Séit.
Rampovana ref. -
Trimov. ref
Spinad Zvolte . ; -,
(par. 4230) Trim. méf. | Nas. Nas. +
—»p| Extref 1 max (A) —p V¥P X X ¥
—>»{ Ext ref 2 max (B) » umerneé ref.
—>» Abs max otacky/ > pFimo Zvolte
frekv. (C) (par. 4232)
Trimovani PID2 ref
PID2 ref » PID2 Trimovani PID2 out
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Skupina 50: INKREMENTAL. CIDLO
Tato skupina definuje nastaveni pro pouziti inkrementalniho &idla:
* Nastavuje poctu pulzt inkrementalniho €idla na otacku hridele.
* Povoluje €innost inkrementalniho Cidla.
» Definuje, jak se resetuje mechanicky uhel a data otacek.

Viz také UzZivatelska pfirucka pro modul interfejsu inkrementalniho ¢idla OTAC-01
[BAUA0000001938 (anglicky)].

Kéd

Popis

5001

POCET PULSU

Nastavuje poctu pulzd dodavanych volitelnym pfisluSenstvim inkrementalniho ¢idla na kazdou celou otacku hfidele
motoru (ppr).

5002

INKR.C.POVOLENO

Povoluje/zakazuje volitelné prisluSenstvi inkrementaini ¢idlo.

0 = BLOKOVANO — Méni¢ vyuziva zpétnou vazbu otacek odvozenou z interniho modelu motoru (uplatni se pro
vSechna nastaveni parametru 9904 MOD RIZENi MOT).

1 = POVOLENO — Méni€ vyuziva zpétnou vazbu otacek z volitelného pfisluSenstvi inkrementalniho €idla. Tato funkce
vyzaduje modul interfejsu inkrementalniho Cidla (OTAC-01) a inkrementalni ¢idlo. Operace zavisi na nastaveni
parametru 9904 MOD RIZENI MOT:

* 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC): inkrementalni ¢idlo dodava zlepSenou zpétnovazebni informaci o ota¢kéach
a zlepSenou informaci v nizkych otackach.

* 9904 = 2 (VEKTOR.:MOM): inkrementalni ¢idlo dodava zlepSenou zpétnovazebni informaci o momentu a zlepSenou
informaci v nizkych otackach.

* 9904 = 3 (SCALAR:OTACKY): inkrementalini Cidlo dodava zlepSenou zpétnovazebni informaci o otackach (Nejedna
se o regulaci otd€ek v uzavieném okruhu. Ale s pouZitim parametru 2608 POM.KOMP SKLUZU a zlepSenou
informaci inkrementalniho €idla Ize dosahnout statické pfesnosti otacek.).

5003 PORUCHA INKR.CID
Definuje ¢innost ménice, kdyz se zjisti chyba v komunikaci mezi inkrementalnim ¢idlem a interfejsovym modulem
inkrementalniho ¢idla nebo mezi modulem a ménic¢em.
1 = PORUCHA — Méni¢ generuje poruchu CHYBA INKREMENTALNIHO CIDLA a motor dob&hne do zastaveni.
2 = VAROVANI — Méni¢ generuje alarm CHYBA INKREMENTALNIHO CIDLA a pracuje, jako kdyZz je parametr 5002
INKR.C.POVOLENO = 0 (BLOKOVANO), tzn. zpétnovazebni signal otaek se odvodi z interniho modelu motoru.
5010 [NUL.PULS POVOLEN
Povoluje/zakazuje pouziti pulzt Z inkrementalniho ¢idla k definovani pozice nuly hfidele motoru. Pokud je to
povoleno a pulz Z na vstupu resetuje parametr 0146 MECHANICKY UHEL na nulu, a tak definuje nulovou pozici hfidele.
Tato funkce vyzaduje inkrementalni Cidlo vytvarejici signaly pulza Z.
0 = BLOKOVANO — Vstup pulzu Z neni pouzit nebo je pouzit a je ignorovan.
1 = POVOLENO — Vstup pulzu Z resetuje parametr 0146 MECHANICKY UHEL na nulu.
5011 |RESET POLOHY

Reset zpétnovazebni pozice inkrementalniho ¢idla. Tento parametr je samomazaci.

0 = BLOKOVANO — Neaktivni.

1 = POVOLENO — Resetuje zpétnovazebni pozici inkrementalniho &idla. Parametry resetu zavisi na stavu parametru
5010 NUL.PULS POVOLEN:
» 5010 = 0 (BLOKOVANO) — Reset pouZit na parametry 0147 POCET OTACEK MOT a 0146 MECHANICKY UHEL.
* 5010 = 1 (POVOLENO) — Reset pouzit pouze na parametr 0147 POCET OTACEK MOT.
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Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL

Tato skupina definuje nastaveni proménnych pro externi komunikaéni modul
fieldbus. Podrobnéjsi informace o jednotlivych parametrech jsou uvedené
v Uzivatelska pfirucka (dodavana s modulem FBA).

Kéd

Popis

5101

FBATYP

Zobrazuje typ pfipojeného modulu adaptéru fieldbus.

0 = NEDEFINOVANO — Modul nenalezen nebo nespravné pfipojen nebo parametr 9802 neni nastaven na 4 (EXT FBA).
1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

64 = MODBUS PLUS

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

5102

5126

FB PAR 2...FB PAR 26
Vice informaci k témto parametriim je v dokumentaci vztahujici se ke komunikaénimu modulu.

5127

FBA PAR REFRESH

Potvrzuje zmeény v nastaveni fieldbus parametrd.

0 = PROVEDENO — Obnoveni provedeno.

1 = REFRESH — Obnoveni.

» Po obnoveni se hodnoty automaticky nastavi na DONE.

5128

FILE CPI FW REV

Zobrazuje verzi programu CPI konfiguraéniho souboru fieldbus a adaptéru. Format je xyz, kde:
» x = hlavni &islo revize

- y = vedlejsi &islo revize

» z = opravné gislo

Priklad: 107 = revize 1,07

5129

FILE CONFIG ID

Zobrazuje revizi identifikace konfiguraniho souboru fieldbus adaptérového modulu ménice.
» Informace o konfiguraénim souboru zavisi na aplikaénim programu ménice.

5130

FILE CONFIG REV
Obsahuje revizi konfiguracniho souboru fieldbus adaptérového modulu ménice.
Priklad: 1 = revize 1

5131

FBA STATUS

Popisuje status adaptérového modulu.
0 = NEKONFIG. — neni konfigurovany.
1 = NENASTAVENO — neni nastaven.
2 = PREKROCENI — pfekro€eni ¢asu pfi komunikaci mezi adaptérem a ménic¢em.
3 = KONFIG CHYBA — chyba konfigurace.
« Hlavni nebo vedlejsi kod revize CPI programu adaptéru je odliSny od konfiguraéniho souboru v ménici.
4 = OFF-LINE — adaptér je off-line.
5 = ON-LINE — adaptér je on-line.
6 = RESET — adaptér je hardwaroveé resetovan.

5132

FBA CPI FW REV

Obsahuje revizi CPI programu modulu. Forméat je xyz, kde:
» x = hlavni &islo revize

- y = vedlejsi &islo revize

» z = opravneé Cislo

Priklad: 107 = revize 1,07

5133

FBA APPL FW REV

Obsahuje revizi aplikaéniho programu modulu. Format je xyz (viz parametr 5132).
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Skupina 52: KOMUN. S PANELEM

Tato skupina definuje komunikaéni nastaveni konektoru ovladaciho panelu na
ménici. Normalné, pokud je pouZzit standardné dodavany ovladaci panel, neni tfeba
meénit nastaveni v této skupiné.

Modifikace parametru v této skupiné se projevi az pfi nasledném pfipojeni ménice
na napajeni.

Kod |Popis

5201 |ID STANICE

Definuje adresu ménice.
» Soucasné nemohou pracovat dva ménice se stejnou adresou.
* Rozsah: 1...247

5202 |BAUDRATE

Definuje komunikaéni rychlost ménice v kilobitech za sekundu (kbit/s).
9.6 kbit/s

19.2 kbit/s

38.4 kbit/s

57.6 kbit/s

115.2 kbit/s

5203 |PARITA

Nastavuje format pro komunikaci s panelem.
0 = 8 ZADNA 1 — bez parity, jeden stop bit.

1 =8 ZADNA 2 — bez parity, dva stop bity.

2 = 8 SUDA 1 — suda parita, jeden stop bit.

3 = 8 LICHA 1 — licha parita, jeden stop bit.

5204 |OK HLASENI

Obsahuje pocet platnych Modbus hlaseni obdrzenych méni¢em.
» Bé&hem normalniho provozu se pocitadlo konstantné zvySuje.

5205 |CHYBY PARITY

Obsahuje pocet znakl s chybou parita obdrzeny ze sbérnice. Pfi vysokém poctu zkontrolujte:
« Nastaveni parit zafizeni pfipojenych na sbérnici - nesmi se liSit.

» Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota zplisobuje chyby.

5206 [CHYBA RAMCE

Obsahuje pocet znakl s chybou ramce, které obdrzi sbérnice. Pfi vysokém poctu zkontrolujte:
» Nastaveni komunikaéni rychlosti zafizeni pfipojenych na sbérnici - nesmi se lisit.

+ Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota zplUsobuje chyby.

5207 |PRETECENI

Obsahuje pocet znakd, které se nevesly do zasobniku.

* Nejvétsi mozna délka zpravy pro ménic¢ je 128 byta.

» Obdrzené zpravy pfesahly 128 bytu, pretekl zasobnik. Znaky navic jsou secteny.

5208 [CRC CHYBY

Obsahuje pocet zprav s chybou CRC obdrzenych méni¢em. Pfi vysokém poctu zkontrolujte:
+ Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota zplsobuje chyby.

» CRC pocitani moznych chyb.
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Skupina 53: EFB PROTOKOL

Tato skupina definuje nastaveni proménnych uzitych pro zabudovany fieldbus (EFB)
komunikacni protokol. Standardni protokol EFB u ACS550 je Modbus. Viz kapitola
Integrovana sbérnice fieldbus strana 189.

Koéd |Popis
5301 |ID EFB PROTOKOL
Obsahuje identifikaci a programovou revizi protokolu.
» Format: XXYY, kde xx = protokol ID a YY = revize programu.
5302 |ID EFB STANICE
Definuje noéd adresy RS 485 sériové linky.
» N6d adresy kazdé jednotky musi byt jedine€ny.
5303 |EFB BAUDRATE
Definuje rychlost komunikace po sériové lince RS 485 v kilobitech za sekundu (kbit/s).
1.2 kbit/s
2.4 kbit/s
4.8 kbit/s
9.6 kbit/s
19.2 kbit/s
38.4 kbit/s
57.6 kbit/s
76,8 kbit/s
5304 [EFB PARITA
Definuje délku dat, paritu a stop bity pro komunikaci RS 485.
» Stejné nastaveni musi byt pouzito pro vSechny on-line stanice.
0 = 8 ZADNA 1 — 8 datovych bitl, bez parity, jeden stop bit.
1 = 8 ZADNA 2 — 8 datovych bit(i, bez parity, dva stop bity.
2 = 8 SUDA 1 — 8 datovych bitl, suda parita, jeden stop bit.
3 = 8 LICHA 1 — 8 datovych bit(l, licha parita, jeden stop bit.
5305 |EFB CTRL PROFILE
\Vybird komunikaéni profil uzity EFB protokolem.
0 = ABB MEN.LIM. — operace fidiciho/stavového slova odpovidaiji profilu méni¢e ABB, jak je pouzit v ACS400.
1 = DCU PROFILE — operace fidiciho/stavového slova odpovidaji 32bitovému profilu DCU.
2 = ABB MEN.PLN. — operace Fidiciho/stavového slova odpovidaji profilu ménic¢e ABB, jak je pouZit v ACS600/800.
5306 [EFB OK ZPRAVY
Obsahuje pocet platnych zprav obdrzenych méni¢em.
» Bé&hem normalniho provozu se toto pocitadlo konstantné zvysuje.
5307 [EFB CRC ERRORS
Obsahuje pocet zprav s chybou CRC obdrzenych méni¢em. Pfi vysokém poctu zkontrolujte:
» Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota zplisobuje chyby.
» CRC pocitani moznych chyb.
5308 [EFB UART ERRORS
Obsahuje pocet zprav se znakovou chybou obdrzenych méni¢em.
5309 [EFB STATUS
EFB STATUS
Obsahuje status EFB protokolu.
0 = NEVYUZITO — protokol EFB je konfigurovan, ale neobdrzel Zadné zpravy.
1 = NENASTAVENO — protokol EFB je inicializovan.
2 = PREKROCENI — pfi komunikaci mezi sitovym Masterem a EFB protokolem doS$lo k pfekroceni ¢asu.
3 = KONFIG. CHYBA — protokol EFB ma konfiguragni chybu.
4 = OFF-LINE — protokol EFB pfijima zpravy, které nejsou adresovany k tomuto ménici.
5 = ON-LINE — protokol EFB pfijima zpravy, které jsou adresovany k tomuto ménici.
6 = RESET — protokol EFB vykonava hardwarovy reset.
7 = POUZE PRIJEM — protokol EFB je jen v pfijimacim modu (listen only).
5310 [EFB PAR 10
Specifikuje parametr mapovany do registru Modbus 40005.
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Kod |Popis

5311 |[EFB PAR 11

Specifikuje parametr mapovany do registru Modbus 40006.
5312 |[EFB PAR 12

Specifikuje parametr mapovany do registru Modbus 40007.
5313 |[EFB PAR 13

Specifikuje parametr mapovany do registru Modbus 40008.
5314 |[EFB PAR 14

Specifikuje parametr mapovany do registru Modbus 40009.
5315 [EFB PAR 15

Specifikuje parametr mapovany do registru Modbus 40010.
5316 [EFB PAR 16

Specifikuje parametr mapovany do registru Modbus 40011.
5317 |[EFB PAR 17

Specifikuje parametr mapovany do registru Modbus 40012.
5318 |[EFB PAR 18

Pro Modbus: Nastavuje pfidavné zpozdéni v millisekundach
nez ACS550 zahdji vysilani odpovédi na poZzadavek z masteru.

5319 |EFB PAR 19

Profil ménié¢e ABB (ABB MEN.LIM. nebo ABB MEN.PLN.) Ridici slovo. Cte pouze kopii fieldbus fidiciho slova.
5320 |EFB PAR 20

Profil ménié¢e ABB (ABB MEN.LIM. nebo ABB MEN.PLN.) Stavové slovo. Cte pouze kopii fieldbus stavového slova.
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Skupina 81: PFC RIZENi

Tato skupina nastavuje provoz pro fizeni ventilatort a ¢erpadel (PFC). Hlavni rysy
PFC fizeni jsou:

» ACS550 Fidi motor €erpadla €. 1 a nastavuje otacky motoru dle kapacity ¢erpadia.
Tento motor ma regulované otacky.

* Motory Cerpadel €. 2 a €. 3 atd. jsou pFipojovany pfimo na sit’. Méni¢ ACS550
spina €erpadlo &. 2 (a potom Cerpadlo €. 3 atd.) do polohy zapnuto nebo vypnuto
dle potieby.

* PID regulace u ACS550 uziva dva signaly: procesni referenci a zpétnovazebni
aktualni hodnotu. PID regulator nastavuje otacky (frekvenci) prvniho Cerpadla
tak, ze skute€na hodnota odpovida procesni referenci.

» Pokud pozadavek (dany procesni referenci) pfekro¢i kapacitu prvniho motoru
(uzivatelem definovany jako limit frekvence), regulator automaticky sepne
pfidavné Cerpadlo. PFC také sou€asné snizi otacky prvniho Cerpadla a vezme
v Uvahu pFispévek pfidavného Cerpadla na celkovy vystup. Pak, stejné jako dfive,
PFC regulator nastavi otacky (frekvenci) prvniho z €erpadel tak, aby skute¢na
hodnota odpovidala procesni referenci. Pokud trva pozadavek na zvySeni
vykonu, PFC pfida dalSi pfidavné ¢erpadlo stejnym postupem.

* Pokud klesnou poZzadavky tak, Ze otacky Cerpadla klesnou pod minimalni limit
(uzivatelem definovany limitem frekvence), PFC regulator automaticky odepne
pfidavné Cerpadlo. PFC zaroven zvySi otacky prvniho €erpadla tak, aby
vyrovnalo odpojeni pfidavného motoru.

» Prfepinaci funkce (interlock function), pokud je navolena, identifikuje motory mimo
provoz a PFC regulator pfejde na nasledujici motor, ktery je k dispozici (v pofadi).

* Funkce automatické zmény (autochange function), pokud je uvolnéna, a to
s odpovidajicim spinacim zafizenim, rozdéluje rovhomérné zatéZovani mezi
motory Cerpadel. Automaticky, v definovanych intervalech, se cyklicky méni
pozice jednotlivych motord - motor regulovany se stava posledni pfidavny, prvni
pfidavny se stava regulovany atd.

Kéd

Popis

8103

REFERENCE STEP 1
Nastavuje procentni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.

.

Aplikuje se pouze, je-li v provozu nejméné jeden pfidavny motor (s konstantnimi otackami).
Pfednastavena hodnota je 0%.

Priklad: ACS550 fidi tfi paralelni Cerpadla, ktera udrzuji tlak vody v potrubi.

.
.
.
0

4011 INT. ZADANA HOD. nastavuje referenci konstantniho tlaku, ktera Fidi tlak v potrubi.

PFi nizké hladiné spotfeby pracuje regulované ¢erpadlo samo.

Pokud se zvySuje spotfeba vody, pracuje také prvni motor s konstantnimi otaCkami, a pak i druhy.

PFi zvySeném pratoku klesa tlak na vystupu z potrubi vzhledem k tlaku méfenému na vstupu. Jelikoz pfidavné
motory zpUsobuji zvySeni priitoku, nize uvedena nastaveni opravi referenci tak, aby se Iépe pfiblizila vystupnimu
tlaku.

Pokud pracuje prvni pfidavné ¢erpadlo, zvySeni reference parametrem 8103 REFERENCE STEP 1.

Pokud pracuji dvé pfidavna Cerpadla, zvySeni reference parametrem 8103 REFERENCE STEP 1 + 8104 REFERENCE
STEP 2.

Pokud pracuiji tfi pfidavna Cerpadla, zvySeni reference parametem 8103 REFERENCE STEP 1 + 8104 REFERENCE
STEP 2 + 8105 REFERENCE STEP 3.

Parametry
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Kod |Popis
8104 |REFERENCE STEP 2
Nastavuje procentni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.
 Aplikuje se pouze, kdyz jsou v provozu nejméné dva pfidavné motory (s konstantnimi otackami).
* Viz parametr 8103 REFERENCE STEP1.
8105 |REFERENCE STEP 3
Nastavuje procentni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.
 Aplikuje se pouze, kdyz jsou v provozu nejméné tfi pfidavné motory (s konstantnimi otackami).
* Viz parametr 8103 REFERENCE STEP 1.
8109 |START FREKV. 1
Nastavuje limit frekvence pro start prvniho pfidavného motoru. Prvni pfidavny motor je spustén kdyz:
* Neni v provozu zadny pfidavny motor.
» Vystupni frekvence ACS550 piekroci hodnotu limitu: f (Hz) |
8109 + 1 Hz.
» Vystupni frekvence je nad povolenym limitem fmax A
(8109 - 1 Hz) nejméné po dobu: 8115 zP START PR MOT.
. - . (P 8109)+1 1
Po startu prvniho pfidavného motoru: p 8109/
» Vystupni frekvence klesne o hodnotu =
(8109 START FREKV. 1) - (8112 NizKA FREKV. 1). pg112 |
» Vystup regulovaného motoru poklesne, ¢imz se kompenzuje
vstup z pfidavného motoru. MIN
Viz obr., kde:
* A =(8109 START FREKV. 1) - (8112 NizKA FREKV. 1)
» B = béhem zpozdéni startu se vystupni frekvence zvysuje. C
» C = graf ukazuje sepnuti pfidavného motoru pfi zvy$ovani | _ _ _ _ _ _
frekvence (1 = zapnuto). (1) T |
Poznamka! 8109 START FREKV. 1 hodnota musi byt mezi:
* 8112 NizKA FREKV. 1
* (2008 MAX FREKVENCE) -1.
8110 |START FREKV. 2
Nastavuje limit frekvence pro start druhého pfidavného motoru.
* Viz 8109 START FREKV. pro uplny popis ¢innosti.
Druhy pfidavny motor je spustén kdyz:
+ Jeden pfidavny motor jiz bézi.
» Vystupni frekvence ACS550 prekro¢i hodnotu limitu: 8110 + 1.
» Vystupni frekvence je nad povolenym limitem (8110 - 1 Hz) nejméné pod dobu: 8115 zP START PR MOT.
8111 |START FREKV. 3
Nastavuje limit frekvence pro start tfetiho pfidavného motoru.
* Viz 8109 START FREKV. 1 pro Uplny popis ¢innosti.
Treti pfidavny motor je spustén kdyz:
« Dva pfidavné motory jiz bézi.
» Vystupni frekvence ACS550 prekro¢i hodnotu limitu: 8111 + 1 Hz.
» Vystupni frekvence je nad povolenym limitem (8111 - 1 Hz) nejméné pod dobu: 8115 zP START PR MOT.

Parametry
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Kéd

Popis

8112

NiZKA FREKV. 1
Nastavuje limit frekvence pro stop prvniho pfidavného motoru. Prvni pfidavny motor vypne kdyz:
» Bé&zi jen jeden (prvni) z pfidavnych motor(. f (Hz)
» Vystupni frekvence ACS550 klesne pod limit:
8112 - 1.
» Vystupni frekvence je pod povolenym limitem
(8y112p+ 1 Hz) nejménéppo 5obu: 81y16 ZP STOP PR MOT. P S;M(?i(_»\
Po stopu prvniho pfidavného motoru: b
» Vystupni frekvence se zvysi o hodnotu = /?

}'

(8109 START FREKV. 1) - (8112 NizKA FREKV. 1). P 8112\_: Y ] @‘

> Vystup z regulovaného motoru se zvysi, ¢imz se kompenzuje (P 8112)-1 —* — TN\
B

ztrata pfidavného motoru. MIN- ;

|
iz obr., kde: |
» A =(8109 START FREKV. 1) - (8112 NizKA FREKV. 1) P 8116 — r<—
» B = béhem zpozdéni stopu se vystupni frekvence snizuje. |
» C = graf ukazuje stav b&hu pfidavného motoru pfi snizovani C |
frekvence (1 = zapnuto). |
- Sediva cesta = ukazka hystereze - cesta zpét pfi reverzaci |
Gasu neni stejna. Detaily pribéh pfi startu - viz graf u 8109 0 >
START FREKV. 1.
Pokyn: 8112 NizkA FREKV. 1 hodnota musi byt mezi:

* (2007 MIN FREKVENCE) +1.
* 8109 START FREKV. 1

—_

8113

NiZKA FREKV. 2

Natavuje limit frekvence pro stop druhého pfidavného motoru.

» Viz 8112 NizKA FREKV. 1 pro uplny popis €innosti.

Druhy pfidavny motor vypne kdyz:

» Jsou v béhu dva pfidavné motory.

» Vystupni frekvence ACS550 klesne pod limit: 8113 - 1.

= Vystupni frekvence je pod povolenym limitem (8113 + 1 Hz) nejméné po dobu: 8116 zP STOP PR MOT.

8114

NiZKA FREKV. 3

Nastavuje limit frekvence pro stop tfetiho pfidavného motoru.

» Viz 8112 NizKA FREKV. 1 pro uplny popis €innosti.

Treti pfidavny motor vypne kdyz:

» Jsou v béhu tfi pfidavné motory.

» Vystupni frekvence ACS550 klesne pod limit: 8114 - 1.

= Vystupni frekvence je pod povolenym limitem (8114 + 1 Hz) nejméné& po dobu: 8116 zP STOP PR MOT.

8115

ZP START PR MOT

Nastavuje ¢asové zpozdéni startu pfidavnych motord.

» Vystupni frekvence musi byt nad limity pro start (parametry 8109, 8110 nebo 8111) po tuto stanovenou dobu, nez
se spusti pfidavny motor.

» Viz 8109 START FREKV. 1 pro Uplny popis ¢innosti.

8116

ZP STOP PR MOT

Nastavuje ¢asové zpozdéni stopu pfidavnych motor

> Vystupni frekvence musi byt pod dolnim limitem frekvence (parametry 8112, 8113 nebo 8114) po tuto stanovenou
dobu, nez pfidavny motor vypne.

» Viz 8112 NizKA FREKV. 1 pro uplny popis €innosti.

Parametry
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Kéd

Popis

8117

POCET PRIiD MOT

Nastavuje pocet pfidavnych motora.

» Kazdy pridavny motor vyzaduje jeden reléovy vystup z ménice pro signaly start/stop.

+ P¥i vyuzivani funkce automatické zmeény (autochange function) je tfeba dalSi relé pro regulovany motor.

 Dale je popsano nastaveni pozadovanych reléovych vystup(.

Reléové vystupy

Jak je uvedeno vyse, kazdy pfidavny motor vyzaduje reléovy vystup, ktery méni¢ pouziva pro povely start/stop.

Nasleduje popis, jak méni¢ udrzuje spojeni motoru a relé.

+ DalSi reléové vystupy RO4...RO6 Ize ziskat pfipojenim externiho modulu pro rozsifeni digitalnich vystupu.

» Parametry 1401...1403 a 1410...1412 definuji pouziti RO1...RO6 a parametr 31 PFC definuje uziti relé pro PFC.

» ACS550 pfifazuje pfidavné motory k relé ve vzestupném poradi. Pokud neni uvolnéna funkce automatické zmény
(autochange function), prvni pfidavny mototor je ten, ktery je pfipojeny na prvni relé nastavenim parametru = 31
PFC atd. Pokud je pouzita funkce automatické zmény, pfifazeni cykluji. Nejdfive je regulovany motor ten, ktery je
pfipojeny na prvni relé nastavenim parametru = 31 PFC a prvni pfidavny motor je ten, ktery je pfipojeny na druhé
relé nastavenim parametru = 31 PFC atd.

j Rel. logika

ACS550

L

ACS550

ReZim standardni PFC PFC s automatickym pfepnutim

« Ctvrty pfidavny motor vyuziva stejné referenéni kroky, dolni frekvence a startovaci hodnoty frekvence jako treti
pfidavny motor.

Parametry
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Kéd

Popis

» NizZe uvedena tabulka udava néktera typicka nastaveni parametr( vystupnich relé pro ACS550 s PFC
(1401...1403 a 1410...1412), kde nastaveni je bud = 31 (PFC) a nebo = X (v8e kromé 31) a neni umoznéna funkce
automatické zmeény (8118 RIzZENI AUT.ZMENY = 0).

Nastaveni parametrt ACS550 Prirazeni relé

1 Automatické prepnuti zakazano
g g RO1 RO2 | RO3 | RO4 | RO5 | RO6
1|2
311 X
31(31
31|31
X 131

prid. X X

prid. prid. X

prid. pfid. prid.
X pfid. prid.

XX X X X pFi

31(31 prid. pFid. X

* = Jeden dalSi reléovy vystup pro PFC, ktery je pouzit. Jeden motor je v rezimu
usnuti, ostatni bézi.

x| X| X| X

NN WN N == 00

=«
o
e
=4
o

X

X[ D x| X X[ X o= s

XIOX|X] XXX - - =

X| DX X XX o= s

X[ X DD XX wo n

X|X|X|X| X X
X[ X[ X[ X

X

» Nize uvedena tabulka udava néktera typicka nastaveni parametrd vystupnich relé pro ACS550 s PFC
(1401...1403 a 1410...1412), kde nastaveni je bud’ = 31 (PFC) a nebo = X (v8e kromé& 31) a kde je umoznéna
funkce automatické zmény (8118 RizENI AUT.ZMENY = hodnota > 0).

Nastaveni parametrt ACS550 Prirazeni relé
1 Automatické prepnuti povoleno

g RO1 RO2 | RO3 | RO4 | RO5 | RO6

2
31(31
31(31(31
X [31]31

G N

Xwoha

PFC | PFC | X X
PFC | PFC | PFC | X
X
F

_

X PFC PFC

XXX X X X PFC

31131 X PFC PFC X X

** = Zadny pfidavny motor, ale je pouzita funkce automatické zmény.
Pracuje jako standardni PID Fizeni.

O,(__\_\N_\s]_l_\m
*|

P P U W N

X B X X x| o =~n
XX X[ X X~

X X| X[ X| X
X| Tl X| X| X

8118

RIZENi AUT.ZMENY
Iv?l'zvenl' c':i_nnosti automatické zmény a nastaveni intervalu mezi |_| j Relé. logika
zménami.
» Casovy interval pro automatickou zménu je aplikovatelny ACS550
pouze, kdyz bézi regulovany motor. —
» Viz parametr 8119 HLAD. AUT. ZMENY pro seznameni se
s funkci automatické zmény.
» Ménic¢ vzdy pfechazi do stopu pfi vykonavani automatické g
zmeény.
» Aby byla funkéni automaticka zména, je tfeba, aby parametr —I T '—|
8120 BLOKOVANI = hodnota > 0. !
0,0 = NEVYBRANO — neumozniuje funkci automatické zmény. [H
0,1...336 = provozni Casovy interval (¢as, kdy je signal start o
sepnut) mezi automatickymi vyménami motora.
VAROVANI! Je nutné nastavit parametry 8120
BLOKOVANI = hodnota > 0, pokud je uvolnéna funkce
automatické zmény. BEéhem zmény zamky bloku;ji

silovy vystup ménice, a zabrani tak zni¢eni stykacu. ﬂ*

PFC s funkci automatické zmény

L
I

Parametry
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Kéd

Popis

8119

HLAD. AUT. ZMENY

Nastavuje horni limit jako procento vystupni kapacity pro logiku automatického pfepnuti. Pokud vystup z PID/PFC
regula¢niho bloku pfesahne tento limit, je zabranéno automatickému pfepnuti. Napfiklad pouzitim tohoto parametru
ie znemoznéno automatické prepnuti, pokud se systém s ventilatory nebo ¢erpadly pohybuje v blizkosti své
maximalni kapacity.

Popis automatického prepnuti

Provoz s automatickym pfepnutim slouzi k rovnomérnému rozlozeni zatézovaciho cyklu mezi vice motoru

v systému. Béhem provozu s automatickym prepnutim:

* Regulovany motor pfipojeny na vystup méni¢e ACS550 se stfida s ostatnimi.

» Porfadi spousténi dalSich motoru rotuje.

Funkce automatického prepnuti vyZaduje:

» Externi rozvadéc¢ se stykaci pro spinani silovych vystupt z ménice.

« Parametr 8120 BLOKOVANI = hodnota > 0.

Automatické pfepnuti se uskute€ni pokud:

» Doba béhu od pfedchoziho automatického pfepnuti dosahla doby nastavené parametrem 8118 RIZENI AUT.ZMENY.
» Vstup PFC je pod Urovni nastavenou parametrem 8119 HLAD. AUT. ZMENY.

Poznamka! ACS550 vzdy pfechazi do stopu, kdyz probiha automatické pfepnuti.

PFi automatickém prepnuti funkce automatického prepnuti

vykonava vse dale uvedené (viz obrazek): PID vy{stup PFC A

» Zahaji zménu vzdy, pokud provozni ¢as od posledni zmény 100 %1+ — — — — = —/
dosahne hodnoty 8118 RizENi AUT.ZMENY a PFC vstup je 2PFC
pod limitem danym v 8119 HLAD. AUT. ZMENY. rd

+ Da pokyn STOP regulovanému motoru. P8119 1 - - == T T 3pEC

* Rozepne styka¢ regulovaného motoru. 3PFC]

* Zvysi Cita¢ pofadi startd pro zménu pofadi startd motord. 4PFC

« ldentifikuje nasledny motor v poradi, ktery se stane 2PFCT]
regulovanym. . | /_4 ¢

* Rozepne stykac takto vybraného motoru, pokud tento 1PFC | \ >
motor bé&Zel. Zadny dalSi b&Zici motor neni odpojen. | | = =P 8122

» Sepne styka¢ motoru, ktery bude nové regulovany. Tento
motor je pfipojen na silovy vystup méni¢e ACS550.

+— P 8118 —» ~— P 8118 —
» Zpozdi start motoru o ¢as dany parametrem 8122 PFC B

ZPOZD.STARTU. A = oblast nad 8119 HLAD. AUT. ZMENY — neni

» Pak teprve da start regulovanému motoru. povoleno automatické prepnuti

« ldentifikuje dal$i motor s konstantnimi otackami v poradi. B = automatické prepnuti uskute¢néno.

- Pfipne tento motor na sit’, ale pouze tehdy, pokud by novy 1PFC, atd. = PID vystup pfifazeni ke kazdému
regulovany motor béZel naplno (jako motor s konstantnimi motoru.

otackami). To umozni zachovat stejny pocet bézicich
motor( pfed a po automatickém pFepnuti.
« Pokracuje v normalni PFC regulaci.

Citaé poradi startt Vystup.
Cinnost &itate pofadi startu: frekvence >44ng prid. 1 prid. ' 2 prid. !
+ Definice parametrl reléovych vystupt (1401...1403 motory motor | motory |

a 1410...1412) stanovi poc¢atec¢ni pofadi motor (Nejmensi Cislo fusxt — — — — - = 1 —
parametru s hodnotou 31 (PFC) identifikuje relé pfipojené na
1PFC, prvni motor atd.). |
* Nejprve 1PFC = regulovany motor, 2PFC = 1. pfidavny motor |
atd.
* Prvni automaticka zména zméni pofadi na: 2PFC = regulovany !
motor, 3PFC = 1. pfidavny motor, .. 1PFC = posledni pfidavny |
I

motor. Oblast, kde je

« Dalsi automaticka zména opét zméni poradi atd. automaticke prepnuti

+ Pokud automaticka zména nemuize spustit pozadovany motor, povoleno , PIDvystup
nebot’ vS§echny neaktivni motory jsou blokovany zamkem P 8|119 1'00 :A:

zobrazi se hlaseni 2015, PFC | uzAMCENO.

» Pokud je rozpojeno napajeni ACS550, uchova si &ita€ aktualni
stav pozic automatické zmény ve stale paméti. Je-li obnoveno napajeni ménice, pokracuje rotace start(i
automatické zmény dle pozice ulozené v paméti.

Je-li konfigurace PFC relé zménéna (nebo je-li zménéna hodnota PFC uvolnéni) je rotace resetovana (viz prvni

polozka vyse).

Parametry
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8120

BLOKOVANI

Definuje €innost funkce blokovani. Kdyz je funkce blokovani povolena:

» Blokovani je aktivni, kdyz jeho povelovy signal chybi.

» Blokovani je neaktivni, kdyZ jeho povelovy signal je pfitomen.

» ACS550 nestartuje, kdyz se objevi startovaci pfikaz, pokud je aktivni blokovani regulovaného motoru — ovladaci
panel zobrazuje alarm (2015, PFC | UZAMCENO).

Zapojte kazdy obvod blokovani nasledujicim zplisobem:

» Zapojte kontakty motoru ze spinace zap/vyp k obvodu blokovani — logika PFC tak muaze rozpoznat, zda je motor
odepnut a sepne nasledujici mozny motor.

» Zapojte kontakty motoru z tepelné relé (nebo jiného ochranného zafizeni v obvodu motoru) ke vstupu blokovani —
logika PFC tak muze rozeznat, Ze je aktivni porucha motoru a motor pfivede do stopu.

0 = NEVYBRANO — Zakazuje funkci blokovani. V8echny digitalni vstupy jsou k dispozici pro jiné tucely.
» Pozaduje 8118 RIizENI AUT.ZMENY = 0 (automatické pfepnuti funkce musi byt zakazano, kdyz je funkce blokovani

zakazana.)

1 = DI1 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstupy (poc&inaje DI1) k blokovacimu signalu pro kazdé PFC
relé. Tato pfifazeni jsou definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:
* poctu PFC relé [poctu parametrd 1401...1403 a 1410...1412 s hodnotou = 31 (PFC)]
« automatické prepnuti stavu funkce (zakazano kdyz 8118 RizENI AUT.ZMENY = 0, a jinak povoleno).

Pocetrelé Automatické prepnuti Automatické prepnuti
PFC zakazano (P 8118) povoleno (P 8118)
0 DI1: motor s reg. otacek Nepovoleno
DI2...DI6: volné
1 DI1: motor s reg. otacek DI1: prvni PFC relé
DI2: prvni PFC relé DI2...DI6: volné
DI3...DI6: volné
2 DI1: motor s reg. otacek DI1: prvni PFC relé
DI2: prvni PFC relé DI2: druhé PFC relé
DI3: druhé PFC relé DI3...DI6: volné
DI4...DI6: volné
3 DI1: motor s reg. otacek DI1: prvni PFC relé
DI2: prvni PFC relé DI2: druhé PFC relé
DI3: druhé PFC relé DI3: tfeti PFC relé
DI4: tfeti PFC relé DI4...DI6: volné
DI5...DI6: volné
4 DI1: motor s reg. otacek DI1: prvni PFC relé
DI2: prvni PFC relé DI2: druhé PFC relé
DI3: druhé PFC relé DI3: tfeti PFC relé
DI4: tfeti PFC relé DI4: ¢tvrté PFC relé
DI5: ¢tvrté PFC relé DI5...DI6: volné
DI6: volné
5 DI1: motor s reg. otacek DI1: prvni PFC relé
DI2: prvni PFC relé DI2: druhé PFC relé
DI3: druhé PFC relé DI3: tfeti PFC relé
DI4: tfeti PFC relé DI4: ¢tvrté PFC relé
DI5: &tvrté PFC relé DI5: paté PFC relé
DI6: paté PFC relé DI6: volné
6 Nepovoleno DI1: prvni PFC relé
DI2: druhé PFC relé
DI3: tfeti PFC relé
DI4: ¢tvrté PFC relé
DI5: paté PFC relé
DI6: Sesté PFC relé

Parametry
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2 = DI2 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (po€inaje s DI2) k blokovacimu signalu pro kazdé PFC

relé. Tato pfifazeni jsou definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poc¢tu PFC relé [poctu parametrd 1401...1403 a 1410...1412 s hodnotou = 31 (PFC)]
» automatickém pFepnuti stavu funkce (zakazano, kdyz 8118 RizENi AUT.ZMENY = 0, a jinak povoleno).

Pocet Automatické prepnuti Automatické prepnuti
relé PFC zakazano (P 8118) povoleno (P 8118)
0 DI1: volné Nepovoleno
DI2: motor s reg. otacek
DI3...DI6: volné
1 DI1: volné DI1: volné
DI2: motor s reg. otacek DI2: prvni PFC relé
DI3: prvni PFC relé DI3...DI6: volné
DI4...DI6: volné
2 DI1: volné DI1: volné
DI2: motor s reg. otacek DI2: prvni PFC relé
DI3: prvni PFC relé DI3: druhé PFC relé
DI4: druhé PFC relé DI4...DI6: volné
DI5...DI6: volné
3 DI1: volné DI1: volné
DI2: motor s reg. otacek DI2: prvni PFC relé
DI3: prvni PFC relé DI3: druhé PFC relé
DI4: druhé PFC relé DI4: tfeti PFC relé
DI5: tfeti PFC relé DI5...DI6: volné
DI6: volné
4 DI1: volné DI1: volné
DI2: motor s reg. otacek DI2: prvni PFC relé
DI3: prvni PFC relé DI3: druhé PFC relé
DI4: druhé PFC relé DI4: tfeti PFC relé
DI5: tfeti PFC relé DI5: Ctvrté PFC relé
DI6: Ctvrté PFC relé DI6: volné
5 Nepovoleno DI1: volné
DI2: prvni PFC relé
DI3: druhé PFC relé
DI4: tfeti PFC relé
DI5: Ctvrté PFC relé
DI6: paté PFC relé
6 Nepovoleno Nepovoleno

Parametry
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3 = DI3 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (po€inaje s DI3) k blokovacimu signalu pro kazdé PFC

relé. Tato pfifazeni jsou definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poctu PFC relé [poctu parametrd 1401...1403 a 1410...1412 s hodnotou = 31 (PFC)]
« automatickém pFepnuti stavu funkce (zakézano, kdyz 8118 RiZENI AUT.ZMENY = 0, a jinak povoleno).

Pocetrelé| Automatické prepnuti Automatické prepnuti
PFC zakazano (P 8118) povoleno (P 8118)
0 DI1...DI2: volné Nepovoleno
DI3: motor s reg. otacek
DI4...DI6: volné
1 DI1...DI2: volné DI1...DI2: volné
DI3: motor s reg. otacek DI3: prvni PFC relé
DI4: prvni PFC relé DI4...DI6: volné
DI5...DI6: volné
2 DI1...DI2: volné DI1...DI2: volné
DI3: motor s reg. otacek DI3: prvni PFC relé
DI4: prvni PFC relé DI4: druhé PFC relé
DI5: druhé PFC relé DI5...DI6: volné
DI6: volné
3 DI1...DI2: volné DI1...DI2: volné
DI3: motor s reg. otacek DI3: prvni PFC relé
DI4: prvni PFC relé DI4: druhé PFC relé
DI5: druhé PFC relé DI5: tfeti PFC relé
DI6: tfeti PFC relé DI6: volné
4 Nepovoleno DI1...DI2: volné
DI3: prvni PFC relé
DI4: druhé PFC relé
DI5: tfeti PFC relé
DI6: ¢tvrté PFC relé
5...6  [Nepovoleno Nepovoleno

4 = DI4 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (po€inaje s DI4) k blokovacimu signalu pro kazdé PFC

relé. Tato pfifazeni jsou definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poctu PFC relé [poctu parametrd 1401...1403 a 1410...1412 s hodnotou = 31 (PFC)]
« automatickém pFepnuti stavu funkce (zakézano, kdyz 8118 RiZENI AUT.ZMENY = 0, a jinak povoleno).

DI4: motor s reg. otacek
DI5...DI6: volné

Pocetrelé| Automatické prepnuti Automatické prepnuti
PFC zakazano (P 8118) povoleno (P 8118)
0 DI1...DI3: volné Nepovoleno

DI1...DI3: volné

DI4: motor s reg. otacek
DI5: prvni PFC relé

DI6: volné

DI1...DI3: volné
DI4: prvni PFC relé
DI5...DI6: volné

2 DI1...DI3: volné DI1...DI3: volné
DI4: motor s reg. otacek DI4: prvni PFC relé
DI5: prvni PFC relé DI5: druhé PFC relé
DI6: druhé PFC relé DI6: volné
3 Nepovoleno DI1...DI3: volné
DI4: prvni PFC relé
DI5: druhé PFC relé
DI6: tfeti PFC relé
4...6 |Nepovoleno Nepovoleno
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Kod |Popis

5 = DI5 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (pocinaje s DI5) k blokovacimu signalu pro kazdé PFC
relé. Tato pfifazeni jsou definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:
* poc¢tu PFC relé [poctu parametrd 1401...1403 a 1410...1412 s hodnotou = 31 (PFC)]
» automatickém pFepnuti stavu funkce (zakazano, kdyz 8118 RizENi AUT.ZMENY = 0, a jinak povoleno).

Pocetrelé| Automatické prepnuti Automatické prepnuti
PFC zakazano (P 8118) povoleno (P 8118)
0 DI1...DI4: volné Nepovoleno
DI5: motor s reg. otacek
DI6: volné
1 DI1...DI4: volné DI1...DI4: volné
DI5: motor s reg. otacek DI5: prvni PFC relé
DI6: prvni PFC relé DI6: volné
2 Nepovoleno DI1...DI4: volné
DI5: prvni PFC relé
DI6: druhé PFC relé
3...6  [Nepovoleno Nepovoleno

6 = DI6 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup DI6 k blokovacimu signalu pro otackové regul. motor.
» PoZaduje 8118 RiZENi AUT.ZMENY = 0.

DI6: motor s reg. otacek

Pocetrelé| Automatické prepnuti Automatické prepnuti
PFC zakazano povoleno
0 DI1...DI5: volné Nepovoleno

1 Nepovoleno DI1...DI5: volné
DI6: prvni PFC relé
2...6  |Nepovoleno Nepovoleno

Parametry
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Kéd

Popis

8121

BYPASS REGUL.

\ybira pfeklenuti regulatoru. Pokud je povoleno, pfeklenuti regulatoru poskytuje jednoduchy Fidici mechanismus bez
PID regulatoru
» Pouzijte pfeklenuti regulatoru pouze ve specialnich
aplikacich.
0 = NO — Zakazuje preklenuti regulatoru. Méni¢ vyuziva
normalni PFC referenci: 1106 VYBER REF2.
1 = ANO — Povoluje pfeklenuti regulatoru.
* Procesni PID regulator je preklenut.
Aktualni hodnota PID je pouzita jako PFC reference P 8110 _
(vstup). Normalné je EXT REF2 pouZita jako PFC
reference. P 8109 |
* Méni¢ vyuziva zpétnovazebni signal definovany
v 4014 vYB SIG zP VAZBY (nebo 4114) pro PFC
referencni frekvence. P 8113
» Obrazek ukazuje vztah mezi fidicim signalem 4014
VYB SIG ZP VAZBY (NEBO 4114) a frekvenci otackové P 8112
regulovaného motoru v systému tfi motord. fMIN—
Priklad: V nize uvedeném schématu je vystupni prutok

Cerpaci stanice regulovan podle méfeného vstupniho
pratoku (A).

fout

fmax

P 4014
*~— A —»><+—B—><+— C—> (%)
A = Zadny pFidavny motor v b&hu

B = Jeden pfidavny motor v béhu

C = Dva pfidavné motory v béhu

3
gg Vystupni trubka 1

Sit’ 3~ 3 5 Stykace
ﬁ;

3 | Acss50 |-P1 ]

o

L
P1

*A

|

|

|

Zasobnik \j
kanalizace
P2 Vystupni trubka 2
\

P3 Vystupni trubka 3

Vstupni trubka

8122

PFC ZPOZD.STARTU

Nastavuje zpozdéni startu pro otackovée regulované motory v systému. PFi pouziti zpozdéni ménic pracuje
nasledujicim zplsobem:

» Zapina stykac pro otackové regulovany motor — pfipojuje motor k vykonovému vystupu ACS550.

» Zpozduje start motoru po dobu 8122 PFC ZPOZD.STARTU.

- Startuje otackové regulovany motor.

» Startuje pfidavny motory. Viz parametr 8115 pro zpozdéni.

A VAROVANI! Motory vybavené prepinaéi hvézda-trojuhelnik vyzaduje PFC zpozdéni startu.

> Poté, co ACS550 reléovy vystup zapne motor, pfepina¢ hvézda-trojuhelnik se musi pfepnout na hvézdu, a potom
zpét na trojuhelnik pfed pfipojenim vykonu ménice.
» Proto PFC zpozdéni startu musi byt del$i nez nastaveni ¢asu pfepinace hvézda-trojuhelnik.

8123

PFC JE MOZNE

Vyblra fizeni PFC. Pokud je povoleno, Ffizeni PFC:
» Zapina nebo vypina konstantni otacky pfidavnych motort dle zvysenych nebo snizenych pozadavkl na vystupu
Parametry 8109 START FREKV. 1 az 8114 NizkA FREKV. 3 definuji body spinani ve tvaru vystupni frekvence meénice.

» Nastavi vystup regulovaného motoru dolu, kdyZ je pfidan dal$i motor a nastavi vystup regulovaného motoru
nahoru, kdyz je pfidavny motor odpojen.

» Provadi funkce blokovani, kdyz je povolena.

» VyZaduje 9904 MOD RIiZENi MOT = 3 (SKALAR.:FREK).

0 = NEVYBRANO — Zakazuje fizeni PFC.

1 = AKTIVNI — Povoluje fizeni PFC.

Parametry
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Kod |Popis
8124 [ZRYCHLENI STOPU

Nastavuje PFC &as zrychlovani pro rampu od nuly na fout

maximaini frekvenci. Tato PFC rampa zrychleni:

» Se uplatni u otackové regulovanych motor(, kdyz je A
pfidavny motor vypnut. \ B

* Nahrazuje rampu zrychleni definovanou ve Skupina 22: |
ZRYCHL/ZPOMALOVANI.

+ Uplatiiuje se pouze, dokud vystup regulovaného motoru | /‘ |
nvalrusta na hodnotu rovnou vystylpu vypnutého ] | P 8125 | P8124 ¢
pfidavného motoru. Pak se pouzije rampa zrychleni
definovana ve Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI. . | |

0 = NEVYBRANO. Prid. | |

0,1...1800 — Aktivuje tuto funkci s pouzitim hodnoty motor | |
zadané jako Cas zrychlovani. 1+ — —| | ¢

8125 ZPOMALENI STARTU 0 >

Nastavuje PFC &as zpomalovani pro rampu od maximalni |* A = otackové regulovany motor zrychluje s pouzitim

frekvence do nuly. Tato PFC rampa zpomaleni: parametrt Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI (2202

» Tyka se otackoveé regulovanych motort, kdyz je nebo 2205).
pfidavny motor zapnut. * B = otackové regulovany motor zpomaluje s pouZzitim

+ Nahrazuje rampu zpomaleni definovanou ve Skupina parametrt Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI (2203
22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI. nebo 2206).

- Uplatriuje se pouze, dokud se vystup regulovaného « P¥i pfid. start motoru, otackové regulovany motor
motoru sniZuje na hodnotu rovnou vystupu pfidavného | zpomaluje s pouzitim 8125 ZPOMALENI STARTU.
motoru. Pak se pouzije rampa zpomaleni definovana ve |* Pfi pfid. motor stop, otackové regulovany motor
Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI. zrychluje s pouzitim 8124 ZRYCHLENI STOPU.

0 = NEVYBRANO.

0,1...1800 — Aktivuje tuto funkci s pouzitim hodnoty
zadané jako ¢as zpomalovani.

8126 |[CAS. AUT. VYMENA

Nastavuje automatické pfepnuti s pouzitim ¢asované funkce. Viz parametr 8119 HLAD. AUT. ZMENY.

0 = NEVYBRANO.

1 = FUNKCE CASOVANI 1 — Povoluje automatické pfepnuti, kdyz je aktivni Casovana funkce 1.

2...4 = FUNKCE CASOVANI 2...4 — Povoluje automatické pfepnuti, kdyz je aktivni €asovana funkce 2...4.

8127 IMOTORY

Nastavuje aktualni pocet PFC Fizenych motor (maximalni 7 motory, 1 ota¢kové regulovany, 3 spojena pfimo on-line

a 3 nahradni motory).

» Tato hodnota zahrnuje také otackové regulovany motor.

+ Tato hodnota musi byt kompatibilni s poctem relé pfifazenych k PFC, kdyZ je pouzito automatické pfepnuti funkce.

« Pokud se nepouzije automatické pfepnuti funkce, otackové regulovany motor nepotfebuje mit reléovy vystup
pfifazeny k PFC, ale potfebuje byt zahrnut do této hodnoty.

8128 [POR STARTU PR M

Nastavuje pfikaz ke startu pfidavného motoru.

1 = EVEN RUNTIME — Sdileni ¢asu je aktivni. Pfikaz ke startu zavisi na dobé chodu.

2 = RELAY ORDER — Pfikaz ke startu je fixné na pfikaz relé.

Parametry
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Skupina 98: VOLITELNE MODULY

187

Tato skupina konfiguruje volitelné pfisluSenstvi a ¢asteCné také povoluje sériovou

komunikaci s ménic¢em.

Kod

Popis

9802

VYBER KOM. PROT.

\ybird komunikacni protokol.

0 = NEVYBRANO — Bez komunikaéniho protokolu.

1 = STD MODBUS — Méni¢ komunikuje po Modbus pfes RS485 kanal (X1-komunikaéni konektor).
* Viz také Skupina 53: EFB PROTOKOL.

4 = EXT FBA — Méni¢ komunikuje pfes modul adaptéru fieldbus ve slotu pro volitelné pfisluSenstvi 2 u ménice.

» Viz také Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL.

Parametry
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Integrovana sbérnice fieldbus

Prehled

ACS550 muze byt nastaven tak, aby akceptoval fizeni z externiho systému
s pouzitim standardniho protokolu seriové komunikace. Pfi pouziti sériové
komunikace, ACS550 mlze bud:

» pfijimat vSechny Fidici informace z fieldbus nebo

* byt fizen ze stejné kombinace fieldbus fizeni a dalSi pouzitelné lokality pro fizeni
jako digitalni nebo analogové vstupy a ovladaci panel.

Fieldbus radi¢

Fieldbus

\

Dalsi zafizeni

Pfipojte budto s pouzitim: -

. standardni integrovany fieldbus (EFB) na
pfipojce X1:28...32 a

. modul fieldbus adaptéru (FBA) montovany -
ve slotu 2 (volitelné pfisluSenstvi Rxxx). ‘ Ol

K dispozici jsou dvé zakladni konfigurace sériové komunikace:

* Integrovany fieldbus (EFB) — P¥i pouziti RS485 interfejsu na pfipojkach X1:28...32
na desce regulatoru maze Fidici systém komunikovat s méni¢em s pouzitim
Modbus® protokolu (Popis protokolu a profili viz Easti Technické udaje protokolu
Modbus a Technicka data profilti ovladani ménic¢e ABB pozdéji v této kapitole.).

* Fieldbus adaptér (FBA) — Viz kapitola Adaptér fieldbus na strané 221.

Interface fizeni
V$eobecné zahrnuje zakladni Fidici interfejs mezi Modbus a méni¢em:
* Vystupni slova
— Ridici slovo
— Reference 1

— Reference 2
* Vstupni slova

— Stavové slovo
— Aktualni hodnota 1
— Aktualni hodnota 2

Integrovana sbérnice fieldbus
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— Aktualni hodnota 3
— Aktualni hodnota 4
— Aktualni hodnota 5
— Aktualni hodnota 6
— Aktualni hodnota 7
— Aktualni hodnota 8

Obsah téchto slov je definovan profilem. Pro podrobnosti o pouzitych profilech viz
Cast Technicka data profild ovliadani méni¢e ABB na strané 209.

Pokyn: Slova “vystup” a “vstup” jsou pouZita ve vyznamu z pohledu fieldbus Fadice.
Napfiklad vystup popisuje tok dat z FadiCe fieldbus do ménice a uplatni se jako vstup
z pohledu ménice.

Projektovani

Projektovani siti by se mélo tykat nasledujicich otazek:

Jaké typy a pocty zafizeni musi byt spojeny se siti?
Jaké fidici informace musi byt vysilany do ménice?

Jaké zpétnovazebni informace musi byt vysilany z méni€e do fidiciho systém?

Mechanicka a elektricka instalace — EFB

VAROVANI! Zapojovani pfipojek se smi provadét pouze ve stavu, kdy je méni¢
odpojen od napajeci sité.

PFipojky ménice 28...32 jsou uréeny pro RS485 komunikaci.

PouZijte Belden 9842 nebo ekvivalent. Belden 9842 je dvojity, stoCeny parovy
kabel s vinovou impedanci 120 ohmd.

Pouzijte jeden z téchto stocenych stinénych para pro spojeni RS485. Pouzijte
tento par k pfipojeni v8ech A (-) pfipojek spole¢né a vSech B (+) pfipojek
spolec¢né.

Pouzijte jeden z vodi€l v jiném paru pro logické uzemnéni (pfipojka 31),
ponechte jeden vodi¢ nepouZity.

Neuzemnujte pfimo sité RS485 v libovolném bodé. Uzemnéte vSechna zafizeni
v siti s pouzitim jejich odpovidajich uzemnovacich pfipojek.

Vodi¢e uzemnéni by nikdy nemély vytvaret uzaviené smycCky a vSechna zafizeni
by méla byt uzemnéna do spole¢ného bodu.

Pripojte RS485 spojeni do uzaviené sbérnice bez linek s vypadky (dropout).

Integrované sbérnice fieldbus
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* Pro snizeni Sumu v siti zakon&ete sité RS485 s pouzitim 120 Q rezistor(i na obou
koncich sité. Pouzijte DIP pfepinac pro pfipojeni nebo odpojeni zakonCovacich
rezistord. Viz nasledujici diagram a tabulka.

Zakonc&ena Zakonc¢ena
stanice Stanice Stanice stanice
[oo000] [o0000] [oo000]
X1 Oznaceni Popis hardwaru
28 | Stinéni RS485 Multidrop aplikace RS485 interfejs
29 | B (pozitivni +) 28 |SCR J2 J2
— SCR 29B r= o A
30 | A (negativni -) + 301A
- A ON
31 | AGND GND 31 |AGND ON
—— SCR 32|SCR . -
32 | Stinéni OFF pozice ~ ON pozice
‘_L Zakonceni sbérnice
GND

* Pfipojte stinéni na kazdém konci kabel k ménici. Na jednom konci pfipojte stinéni
k pfipojce 28 a na druhém konci je pfipojte pfipojce 32. Nepfipojujte stinéni
vstupnich a vystupnich kabell na stejné pfipojky, to by mohlo zplsobovat
problémy se stinénim.

* Pro konfigura¢ni informace viz nasledujici sekce:

— Nastaveni komunikace — EFB na strané 191
— Aktivovani funkci rizeni ménice — EFB na strané 193

— Specificka technicka data odpovidajici EFB protokolu. Napfiklad, Technické
udaje protokolu Modbus na strané 201.

Nastaveni komunikace — EFB

Vybér sériové komunikace

Pro aktivovani sériové komunikace nastavte parametr 9802 VYBER KOM. PROT. =
1 (STD MODBUS).

Pokyn: Pokud nelze nastavit pozadovany vybér na panelu, tak vas méni¢ nema
v aplikaéni paméti software pro tento protokol.

Integrovana sbérnice fieldbus
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Nastaveni 9802 automaticky nastavi odpovidajici standardni hodnoty i parametry,
které definuji komunikacni procesy. Tyto parametry a popisy jsou definovany nize.
Kromé toho si povSiméte, Ze ID stanice nevyZaduje nastaveni.

Reference protokolu

Kéd Popis

Modbus

5301 | EFB PROTOKOL ID Needitujte. Nenulova hodnota zadana

Obsahuije identifikaci a revizi programu protokolu. | Pro parametr 9802 VYBER KOM. PROT.
nastavi tento parametr automaticky.
Format je: XXYY, kde XX = protokol ID
a YY = revize programu.

5302 | ID EFB STANICE Nastavte pro kazdy ménic v siti

Definuje adresu uzlu spojeni RS485. jedine¢nou hodnotu pro tento parametr.
Pokud je zvolen tento profil, standardni
hodnota pro tento parametr je: 1
Pokyn: Pro uplatnéni nové adresy musi byt méni¢ vypnut a zapnut nebo 5302 musi byt
nastaven na 0 pfed zvolenim nové adresy. Ponechani 5302 = 0 nastavi RS485 kanal do
resetu se zakazem komunikace.

5303 | EFB BAUD RATE Pokud je zvolen tento profil, standardni
Definuje komunika&ni rychlost RS485 linky hodnota pro tento parametr je: 9.6
v kbitech za sekundu (kbit/s).

1.2 kbit/s 19.2 kbit/s
2.4 kbit/s 38.4 kbit/s
4.8 kbit/s 57.6 kbit/s
9.6 kbit/s 76,8 kbit/s

5304 | EFB PARITY Pokud je zvolen tento profil, standardni
Definuje délku dat, paritu a stop bit pouzité hodnota pro tento parametr je: 1
komunikaci RS485.

+ stejné nastaveni musi byt pouzité ve vSech

on-line stanicich.

0 = 8 ZADNA 1 — 8 datovych bitd, bez parita, jeden
stop bit.

1 = 8 ZADNA 2 — 8 datovych bit(, bez parita, dva
stop bity.

2 = 8 SUDA 1 — 8 datovych bitl, suda parita, jeden
stop bit.

3 = 8 LICHA 1 — 8 datovych bitd, licha parita, jeden
stop bit.

5305 | EFB CTRL PROFILE Pokud je zvolen tento profil, standardni
Vybira komunika&ni profily pouzité u EFB hodnota pro tento parametr je: 0
protokolu.

0 = ABB MEN.LIM. — operace fidiciho/stavového
slova odpovidaji profilu ménic¢e ABB, jak je
pouzit v ACS400.

1 = DCU PROFILE — operace fidiciho/stavového
slova odpovidaji 32bitovému profilu DCU.

2 = ABB MEN.PLN. — operace Fidiciho/stavového
slova odpovidaji profilu méni¢e ABB, jak je
pouzit v ACS600/800.

Pokyn: Po jakékoliv zméné nastaveni komunikace musi byt protokol reaktivovan
budto vypnutim a zapnutim napajeni nebo vymazem a obnovenim Id stanice (5302).

Integrované sbérnice fieldbus
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Aktivovani funkci rizeni ménice — EFB

Ovladani ménice
Ovladani fieldbus s fadou funkci ménice vyZaduje konfigurovani:
+ sdélit ménici, aby akceptoval funkce ovladani z fieldbus
» definovat jako fieldbus vstup data méniCe pozadovana pro ovladani
» definovat jako fieldbus vystup data méni¢e pozadovana pro ovladani.
Nasledujici sekce popisuje na vSeobecné urovni konfigurace pozadované pro
jednotlivé ovladaci funkce. Pro podrobnosti specifické pro protokol viz dokumentace
dodavana s modulem FBA.

Ovladani start/stop a sméru otaceni
Pfi pouziti fieldbus pro ovladani start/stop/smér méni¢ vyzaduje:
» nastaveni hodnot parametrd ménic jak je definovano nize

+ pfikaz(y) podporované fidici jednotkou z odpovidajici lokace (lokace je
definovana referenci protokolu, ktera je zavisla na protokolu).

Reference protokolu Modbus'
Parametr ménice Hodnota Popis

ABB DRV DCU PROFIL

1001 | EXT1 PRIKAZY 10 (Kom) Start/Stop z fieldbus se | 40001 bity 0...3 | 40031 bity O, 1
zvolenym Ext1.

1002 | EXT2 PRIKAZY 10 (kOMm) Start/Stop z fieldbus se | 40001 bity 0...3 | 40031 bity 0, 1
zvolenym Ext2.

1003 | SMER 3 (ZADOST) | Smeér z fieldbus. 4002/40032 40031 bit 3

" Pro Modbus mtZe reference protokolu zaviset na pouzitém profilu, proto jsou v tabulce dva
sloupecky. Jeden sloupec se tyka profilu méni¢e ABB zvoleného, kdyz je parametr 5305 = 0 (ABB
MEN.LIM.) nebo 5305 = 2 (ABB MEN.PLN.). Druhy sloupec se tyké profilu DCU zvoleného, kdyz je
parametr 5305 = 1 (DCU PROFILE). Viz ¢ast Technicka data profilt ovliadani ménice ABB na strané
209.

2 Referenci poskytuje ovladani sméru — negativni reference znamena otaceni zpét.
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Zvoleni vstupni reference
PFi pouziti fieldbus pro zajisténi vstupni reference méni¢ vyzaduje:
* nastaveni hodnot parametr( jak je definovano nize

» referencni slovo(a) vytvorena fidici jednotkou fieldbus v odpovidajici lokaci.
(lokace je definovana pomoci reference protokolu, ta je zavisla na protokolu.)

Reference protokolu

Parametry méni¢e | Hodnota Popis Modbus

ABB DRV DCU PROFIL

1102 | VYBER EXT1/EXT2 | 8 (KOM) | Vybér nastaveni reference z fieldbus. 40001 bit 11 | 40031 bit 5

1103 | VYBER REF1 8 (kom) | Vstup reference 1 z fieldbus. 40002

1106 | VYBER REF2 8 (koMm) | Vstup reference 2 z fieldbus. 40003

Mé¥itko referenci
Pokud je to nutné, muze byt REFERENCE Skalovana. Viz nasledujici popisy:
* Modbus register 40002 v sekci Technické tudaje protokolu Modbus na strané 201
» MeéfFitko referenci v sekci Technicka data profilli oviadani ménice ABB na strané
209.
Pridavné ovladani ménice
PFi pouziti fieldbus pro pfidavné ovladani ménice se vyzaduje:
+ aby méni¢ mél hodnoty parametrli nastavené jak je definovano nize

+ pfikaz(y) vysilané fadi¢em fieldbus v odpovidajicim misté (misto je definovano
pomoci reference protokolu, ta je zavisla na protokolu).

Reference protokolu
Parametry ménice Hodnota Popis Modbus
ABB DRV | DCU PROFIL
1601 | UMOZNENI CHODU | 7 (KOM) | Povoleni béhu z fieldbus. 40001 bit 3 | 40031 bit 6
(invertov.)
1604 | VYBER RESETU 8 (koMm) | Resetovani poruch z fieldbus. 40001 bit 7 | 40031 bit 4
POR
1606 | MISTNi ZAMEK 8 (KoM) | Zdroj pro volbu lokélniho zamku | Nelze 40031 bit 14
z fieldbus. uplatnit
1607 | ULOZENI PARAM 1 (SAVE) | Uklada zménéné parametry do 41607
pameéti (potom se hodnota vrati
na 0).
1608 | POVOLENI STARTU 1 | 7 (KOM) | Zdrojem pro povoleni startu 1 je | Nelze 40032 bit 2
pfikazové slovo fieldbus. uplatnit.
1609 | POVOLENI STARTU 2 | 7 (KOM) | Zdroj pro povoleni startu 2 je 40032 bit 3
pfikazové slovo fieldbus.
2013 | VYBER MIN MOM 7 (KOM) | Zdroj pro vybér minimalniho 40031 bit 15
momentu je fieldbus.
2014 | VYBER MAX MOM 7 (KOM) | Zdroj pro vybér maximalni
moment je fieldbus.
2201 | ACC/DEC 1/2 SEL 7 (KOM) | Zdroj pro vybér paru ramp je 40031 bit 10
fieldbus.
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Ovladani reléovych vystupt

Pfi pouziti fieldbus pro reléovy vystup vyzaduje ovladani:

* nastaveni hodnot parametrl jak je definovano nize

195

» binarné kodované pfikazy pro relé vytvorené fidici jednotkou fieldbus v odpovidajici
lokaci (lokace je definovana pomoci reference protokolu, ta je zavisla na protokolu).

Reference protokolu
Parametry méniée Hodnota Popis Modbus
ABB DRV | DCU PROFILE
1401 RELEOVY VYSTUP 1 | 35 (KOM) Reléovy vystup 1 fizeny 40134 bit 0 nebo 00033
pres fieldbus.
1402 RELEOVY VYSTUP 2 | 35 (KOM) Reléovy vystup 2 fizeny 40134 bit 1 nebo 00034
pres fieldbus.
1403 RELEOVY VYSTUP 3 | 35 (KOM) | Reléovy vystup 3 fizeny 40134 bit 2 nebo 00035
pres fieldbus.
1410" RELEOVY VYSTUP 4 | 35 (KOM) Reléovy vystup 4 fizeny 40134 bit 3 nebo 00036
pres fieldbus.
1411 RELEOVY VYSTUP 5 | 35 (KOM) Reléovy vystup 5 fizeny 40134 bit 4 nebo 00037
pres fieldbus.
14121 RELEOVY VYSTUP 6 | 35 (KOM) | Reléovy vystup 6 fizeny 40134 bit 5 nebo 00038
pres fieldbus.

T Vice nez 3 relé vyzaduji pfidani rozsifovaciho modulu relé.

Pokyn: Zpétna vazba o stavu relé se objevi bez konfigurace, jak je definovano nize.

Reference protokolu
Parametry ménice Popis Modbus
ABB DRV | DCU PROFILE
0122 STATUS RO 1-3 Stav relé 1...3. 40122
0123 STATUS RO 4-6 Stav relé 4...6. 40123

Ovladani analogovych vystupu

Pfi pouziti fieldbus pro ovladani analogovych vystuput (napf. PID nastavovani) se
vyZaduje:

» nastaveni hodnot parametru jak je definovano nize

+ analogové hodnoty vytvarené Fidici jednotkou fieldbus v odpovidajici lokaci
(lokace je definovana pomoci reference protokolu, ta je zavisla na protokolu).

Parametry ménice

Hodnota

Popis

Reference protokolu
Modbus

ABB DRV | DCU PROFIL

0136.

1501 | VYZNAM AO1 135 (KOM.-HODNOTA 1) | Analogovy vystup 1 Fizeny -
0135 | KOM. - HODNOTA 1 - S?g'gem do parametru 40135
1507 | AO2 OBSAH SEL 136 (KOM.-HODNOTA 2) | Analogovy vystup 2 fizeny -
0136 | KOM. - HODNOTA 2 | — zapisem do parametru 40136
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Zdroj nastaveni regulatoru PID

ACS550 Uzivatelska prirucka

PFi pouziti nasledujiciho nastaveni ke zvoleni fieldbus jako zdroj nastaveni pro PID

okruh:
Reference protokolu
Parametry ménicée Hodnota Popis Modbus
ABB DRV | DCU PROFIL
4010 | VYBERZADANE | 8 (KOM. - Nastaveni je vstup 40003
HOD (nasta- HODNOTA 1) reference 2 (+/-/+ Al1)
veni 1) 9 (KOM+AIT)
4110 | VYBERZADANE | 10 (KOM*AI1)
HOD (nasta-
veni 2)
4210 | VYBERZADANE
HOD (ext/
ladéni)

Porucha komunikace

Pokud se pouziva ovladani fieldbus, jsou specifikovany €innosti ménice v pfipadé,

kdyZ se ztrati sériova komunikace.

Parametry ménice Hodnota Popis
3018 | FCE PORUCHA KOM. | O (NEVYBRANO) Nastavte pro odpovidajici odezvu ménice.
1 (PORUCHA)
2 (KONST. 0T.7)
3 (POSLEDNI OT.)
3019 | POR. KOM. - CAS Nastavte dobu zpozdéni pfed zapnutim ztraty komunikace.
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Zpétna vazba z méni¢e — EFB

Preddefinovana zpétna vazba

197

Vstupy do Fidici jednotky (vystupy ménic¢e) maji pfeddefinovany vyznam urCeny
protokolem. Tuto zpétnou vazbu neni nutné u ménice konfigurovat. Nasledujici tabulka
uvadi pfiklad dat zpétné vazby. Kompletni vypis, viz vstupni slova/body/objekty,
uvedeny v technickych datech pro odpovidajici protokol zacinajici na strané 2017.

Reference protokolu
Parametry ménice Modbus
ABB DRV DCU PROFILE
0102 | OTACKY 40102
0103 | VYSTUPNI FREKV. 40103
0104 | PROUD 40104
0105 | MOMENT 40105
0106 | VYKON 40106
0107 | U SS MEZIOBVODU 40107
0109 | VYSTUPNI NAPETI 40109
0301 | FB cMD WORD1 — bit 0 (STOP) 40301 bit 0
0301 | FB cMD WORD1 1 — bit 2 (REV) 40301 bit 2
0118 | STATUS DI 1-3 — bit 0 (DI3) 40118

Pokyn: Pfi pouZiti Modbus Ize ziskat pFistup k libovolnému parametru s pouZitim
formatu: “4” nasledovaného ¢islem parametru.

Méritko aktualni hodnoty

Skalovani aktualni hodnoty maze byt zavislé na protokolu. Veobecné se bere pro
aktualni hodnoty méfitko zpétné vazby jako celoCiselna hodnota s pouzitim rozlieni
parametrl (viz East Kompletni seznam parametri na strané 85 pro parametr
rozliSeni). Napfiklad:

ZVF:;t;aa Rozliseni (zpétna vazba celocis.) - (rozliSeni parametru) = §kalovana
celogis parametru hodnota

1 0,1 mA 1- 0,1mA=0,1mA

10 0,1% 10- 01%=1%

Kde parametry jsou v procentech, Kompletni vypisy parametrd v pfislusné sekci
specifikuji, jaky parametr odpovida 100 %. V tom pfipadé se pro konvertovani

z procent na inZenyrské jednotky vynasobi hodnotou parametru definujici 100 %
a vydéli se 100 %.
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Napfiklad:
Zpétna Rozliseni Hodnota (zpétna vazba celogis.) - (rozliSeni parametru) -
vazba arametru parametru, ktera (hodnota 100 % ref.)/100 % = Skalovana
celoéis. P definuje 100 % hodnota
10 0,1% 1500 ot./min’ 10- 0,1 % - 1500 RPM / 100 % = 15 ot./min
100 0,1% 500 Hz? 100 - 0,1 % - 500 Hz / 100 % = 50 Hz

' Pro tento pfiklad pfedpokladame, Ze aktualni hodnota vyuZiva parametr 9908 JMEN. OTACKY MOT
jako 100 % reference a ze 9908 = 1500 ot./min.

2 Pro tento pfiklad pfedpokladame, Ze aktualni hodnota vyuziva parametr 9907 JMEN. FREKV. MOT
jako 100 % reference a ze 9907 = 500 Hz.

Diagnostika — EFB

Fronta poruch pro diagnostiku ménice

VSeobecné informace o diagnostice ACS550, viz kapitola Diagnostika na strané
243. Tii nejzavaznéjsi poruchy ACS550 jsou hlaseny do fieldbus, jak je definovano

nize.
Reference protokolu Modbus
Parametry ménice
ABB DRV DCU PROFIL

0401 | LAST FAULT 40401
0412 | PREDCHOZI POR. 40412

1
0413 | PREDCHOZI POR. 40413

2

Diagnostika sériové komunikace
Problémy v siti mohou byt zpUsobeny fadou pficin. Nékteré z téchto pficin jsou:
* uvolnéné pfipojky
* nespravna kabelaz (v€éetné prohozenych vodicu)
+ Spatné uzemnéni
» zdvojené Cislo stanice
* nespravné nastaveni ménie nebo jinych zafizeni v siti.

Hlavni diagnostické funkce pro zjist'ovani poruch v siti EFB zahrnuje Skupina 53:
EFB PROTOKOL parametry 5306...5309. Sekce Kompletni vypisy parametrd na
strané 98 popisuje podrobné tyto parametry.

Integrované sbérnice fieldbus



ACS550 Uzivatelska prirucka 199

Diagnostické situace

Nize uvedena ¢ast popisuje rizné diagnostické situace — pfiznaky problému
a opatfeni pro jejich odstranéni.

Normalni provoz

Bé&hem normalniho provozu sité reprezentuji hodnoty parametr 5306...5309
nasledujicim zpusobem stav kazdého ménice:

+ 5306 EFB OK ZPRAVY vytvofeno (vytvofeno pro vSechny zpravy spravné pfijaté
a adresované do tohoto ménice).

« 5307 EFB CRC CHYBY se nevytvafi (vytvofeno, kdyz je pfijata chybna hodnota
CRC).

» 5308 EFB UART ERRORS se nevytvari (vytvoreno, kdyz je zjisténa chyba formatu
dat, jako jsou chyby parita nebo chyby ramcu).

» 5309 EFB STATUS hodnota se méni v zavislosti na provozu v siti.
Ztrata komunikace

Reakce ACS550, kdyz dojde ke ztraté komunikace, byly konfigurovany vySe v sekci
Porucha komunikace na strané 196. Parametry jsou 3018 FCE PORUCHA KOM. a 3019
POR. KOM. - CAS. Sekce Kompletni vypisy parametr( na strané 98 popisuje tyto
parametry podrobné.

Zadna stanice master neni online

Pokud Zadn4 stanice master neni online: Budto EFB OK zPRAVY nebo vznikne chyba
(5307 EFB CRC CHYBY a 5308 EFB UART ERRORS) u vSech stanic.

Pro odstranéni problému:
» PrFekontrolujte pfipojeni stanice master v siti a jeji spravné naprogramovani v siti.

» PrFekontrolujte spravné pfipojeni kabelu a zda kabel neni pferusen nebo nema
zkrat.

Zdvojené stanice
Pokud dvé nebo vice stanic ma zdvojena Cisla:
* Dva nebo vice ménicl nelze adresovat.

* Pokazdé, kdyz se provadi ¢teni nebo zapis do jedné ze stanic, zméni se hodnota
pro 5307 EFB CRC CHYBY nebo 5308 EFB UART ERRORS.

Pro odstranéni problém(: Pfekontrolujte Cisla stanic u vSech stanic. Zmérite
konfliktni €isla stanic.

Prohozené vodice

Pokud jsou komunikacni vodi¢e prohozeny (pfipojka A u jednoho ménice je spojena
s pfipojkou B u druhého):

* hodnoty 5306 EFB OK ZPRAVY nejsou vytvoreny.
* hodnoty 5307 EFB CRC CHYBY a 5308 EFB UART ERRORS jsou vytvofeny.

Pro odstranéni problému: Pfekontrolujte, zda vodi¢e RS-485 nejsou prohozeny.
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Porucha 28 — Porucha sériové komunikace

Pokud ovladaci panel méni€e zobrazuje kéd poruchy 28, PORUCHA SERIOVE
KOMUNIKACE 1, pfekontrolujte nasleduijici:

+ Systém master je vypnut. Pro odstranéni problém( vyfeste problémy se
systémovym masterem.

+ Spatné komunikaéni propojeni. Pro odstran&ni problém0 piekontrolujte
komunikacni spojeni s ménicem.

» Volba kontroly ¢asli pro méni¢ je nastavena jako pfili$ kratka pro tuto instalaci.
Master neoslovil méni¢ v ramci ¢asového zpozdéni specifikovaného ¢asem
kontroly. Pro odstranéni problém( zvySte parametr nastaveni kontroly ¢asu 3019
POR. KOM. - CAS.

Poruchy 31...33 - EFB1...EFB3

TFi kddy EFB poruch uvedené pro ménic¢ v kapitole Diagnostika na strané 243
(poruchové kody 31...33) jsou nepouzity.

Okamzity pfechod do offline

Problémy popsané vySe jsou nejCastéjSimi problémy vznikajicimi u ACS550 sériové
komunikace. Okamzité problémy mohou byt zpisobeny:

* necCekané uvolnénymi pfipojkami
* poSkozenim vodi¢l zplsobenym vibracemi zafizeni

* nedostateCnym uzemnénim a stinénim u obou zafizeni nebo u komunika&nich
kabeld.
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Technické udaje protokolu Modbus

Prehled

Protokol Modbus® zavedla spoleénost Modicon, Inc. pro své programovatelné
automaty. Vzhledem ke snadnému pouziti a implementaci se tento protokol pro
programovani PLC stal spole¢nou platformou a de-facto standardem pro vytvareni
siti se strukturou komunikace “master slave”.

Modbus je sériovy asynchronni protokol. Komunikace je poloduplexni. Jeden
“‘master” fidi jeden nebo vice “slave”. Zatimco RS232 muze byt pouzito pro
komunikaci mezi dvéma body, jednim masterem a jednim slavem, rozhrani RS485
umoznuje komunikaci mezi jednim masterem a nékolika slave. ACS550 pouziva
RS485 jako fyzické rozhrani pro protokol Modbus.

Specifikace Modbus definuje dva pfenosové rezimy: ASCIl a RTU. ACS550
podporuje pouze RTU.

Souhrn funkénich viastnosti

Nasledujici funkéni kédy Modbus jsou podporovany u ACS550.

Funkce

Kéd (Hex)

Popis

Cteni stavu coil

0x01

Cteni diskrétniho stavu vystupu. Pro ACS550 jsou individuéini
bity Fidiciho slova mapovany do Coils 1...16. Reléové vystupy
jsou mapovany postupné pocinaje Coil 33 (napf. RO1=Coil 33).

Cteni diskrétniho 0x02 Cteni diskrétniho stavu vstupu. Pro ACS550 jsou individualni bity

stavu vstupu stavového slova mapovany ke vstuptim 1...16 nebo 1...32,
v zavislosti na aktivnim profilu. Pfipojky vstupl jsou mapovany
postupné pocinaje vstupem 33 (napf. DI1=vstup 33).

Cteni vicenasob- 0x03 Cteni vicenasobného udrzovaciho registru. Pro ACS550 jsou

ného udrzovaciho nastaveni parametr(i mapovana jako udrZovaci registry, to se

registru tyka pfikaz(, stavh a referenénich hodnot.

Cteni vicenasobné- | 0x04 Cteni vicenasobného vstupniho registru. Pro ACS550 jsou

ho vstupniho 2 kanaly analogovych vstupl mapovany jako vstupni registry

registru 1a2

Vnuceni 0x05 Zapis jednotlivého diskrétniho vystupu. Pro ACS550 jsou

jednotlivého coil individualni bity Fidiciho slova mapovany do Coils 1...16.
Reléové vystupy jsou mapovany postupné pocinaje s Coil 33
(napf. RO1=Caoil 33).

Zapis jednotlivého | 0x06 Zapis jednotlivého udrzovaciho registru. Pro ACS550 jsou

udrzovaciho nastaveni parametr(i mapovana jako udrZovaci registry, to se

registru tyka prikazUl, stava a referenénich hodnot.

Diagnostika 0x08 Provedeni diagnostiky Modbus. Podporovany jsou podkody pro
Query (0x00), Restart (0x01) a Listen Only (0x04).

Vnuceni Ox0F Zapis vicenasobnych diskrétnich vystupl. Pro ACS550 jsou

vicenasobného coil individualni bity Fidiciho slova mapovany do Coils 1...16.
Reléové vystupy jsou mapovany postupné pocinaje s Coil 33
(napf. RO1=Caoil 33).

Zapis vicenasobné- | 0x10 Zé&pis vicenasobného udrzovaciho registru. Pro ACS550 jsou

ho udrzovaciho nastaveni parametr(i mapovana jako udrZovaci registry, to se

registru tyka prikazUl, stavu a referenénich hodnot.

Cteni/zapis vicena- | 0x17 Tato funkce kombinuje funkce 0x03 a 0x10 do jediného pfikazu.

sobného udrzovaci-
ho registru
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Souhrn mapovani

ACS550 Uzivatelska prirucka

Nasledujici tabulka sumarizuje mapovani mezi ACS550 (parametry a V/V)
a prostorem referenci Modbus. Pro podrobnosti viz Adresovani modbusu nize.

ACS550

Modbus Reference

Podporované funkéni kédy

«+ Ridici bity
* Reléove vystupy

Coily (0xxxx)

01 — &teni stavu coilu
05 — nastaveni coilu
15 — nastaveni nékolika coil(i (OxOF Hex)

» Stavové bity
» Diskrétni vstupy

Diskrétni vstupy (1xxxx)

02 — ¢teni stavu vstupl

* Analog. vstupy

Vstupni registry (3xxxx)

04 — Cteni vstupnich registra

* Parametry
+ Ridici/stavové slovo
* Reference

Holding registry (4xxxx)

03 — &teni 4x registra

06 — nastaveni 4x registru

16 — nastav. nékolika 4x registra
23 — Cteni/zapis 4x registri

Profily komunikace

Bé&hem komunikace Modbus ACS550 podporuje vicenasobné profily pro fidici
a stavové informace. Parametr 5305 EFB CTRL PROFILE voli pouzité profily.

* ABB MEN.LIM. — primarni (a standardni) profil je profil ABB MEN.LIM. Tato
implementace profilu méni¢e ABB standardizuje fidici interfejs s ménici ACS400.
Profil méni¢e ABB je zalozen na PROFIBUS interfacu. Ten je podrobné probran
v nasledujicich ¢astech.

* DCU PROFILE — DCU PROFILE profil rozSifuje Fidici a stavovy interfejs na 32 bitd. Je
to tedy interni interfejs mezi hlavni aplikaci méni€e a integrovanym prostfedim

fieldbus.

* ABB MEN.PLN. — ABB MEN.PLN. je implementace profilu méni¢e ABB, ktery
standardizuje fidici interfejs s ménic¢i ACS600 a ACS800. Tato implementace
podporuje bity dvou fidicich slov nepodporované u ABB MEN.LIM. implementace.

Adresovani modbusu

Adresovy prostor, se kterym bude modbusova funkce pracovat, je pfesné uréen
typem funkce. Tudiz prvni Cislice neni zahrnuta v adresnim poli modbusové zpravy.

Pokyn: ACS550 podporuje adresovani “zero-based” (na nulové bazi) podle
modbusové specifikace. “Holding register 40002” ma adresu 0001 v modbusové
zpravé. Podobné “coil 33” je adresovan jako 0032 v modbusové zprave.

Viz Souhrn mapovani vySe. Nasledujici sekce podrobné popisuje mapovani
kazdého nastaveni referenci Modbus.

Oxxxx Mapovani — Modbus coily. Méni¢ mapuje nasledujici informace do Oxxxx
Modbus sady nazyvané Modbus Coils:

* bitové mapovani RIDICi SLOVO (zvoleno s pouzitim parametru 5305 EFB CTRL
PROFILE). Prvnich 32 coils je rezervovano pro tyto ucely.
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+ stavy reléovych vystupu, Cislované sekvenéné pocinaje coil 00033.

Nasledujici tabulka sumarizuje Oxxxx nastaveni referenci:

203

Modbus Interni lokace ABB MEN.LIM. DCU PROFIL ABB MEN.PLN.
ref. (vSechny profily) (5305=0) (5305 =1) (5305 =2)

00001 | RIDICi SLOVO — bit 0 OFF1' STOP OFF1'

00002 | RIDICi SLOVO — bit 1 OFF2' START OFF2!

00003 | RIDIC SLOVO — bit 2 OFF3' REVERSE OFF3!

00004 RiDICI SLOVO — bit 3 START LOCAL START

00005 RiDICI SLOVO — bit 4 N/A RESET RAMP_OUT_ZERO'

00006 RiDICi SLOVO — bit 5 RAMP_HOLD' EXT2 RAMP_HOLD'

00007 RIDICI SLOVO — bit 6 RAMP_IN_ZERO'! | RUN_DISABLE RAMP_IN_ZERO'

00008 RiDICI SLOVO — bit 7 RESET STPMODE_R RESET

00009 RIDICI SLOVO — bit 8 N/A STPMODE_EM N/A

00010 RiDICI SLOVO — bit 9 N/A STPMODE_C N/A

00011 RiDICI SLOVO — bit 10 N/A RAMP_2 REMOTE_CMD'

00012 RiDICi SLOVO — bit 11 EXT2 RAMP_OUT_O EXT2

00013 RiDICI SLOVO — bit 12 N/A RAMP_HOLD N/A

00014 RiDICI SLOVO — bit 13 N/A RAMP_IN_0O N/A

00015 RIDICI SLOVO — bit 14 N/A REQ_LOCALLOCK | N/A

00016 RiDICI SLOVO — bit 15 N/A TORQLIM2 N/A

00017 RIDICI SLOVO — bit 16 Nelze uplatnit FBLOCAL_CTL Nelze uplatnit

00018 RIDICI SLOVO — bit 17 FBLOCAL_REF

00019 RIDICI SLOVO — bit 18 START_DISABLE1

00020 RiDICI SLOVO — bit 19 START_DISABLE2

00021... | Rezervovano Rezervovano Rezervovano Rezervovano

00032

00033 RELEOVY VYSTUP 1 Reléovy vystup 1 Reléovy vystup 1 Reléovy vystup 1

00034 RELEOVY VYSTUP 2 Reléovy vystup 2 | Reléovy vystup 2 Reléovy vystup 2

00035 RELEOVY VYSTUP 3 Reléovy vystup 3 | Reléovy vystup 3 Reléovy vystup 3

00036 RELEOVY VYSTUP 4 Reléovy vystup 4 | Reléovy vystup 4 Reléovy vystup 4

00037 RELEOVY VYSTUP 5 Reléovy vystup 5 | Reléovy vystup 5 Reléovy vystup 5

00038 RELEOVY VYSTUP 6 Reléovy vystup 6 | Reléovy vystup 6 Reléovy vystup 6

1= Aktivni v nule

Pro registry Oxxxx:

« Stav je vzdy Citelny.

» Nastavovani je dovoleno uzivatelskou konfiguraci ménice pro fizeni z fieldbusu.

* PFidané reléové vystupy jsou pfidany za stavajici.

Integrovana sbérnice fieldbus




204

ACS550 Uzivatelska prirucka

ACS550 podporuje nasledujici Modbus funkéni kédy pro coily:

Kod funkce

Popis

01

Cteni stavu coilu.

05

Nastaveni coilu.

15 (OxOF Hex)

Nastaveni nékolika coill.

1xxxx Mapovani — Modbus diskrétni vstupy. Méni¢ mapuje nasledujici informace

do 1xxxx Modbus sady nazyvané Modbus diskrétni vstupy:

» bitové mapovani STAVOVE SLOVO (zvoleno s pouZitim parametru 5305 EFB CTRL
PROFILE). Prvnich 32 vstupl je rezervovano pro tyto ucely.

+ diskrétni hardwarové vstupy, Cislované sekvenc¢né, zacinaji se vstupem 33.

Nasledujici tabulka sumarizuje 1xxxx nastaveni referenci:

Modbus Interni lokace ABB DRV DCU PROFIL
ref. (vSechny profily) (5305 = 0 NEBO 2) (5305 =1)

10001 STAVOVE SLOVO — bit 0 RDY_ON READY

10002 STAVOVE SLOVO — bit 1 RDY_RUN ENABLED

10003 STAVOVE SLOVO — bit 2 RDY_REF STARTED

10004 STAVOVE SLOVO — bit 3 TRIPPED RUNNING

10005 | STAVOVE SLOVO — bit 4 OFF_2_STA! ZERO_OTACKY

10006 STAVOVE SLOVO — bit 5 OFF_3_STA1 ACCELERATE

10007 STAVOVE SLOVO — bit 6 SWC_ON_INHIB DECELERATE

10008 STAVOVE SLOVO — bit 7 ALARM AT_SETPOINT

10009 STAVOVE SLOVO — bit 8 AT_SETPOINT LIMIT

10010 STAVOVE SLOVO — bit 9 REMOTE SUPERVIZE

10011 STAVOVE SLOVO — bit 10 ABOVE_LIMIT REV_REF

10012 STAVOVE SLOVO — bit 11 EXT2 REV_ACT

10013 STAVOVE SLOVO — bit 12 RUN_ENABLE PANEL_LOCAL

10014 STAVOVE SLOVO — bit 13 N/A FIELDBUS_LOCAL

10015 STAVOVE SLOVO — bit 14 N/A EXT2_ACT

10016 STAVOVE SLOVO — bit 15 N/A FAULT

10017 STAVOVE SLOVO — bit 16 Rezervovano ALARM

10018 STAVOVE SLOVO — bit 17 Rezervovano REQ_MAINT

10019 STAVOVE SLOVO — bit 18 Rezervovano DIRLOCK

10020 STAVOVE SLOVO — bit 19 Rezervovano LOCALLOCK

10021 STAVOVE SLOVO — bit 20 Rezervovano CTL_MODE

10022 STAVOVE SLOVO — bit 21 Rezervovano Rezervovano

10023 STAVOVE SLOVO — bit 22 Rezervovano Rezervovano

10024 STAVOVE SLOVO — bit 23 Rezervovano Rezervovano

10025 STAVOVE SLOVO — bit 24 Rezervovano Rezervovano

10026 STAVOVE SLOVO — bit 25 Rezervovano Rezervovano

10027 STAVOVE SLOVO — bit 26 Rezervovano REQ_CTL

Integrované sbérnice fieldbus




ACS550 Uzivatelska prirucka

205

Modbus Interni lokace ABB DRV DCU PROFIL
ref. (vSechny profily) (5305 = 0 NEBO 2) (5305=1)

10028 STAVOVE SLOVO — bit 27 Rezervovano REQ_REF1

10029 STAVOVE SLOVO — bit 28 Rezervovano REQ_REF2

10030 STAVOVE SLOVO — bit 29 Rezervovano REQ_REF2EXT

10031 STAVOVE SLOVO — bit 30 Rezervovano ACK_STARTINH

10032 STAVOVE SLOVO — bit 31 Rezervovano ACK_OFF_ILCK

10033 DI1 DI1 DI1

10034 DI2 DI2 DiI2

10035 DI3 DI3 DI3

10036 DI4 DI4 Di4

10037 DI5 DI5 DI5

10038 DI6 Dl6 Di6

1 = Aktivni s Grovni low

Pro 1xxxx registry:

* PFidané reléoveé vystupy jsou pfidany za stavajici.

ACS550 podporuje Nasledujici Modbus funkéni kédy pro diskrétni vstupy:

Kéd funkce

Popis

02

Cteni stavu vstupu

3xxxx mapovani — Modbus vstupy.

Mé&ni¢ mapuje nasledujici informace do 3xxxx Modbus adres, fikame jim modbusové

vstupni re

gistry

» uzivatelem definované analogoveé vstupy.

Nasledujici tabulka sumarizuje vstupni registry:

ACS550
Modbus vSechn Poznamk
reference ny y
profily
30001 Al Tento registr by mél obsahovat uroveri analogového vstupu 1 (0...100 %).
30002 A2 Tento registr by mél obsahovat uroveri analogového vstupu 2 (0...100 %).

Kéd fun

kce Popis

04

Read 3xxxx vstupni stav

4xxxx Register mapovani.

ACS550 podporuje nasledujici Modbus funkéni kody pro 3xxxx registry:

Méni¢ mapuje své parametry a dalSi data do 4xxxx udrzovaciho registru
nasledujicim zplsobem:

* 40001...40099 jsou mapovany jako Fizeni méniCe a skuteCné hodnoty. Tyto

registry jsou popsany v nasledujici tabulce.

* 40101...49999 jsou mapovany do parametr(i 0101...9999. Adresy registru, které
nekoresponduji s parametry ménice, nejsou platné. Pfi pokusu o zapis nebo ¢teni
mimo rozsah adres parametr, modbusovy interfejs vraci zvlastni kéd do PLC.
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Nasledujici tabulka shrnuje 4xxxx fidici registry 40001...40099 (pro 4xxxx registry
nad 40099, viz seznam parametru, napf. 40102 je parametr 0102):

Modbus registr Pristup Poznamky
40001 | RIDICI SLOVO R/W Mapuje pfimo do profilu RiDICI SLOVO. Podporovan pouze
kdyz 5305 = 0 nebo 2 (Profil méni¢e ABB). Parametr 5319
obsahuje kopii v hexadecimalnim formatu.
40002 | Reference 1 R/W Rozsah = 0...+20000 ($kalovan na 0...1105 MAXIMUM REF1),
nebo -20000...0 (Ska&lovan na 1105 MAXIMUM REF1...0).
40003 | Reference 2 R/W Rozsah = 0...+10000 (Skélovan na 0...1108 MAXIMUM REF2),
nebo -10000...0 (Skalovan na 1108 MAXIMUM REF2...0).
40004 | STAVOVE SLOVO R Mapuje pfimo do profilu STAVOVE SLOvVO. Podporovan pouze
kdyz 5305 = 0 nebo 2 (profil méni¢e ABB). Parametr 5320
obsahuje kopii v hexadecimalnim formatu.
40005 | Aktuaini 1 R Standardné uklada kopii 0103 vYSTUPNi FREKV. PouZijte
(zvolte s pouzitim parametr 5310 ke zvoleni a odliSné aktualni hodnoty pro
5310) tento registr.
40006 | Aktualni 2 R Standardné uklada kopii 0104 PROUD. Pouzijte parametr
(zvolte s pouzitim 5311 ke zvoleni a odliSné aktualni hodnoty pro tento registr.
5311)
40007 | Aktuaini 3 R Standardné neuklada nic. Pouzijte parametr 5312 ke
(zvolte s pouzitim zvoleni aktualni hodnoty pro tento registr.
5312)
40008 | Aktuaini 4 R Standardné neuklada nic. Pouzijte parametr 5313 ke
(zvolte s pouzitim zvoleni aktualni hodnoty pro tento registr.
5313)
40009 | Aktuaini 5 R Standardné neuklada nic. Pouzijte parametr 5314 ke
(zvolte s pouzitim zvoleni aktualni hodnoty pro tento registr.
5314)
40010 | Aktuaini 6 R Standardné neuklada nic. Pouzijte parametr 5315 ke
(zvolte s pouzitim zvoleni aktualni hodnoty pro tento registr.
5315)
40011 | Aktuaini 7 R Standardné neuklada nic. Pouzijte parametr 5316 ke
(zvolte s pouzitim zvoleni aktualni hodnoty pro tento registr.
5316)
40012 | Aktualni 8 R Standardné neuklada nic. Pouzijte parametr 5317 ke
(zvolte s pouzitim zvoleni aktualni hodnoty pro tento registr.
5317)
40031 | ACS550 RIDICI R/W Mapuje pfimo do méné vyznamného slova profilu DCU
SLOVO LSW RIDICI sLOVO. Podporovan pouze kdyz 5305 = 1.
Viz parametr 0301.
40032 | ACS550 RIDICI R Mapuje pfimo do nejvyznamnéjsiho slova profilu DCU RiDICI
sLovo MSW SsLovo. Podporovan pouze kdyz 5305 = 1.
Viz parametr 0302.
40033 | ACS550 STAVOVE R Mapuje pfimo do méné vyznamného slova profilu DCU
SLOVO LSW STAVOVE SLOVO. Podporovan pouze kdyz 5305 = 1.
Viz parametr 0303.
40034 | ACS550 STAVOVE R Mapuje pfimo do nejvyznamnéjsiho slova profilu DCU
sLovo MSW STAVOVE SLOVO. Podporovan pouze kdyz 5305 = 1.
Viz parametr 0304.
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Pro protokol Modbus udavaji parametry méni¢e Skupina 563: EFB PROTOKOL
parametry mapovani do registrd 4xxxx.

Kéd

Popis

5310

EFB PAR 10

Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40005.

5311

EFB PAR 11

Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40006.

5312

EFB PAR 12

Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40007.

5313

EFB PAR 13

Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40008.

5314

EFB PAR 14

Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40009.

5315

EFB PAR 15

Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40010.

5316

EFB PAR 16

Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40011.

5317

EFB PAR 17

Specifikuje parametr mapovany do Modbus registru 40012.

5318

EFB PAR 18

Nastavuje pfidavné zpozdéni v millisekundach pretim, nez ACS550

zahaji vysilani odpovédi na pozadavek z masteru.

5319

EFB PAR 19

Obsahuje kopii (hexadecimalni) RiDICI SLOvO, Modbus registr 40001.

5320

EFB PAR 20

Obsahuje kopii (hexadecimalni) STAVOVE sLovO, Modbus registr

40004.

Kromé nékolika parametr(i, do nichz méni¢ nedovoluje zapis, jsou vSechny dostupné
jak pro ¢&teni, tak i pro zapis. Zapis parametru je verifikovan a rozsah adres je
kontrolovan.

Pokyn: Parametry zapsané skrze standardni modbus jsou pouze v paméti RAM.
Nejsou zapsany do trvalé paméti. Pokud parametry chcete zapsat trvale, pouZijte

1607 ULOZENI PARAM pro zapis vSech zménénych hodnot.

ACS550 podporuje nasledujici Modbus funkéni kédy pro 4xxxx registry:

Koéd funkce Popis
03 Cteni udrzovacich 4xxxx registrd
06 Prednastaveni jedn. 4xxxx registra
16 (0x10 Hex) Prednastaveni vice 4xxxx registra

23 (0x17 Hex) Cteni/zapis 4xxxx registrd
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Aktualni hodnoty
Obsahy adres registri 40005...40012 jsou AKTUALNI HODNOTY a jsou:

Koédy

ACS550 Uzivatelska prirucka

specifikovany s pouzitim parametrd 5310...5317

hodnoty pouze pro ¢&teni obsahujici informace o ¢innosti ménice

16bitova slova obsahuijici bit znaménka a 15bitovou celo€iselnou hodnotu

zaporné hodnoty se zapisuji jako dvojkovy doplnék odpovidajici kladné hodnoté

Skalovani jak je popsano vyse v sekci Méfitko aktualni hodnoty na strané 197.

vyjimky

Kédy vyjimky jsou odpovédi sériové komunikace z méniCe. ACS550 podporuje
standardni Modbus koédy vyjimek definované nize.

.I'.(.Od Nazev Vyznam
vyjimky
01 ILLEGAL FUNKCE Nepodporovany pfikaz
02 ILLEGAL ADRESA DAT Adresa dat pfijata v poZadavku neni k dispozici. Neni to
definovany parametr/skupina.
03 ILLEGAL DATA Hodnota obsazena v poli dat neni povolena hodnota pro

HODNOTA

ACS550, protoZe je to jedna z nésledujicich podminek:
* vné&jsi min. nebo max. limity

* parametr je pouze pro ¢teni

» zprava je pfili§ dlouha

» zapis parametru neni povolen, kdyZ je aktivni start

» zapis parametru neni povolen, kdyz je zvoleno makro
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Technicka data profilti ovladani ménice ABB

Prehled
Profil méni¢e ABB

Profil méni¢e ABB poskytuje standardni profil, ktery Ize pouZzit u vicenasobnych
protokol(l, véetné Modbus a protokolu, které jsou k dispozici u modulu FBA.
K dispozici jsou dvé implementace profild méni¢u ABB:

* ABB MEN.PLN. — Tato implementace standardizuje interfejs ovladani pro ménice
ACS600 a ACS800.

* ABB MEN.LIM. — Tato implementace standardizuje interfejs ovladani pro ménice
ACS400. Tato implementace nepodporuje bity druhého fidiciho slova
podporované u ABB MEN.PLN.

S vyjimkou vySe uvedeného se nasledujici popisy “profild ménic¢t ABB” tykaji obou
implementaci.

Profil DCU

Profil DCU roz$ifuje Fidici a stavovy interfejs na 32 bitd. Jedna se o interni interfejs
mezi hlavni aplikaci méni€e a integrovanym prostfedim fieldbus.

Ridici slovo

RIDICI SLOVO je hlavnim prostfedkem pro fizeni ménice ze systému fieldbus. Hlavni
stanice fieldbus vysila RiDICi SLOVO do méni¢e. Méni& pfepina mezi jednotlivymi
stavy podle bitové kbdovanych instrukci v RiDICI SLOVO. Pfi pouZiti RIDICI SLOVO je
vyzadovano, aby:

* ménic byl v rezimu vzdaleného fizeni (REM).

* byl kanal sériové komunikace definovan jako zdroj pro fidici pfikazy
(nastavované s pouzitim parametru jako 1001 EXT1 PRIKAZY, 1002 EXT2 PRIKAZY
a 1102 VYBER EXT1/EXT2).

* byl kanal pouzité sériové komunikace konfigurovan pro pouziti fidicich profil(i
ABB. Napfiklad pro pouziti fFidiciho profilu ABB MEN.PLN. jsou vyZadovany
parametr 9802 VYBER KOM. PROT. = 1 (STD MODBUS) a parametr 5305 EFB CTRL
PROFILE = 2 (ABB MEN.PLN.).
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Nasledujici tabulka a stavovy diagram uvedeny niZe v této sekci popisuje obsah
RIDICI sLOVO pro profil méni¢e ABB.

Profil méni¢e ABB RiDICi SLOVO (viz parametr 5319)
. - Hod- o . -
Bit Nazev Prikazovy stav Komentare
nota
0 OFF1 1 READY TO OPERATE | Pfechod do PRIPRAVENO TO OPERATE
CONTROL p e e "

0 EMERGENCY OFF Zastaveni po pravé aktivni rampé
zpomalovani (2203 nebo 2205)

Normalni pofadi pfikazu:
» Zadejte OFF1 AKTIVNI
» Prechod do READY TO SWITCH ON, ledaze by
byly aktivni jiné zamky (OFF2, OFF3).
1 OFF2 1 OPERATING Pokragovani v provozu (OFF2 neaktivni)
CONTROL — - " -
0 EMERGENCY OFF Méni¢€ se zastavi setrvacnosti.
Normalni pofadi pfikazu:
» Zadejte OFF2 AKTIVNI
» Prechod do SWITCHON INHIBITED
2 OFF3 1 OPERATING Pokragovani v provozu (OFF3 neaktivni)
CONTROL  ~ PR

0 EMERGENCY STOP | Méni€ se zastavi v ramci ¢asu
specifikovaného parametrem 2208.
Normalni poradi pFikaz{:

» Zadejte OFF3 AKTIVNI

» Pfechod do SWITCH ON INHIBITED
VAROVANI! Zajistéte, aby se motor

A a pohanéné zafizeni mohly zastavit
s pouzitim tohoto rezimu.

3 INHIBIT 1 OPERATION Zadejte OPERATION ENABLED (pokyn dany
OPERATION ENABLED signalem Béh povolen musi byt aktivni. Viz

1601. Pokud je 1601 nastaven na KOM, tak

tento bit také aktivuje signal Béh povolen.).

0 OPERATION Zakaz ¢innosti. Zadejte OPERATION INHIBITED

INHIBITED
4 Nepouzito (ABB MEN.LIM.)
RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION | Zadejte RAMP FUNKCE GENERATOR:
ZERO ACCELERATION ENABLED
(ABB MEN.PLN.) " - .

0 RFG OUT ZERO Pfepne vystup generatoru funkce ramp na
nulu. Méni¢ se zastavi podle rampy (uplatni
se limity proud a ss napéti).

5 RAMP_HOLD 1 RFG OUT POVOLENO | Povoleni funkce ramp.
Zadejte RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATION ENABLED

0 RFG OUT HOLD Zastaveni s rampou (vystup generatoru
funkce rampy pfidrzen)

6 RAMP_IN_ RFG INPUT ENABLED | Normal ¢innost. Zadejte OPERATING
ZERO - - .

0 RFG INPUT ZERO PFepne vystup generatoru funkce ramp na

nulu.
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Profil ménié¢e ABB RiDICi sLOVO (viz parametr 5319)
Bit Nazev Hod- Prikazovy stav Komentare
nota vy
7 RESET 0=>1 | RESET Reset poruchy, kdyz existuje aktivni porucha
(zadejte SWITCH-ON INHIBITED). Plati pouze
kdyz je 1604 = KOM.
0 OPERATING Pokragovani v normalni ¢innost
8...9 | Nepouzito
10 Nepouzito (ABB MEN.LIM.)
REMOTE_CMD |1 Ovladani fieldbus povoleno.
(ABB MEN.PLN.) 0 « CW #0 nebo Ref # 0: Zachovani
posledniho CW a reference.
+ CW =0 a Ref = 0: Ovladani fieldbus
povoleno.
+ Reference a rampy zpomaleni/zrychleni
jsou blokovany.
11 EXT CTRL LOC |1 EXT2 SELECT Zvoli externi ovladaci misto 2 (EXT2). Plati
pouze kdyz je 1102 = KOM.
0 EXT1 SELECT Zvoli externi ovladaci misto 1 (ExT1). Plati
pouze kdyz je 1102 = KOM.
12... | Nepouzito
15
Profil DCU

Nasledujici tabulky popisuji obsah RiDICi SLOVO pro profil DCU.

Profil DCU RiDICi sLOVO (viz parametr 0301)
Bit Nazev Hodnota Prikaz/pozadavek Komentare
0 |STOP 1 Stop Stop podle parametru pro rezim
0 bez ucink zastaveni nebo podle
(bez cinku) pozadavku na rezim zastaveni
1 | START 1 Start (bity 7 a 8).
e Soucasné pfikazy STOP a
0 (bez Gcinku) START zaznamenaji pfikaz pro
zastaveni.
2 | REVERSE 1 Smeér vzad Tento bit definuje smér ve
0 Smér vored spojeni XOR se znaménkem
mer vpre reference.
3 LOCAL 1 Lokalni rezim Pokud fieldbus nastavi tento bit,
0 Externi rezi tak pfevezme fizeni a méni¢
xterni rezim prejde do rezimu fieldbus
lokélniho ovladani.
4 | RESET -> 1 Reset Citlivé na hrany.
jina (bez ucinku)
5 | EXT2 1 Pfrepnuti na EXT2
0 Pfepnuti na EXT1
6 | RUN_DISABLE 1 Béh zakazan Invertovany béh povolen.
0 Bé&h povolen
7 | STPMODE_R 1 Rezim normalniho
zastaveni s rampou
0 (bez ucinku)
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Profil DCU RiDIci sLoVO (viz parametr 0301)

Bit

Nazev Hodnota

Prikaz/pozadavek

Komentare

STPMODE_EM | 1

Rezim zastaveni s nou-
ZOVou rampou

(bez ucinku)

STPMODE_C

Zastaveni setrvacnosti

(bez ucginku)

10

RAMP_2

Par ramp 2

Par ramp 1

1

RAMP_OUT 0

Vystup rampy na 0

(bez Ucinku)

12

RAMP_HOLD

Pfidrzeni rampy

(bez uc&inku)

13

RAMP_IN_0O

Vstup rampy na 0

(bez uc&inku)

14

| O| | O| | O| | Ol ~|O|—~| O

RREQ_LOCALL
oc

Lokalni rezim blokovan

Pfi blokovani se ménic
neprepne do lokalniho rezimu.

(bez ucginku)

15

TORQLIM2 1

Par limitd momentu 2

Par limitd momentu 1

Profil DCU RiDIci sLoVO (viz parametr 0302)

Bit

Hod-

Nazev
nota

Funkce

Komentare

16...26

Rezervovano

27

REF_CONST 1

Konstantni otacky
reference

(bez uginku)

28

REF_AVE 1

Primérné otacky
reference

(bez uginku)

Tyto bity jsou pouze pro ucely

sledovani.

29

LINK_ON 1

Master je detekovan ve
spojeni

Spojeni je ukonéeno

30

REQ_STARTINH 1

Pozadavek na zameze-
ni startu je ulozen

Pozadavek na
zamezeni startu je OFF

31

OFF_INTERLOCK | 1

Stisknuto tlacitko OFF
na panelu

Pro ovladaci panel (nebo PC tool)
je tlacitko OFF zablokovano

(bez uginku)

Stavové slovo

Obsahem STAVOVE SLOVO jsou stavové informace, které vysila méni¢ do stanice
master.
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Profil méni¢e ABB

Nasledujici tabulka a stavovy diagram uvedeny niZe popisuje obsah STAVOVE SLOVO
pro profil ménice ABB.

213

Profil méni¢e ABB (EFB) STAVOVE SLOVO (viz parametr 5320)

Bit

Nazev

Hod-
nota

Popis
(odpovidajici stavu/boxu ve stavovém diagramu)

RDY_ON

READY TO SWITCH ON

NOT READY TO SWITCH ON

RDY_RUN

READY TO OPERATE

OFF1 ACKTIV

RDY_REF

OPERATION ENABLED

OPERATION INHIBITED

TRIPPED

FAULT

Bez poruchy

OFF_2_STA

OFF2 INACTIVE

OFF2 ACTIVE

OFF_3_STA

OFF3 INACTIVE

OFF3 AKTIVE

SWC_ON_INHIB

SWITCH-ON INHIBIT ACTIIVE

SWITCH-ON INHIBIT NOT ACKTIVE

ALARM

Alarm (Viz ¢ast Seznam alarmut na strané 250 pro dalSi
podrobnosti o alarmech.)

Bez alarmu

AT_SETPOINT

OPERATING. Aktualni hodnota je rovna (v ramci limitd tolerance)
referenéni hodnoté.

Aktualni hodnota je mimo limit tolerance (neni rovna referenéni
hodnoté).

REMOTE

Ovladaci misto ménie: REMOTE (EXT1 nebo EXT2)

Ovladaci misto ménice: LOCAL

10

ABOVE_LIMIT

Sledovana hodnota parametru > horni limit sledovani.

Bit zUstava “1”, dokud je sledovana hodnota parametru < dolni
limit sledovani.

Viz Skupina 32: SUPERVIZE.

Sledovana hodnota parametru < dolni limit sledovani.

Bit zUstava “0”, dokud je sledovana hodnota parametru > horni
limit sledovani.

Viz Skupina 32: SUPERVIZE.

1

EXT CTRL LOC

Zvoleno externi ovladaci misto 2 (EXT2)

Zvoleno externi ovladaci misto 1 (EXT1)

12

EXT RUN ENABLE

Pfijat externi signal povoleni chodu

oO| =| O] =

Nepfijat externi signal povoleni chodu

15

13...

Nepouzito
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Profil DCU
Nasledujici tabulky popisuji obsah STAVOVE SLOVO pro profil DCU.
Profil DCU STAVOVE sLOVO (viz parametr 0303)

Bit Nazev ':g? a- Stav

0 | READY 1 Ménic je pfipraven pro pfijeti startovaciho pfikazu.
0 Ménic¢ neni pfipraven.

1 | ENABLED 1 Prijat externi signal povoleni chodu.
0 Nepifijat externi signél povoleni chodu.

2 | STARTED 1 Ménic pfijal startovaci pfikaz.
0 Méni¢ nepfijal startovaci pfikaz.

3 | RUNNING 1 Méni€ pracuje.
0 Ménic¢ nepracuje.

4 | ZERO_speed 1 Méni¢ ma nulové otacky.
0 Méni¢ nedosahl nulové otacky.

5 | ACCELERATE 1 Méni¢ zrychluje.
0 Méni¢ nezrychluje.

6 | DECELERATE 1 Méni¢ zpomaluje.
0 Méni¢ nezpomaluje.

7 | AT_SETPOINT 1 Ménic je v nastaveném bodé.
0 Méni¢ nedosahl nastaveny bod.

8 |LIMIT 1 Cinnost je omezena nastavenim Skupina 20: LIMITY.
0 Cinnost je v ramci nastaveni Skupina 20: LIMITY.

9 | SUPERVISION 1 ?Ig?ované parametry (Skupina 32: SUPERVIZE) jsou mimo své

imity.

0 V8echny supervizované parametry jsou v ramci limitQ.

10 | REV_REF 1 Reference ménice je ve sméru vzad.
0 Reference ménice je ve sméru vpred.

11 | REV_ACT 1 Ménic¢ bézi ve sméru vzad.
0 Méni¢ bézi ve sméru vpred.

12 | PANEL_LOCAL 1 Ovladanim je ovladaci panel (nebo PC tool) v lokalnim rezimu.
0 Ovladanim neni ovladaci panel v lokalnim rezimu.

13 | FIELDBUS_LOCAL |1 Ovladanim je fieldbus v lokalnim rezimu (misto ovladdaciho

panelu v lokalnim rezimu).

0 Ovladanim neni fieldbus v lokalnim rezimu.

14 | EXT2_ACT 1 Ovladanim je EXT2 rezim.
0 Ovladanim je EXT1 rezim.

15 | FAULT 1 Ménic je ve stavu poruchy.
0 Méni¢ neni ve stavu poruchy.
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Profil DCU STAVOVE sLOVO (viz parametr 0304)
Bit Nazev I:g:! a- Stav
16 ALARM 1 Alarm je zapnut.
0 Z&dné alarmy nejsou zapnuty.
17 REQ_MAINT 1 Existuje poZzadavek na udrzbu.
0 Neexistuje poZzadavek na udrzbu
18 DIRLOCK 1 Zamek sméru je ON (zména sméru je uzamcena.)
0 Zamek sméru je OFF.
19 LOCALLOCK 1 Lokalni reZzim je ON (lokalni rezim je uzamcen.)
0 Lokalni rezim je OFF.
20 CTL_MODE 1 Ménic je v reZimu vektorového ovladani.
0 Ménic je v reZimu skalarniho ovladani.
21...25 Rezervovano
26 REQ_CTL 1 Kopie Fidiciho slova
0 (bez funkce)
27 REQ_REF1 1 Reference 1 vyzadana v tomto kanalu.
0 Reference 1 nevyzadana v tomto kanalu.
28 REQ_REF2 1 Reference 2 vyZ4dana v tomto kanalu.
0 Reference 2 nevyzadana v tomto kanalu.
29 REQ_REF2EXT 1 Externi PID reference 2 vyZadana v tomto kanalu.
0 Externi PID reference 2 nevyzadana v tomto kanalu.
30 ACK_STARTINH 1 Omezeni startu z tohoto kanalu je povoleno.
0 Omezeni startu z tohoto kanalu neni povoleno.
31 ACK_OFF_ILCK 1 Omezeni startu diky tlacitku OFF
0 Normaini ¢innost
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Stavovy diagram
Profil méni¢e ABB

Stavovy diagram udava jednotlivé Cinnosti. Nasledujici pfiklad (ABB MEN.LIM.
implementace profilu méni¢e ABB) vyuziva Fidici slovo ke spusténi frekvenéniho
ménice:

* Nejprve musi byt splnény poZzadavky pro pouZiti RIiDICI SLOVO. Viz vySe.

» Pfi prvnim pfipojeni napajeni neni stav ménice pfipraven pro zapnuti. Viz
te¢kovana linka ( === ) v niZze uvedeném stavovém diagramu.
» Pouzijte RIDICI SLOVO ke krokovani pfes stavy stroje, dokud se nedosahne

OPERATING stav, ktery znamena, ze ménic¢ bézi a sleduje zadané reference. Viz
tabulka uvedena nize.

Krok RIDICI SLOVO hodnota Popis
1 CW = 0000 0000 0000 0110 | Tato hodnota CW méni stav ménie na PRIPRAVENO TO
| || SWITCH ON.
bit 15 bit 0

Cekani nejméné 100 ms pred zpracovanim.

3 CW = 0000 0000 0000 0111 Tato hodnota CW méni stav ménie na PRIPRAVENO TO
OPERATE.

4 CW = 0000 0000 0000 1111 Tato hodnota CW méni stav méni€e na CINNOST POVOLENO.
Méni¢ startuje, ale neni zrychlovan.

5 CW = 0000 0000 0010 1111 Tato hodnota CW uvolni vystup generatoru funkce rampy
(RFG) a méni stav méni¢e na RFG: ACCELERATOR POVOLENO.

6 CW = 0000 0000 0110 1111 Tato hodnota CW uvolni vystup generatoru funkce rampy

(RFG) a méni stav ménice na OPERATING. Ménic¢ zrychluje na
zadanou referenci a sleduje referenci.
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Nize uvedeny stavovy diagram popisuje funkce start-stop u bitl RiDICi SLOvO (CW)
a STAVOVE SLOVO (SW) pro profil méni¢e ABB.

Z libovolného stavu Z libovolného stavu Z libovolného stavu
Nouzové zastaveni, Nouzové vypnuti
OFF3 (CW bit 2=0) ‘ | OFF2 (CW bit 1=0) -’- Porucha
P OFF3 OFF2 . FAULT [— (SW bit 3=1)
SW bit 5=0 — =
(SWhit 5=0)— =1 1vE AGTIVE [ (SW bit 4=0)

CW bit 7=1)**
-0 == [ owbirn
> D>

Z libovolného stavu

OFF1 (CW bit o=0)+

MAINS OFF SWITCHON 1 (SW bit 6=1)
(SW bit 1=0)—] OFF1 INHIBITED
ACTIVE
—0/1= Napajeni ON CW bit 0=0
N(f)=0/1=0  muumm paj + - J— ( )
b =l
A B*C D NOT READY “ 0=
TO SWITCH ON [ (SW bit 0=0)
(CW bit 3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
. OPERATION READY TO H 0=
=0)— — (SW bit 0=1
(SW bit 2=0) INHIBITED SWITCH ON ( ! )
CINNOST ZAKAZANA + L (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
=
B*C*D*
READY TO | (sw bit 1=1)
OPERATE
(CW bit 4=0)" + (CW bit 3=1a
SW bit 12=1)
OPERATION A
CD ENABLED (SW bit 2=1)
A —1
(CW bit 5=0) (CW=xxxx x1xx xxx1* 1111
tzn. bit 4=1)*
KEY RFG OUTPUT
] Stav b ENABLED*
mm Zména stavu (CW bit 6=0) B* —<}— .
»=u Cesta popsana v prikladu (CW=xxxx x1xx xx11* 1111
CW = RIDICI SLOVO tzn. bit 5=1)
SW = STAVOVE SLOVO RFG: ACCELERATOR
RFG = Generator funkce rampy ENABLED
| = Param. 0104 PROUD C
f = Param. 0103 VYSTUPNI FREKV. (CW=xxxx x1xx x111* 1111
s tzn. bit 6=1)
n = Otacky
* Uvedena funkce neni u ABB MEN.LIM. OPERATING [— (SW bit 8=1)

** Tento stav pfechodu také vznikne, kdyz se porucha
resetuje z jiného zdroje (napf. digitalni vstup). D —4—'
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Méritko referenci

ABB ménice a profily DCU
Nasledujici tabulka popisuje MERITKO REFERENCI pro ABB ménice a profily DCU.

ACS550 Uzivatelska prirucka

ABB ménice a profily DCU

+10000 = (par. 1108)
(10000 odpovida 100 %)

Reference | Rozsah Typ Skalovani Poznamky
reference
REF1 -32767 Otacky -20000 = -(par. 1105) Vysledna reference je
nebo 0=0 omezena 1104/1105. Aktualni
+32767 | frekvence | +20000 = (par. 1105) otacky motoru jsou omezeny
(20000 odpovida 100 %) 2001/2002 (otacky) nebo
2007/2008 (frekvence).
REF2 -32767 Otacky -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference je
nebo 0=0 omezena 1107/1108. Aktudlni
+32767 | frekvence | +10000 = (par. 1108) otacky motoru jsou omezeny
(10000 odpovida 100 %) 2001/2002 (otacky) nebo
2007/2008 (frekvence).
Moment -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference je
0=0 omezena 2015/2017
+10000 = (par. 1108) (moment 1) nebo 2016/2018
(10000 odpovida 100 %) (moment 2).
PID -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference je
reference |0=0 omezena 4012/4013 (PID

nastaveni 1) nebo 4112/4113
(PID nastaveni 2).

Pokyn: Nastaveni parametru 1104 MINIMUM REF1 a 1107 MINIMUM REF2 nema vliv na

Skalovani referenci.

Pokud je parametr 1103 VYBER REF1 nebo 1106 VYBER REF2 nastaven na KOM+Al1
nebo KOM+Al1, reference je Skalovana nasledujicim zplsobem:

ABB ménice a profily DCU

(100 + 0,5 - (Par. 1105) % 1

(100 - 0,5 - (par. 1105)) %

Reference Hodnota’ Al méritko referenci
nastaveni
REF1 KOM+AI1 KOM ( %) +(Al ( %) - 0,5 - MAXIMUM REF1 ( %))

Fieldbus reference

100% [~~~ ~

koeficient korekce

I
|Al1 vstupni signal

0%

50% 100 %
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ABB meénice a profily DCU
Hodnota - .
Reference nastaveni Al méritko referenci
REF1 KOM*AI1 KOM ( %) - (Al ( %)/0,5 - MAXIMUM REF1 ( %))
Fieldbus reference
4 koeficient korekce
200 %
|
|
|
|
100 % |
|
|
:AI1 vstupni signal
100 - 0,5 - (par. 1105)) % —>
( (P )7 % 50% 100 %
REF2 KOM+AI1 KOM ( %) + (Al ( %) - 0,5 - MAXIMUM REF2 ( %))
Fieldbus reference
4 koeficient korekce
(100+0,5- (par. 1108) % 1~~~ —~—~—— =~
|
|
|
|
|
100%[ ~~~~ /4~~~ - [
|
|
|
:AI1 vstupni signal
100 - 0,5 - (par. 1108) % —p
( (P ) % 50% 100 %
REF2 KOM=*AI1 KOM ( %) - (Al ( %)/0,5 - MAXIMUM REF2 ( %))
Fieldbus reference
4 koeficient korekce
200 %
|
|
|
|
100 % I
|
|
0o :AI1:/stupni signal
b % 50% 100 %
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Zpracovani referenci

Pouzijte parametry Skupina 10: START/STOP/SMER pro konfigurovani ovladani
sméru otaceni pro kazdé ovladaci misto (EXT1 a EXT2). Nasledujici diagramy uvadéji
jak parametry skupiny 10 a znaménko fieldbus reference ovliviuji vytvareni hodnoty
REFERENCE (REF1 a REF2). PovSimnéte si, ze fieldbus reference jsou bipolarni, proto
mohou byt pozitivni nebo negativni.

Profil ménice ABB
Parametr Hodnota' Al méritko referenci
nastaveni
1003 SMER 1 (VPRED) Vysledné ref.
Max.ref ---r+T——~-----F----- C !
|
L o
| | | |
I | | |
Fieldbus ! ! I |
reference 163 % -100 % 100 % 163 %
-(Max.ref) - - - - - - - — — —
1003 SMER 2 (vzAD) Max. ref -- - ———————— |
Vysledna ref.
Fieldbus -163 % -100 % 100 % 163 %
reference : | | |
|
L L
| | | |
! ! I I
-(Max. ref.) - - +—% - - - - - .
1003 SMER 3 (ZADOST) Vysledné ref.
Max.ref -----------3---—-- C '
|
L
| I
Fieldbus  -163 % -100 % L
reference \ ; 106 % 163 %
| |
L
| |
-(Max. ref.) - - —24_ _ _ _
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Adaptér fieldbus

Prehled

ACS550 muze byt nastaven tak, aby akceptoval fizeni z externiho systému
s pouzitim standardniho protokolu seriové komunikace. Pfi pouziti sériové
komunikace ACS550 mize budto:

» pfijimat vSechny Fidici informace z fieldbus nebo

* byt fizen ze stejné kombinace fieldbus fizeni a dal3i pouzitelné lokality pro Fizeni,
jako digitalni nebo analogové vstupy a ovladaci panel

Fieldbus radi¢
| Fieldbus

\

Dalsi zafizeni

Pfipojte budto s pouzitim: —

. standardni integrovany fieldbus (EFB)
na pfipojce X1:28...32

. modul fieldbus adaptéru (FBA) a
montovany ve slotu 2 (volitelné H
prislusenstvi Rxxx). ‘ ]

K dispozici jsou dvé zakladni konfigurace sériové komunikace:

» Integrovany fieldbus (EFB) — Viz kapitola Integrovana sbérnice fieldbus na strané
189.

+ Fieldbus adaptér (FBA) — S jednim modulem FBA dodavanym jako volitelné
pfisluSenstvi ménice v rozsifovacim slotu 2 mize méni¢ komunikovat s fidicim
systémem pomoci jednoho z nasledujicich protokolu:

Profibus-DP®

LonWorks®

CANopen®

DeviceNet®

ControlNet®.

ACS550 automaticky detekuje, ktery komunikaéni protokol je pouzit v plug-in
fieldbus adaptéru. Standardni nastaveni pro kazdy protokol pfedpoklada, ze pouzité
profily jsou profily odpovidajici primyslovym standardidm pro ménice (napf.
PROFIdrive pro PROFIBUS, AC/DC Drive pro DeviceNet). VSechny FBA protokoly
Ize také konfigurovat pro profil ménice ABB.

Podrobnosti o konfiguraci zavisi na pouzitém protokolu a profilu. Tyto detaily jsou
uvedeny v uZivatelskeé pfirucce dodavané s modulem FBA.

Podrobnosti o profilu ménic¢e ABB (které Ize uplatnit u vSech protokolt) jsou uvedeny
v sekci Technicka data profilt oviadani méni¢e ABB na strané 232.

Adapteér fieldbus
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Interface frizeni

VSeobecné zahrnuje zakladni fidici interfejs mezi systémem fieldbus a ménic¢em:
+ Vystupni slova:
— Ridici slovo
— Reference (otacky nebo frekvence)
— Dalsi: Méni¢ podporuje maximalné 15 vystupnich slov. Dal§i omezeni muze
byt v ramci protokolu.
* Vstupni slova

— Stavové slovo

— Aktualni hodnoty (otacky nebo frekvence)

— DalSi: Méni¢ podporuje maximalné 15 vstupnich slov. DalS§i omezeni mze byt
v ramci protokold.

Pokyn: Slova “vystup” a “vstup” jsou pouZita ve vyznamu z pohledu fieldbus Fadice.
Napfiklad vystup popisuje tok dat z FadiCe fieldbus do ménice a uplatni se jako vstup
z pohledu ménice.

Vyznamy Fidiciho slova interfacu nejsou u ACS550 omezeny. Pouzivané profily ale
mohou mit nastaven urcity vyznam.

Fieldbus fadi¢
| Fieldbus

Ridici slovo (CW)
Reference

—_—
Procesni VIV

(cyklicke) Stavové slovo (SW)
Aktualni hodnoty

Servisni

zpravy Parametry C/Z Pozadavky/odezvy <
(necyklicke)

Ridici slovo

RIDICI SLOVO je hlavnim prostfedkem pro fizeni ménice ze systému fieldbus. Hlavni

stanice fieldbus vysila RIDICi SLOVO do méni¢e. Méni¢ pfepina mezi jednotlivymi

stavy podle bitové kddovanych instrukci v RiDICI SLOVO. Pfi pouZiti RIDICI SLOVO je

vyZadovano, aby:

*  ménic byl v rezimu vzdaleného fizeni (REM).

* byl kanal sériové komunikace definovan jako zdroj pro fidici pfikazy (nastavova-
né s pouzitim parametr(i jako 1001 EXT1 PRIKAZY a 1102 EXT1/EXT2 SEL).

» externi plug-in fieldbus adaptér je aktivovan:

Adaptér fieldbus
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— parametr 9802 VYBER KOM. PROT. = 4 (EXT FBA).

— externi plug-in fieldbus adaptér je konfigurovan pro pouziti profilu méni¢e nebo
pro objekty profilu ménice.

Obsah RIDICI SLOVO zavisi na pouzitém protokolu/profilu. Viz Uzivatelska pfirucka
dodavana s FBA modulem a/nebo sekce Technicka data profili oviadani ménice
ABB na strané 232.

Stavové slovo

STAVOVE SLOVO je 16bitové slovo obsahujici stavové informace vysilané méni¢em
do fieldbus fidici jednotky. Obsah STAVOVE SLOVO zavisi na pouzitém protokolu/
profilu. Viz Uzivatelska pfiru¢ka dodavana s FBA modulem a/nebo sekce Technicka
data profilti ovladani méni¢e ABB na strané 232.

Reference
Obsah kazdého slova REFERENCE:
* muze byt pouzit jako reference pro otacky nebo frekvenci
* je 16bitové slovo zahrnujici bit znaménka a 15bitovou celo€iselnou hodnotu

* Negativni reference (indikujici opaény smér otaceni) jsou uvedeny jako dvojkovy
doplnék prislusné kladné referenéni hodnoty.

Pouziti druhé reference (REF2) je podporovano pouze, kdyz je protokol
konfigurovan pro profil méni¢e ABB.

MéFitko referenci je specifické pro typ fieldbus. Viz UZivatelska pFiru¢ka dodavana
s FBA modulem a/nebo nasledujici sekce:

» Méfitko referenci na strané 236 (Technicka data profil oviadani ménice ABB)

» Meéritko referenci na strané 240 (Technicka data generického profilu).

Aktuéini hodnoty

Aktualni hodnoty jsou 16bitova slova obsahujici informace o zvoleném provozu
ménice. Aktualni hodnoty ménice (napfiklad parametry Skupina 10: START/STOP/
SMER) mohou byt mapovany do vstupniho slova s pouzitim parametrt Skupina 51:
EXT KOMUN. MODUL (zavislé na protokolu, ale typicky parametry 5104...5126).

Projektovani

Projektovani siti by se mélo tykat nasledujicich otazek:
+ Jaké typy a pocty zafizeni musi byt spojeny se siti?
+ Jaké fidici informace musi byt vysilany do ménice?

+ Jaké zpétnovazebni informace musi byt vysilany z ménice do Fidiciho systému?

Adapteér fieldbus
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Mechanicka a elektricka instalace — FBA

VAROVANI! Zapojovani pfipojek se smi provadét pouze ve stavu, kdy je ménic¢
odpojen od napajeci sité.

Prehled

FBA (fieldbus adapter) je plug-in modul, ktery se umisti v ménici do rozsifovaciho
slotu 2. Modul je pfidrZzovan plastovymi uchytnymi sponami a dvéma Srouby. Srouby
také uzemni stinéni pro kabel modulu a pfipoji GND modul do desky regulatoru.

Po instalaci modulu se automaticky vytvofi kompletni elektrické pfipojeni do ménice
pfes 34pinovy konektor.

Postup montaze

Pokyn: Nejprve instalujte kabely pfivodniho napajeciho
napéti a kabely motoru.

1. Zasunite modul opatrné v ménici do rozSifovaciho slotu 2,
az zaskoci uchytné spony modulu.

2. Utdhnéte dva Srouby (dodané).

Pokyn: Spravna instalace Sroubu je dulezita pro spinéni
EMC pozadavku a pro spravnou ¢innost modulu.

7 X00301
3. Vylomte odpovidajici zatku v rozvodné skfini a instalujte '

kabelovou sponu pro sit'ovy kabel.

Vedte sit’'ovy kabel pfes kabelovou sponu.

Pfipojte sit'ovy kabel k sitovému konektoru modulu.
Utahnéte kabelovou sponu.

Instalujte kryt rozvodné krabice (1 Sroub).

© N o o &

Pro informace o konfiguraci viz nasleduijici:

X00302

» sekce Nastaveni komunikace — FBA na strané 225
« sekce Aktivovani funkci fizeni méni¢e — FBA na strané 225

» pro protokol specificka dokumentace dodavana s modulem.
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Nastaveni komunikace — FBA

Vybér sériové komunikace
Pro aktivovani sériové komunikace nastavte parametr 9802 VYBER KOM. PROT.
Nastavte 9802 = 4 (EXT FBA).

Konfigurace sériové komunikace

Nastaveni 9802 spole¢né s montazi modulu FBA automaticky nastavi odpovidajici
standardni hodnoty i parametry, které definuji komunikacni procesy. Tyto parametry
a popisy jsou definovany v UZivatelské pfiruéce dodavané s modulem FBA.

+ Parametr 5101 je konfigurovan automaticky.

» Parametry 5102...5126 jsou zavislé na protokolu a definuji napfiklad pouzité
profily a pfidavna slova V/V. Tato parametry se vztahuji k fieldbus konfiguraénim
parametrim. Viz uzivatelska pfiru¢ka dodavana s FBA modulem pro dalsi
podrobnosti o parametrech konfigurace fieldbus.

+ Parametr 5127 vyzaduje validaci zmén parametrd 5102...5126. Pokud je
parametr 5127 nepouzit, uplatni se zmény parametrt 5102...5126 pouze po
vypnuti a zapnuti napajeni meénice.

* Parametry 5128...5133 obsahuji data o aktualné instalovaném modulu FBA
(napf. verze a stav komponentl).

Viz Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL pro popis parametrd.

Aktivovani funkci rizeni ménice — FBA

Ovladani fieldbus s Fadou funkci ménice vyzaduje konfigurovani:
+ sdélit ménici, aby akceptoval funkce ovladani z fieldbus
+ definovat jako fieldbus vstup data méni¢e pozadovana pro ovladani
» definovat jako fieldbus vystup data méni¢e poZadovana pro ovladani.
Nasledujici sekce popisuje na vSeobecné urovni konfigurace pozadované pro
jednotlivé ovladaci funkce. Pro podrobnosti specifické pro protokol viz dokumentace
dodavana s modulem FBA.

Ovladani start/stop a sméru otaceni
Pfi pouziti fieldbus pro ovladani start/stop/smér méni¢ vyzaduje:
» nastaveni hodnot parametrd ménice, jak je definovano nize

» pfikaz(y) podporované fidici jednotkou z odpovidajici lokace (lokace je
definovana referenci protokolu, ktera je zavisla na protokolu).

Reference

Parametry ménice Hodnota Popis protokolu

1001 | EXT1 PRIKAZY | 10 (KOM) Start/Stop z fieldbus se zvolenym Ext1.
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- . Reference
Parametry ménice Hodnota Popis protokolu

1002 | EXT2 PRIKAZY | 10 (KOM) Start/Stop z fieldbus se zvolenym Ext2.

1003 | SMER 3 (ZADOST) | Smér fizeny pfes fieldbus.

Zvoleni vstupni reference
Pfi pouziti fieldbus pro zajisténi vstupni reference méni¢ vyZzaduje:
* nastaveni hodnot parametr( jak je definovano nize

» referenéni slovo(a) vytvofena fidici jednotkou fieldbus v odpovidajici lokaci
(lokace je definovana pomoci reference protokolu, ta je zavisla na protokolu).

— . Reference
Parametry ménice Hodnota Popis protokolu
1102 | VYBER EXT1/ 8 (KoMm) Vybér nastaveni reference z fieldbus.
EXT2 (pozadovano jen kdyzZ je pouzita 2.
reference.)
1103 | VYBER REF1 8 (Kom) Vstup reference 1 z fieldbus.
9 (KOM+AIT)
10 (KOM=AI1)
1106 | VYBER REF2 8 (KoMm) Vstup reference 2 z fieldbus.
9 (KOM+AI) (pozadovano jen kdyz je pouzita 2.
10 (KOM=Al) reference.)

Pokyn: Vicenasobné reference jsou podporovany pouze, kdyZz se pouzije profil
ménice ABB.

Mé¥itko referenci
Pokud je to nutné, muze byt REFERENCE $kalovana. Viz nasledujici popisy
» Meéritko referenci na strané 236 (Technicka data profilti oviadani ménic¢e ABB)

» Méritko referenci na strané& 240 (Technicka data generického profilu).

Systémové Fizeni
PFi pouziti fieldbus pro pfidavné ovladani ménice se vyzaduje:
+ aby mél méni¢ hodnoty parametru nastavené, jak je definovano nize

» prikaz(y) vysilané fadi¢em fieldbus v odpovidajicim misté (misto je definovano
pomoci reference protokolu, ta je zavisla na protokolu).

- . Reference
Parametry ménice Hodnota Popis protokolu

1601 | UMOZNENI CHODU | 7 (KOM) | Povoleni bé&hu z fieldbus.

1604 | VYBER RESETU 8 (kom) | Resetovani poruch z fieldbus.
POR

1607 | ULOZENI PARAM 1 (SAVE) | Ukladd zménéné parametry do paméti
(potom se hodnota vrati na 0).
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Ovladani reléovych vystupt
Pfi pouziti fieldbus pro reléovy vystup vyzaduje ovladani:
* nastaveni hodnot parametry, jak je definovano nize

» binarné kodované pfikazy pro relé vytvorené fidici jednotkou fieldbus v odpovidajici
lokaci (lokace je definovana pomoci reference protokolu, ta je zavisla na protokolu).

Reference

Parametry ménice Hodnota Popis protokolu

1401 RELEOVY VYSTUP 1 35 (kom) Reléovy vystup 1 fizeny pres fieldbus.

1402 | ReELEOVY vysTup 2 | 36 (KOM(-1)) | Reléovy vystup 2 Fizeny pres fieldbus.

1403 | RELEOVY VYSTUP 3 Reléovy vystup 3 Fizeny pfes fieldbus.
1410" | RELEOVY VYSTUP 4 Reléovy vystup 4 fizeny pres fieldbus.
1411" | RELEOVY VYSTUP 5 Reléovy vystup 5 fizeny pres fieldbus.
1412" | RELEOVY VYSTUP 6 Reléovy vystup 6 Fizeny pfes fieldbus.

T Vice nez 3 relé vyzaduji pfidani rozsifovaciho modulu relé.

Pokyn: Zpétna vazba o stavu relé se objevi bez konfigurace, jak je definovano nize.

Parametry ménice Hodnota Reference protokolu
0122 STATUS RO 1-3 Stav relé 1...3.
0123 STATUS RO 4-6 Stav relé 4...6.

Ovladani analogovych vystupu

Pfi pouziti fieldbus pro ovladani analogovych vystuput (napf. PID nastavovani) se
vyZaduje:

» nastaveni hodnot parametrt jak je definovano nize

+ analogové hodnoty vytvarené Fidici jednotkou fieldbus v odpovidajici lokaci
(lokace je definovana pomoci reference protokolu, ta je zavisla na protokolu).

o . Reference
Parametry ménice Hodnota Popis protokolu
1501 | vYZNAM AO1 135 (KOM. - Analogovy vystup 1 fizeny -
HODNOTA 1) zapisem do parametru 0135.

0135 | KOM. - HODNOTA 1 | —

1502 | VYZNAM MIN AO1 Nastavte Pouzito pro skalovani -

odpovidajici

1505 | MAXIMUM AO1 hodnoty.

1506 | FILTR AO1 Casova konstanta filtru pro A01. | —

1507 | AO2 OBSAH SEL 136 (KOM. - Analogovy vystup 2 fizeny -
HODNOTA 2) zapisem do parametru 0136.

0136 | KOM. - HODNOTA 2 |—

1508 | AO2 OBSAH MIN Nastavte Pouzito pro Skalovani -
odpovidajici

1511 | MAXIMUM AO2 hodnoty.

1512 | FILTR AO2 Casova konstanta filtru pro A02. | —
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PFi pouziti nasledujiciho nastaveni ke zvoleni fieldbus jako zdroj nastaveni pro PID

okruh:
Parametry ménice Hodnota Nastaveni Reference
protokolu
4010 | VYBER ZADANE HOD (nastaveni 1) | 8 (KOM. - Nastaveni je vstup
P - . HODNOTA 1) reference 2 (+/-/« Al1)
4110 | VYBER ZADANE HOD (nastaveni 2)
9 (Kom+AI1)
4210 | VYBER ZADANE HOD (ext/ladéni) | 4o (KOM*AI1)

Porucha komunikace

Pokud se pouziva ovladani fieldbus, jsou specifikovany €innosti ménice v pfipadé,

kdyzZ se ztrati sériova komunikace.

Parametry ménice

Hodnota

Popis

3018 | FCE PORUCHA KOM.

1 (PORUCHA)

0 (NEVYBRANO)

2 (KONST. OT.
3 (POSLEDNI OT.)

Nastavte pro odpovidajici odezvu
ménice.
7)

3019 | POR. KOM. - CAS

komunikace.

Nastavte dobu zpozdéni pfed zapnutim ztraty

Zpétna vazba z ménice — FBA

Vstupy do fidici jednotky (vystupy ménice) maji pfeddefinovany vyznam urceny
protokolem. Tuto zpétnou vazbu neni nutné u ménice konfigurovat. Nasledujici

tabulka uvadi pfiklad dat zpétné vazby. Kompletni vypis, viz vstupni slova/body/
objekty, uvedeny v Kompletni vypisy parametrti na strané 98.

Parametry ménice

Reference protokolu

0102 | OTACKY

0103 | VYSTUPNI FREKV.

0104 | PROUD

0105 | MOMENT

0106 | VYKON

0107 | U SS MEZIOBVODU

0109 | VYSTUPNI NAPETI

0301 | FB RID. sLovO 1 — bit 0 (STOP)

0301 | FB RID. sLovO 1 — bit 2 (REV)

0118 | STATUS DI 1-3 — bit 0 (DI3)

Skalovani

Skalovani hodnot parametrii ménice viz nasleduijici sekce:

* Meéritko aktualni hodnoty na strané 239 (Technicka data profilt ovladani ménice

ABB)

» Meéritko aktualni hodnoty na strané 241 (Technicka data generického profilu).
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Diagnostika — FBA

Zpracovani poruch
ACS550 poskytuje informace o poruse nasledujicim zplsobem:

* Ovladaci panel zobrazuje na displeji kdéd poruchy a text. Viz kapitola Diagnostika
na strané 243 pro kompletni popis.

+ Parametry 0401 POSLEDNiI PORUCHA, 0412 PREDCHOZI POR.1 a 0413 PREDCHOZI
POR. 2 ukladaji posledni aktualni poruchy.

* Pro pfistup pfes fieldbus hlasi méni¢ poruchy jako hexadecimalni hodnoty
a pfifazuje kédy odpovidajici specifikacim DRIVECOM. Viz tabulka uvedena nize.
S touto specifikaci nejsou podporovany vdechny pozadované kody poruch. Pro
profily podporujici tyto specifikace viz dokumentace profilt kde jsou definovany
postupy spravného vyhodnoceni poruch.

Poruchovy kéd ménice g;ﬁ?ﬁ:&g%&?&é‘égﬁ
1 NADPROUD 2310h
2 STEJNOSMERNE PREPETI 3210h
3 PREHRATI ZARIZENI 4210h
4 ZKRAT NA VYSTUPU 2340h
5 Rezervovano FF6Bh
6 STEJNOSMERNE PODPETI 3220h
7 ZTRATA REFERENCE Al1 8110h
8 ZTRATA REFERENCE AI2 8110h
9 PREHRATY MOTOR 4310h
10 ZTRATA PANELU 5300h
11 CHYBA IDENTIFIKACNIHO BEHU FF84h
12 ZABLOKOVANY MOTOR 7121h
14 EXTERNI PORUCHA 1 9000h
15 EXTERNI PORUCHA 2 9001h
16 ZEMNI SPOJENI 2330h
17 Neplatné FF6Ah
18 PORUCHA TERMISTORU 5210h
19 PORUCHA KOMUNIKACE 7500h
20 PORUCHA NAPAJENI 5414h
21 PORUCHA MERENI PROUDU 2211h
22 CHYBI JEDNA FAZE 3130h
23 CHYBA INKREMENTALNIHO CIDLA 7301h
24 NADOTACKY 7310h
25 Rezervovano FF80h
26 IDENTIFIKACNI BEH MENICE 5400h
27 KONFIGURACNI SOUBOR 630Fh
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Poruchovy kéd ménice

Fieldbus poruchovy kod
(specifikace DRIVECOM)

28 PORUCHA SERIOVE KOMUNIKACE 1 | 7510h
29 KONFIGURACNI SOUBOR EFB 6306h
30 VNEJS| PORUCHA FF90h
31 EFB 1 FF92h
32 EFB 2 FF93h
33 EFB 3 FF94h
34 FAZE MOTORU FF56h
35 VYSTUPNI PRIPOJENI FF95h
36 NEKOMPATIBILNI SW 630Fh
37 CB PREHRATI 4110h
38 UZIV.ZATEZ.KRIVKA FF6Bh
101 SERF CORRUPT FF55h
102 Rezervovano FF55h
103 SERF MACRO FF55h
104 Rezervovano FF55h
105 Rezervovano FF55h
201 PRETIZENI DSP T1 6100h
202 PRETIZENI DSP T2 6100h
203 PRETIZENI DSP T3 6100h
204 DSP STACK 6100h
205 Rezervovano (zastaralé) 5000h
206 OMIO ID ERR 5000h
207 EFB LOAD ERR 6100h
1000 | PAR HZRPM 6320h
1001 | PAR PFC REF NEG 6320h
1002 | Rezervovéano (zastaralé) 6320h
1003 | MERITKO PARAMETRU Al 6320h
1004 | MERITKO PARAMETRU AO 6320h
1005 | PCU 2 PARAMETR 6320h
1006 | PARAMETR EXTERNI RELEOVY 6320h
VYSTUP (RO)
1007 | PARAMETR ZTRATA SBERNICE 6320h
1008 | PFC MOD PARAMETR 6320h
1009 | PcU 1 PARAMETR 6320h
1012 | PARAMETR PFC 1/O 1 6320h
1013 | PARAMETR PFC I/0 2 6320h
1014 | PARAMETR PFC I/0 3 6320h
1016 | PAR. UZIV.ZATEZ.KR 6320h
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Diagnostika sériové komunikace

Vedle poruchovych kodu méni¢e ma také modul FBA diagnostické nastroje. Viz
uzivatelska pfiru¢ka dodavana s modulem FBA.
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Technicka data profilii ovladani ménice ABB

Prehled

Profil méni¢e ABB poskytuje standardni profil, ktery Ize pouZzit u vicenasobnych
protokolu, véetné protokoll pouzitelnych pro modul FBA. Tato sekce popisuje profil
meéni¢e ABB implementovany pro modul FBA.

Ridici slovo
Jak je popsano vySe v sekci Interface fizeni na strané 222, RiDICI SLOVO je hlavnim
prostfedkem pro fizeni ménice ze systému fieldbus.

Nasledujici tabulka a stavovy diagram uvedeny niZe v této sekci popisuji obsah
RIDICI SLOVO pro profil méni¢e ABB.

Profil ménice ABB (FBA) RiDICi SLOVO
. . Hod- oo . -
Bit Jméno Prikazovy stav Komentare
nota
0 OFF1 1 READY TO OPERATE | Pfechod do READY TO OPERATE
CONTROL - e e "
0 EMERGENCY OFF Zastaveni po pravé aktivni rampé
zpomalovani (2203 nebo 2205)
Normalni pofadi pfikazi:
» Zadejte OFF1 ACTIVE
* Pfechod do READY TO SWITCH ON, leda-
Ze by byly aktivni jiné zamky (OFF2,
OFF3).
1 OFF2 1 OPERATING Pokragovani v provozu (OFF2 neaktivni)
CONTROL — - " -
0 EMERGENCY OFF Méni¢ se zastavi setrvacnosti.
Normalni pofadi pfikazu:
» Zadejte OFF2 ACTIVE
» Prechod do SWITCHON INHIBITED
2 OFF3 1 OPERATING Pokragovani v provozu (OFF3 neaktivni)
CONTROL PP
0 EMERGENCY STOP Ménic se zastavi v ramci ¢asu
specifikovaného parametrem 2208.
Normalni pofadi pfikaz(:
+ Zadejte OFF3 AKTIVNI
» Prechod do SWITCH ON INHIBITED
VAROVANI! Zajistéte, aby se
motor a pohanéné zafizeni mohly
zastavit s pouzitim tohoto rezimu.
3 INHIBIT 1 OPERATION Zadejte CINNOST POVOLENO (pokyn dany
OPERATION ENABLED signalem Béh povolen musi byt aktivni.
Viz 1601. Pokud je 1601 nastaven na
KoM, tak tento bit také aktivuje signal Béh
povolen.).
0 OPERATION Zakaz Cinnosti. Zadejte CINNOST INHIBITED
INHIBITED
4 RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION | Zadejte RAMP FUNKCE GENERATOR:
ZERO ACCELERATION ENABLED
0 RFG OUT ZERO Pfepne vystup generatoru funkce ramp na
nulu. Méni¢ se zastavi podle rampy
(uplatni se limity proudu a ss napéti).
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Profil méni¢e ABB (FBA) RiDICi SLOVO

Bit

Jméno

Hod-
nota

Prikazovy stav

Komentare

RAMP_HOLD

1

RFG OUT ENABLED

Povoleni funkce ramp.

Zadejte RAMP FUNKCE GENERATOR:
ACCELERATION ENABLED

RFG OUT HOLD

Zastaveni s rampou (vystup generatoru
funkce rampy pfidrzen)

RAMP_IN_
ZERO

RFG INPUT ENABLED

Normalni ¢innost. Zadejte OPERATING

RFG INPUT ZERO

Pfepne vystup generatoru funkce ramp na
nulu.

RESET

0=>1

RESET

Reset poruchy, kdyz existuje aktivni
porucha (zadejte SWITCH-ON INHIBITED).
Plati pouze kdyZ je 1604 = KOM.

OPERATING

Pokradovani v normalni ¢innosti.

8...9

Nepouzito

10

REMOTE_CMD

Ovladani fieldbus povoleno.

* CW # 0 nebo Ref # 0: Zachovani
posledniho CW a reference.

* CW =0 a Ref = 0: Ovladani fieldbus
povoleno.

» Reference a rampy zpomaleni/
zrychleni jsou blokovany.

1"

EXT CTRL LOC

EXT2 SELECT

Zvoli externi ovladaci misto 2 (EXT2). Plati
pouze kdyz je 1102 = KOM.

EXT1 SELECT

Zvoli externi ovladaci misto 1 (ExT1). Plati
pouze kdyZ je 1102 = KOM.

12...15

Nepouzito

Stavové slovo

Jak je popsano vySe v sekci Interface fizeni na strané 222, obsahem STAVOVE SLOVO
jsou stavové informace, které vysila ménic¢ do stanice master. Nasleduijici tabulka
a stavovy diagram uvedeny niZe v této sekci popisuji obsah stavového slova.

Profil ménice ABB (FBA) STAVOVE SLOVO
Bit Jméno I:S:’a- (odpovidajici stavu/bopxzp\llz stavovém diagramu)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0 OPERATION INHIBITED
3 TRIPPED 0...1 FAULT
0 Bez poruchy
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Profil méni¢e ABB (FBA) STAVOVE SLOVO

Bit Jméno Hod- I Popis o
nota (odpovidajici stavu/boxu ve stavovém diagramu)
4 OFF_2_STA 1 OFF2 NOT ACTIVE
0 OFF2 ACTIVE
5 OFF_3_STA 1 OFF3 NOT ACTIVE
0 OFF3 ACTIVE
6 SWC_ON_INHIB 1 SWITCH-ON INHIBIT ACTIVE
0 SWITCH-ON INHIBIT NOT ACTIVE
7 ALARM 1 Alarm (Viz ¢ast Seznam alarmd na strané 250 pro dalsi
podrobnosti o alarmech.)
Bez alarmu
8 AT_SETPOINT 1 OPERATING. Aktualni hodnota je rovna (v ramci limitd
tolerance) referenéni hodnoté.
0 Aktualni hodnota je mimo limitd tolerance (neni rovna
referen¢ni hodnoté).
9 REMOTE 1 Ovladaci misto ménie: REMOTE (EXT1 nebo EXT2)
0 Ovladaci misto ménice: LOCAL
10 ABOVE_LIMIT 1 Sledovand hodnota parametru > horni limit sledovani.
Bit zGstava “1”, dokud je sledovana hodnota parametru
< dolni limit sledovani.
Viz Skupina 32: SUPERVIZE.
0 Sledovana hodnota parametru < dolni limit sledovani.
Bit zlstava “0”, dokud je sledovana hodnota parametru
> horni limit sledovani.
Viz Skupina 32: SUPERVIZE.
11 EXT CTRL LOC 1 Zvoleno externi ovladaci misto 2 (EXT2)
0 Zvoleno externi ovlddaci misto 1 (EXT1)
12 EXT RUN ENABLE 1 Pfijat externi signal povoleni chodu
0 Nepfijat externi signal povoleni chodu
13... 15 | NepouZito
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Nize uvedeny stavovy diagram popisuje funkce start-stop u bitl RiDICI SLOVO (CW)

a STAVOVE SLOVO (SW).

Z libovolného stavu Z libovolného stavu

Nouzové zastaveni
OFF3 (CW bit 2=0)

Nouzové vypnuti
OFF2 (CW bit 1=0)

Z libovolného stavu

+ Porucha

| oFFs OFF2 o FAULT [— (SW bit 3=1)
(SW bit 5=0)—] xaTive ACTIVE [ (8W bit 4=0)
# (CW bit 7=1)
n(f)=0/1=0 -|— il
N~ |
L L
Z libovolného stavu
OFF1 (CW bit o=0)+
SWITCH-ON o
swbit 10| OFF MAINS OFF INHIBITED  |— (SW bit 6=1)
(SWDbit1=0)— AcTivE |
—0/l= Vykon ON CW bit 0=0
N(f)=0/1=0 mupem y + ,\ ( )
L
A B C D NOT READY A
TO SWITCH ON [ (SW bit 0=0)
(CW bit 3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
. OPERATION READY TO “ 0=
=0)— — (SW bit 0=1
(SW bit 2=0) INHIBITED SWITCH ON ( I )
CINNOST ZAKAZANA + * (CW= xxxx X1xx Xxxx x111)
=
BCD
READY TO -
OPERATE (SWhit 1=1)
(CW bit 4=0) * (CW bit 3=1 a
~ SW bit 12=1)
-
OPERATION .
C D — =
ENABLED (SW bit 2=1)
. A —<l—
(CW bit 5=0) e (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
N~
Lol ]
RFG OUTPUT
D ENABLED
(CW bit 6=0) + ° (CW=x00x x1xx xx11 1111)
KEY > |
] Stav |
mm Zména stavu RFG: ACCELERATOR

CW = RiDICI SLOVO

SW = STAVOVE SLOVO

RFG = Generator funkce rampy
| = Param. 0104 PROUD
f=Param. 0103 VYSTUPNI FREKV.
n = Otacky

ENABLED

Cc

— 4

(CW=xxxx x1xx x111 1111)

OPERATING

[ (SW bit 8=1)

g
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Jak je popsano vySe v sekci Interface Fizeni na strané 222, REFERENCE word je
referenci otaek nebo referenci frekvence.

Méfitko referenci

Nasledujici tabulka popisuje MERITKO REFERENCI pro Profil ménice ABB.

ABB Drives Profile (FBA)

Reference | Rozsah reference Scaling Poznamky
REF1 -32767... | Otacky -20000 = -(par. 1105) Vysledna reference je
+32767 nebo 0=0 omezena 1104/1105.
frekvence | +20000 = (par. 1105) Aktualni otaky motoru jsou
(20000 odpovida 100 %) omezeny 2001/2002
(otacky) nebo 2007/2008
(frekvence).
REF2 -32767... | Otacky -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference je
+32767 nebo 0=0 omezena 1107/1108.
frekvence | +10000 = (par. 1108) Aktualni otaky motoru jsou
(10000 odpovida 100 %) omezeny 2001/2002
(otacky) nebo 2007/2008
(frekvence).
Moment -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference je
0=0 omezena 2015/2017
+10000 = (par. 1108) (moment 1) nebo 2016/2018
(10000 odpovida 100 %) (moment 2).
PID -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference je
Reference |0=0 omezena 4012/4013 (PID
+10000 = (par. 1108) nastaveni 1) nebo 4112/
(10000 odpovida 100 %) 4113 (PID nastaveni 2).

Pokyn: nastaveni parametru 1104 MINIMUM REF1 a 1107 MINIMUM REF2 nema vliv na
Skalovani referenci.

Pokud je parametr 1103 VYBER REF1 nebo 1106 VYBER REF2 nastaven na KOM+Al1
nebo KoM*Al1, reference je Skalovana nasledujicim zpisobem:

Profil méni¢e ABB (FBA)

Fieldbus reference
A koeficient korekce
(100 + 0,5 - (Par. 1105) % 1~ -

Reference Hodnota’ Al méritko referenci
nastaveni
REF1 KOM+AI1 KOM ( %) + (Al ( %) - 0,5 - MAXIMUM REF1 ( %))

100 %~~~ 7

Al1 vstup signal

»

100 - 0,5 - (par. 1105)) %
( (P D% o

50 % 100 %
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Profil ménice ABB (FBA)
Hodnota - .
Reference nastaveni Al méritko referenci
REF1 KOM*AI1 KOM ( %) - (Al ( %)/0,5 - MAXIMUM REF1 ( %))
Fieldbus reference
Aoeficient korekce
200% -~~~ ~———
| |
| |
100%————I ———-:
I I
: | Al1 vstup signal
(100 - 0,5 - (par. 1105)) % —>
0% 50% 100 %
REF2 KOM+AI1 KOM ( %) + (Al ( %) - 0,5 - MAXIMUM REF2 ( %))
Fieldbus reference
A koeficient korekce
(100 + 0,5 (Par. 1108) %1 - - —--—-——
| |
I |
100 %~ - =~ ----:
I I
| | Al1 vstup signal
(100 - 0,5 - (par. 1108) % —»
0% 50% 100 %
REF2 KOM*AI1 KOM ( %) - (Al ( %)/0,5 - MAXIMUM REF2 ( %))
Fieldbus reference
A koeficient korekce
200 % ““;"" |
| |
| I
100 % |- - -~ ----:
I I
I I L,
Al1 vstup signal
0% : : >
0% 50% 100 %
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Zpracovani referenci

Pouzijte parametry Skupina 10: START/STOP/SMER pro konfigurovani ovladani
sméru otaceni pro kazdé ovladaci misto (EXT1 a EXT2). Nasledujici diagramy
uvadeji, jak parametry skupiny 10 a znaménko fieldbus reference ovliviuji vytvareni
hodnoty REFERENCE (REF1 a REF2). PovSimnéte si, ze fieldbus reference jsou
bipolarni, proto mohou byt pozitivhi nebo negativni.

Profil ménice ABB
Parametr Hodnota' Al méfitko referenci
nastaveni
1003 SMER 1 (VPRED) Vysledna ref.
OTACENI Max.ref ---+——-----F----- . |
I |
L o
| | | |
I | | |
Fieldbus ! ! [ !
reference -163 % -100 % 100'% 163 %
-(Max.ref) - - - - - - - — — — |
1003 SMER 2 (vzAD) Max.ref --—————-————/
OTACENI ’
Vysledna ref.
Fieldbus -163 % -100 % 100 % 163 %
reference : | | ,
I | | I
| | | |
I | | |
| | | |
-(Max. ref.) - - +——¢ - - — — - |
1003 SMER 3 (ZADOST) Vysledna ref.
OTACENI Max.ref --------———+-———- —
| |
| |
| |
Fieldbus  -163 % -100 % L
reference L 100 % 163 %
L
| |
-(Max. ref.) - - I A
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Aktualni hodnota

239

Jak je popsano vyse v sekci Interface rizeni na strané 222, jsou aktualni hodnoty
slova obsahujici hodnoty ménice.

MEéritko aktualni hodnoty

Skalovani celogiselnych hodnot vysilanych do fieldbus jako aktualni hodnoty zavisi
na rozliSeni zvoleném parametrem ménice. S vyjimkou uvedenou pro AKT1 a AKT2
nize je méfitko zpétnovazebni celoCiselné hodnoty s pouzitim rozliseni uvedeno pro
pfislusné parametry v sekci Kompletni seznam parametr( na strané 85. Napfiklad:

Zpétna vazba
celodis.

Rozliseni parametru

Skalovana hodnota

1

0,1 mA

1-0,1mA=0,1mA

10

0,1 %

10:01%=1%

Data slov 5 a 6 jsou Skalovana nasledujicim zpusobem:

Profil ménice ABB

Obsah Skalovani
AKT1 AKTUALNI -20000 ... +20000 = -(par. 1105) ... +(par. 1105)
OTACKY
AKT2 MOMENT -10000 ... +10000 = -100 % ... +100 %

Virtualni adresovani ovladani ménice

Oblast virtualnich adres ménice pro ovladani je pfifazena nasledujicim zptusobem:

Ridici slovo

Reference 1 (REF1)

Reference 2 (REF2)

Stavové slovo

Aktualni hodnota 1 (ACT1)

ol W[N] =~

Aktuélni hodnota 2 (ACT2)
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Technicka data generického profilu

Prehled

Genericky profil pomaha splnit pozadavky na profily pro standardni primyslové
ménice pro kazdy protokol (napf. PROFIdrive pro PROFIBUS, AC/DC Drive pro
DeviceNet).

Ridici slovo
Jak je popsano vySe v sekci Interface fizeni na strané 222, RiDICi SLOVO ma zakladni
vyznam pro fizeni ménice ze systému fieldbus. Pro specificky obsah RIDICI SLOVO viz
uzivatelska pfirucka dodavana s modulem FBA.

Stavové slovo

Jak je popsano vysSe v sekci Interface fizeni na strané 222, obsahem STAVOVE SLOVO
jsou stavové informace vysilané z méni¢e do master stanice. Pro specificky obsah
STAVOVE SLOVO viz uzivatelska pfiruCka dodavana s modulem FBA.

Reference

Jak je popsano vySe v sekci Interface fizeni na strané 222, REFERENCE WORD je
slovo obsahuijici reference otacek nebo frekvence.

Pokyn: REF2 neni podporovana u generického profilu ménice.

Meérfitko referenci

MERITKO REFERENCI je specifické pro typ fieldbus. V ménici je vSak vyznam 100 %
REFERENCNI HODNOTA fixni, jak je popsano v niZe uvedené tabulce. Pro podrobny
popis rozsahu a Skalovani REFERENCE, viz uzivatelska pfirucka dodavana s mo-
dulem FBA.

Genericky profile

Typ

Reference | Rozsah Skalovani Poznamky
reference
REF specificky | Otacky -100 % = -(par. 9908) | Vysledna reference je omezena
pro 0=0 1104/1105.
Fieldbus +100 = (par. 9908) Aktualni otacky motoru jsou omezeny

2001/2002 (otacky).

frekvence |-100 % = -(par. 9907) | Vysledna reference je omezena

= 1104/1105.
+100 = (par. 9907) Aktualni otaCky motoru jsou omezeny
2007/2008 (frekvence).

Aktualni hodnoty

Jak je popsano vySe v sekci Interface Fizeni na strané 222, aktualni hodnoty jsou
slova obsahujici hodnoty ménice.

Adaptér fieldbus




ACS550 Uzivatelska prirucka

MEéritko aktualni hodnoty

241

Pro méfitko aktualni hodnoty zpétnovazebni celo€iselné hodnoty s pouZitim
parametrl rozliSeni (viz Cast Kompletni seznam parametrd na strané 85 pro popis
parametrl rozliSeni). Napfiklad:

Zpétna vazba
celodis.

Rozliseni parametru

(zpétna vazba celodis.) - (rozliSeni parametru) =
Skalovana hodnota

1

0,1 mA

1-0,1mA=0,1mA

10

0,1%

10:01%=1%

Kde parametry jsou v procentech, Kompletni seznam parametrt v pfisludné sekci
specifikuje, jaky parametr odpovida 100 %. V tom pfipadé se pro konvertovani

z procent na inZzenyrské jednotky vynasobi hodnotou parametru definujici 100 %
a vydéli se 100 %. Napfiklad:

Zpétna Rozliseni Hodnota (zpétna vazba celoéis.) - (rozliSeni parametru)
vazba arametru parametru, ktera - (hodnota 100 % ref.)/100 % = Skalovana
celodis. P definuje 100 % hodnota
10 0,1 % 1500 ot./min’ 10- 0,1 % - 1500 RPM / 100 % = 15 ot./min
100 0,1 % 500 Hz? 100 - 0,1 % - 500 Hz / 100 % =50 Hz

" Pro tento pfiklad pfedpoklddame, Ze aktualni hodnota vyuZiva parametr 9908 MOT NOM OTACKY
jako 100 % reference a ze 9908 = 1500 ot./min.

2 Pro tento priklad predpokladame, Ze aktualni hodnota vyuziva parametr 9907 MOT NOM FREQ jako
100 % reference a ze 9907 = 500 Hz.

Mapovani aktualni hodnoty

Viz uzivatelska pfiru¢ka dodavana s modulem FBA.
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Diagnostika

VAROVANI! Nepokousejte se provadét jakakoli méFeni, vyménu soudastek nebo
jiné servisni prace, jeZ nejsou popsany v tomto manualu. Takovéto €innosti by mély
za nasledek poruseni zaruky, ohroZeni spravnosti funkce, prodluZzovani oprav

a zvySovani nakladd.

VAROVANI! Provadéni elektrické instalace a tidrzba popsana v této kapitole musi
byt provadéna pouze kvalifikovanou osobou. Musi byt dodrzovana bezpecnostni
opatfeni popsana na pocatku této pfirucky v kapitole Bezpecnost na strané 5.

Diagnosticka hlaseni
Méni¢ detekuje chybovy stav a hlasi jej pomoci:
« Zelené a Cervené LED diody na méni¢i samotném.
+ Stavové LED diody na ovladacim panelu (pokud je asisten¢ni ovladaci panel
pfipojen k ménici).
» Displeje ovladaciho panelu (pokud je pfipojen ovladaci panel k ménici).

* Bity chybového a alarmového slova (parametry 0305 az 0309). Viz Skupina 03:
FB SKUTEC HODNOTY na strané 104 pro definice bitd.

Zobrazeni na displeji zavisi na zavaznosti chyby. Mzete si zvolit zavaznost
dalezitost chyb tim, Ze ménic¢ nastavite tak, aby:

» Ignoroval chybovou udalost.
* Oznamil chybovou udalost jako alarm.

* Oznamil chybovou udalost jako poruchu.

Cervena — Chyby
Ménic signalizuje, Ze detekoval zdvaznou chybu nebo poruchu tim, Ze:
* Rozsviti €ervenou LED na ménici (LED dioda sviti nebo blika)
» Rozsviti Eervenou LED na ovladacim panelu (pokud je pfipojen k ménici)

* Nastavi patriény bit v parametru slova poruch (0305 az 0307)

* PFepiSe zpravu na displej chybovym hlasenim LOC T PORUCH

v poruchovém reZimu (obrazek vpravo) PORUCHA 8
» Zastavi motor (pOkUd béiel) ZTRATA REFERENCE AI1l
Chybové hlaSeni na panelu je jen doCasné. Stisknutim 00:00

kteréhokoli z tlacitek: MENU, ENTER, UP nebo

DOWN smazete chybu na panelu. Hoc FO O O 8

FWD
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Chybové hlaseni se znovu objevi po nékolika sekundach, pokud je chyba stale
aktivni.

Blikajici zelena — Alarmy

Displej oznamuje i méné zavazneé chyby - nazyvané alarmy. V téchto situacich
meéni¢ oznamuje, Ze detekoval néco “neobvyklého”. V téchto situacich:

+ Blik& zelena LED dioda na ménici (neplati pro chyby vzniklé nespravnym
ovladanim panelu).

» Blik& zelena LED dioda na ovladacim panelu (kdyz je pfipojen k ménici).

* Nastavi se odpovidajici bit v parametru slova alarmi (0308 nebo 0309). Viz
Skupina 03: FB SKUTEC HODNOTY na strané 104 pro definice bitd.

* Ménic pfepiSe zpravu na displej Cislem alarmu LOC T ALARM
a/nebo chybovy hladenim v reZimu poruchy
(obrazek vpravo). 'F:IN_QRLI\(:ISSZOOS
Po nékolika sekundach zprava alarmu zmizi. Alarm se —— 00:00 ——

na displeji periodicky opakuje, pokud pfic¢iny jeho

vzniku trvaji. e A2 O O 8

FWD

Odstranéni poruch

Postup odstranéni poruchy je nasledujici:
* Pouzijte tabulku v sekci Seznam poruch nize, abyste nalezli pfi¢inu chyby.

* Resetujte ménic. Viz &ast Resetovani poruch na strané 249.

Seznam poruch

Nasledujici tabulka obsahuje vypis poruch podle jejich kodu a popisu. Nazev
poruchy je v dlouhém formatu zobrazen v poruchovém rezimu na asistenénim
ovladacim panelu v pfipadé, Ze vznikla porucha. Zobrazené nazvy poruch (pouze
pro Asistencni ovladaci panel) v rezimu zaznamu poruch do deniku (viz strana 55)
a nazvy poruch pro parametr 0401 POSLEDNi PORUCHA mohou byt kratsi.

Chvb Nazev
kgd *| poruchy na Popis a doporu¢ené odstranéni poruch
panelu
1 NADPROUD Vystupni proud je pfilis velky. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:

* nadmérna zatéz motoru

+ prili$ kratka doba rozb&hu (parametry 2202 CAS zZRYCHL. 1 a 2205 CAS
ZRYCHL. 2)

« vadny motor, kabely motoru nebo spoje

Diagnostika



ACS550 Uzivatelska prirucka

245

Chyb.
kod

Nazev
poruchy na
panelu

Popis a doporuc¢ené odstranéni poruch

2

STEJNOSMERNE
PREPETI

V ss meziobvodu je pfrili§ velké napéti. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:

« trvalé nebo pfechodné zvySené napéti na vstupu ménice

 prilis kratky ¢as zpomalovani (parametry 2203 CAS zPOMAL. 1 a 2206
CAS ZPOMAL. 2)

* poddimenzovany brzdny chopper (pokud je nainstalovan)
« prekontrolujte zapnuti fadiCe pfepéti (pomoci parametru 2005)

PREHRATI
ZARIZENI

Chladi¢ méni¢e ma pfilis velkou teplotu. Teplota je nad limitem.
R1...R4 & R7/R8: 115 °C
R5/R6: 125 °C

Prekontrolujte a zjednejte napravu:

» porucha ventilatoru

» prfekazka v proudéni vzduchu ventilatoru
» nedistoty nebo znecistény chladi¢

* nadmérna okolni teplota

* nadmérna zatéz motoru

ZKRAT NA
VYSTUPU

Zkratovy proud. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:
» zkrat motoru nebo jeho kabeld
« pfepéti napajeciho zdroje

REZERVOVAN

Nepouzito.

STEJNOSMERNE
PODPETI

Napéti v ss meziobvodu neni dostatec¢né. Zkontrolujte a zjednejte napravu:
» chybi jedna faze napajeciho napéti

» spalena pojistka

* napajeci napéti je pfilis nizké

ZTRATA
REFERENCE Al1

Ztrata analogového vstupu 1. Hodnota analogového vstupu je mensi nez
LIMIT POR. Al1 (3021). Pfekontrolujte a zjednejte napravu:

» zkontrolujte zdroj a pfipojeni analogového vstupu

» zkontrolujte nastaveni parametru pro LIMIT POR. Al1 (3021)
a 3001 AI<MIN FUNKCE.

ZTRATA
REFERENCE AI2

Ztrata analogového vstupu 2. Hodnota analogového vstupu je mensi nez
LIMIT POR. A2 (3022). Pfekontrolujte a zjednejte napravu:

» zkontrolujte zdroj a pfipojeni analogového vstupu

» zkontrolujte nastaveni parametru pro LIMIT POR. AI2 (3022)
a 3001 AI<MIN FUNKCE.

PREHRATY
MOTOR

Motor ma vysokou teplotu. Tato informace je zalozena bud na tepelném
modelu motoru nebo termistoru v motoru:

» zkontrolujte, zda motor neni pretizen
» nastavte parametry tepelného modelu (3005...3009)

« zkontrolujte teplotni senzory a parametry ve Skupina 35: MERENI TEPL
MOTORU

10

ZTRATA PANELU

Panel nekomunikuje nebo také:

* ménic je ovladan mistné (na displeji je LOC)

* ménic je ovladan vzdalené (REM) a je parametrizovan tak, aby start/
stop, smér nebo zZadost pfichazela z panelu

Zkontrolujte:

» komunikacni vedeni a konektory

» parametr 3002 POR.KOM. S PNLEM.

« parametry ve Skupina 10: START/STOP/SMER a Skupina 11: VYBER
REFERENCE (kdyz méni¢ pracuje v REM)
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Chyb Nazev
kéd *| poruchy na Popis a doporu¢ené odstranéni poruch
panelu
11 CHYBA Ovladani motoru pomoci V/V nebylo Uspé&sné dokonceno. Prekontrolujte
IDENTIFIKAC- a zjednejte napravu:
NIHO BEHU « pfipojky motoru
« parametry motoru 9905...9909
12 ZABLOKOVANY | Motor nebo proces jsou zablokovany. Motor pracuje v oblasti zatéze, ktera
MOTOR je vymezena jako zablokovany motor. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:
* nadmérna zatéz
* nedostatecny vykon motoru
» parametry 3010...3012
13 REZERVOVAN Nepouzito
14 EXTERNI Digitalni vstup definovany jako prvni externi chyba je aktivni. Viz parametr
PORUCHA 1 3003 EXT. PORUCHA 1.
15 EXTERNI Digitalni vstup definovany jako druha externi chyba je aktivni. Viz parametr
PORUCHA 2 3004 EXT. PORUCHA 2.

16 ZEMNI SPOJENI | Byla zjisténa porucha uzemnéni v motoru nebo kabelu motoru. Méni¢
monitoruje poruchy uzemnéni béhem chodu ménice a také kdyz ménic
neni v chodu. Detekce je vice citliva, kdyz méni¢ neni v chodu a muze tak
vytvaret chybné zavéry. Moznosti odstranéni:

» Prekontrolujte/opravte poruchu u vstupni kabelaze.

» Prekontrolujte, zda kabel nepfesahuje maximalni povolenou délku.

» PFivodni napajeci napéti uzemnéné jako trojuhelnik a kabely motoru
s vysokou kapacitou mohou zplisobovat chybné hlaseni poruch béhem testt
bez ménice v chodu. Pro vypnuti monitorovani poruch v dobé, kdyZz méni¢
nebézi, pouzijte parametr 3023 CHYBA KABELAZE. Pro vypnuti monitorovani
vSech poruch uzemnéni pouzijte parametr 3017 ZEMNI SPOJENI.

17 STARSI Nepouzito.

18 PORUCHA Interni porucha. Termistor méfici vnitini teplotu ménice je pferuSen nebo

TERMISTORU zkratovan. Kontaktujte regionalni servis ABB.
19 PORUCHA Interni porucha. Chyba optické komunikace mezi jednotkami optického
KOMUNIKACE spojeni a Fidici deskou OINTA. Kontaktujte regionalni servis ABB.
20 PORUCHA Interni porucha. Detekovano nizké napéti na zdroji desky OINT. Kontaktujte
NAPAJENI regionalni servis ABB.
21 PORUCHA Interni porucha. Méfeni proudu je mimo rozsah. Kontaktujte regionalni
MERENI PROUDU | servis ABB.
22 CHYBI JEDNA Stfidava sloZzka napéti ss meziobvodu je pfili§ vysoka. Pfekontrolujte
FAZE a zjednejte napravu:
« chybi jedna napajeci faze
« spalena pojistka napajeni
23 CHYBA Méni¢ nedetekuje platny signal inkrementéalniho &idla. Pfekontrolujte
INKREMENTALNI | a zjednejte napravu:
HO CIDLA

» pfitomnost inkrementalniho Cidla a spravné pfipojeni (opaéné zapojeni
kabelaze, volné pripojky nebo zkrat)

» urovneé logickych napéti jsou mimo specifikovaného rozsahu

» pracujici a spravné pfipojené modul interfejsu inkrementalniho Cidla
OTAC-01

+ $patna hodnota zadana do parametru 5001 POCET PULSU. Spatna
hodnota bude detekovana pouze tehdy, kdyz vypocteny skluz bude vétsi
nez 4nasobek jmenovitého skluzu motoru.

» inkrementalni Cidlo neni pouZito, ale parametr 5002 INKR.C.POVOLENO =
1 (POVOLENO)

Diagnostika




ACS550 Uzivatelska prirucka
Chvb Nazev
kgd *| poruchy na Popis a doporu¢ené odstranéni poruch
panelu
24 NADOTACKY Otacky motoru jsou o 120 % vétsi (hodnotové) nez absolutni hodnota
parametr( 2001 MINIMALNI OTACKY nebo 2002 MAXIMALNI OTACKY.
Prekontrolujte a zjednejte napravu:
* nastaveni parametrti 2001 a 2002
+ dostate¢nost brzdného momentu motoru
* moznost provozu méni¢e v momentovém rezimu
* brzdny chopper a rezistor
25 REZERVOVAN Nepouzito
26 IDENTIFIKACNI Interni porucha. ID konfiguraéniho bloku ménice je neplatny. Kontaktujte
BEH MENICE regionalni servis ABB.
27 KONFIGURACNI | Interni konfiguraéni soubor vykazuje chybu. Kontaktujte regionalni servis
SOUBOR ABB.
28 PORUCHA Komunikaci na sbérnici fieldbus vyprsel ¢as. Prekontrolujte a zjednejte napravu:
ig;'a\\l/:iACE .| porucha nastaveni (3018 FCE PORUCHA KOM. a 3019 POR. KOM. - GAS)
» nastaveni komunikace (Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL nebo
Skupina 53: EFB PROTOKOL)
» poskozené pripojky a/nebo ruseni na lince.
29 KONFIGURACNI | Chyba pfi Eteni konfiguraéniho souboru pro integrovany fieldbus.
SOUBOR EFB
30 VNEJSi PORUCHA | Chyba vynucena zpravou z fieldbusu. Viz uzivatelska pfiruc¢ka pro fieldbus.
31 EFB 1 Chybny kéd rezervovan pro integrovany fieldbus (EFB) protokol aplikace.
32 EFp 2 Vyznam je zavisly na protokolu.
33 EFB 3
34 FAZE MOTORU Porucha v okruhu motoru. Jeden z vodi€u fazi k motoru je pferusen.
Prekontrolujte a zjednejte napravu:
+ porucha motoru
* porucha kabelu motoru
» porucha tepelného relé (kdyz je pouzito)
 interni porucha
35 VYSTUPNI Zjisténa mozna chyba zapojeni vystupu. Pokud méni¢ nepracuje, tak
PRIPOJENI monitoruje nespravné pfipojeni mezi méni¢em pFivodniho napéjeciho
napéti a vystupem ménice. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:
* spravné pfipojeni vstupu — napéti sité NENI spojeno s vystupem ménice.
» porucha muze byt indikovana chybné, pokud je pfivodni napajeci napéti
uzemnéné jako trojuhelnik nebo kabely motoru maji vysokou kapacitu.
Tuto poruchu Ize vypnout pomoci parametru 3023 CHYBA KABELAZE.
36 NEKOMPATIBILNI | Méni¢ nemuUze pouzivat software.
Sw « interni porucha.
» zavedeny software neni kompatibilni s méni¢em.
+ kontaktujte technickou podporu.
37 CB PREHRATI Deska regulatoru ménice je prehfata. Limit pro pfepnuti do poruchy je
88 °C. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:
+ prilis vysoka okolni teplota.
» porucha ventilatoru.
» prekazky v proudu vzduchu.
Neplati pro ménic¢e s OMIO deskou regulatoru.
38 UZIV.ZATEZ.KRIV | Podminky definované parametrem 3701 MOD UZIV ZAT KR byly platné déle,
KA nez je ¢as definovany v 3703 CAS UZIV ZAT KR.
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Chvb Nazev
kgd *| poruchy na Popis a doporu¢ené odstranéni poruch
panelu
101... | SYSTEMOVA Interni chyba ménice. Kontaktujte regionalni servis ABB a ohlaste Cislo
199 CHYBA chyby.
201... | SYSTEMOVA Chyba v systému. Kontaktujte regionalni servis ABB a ohlaste &islo chyby.
299 CHYBA
- NEZNAMY TYP Spatny typ panelu, tzn. ACS550 byl spojen panel, ktery nepodporuje méni&
MENICE: JE ACS550.
PODPOROVAN
MENIC ACS550

Poruchy indikujici konflikty v nastaveni parametru.

Chvb Nazev
kgd *| poruchy na Popis a doporu¢ené odstranéni poruch
panelu
1000 | PAR HZRPM Hodnoty parametru jsou nekonzistentni. Pfekontrolujte nasledujici vztahy:
+ 2001 MINIMALNI OTACKY > 2002 MAXIMALNI OTACKY.
* 2007 MIN FREKVENCE > 2008 MAX FREKVENCE.
* 2001 MINIMALNI OTACKY/9908 JMEN. OTACKY MOT je mimo povoleny
rozsah (> 50).
+ 2002 MAXIMALNI OTACKY/9908 JMEN. OTACKY MOT je mimo povoleny
rozsah (> 50).
» 2007 MIN FREKVENCE/9907 JMEN. FREKV. MOT je mimo povoleny rozsah
(> 50).
» 2008 MAX FREKVENCE /9907 JMEN. FREKV. MOT je mimo povoleny rozsah
(> 50).
1001 | PAR PFC REF Hodnoty parametrd jsou nekonzistentni. nasledujici vztah:
NEG + 2007 MIN FREKVENCE je negativni, kdyZ 8123 PFC JE MOZNE je aktivni.
1002 | REZERVOVAN Nepouzito.
1003 | MERITKO Hodnoty parametru jsou nekonzistentni. Pfekontrolujte nasledujici vztahy:
PARAMETRU Al |« 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM AI1.
* 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.
1004 | MERITKO Hodnoty parametru jsou nekonzistentni. Pfekontrolujte nasledujici vztahy:
PARAMETRU AO |« 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1.
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AOQ2.
1005 | PARAMETR Hodnoty parametru pro fizeni vykonu jsou nekonzistentni: $patné zadany
PCU 2 zdanlivy nebo jmenovity vykon motoru. Pfekontrolujte nasledujici:
+ 1.1 <(9906 JMEN. PROUD MOT - 9905 JMEN. NAP. MOT - 1.73/Py\) < 3.0
kde: Py = 1000 - 9909 JMEN. VYKON MOT (kdyz jsou jednotky kW)
nebo Py = 746 - 9909 JMEN. VYKON MOT (kdyZ jsou jednotky hp, napf.
v US)
1006 | PARAMETR Hodnoty parametrd jsou nekonzistentni. Pfekontrolujte nasledujici:
EXTERNI « rozsifujici reléovy modul neni pfipojen a
RELEOVY + 1410...1412 RELEOVY VYSTUP 4...6 mé nenulovou hodnot
VYSTUP (RO) RELEOVY VYSTUP 4...6 ma nenulovou hodnotu.
1007 | PARAMETR Hodnoty parametrd jsou nekonzistentni. Pfekontrolujte a zjednejte
ZTRATA napravu:
SBERNICE + parametr je nastaven na Fizeni z fieldbusu (napf. 1001 EXT1 PRIKAZY =
10 (koM)), ale 9802 VYBER KOM. PROT. = 0.
1008 | PARAMETR PFC | Hodnoty parametrd jsou nekonzistentni — 9904 MOD RIZENI MOT musi byt =

MOD

3 (SKALAR.:FREK), kdyZ je aktivovan 8123 PFC JE MOZNE
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Chvb Nazev
kc’yd “| poruchy na Popis a doporuc¢ené odstranéni poruch
panelu
1009 | PARAMETR Hodnoty parametrd pro fizeni vykonu jsou nekonzistentni: nespravné
PcU 1 zadana jmenovita frekvence nebo otacky motoru. Pfekontrolujte pro oba
nasledujici:
e 1<(60-9907 JMEN. FREKV. MOT/9908 JMEN. OTACKY MOT < 16
* 0.8 <9908 JMEN. OTACKY MOT/
(120 - 9907 JMEN. FREKV. MOT/pdly motoru) < 0.992
1010/ | REZERVOVAN Nepouzito
1011
1012 | PARAMETR Konfigurace V/V neni kompletni — pro PFC neni parametrizovano dostatek
PFC 1/0 1 relé nebo je konflikt mezi Skupina 14: RELEOVE VYSTUPY, parametr
8117 POCET PRID MOT a parametrem 8118 RIiZENI AUT.ZMENY.
1013 | PARAMETR Konfigurace V/V neni kompletni — aktualni pocet PFC motor( (parametr
PFC 1/0 2 8127, MOTORY) neodpovida PFC motorim v Skupina 14: RELEOVE
VYSTUPY a parametru 8118 RIZENi AUT.ZMENY.
1014 | PARAMETR Konfigurace V/V neni kompletni — ménic¢ neni schopen pfifadit digitalni
PFC1/0 3 vstup (zamek) pro kazdy PFC motor (parametry 8120 BLOKOVANI a 8127
MOTORY).
1015 | REZERVOVAN Nepouzito.
1016 | PARUZIVZATEZ. | Hodnoty parametrl pro uzivatelskou kfivku zatiZeni jsou nekonzistentni.
KR Pfrekontrolujte zda jsou splnény nasledujici podminky:
* 3704 ZAT FREKV 1 < 3707 ZAT FREKV 2 < 3710 ZAT FREKV 3 <
3713 ZAT FREKV 4 < 3716 ZAT FREKV 5.
* 3705 ZAT MOM NizKY 1 < 3706 ZAT MOM VYSOKY 1.
* 3708 ZAT MOM NizKY 2 < 3709 ZAT MOM VYSOKY 2.
* 3711 ZAT MOM NiZKY 3 < 3712 ZAT MOM VYSOKY 3.
* 3714 ZAT MOM NizKY 4 < 3715 ZAT MOM VYSOKY 4.
* 3717 ZAT MOM NizKY 5 < 3718 ZAT MOM VYSOKY 5.

Resetovani poruch

ACS550 muze byt nastaven tak, aby automaticky resetoval urcité chyby. Pro dalsi
podrobnosti se podivejte na parametr Skupina 31: AUTOMATICKY RESET.

AN

VAROVANI! Jestlize je jako ovladaci misto zvoleno externi misto a je aktivni,
ACS550 muze rozto€it motor ihned po resetu chyby.

Blikajici ¢ervena LED dioda

Pro reset ménice v pfipadé, ze blika Cervena LED:

* vypnéte napajeni na 5 minut.

Trvale svitici ¢ervena LED dioda

Pro reset ménice, kdy ¢ervena LED dioda trvale sviti (neblika), odstrante pfiCinu a:

» stisknéte RESET na ovladacim panelu, nebo

+ vypnéte napajeni na 5 minut.

V zavislosti na tom, co je nastaveno v parametru 1604 VYBER RESETU POR, mohou
byt pro reset pouzity i dalSi zpUsoby:
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+ digitalni vstup
» sériova komunikace.

Jestlize je chyba odstranéna, motor mize byt znovu spustén.

Historie poruch

L~

Posledni tfi chybové kddy jsou ulozeny v parametrech 0401, 0412, 0413. Pro uplné

posledni chybu (par. 0401) méni¢ udava i dalsi informace pro snadnéjsi identifikaci
problému (i parametrech 0402...0411). Napfiklad, parametr 0404 uchovava otacky
motoru v ¢ase poruchy.

Asisten¢ni ovladaci panel uvadi jesté pfidavné informace o historii poruch. Viz ¢ast
Rezim zdaznamniku poruch na strané 55 pro dalSi informace.

Pro smazani historie poruch (vSechny parametry ve Skupina 04: HISTORIE
PORUCH):

Pouzijte ovladaci panel v rezimu parametru, zvolte parametr 0401.
Stisknéte EDITACE (nebo ENTER na zakladnim ovladacim panelu).
Stisknéte NAHORU a DOLU sougasné.

Stisknéte ULOZIT.

Odstranovani pri€in alarma

Doporucena opatieni k odstranéni poruch zpusobujicich alarmy jsou:
* Rozhodnéte, zda pfi¢ina alarmu musi byt odstranéna (ne vzdy je to zapotfebi).

* Pouzijte tabulku v sekci Seznam alarmd nize, abyste odhalili pfiinu alarmu.

Seznam alarmu

Nasledujici tabulka uvadi alarmy sefazené podle jejich kodu a jejich popisy.

Kaéd . . .
alarmu Displej Popis
2001 NADPROUD Je aktivni fadi¢ omezeni proudu. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:
* nadmeérna zatéz motoru
* nedostate€ny €as zrychlovani (parametry 2202 CAS ZRYCHL. 1
a 2205 CAS ZRYCHL. 2)
» vadny motor, kabel motoru nebo pfipojky
2002 PREPETI Je aktivni fadi¢ prepéti. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:
» trvalé nebo pfechodné zvy$ené napéti na vstupu ménice
» pfili§ kratky ¢as zpomalovani (parametry 2203 CAS ZPOMAL. 1
a 2206 CAS ZPOMAL. 2)
2003 PODPETI Je aktivni fadi¢ podpéti. Pfekontrolujte a zjednejte napravu:
* podpéti v siti
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Kod
alarmu

Displej

Popis

2004

UZAMCENY SMER
OTACENI

PozZadovana zména sméru otaceni byla odepfena. Budto:
* nepokouSejte se pozadovat jiny smér otaceni nebo

» zménte parametr 1003 SMER OTACENI k povoleni zmény sméru
(kdyz je opacny smér bezpecny).

2005

10 KOMUNIKACE

Komunikace na sbérnici fieldbus vykazuje pfekrogeni €asu.
Prekontrolujte a zjednejte napravu:

» porucha nastaveni (3018 FCE PORUCHA KOM. a 3019 POR. KOM. - CAS).

* nastaveni komunikace (Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL nebo
Skupina 53: EFB PROTOKOL).

» poskozené pfipojky a/nebo ruseni na lince.

2006

ZTRATA
REFERENCE Al1

Analogovy vstup 1 je ztracen nebo je hodnota mensi nez minimaini
nastaveni. Pfekontrolujte:

+ zdroj vstupniho signalu a pfipojky
* parametr nastavujici minimalni hodnotu (3021)
» parametr nastavujici vyhodnoceni alarm/porucha (3001)

2007

ZTRATA
REFERENCE AI2

Analogovy vstup 2 je ztracen nebo je hodnota mensi nez minimaini
nastaveni. Pfekontrolujte:

+ zdroj vstupniho signalu a pfipojky
« parametr nastavujici minimalni hodnotu (3022)
* parametr nastavujici vyhodnoceni alarm/porucha (3001)

2008

ZTRATA PANELU

Ztrata komunikace s ovladacim panelem nebo:
* ménic¢ je v mistnim rezimu (ovladaci panel zobrazuje LOC) nebo

* ménic je ve vzdaleném ovladacim médu (REM), ale je nastaven,
aby pfijimal start/stop, smér otaceni nebo referenci z ovladaciho
panelu.

Prekontrolujte:
« komunika¢ni linky a pfipojky
» parametr 3002 POR.KOM. S PNLEM.

* parametry ve Skupina 10: START/STOP/SMER a Skupina 11:
VYBER REFERENCE (kdyz méni€ pracuje v rezimu REM)

2009

PREHRATI

Chladi€¢ méni¢e ma pfilis velkou teplotu. Alarm varuje, Ze teplota se
blizi k limitu.

R1...R4 & R7/R8: 100 °C

R5/R6: 110 °C

Prekontrolujte a zjednejte napravu:

« porucha ventilatoru

» prekazka v proudéni vzduchu ventilatoru

» necistoty nebo znecistény chladic¢

* nadmérna okolni teplota

* nadmérna zatéz motoru

2010

TEPLOTA
MOTORU

Motor ma vysokou teplotu. Tato informace je zalozena bud na
tepelném modelu motoru nebo termistoru v motoru. Tento alarm
varuje, Ze se blizi PREHRATY MOTOR k pfepnuti do poruchy.
Prekontrolujte:

» prekontrolujte pfetizeni motoru

+ nastavte parametry tepelného modelu (3005...3009)

+ prekontrolujte teplotni senzory a Skupina 35: MEREN/ TEPL MOTORU

2011

REZERVOVAN

Nepouzito

2012

ZABLOKOVANY
MOTOR

Zatéz motoru je mensi, nez je prepoklad. Toto varovani oznamuje, ze
hrozi pfepnuti do poruchy ZABLOKOVANY MOTOR.
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Kod . . .
alarmu Displej Popis

2013 AUTOMATICKY Toto varovani oznamuje, Ze ménic provede reset, coz mlze byt

(pokyn 1) | RESET pfi¢inou nasledného startu.

* pro ovladani automatického resetu pouZzijte Skupina 31:
AUTOMATICKY RESET.

2014 AUTOMATICKA Tento alarm varuje, Ze je aktivni funkce PFC automatické prepnuti.

+ pro nastaveni pouZijte Skupina 81: RIZENI a Makro

(pokyn 1) | ZMENA taveni PFC pouzijte Skupina 81: PFC RIZENI a Makro PFC

na strané 78.

2015 PFC | UZAMCENO | Tento alarm varuje, Ze je aktivni blokovani PFC, coZ znamena, ze

méni¢ nemulze zapnout:

» zadny motor (pokud je pouzita automaticka vyména)

» otackoveé regulovany motor (pokud neni pouzita automaticka
vymeéna).

2016/ REZERVOVAN Nepouzito

2017

2018 PID V REZIMU Tento alarm varuje, Ze je aktivni funkce spanku PID, coz znamena, ze

(pokyn 1) | USNUTI se motor mlZe zagit rozbihat, jakmile PID funkce spanku skonéi.

» pro nastaveni spanku PID pouZijte parametry 4022...4026 nebo
4122...4126.
2019 IDENTIFIKACNI Realizace ovladani pomoci V/V.
BEH

2020 REZERVOVAN Nepouzito

2021 CHYBEUJICI SIGNAL | Tento alarm varuje, Ze chybi signal Start Enable 1.

UMOZNENI + pro nastaveni funkce Start Enable 1, pouZijte parametr 1608.
STARTU 1 . .

Pro opravu pfekontrolujte:

» konfiguraci digitalnich vstupu

» nastaveni komunikace

2022 CHYBEJICISIGNAL | Tento alarm varuje, Ze chybi signal Start Enable 2.

UMOZNENI « pro nastaveni funkce Start Enable 2, pouZijte parametr 1609.
STARTU 2 . .
Pro opravu pfekontrolujte:
» konfiguraci digitalnich vstupu
» nastaveni komunikace
2023 BEZPECNOSTNI Je aktivovano nouzové nastaveni.
STOP
2024 CHYBA Méni¢ nedetekuje platny signal inkrementalniho €idla. Pfekontrolujte
INKREMENTAL- a zjednejte napravu:
NIHO CITACE « pfitomnost inkrementalniho &idla a spravné piipojeni (opaéné
zapojeni kabelaze, volné pfipojky nebo zkrat)
* urovné logickych napéti jsou mimo specifikovany rozsah
» pracujici a spravné pfipojeny modul interfejsu inkrementalniho cidla
OTAC-01
+ $patna hodnota zadana do parametru 5001 POCET PULSU. Spatna
hodnota bude detekovana pouze tehdy, kdyz vypocteny skluz bude
vétSi nez 4nasobek jmenovitého skluzu motoru
» inkrementalni Cidlo neni pouZito, ale parametr 5002
INKR.C.POVOLENO = 1 (POVOLENO).

2025 PRVNI START Signalizuje, Ze méni¢ provadi vytvareni charakteristik motoru pfi
prvnim spusténi. Toto je normalni pfi prvnim chodu motoru po zadani
nebo zméné parametrl motoru. Viz parametr 9910 ID. CHOD MOTORU
pro popis modelu motoru.

2026 REZERVOVAN Nepouzito
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Kéd . . .
alarmu Displej Popis

2027 UZIVATELSKA Tento alarm varuje, Ze podminka definované parametrem 3701 MOD
ZATEZOVACI UZIV ZAT KR byla platna déle nez je polovina doby definované pomoci
KRIVKA 3703 CAS UZIV ZAT KR.

2028 ZPOZDENI Zobrazeno b&hem zpoZdéni startu. Viz parametr 2113 zZPOZDENI
STARTU STARTU.

Pokyn 1. | kdyz je reléovy vystup konfigurovan pro indikovani podminek alarmu (napf. parametr

1401 RELE VYSTUP 1 = 5 (ALARM) nebo 16 (POR./ALARM)), nebude tento alarm indikovan

pomoci reléového vystupu.

Kody alarmu (zakladni ovladaci panel)

Zakladn

i ovladaci panel indikuje alarmy ovladaciho panelu s kody A5xxx.

Nasledujici tabulka uvadi kody alarmu a jejich popis.

Kéd

Popis

5001

Frekvenéni méni¢ neodpovida.

5002

Nekompatibilni komunikaéni profil.

5010

Poskozeny soubor zalohovani parametra.

5011

Frekvenéni ménic je ovladan z jiného zdroje.

5012

Je zablokovana zména sméru otaceni.

5013

Ovladani z panelu je blokovano, protoze je aktivni blokovani startu.

5014

Ovladani z panelu je blokovano, protoze frekvenéni méni¢ ma poruchu.

5015

Ovladani z panelu je blokovano, protoze je aktivni zamek lokalniho ovladaciho rezimu.

5018

Nebyla nalezena standardni hodnota parametru.

5019

Parametr nebo skupina parametrd jsou skryty.

5020

Skupina nebo parametr jsou chranény proti zapisu.

5021

Zména neni povolena, pokud frekvenéni méni€ pracuje.

5022

Frekvenéni méni¢ zpracovava ulohu, zkuste to znovu.

5023

Zapis neni povolen béhem uploadovani nebo downloadovani softwaru.

5024

Hodnota je nad nebo pod minimalnim limitem.

5025

Hodnota je pod nebo nad maximalnim limitem.

5026

Nespravna hodnota - nevyhovuje Zzadné hodnoté v seznamu povolenych hodnot.

5027

Pamét” neni pfipravena, zkuste to znovu.

5028

Nespravny pozadavek.

5029

Frekvenéni ménic neni pfipraven pro provoz napt. v disledku pfili§ nizkého ss napéti.

5030

Byla zjisténa chyba parametru.

5031

Zvolena sada parametr neni v aktualnim zaloznim souboru parametrd.

5032

Zalozni soubor parametrl se nevejde do paméti.

5040

Zvolena sada parametrl neni v aktualnim zaloZnim souboru parametra.

5041

Chybi blokovani startu.

5042

Chyba opétného vytvoreni zalozniho souboru parametrd.

5043

Upload parametr( prerusen.

5044

Byla zji§téna chyba souboru.
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Kod Popis
5050 Upload parametrd ma chybu.
5051 Download parametrd pferusen.
5052 Parametr download ma chybu.
5060 Zalozni pamét’ panelu - chyba zapisu.
5062 Zalozni pamét” panelu - chyba &teni.
5070 Operace neni povolena, protoze frekvencni méni¢ neni v reZimu lokalniho ovladani.
5071 Operace neni povolena, protoze je aktivni porucha.
5080 Operace neni povolena, protozZe je povolen rezim pfepis.
5081 Operace neni povolena, protoZe je zapnut zamek parametrd.
5083 Operace neni povolena, protoze frekvenéni ménic¢ zpracovava ulohu.
5084 Parametr nebo skupina parametrd jsou skryty.
5085 Download neni povolen, protoZe typy méni€u nejsou kompatibilni.
5086 Download neni povolen, protoZze modely ménici nejsou kompatibilni.
5087 Download neni povolen, protoZe sady parametrd nejsou kompatibilni.
5088 Operace vykazala poruchu, protoZe doslo k chyb& paméti frekvenéniho ménice.
5089 Download vykazal poruchu, protoze vznikla chyba CRC.
5090 Download vykazal poruchu, protoZe vznikla chyba zpracovani dat.
5091 Chyba operace v dusledku zjisténi chyby parametru.
5092 Download parametr( vykazal poruchu, protoze sada parametr(i je nekompatibilni.
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Udrzba

VAROVANI! Pfed zapogetim tdrzbovych praci si preététe kapitolu Bezpecnost na
strané 5. Nerespektovani zde uvedenych pokynud muze zplsobit zranéni &i smrt.

Intervaly udrzby

Je-li méni¢ instalovan v odpovidajicim prostfedi, vyzaduje minimalni udrzbu.
V tabulce jsou vyrobcem ABB doporuéené intervaly:

Udrzba Interval Instrukce

Kontrola teploty chladi¢u a jejich | Zavisi na prasnosti okoli Viz Chladi¢e na strané 255.

vycisténi. (kazdych 6 az 12 mésicl)

Vyména hlavniho ventilatoru. Kazdych Sest let. Viz Vyména hlavniho ventilatoru
na strané 256.

Vymeéna vnitfniho ventilatoru Kazdé tfi roky. Viz Vyména vnitfniho ventilatoru

(IP54/UL typ 12 ménice) na strané 257.

Formovani kondenzatord Kazdy rok pfi skladovani. Viz Preformovani na strané 258.

Vyména kondenzator( Kazdych devét az deset let. Viz Vyména na strané 258.

(velikosti ramG R5 a R6)

VVyména baterie v ovladacim Kazdych deset let. Viz Baterie na strané 258.

panelu.

Chladice

Chladi¢e maji tendenci se pokryvat prachem z chladiciho vzduchu. Jelikoz
zapraseny chladi¢ je méné ucinny, Castéji se objevuji zavady zpUsobené prehratim.
V “normalnim” prostfedi (bez prachu, Cisté) staci chladi¢ Cistit 1x roéné, v pradném
prostfedi Castéji.
Cisténi chladigt provadséijte nasledujicim zptsobem (pokud je potfebné):

1. Odpojte ménic od sité.

2. Vyjméte chladici ventilator (viz East Vyména hlavniho ventilatoru na strané 256).

3. Vyfoukejte prach Cistym stlaenym vzduchem od spodu nahoru a sou¢asné prach
vysavejte vysavatem na vzduchovych vystupech.

Pokyn: Jestlize by mohl prach vniknout do jiného zafizeni, provedte Cisténi v jiné
mistnosti.

Namontujte ventilator.

Obnovte napajeni.

Udrzba
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Vyména hlavniho ventilatoru

. Odpojte sit'ové napajeni ménice.
2. Sejméte kryt ménice.

3. Pro velikost ramu:

. Odpojte napajeci kabel ventilatoru.

. Odpojte sit'ové napajeni ménice.
. Vyjméte Srouby pfipevnujici ventilator.

3. Demontujte ventilator:

4. Odpojte napajeci kabel ventilatoru.
5. Obracenym postupem ventilator namontujte.

. Pfipojte sit'ové napajeni ménice

Zivotnost ventilatoru je asi 60 tis. hodin pfi maximalni dovolené teploté a zatizeni.
Ocekavana Zivotnost se zdvojnasobuje s poklesem teploty ventilatoru o 10°C
(teplota ventilatoru je funkci vnéjSi teploty a zatiZzeni ménice).

Zavada ventilatoru byva signalizovana zvySenym hlukem loZisek a rastem teploty
chladi¢u, ackoli byly ¢istény. V ddlezitych provozech vyménte ventilator, jakmile se
projevi jeden z téchto symptomd. Nahradni dily Ize objednat u firmy ABB;
nepouzivejte jiné nez originalni dily.

Velikosti ramu R1...R4

Postup pfi vyméné:

* R1, R2: Stisknéte zajidt’ovaci klipsy na boku
ventilatoru a tento vysunte.

* RS, R4: Stisknéte paku na levé strané drzaku
ventilatoru a vytocte jej ven.

5. Obracenym postupem ventilator namontujte. x0021
6. Pripojte sit'ové napajeni ménice.

Velikosti rami R5 a R6

Postup pfi vymeéné:

* RS5: Vyklopte ventilator z jeho zaveésu.

* RG6: Vytahnéte ventilator.

Sipky na ventilatoru ukazuiji smér otageni X0022

a pratok vzduchu.

Udrzba
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Vymeéna vnitfniho ventilatoru

Velikosti ramu R1...R4

2. Sejméte Celni kryt.

. Odpoijte sit’'ové napajeni ménice.

Kryti IP54/UL typ 12 ma pfidavny ventilator, ktery zajist'uje cirkulaci vzduchu uvnitf
krytu.

Pro vyménu vnitfniho ventilatoru u velikosti ram( R1 az
R3 (umisténé v horni ¢asti ménice) a R4 (umisténé
v pfedni ¢asti ménice):

Drzak ventilatoru ma zapadkové klipsy v kazdém rohu.
Stisknéte vSechny Ctyfi klipsy, abyste je uvolnili.

Jsou-li klipsy se zapadkami uvolnény, vytahnéte drzak
ven z ménice.

5. Odpojte kabel ventilatoru.

6. Montaz ventilatoru provedte v obraceném pofradi, pfi¢emz méjte v patrnosti:

* Proud vzduchu sméfuje vzharu (Sipka na ventilatoru).
* Draténa zabrana ventilatoru sméfuje ven.
» Zapadka drzaku je v pravém vnéjSim rohu.

* Napdjeci kabel sméfuje €elné k horni stran& ménice.

Velikosti ramia R5 a R6

o & 0N~

Pro vyménu vnitfniho ventilatoru u velikosti ram{ R5 nebo R6:
Odpojte sit'ové napajeni ménice.

Sejméte Celni kryt.

Vysurite ventilator a odpojte jeho pfivod.

Namontujte ventilator v opaéném pofadi.

Zapojte sit'ové napajeni ménice.

Udrzba
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Kondenzatory

Preformovani

Kondenzatory ve stejnosmérném meziobvodu vyZaduji pfeformovani (odstranéni
starnuti), pokud nebyl méni¢ v provozu déle nez jeden rok. Bez pfeformovani mohou
byt kondenzatory poSkozeny po zahajeni provozu ménice. Proto se doporucuje
preformovat kondenzatory kazdy rok. Viz ast Sériové ¢islo na strané 13, zde jsou
informace o tom, jak se pfekontroluje datum vyroby ze sériového €isla uvedeného
na typovém Stitku ménice.

Informace o formovani kondenzator( zjistite v Priru¢ce o formovani kondenzatort
v ACS50/150/350/550 [BAEFE68735190 (anglicky)], ktera je k dispozici na internetu
(jdéte na adresu www.abb.com a zadejte tento kdd do vyhledavaciho pole).

Vyména

Stejnosmérny meziobvod obsahuje fadu elektrolytickych kondenzatora. Jejich
Zivotnost je cca 35 az 90 tis. provoznich hodin v zavislosti na zatiZzeni a teploté okoli.
PFi niZsi teploté se Zivotnost prodluZuje.

V zasadé nelze predvidat jejich selhani. To se projevuje pfepalenim vstupnich
pojistek a/nebo zastavenim pohonu v disledku zavady. Lze-li pfedpokladat zavadu
na kondenzatorech, kontaktujte ABB. Do ramu R5 a R6 jsou kondenzatory v ABB
k dispozici; nepouzivejte jiné nez pfedepsané typy.

Ovladaci panel

Cisténi

Pouzivejte suchy mékky hadfik na Cidténi ovladaciho panelu. Nikdy nepouzivejte
CistiCe s obvazivy, protoZe hrozi poSkrabani displeje.

Baterie

Tato baterie je pouzita pouze v asistenénim panelu, ktery obsahuje informace o €ase
a zajist'uje chod hodin i pfi vypnuti ménice.
Predpokladana Zivotnost baterie je vice nez 10 let. Na vyménu baterie staci mince,

kterou se pootoc€i kryt baterie na zadni strané panelu. Je pouzita lithiova baterie typu
CR2032.

Pokyn: Baterie NEJSOU pozadovany pro zadné funkce ovladaciho panelu nebo
ménice s vyjimkou hodin.

Udrzba
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Vykonové parametry

Nize uvedena tabulka uvadi jednotlivé typové kédy vykonovych parametrl pro

frekvenéni stfidavé ménic¢e ACS550, véetné:

» |EC vykonové parametry

* NEMA vykonové parametry (Sedé sloupce)

* velikosti ramu.

Vykonové parametry ménicu pro napéti 208...240 V

Vysvétlivky zkratek v zahlavi sloupct jsou popsany v ¢asti Symboly na strané 261.

Typovy kod Normalni zatéz “Heavy-Duty” zatéz Velikost
ACS550-x1- In Py Pn I2hd P Phra
viz nize A kW hp A KW hp

Trifazové napajeci napéti, 208...240 V

-04A6-2 4,6 0,75 1 3,5 0,55 0,75 R1
-06A6-2 6,6 1.1 1,5 4,6 0,75 1 R1
-07A5-2 7,5 1,5 2 6,6 1,1 1,5 R1
-012A-2 11,8 2,2 3 75 1,5 2 R1
-017A-2 16,7 4 5 11,8 2,2 3 R1
-024A-2 24,2 5,5 7,5 16,7 4 5 R2
-031A-2 30,8 7,5 10 24,2 5,5 7,5 R2
-046A-2 46,2 1" 15 30,8 7,5 10 R3
-059A-2 59,4 15 20 46,2 11 15 R3
-075A-2 74,8 18,5 25 59,4 15 20 R4
-088A-2 88,0 22 30 74,8 18,5 25 R4
-114A-2 114 30 40 88,0 22 30 R4
-143A-2 143 37 50 114 30 40 R6
-178A-2 178 45 60 150 37 50 R6
-221A-2 221 55 75 178 45 60 R6
-248A-2 248 75 100 192 55 75 R6

00467918.xIs B
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Vykonové parametry méni¢u pro napéti 380...480 V

ACS550 Uzivatelska prirucka

Vysvétlivky zkratek v zahlavi sloupcl jsou popsany v ¢asti Symboly na strané 261.

Typovy kéd Normalni zatéz “Heavy-Duty” zatéz
Velikost
ACS550-x1- Iy Pn Pn I2hd Phg Phg ramu
Viz nize A kW hp A kW hp

Trifazové napajeci napéti, 380...480 V

-03A3-4 3,3 1,1 1,5 24 0,75 1 R1
-04A1-4 41 1,5 2 3,3 1,1 1,5 R1
-05A4-4 5,4 2,2 Pokyn1 (4,1 1,5 Pokyn 1 [R1
-06A9-4 6,9 3 3 54 2,2 3 R1
-08A8-4 8,8 4 5 6,9 3 3 R1
-012A-4 11,9 55 7,5 8,8 4 5 R1
-015A-4 15,4 7,5 10 11,9 55 7,5 R2
-023A-4 23 11 15 15,4 7,5 10 R2
-031A-4 31 15 20 23 11 15 R3
-038A-4 38 18,5 25 31 15 20 R3
-044A-4 (pokyn 3) |44 22 30 38 18,5 25 R4
-045A-4 (pokyn 3) |45 22 30 38 18,5 25 R3
-059A-4 59 30 40 44 22 30 R4
-072A-4 72 37 50 59 30 40 R4
-077A-4 (pokyn 4) |77 Pokyn2 |60 65 Pokyn2 |50 R5
-078A-4 (pokyn 4) (77 Pokyn2 |60 72 Pokyn2 |50 R4
-087A-4 (pokyn 5) |87 45 Pokyn1 |77 37 Pokyn 1 R4
-096A-4 (pokyn 5) |96 45 75 77 37 60 R5
-097A-4 97 Pokyn2 |75 77 Pokyn2 |60 R4
-124A-4 (pokyn 6) [124 55 100 96 45 75 R6
-125A-4 (pokyn 6) (125 55 100 96 45 75 R5
-157A-4 157 75 125 124 55 100 R6
-180A-4 180 90 150 156 75 125 R6
-195A-4 195 110 Pokyn 1 162 90 Pokyn1 |R6
-246A-4 245 132 200 192 110 150 R6

1. Neni k dispozici u fady ACS550-U1.
2. Neni k dispozici u fady ACS550-01.
3. ACS550-01-045A-4 ( R3 velikost ramu) nahrazuje ACS550-01-044A-4 (ukonceno v roce 2007).
4. ACS550-U1-078A-4 (R4 velikost ramu) nahrazuje ACS550-U1-077A-4 (ukonceno v roce 2007).
5. ACS550-01-087A-4 (R4 velikost ramu) nahrazuje ACS550-01-096A-4 (ukon&eno v roce 2007).
6. ACS550-01-125A-4 (R5 velikost ramu) nahrazuje ACS550-01-124-4 (ukon&eno v roce 2007).

00467918.xIs B

Technické udaje




ACS550 Uzivatelska prirucka 261

Vykonové parametry ménict pro napéti 500...600 V

Vysvétlivky zkratek v zahlavi sloupcll jsou popsany v ¢asti Symboly na strané 261.

Typovy kéd Normalni zatéz “Heavy-Duty” zatéz
Velikost
ACS550-U1- Ion Pn Pn Ioha Pha Phg ramu
viz nize A kW hp A kW hp

Trifazové napajeci napéti, 500...600 V (Pokyn 1)

-02A7-6 2,7 1,5 2 2,4 1,1 1,5 R2
-03A9-6 3,9 2,2 3 2,7 1,5 2 R2
-06A1-6 6,1 4 5 3,9 2,2 3 R2
-09A0-6 9,0 55 7,5 6,1 4 5 R2
-011A-6 11 7,5 10 9,0 5,5 7,5 R2
-017A-6 17 11 15 11 7,5 10 R2
-022A-6 22 15 20 17 11 15 R3
-027A-6 27 18,5 25 22 15 20 R3
-032A-6 32 22 30 27 18,5 25 R4
-041A-6 41 30 40 32 22 30 R4
-052A-6 52 37 50 41 30 40 R4
-062A-6 62 45 60 52 37 50 R4
-077A-6 77 55 75 62 45 60 R6
-099A-6 99 75 100 77 55 75 R6
-125A-6 125 90 125 99 75 100 R6
-144A-6 144 110 150 125 90 125 R6

00467918.xIs B
1. Neni k dispozici u fady ACS550-01.

Symboly

Typické zatéze:

Normalni zatéz: (10% pretiZzeni)

Ion Trvale efektivni hodnota proudu. 10% pfetiZeni povoleno na 1 min.

P Typicky vykon motoru pfi normalni zatézi. Vykony v kW odpovidaji vétSiné 4pdlovych
motoru dle IEC. Vykony v HP odpovidaji vétSiné 4polovych motort dle NEMA.

“Heavy-duty” zatéz: (50% pretizeni)

Iong Trvala efektivni hodnota proudu. 50% pfetizeni povoleno na 1 min.

Prg Typicky vykon motoru pfi “heavy-duty” zatézi. Vykony v kW odpovidaji vétsiné 4pdélovych
motort dle IEC. Vykony v HP odpovidaji vétSiné 4pdlovych motord dle NEMA.

Dimenzovani

Hodnoty povolenych proudd se neméni s napajecim napétim. Aby se dosahly
vykony dle tabulky, jmenovity proud ménic¢e musi byt vétsi nebo roven jmenovitému
proudu motoru. PovSiméte si tedy nasledujicich pokyn(:

* Vykonové parametry jsou platné az do teploty okoli 40 °C.

Maximalni vykon na hfideli je omezen na hodnotu 1.5 - Pyq. Je-li toto pfekroCeno,
dochazi k automatickému omezeni momentu a proudu. Tim je chranén vstupni
usmérnovac pred pretizenim.

Technické udaje
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Snizeni jmenovitych parametrui

Parametry zatizeni (proud a vykon) se snizuji pro urcité podminky, jak je uvedeno
nize. V téchto situacich je v pfipadé pozadavku na piny vykon nutné zvolit méni¢
vétsi velikosti tak, aby jeho snizena hodnota zajist'ovala dostate¢ny vykon.

Napfiklad, kdyz vaSe aplikace vyzaduje proud motoru 15,4 A a spinaci frekvenci
8 kHz, vypoctete vhodnou odpovidajici velikost ménice takto:

Minimalni poZadovana velikost = 15,4 A/0,80 = 19,25 A

Kde: 0,80 je faktor snizeni pro spinaci frekvenci 8 kHz (viz ¢ast Snizeni parametra v dusledku zvySené
spinaci frekvence na strané 262).

Podle hodnoty /oy se v tabulce vykonovych parametrd ménici (od strany 259) zjisti
nasledujici méniCe pfesahujici pozadavky na oy = 19,25 A: ACS550-x1-023A-4,
nebo ACS550-x1-024A-2.

Snizeni parametri v dusledku vy$si teploty

V rozsahu teplot +40 °C...+50 °C je jmenovity vystupni proud snizovan o 1 %

na kazdy dal$i 1 °C nad +40 °C. Vystupni proud se vypocte vynasobenim proudu
udaného v tabulce jmenovitych hodnot koeficientem snizeni proudu.

Priklad Je-li teplota okoli 50 °C je koeficient snizeni proudu

100 % - 1 %/°C x 10 °C = 90 % nebo 0,90.

Vystup proud je potom 0,90 x /5 nebo 0.90 x lppq.

Snizeni parametri v dusledku nadmorské vysky

V nadmofskych vyskach 1000...4000 m se snizuje proud o 1 % na kazdych 100 m.
Pokud se ménice instaluji v nadmofskych vySkach vétSich nez 2000 m, kontaktujte
prosim pro ziskani dalSich informaci regionalni zastoupeni.

Snizeni parametrti v disledku jednofazoveho napéti

Pro ménice fady s napajenim 208...240 V Ize pouzit jednofazové napajeni. V tomto
pfipadé je nutno podcitat se snizenim na 50 %.

SniZeni parametri v dusledku zvySené spinaci frekvence

PFi pouziti spinaci frekvence 8 kHz (parametr 2606) bud
* Snizte PN/Phd a I2N/l2hd na 80 % nebo

* Nastavte parametr 2607 OVL. SP. FREKV. = 1 (zapnuto). Ten snizuje spinaci
frekvenci, kdyz bude vnitini teplota frekvenéniho ménice pfekroci 90 °C.
Viz popis parametru 2607 pro dalSi podrobnosti.

PFi pouziti spinaci frekvence 12 kHz (parametr 2606), budto:

+ Snizte Py/Ppg @ Ion/long ha 65 % (na 50 % pro 600 V, R4 velikosti ramu, coz jsou
ACS550-U1-032A-6 ... ACS550-U1-062A-6),
shizte okolni teplotu maximalné na 30 °C a pamatujte, Ze proud je omezen
na maximalni hodnotu /5,4, nebo

* Nastavte parametr 2607 OVL. SP. FREKV. = 1 (zapnuto). Ten snizuje spinaci
frekvenci, kdyz vnitini teplota frekvenéniho ménice prekro€i 80 °C. Viz popis
parametru 2607 pro dalSi podrobnosti.
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Pripojka napajeciho napéti

263

Prepéti muze zpUsobit trvalé posSkozeni ménice.

c VAROVANI! Neprovozujte mé&ni¢ mimo rozsah jmenovitého vstupniho napéti.

Specifikace sit’ového pfivodu

Specifikace sit’ového privodu

208/220/230/240 V AC 3fazové (nebo 1fazové) -15 %...+10 % pro
ACS550-x1-xxxx-2.

Napéti (Uy) 400/415/440/460/480 \/ AC 3fazové -15 %...+10 % pro ACS550-x1-xxxx-4.
500/525/575/600 V AC 3fazové -15 %...+10 % pro ACS550-U1-xxxx-6.
Predpokladany Maximalni povoleny pfedpokladany zkratovy proud v napajeni je 100 kA
zkratovy proud dle za pfedpokladu, ze je sit'ovy kabel jiS§tén odpovidajicimi pojistkami.
IEC 629 USA: 100 000 AIC
Frekvence 48 az 63 Hz
Nevyvazenost Max. + 3% jmenovitého sdruzeného napéti

Ucinik 1. harmonické
(cos phiy)

0,98 (pfi jmenovité zatézi)

Dovolena teplota
kabelu

jmenovita min. hodnota 90 °C

Odpojovaé napajeciho napéti

Instalujte ruéné ovladany odpojovac pfivodniho napéti (zajiStujici odpojeni) mezi
stfidavou napajeci sit' a frekvencni méni¢. Odpojova¢ musi byt takového typu, aby
bylo umoznéno jeho uzaméeni v rozepnuté pozici po dobu provadéni praci
spojenych s instalaci a udrzbou.

» Evropa: Aby se vyhovélo pfedpisiim Evropské unie dle standardu EN 60204-1,
Bezpecnost stroju, musi byt odpojovac jednim z nasledujicich typu:

- vypinac vyhovujici kategorii AC-23B (EN 60947-3)

- odpojovac, ktery ma pfidavny kontakt, ktery ve vSech pfipadech vyvola vypnuti
nabijecich obvodu pfed otevienim hlavnich kontaktt odpojovace (EN 60947-3)

- jisti€ vhodny pro izolaci v souladu s EN 60947-2.

» Jiné regiony: Odpojova¢ musi vyhovovat vyuzitelnym bezpecnostnim

predpisiim.

Pojistky

Jisténi musi byt provedeno v souladu s narodnimi normami. Doporuceni pojistek pro
zkratovou ochranu napajecich (sitovych) kabell je uvedeno v nasledujici tabulce.

Technické udaje
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Pojistky, 208...240 V ménice

ACS550 Uzivatelska prirucka

ACS550-x1- Vstupni proud Hlavni pojistky (sitové)
Viz nize A IEC 269 gG (A) | UL Class T (A) Bussmann typ

-04A6-2 4.6 10 10 JJS-10
-06A6-2 6.6
-07A5-2 75
-012A-2 1.8 16 15 JJS-15
-017A-2 16.7 25 25 JJS-25
-024A-2 24.2 30 JJS-30
-031A-2 30.8 40 40 JJS-40
-046A-2 46.2 63 60 JJS-60
-059A-2 59.4 80 JJS-80
-075A-2 74.8 80 100 JJS-100
-088A-2 88.0 100 110 JJS-110
-114A-2 114 125 150 JJS-150
-143A-2 143 200 200 JJS-200
-178A-2 178 250 250 JJS-250
-221A-2 221 315 300 JJS-300
-248A-2 248 350 JJS-350

Pojistky, 380...480 V ménice

00467918 .xIs B

ACS550-x1- Vstupni proud Hlavni pojistky (sit’ove)
Viz nize A IEC 269 gG (A) | UL Class T (A) Bussmann typ

-03A3-4 3.3 10 10 JJS-10
-04A1-4 4.1
-05A4-4 5.4
-06A9-4 6.9
-08A8-4 8.8 15 JJS-15
-012A-4 1.9 16
-015A-4 15.4 20 JJS-20
-023A-4 23 25 30 JJS-30
-031A-4 31 35 40 JJS-40
-038A-4 38 50 50 JJS-50
-044A-4 44 60 JJS-60
-045A-4 45
-059A-4 59 63 80 JJS-80
-072A-4 72 80 90 JJS-90
-077A-4 77 100 JJS-100
-078A-4 77
-087A-4 87 125 125 JJS-125
-096A-4 96
-097A-4 97
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ACS550-x1- Vstupni proud Hlavni pojistky (sit'ové)
Viz nize A IEC 269 gG (A) | UL Class T (A) Bussmann typ

-124A-4 124 160 175 JJS-175
-125A-4 125

-157A-4 157 200 200 JJS-200
-180A-4 180 250 250 JJS-250
-195A-4 195

-246A-4 245 350 JJS-350

00467918.xls B
Pojistky, 500...600 V ménice

ACS550-U1- | Vstupni proud Hlavni pojistky (sit’ové)
Viz nize A IEC 269 gG (A) | UL Class T (A) Bussmann typ

-02A7-6 2.7 10 10 JJS-10
-03A9-6 3.9
-06A1-6 6.1
-09A0-6 9.0 16 15 JJS-15
-011A-6 11,0
-017A-6 17.0 25 25 JJS-25
-022A-6 22,0
-027A-6 27 35 40 JJS-40
-032A-6 32
-041A-6 41 50 50 JJS-50
-052A-6 52 60 60 JJS-60
-062A-6 62 80 80 JJS-80
-077A-6 77 100 JJS-100
-099A-6 99 125 150 JJS-150
-125A-6 125 160 175 JJS-175
-144A-6 144 200 200 JJS-200

00467918.xls B

Zarizeni nouzového zastaveni

Projektovani instalace zafizeni musi zahrnovat zafizeni pro nouzové zastaveni
a dalsi potfebna bezpecnostni zafizeni. Stisknuti tlaitka STOP na ovladacim
panelu ménice toto NEZAJISTUJE:

* generovani nouzového zastaveni zastavi motor

* odéleni ménie od nebezpetného potencialu.

Kabely/pripojeni privodu napéti
Pfivodni kabelaz maze byt:
» CtyfvodiCovy kabel (tfi faze a ochranna zem). Stinéni neni pozadovano.

» Ctyfi izolované vodiCe vedené elektroinstalacni trubkou.

Technické udaje
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Dimenzovani kabelaze musi odpovidat mistnim bezpe&nostnim pfedpistim,
pfislusnému vstupnimu napéti a zatéZovacimu proudu ménice. V kazdém pfipadé
se v8ak nesmi prekro€it maximalni prifez odpovidajici svorkam ménice (viz ¢ast
Pripojka napajeciho napéti na strané 263).

Nize uvedena tabulka uvadi médéné a hlinikové typy kabell pro rizné zatézovaci
proudy. Tyto podminky plati pouze za podminek uvedenych v zahlavi tabulky.

IEC NEC
Dimenzovani zaloZzeno na téchto prfedpokladech: Dimenzovani zaloZzeno na téchto predpokladech:
» norma EN 60204-1 a |IEC 60364-5-2/2001 » tabulka NEC 310-16 pro médéné vodice
+ izolace PVC + izolace vodi¢t na 90°C
okolni teplota 30°C » okolni teplota 40°C
» povrchova teplota 70°C * max. 3proudové zatizeni vodice v lavce, kabelu
«  kabely v provedeni se souosym mé&dénym stinénim nebovzemi (pfimo zasypané)
max. pocet vedle sebe lezicich kabelil v kabelové lavce | Medéné kabely se souosym médénym stinénim
je9
Max. Max. Max. . 520
zat&3oV. Cu kabel zatézov. Al kabel zatézovaci Velikost vodicti Cu
proud 2 proud 2 proud .
A mm A mm A AWG/kcmil
14 3x1.5 Hlinikovy kabel nelze |22.8 14
pouzit u velikosti ramu
20 3x2,5 R1..R5vdusledku | 273 12
27 3x4 malé kapacity. 36.4 10
34 3%6 50,1 8
47 3x10 68.3 6
62 3x16 86.5 4
79 3x25 100 3
98 3x35 9 3x50 118 2
119 3%x50 117 3x70 137 1
153 3x70 143 3x95 155 1/0
186 3%x95 165 3x120 178 2/0
215 3x120 191 3x150 205 3/0
249 3x150 218 3x185 237 4/0
284 3x185 257 3x240 264 250 MCM nebo 2 x 1
274 3x (3x50) [291 300 MCM nebo 2 x 1/0
285 2% (3%x95) |319 350 MCM nebo 2 x 2/0

Pripojky uzemnéni

Pro zajisténi osobni bezpecnosti, spravného provozu a snizeni elektromagnetickych
emisi musi byt méni¢ a motor uzemnény v misté instalace.

* Vodi¢e musi byt dimenzovany podle pozadavku bezpe&nostnich predpisu.

+ Stinéni napajecich kabell musi byt spojeno s pfipojkou PE u ménice tak, aby
byly splnény bezpecnostni predpisy.
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+ Stinéni napajecich kabell jsou vhodna pro pouziti jako ekvivalentni vodice
uzemnéni pouze tehdy, kdyZz jsou vodicCe stinéni dimenzovany odpovidajice

pozadavkim bezpecénostnich predpisu.

» P¥fiinstalaci vice ménicu se nesmi propojovat pfipojky méni¢lu do série.

V rozich trojuhelniku uzemnéné systémy TN

c VAROVANI! Neinstalujte a nedemontujte EM1, EM3, F1 nebo $rouby F2 s napétim

pfipojenym ke vstupnim pfipojkam ménice.

V rozich trojuhelniku uzemnéné systémy TN jsou definovany v nasledujici tabulce.
V téchto systémech odpojte interni pfipojku uzemnéni vySroubovanim Sroub( (toto

provedte také tehdy, kdyz je neznamy systém uzemnéni):

» ACS550-01, velikosti ramu R1...R4: VySroubujte oba EM1 a EM3 Srouby (Viz
Cast Schéma zapojeni silovych pfipojek na strané 20).

+ ACS550-U1, velikosti rama R1...R4: VySroubujte EM1 Sroub — ménic je dodavan
s vySroubovanym EM3 (viz East Schéma zapojeni silovych pripojek na strané

20).

* Velikosti ram0 R5...R6: VySroubujte oba F1 a F2 Srouby (Viz ¢ast Schéma

zapojeni silovych pfipojek, strana 21).

V rozich trojuhelniku uzemnéné systémy TN — EM1, EM3, F1 a F2 musi byt vySroubovany

L3—

Uzemnéni L1 Uzemnéni L1
v rozich ve stfedu
trojuhelniku ramene g
trojuhelniku

L2 I L2

L3 = L3
Jednofazové, L1 Trifazovy
uzemnéneé “Variac” bez }U
v koncovém pevné
bodé uzemnéného

N nulového vodice

L2

L3

7T

Srouby (M4x16) zajit'uji interni spojeni se zemi, které
snizuje elektromagnetické emise. Kdyz je z hlediska EMC
(elektromagnetické snesitelnosti) systém symetricky

uzemnén, mohou byt Srouby instalovany. Vykresy na pravé

strané predstavuji symetricky uzemnéné systémy TN.
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IT systémy

N

Silové pripojovaci pfipojky ménice

ACS550 Uzivatelska prirucka

VAROVANI! Neinstalujte a nedemontujte EM1, EM3, F1 nebo $rouby F2 s napétim

pfipojenym ke vstupnim pfipojkam ménice.

Pro systémy IT [neuzemnéné systémy napajeni nebo a systémy uzemnéné
s vysokym odporem (pfes 30 ohm)]:

* Odpoijte spojeni se zemi u pro interni filtr EMC:

— ACS550-01, velikosti ram0 R1...R4: VySroubujte oba EM1 a EM3 Srouby (Viz
Cast Schéma zapojeni silovych pfipojek na strané 20).
— ACS550-U1, velikosti rama R1...R4: VySroubujte EM1 Sroub — ménic je
dodavan s demontovanym EM3 (Viz ¢ast Schéma zapojeni silovych pfipojek
na strané 20).
— velikosti ramud R5...R6: VySroubujte oba F1 a F2 Srouby (Viz ¢ast Schéma
zapojeni silovych pfipojek, strana 217).
+ V pfipadé, ze existuji pozadavky na EMC, pfekontrolujte nadmérné emise do
sousednich siti nizkého napéti. V nékterych pfipadech postaduje pfirozené
potlaceni v transformatorech a kabelech. V pfipadé pochybnosti pouZijte
transformator napajeni, ktery ma statické stinéni mezi primarnim a sekundarnim
vinutim.

* NEINSTALUJTE externi filtr RFI/EMC. P¥i pouziti filtru EMC se uzemni pfivodni
napajeci napéti pfes kondenzatory filtru, coz by mohlo byt nebezpeé&né a mohlo
by dojit k poSkozeni ménice.

Nize uvedena tabulka uvadi specifikace pro silové pfipojovaci pfipojky ménice.

U1, V1, w1

Veli- U2, v2, w2 Pripojka uzemnéni PE

kost BRK+, UDC+ pfipojky

ramu Max. velikost Moment Max. velikost Moment

pripojek pripojek
mm? AWG N-m Ib-ft mm? AWG N-m Ib-ft

R1’ 6 1,4 1 4 10 1,4 1
R2' 10 1,4 1 10 14 1
R3' 25 1,8 1,3 16 1,8 1,3
R4 50 1/0 2 1,5 35 2 2
R5" 70 2/0 15 11 70 2/0 15 11
R6 185 350 MCM | 40 30 95 4/0 8 6

T Hilinikové kabely nelze pouzit s velikosti ramu R1

00467918.xIs B

...R5 v dlsledku jejich nizké vykonové kapacity.
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Pokyny pro silové pfipojky — velikost ramu R6

VAROVANI! Pro silové pfipojky u ramu R6 mohou byt dodavané $roubovaci
pFipojky pouzity pouze pro vodiCe s prifezem 95 mm? (3/0 AWG) nebo vice. Mensi
prufezy vodi€u by se mohly uvolnit a mohlo by dojit k poSkozeni ménice. Pfitom jsou
pozZzadovana kruhova zamackavaci kabelova oka, jak je popsano nize.

Kruhova zamackavaci kabelova oka

>N =

Pro silové pfipojky u ramu R6 se v pfipadé
dodavanych Sroubovacich pfipojovacich ok

s pouzitim kabeld s mensim prafezem nez 95 mm?
(3/0 AWG), nebo kdyz nejsou dodana Sroubovaci
pfipojovaci oka, pouZiji zamackavaci kabelova
oka, a ta se upevni nasledujicim postupem.

Zvolte vhodna kruhova oka z nasledujici tabulky.

Odstranite Sroubovaci oka, pokud byla dodana.

PFipojte kruhova oka na konce kabeld ménice.

X60002

Zaizolujte konce kruhovych ok izolaéni paskou
nebo smrst'ovaci trubickou.

Pfipojte kruhova oka k ménici.

Prifez
vodice Zamaé- | Zamac-
- Vyrobce Kruhové oko | kavaci | kavaci
mm?2 | kemil/ nastroj &islo
AWG

16 5 Burndy YAV6C-L2 MY29-3 |1
llsco CCL-6-38 ILC-10 2

25 A Burndy YA4C-L4BOX | MY29-3 |1
llsco CCL-4-38 MT-25 1
Burndy YA2C-L4BOX | MY29-3 |2

35 2 llsco CRC-2 IDT-12 1
llsco CCL-2-38 MT-25 1
Burndy YA1C-L4BOX | MY29-3 |2

50 ’ llsco CRA-1-38 IDT-12 1
llsco CCL-1-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54148 TBM-8 3
Burndy YA25-L4BOX | MY29-3 |2
llsco CRB-0 IDT-12 1

55 1/0
llsco CCL-1/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54109 TBM-8 3
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Prarez
vodice Zamaé- | Zamac-
- Vyrobce Kruhové oko | kavaci kavaci
mm?2 | kemil/ nastroj | &islo
AWG

Burndy YAL26T38 MY29-3 2
llsco CRA-2/0 IDT-12 1

70 2/0
llsco CCL-2/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54110 TBM-8 3
Burndy YAL27T38 MY29-3 2
llsco CRA-3/0 IDT-12 1

95 3/0
lisco CCL-3/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54111 TBM-8 3
Burndy YA28R4 MY29-3 2
lisco CRA-4/0 IDT-12 1

95 3/0
llsco CCL-4/0-38 MT-25 2
Thomas & Betts | 54112 TBM-8 4

Sroubovaci pfipojovaci oka

Pouzijte nasledujici postup pro pfipojeni
kabell, pokud byla dodana Sroubovaci

pfipojovaci oka a prifez kabelu je 95 mm?

(3/0 AWG) nebo vice.

Pfipojte dodavana Sroubovaci oka na konce
kabell ménice.

2. Pfipojte Sroubovaci oka k ménici.

X60003
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Pripojky motoru

VAROVANI! Nikdy nepfipojujte napajeci napéti na vystupni pfipojky: U2, V2 nebo

A W2. Sit'ové napéti pfipojené k vystupu miize zpUsobit trvalé poskozeni ménice.
Pokud je poZzadovano €asté pfeklenuti, pouzijte mechanicky blokované pfepinace
nebo stykace.

VAROVANI! Nepfipojujte nikdy motor se jmenovitym napétim mensim nez polovina
jmenovitého vstupniho napéti ménice.

VAROVANI! Odpojte mé&ni¢ pred provadénim vsech testl izolaéniho napéti (Hi-Pot)
nebo izola¢niho odporu (Megger) u motoru nebo kabell motoru. Tyto testy
neprovadéjte u ménice.

> B

Specifikace motorového privodu

Specifikace motorového privodu
Napéti (U,) 0...U,, 3fazové symetrické, U5« v bodé odbuzeni
Frekvence 0...500 Hz
RozliSeni frekvence 0,01 Hz
Proud Viz ¢ast Vykonové parametry na strané 259.
Bod odbuzeni 10...500 Hz
Volitelna. Viz moznosti v nize uvedené tabulce.
1,4 a 8 kHz 12 kHz
208...240 V |vSechny typy velikosti ramu R1...R4
Spinaci frekvence 380...480 V |vSechny typy, s vyjimkou |velikosti ramu R1...R4,
ACS550-01-246A-4 pouze |s vyj. ACS550-01-087A-4
1a4kHz a ACS550-U1-097A-4
500...600 V [vSechny typy velikosti ramu R2...R4
Dovolena teplota kabelu 90 °C jmenovita minimalni hodnota.
Maximalni délka Viz &asti Délka motorového kabelu pro ménic¢e 400 V na strané 272
motorového kabelu a Délka motorového kabelu pro ménice 600 V na strané 273.
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Délka motorového kabelu pro ménice 400 V

/N

Nize uvedena tabulka uvadi maximalni délky motorovych kabeld pro méni¢e 400 V
s riznymi spinacimi frekvencemi. Uvedeny jsou také pfiklady pouziti tabulky.

Maximalni délka kabelli pro ménice 400 V

EMC limity Provozni limity
2. prostiedi 1. prostredi .

(kategorie C37) (kategorie C21) Zakladni jednotka |S ;llljt/:jetm
}(/glslt 1kHz | 4kHz | 8kHz | 1kHz | 4kHz | 8kHz | 1/4 kHz | 8/12 kHz
ramu | m [ ft | m | ft m | ft  m | ft | m | ft & m | ft & m|ft | m | ft | m| ft
R1 |300 /980300980 |300|980|300 |980 300 980 300|980 |100|330| 100 | 330 | 150 [ 490
R2 |300 (980|300 |980|300 |980|300|980|100|330| 30 | 98 200|660 | 100 | 330 | 250 820
R3 |300|980|300|980|300|980|300|980| 75 [245| 75 |245|200|660 | 100 | 330 |250 | 820
R4 |300|980|300|980|300|980|300|980| 75 [245| 75 |245|200|660 | 100 | 330 | 300 [ 980
R5 [100|330(100 330|100 |330|100|330| 100|330 |100 |330 |300 | 980 |150%|490%| 300 | 980
R6 [100(330(100(330| 3 | 3 [100(330(100|330| 3 | 3 |300]|980|150%|490%| 300|980

T Viz nove podminky v sekci IEC/EN 61800-3 (2004) Definice na strané 292.

2

3 Netestovano.

12 kHz spinaci frekvence neni k dispozici.

Sinusové filtry prodluzuji délky kabelu.

VAROVANI! Pouziti motorovych kabel(i del$ich, neZ je specifikovano v tabulce,
muze zpUsobit trvalé poSkozeni ménice.

PFiklady pouziti tabulky:

Pozadavky

Kontrola a zavéry

R1 velikost ramu,
8 kHz spin. frekv.,
kategorie C2,
kabel 150 m

Pfekontrolujte provozni limity pro R1 a 8 kHz -> pro kabel 150 m je
potfebny filtr du/dt.

Prekontrolujte EMC limity -> EMC pozZadavky pro kategorii C2 jsou
spinény s kabelem 150 m.

R3 velikost ramu,
4 kHz spin. frekv.,
kategorie C3,
kabel 300 m

Pfekontrolujte provozni limity pro R3 a 4 kHz -> kabel 300 m nelze
pouzit ani s filtrem du/dt. Je nutné pouZit sinusovy filtr a do navrhu
instalace je nutné zahrnout pokles napéti.

Prekontrolujte EMC limity -> EMC pozadavky pro kategorie C3 jsou
splnény s kabelem 300 m.

R5 velikost ramu,
8 kHz spin. frekv.,
kategorie C3,
kabel 150 m

Pfrekontrolujte provozni limity pro R5 a 8 kHz -> pro kabel 150 m je
dostateCna zakladni jednotka.

Prekontrolujte EMC limity -> EMC pozadavky pro kategorie C3 nelze
splnit s kabelem 300 m. Konfigurace této instalace neni mozna. Pro
vyfeSeni této situace je potfebny plan EMC.

R6 velikost ramu,
4 kHz spin. frekv.,
EMC limity nelze
pouzit, kabel 150 m

Pfekontrolujte provozni limity pro R6 a 4 kHz -> pro kabel 150 m je
dostate¢na zakladni jednotka.

EMC limity neni nutné kontrolovat, protoze nejsou uréeny EMC

pozadavky.
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Délka motorového kabelu pro méni¢e 600 V

Nize uvedena tabulka uvadi maximalni délky motorovych kabell pro méni¢e 600 V
s riznymi spinacimi frekvencemi. Protoze ménie 600 V nejsou certifikovany podle
CE, nejsou udany délky kabell pro EMC limity.

Maximalni délka kabeld pro ménice 600 V
Provozni limity
. 1/4 kHz 8/12 kHz
Velikost
ramu m ft m ft
R2 100 330 100 330
R3...R4 200 660 100 330
R6 300 980 1502 4902

2 12 kHz spinaci frekvence neni k dispozici.

VAROVANI! Pouziti motorovych kabelt del$ich neZ je specifikovano v tabulce mize
zpusobit trvalé poskozeni ménice.

Teplotni ochrana motoru

V souladu s pfedpisy musi byt motor chranén proti tepelnému pretizeni a proud
musi byt vypnut v pfipadé zjisténi pfetizeni. Méni¢ obsahuje funkci tepelné ochrany
motoru chranici motor a vypinajici proud v pfipadé potfeby. V zavislosti na hodnoté
parametru méniée (viz Skupina 35: MERENI TEPL MOTORU) tato funkce bud
monitoruje a vypocitava hodnotu teploty (na bazi tepelného modelu motoru), nebo je
aktualni teplota zjist' ovana pomoci teplotniho senzoru motoru. Uzivatel mize
pfizpUsobit teplotni model dodanim dalSich dat motoru a zatizeni.

NejCastéji pouzivané teplotni senzory jsou:
+ velikost motoru IEC180...225: teplotni spina¢ (napf. Klixon)
» velikost motoru IEC200...250 a vétsi: PTC nebo PT100.

Ochrana proti poruse uzemnéni

Interni poruchova logika méni¢e ACS550 zjist'uje poruchy uzemnéni v ménici,
motoru nebo u kabelu motoru. Tato poruchova logika:

+ NENI funkci osobni bezpeénostni nebo protipozarni ochrany
* muze byt vypnuta parametrem 3017 ZEMNi SPOJENI

* muze byt spusténa svodovymi proudy (pfivodni napajeci napéti na zem)
zpusobenymi vysokou kapacitou kabelu motoru.
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Uzemnéni a vedeni kabelt

Stinéni kabelu motoru

Kabely motoru vyzaduiji stinéni vyuzivajici elektroinstalaéni trubky, pancéfovany
kabel nebo stinény kabel.

» Instalaéni trubka — pfi pouziti elektroinstalacni trubky:
— Pfemostéte spoje zemnicim vodi¢em spojenym s elektroinstalaénimi trubkami
na obou stranach spoje.
— Spojte plast’ elektroinstalacni trubky s krytem ménice.

— Pouzijte separatni kabel pro oplasténi u kabelu motoru (oddélte také pFivodni
napajeci napéti a ovladaci kabely).

— Poutzijte separatni elektroinstalacni trubku pro kazdy ménic.
» Pancéfovany kabel — pfi pouZiti pancéfovaného kabelu:

— Pouzijte 6 vodicl (3 faze a 3 zemé), typ MC s trvalym zvinénim pro hlinikové
oplasténé kabely se symetrickym uzemnénim.

— Oplasténé kabely motoru mohou sdilet kabelovy zlab s kabely pfivodniho
napajeciho napéti, nesmeéji vSak sousedit s ovladacimi kabely.

» Stinéné kabely — podrobnosti o stinénych kabelech, viz &ast PoZadavky na
motorové kabely pro spinéni podminek CE & C-Tick na strané 274.

Uzemnéni
Viz &ast Pripojky uzemnéni na strané 266.
Pro instalace v souladu s CE a pro instalace, ve kterych je nutné minimalizovat
emise EMC, viz ¢ast Efektivni stinéni kabelu motoru na strané 275.

Pripojovaci pfipojky ménic¢e pro motor
Pfipojovaci pfipojky ménice pro motor a pro pfivodni napajeci napéti maji stejné
specifikace. Viz ¢ast Pripojka napajeciho napéti na strané 263.

Pozadavky na motorové kabely pro splnéni podminek CE & C-Tick

Pozadavky jsou uvedeny v Casti tykajici se souladu s pfedpisy CE nebo C-Tick.

Minimalni pozadavky (CE & C-Tick)

Kabel motoru musi byt symetricky tfivodi¢ovy kabel s koncentrickym PE vodi¢em
nebo &tyfvodiCovy kabel s koncentrickym stinénim, doporu€ovany jsou v8ak
symetrické vodice izolované PE. Nasledujici obrazek ukazuje minimalni poZzadavky
na stinéni u kabelu motoru (napfiklad, MCMK, NK kabel).

Izolaéni plast’ Stinény z médénych vodicl Vnitini izolace

< < Jadro kabelu
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Doporuceni pro uspofadani vodicu

Nasledujici obrazky porovnavaji vlastnosti rozmisténi vodicu v kabelech pro motor.

Doporucéeno (CE & C-Tick) Povoleno (CE & C-Tick)
Symetricky stinény kabel: tfi fazové vodice Separatni PE vodi¢ je pozadovan, pokud je
a koncentricky nebo jinak umistény vodi¢ PE vodivost kabelu stinéni < 50 % vodivosti
a stinéni fazového vodice.

Stinéni
Vodi¢ PE Stinéni
a stinéni
@ o PE
Stinéni
Nepovolen pro kabely motorti (CE & C-Tick)
Ctytvodigovy systém: tfi fazové vodige a
ochranny vodi¢, bez stinéni.
Povoleno pro kabely motoru s fazovymi
P vodi&i do 10 mm?.
¢ IO

Efektivni stinéni kabelu motoru

V&eobecné pravidlo pro uginnost pro stinéni kabelu je: Cim lepsi a hustsi je stinéni

konstrukce (napfiklad Olflex-Servo-FD 780 CP, Lappkabel nebo MCCMK, NK
Cables).

Izolagni plast’ Vnitfni izolace L2

00
L1

Opletené kovové stinéni L3

Kabely motoru vyhovujici EN 61800-3

Nejefektivnéjsi filtrace EMC je zajiSténa pfi splnéni nasledujicich pravidel:

Kabely motoru musi mit efektivni stinéni, jak je popsano v ¢asti Efektivni stinéni
kabelu motoru na strané 275.

Vodice stinéni kabelu motoru musi byt stoeny do svazku (délka svazku musi byt
minimalné pétinasobkem jeho $ifky) a tento svazek se spoji s pfipojkou
oznaCenou L (v dolnim pravém rohu ménice).

Na strané motoru musi byt stinéni kabelu motoru uzemnéno v rozsahu 360°
pomoci kabelové ucpavky EMC, nebo musi byt stinéné vodie sto¢eny do
svazku, ktery ma délku pétinasobku Sifky, a tento svazek se spoji s pfipojkou PE
u motoru.

Viz ¢ast Délka motorového kabelu pro ménice 400 V, sloupec “EMC limity* na
strané 272 pro pfekontrolovani maximalni délky kabelu motoru a nutnosti pouziti
filtru pro ménice 400 V tak, aby vyhovély pozadavkim IEC/EN 61800-3.

Technické udaje



276 ACS550 Uzivatelska prirucka

/l]\ VAROVANI! Nepouzivejte filtry RFI/EMC u systém IT.
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Komponenty brzd

Moznosti pouziti

MozZnosti brzdéni jsou pro ACS550 ménice podle velikost ramu:

L]

R1 a R2 — vestavény brzdny chopper je standardnim vybavenim. Je nutné pfipojit
pfislusny rezistor, ktery se ur€i podle niZze uvedeného popisu. Rezistory dodava
ABB.

R3...R6 — neobsahuji interni brzdny chopper. Je nutné pfipojit chopper a rezistor
nebo brzdnou jednotku na pfipojku DC link u ménice. Kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB pro ziskani pfislusnych dilG.

Vybér brzdnych rezistort (velikosti rami R1 a R2)

Brzdné rezistory musi spliiovat tfi poZzadavky:

Odpor musi byt vZzdy vy38Si nez je minimalni hodnota Ry,\ definovana pro typ
méniCe v nasledujici tabulce. Nikdy se nesmi pouzit odpor pod touto hodnotou.

Odpor musi byt dostate€né nizky, aby bylo zajisténo vytvofeni pozadovaného
brzdného momentu.

Pro dosazeni maximalniho brzdného momentu (vy$Si nez 150 % u téZkého
zatiZzeni nebo 110 % u normalniho zatiZzeni) nesmi odpor pfekroCit Ryax. Pokud
neni nutny maximalni brzdny moment, miaze hodnota odporu pfekro€it Ryjax-

Vykonové hodnoty rezistorl musi byt dostatecné vysoké, aby byly schopny
odvadét brzdny vykon. Tyto pozadavky ovliviiuje fada faktoru:

— maximalni trvaly jmenovity vykon rezistoru(d)

— hodnota, pfi jaké se méni teplota rezistoru (teplotni Casova konstanta rezistoru)

— maximalni doba brzdéni ON — pokud je regenerac¢ni (brzdny) vykon vys$si nez
je jmenovity vykon rezistoru, dochazi k omezeni doby zapnuti (zapnuto), nebo
dojde k prehfati rezistoru pfed zahajenim periody vypnuti (vypnuto).

— minimalni doba brzdéni OFF — pokud je doba regenerace (brzdéni) vykonu
vétsi nez jmenovity vykon rezistoru, musi byt ¢as vypnuti (vypnuto) dostate¢né
dlouhy, aby se rezistor byl schopen ochladit mezi dvéma periodami zapnuti
(zapnuto).

A
Brzdéni ON

\ e’
Q
(72

Brzdéni OFI'I | |
Cas ON Cas OFF

| ' s | Cyklus zatizeni -¢as ON
B Cas cyklu o y doba cyklu

-¢ L

| |

— pozadavky na Spic¢kovy brzdny vykon

— typ brzdéni (zpomaleni na nulu oproti potencialnimu zatizeni) — b&hem
zpomaleni na nulu se generovany vykon postupné sniZuje a dosahuje poloviny
Spickového vykonu. V pfipadé potencionalniho zatizeni pusobi brzdéni proti
externi sile (napfiklad gravitace) a brzdny vykon je konstantni. Celkovée
mnozstvi tepla generovaného z potencionalniho zatizeni je dvojnasobkem
tepla generovaného pfi zpomalovani na nulové otacky (pro stejny Spickovy
moment a dobu zapnuti).
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Vykon

Kfivka zpomaleni Kfivka potencionalniho

Prim. brzdny vykon — zatizeni

potenc. zatizeni

Pram. brzdny vykon—
b&hem zpomaleni
na nulu

Teplota
2x

Cas

4

Rada proménnych vyplyvajicich z vy$e uvedenych pozadavk(i mize byt vyfeSena g
pomoci nasledujicich tabulek.

Nejprve urCete maximalni dobu brzdéni ON (ONpax), minimaini ¢as brzdéni OFF
(OFFpN) a typ zatiZzeni (zpomaleni nebo potencionalni zatizeni).
Vypocet Cinitele vyuziti:
ONpyax
(ONpax + OFFumin)

Cinitel vyuziti = 100 %

V pfislusné tabulce vyhledejte sloupec, ktery nejlépe vyhovuje vasim datim:
— ONpmax < specifikace sloupce a

— Cinitel vyuziti < specifikace sloupce

Nejdéte Fadek odpovidajici vaSemu ménici.

Minimalni vykonova hodnota pro zpomaleni na nulu je hodnota ve zvoleném
fadku/sloupci.

Pro potencionalni zatizeni zdvojnasobte hodnotu ve zvoleném fadku/sloupci
nebo pouZzijte sloupec “Trvale ON”.

ménice 208...240 V

Odpor Minimalni trvaly jmenovity vykon rezistoru’
i Zpomaleni na nulovou hodnotu
Typovy Preont
kod Pr3 Pr10 Pr30 Preo Trvale ON
ACS550- <3sON <10sON |<30sON <60s ON >60s ON
01/U1- | Rmax | Rmin | >27 s OFF | >50s OFF |>180s OFF | > 180 s OFF
Viz nize <10 % <17 % <14 % <25% > 25 % funkce
funkce funkce funkce funkce
ohm | ohm w w w w w

TFifadzové napdjeci napéti, 208...240 V
-04A6-2 234 |80 45 80 120 200 1100
-06A6-2 160 |80 65 120 175 280 1500
-07A5-2 117 |44 85 160 235 390 2200
-012A-2 80 44 125 235 345 570 3000
-017A-2 48 44 210 390 575 950 4000
-024A-2 32 30 315 590 860 1425 5500
-031A-2 23 22 430 800 1175 1940 7500

1 Specifikace Casové konstanty rezistoru musi byt > 85 sekund.
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ménice 380...480 V

279

Odpor Minimalni trvaly jmenovity vykon rezistoru’
. Zpomaleni na nulovou hodnotu
Typovy Prcont
kod P3 Pr1o Pr3o Preo Trvale ON
ACS550- <3sON <10sON |[<30sON <60sON >60s ON
01/U1- | Rwmax | Rmin | > 27 s OFF | >50 s OFF | > 180 s OFF | > 180 s OFF
Viz nize <10 % <17 % <14 % <25% > 25 % funkce
funkce funkce funkce funkce
ohm | ohm w w w w w
TFifdzové napéjeci napéti, 380...480 V
-03A3-4 641 120 |65 120 175 285 1100
-04A1-4 470 120 |90 160 235 390 1500
-05A4-4 320 120 | 125 235 345 570 2200
-06A9-4 235 |80 170 320 470 775 3000
-08A8-4 192 |80 210 400 575 950 4000
-012A-4 128 |80 315 590 860 1425 5500
-015A-4 94 63 425 800 1175 1950 7500
-023A-4 64 63 625 1175 1725 2850 11000
1 Specifikace ¢asové konstanty rezistoru musi byt > 85 sekund.
ménice 500...600 V
Odpor Minimalni trvaly jmenovity vykon rezistoru’
. Zpomaleni na nulovou hodnotu
Typ’ovy P Preont
kod Pr3 Pr1o Pr3o Preo Trvale ON
ACS550- <3sON <10sON |<30sON <60sON >60s ON
u1- Rmax | Rmin | >27 s OFF | >50s OFF | > 180 s OFF | > 180 s OFF
S <10 % <17 % <14 % <25% )
Viz nize funkce funkce funkce funkce > 25 % funkce
ohm | ohm w w w w w
TFifazové napajeci napéti, 500...600 V
-02A7-6 548 |80 93 175 257 425 1462
-03A9-6 373 |80 137 257 377 624 2144
-06A1-6 224 180 228 429 629 1040 3573
-09A0-6 149 |80 342 643 943 1560 5359
-011A-6 110 |60 467 877 1286 2127 7308
-017A-6 75 60 685 1286 1886 3119 10718

1 Specifikace ¢asové konstanty rezistoru musi byt > 85 sekund.

VN

VAROVANI! Nikdy nepouzivejte brzdné rezistory s odporem pod minimalni
hodnotou specifikovanou pro pfisludny ménic. Méni¢ a interni chopper nejsou

schopny zpracovat nadmérné vysoky proud zplUsobeny nizkym odporem.

Symboly

Ryn — Minimalni povoleny odpor brzdného rezistoru.

Rmax — Maximalni povoleny odpor, kdyz je pozadovan maximalni brzdny moment.

Technické udaje




280 ACS550 Uzivatelska prirucka
P, - Cinitel vyuziti na bazi jmenovitého vykonu rezistoru pfi brzdéni pro zpomaleni,
kde “x” je ONpjax Cas.

Instalace a zapojeni rezistoru

VSechny rezistory musi byt instalovany vné modulu méni¢e na misté, kde mohou
vyzarovat teplo.

z rezistoru je velmi horky. Materialy v blizkosti brzdnych rezistorli musi byt

c VAROVANI! Povrchova teplota rezistoru je velmi vysoka a proud vzduchu
nehoflavé. Zajistéte ochranu proti Urazu zplsobenému kontaktem s rezistorem.

Aby vstupni pojistky dokazaly chranit kabel k rezistoru, pouZijte kabely se stejnymi
jmenovitymi hodnotami jako jsou kabely pro napajeci vstup ménice.

Maximalni délka kabelu(U) rezistoru je 10 m. Viz ¢ast Schéma zapojeni silovych
pfipojek na strané 20 pro pfipojovaci body kabelu rezistoru.

Povinné jisténi obvodu
Nasledujici zapojeni je dllezité pro bezpeénost — prerusuje pfivod napajeciho
napéti v pfipadé zavady chopperu vyvolavajici zkrat:
* Vybavte frekvenéni ménic hlavnim stykacem.

» Zapojte stykac tak, aby se vypnul pfi rozepnuti tepelného spinace (pfehfaty
rezistor vypina stykac).

Zde je uveden jednoduchy pfiklad schématu zapojeni.

L1 L2 L3 1
Off £--»--
PojistkyD D D 2
1 3] 5 13 3
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2) 4) 6 : 14 4
arn 1 1T 01
ACS550 | RS .
Ut v1 wi |
' 7‘0 Tepelny spinac (standardni
[ u ABB rezistort)
K1

Nastaveni parametrt

Aby se umoznilo rezistorové brzdéni, vypnéte fizeni prekroceni napéti
u frekvenéniho ménice [Nastavte parametr 2005 = 0 (BLOKOVANO)].

Technické udaje
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Pfipojky ovladani

Technické udaje pripojek ovladani

Technické uUdaje pripojek ovladani

Analogové vstupy | Viz ¢ast Tabulka oviadacich pripojek na strané 22.
a vystupy

Digitalni vstup impedance 1.5 kohm. Maximalni napéti pro digitalni vstupy
je30 V.

+ Max. napéti kontakt: 30 V DC, 250 V AC

» Max. proud/vykon kontakt(: 6 A, 30 V DC; 1500 VA, 250 V AC

* Max. trvaly proud: 2 A rms (cos ¢ = 1), 1 Arms (cos ¢ = 0.4)

* Minimalni zatizeni: 500 mW (12 V, 10 mA)

» Materidl kontaktl: stfibro-poniklované (AgN)

* lzolace mezi reléovymi digitalnimi vystupy, test. napéti: 2,5 kV rms,
1 min.

Digitalni vstupy

Relé
(digitalni vystupy)

Specifikace kabelti | Viz ¢ast Tabulka ovladacich pripojek na strané 22.

Ovladaci kabely

VSeobecna doporuceni

Pouzijte kabely s vice jadry a s opletenym médénym stinénim, teplotni rozsah 60 °C

nebo vyse:
/4
. ,’
Dvojité stinéni Jednoduché stinéni
Pfiklad: JAMAK by Draka NK kabel Pfiklad: NOMAK by Draka NK kabel

Na strané ménice stocte stinéni do svazku, ktery neni delSi nez pétinasobek jeho
Sifky a pfipojte tento svazek na pfipojku X1-1 (pro digitalni a analogové kabely V/V)
nebo na pFipojku X1-28 nebo X1-32 (pro RS485 kabely). Ponechte druhy konec
kabelu stinéni nezapojen.

Polozeni ovladacich kabell pro minimalizaci vyzafovani do kabelu:

» Pokladejte kabely co nejdale od kabell pfivodniho napajeciho napéti a kabel(
motoru [minimalné 20 cm)].

+ Pokud ovladaci kabely musi kfiZit silové kabely, zajistéte, aby to bylo pfiblizné
v Uhlu 90°.

* Kabely vedte ve vzdalenosti 20 cm do boc¢nich stran ménice.
Postupujte opatrné se smésovanim typl signalll ve stejném kabelu:

* NesméSujte signaly ovladané pfes relé vyuZzivajici napéti vyssi nez 30 V a dalsi
ovladaci signaly ve stejném kabelu.

+ Signaly ovladané z relé vedte jako stoCené pary (zvlasté u napéti > 48 V). Signaly
ovladané pfres relé vyuzivajici napéti nizsi nez 48 V mohou prochazet stejnym
kabelem jako digitalni vstupni signaly.

Technické udaje
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Pokyn: Nikdy nesméSujte 24 V ss a 115/230 V st signaly ve stejném kabelu.

Analogoveé kabely

Doporuceni pro vedeni analogovych signala:

+ Pouzijte dvojité stinéné kabely se sto¢enymi pary.

+ Pozivejte individualni stinény par pro kazdy signal.

* Nepouzivejte spole¢ny zpétny vodi€ pro riizné analogové signaly.
Digitalni kabely

Doporuceni pro vedeni digitalnich signall: Nejlepsi alternativou je pouziti dvojité
stinénych kabel(, ale jednotlivé stinéné kabely se sto¢enymi pary a kabely
s vicenasobnymi pary Ize pouzit také.

Kabel pro ovladaci panel

Pokud je ovladaci panel spojen s mé&ni¢em kabelem, pouZijte kabel kategorie

5 Patch ethernet. Maximalni délka testovana tak, aby vyhovéla pozadavkim
specifikace EMC je 3 m. Del3i kabely jsou nachylné na elektromagnetické ruseni

a musi byt u uzivatele otestovany tak, aby se vyhovélo pozadavkim EMC. Pokud je
pozadovano delSi vedeni kabelu [zvlasté pro vedeni delSi nez 12 m], pouzijte
konvertor RS232/RS485 na obou koncich polozeni kabelu RS485.

Pripojovaci pfipojky pro ovladani ménice

Nasledujici tabulka udava specifikace pfipojek pro ovladani ménice

Ovladani
Velikost ramu Maximalni velikost Moment
vodicu
mm? AWG N‘m Ib-ft
VSechny 1,5 16 0,4 0,3

1 Hodnoty udané pro pevné vodice
Pro lankové vodi¢e je maximalni velikost 1 mm?

(e
)¢

innost

Pfiblizné 98 % pfi jmenovité zatézi.

Technické udaje
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Chlazeni

283

Specifikace chlazeni

Metoda
chlazeni

Vestavény ventilator, tok vzduchu zespoda vzh(ru.

Volny prostor nad a pod méni¢em 200 mm.

PoZzadavky | Volny prostor neni pozadovan na boénich stranach méni¢e — méni¢e ACS550 Ize

montovat tésné vedle sebe.

Prdtok vzduchu, ménice 208...240 V

Nasledujici tabulka uvadi ztratové teplo a data prutoku vzduchu pro méni¢e 208...240 V.

Ménié Ztratové teplo Priitok vzduchu
ACS550-x1- | Velikost ramu w BTU/hr m3/h ft3/min
-04A6-2 R1 55 189 44 26
-06A6-2 R1 73 249 44 26
-07A5-2 R1 81 276 44 26
-012A-2 R1 118 404 44 26
-017A-2 R1 161 551 44 26
-024A-2 R2 227 776 88 52
-031A-2 R2 285 973 88 52
-046A-2 R3 420 1434 134 79
-059A-2 R3 536 1829 134 79
-075A-2 R4 671 2290 280 165
-088A-2 R4 786 2685 280 165
-114A-2 R4 1014 3463 280 165
-143A-2 R6 1268 4431 405 238
-178A-2 R6 1575 5379 405 238
-221A-2 R6 1952 6666 405 238
-248A-2 R6 2189 7474 405 238

Prdtok vzduchu,

000467918.xIs B

ménice 380...480 V

Nasledujici tabulka uvadi ztratové teplo a data priitoku vzduchu pro ménice 380...480 V.

Ménic Ztratové teplo Pratok vzduchu
ACS550-x1- | Velikost ramu w BTU/hr m3/h ft3/min
-03A3-4 R1 40 137 44 26
-04A1-4 R1 52 178 44 26
-05A4-4 R1 73 249 44 26
-06A9-4 R1 97 331 44 26
-08A8-4 R1 127 434 44 26
-012A-4 R1 172 587 44 26
-015A-4 R2 232 792 88 52
-023A-4 R2 337 1151 88 52

Technické udaje
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Ménié Ztratové teplo Priitok vzduchu
ACS550-x1- | Velikost ramu w BTU/hr m3/h ft3/min
-031A-4 R3 457 1561 134 79
-038A-4 R3 562 1919 134 79
-044A-4 R4 667 2278 280 165
-045A-4 R3 667 2278 134 79
-059A-4 R4 907 3098 280 165
-072A-4 R4 1120 3825 280 165
-077A-4 R5 1295 4423 250 147
-078A-4 R4 1295 4423 280 165
-087A-4 R4 1440 4918 280 165
-096A-4 R5 1440 4918 250 147
-097A-4 R4 1440 4918 280 165
-124A-4 R6 1940 6625 405 238
-125A-4 R5 1940 6625 350 205
-157A-4 R6 2310 7889 405 238
-180A-4 R6 2810 9597 405 238
-195A-4 R6 3050 10416 405 238
-246A-4 R6 3050 10416 405 238

00467918.xIs B
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Prdtok vzduchu, ménice 500...600 V
Nasledujici tabulka uvadi ztratové teplo a data pratoku vzduchu pro ménice
500...600 V.
Ménic Ztratové teplo Pritok vzduchu
ACS550-U1- | Velikost w BTU/hr m3h ft3/min
ramu

-02A7-6 R2 52 178 88 52
-03A9-6 R2 73 249 88 52
-06A1-6 R2 127 434 88 52
-09A0-6 R2 172 587 88 52
-011A-6 R2 232 792 88 52
-017A-6 R2 337 1151 88 52
-022A-6 R3 457 1561 134 79
-027A-6 R3 562 1919 134 79
-032A-6 R4 667 2278 280 165
-041A-6 R4 907 3098 280 165
-052A-6 R4 1117 3815 280 165
-062A-6 R4 1357 4634 280 165
-077A-6 R6 2310 7889 405 238
-099A-6 R6 2310 7889 405 238
-125A-6 R6 2310 7889 405 238
-144A-6 R6 2310 7889 405 238

00467918.xls B
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Rozméry a hmotnosti

Rozméry a hmotnosti ménic¢i ACS550 zavisi na velikosti ramu a stupni kryti. Nejste-
li si jisti velikosti ramu, najdéte na Stitku ménice typovy kod (viz €asti Typovy koéd na
stran& 13 a Stitky na méni&i na stran& 12). Potom si vyhledejte typovy kod v tabulce
jmenovitych hodnot (viz kapitola Technické udaje, strana 259) pro ur€eni velikosti

ramu. Kompletni sada rozmérovych vykresi ACS550 ménice je uvedena v ACS550
Technicka referencni prirucka.

Montazni rozméry

vz |

Viz detail A (858 338
H1
Viz detail B B o d
° . Detail A Detail B X0032
IP21/UL typ 1 a IP54/UL typ 12 — rozméry pro kazdou velikost ramu
Ref, R1 R2 R3 . R4 R5 R6 .
mm in mm in mm in mm in mm in mm in

wi1' | 98,0 |39 98,0 |3,9 160 |6,3 160 |6,3 238 |94 263 | 104
w2 |- - - - 98,0 |39 |980 |39 |- - - -
H11 318 |1255 (418 |164 |473 |186 |578 |22,8 |588 (23,2 |675 |26,6
a 55 0,2 55 0,2 6,5 0,25 |6,5 0,25 |6,5 0,25 |9,0 0,35
b 10,0 |04 10,0 |04 13,0 |05 13,0 |05 14,0 | 0,55 |[14,0 |0,55
c 55 0,2 55 0,2 8,0 0,3 8,0 0,3 8,5 0,3 8,5 0,3
d 55 0,2 55 0,2 6,5 0,25 |6,5 0,25 |6,5 0,25 |9,0 0,35

T Rozmér stied na stfed.

Technické udaje
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VnéjsSi rozméry

Meénice s krytim IP21/UL typ 1

P

7EJNW—§

=

= y
H = | H2

=

=

'O X0031

IP21/UL typ 1 — rozméry pro kazdou velikost ramu
R1 R2 R3 R4 R5 R6

Ref,

mm in mm in mm in mm in mm in mm in

125 |4,9 125 4,9 203 |8,0 203 |8,0 267 (10,5 (302 |11,9
H 330 | 13,0 |430 [16,9 [490 |19,3 |596 |23,5 602 (23,7 [700 |27,6
H2 315 |124 |415 |16,3 [478 |18,8 |583 |23,0 578 (228 [698 |27,5
H3 369 |14,5 (469 |[185 [583 |23,0 689 |271 |736 (291 [880 |34,7
D 212 8,3 222 |87 231 9,1 262 (10,3 [286 |11,3 |400 |15,8

00467918,xls B
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Meénice s krytim IP54/UL typ 12

W2

@

= |

IP54/UL typ 12 — Rozméry pro kazdou velikost ramu
Ref, R1 R2 R3 R4 R5 R6
mm | in mm | in mm | in mm | in mm | in mm | in
w 213 |84 213 |84 257 |10,1 [257 |10,1 |369 [14,5 |410 |16,1
w2 222 |88 222 |88 267 (10,5 |267 |10,5 [369 |14,5 [410 |[16,1
H3 461 |18,1 |561 (221 |629 |24,8 |760 |299 (775 |30,5 | 926 |36,5
D 234 |9,2 245 9,6 254 |10,0 (285 |11,2 |309 (12,2 |423 |16,7

00467918,xIs B

Hmotnost

Nasledujici tabulka obsahuje typické maximalni hmotnosti pro kazdou velikost ramu.
Zmény v ramci kazdé velikosti ramu (v dusledku komponentl pfifazenych
jmenovitym hodnotam napéti/proud a volitelnému pfisluSenstvi) jsou minimaini.

Hmotnost
Kryti R1 R2 R3 R4 R5 R6
kg b kg Ib kg Ib kg b kg Ib kg Ib
IP21/UL typ 1 65 |143 |90 |198 |16 (35 |24 |53 (34 |75 |69 152
IP54/UL typ 12 80 (17,6 [11,0 | 24,3 | 17,0 | 37,5 | 26,0 | 57,3 | 42,0 |92,6 | 86,0 | 190

00467918,xls B
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Kryti

K dispozici jsou nasledujici stupné kryti:

L]

289

IP 21/UL typ 1. Prostfedi nesmi obsahovat vzduch s prachem, korozivni plyny
nebo sutiny a vodivé kontaminanty jako je kondenzujici vihkost, uhlikovy prach
nebo kovové Castice.

IP 54/UL typ 12. Toto kryti zajist'uje ochranu pfed prachem a mirné stfikajici vodou

ze vSech smér(.

Srovname-li kryti IP 21/UL typ 1 s IP 54/UL typ 12, pak IP 54 ma:
shodny plastovy ram jako IP 21

L]

L]

rozdilny plastovy kryt

pfidavny vnitfni ventilator

vétSi rozméry

tytéz jmenovité hodnoty (nevyzaduje jejich snizeni)

Okolni prostredi

Nasledujici tabulka obsahuje pozadavky na okolni prostfedi pro ACS550.

Pozadavky na okolni prostredi

Instalace

Skladovani a doprava
v ochranném baleni

Nadmoriska
vyska

0...1000 m

1000...2000 m, kdyz Py a Ioy se snizi o
1 % na kazdych 100 m nad 1000 m

Okolni teplota

Min. -15 °C — zamrznuti nepovoleno

Max. (spin. frekv. = 1 nebo 4) 40 °C

50 °C, kdyz se Py a Iy snizi na 90 %
Max. (spin. frekv. = 8) 40 °C, kdyz se
Py a Iy sniZi na 80 %

Max. (spin. frekv. = 12) 30 °C,kdyz se Py
a Iy snizi na 65 % (na 50 % pro

600 V, R4 velikosti ram, tedy pro
ACS550-U1-032A-6 ... ACS550-U1-
062A-6)

-40...70 °C

Relativni vihkost

< 95 % (nekondenzuijici)

Uroven
znecisténi
(IEC 721-3-3)

Vodivy prach nepovolen.

ACS550 by mél byt umistén v Cistém
vzduchu dle pfislusného kryti.

Chladici vzduch musi byt Cisty, prosty
korozivnich substanci a elektricky
vodivého prachu.

Chemickeé plyny: Tfida 3C2
Pevné ¢astice: Trida 3S2

Skladovani:

* Neni povolen vodivy prach.
* Chemické plyny: Tfida 1C2
+ Pevné Castice: Tfida 1S2
Doprava:

* Neni povolen vodivy prach.
+ Chemické plyny: Tfida 2C2
+ Pevné &astice: Tfida 2S2

Technické udaje
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Nasledujici tabulka obsahuje standardni testy namahani provadéné u ACS550.

Testy namahani

Bez baleni pro zasilani Uvniti baleni pro zasilani
* Mechanické podminky: Tfida 3M4 Dle specifikaci ISTA 1A a 1B.
Vibrace (IEC60721-3-3)
(sinusové) * 2az9Hz3,0mm

+ 9az 200 Hz 10 m/s2

Narazy Nepovoleno. V souladu s IEC 68-2-29:
max. 100 m/sz, 11ms

Nepovoleno. e 76 cm, ram R1
« 61cm, ram R2
* 46 cm, ram R3

Volny pad
olny pa e 31cm, ram R4
e 25cm, ram R5
* 15cm, ram R6
Materialy
Specifikace materialu
Kryt * PC/ABS 2,5 mm, barva NCS 1502-Y nebo NCS 7000-N
frekvencniho « Zarové zinkované ocelové plechy 1,5 az 2 mm, tloust'ka potahu
ménice 20 mikrometr(i. Pokud je finalni povrch natiran, bude celkova tloust'’ka potahu
(zinek plus natér) 80 az 100 mikrometrd.
+ Odlévana slitina AISi
» Vytlacovany hlinik AISi
Baleni Lepenka a pénovy polystyren, félie PE-LD, PP pasky, resp. ocelové pasky,
preklizka, dfevo (vysuSené teplem). Baleni kromé toho obsahuje nasledujici
materialy: PE-LD plastové sacky, PP nebo ocelova paska.
Likvidace Ménice jsou vyrobeny z recyklovatelnych material(l. Balici materialy jsou

neskodné pro Zivotni prostfedi a jsou recyklovatelné. Rovnéz vSechny kovové
Casti jsou recyklovatelné. Plasty Ize recyklovat nebo za stanovenych podminek
spalit (narodni predpisy). Vétsina recyklovatelnych ¢asti je oznacena znackou
recyklace.

JestliZze recyklace neni mozna, pak vSechny &asti s vyjimkou elektrolytickych
kondenzatort a desek plosnych spojl mohou byt skladovany. Elektrolytické
kondenzatory obsahuji elektrolyt a ploSné spoje olovo, coz jsou latky
klasifikované EU jako nebezpecny odpad. Musi byt proto demontovany

a likvidovany dle mistnich predpist.

Technické udaje
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Pouzité normy

Ménice odpovidaji nasledujicim normam uvedenym standardné jako “znacky” na
Stitku typového kddu.

Mark Pouzité normy
EN 50178 (1997) Elektronicka zafizeni v silovych instalacich

C E IEC/EN 60204-1 (2005) | Strojni bezpe&nost. Elektrické vybaveni stroji. Cast 1:

Obecné pozadavky. Ustanoveni o povinostech: Koncovy
zhotovitel zafizeni je odpovédny za instalaci:

» zafizeni pro nouzové zastaveni
» odpojovace napéti.
IEC/EN 60529 (2004) Stupné kryti zajisténé kryty (IP)

IEC 60664-1 (2002) Pozadavky na izolaci u zafizeni v sitich nizkého napéti.
Cast 1: Principy, poZadavky a testy

IEC/EN 61800-5-1 (2003) | Elektrické vykonové systémy méniéu s nastavitelnymi
otackami.
Cast 5-1: Bezpecnostni pozadavky. Elektfina, teplota a energie

IEC/EN 61800-3 (2004) | Elektrické vykonové systémy ménicd s nastavitelnymi otackami.
Cast 3: PoZadavky na EMC a specifické testovaci metody

IEC/EN 61800-3 (2004) | Elektrické vykonové systémy ménicl s nastavitelnymi
0 otackami. Céast 3: Pozadavky na EMC a specifické testovaci

metody
UL 508C Bezpecnostni standard UL, méniCe energie, tfeti vydani
c @ Us
LISTED
C22.2 No. 14 CSA Standard pro pramyslova fidici zafizeni (pouze pro ménice
@n ACS550-U1)

CE znaceni

C Oznaceni CE potvrzuje, zZe frekvenéni meénic splfiiuje evropské predpisy pro zafizeni
nizkého napéti a EMC nafizeni (direktiva 73/23/EEC revidovana jako 93/68/EEC
a direktiva 89/336/EEC revidovana jako 93/68/EEC).

Pokyn: Ménice 600 V ACS550-U1 nejsou v souladu se znacenim CE.

Soulad s ustanovenim smérnic EMC

Smeérnice EMC definuji pozadavky na imunitu a vyzafovani elektrického zafizeni
pouzivaného v ramci Evropské unie. EMC produktovy standard [EN 61800-3 (2004)]
pokryva pozadavky definované pro frekvenéni ménice.

Soulad s IEC/EN 61800-3 (2004)
Viz strana 293.

C-Tick zna€eni
0 Méni¢ maiji C-Tick znaceni.
C-Tick oznaceni je vyzadovano v Australii a na Novém Zélandu. Znamka C-Tick je
pfipojena k ménici, aby potvrzovala jeho souhlas s relevantnimi standardy

Technické udaje
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(IEC 61800-3 (2004) — elektrické vykonove systémy pohon( s nastavitelnou
rychlosti — Cést 3: EMC produktové standardy v€etné specifickych testovacich
metod) dle Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) bylo zavedeno
Australian Communication Authority (ACA) a Radio Spectrum Management Skupina
(RSM) novozélandského Ministerstva pro ekonomicky rozvoj (NZMED) v listopadu
2001. Ugelem schématu je chranit spektrum radiovych frekvenci zavedenim
technickych limitt pro vyzafovani u elektrickych/elektronickych produkta.

Soulad s IEC/EN 61800-3 (2004)
Viz strana 293.

UL/CSA znaceni

UL znaceni je pfipojeno k ménici a potvrzuje, Zze méni¢ vyhovuje pozadavkim UL

“@“s 508C.
LISTED

CSA znaceni je pfipojeno k meénici typu ACS550-U1 a potvrzuje, ze méni¢ vyhovuje
@' pozadavkim C22.2 NO. 14.

ACS550 je pouzitelny v obvodech s maximalni zkratovou odolnosti 100 kA ef.,
s napétim max. 480 V.

Jidténi pfipojky napajeni musi byt provedeno v souladu s mistné platnymi pfedpisy.

ACS550 obsahuje elektronickou ochranu motoru, ktera je v souladu s pozadavky
UL 508C a pro ACS550-U1 s pozadavky C22.2 ¢. 14. Pokud je tato funkce zvolena
a spravneé nastavena, neni potfeba pouZzivat pfidavnou ochranu proti pfetizeni,
pokud s méni¢em neni spojen vice nez jeden motor nebo pokud je pfidavna ochrana
pozadovana pouzitelnymi bezpe&nostnimi pfedpisy. Viz parametry 3005 (TEP. OCH.
MOTORU) a 3006 (MOT THERM RATE).

Ménice jsou uréeny pro kontrolované prosttedi. Viz ast PoZadavky na okolni
prostredi na strané 289 pro specifické limity.

Pokyn: Pro typy s otevienymi kryty, tzn. ménice bez instalacni krabice a/nebo krytu
pro kryti IP21/UL typ 1, nebo bez pfipojovaci desky a/nebo krytu pro kryti IP54/

UL typu 12, musi byt méni¢ montovan uvnitf krytu v souladu s pfedpisy National
Electric Code a v souladu s mistné platnymi pfedpisy.

Brzdné choppery je pfi pouZiti s pfisludné dimenzovanym rezistorem schopny
rozptylit rekuperaéni energii (ktera je spojena s rychle brzdicim motorem). Velikosti
ramu R1 a R2 maji vestavény brzdny chopper jako standardni vybaveni. Pro
velikosti rami R3...R6 kontaktujte regionalni zastoupeni ABB pro zjisténi
prislusnych objednacich Cisel dilG. Viz ¢ast Komponenty brzd na strané 277.

IEC/EN 61800-3 (2004) Definice

EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility (elektromagneticka
kompatibilita). Jedna se o schopnost elektrického/elektronického zafizeni pracovat
bez problém0 v elektromagnetickém prostiedi.

Technické udaje
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Obracené také zafizeni nesmi vyzafovat nebo rusit jiné produkty nebo vyrobky ve
stejné lokalité.

1. prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu nizkého napéti zasobujici
energii budovy urcené pro bydleni.

2. prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu bez dodavek pro domacnosti.
Meénice kategorie C2: méniCe se jmenovitym napétim nizSim nez 1000 V urené

k instalaci a uvadéni do provozu pouze profesionaly, kdyz se maji pouzivat v 1. pro-
stfedi.

Pokyn: Profesional je organizace nebo osoba majici nutné zkuSenosti s instalaci
a uvadénim systému vykonového ménice do provozu, v€éetné veskerych aspektu
tykajicich se EMC.

vCetné omezené distribuce. EMC standard IEC/EN 61800-3 tedy jiz nijak neovliviuje
omezeni distribuceménicu, ale definuje pouzivani, instalaci a uvadéni do provozu.

Meénice kategorie C3: ménice se jmenovitym napétim nizsim nez 1000 V urené pro
pouziti ve 2. prostfedi a neuréené pro pouziti v 1. prostfedi.

v€etné s neomezenou distribuci.

Soulad s ustanovenimi smérnice IEC/EN 61800-3 (2004)

Ménice vyhovuji pozadavkim stanovenym dle IEC/EN 61800-3 pro druhé prostredi
(viz strana 292 pro IEC/EN 61800-3 definitions). Limity vyzafovani dle
IEC/EN 61800-3 jsou v souladu s niZe popsanymi podminkami.

1. prostredi (ménice kategorie C2)
1. Interni filtr EMC je zapojen.
2. Kabely motoru a ovladaci kabely jsou zvoleny podle technickych udaji v této
pFirucce.
3. Méni¢ je instalovan v souladu s pokyny uvedenymi v této pfirucce.

4. Délka kabelu motoru nepfekracuje maximalni délku specifikovanou v sekci Délka
motorového kabelu pro méni¢e 400 V na strané 272 pro pouZzitou velikost ramu
a spinaci frekvenci.

VAROVANI! V domacim prostfedi mlze toto zafizeni zplisobovat ruseni radiového
pfijmu, v tomto pfipadé je nutné provést pfidavna opatieni na jeho odstranéni.

2. prostiedi (ménice kategorie C3)
1. Interni filtr EMC je spojen.
2. Kabely motoru a ovladaci kabely jsou zvoleny podle technickych udaji v této
pFirucce.
3. Méni¢ je instalovan v souladu s pokyny uvedenymi v této pfirucce.

4. Délka kabelu motoru nepfekracuje maximalni délku specifikovanou v sekci Délka
motorového kabelu pro méni¢e 400 V na strané 272 pro pouzitou velikost ramu
a spinaci frekvenci.

Technické udaje
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VAROVANI! Ménite kategorie C3 nejsou uréeny pro pouZiti v nizkonapét'ové
vefejné siti napajejici domacnosti. Radiové ruseni Ize oCekavat jen u ménicu
pouzivanych v téchto sitich.

Pokyn: V systémech napajeni IT (neuzemnéné) neni dovoleno instalovat ménic se
zapojenym internim filtrem EMC. Napajeci sit’ by byla pfes kondenzatory ve filtru
EMC spojena s potencialem zemé, a tak by vznikalo nebezpeci posSkozeni ménice.

Pokyn: V systémech napajeni s v rohu uzemnénym trojuhelnikem neni dovoleno
instalovat méni¢ se zapojenym internim filtrem EMC, protoZe by doslo k poSkozeni
ménice.

Omezeni odpovédnosti

Vyrobce neni odpovédny za:

+ Naklady spojené se zavadou, ktera byla zplsobena montazi, uvedenim do
provozu, opravami, zménami nebo okolnim prostfedim, které neodpovida
pozadavkim uvedenym v dodané dokumentaci, a nebo v jinych odpovidajicich
dokumentech.

* Nespravne uzivani, nedbalost nebo vnéjsi havarii.
» Jednotky obsahujici materialy dodané nebo navrzené zakaznikem.

V Zzadném pfipadé neni vyrobce, dodavatel nebo dealer zodpovédny za specialni,
nepfimé, havarijni nebo nasledné skody, ztraty nebo pokuty.

Toto je jedina a vyhradni zaruka udélovana vyrobcem ve vztahu k zafizeni a je
nahradou za jiné druhy zaruk, expresivnich nebo implicitnich, vznikajicich
uplatnénim zakonu nebo jinych predpisl. Zaruka také nezahrnuje jakékoliv implicitni
zaruky prodejnosti nebo vhodnosti pro uréité ucely pouziti.

Mate-li jakékoli dotazy tykajici se méni¢u ABB, prosime kontaktujte mistniho
distributora nebo kancelaf ABB. Technicka data, informace a specifikace jsou platné
ke dni vydani. Vyrobce si vyhrazuje pravo provadét zmeény ve vyrobé bez
pfedchoziho oznameni.
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Ochrana produkti v USA

Tento produkt je chranén jednim nebo nékolika z nasledujicich US-patent(:

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

DalSi patenty jsou ve fazi pfihlaseni a feseni.

5,621,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696
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5,689,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

Technické udaje



296 ACS550 Uzivatelska prirucka

Technické udaje



ACS550 Uzivatelska prirucka

Index

297

Numerické

Oxxxx registr

EFB funkénikédy . ................... 204

EFBmapovani ...................... 202
1xxxx registr

EFB funkénikédy . ................... 205
1xxxx registr

EFBmapovani ...................... 204

2vodiCovy senzor, priklady pfipojeni. ... ... 80

3vodiCové makro. . ........ ... L 73
3xxxx registr

EFB funkénikédy . ................... 205

EFBmapovani ...................... 205
4xxxx registr

EFB funkénikédy . ................... 207

EFBmapovani ...................... 205

A

ABB

standardni (defaultni) makro. .. .......... 72
aktivace joggingu, parametr .. ............. 108
aktivovani (externi PID), parametr. . ......... 168
aktualni hodnoty

mapovani, FBA, genericky profil. . . ... ... 241

Skalovani, EFB komunikace ............ 197

Skalovani, FBA, genericky profil .. ....... 241
aktualni max. (PID), parametry .. ........... 164
aktualni min. (PID), parametry. . ............ 164
alarm

kody. . .. 250

slova, datové parametry .. ............. 105

VYPISY v 250

zobrazeni povoleno, parametr . ......... 124
analogové kabely, pozadavky . ............. 282
analogove V/V

pripojeni .. ... ... .. .. .. . 22

technickéudaje....................... 22
analogove vstupy

datové parametry .......... ... ... ... 101

filtr, parametry .. ... ... ... L. 115

maximum, parametry ................. 115

minimum, parametry . . ... ........ ... .. 115

skupina parametrl ................... 115

ztrata, poruchové koédy . ............... 245
analogové vystupy

datové parametry .......... ... ... ... 101

datovy obsah, parametry. .. ............ 119

filtr, parametry .. . .. ... ... L 119

max. proud, parametry . ............... 119

min. proud, parametry. ................ 119

skupina parametrd ................... 119
aplikaéni makra

viz makra
aplikaéni makro, parametr. . ................ 98

automatické prepnuti

poCitadlo startovani . .................. 180
automaticky reset

viz reset, automaticky

B
baterie (Asistencni ovladaci panel). .......... 258
baudrate (RS-232), parametr .. ............. 172
bezpe€nost............ ... ... ... . 5
bezsenzorovy vektorovy ovladaci rezim........ 98
bod odbuzeni ....... ... ... .. ... .. 271
brzdéni
vybér brzdného chopperu/rezistort . . . .. .. 277
C
CB
viz Fidici deska
CEznaCkovani . .......... ... .. ... ..... 291
CRC chyby (pocet), parametr............... 172
C-Tickznackovani ....................... 291
Casovane funkce
Cas startu, parametr................... 153
Cas zastaveni, parametr. ............... 153
ovlddaniotacek ................ ... ... 114
prodlouzeni, parametr ................. 154
skupina parametrd .................... 152
Casovy rezim, parametr. . . . ......... ... ... 114
D
data testovani, parametr. . . ............ ... 146
DC
napéti sbérnice, datové parametry. . ... ... 100
podpéti, poruchovy kéd . ............... 245
prepéti, poruchovy kéd. . . .............. 245
derivacni ¢as (PID), parametr. . ... .......... 161
derivacni €as, parametr . .................. 133
diagnostika . ........... ... ... ... 243
EFB komunikace ..................... 198
FBA komunikace ..................... 229
digitalni kabely, poZadavky................. 282
digitalni vstup
pfi poruse, historie parametra ........... 106
pfipojeni . . . ... ... 22
status, datové parametry ............... 101
technickéudaje ....................... 23
digitalni vystup
pripojeni . .. ... ... 22
technickéudaje ...................... 281
DIP pfepinaCe. ........................ 20, 22
doba chodu
datové parametry . . ...... ... ... .. 100, 102
doba zapnuti ménice, datové parametry. ... ... 102
druhé prostfedi
(C3), délka kabelu motoru . . ............ 272
dvouvoditovy senzor, pfiklady pfipojeni. .. ... .. 80

Index



298
E

EFB (integrovany fieldbus) . ............... 189
aktualnihodnoty . . . ......... ... . .... 197
diagnostika . . ......... .. ... L 198
instalace . . .......... ... L. 190
kody vyjimek . ... 208
konfigurace . ... ....... ... .. ... . ... 192
modbus, aktualni hodnoty. . ............ 208
nastaveni ............ ... ... ... .. 191
odezva na poruchu komunikace .... 196, 228

ovladani analogovych vystupu, aktivovani 195, 227

ovladani vystupnich relé, aktivovani. . 195, 227
porucha, na lince neni stanice master .... 199
porucha, ob&asny off-line .. ............ 200
porucha, prohozené vodi¢e ............ 199
poruchovy k6d 28 .. .................. 200
profily ....... ... ... 202
projektovani .......... ... .. ... . ... 190
reference Skéalovani, profil méni¢e ABB ... 218
regulace PID, zdroj pozad. hodnoty,
aktivovani . ..................... 196, 228
fidicislovo. ......... ... ... ... .... 209
stavovéslovo ........... ... 212
stavovy diagram . ........... .. ... ... 217
8kalovani aktuélni hodnoty . ... ......... 197
zakonCeni . .......... i 191
vybér vstupni reference, aktivovani .. 194, 226
zpétnavazbazmeéniCe................ 197
EFB
CRC chyby (pocet), parametr........... 173
EFB, parametry méniCe. ... ............... 173
baudrate, parametr........... ... ..... 173
CRC chyby (pocet), parametr........... 173
hodnoty, datové parametry. ... ......... 101
ID protokolu, parametr . . .............. 173
ID stanice, parametr.................. 173
konfiguraéni soubor, poruchovy kéd. . . . .. 247
ok zpravy (podet), parametr ... .. .. ... .. 173
parametry ...................... 173,174
parita, parametr . ...... ... ... ... .. 173
poruchové kédy ..................... 247
protokol, skupina parametra............ 173
pfikazova slova, datové parametry. . ... .. 104
fidici profil, parametr. . . .. ... ... .. ... 173
slovo reléoveého vystupu, datové parametry 101
status slova, datové parametry. ......... 104
status, parametr ... ....... ... ... .. ... 173
UART chyby (pocet), parametr.......... 173
elektroinstalaénisada . . ................... 18
ELV (Extra Low Voltage). .. ................ 23
EM1 a EM3 Srouby
umisténi .. ... 20
ulTsystéma........................ 268
varovani . ................... 20, 267, 268
EMC
CEznackovani ...................... 291
C-Tick znagkovani ................... 291
kabely motoru, pozadavky ............. 274
energie
pfivodni v kWh, datové parametry ....... 103
pfivodni v MWh, datové parametry. . ... .. 103
externi porucha
poruchové koédy ..................... 246
externi reference, datové parametry......... 100

ACS550 Uzivatelska prirucka

F
F1 a F2 Srouby
umisténi .. ... 21
ulTsystémd. . ......... ... .. ... ..... 268
varovani .. ... . 21, 267, 268
faze napajeni, poruchovy kéd. . ............. 246
FB aktualni signaly, skupina parametrt . . . . ... 104
FBA (fieldbus adaptér) . . .................. 221
diagnostika.......................... 229
instalace. . ............ .. L. 224
konfigurace. ... ....... ... ... .. ... .. 225
meénic, zpétnavazba .................. 228
nastaveni ............. .. ... . ... 225
ovladani analogovych vystupu, aktivovani. . 227
reference . ......... .. .. .. 223
fidicislovo ............ ... ... ... ... 222
fidici slovo, ABBménice ............... 232
stavovéslovo.......... ... ... ... 223
stavové slovo, ABBménice . ... ......... 233
stavovy diagram, ABB méni¢e .. ...... ... 235
FBA. .. 222
FBA
vypis protokolu. . . ............ .. ...... 221
FBA, parametry méniCe . .................. 171
fieldbus parametry . . ........ .. .. L. 171
fieldbus status, parametr . .............. 171
hodnoty, datové parametry ............. 101
konfiguraéni soubor id revize, parametr. . . . 171
konfig.soubor revize firmwaru CPI, parametr 171
konfiguraéni soubor revize, parametr. . . . .. 171
modul ext. komunikace, skupina parametrd. 171
obnoveni fieldbus parametr(, parametr. ... 171
pfikazova slova, datové parametry .. ... .. 104
revize apl. programu fieldbus, parametr. . .. 171
revize firmwaru fieldbus CPI, parametr . ... 171
slovo reléového vystupu, datové parametry. 101
stavova slova, datové parametry ... ... ... 104
typ fieldbus, parametr. . ................ 171
fieldbus adaptér
viz FBA
viz FBA, parametry ménice
fieldbus

viz EFB (integrovany fieldbus)

viz EFB, parametry ménice

viz FBA (fieldbus adaptér)

viz FBA, parametry ménice
fieldbus, integrovany

viz EFB, parametry ménice

firmware
verze,parametr . ........ ... .. ... . ..., 146
FlashDrop
aplikaéni makro, parametr............... 98
pfipojeni . . ... 20
frekvence
max. limit, parametr . .. .......... ... ... 126
min. limit, parametr. . .. ................ 126
motor, technické udaje. ................ 271
motor, rozliSeni. . ..................... 271
pfi poruse, historie parametra ........... 106

Index



ACS550 Uzivatelska prirucka

G
genericky profil, FBA

mapovani aktualni hodnoty. ............ 241
reference Skélovani. ... ............... 240
Skalovani aktualni hodnoty . ... ......... 241
technickadata. ... ................... 240
H
hmotnost . . ........ ... ... L. 288
Ch
chyby réamce (pocet), parametr . ... ... ... ... 172
|
IDbé&hmotoru . ......... ... ... .. ..... 39
id béh
parametr .. ... ... ... 99
porucha, poruchovy kéd .. ............. 246
id stanice (RS-232), parametr.............. 172
identifikacni magnetizace .................. 99
IEC jmenovité hodnoty
viz jmenovité hodnoty
impedance uzemnéné sité
viz IT systém
informace, skupina parametra. ............. 146
inkrementalni Cidlo
chyba, poruchovy kéd. . ............... 246
pocet pulzl, parametr. ... ............. 170
skupina parametrd ................... 170
zjistén nulovy pulz, datové parametry. . . .. 102
instalace
POStUpY . . . . 11
prehled kabelaze. . . ................... 18
pfiprava. .. ... .. 12
seznamkontrol . ...... ... ... L. 29
integracni ¢as (PID), parametr ............. 161
integrovany fieldbus
viz EFB, parametry ménice
interni pozadovana hodnota (PID), parametr .. 163
IT systém
pfipojeni . ... ... .. .. .. .. 268
varovani tykajici sefiltra . ............ 6, 276

varovani tykajici se Sroubt u EM1, EM3. ... 20

varovani tykajici se Sroubd u F1, F2....... 21
J
jazyk, parametr ... ... o 98
jednofazové napajeni
pfipojeni ....... ... ... 18
K
kabelaz
instalace .. ....... ... .. .. ... ... 24
ovliadani............ .. .. i 22
pozadavky, v8eobecné . ... ... .. .... ... 18
pfehled . ... ... .. ... . . L 18

299
kabely motoru
delka
400Vmeénie . ... 272
600Vménie.............. ... ..... 273
max.délka ......... ... ... .. 271
pozadavky .......... ... ... ... 274
pozadavky, EMC ..................... 274
klavesnice
viz ovladaci panel
koddtypu ... .. 12
kédy vyjimek, EFB modbus. . .. ... ... ... 208
komunikace s panelem, skupina parametrd . ... 172
komunikace
viz EFB (integrovany fieldbus)
viz EFB, parametry ménice
viz FBA (fieldbus adaptér)
viz FBA, parametry ménice
kondenzatory
preformatovani............... ... .. ... 258
konfiguraéni soubor
CPI verze firmwaru, parametr ........... 171
ID revize, parametr. . . ... 171
poruchovy kdéd . ......... ... ... ... 247
revize,parametr...................... 171
konstantni otacky
viz otacky, konstantni
konstrukéni kéd. . .. ... 13
kontrast, ovladacipanel .................... 48
kritické otacky (zamezeni)
skupina parametrdl ... ................. 136
zvoleni,parametr .. ................... 136
kryty
kod kryti .. ... 13
kfivka nedostateCného zatiZeni
viz uzivatelska zatézovaci kfivka
kfivka pretizeni
viz uZivatelska zatézovaci kfivka
kWh
pocitadlo, datové parametry. .. ... ....... 100
pfivodni energie, datové parametry . ... ... 103
L
ladéni
mé&fitko (PID), parametr ... ............. 168
rezim (PID), parametr. .. ............... 168
LED
na skiiniménie....................... 20
limity vyzafovani
ENG61800-3 ........... . ... 275
limity, skupina parametrt . ................. 125
M
magnetizace, identifikace . . ... .............. 99
makra
JvodiCove. ... ... 73
ABB standardni (default) ................ 72
motor potenciometr ... ... ... ... . ... ... 75
nezménéné parametry ................. 71
PFC .. . 78
sady uzivatelskych parametG............. 81
standardni hodnoty parametrad ........... 82

Index



300

makro, motor, potenciometr
mapovani
aktualni hodnota, FBA, genericky profil . . .
EFBmodbus......... ... .. ... .. ...
materialy .. ... ...
maximum
frekvence, parametr . ........ ... ... ..
limitu momentu, parametry . ... .........
zvoleného momentu, parametr. ... ... ...
mechanicky
otacky, datové parametry .. ............
uhel, datové parametry. ...............
ménic
hmotnost. . . ......... ... .. .. ... ...
id, poruchovy kéd .. ............. ... ..
instalace EFB komunikace . ... .........
instalace modulu FBA. . ... ............
montaznirozméry....................
teplota, datové parametry. . ............
vnéjSi rozmeéry
minimum
frekvence, parametr . .................
limitu momentu, parametry . .. ..........
zvoleného momentu, parametr. .........
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viz FBA, parametry ménice
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datové parametry .. ......... ... . ...
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rampovani, parametr
zvoleni max. limitu, parametr .. .........
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motor
faze, poruchovy kod . .................
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pocitadlo, datové parametry . ... ........
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nadmofrska vyska
limity pro okolni prostfedi . ................. 289
limity prozasilani .. .......... ... ... ... 289
nadproud

poruchovy kéd . ...................... 244
napéti

kod jmenovité hodnoty . .. ......... ..., 13
naraz

limity prozasilani..................... 290
nekompatibilni software, poruchovy kéd . .. . .. 247
NEMA jmenovité hodnoty

viz jmenovité hodnoty
neuzemneéné sité

viz IT systém
nizka frekvence (PFC), parametry . . ......... 177
nouzovy stav

Cas zpomalovani, parametr . ... ......... 132
NPN .. 23
nulové otacky

zatizeni, poruchovy parametr. . . ......... 141

zpozdéni, parametr ... ...... ... .. ... 130
nulovy puls

detekovan, datové parametry. .. ......... 102

o)

obnoveni parametrd

Asistenc¢ni ovladacipanel ............... 58
ochrana

odpojovac (odpojovaci prostiedek) . ... ... 263

teplotnipromotor. . . ........ ... .. ... 273
ok zprava (pocet), parametr ... ............. 172
oka

prosilové kamery R6 . ................. 269
OPEX link, poruchovy kéd .. ............... 246
OPEX power, poruchovy kéd ... ............ 246
otacky

a smér (se znaménkem), datové parametry 100
datové parametry. . ......... ... ... ... 100

max. limit, parametr . .. ......... ... ..., 125
min. limit, parametr. . .. ................ 125
pfi poruse, historie parametrt ........... 106
otacky, konstantni
parametry. .............. ... ... ... ... 113
skupina parametr(i . ................... 112
volba digitalniho vstupu, parametr. . ... ... 112
otacky, mechanické, datové parametry . ...... 102
ovladaci kabely
pozadavky .............. ... ... ... ... 281
pfipojeni . .. ... . ... .. 22
ovladaci panel (asistenéni)
baterie ....... ... ... 258
PrOVOZ . .. oo 43
rezim zalohovani parametrl. . ............ 58
rezim zaznamniku poruch . .............. 55
rezim zménénych parametrd . .. .......... 54
vystupnirezim . ........ .. o 47
ovladaci panel (zakladni)
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rezimparametrG. ...................... 67
vystupnirezim ....... ... ... .. .. 65
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ovlddacipanel . ........ ... ... . L. 41
jednotky zobrazeni, parametry . ......... 148
kabely, pozadavky. ................... 282
kontrastdispleje ............... ... . ... 48
kontrast......... ... ... .. ... L. 48
max. signal, parametry ............ 147, 148
min. signdl, parametry. .. .............. 147
ovladani referenci, parametr............ 109
udrzba. ........ ... .. 258
zobrazeni barografu .................. 148
zobrazeni proc.proménnych, skupina parametri 147
zobrazeni, max. parametry . ... ..... 148, 149
zobrazeni, min. parametry ......... 148, 149

ovladani otacek
derivacni ¢as, parametr. . .............. 133
proporcionalni zesileni, parametr........ 133
rezim vektorovych otadek . . ............. 98
skupina parametrd ................... 133

ovladani sméru, parametr . . ............... 108

ovladani
technické udaje pfipojek . . .. ........... 282
technické udaje pfipojeni . ............. 281
umisténi, datové parametry ............ 100

P

par ramp (zrychl/zpomal), parametr ......... 131

parametr
externi vystupni relé, poruchovy kéd . . ... 248
fieldbus, poruchovy kéd .. ............. 248
hz ot/min, poruchovy kéd . ............. 248
méfitko analogového vstupu, poruchovy kod 248
obnoveni (AsistenCni panel) ... .......... 58

PCU 1 (power control unit), poruchovy kéd 249
PCU 2 (power control unit), poruchovy kéd 248

PFC IO, poruchovy kod. . . ............. 249
PFC negativni frekvence, poruchovy kéd .. 248
PFC rezim, poruchovy kéd . ............ 248
POPISY - v v vttt e e 98
parita
(RS-232), parametr................... 172
chyba (pocCet), parametr .. ............. 172
PFC
Cas zrychlovani, parametr. . . ........... 186
krok reference, parametry. ............. 175
Makro . ...... ... 78
nizka frekvence, parametry. . ........... 177
ovladani, skupina parametrd. ........... 175
pocet parametrd motordi .. ............. 186
pocet pfid. motor(l, parametr. .. ......... 178
povoleno, parametr................... 185
startovaci frekvence, parametry ... ... ... 176
zpozdéni start pfid. motoru, parametr. . . .. 177
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PID
0 % (aktualni signal), parametr .......... 162
100 % (aktualni signal), parametr ........ 162
aktivovani externiho zdroje, parametr . . . .. 168
derivacni Cas, parametr . ............... 161
derivacni filtr, parametr. . ... ......... ... 161
externi/ladéni, skupina parametrd . ....... 168
integraCni Cas, parametr. . .............. 161

interni poZzadovana hodnota, parametr . ... 163
komunikaéni hodnota 1, datové parametry . 103
komunika¢ni hodnota 2, datové parametry . 103

ladéni méfitka, parametr .. ............. 168
max. aktualni hodnota, parametry .. ... ... 164
min. aktualni hodnota, parametry......... 164
odchylka, datové parametry . ............ 101
postup nastaveni . .................... 160
pozadované hodnoty, datové parametry ... 101
procesni sady, skupina parametri........ 159
rezim ladéni, parametr................. 168
Skalovani (0...100 %), parametry......... 162
vystup, datové parametry............... 101
zdroj korekci, parametr. . . ... ... ... ... 169
zdroj pozadované hodnoty, aktivovani EFB
komunikace .............. 196, 228
zpétna vazba, datové parametry ... ...... 101
zpozdéni probuzeni, parametr........... 165
zpozdéni usnuti, parametr . . ............ 165
zvoleni sady parametrQ, parametr . . ... ... 166
PNP . 23
pocitadlo otacek, datové parametry ... ....... 102
poCitadlostartG. .. ....................... 180
pojistky
208...240VméniCe .. ................. 264
380...480VmeéniCe ................... 264
500...600VmeéniCe ................... 265
porucha uzemnéni
poruchovy kdéd . ........ .. ... ... ... 246
porucha
denik (Asisten¢ni ovladaci panel) ......... 55
funkce, skupina parametrt. ............. 140
historie . .. ... ... .. 250
historie, skupina parametr(i ............. 106
Kody . ... 244
porucha komunikace (EFB) ......... 196, 228
predchozi, historie parametrd. . ... ....... 106
pfi Casu, historie parametrlly ............ 106
pfi frekvenci, historie parametrs. ... ... ... 106
pfi momentu, historie parametra ......... 106
pfi otackach, historie parametra. ... ... ... 106
pfi proudu, historie parametrd ........... 106
pfi stavu digit. vstupt, historie parametrd. . . 106
pfi stavu, historie parametri............. 106
slovo poruchy, datové parametry......... 105
VYPISY e e e e 244
poZadavky na kabely
motor . ... .. 274
ovlddani . ........... . 281
UZemnéni . ..., 266
probuzeni
zpozdéni (PID), parametr. . ............. 165
procesni PID nastaveni, skupina parametrd. . .. 159
procesni proménna, datové parametry........ 102
profily, EFB komunikace. . . ... ............. 202
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projektovani

EFB komunikace. . ................... 190
proménné displeje panelu, skup.parametrd ... 147
proporcionalni zesileni, parametr .. ......... 133
proud

datové parametry .. ......... ... ... 100

kéd jmenovité hodnoty . ......... ... ..., 13

max. limit, parametr .................. 125

mé&feni, poruchovy kéd . . .............. 246

pfi poruse, historie parametra. . ......... 106
provoz

Asistenc¢ni ovladacipanel .. ............. 43
provozni data, skupina parametrd........... 100
pfedchozi porucha, historické parametry ... .. 106
prekroceni otacek, poruchovy kéd . ......... 247
prekroCeni teploty zafizeni, poruchovy kéd. . .. 245
prete€eni bufferu (pocet), parametr. . ... ... .. 172
pfidavny motor

viz motor, pfidavny
pfikon

odpojovace (prostfedky pro odpojeni) . ... 263
pfipojeni motoru

moment............ ... 268

okaproR6 ......................... 269

velikost pFipojek .. ............ ... .. .. 268
pfipojeni silového pfivodu

ITsystém . ... ... ... .. ... ... ... 268

moment. . ......... ... .. 268

okaproR6 ......... .. ... .. ... ..., 269

velikost pfipojek ... .......... ... ... 268
pfipojeni

diagram......... .. ... i 22

EFB komunikace. . ................... 190

FBAmodul ......................... 224

ovladani ........... . 22

Xl 22
pFipojky

diagram umisténi, R5/R6 .. ............. 21

ovladani,popis . ... ... ... 22

ovladani, technické udaje . . ... ......... 282
pfirucky

seznam pfiruéek pro ACS550. . ........... 2
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rampa ve tvaru kfivky S, parametr .. ........ 131
reference Skalovani

EFB, profiiménice ABB ............... 218

FBA, genericky profil. . . ............... 240

FBA, profiiménice ABB ............... 236
reference

korekce pro hodnoty parametrG ......... 110

krok (PFC), parametry . ............... 175

maximum, parametry ................. 111

minimum, parametry. .. ............... 111

ovladani z ovladaciho panelu, parametr. .. 109

zvoleni zdroje, parametr. .. ............ 109

zvoleni, skupina parametrd. .. .......... 109
regulace PID

pokroCila nastaveni................... 160

zakladninastaveni . .................. 159
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relativni vihkost

limity pro okolni prostfedi............... 289
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reléové vystupy

aktivace kondi¢nich parametrd .......... 116

skupina parametr(i . ................... 116

status, datové parametry . .............. 101

zpozdéné zapnuti, parametry. .. ......... 117
reset, automaticky

skupina parametrd . . .................. 143
rezonance (zamezeni)

zvoleni,parametr..................... 136
rezim parametrt

Zakladni ovladacipanel . ................ 67
rezim skalarni frekvence ................... 98
rozméry

méni¢, montaz . . ............ ... .. 286

méni¢, vnéjSi .. ... ... 287
RS-232 pocty

CRC chyby, parametr. . ................ 172

chyby parity, parametr. . ............... 172

chyby ramce, parametr ... ............. 172

ok zpravy, parametr................... 172

preteCeni zasobniku, parametr .. ........ 172
RS-232

baudrate, parametr. ... ........ ... ... .. 172

id stanice, parametr . .................. 172
parita, parametr . ....... ... ... .. .. ... ... 172
RS485 komunikace . ..................... 190
fidici deska

prekroCeni teploty, poruchovy kod . . ... ... 247

prekroceni teploty, poruchovy parametr. . .. 142

teplota, datové parametry .............. 102
fidici slovo

ABB meénice, FBA, popis .. ............. 232

EFB,popis .. ..o 209

FBA genericky profil. . ................. 240
fizeni momentu

rampovani, parametr .. ................ 135

skupina parametri . . .................. 135

vektor:momentovy rezim . ............... 98
fizeni motoru

skupina parametrd . . .................. 137

ovladaci rezimy, parametr . .. .. ... ... .. 98

S

sériova chyba 1 (poruchovy kéd 28). . ........ 200
sériova chyba 1, poruchovy kéd. . ........... 247
sériova komunikace

viz EFB (integrovany fieldbus)

viz EFB, parametry ménice

viz FBA (fieldbus adaptér)

viz FBA, parametry ménice
sérioveGislo . ......... ... . ... . . ... ... 12,13
sité s plovouci zemi

viz IT systém
spinaci frekvence . . ... .. ... L. 271
standardni hodnoty
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CEznackovani ......................
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IEC 60664-1
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IEC/EN61800-3 .. ...................
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start
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pfid. zpozdéni motoru
skupina parametrud
zpozdéni, parametr. .. ......... ... ..
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start/stop
skupina parametrud
start/stop/smér, skupina parametrd..........
startovaci rezim
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stav pfi poruse, historie parametrd
stavové slovo
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EFB komunikace, definice. . ............

stavovy diagram

komunikace (EFB). ... .......... ... ...

komunikace, ABB ménice..............
stop

pfid. motor (PFC), parametry ...........

skupina parametrud
supervize

skupina parametrd

vybér parametru, parametry . .. .........
systémové Fizeni, skupina parametrG . .. ... ..
Skalovani

aktualni hodnota, FBA, genericky profil . ..

aktualni hodnoty, EFB komunikace. . . . . ..

reference, EFB, profil ménice ABB . . . . . ..

reference, FBA, genericky profil ... ......

reference, FBA, profil ménice ABB . . . . . ..
Stitek

sériové Cislo . ......... .. L

typovy kod. ... ...

technické udaje
pfipojenioviadani .. ..................
tepelna porucha, poruchovy kéd . ...........
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teplota motoru
datové parametry . .................... 102
méreni, skupina parametrt ............. 150
prekroCeni teploty, poruchovy kéd . . ... ... 245
teplotniochrana . ..................... 273
)
ucinnost ... ... 282
udrzba ventilatoru . . .......... . ... L 256
udrzba
hlavniventilator .. .................... 256
chladiCe ........ ... .. ... ... ... . ... .. 255
intervaly . ........ .. .. 255
ovladacipanel .......... ... . ... . ..., 258
terminy, skupina parametrG . .. .......... 139
uhel
mechanicky, datové parametry .......... 102
UL/CSAznaCkovani .. .................... 292
uroven znecisténi
limity pro okolni prostfedi............... 289
limity prozasilani . .................... 289
uvadéni do provozu
data, skupina parametrG. .. .............. 98
uzemnéni
viz zem
uzivatelska sada parametrG . ................ 81

uzivatelska zatézovaci kfivka
frekvence, parametry .. ... ... ... ... 156, 157

moment, parametry ............... 156, 157
poruchovy kéd . ...................... 247
skupina parametrdl ... ................. 156
\'
v rohu uzemnéné systémy TN
varovani tykajici sefiltra. .. .......... ... .. 6
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varovani tykajici se Sroubd u F1,F2 ....... 21
varovani
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ELV (Extra Low Voltage) . ............... 23
EM1,EM3,F1aF28rouby ............... 6
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filtr u systému uzemnénéhovrohu ......... 6
kvalifikovany instalaéni technik ............ 5

nebezpeCnanapéti...................... 5

nelze opravovatvterénu ................. 6

odpojovac (odpojovaci prostiedek) ......... 6

paralelni pfipojeni ovladani ............... 5

VYPISY « ottt 5

vysokéteploty. ........ ... .. L 6
vektor:

momentovyrezim. ..................... 98

otdCkovyrezim.......... .. ... . ... 98
velikostramce. .. ....... . ... ... 259
verze

firmware, parametr.................... 146
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limity pro okolni prostfedi............... 290

limity prozasilani . .................... 290
volitelné pfisludenstvi
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skupina parametrd .................... 187
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volny pad

limity prozasilani .................... 290
vybér externiho ovladani, parametr. . ... ..... 109
vybér externich pfikazl, parametr. .. ... ... .. 107
vykon

datové parametry .. ......... ... . ... 100
vynucena porucha, poruchovy koéd . . ........ 247
vystup bloku aplikaci, datové parametry. ... .. 100
vystup

frekvence, datové parametry ........... 100

kabelaz, poruchovy kéd ............... 247

napéti, datové parametry .. ............ 100
vystupni rezim

Asistenc¢ni ovladacipanel .. ............. 47

Zakladni ovladacipanel ................ 65

Z

zakonCeni . ... ... 191
zalohovani parametrl (Asistenéni panel) . .. ... 58
zalohovani parametrud

Asistencni ovladacipanel............... 58

zatézovaci kfivka, viz uzivatelska zatézovaci krivka
zatézovaci moment, viz uzivatelska zatézovaci kfivka
zatézovaci frekvence, viz uzivatelska zatézovaci kfivka

zdroj pro korekce (PID), parametr. .. ... ... .. 169
zem
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zménéné parametry (Asistencni ovladaci panel) 54
zpomalovani
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Kontakt ABB

Informace o produktech a sluzbach

Adresujte veSkeré pozadavky na informace o produktech na va$e regonalni zastoupeni ABB

s udanim typového kédu a sériového Cisla pfislusného ménice. Seznam kontaktt ABB pro oblast
prodeje, podpory a servisu naleznete na adrese www.abb.com/ménie po zvoleni Drives — World
wide service contacts na pravé strané obrazovky.

Produktova skoleni

Pro informace o ABB produktovych 8kolenich se podivejte na adresu www.abb.com/ménice a zvolte
Drives — Training courses na pravé strané obrazovky.

Zpétna vazba tykajici se priru¢ek pro ménice ABB

Uvitame Vase poznamky tykajici se nasich pfiru¢ek. Podivejte se na adresu www.abb.com/ménice,
a zvolte postupné Drives — Document Library — Manuals zpétnovazebni form (LV AC ménice) na
praveé strané obrazovky.
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