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Obsah této priru¢ky

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje bezpecnostni pokyny, které musite
dodrzovat pfi instalovani, provozovani a udrzovani ménice.
Pokud se tyto pokyny nedodrzi, mize to mit za nasledek vazné
i smrtelné zranéni nebo mlze dojit k poSkozeni ménice, pfipoje-
ného motoru nebo pohanéného zafizeni. Pfectéte si tyto bez-
pecnostni pokyny pfed zahajenim prace s jednotkou. Tato
kapitola rovnéz obsahuje uvod do obsahu této pFirucky.

Na konci kapitoly naleznete pokyny o tom, jak zjistite informace
o produkt a servisu, jak ziskate informace o produktovém
Skoleni a jak nam predate informace o této pfirucce ménice.

Kompatibilita

Tato pfirucka se tyka méni¢e ACH550-01. Pro data ménice a
pfislusné pokyny pro méni¢e ACH550-UH viz ACH550-UH
HVAC Uzivatelska priru¢ka méni¢e [3SAUA0000004092].
Pfirucka je kompatibilni s firmwarem méni¢e ACH550-01 vve
verzi 3.11d nebo pozdé;jsi. Viz parametr 3301 FW VERSION na
strané 243.

Urcené pouziti
ACH550 a pokyny v této pfiruCce jsou uréeny pro pouziti

u aplikaci HVAC. Makra by se méla pouzivat pouze u aplikaci
definovanych v pfisludnych odstavcich.

Uréené osoby

Tato pfirucka je uréena pro osoby, které instaluji, uvadéji do
provozu, provozuiji a servisuji méni¢. Prectéte si pfirucku pred
zahajenim prace s méni¢em. U ¢tenarfu se oekavaji znalosti
zaklad(l elektrotechniky, zapojovani, elektrickych komponentu
a symboll pouzivanych v elektrickych schématech.

Obsah této pfirucky 5
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Pouziti varovani a pokynu
V této prirucce jsou pouzivany dva typy bezpecénostnich pokyn:
» Varovani upozorfiuji na podminky, které mohou zpusobit
vazné a smrtelné zranéni a/nebo podkozeni zafizeni. Také
vam fikaji, jak |ze zamezit ohroZeni.

» Pokyny upozorfiuji na dil¢i podminky a jevy nebo udavaji

informace o n&jakém objektu.

Varovné symboly jsou pouzivany takto:

A Elektrické nebezpedi varuje pfed vysokym napétim,
které muze zpulsobit zranéni a/nebo poskozeni zafizeni.
VSeobecné ohrozeni varuje pied jinymi nez elektrickymi

A podminkami, které mohou zpUsobit zranéni a/nebo
poskozeni zafizeni.

Bezpec€nostni pokyny

VAROVANI! ACH550 smi byt instalovan POUZE kvalifikovanym
elektrikafem.

VAROVANI! | v pFipadé, Ze je motor zastaven, mizZe se na

A svorkach silovych obvodu (U1, V1, W1 a U2, V2, W2) vyskytovat
nebezpelné napéti a v zavislosti na typu ramu také na svorkach
UDC+/BRK+ a UDC-/BRK-.

VAROVANI! Nebezpeé&né napéti je pfitomno, pokud je pfipojeno
vstupni napéti. Po odpojeni napajeni pockejte nejméné 5 minut
nez odstranite kryt. Pro kontrolu zméfte nulové napéti na ss
svorkach, které jsou v zavislosti na typu ramu UDC+/BRK+ a
UDC-/BRK-.

VAROVANI! | v pfipadé, Ze je vstupni napajeni odpojeno od
pfipojovacich svorek ACH550, muze byt nebezpecné napéti
(z vnéjsiho zdroje) na vystupnich svorkach relé RO1 ... RO3 a
pokud je do instalace zalenéna rozSifovaci deska, tak také na
svorkach RO4...RO6.

6 Obsah této pFirucky
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VAROVANI! Pokud jsou ovladaci svorky dvou & vice méniéa
pfipojeny paraleln&, pomocna napéti pro tato pfipojeni musi byt
z jednoho zdroje, coz muze byt bud jedna z jednotek nebo
externi napajeci zdroj.

instalovan v systému IT [neuzemnény napajeci systém nebo na-
pajeci systém uzemnény s vysokym odporem (pfes 30 ohmi)],
pfipoji se systém k potencialu zemé pres kondenzator filtru EMC
v ménici. To mUze predstavovat nebezpeci nebo poskozeni
ménice.

Pokud je méni¢ s neodpojenym filtrem EMC instalovan v uze-
mnéneém systému TN, bude méni¢ poskozen.

Pokyn: Pokud je odpojen filtr EMC, nebude méni¢ vyhovovat
pozadavkim na EMC.

Odpojeni filtru EMC, viz stranky 42 (velikosti ramu R1...R4) a 43
(velikosti ramu R5...R6) v kapitole Instalace ménice.

2 VAROVANI! Pokud je méni¢ s neodpojenym filtrem EMC

VAROVANI! ACH550 neni zafizeni, které Ize opravovat v pro-

A vozu. Nikdy se nepokoudejte opravit nefunkéni jednotku. Pro
opravu kontaktujte vyrobni zavod nebo vase mistni autorizova-
né servisni centrum.

VAROVANI! ACH550 startuje automaticky po preruseni
vstupniho napajeni, pokud je zapnut externi povel pro chod.

VAROVAN:I! Teplota chladiée miize dosahnout vysokych
hodnot. Viz kapitola Technické tdaje.

Obsah této pfirucky 7
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VAROVANI! Neovladeijte motor pomoci stfidavého stykade

A nebo vypinaciho zafizeni (odpojovace); misto toho pouzivejte
tlagitka start a stop na ovladacim panelu nebo externi povely
(V/V nebo fieldbus). Maximalné povoleny pocet cykld nabijeni
stejnosmérnych kondenzatorl (tzn. pfipojeni napajeciho napéti)
je Sest za deset minut.

Pokyn: Pro ziskani dalSich technickych informaci kontaktuijte
vyrobni zavod nebo mistni zastoupeni ABB (viz strana 424).

8 Obsah této pFirucky
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Baleni ménice
Po otevreni baleni pfekontrolujte, zda baleni obsahuje
nasledujici polozky:

méni¢ ACH550 (1)

IP21: box obsahujici svorky a pfipojovaci box (2),

IP54: box obsahujici horni kryt

box obsahujici ovladaci panel (klavesnici) ACH-CP-B a
konektor panelu (3)

lepenkova montazni Sablona (4)

uzivatelska pfirucka (5)

varovné nalepky.

NiZe uvedeny obrazek ukazuje obsah baleni ménice.

Obsah této pfirucky
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Zvedani ménice
Nize uvedeny obrazek ukazuje jak se ménic zveda.

Pokyn: Zvedejte méni€ pouze za kovové Sasi.

10 Obsah této prirucky
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Pozadavky na informace o produktu a na
servis

Adresujte jakékoliv poZadavky tykajici se
produktu na regionalni zastoupeni ABB

s udanim typového kédu a sériového Cisla
pfislusné jednotky. Seznam kontaktd pro oblast
prodeje, podpory a servisu u ABB naleznete na
adrese www.abb.com/drives po zvoleni Drives —
Sales, Support and Service network.

Produktova skoleni

Pro informace o ABB produktovych Skolenich
jdéte na adresu www.abb.com/drives a zadejte
Drives — Training courses.

Zajisténi zpétné vazby v oblasti prirucek
ménic¢a ABB
Vitdme va$e pfipominky tykajici se nadich
priru¢ek. Jdéte na adresu www.abb.com/drives,

potom postupné zvolte Document Library —
Manuals feedback form (LV AC drives).

Obsah této pfirucky 11
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Priprava pro instalaci

Co obsahujte tato kapitola?
Tato kapitola obsahuje pokyny pro pfipravu instalace ménice.
Obsahuje také udaje o identifikaci ménice, zapojeni, predpisy
EMC a seznam nafadi potfebného pro instalaci.

Pokyn: Instalace musi byt provedena vzdy v souladu

s pouzitelnymi mistnimi zakony a pfedpisy. ABB nepiebira
jakoukoliv zodpovédnost za instalace nevyhovujici mist-
nim zakontm a/nebo jinym pfedpistim. Pokud se nedodrzi
doporuceni ABB, muize provoz ménic¢e zpUsobovat
problémy, které nejsou pokryty zarukou.

Pfiprava pro instalaci 13




dentifikace ménice

IP54 &titky

UZivatelska prirucka ACH550-01

Umisténi a obsah Stitka pro kryti IP54 jsou zobrazeny na nize

uvedeném obrazku.

ACHS50-01-023A-4 + BOSS

RoHS i
*1070200188

Input u1 3~ 380...480 V
(] 23 A
H 48...63 Hz
Qutput U2 3~ 0.U1V
12N 23 A
2 0...500 Hz
Motor PN 11 kW

ACH550-01-023A-4+B055

ACHS550-01-023A-4+B055

PN 11 kW

o zon AN
semo 10702001 88 *

ESG,GULL::{%J 2, NEMA& &EB‘N%LAQV

CIIS N713

AR
200188=*

sermo k1070

For more information see User's Manual

Pokyn: Umisténi stitkd se muze liSit podle velikosti rama.

14
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IP21 &titky

Umisténi a obsah stitkd pro kryti IP21 jsou zobrazeny na nize
uvedeném obrazku.

ACHES0-01-06AG-4 ACHS50-01-06A9-4
ROHS  WINAUINMIINNE | 2 35 |
01240% y
PN 3.0 kW semo 2 1065101240%
Input U1 3~ 380..480 V P21, UL lype 1, NEMA 1 ABB 0
n 289 23 W c € o MADE IN FINLAND
f z
Output U2 3~ 0.U1 V " N1
12N 6.9 A
o ol ||I||||||II|II|1II||I|1II||||I||II||||||!I\|I||II|||||I||II\
Motor 3.0 kW

ACH550 01-06A9-4

For more infarmation see User's Manual

Pokyn: Umisténi stitk( se mdze lisit podle velikosti ramu.

Pfiprava pro instalaci 15
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Typovy kod

Obsah typového kédu méni¢e zobrazeného na Stitku je uveden
VvV nize uvedeném prehledu.

ACH550-01-08A8-4+. ..

AC, HVAC méni¢ - 550 produktova fada

Konstrukce (regionalni specifika)
01 = Nastaveni a dily specifické pro instalace v souladu s IEC
LH = Nastaveni a dily specifické pro instalace v souladu s NEMA

Jmenovity proud
08A8 = 8,8 A, podrobnosti viz tabulka v odstavci Velikost ramu na strané 17

Jmenovité napéti
2=208...240 V st
4=2380...480 V st

Kryti
Nespecifikovano = 1P21
B055 = IP54

Sériové Eislo
Format sériového Cisla ménie uvedeného na Stitku je popsan
vV nize uvedené tabulce.

Sériové ¢islo je ve formatu CYYWWXXXXX, kde

C: zemé vyroby

YY: rok vyroby

WW: tyden vyroby; 01, 02, 03, ... pro tyden 1, tyden 2, tyden 3, ...
XXXXX: ¢€islo zaCinajici kazdy tyden od 0001.

16
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Velikost ramu

Typ Iy Py Velikost
ACH550-01- A kW ramu

Trifazové napajeci napéti, 220...240 V

04A6-2 4.6 0.75 R1
06A6-2 6.6 1.1 R1
07A5-2 7.5 1.5 R1
012A-2 11.8 2.2 R1
017A-2 16.7 4.0 R1
024A-2 242 5.5 R2
031A-2 30.8 7.5 R2
046A-2 46 11 R3
059A-2 59 15 R3
075A-2 75 18.5 R4
088A-2 88 22 R4
114A-2 114 30 R4
143A-2 143 37 R6
178A-2 178 45 R6
221A-2 221 55 R6
248A-2 248 75 R6
Trifazové napajeci napéti, 380...480 V

02A4-4 24 0.75 R1
03A3-4 3.3 1.1 R1
04A1-4 4.1 1.5 R1
05A4-4 54 2.2 R1
06A9-4 6.9 3.0 R1
08A8-4 8.8 4.0 R1
012A-4 11.9 5.5 R1
015A-4 15.4 7.5 R2
023A-4 23 11 R2
031A-4 31 15 R3
038A-4 38 18.5 R3
044A-4 44 22 R4

Pfiprava pro instalaci 17



UZivatelska prirucka ACH550-01

Typ Iy Py Ve[ikost
ACH550-01- A kW ramu
045A-4 45 22 R3
059A-4 59 30 R4
072A-4 72 37 R4
087A-4 87 45 R4
096A-4 96 45 R5
124A-4 124 55 R6
125A-4 125 55 R5
157A-4 157 75 R6
180A-4 180 90 R6
195A-4 205 110 R6
246A-4 245 132 R6

00467918.xIs B

Poznamenejte si velikost ramu vaseho ménice
do poli¢ka na pravé strané.

Pokyn: Podrobné technické informace viz kapitola Technické
udaje.
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Identifikace motoru
Priklad typového stitku IEC motoru je uveden v obrazku.

f C€ ABB Oy ElectricalMachinegs \
OO%W LV Wotors, Vaasa, Finland
$~lator WSJP 250SHA 4 EExd 1B T4BY
EC 250810 65 | —
5 [Wo. 3492800
LU-20964-0 12001 ‘Ins‘c\. F P59
V i1 kW tim in Aoojeos @ Duty
690 Y 50 5§ {479 58 0.83
400D 5 { 5§ {479 101 | 083
660 Y 50 55 1475 60 0.85
380D 50 54 P47 | 104 | 088
4150 50 55 14810 99 0.2
L0 D 60 63 P7175 | 103 | 0.83
Prod.code 36UP252210-ADG 138148
LOTE 00 ATEX 6030
6315103 LDOI13I0) 450 &y

\_ @HZD A BB IEC 600341 )

Dulezité jsou nasledujici informace:
* napéti

* jmenovity proud motoru

* jmenovita frekvence

* jmenovité otacky

* jmenovity vykon

Pfiprava pro instalaci



UZivatelska prirucka ACH550-01

Nize uvedeny obrazek ukazuje pfipojky motoru v zapojeni do
hvézdy a do trojuhelniku. Zvyraznény fadek v pfikladu typového
Stitku motoru na strané 19 odpovida zapojeni do trojahelniku.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Pokyn: Piekontrolujte spravné pfipojeni pro vas typ motru.

PFiprava pro instalaci
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Kompatibilita motoru
Motor, méni€ a napajeni musi byt kompatibilni:

Specifikace .
motoru Zkontrolujte Reference
Typ motoru tfifazovy indukéni | -
motor
Jmenovity proud zavisi na typu « Stitek typového
kodu na ménici
pro “vystupni
IN” (proud),
nebo
» typovy kod na
ménici a tabulka
jmenovitych dat
v Jmenovité
hodnoty v kapi-
tole Technické
udaje.
Jmenovita 10...500 Hz -
frekvence
Rozsah napéti PoZadavky na 208...240V
motor a napajeci 380...480V
napéti jsou tfifazo-
vé napéti a jsou
v ramci napétové-
ho rozsahu
ACH550.
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UZivatelska prirucka ACH550-01

Primérené okolni prostredi a kryti

Ovérte, zda montazni misto splfiiuje pozadavky na okolni
prostfedi. Pro zamezeni poSkozeni pfed instalaci, skladujte a
pfepravujte ménic v souladu s pozadavky na prostfedi pro
pfepravu a skladovani. Viz odstavec Podminky okolniho
prostredi na strané 416.

Ovéfte, zda je kryti (stuperi ochrany) pfiméfené, s ohledem na

miru znecisténi v misté instalace:

*  Kryti typu IP21. V okoli montazniho mista nesmi byt vzdudny
prach, korosivni plyny nebo kapaliny a vodivé necistoty jako
kondenzat, uhelny nebo kovovy prach.

*  Kryti typu IP54. Toto kryti poskytuje ochranu proti vzdusné-
mu prachu a jemné stfikajici nebo stékajici vodé ve v8ech
smeérech.

Na rozdil od kryti IP21 ma kryti IP54 nasleduijici:

+ stejny vnitfni plastovy rdm jako u kryti IP21

» jiny vnéjSi plastovy kryt

» pridavny vnitini ventilator pro zlepSeni chlazeni

+ vétsi rozméty

» stejné jmenovité hodnoty (nevyzaduje snizeni hodnot).

Pokud je nutné z jakéhokoliv dlivodu instalovat ménic s krytim

IP21 bez rozvodné krabice nebo krytu nebo ménic s krytim IP54

bez rozvodné desky nebo horniho krytu, viz pokyn na strané

419.

22
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Vhodné montazni misto

Ovérte, zda montazni misto splfiuje nasledujici omezeni:

+ Méni¢ musi byt instalovan vertikalné na hladky, pevny povrch
a v pfiméfeném prostfedi tak, jak je definovano v odstavci
Priméfené okolni prostredi a kryti na strané 22.

» Pro horizontalni instalace kontaktujte ABB k ziskani dalSich
informaci (viz strana 424).

Mozna je také montaz na ram stroje. Nejsou potfebné pfidavné

desky pro chlazeni, protoze méni¢ ma vlastni zadni chladici

desku.

Viz odstavec Montazni rozméry na strané 400. Zde jsou

uvedeny montazni rozmeéry pro vSechny velikosti ramu a typy

kryti.
NiZze uvedeny obrazek ukazuje nutné volné misto pro instalaci
jednotky.
R1...R6
IP21 a IP54: 200 mm
ABE___ ol
-
a8
IP21 a IP54: 0 mm IP21 a IP54: 0 mm
>
VN
\

|

IP21 a IP54: 200 mm

Pfiprava pro instalaci 23



UZivatelska prirucka ACH550-01

Zaijistéte, aby horky vzduch necirkulovat zpét do ménice. Nize
uvedeny obrazek ukazuje minimalni prostor pro chladici vzduch.

S|

o0 006
200 mm
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UZivatelska prirucka ACH550-01

Zablokujte vystup horkého vzduchu z ménicée proti vniknuti do
vstupu chladiciho vzduchu jiného méni¢e vhodnou mechanickou
prekazkou mezi ménici. Nize uvedeny obrazek ukazuje
minimalni prostor pro chladici vzduch.

200 mm j

200 mm
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UZivatelska prirucka ACH550-01

Pfripojeni a pozadavky na EMC

Stanovte pozadavky na elektromagnetickou kompatibilitu (EMC)
dle mistnich norem. V zasadé:

Dodrzte mistni normy pro velikost kabeld.

Zachovejte oddéleni tfi typl kabelaze: kabelaz vstupniho
napajeni, kabeldz motoru, ovladaci/komunikaéni kabely.
PFfekontrolujte provozni omezeni z hlediska maximalné
povolené délky kabelu pro motor v odstavci Pripojeni motoru
na strané 389.

Pokud musi izolace vyhovovat evropské smérnici pro EMC
(viz odstavec Pripojeni v souladu s IEC/EN 61800-3 (2004)
na strané 420), pfekontrolujte také omezeni EMC pro
maximalni délku kabelu motoru v odstavci Pripojeni motoru
na strané 389.

Pokyn: Nespravné pfipojeni je zdrojem hlavnich problému
z hlediska EMC. Pro zamezeni vzniku téchto problému
postupuijte podle pfislusnych pokyna.

26
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Uzivatelska prirucka ACH550-01

Nize uvedeny obrazek ukazuje pfiklad spravného pfipojeni.

Ridici kabel
90"~ ?
{ min. 200 mm [8in] J
i
/ " min. 300 mm [12 in]
Silovy kabel

Kabel motoru

Pokyn: Pokud je pouZzit vystupni odpojovag nebo stykac,
pouzijte budto 2102 FINKCE STIP [hodnota musi byt 1 (DOBEH)]
nebo 1608 START POVOLEN 1 z pfidavného kontaktu odpojovace
do ACH550.

Pokyn: Pfipojovani je podrobné popsano v kapitole /nstalace
ménice.
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Pokyny pro kabelaze

Zachovejte co nejkratSi jednotlivé nestinéné vodice mezi
kabelovymi pfichytkami a svorkovnici. Ovladaci kabely vedte
oddélené od silovych.

Privodni silové (napajeci) kabely

Viz odstavec PFivodni silové (napajeci) kabely, pojistky a jistice
na strané 381 a Privodni silové (napajeci) kabely na strané 386.

Motorové kabely

Viz odstavec Pripojeni motoru na strané 389 pro informace

o maximalnich délkach motorovych kabelu, aby bylo vyhovéno
pozadavkum IEC/EN 61800-3 pro kategorie C2 nebo C3, pokud
je lze pouzit.

NiZe uvedeny obrazek ukazuje minimalni poZadavky na stinéni
motorovych kabel(.

Pancéfované nebo pocinované médéné vodiCe s opletenym
stinénim.

Vrstva médéné pasky s koncentrickym uspofadanim
médénych vodicu.

Koncentricka vrstva médénych vodicu
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Nize uvedeny obrazek ukazuje nedoporucované typy
motorovych kabelU.

Obrézek laskavé zaputjcen od Draka NK Cables. Copyright ©

2003 Draka NK Cables.

Nize uvedeny obrazek ukazuje doporu¢ené usporadani vodicl.

Doporuéené (CE a C-Tick)
Symetricky stinény kabel: 3fazové

vodice a koncentricky nebo symetricky
konstruovany PE vodi¢ a stinéni

PE vodi¢ a Stinéni
stinéni

Nepovolené typy kabelti motoru
(CE a C-Tick)

CtyFvodiovy systém: 3 vodige faze a
ochranny vodi€ bez stinéni.

K W

Povolené (CE a C-Tick)
Oddéleny PE vodi¢ je
pozadovany, pokud vodivost

stinéni je < 50% vodivosti
fazového vodice.

Stinéni

&~
e PE
. Stinéni

PFiprava pro instalaci
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UZivatelska prirucka ACH550-01

Uginné stinéni motorového kabelu
Zakladni pravidlo efektivnosti stinéni je, ¢im lepsi a pfiléhavéjsi

ukazuije priklad efektivni konstrukce (napf. Olflex-Servo-FD 780
CP, Lapp Kabel nebo MCCMK, Draka NK kabely).

Izolaéni plast’ Vnitini izolace L2
o0
Spletené kovové stinéni L3

Pritahnéte stinéni kabelu k prlichodkové desce a stodéte stinéni
do svazku, ne delSiho nez 5x jeho $ife a pfipojte jej ke svorce
oznatené L (v pravém dolnim rohu ménice), pokud pouZijete
kabel bez oddéleného PE vodice.
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Nize uvedeny obrazek ukazuje principy uzemnéni kabeld.

KABEL NAPAJENI MOTOROVY KABEL

Odizolované vodice
co nejkratsi
e Kratka stoCena Cast e
3 A
| ] Nenatfena rovna deska L :

fff—% =5

L ‘v

Vodivé stinéni a
stlaCovaci tésnéni

Stinéni kabelu
zakryté vodivou
paskou

EMC kabelova
ucpavka

‘_\

Upevriovaci
matice

11
Pokraéovéw

Faradayovy klece

Na strané motoru musi byt stinéni motorového kabelu
uzemnéno na 360 stupnich pomoci kabelové ucpavky EMC
nebo musi byt vodiCe stinéni stoCeny do svazku, ktery neni delSi
nez pétinasobek jeho Sifky a tento svazek se pfipoji k pfipojce
PE u motoru. Stejné principy se pouziji pfi instalaci rozvodné
skfiné.
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UZivatelska prirucka ACH550-01

Ovladaci kabely

Vseobecné pozadavky

Pouzijte stinéné kabely, navrzené pro teploty 60 °C nebo vySe.
Nize uvedeny obrazek ukazuje pfiklady doporu¢enych kabelu.

Nomak od Draka NK Cables

Obrazek laskave zapujéen od Draka NK Cables.
Copyright © 2003 Draka NK Cables.

Ovladaci kabely musi byt viceZilové kabely se stinénim

v provedeni jako mé&déné opleteni.

Stinéni musi byt sto¢eno do svazku ne delSiho nez 5x jeho
Sife a pFipojeno na svorku X1:1 (I/O kabely) nebo na X1:28
nebo X1:32 (pro kabely RS485).

Trasa ovladacich kabeld pro minimalizaci vyzafovani do kabelu:

Trasu volte co nejdale od kabell vstupniho napajeni a
motorovych kabell (minimalné 20 cm).

Tam, kde se ovladaci kabely kfiZuji se silovymi, zajistéte, aby
kfiZzeni bylo pod uhlem 90°.

Vedte kabely ve vzdalenosti minimalné 20 cm od stran
ménice.

Signaly spinané pres relé vedte v kroucenych parech
(zvlasté pokud je napéti > 30 V). Signaly spinani pfes relé
pracujici s napétim mensim nez 30 V mohou byt vedeny ve
stejném kabelu jako vstupni digitalni signaly.

32
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Nize uvedeny obrazek ukazuje pfiklad instalace a polozZeni
ovladaciho kabelu.

Ovladaci kabel

Ovladaci kabel

- I
90° ! Il min. 500 mm
{ min. 20q mm
/ |
Vstupni napéjeci Motorovy kabel
kabel

Pokyn: Neslu€ujte ve stejném kabelu signaly ovladané pfes relé
vyuzivajici napéti vy8Si nez 30 V s jinymi ovladacimi signaly.

Pokyn: Nikdy neslu€ujte signaly 24 V ss a 115/230 V st do
jednoho kabelu.
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UZivatelska prirucka ACH550-01

Analogové kabely

Doporuceni pro analogoveé signaly:

» Pouzijte kabel s kroucenym parem, dvojité stinénym.
» Pro kazdy signal pouZijte oddélené stinény par.

* Uzemnéte pouze na jednom konci.

Digitalni kabely

Doporuceni pro digitalni signaly:

» Dvajité stinény kabel je nejlepSi alternativa, Ize v3ak pouZzit
i vicezilovy (kroucené pary) kabel s jednoduchym stinénim.

Kabel ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice)

Pokud je ovladaci panel pfipojen k ménic¢i pomoci kabelu, I1ze
pouzit pouze ethernetovy propojovaci kabel s kroucenymi pary
vodicu. Napfiklad standardni CAT5 UTP Ethernet Patch
Cable,se zapojenim 568-B. Maximalni délka je 3 metry.

34
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Pozadované naradi
Pro instalaci ACH550 budete potfebovat nasledujici:
» Sroubovaky (odpovidajici pro montaz pouzitych dil)
» kledté na sejmuti izolace kabelu

* pasmo
o vrtak

* montazni dily: Srouby nebo matice a Cepy, vzdy Ctyfi kusy.
Typ prisluSenstvi zavisi na montaznim povrchu a na velikosti
skfiné takto:

IP21/IP54 | IP21/iP54 | Metrické | imperidlni
R1 6.5/8 14 /18 M5 #10
R2 9.0/ 11 20/24 M5 #10
R3 16 /17 35/38 M5 #10
R4 24 /26 53 /57 M5 #10
R5 34 /42 75/93 M6 1/4 in
R6 69'/86% | 152'/190% | M8 5/16 in

1 ACH550-01-246A-4, IP21: 71 kg
2 ACH550-01-246A-4, IP54: 88 kg

Pokyn: Nezvedejte ménice s velikosti ramu R6 bez zvedaciho

zarizeni.

Pfiprava pro instalaci
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UZivatelska prirucka ACH550-01

Kontrolni seznam pripravy instalace

v

Kontrola

Pfrekontrolujte typ ramu ménice podle
typoveého Stitku (/dentifikace ménice na strané
14, Velikost ramu na strané 17).

Pfrekontrolujte kompatibilitu motoru a ménice
(Identifikace motoru na strané 19,
Kompatibilita motoru na strané 217).

Pfrekontrolujte vhodnost okolniho prostfedi a

mista montaze (Priméfené okolni prostredi a
kryti na strané 22, Vhodné montazni misto na
strané 23).

Pfrekontrolujte, zda kabely pro motor a ovla-
daci kabely vyhovuji pozadavkiim na EMC
(Pripojeni a poZzadavky na EMC na strané 26,
Pripojeni v souladu s IEC/EN 61800-3 (2004)
na strané 419).

Pfekontrolujte, zda kabely vyhovuji
pozadavkum (Pripojeni a poZzadavky na EMC
na strané 26, Motorové kabely na strané 28,
Ovladaci kabely na strané 32, Pripojeni v
souladu s IEC/EN 61800-3 (2004) na strané
419).

Pfrekontrolujte, zda mate k dispozici poZado-
vané a vhodné naradi (PoZadované naradi na
strané 35).

Pfrekontrolujte, zda sténa unese hmotnost
méniCe (Hmotnosti a montazni Srouby na
strané 4017).
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Instalace ménice

Co obsahuijte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje postupy mechanické a elektrické
instalace ménice.

VAROVANI! Pred zahajenim instalovani ACH550 zajistéte, aby
bylo vypnuto napajeci napéti ménice.

Pokyn: ACH550 by mél byt montovan pouze na mistech, kde
jsou splnény v§echny pozadavky definované v kapitole Priprava
pro instalaci a po splnéni podminek v kontrolnim seznamu.

Priprava mista pro montaz

1. Pouzijte montazni
8ablonu k oznageni
pozice montaznich :
otvord. 8T

2. \Vyvrtejte otvory.

3. Vlozte Srouby z poloviny
do otvoru.

e

Pokyn: Velikosti rami R3 a R4 maiji Ctyfi otvory na horni
strané.Pouzijte z nich pouze dva. Pokud je to mozné, pouZzijte
dva vnéjsi otvory (tim se ziska prostor pro udrzbu ventilatoru).
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Demontaz predniho krytu (IP54)

1. Uvolnéte Srouby (Ctyfi nebo pét, v zavislosti na velikosti
ramu) kolem hrany krytu.
2. Demontujte kryt.
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Demontaz predniho krytu (IP21)

1.

2.
3.
4

Demontujte ovladaci panel, pokud je pfipojen.
Uvolnéte Sroub s roznytovanym koncem nahofre.
Zatlagte bo¢ni pfichytky dovnitf.

Vytahnéte kryt smé&rem nahoru.
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Montaz ménice (IP54)

1.
2.

3.

Vyjméte pryzové ucpavky zatlaGenim z vnéjsku.

Zavéste ACH550 na montazni érouby1 a fadné utahnéte ve
vSech Ctyrech rozich.

Umistéte ochranné ucpavky pfes Srouby.

Varovné prelepky v rliznych jazycich se dodavaiji s touto
pfiru¢kou. Nalepte varovnou pfelepku v pfislusném jazyce
na vnitfni plastovou skfin.

1 Zvednéte R6 ménid
z jeho montaznich
otvora.

40
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UZivatelska prirucka ACH550-01

Montaz ménice (IP21)

1. Zavéste ACH550 na montazni :§rouby1 a fadné utahnéte ve
vSech Ctyfech rozich fadné utahnéte ve vSech &tyfech
rozich.

2. Varovné prelepky v rlznych jazycich se dodavaji s touto
pfiruc¢kou. Nalepte varovnou prelepku v pfislusném jazyce
na vnitfni plastovou skfin.

1 Zvednéte ménic
R6 z jeho montaz-

nich ;vorf].

A

LT

8
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Prehled instalace pfipojek (R1...R4)

Nize uvedeny obrazek ukazuje pfehled rozmisténi pfipojek pro

velikosti ramd R1...R4

J J
(8P | [~Ee| Al: (v napétové pozici) 0(2)...10 V
[2 | [VXX=| Al2: (v proudové pozici) 0(4)...20 mA

J1 — DIP prepinace pro analogové vstupy (pouzivaji se 2 typy)

X1 —digitalni vstupy
(a 24 V vystup pfid. napéti)

X1 —releové vystupy

J2/J5 — DIP spinace
pro RS485 zakonéeni

J245  J2J5

AlA
AlA ON|[oN
ON|oN

off pozice on Eo_zize

_—
Velikosti [ Vstup napdj. napéti
ramu 3faz.: U1, V1, W1
R5...R6 || 1faz: U1 (zivy), W1
odlisné EM1
Viz

nasled. PE
strany \ )

Na obrazku je znazornéna velikost ramu R3.Jiné
velikosti ramu maji podobné rozmisténi.

Konektor panelu

FlashDrop volit. pf.

Poruchova LED (Cer.)

Volitelny modul 1
(pfidavny modul rele-
ovych vystupu)

X1 —komunikace
(RS485/Modbus/
FLN/N2, BACnet)

Volitelny modul 2
(zas. dil fieldbus)

Silovy vyst.do motoru
(U2, V2, W2)

EM3

X0003

VAROVANI! Pro systémy IT (izolované), v rozich uzemnéné
systémy TN a pfi pouziti chrani¢u, demontujte Srouby EM1 a
EM2 pro odpojeni EMC filtru. Pamatujte si, Ze pokud je odpojen
filtr EMC, neni zafizeni v souladu s pfedpisy pro EMC.
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Prehled instalace pripojek (R5...R6)

Nize uvedeny obrazek ukazuje pfehled rozmisténi pfipojek pro
velikosti ramu R5...R6.

Vstup napdj. napéti Silovy vystup do motoru
(U1, V1, W1) (U2, V2, w2)

Vstup napdj. napéti
3faz.: U1, V1, W1
1faz.: U1 (zivy), W1

M

Silovy vystup do motoru
(U2, V2, W2)

X0013

VAROVANI! Pro systémy IT (izolované), v rozich uzemnéné
systémy TN a pfi pouziti chranic¢u, demontujte Srouby F1 a F2
pro odpojeni EMC filtru. Pamatujte si, ze pokud je odpojen filtr
EMC, neni zafizeni v souladu s predpisy pro EMC.
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Silové pripojeni (IP54)
1. Vyfiznéte pryzové ucpavky kabell podle potfeby pro
1) silovy pfivod, 2) kabel motoru a 3) ovladaci kabel.
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2. U pfivodniho silového kabelu odstrarite oplasténi tak, aby
byly k dispozici jednotlivé vodice s dostate¢nou délkou.
Odizolujte také jednotlivé vodice.

3. U kabelu motoru odstrarite oplasténi tak, aby se obnazilo
mé&déné stinéni a to stoCte do svazku.Tento svazek by mél
byt co nejkratsi, aby se zamezilo ruSivému vyzafovani.
Odizolujte také jednotlivé vodice.
360° uzemnéni pod svorkou se doporuduje pro kabel
motoru, aby se zamezilo vyzafovani ruSeni. V tomto
pfipadé odstrante oplasténi ze svorky kabel.

4. \Vedte pfivodni silovy kabel a kabel motoru pres svorku a
utahnéte Srouby svorek.

5. Zapojte privodni silovy kabel a kabel motoru a vodice
uzemnéni k pfipojkam ménice s pouzitim utahovaciho
momentu udaného v tabulce na strané 46. Velikost ramu
R6: Viz obrazek spranych typl kabelovych ok na strané 46.
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Utahovaci momenty

Vel. | U1,V1, W1, U2, V2, Uzemnini PE
ramu ["ytahovai momemt | Utahovai momemt
N-m Ib-ft N-m Ib-ft
R1 14 1.0 14 1.0
R2 1.4 1.0 1.4 1.0
R3 1.8 1.3 1.8 1.3
R4 2.0 1.5 2.0 1.5
R5 15 1.1 15 111
R6 40 29.5 8 59

Velikost ramu R6 oka
R6: Instalace s kabelovymi oky (16...70 mm?/6...2/0 AWG kabely)

Demontujte vSechny
Sroubovaci svorky.
Upevnéte kabelovéa oka
na Srouby maticemi M10.

Izolujte konce kabelovych
ok izolaéni paskou nebo
smrst'ovaci trubickou.

Upevnéte kruhova oka na
C¢epy maticemi M10 nuts.

RE6: Instalace s Sroub. pripojkami (95...185 mm?/3/0..350 AWG kabely)

a. Attach the screw-on lugs to the cables.

b. Attach the screw-on lugs to the drive.

@

WARNING! Pokud je velikost vodi¢t mensi nez 95 mm?
(3/0 AWG), musi se pouZzit kabelové oko nebo oko s
krouzkem. Kabely s velikosti vodi¢l mensi nez 95 mm? (3/0
AWG) pfipojené k pfipojkam by se mohly uvolnit a zpUsobit
poskozeni miniée.

Pokyn: Pfekontrolujte délky kabeld podle odstavce Pripojeni a
poZadavky na EMC na strané 26.
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Pripojeni kabell ovladani (IP54)

1. U kazdého ovladaciho kabelu odstrante oplasténi tak, aby
byla k dispozici dostate¢na délka stinéni z médénych
vodic¢l pro uchyceni svorkou. Odizolujte také jednotlivé
vodice.

Upevnéte ovladaci kabely svorkami.
3. Pripojte ovladaci vodi¢e do pfipojek ménice.

n

0.4 Nm

VAROVANI! ELV (Extra Low Voltage - mimoradné nizké napéti)
obvod pfipojeny k ménici je nutné pouzit v zéné ekvipotencialniho
spojeni, tzn v ramci zény kde jsou souc¢asné spojeny vSechny
vodivé dily, aby se zamezilo vzniku nebezpecného napéti. Toto je
zaruceno spravnym uzemnénim z vyroby.

Kompletni zapojeni viz kapitola Aplikacni makra a zapojeni.
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Pripojeni silovych kabelt (IP21)
1. Otevrete pfislusny vylamovaci otvor v pfipojovacim boxu.

2. Instalujte kabelové svorky pro silovy kabel a pro motorovy
kabel.
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3. Instalujte pfipojovaci box a utahnéte kabelové svorky.

¥ 32

it

Pokyn: Pfipojovaci box mlze byt ponechan mimo instalace
skfing, pokud je skfifi uzemnéna. Zajistéte stinéni pfivodu
(360°) ve skFini.
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4. Na kabelu vstupniho napajeni odstrarite oplasténi tak,
abyste snadno pfivedli jednotlivé vodi¢e ke svorkovnici.

5.  Na motorovém kabelu odizolujte vrchni plast’ tak, abyste
obnazilimédéné stinéni a z néj stocte pfipojovaci vodi¢. Ten
vyrobte co nejkratSi tak, abyste minimalizovali ruSivé
vyzarovani.

U motorového kabelu se doporuduje zajistit stinéni 360°
pod svorkou, abyste minimalizovali rusivé vyzafovani.
V tomto pfipadé odstrarite oplasténi kabelu.

Utahovaci
momenty
N-m|Ib-ft
U1, V1, W1,
U2, v2, W2,
R1 [{14]1.0
R2 [14]1.0
R3 18|13
R4 20|15
R5 | 15 |11.1
U1, V1, W1,
U2, v2, W2
R6 | 40 [29.5
PE
R6 | 8 [59

6. Protahnéte oba kabely skrz svorky.

7. Odizolujte a pfipojte silové a motorové vodie a zemnici
vodi¢ na svorky ménice. Velikost ramu R6: viz obrazek na
strané 46 .

8. Pfipojte stoCeny svazek stinéni motorového kabelu
k uzemnéni.

Pokyn: Piekontrolujte délky kabel(i podle odstavce Pripojeni a
poZadavky na EMC na strané 26.
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Pripojeni ovladani (IP21)

1. Instalujte kabelovou(é) svorku(y) pro ovladaci kabel(y)
(pFivodni napajeci kabel a motorovy kabel nejsou
zobrazeny na obrazku).

2. Odizolujte oplasténi ovlddaciho kabelu.
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3. Protahnéte ovladaci kabel(y) skrz svorku(y) a svorku(y)
dotahnéte.

4. Pripojte stinéni kabell digitalnich a analogovych V/V na
X1:1.

5. Odizolujte a pfipojte jednotlivé ovladaci vodi€e na svorky
ménice. Viz kapitola Aplikacni makra a zapojeni.

6. Nainstalujte kryt kabelového boxu (1 Sroub)

Utahovaci
moment: 0.4 Nm

VAROVANI! ELV (Extra Low Voltage - mimoradné nizké napéti)
obvod pfipojeny k ménici je nutné pouzit v zéné ekvipotencialniho
spojeni, tzn v rdmci zény kde jsou soucasné spojeny vSechny
vodivé dily, aby se zamezilo vzniku nebezpeného napéti. Toto je
zaru€eno spravnym uzemnénim z vyroby.

Kompletni zapojeni viz kapitola Aplikacni makra a zapojeni.
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Kontrola instalace

v

Prekontrolujte

Pfiprava instalace byla dokon&ena podle kon-
trolniho seznamu pfipravy instalace.

Ménic je bezpe€né namontovan.

Prostor kolem ménie odpovida technickym
pozadavkum na instalaci ménice (Vhodné
montazni misto na strané 23).

Motor a zafizeni jsou pfipraveny ke spusténi.

Pro systémy IT (izolované), v rozich uzemnéné
systémy TN a pfi pouziti chrani¢l: interni EMC
filtr je odpojen (Prehled instalace pripojek
(R1...R4) na strané 42, Prehled instalace
pfipojek (R5...R6) na strané 43).

Ménic je spravné uzemnén.

Napdjeci napéti (sit'ové) odpovida jmeno-
vitému vstupnimu napéti ménice.

PFipojky napajeciho napéti jsou pfipojeny na
svorkach U1, V1 a W1 a jsou utazeny podle
pozadavku.

Jsou instalovany pojistky pfivodniho napéti
(sitové) a vypinac pfivodniho napéti. (Kabel
napajeni (sit'ovy) a pojistky a jistice na strané
381.)

Pfipojky motoru jsou pfipojeny na svorkach U2,
V2 a W2 a jsou utazeny podle pozadavku.

Motorovy kabel je veden v dostatecné
vzdalenosti od jinych kabelu.

V motorovém kabelu nejsou zapojeny Zzadné
kondenzatory pro kompenzaci uciniku.

PFipojky ovladani jsou pfipojeny a utazeny
podle pozadavk.
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Prekontrolujte

Uvnitf ménie nezustalo Zadné naradi nebo
jiné cizi objekty (jako napf. Spony z vrtani).

K motoru NENI pfipojen jiny alternativni zdroj
napéti (jako bypass pfipojka) - na vystup
méniCe neni pfipojeno Zzadné napéti.
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Zpétna montaz krytu (IP54)
1. Nasadte kryt a zasurite ho.
2. Utahnéte Srouby na hranach krytu.
3. Instalujte zpét ovladaci panel.

Pokyn: Okno ovladaciho panelu musi byt uzavieno, aby se
vyhovélo kryti IP54.

Instalace ménice

55



UZivatelska priru¢ka ACH550 -01

Zpétna montaz krytu (IP21)
1. Nasadte kryt a zasurite ho.

2. Utahnéte Srouby.
3. Instalujte zpét ovladaci panel.
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Zapnuti napajeni

VAROVANI! Predtim, nez zapnete napajeni ménice, vzdy
nainstalujte zpét pfedni kryt.

VAROVANI! ACH550 startuje automaticky po zapnuti napajeni,
pokud je zapnuty vné&jsi povel ze V/V pro chod.

1.  Zapnéte vstupni napajeni.
2. Rozsviti se zelena LED.

Pokyn: Piedtim nez zvySite otaCky motoru, zkontrolujte, zda se
motor otaci spravnym smérem.

Pokyn: Pokud chcete vygenerovat poruchu pro kontrolu V/V,
zvolte rezim HAND (ru¢né) a odpojte ovladaci panel.
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Nize uvedeny obrazek ukazuje zménu sméru otaeni motoru pfi
pohledu z vystupni hfidele na motor.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Pokyn: Smér otaceni Ize zménit z ménice, ale doporucujeme
zménit zapojeni motorového kabelu tak, aby se dopfedny smér
otaceni shodoval s otaenim motoru po sméru hodinovych
ruCicek.

Pokyn: Nyni je ménic¢ zcela funkceschopny pro ruc¢ni ovladani.
Pokud chcete pouzivat pfipojky V/V postupujte podle kapitoly
Aplikacni makra a zapojeni.
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Uvedeni do provozu a ovladaci
panel

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje struény popis asistenéniho (HVAC)
ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice), asistenta pro uvadéni
do provozu a vybér aplikaci.

Kompatibilita ovladaciho panelu

Tato pfirucka je kompatibilni s ovladacim panelem HVAC
ACH-CP-B Rev R s verzi firmware panelu 1.66 nebo pozdéjsi.

Funkce ovladaciho panelu HVAC (ACH-CP-B)

Funkce ovladaciho panelu ACH550 HVAC (ovladaci klavesnice)
ACH-CP-B:

Stavova LED —

Zelenav normél-\q‘ [ HvAC]
nim stavu nebo
blikajici nebo &er-
vena, viz Diagno-
stické displeje na
strané 352.

SOFT
KEY 2

AUTO % NAPOVEDA
(vzdy k dispozici)

HAND

* Vybér jazyka pro zobrazovani
» Pfipojeni na ménice, které muze byt provedeno kdykoli
+ Start-up assistant pro snadné uvedeni do provozu
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Funkce kopirovani pro pfeneseni parametr(i do jiného
meénice ACH550

Funkce zalohovani sad parametru

Kontextové sensitivni napovéda (help)

Hodiny realného Casu.

Uvadéni do provozu

Uvadéni do provozu Ize provadét dvéma zpulsoby:

1. vyuZitim Start-up assistant nebo

2. individualnimi zménami parametr(.

PFi prvnim spusténi aktivuje méni¢ Start-up assistant. Ménic Ize
také spustit znovu s individualnimi ulohami v rezimu Assistant
mode jak je popsano v odstavci ReZim asistenta na strané 68.

1. Uvadéni do provozu pomoci Start-up assistant
Pro spusténi Start-up assistant, postupujte podle nasledujicich

krok:
1 | Stisknéte MENU pro OFF U
pfechod do hlavniho menu ) 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

00:00 [ MENU

Zvolte ASISTENCE pomoci

OFF T HLAVNI MENU——2

tlagitek UP/DOWN a ¢4 | PARAMETRY
stisknéte VSTUP. Y ASTSTENCE
ZMENA PARAM.
U | opusTEH 00:00 [VSTUP
3 | Rolujte na Nastavit menic = OFF & ASISTENCE 2
pomoci tlacitek UP/DOWN | <——=— | Roztocit motor
a stisknéte VYBER. &’
Reference 1 & 2
Start/stop ovladani
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
4 | Zménte hodnotu navrzenou OFF WEDITACE PAR ——
Start-up assistant dle \\: 990
vasich pozadavk( a potom : JME'&'ONAQ/' MOT
stisknéte ULOZIT po kazdé
Zmene. OPUSTIT] 00:00 [ULOZIT
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5

Po zvoleni makra urcete,

OFF U VYBER

zda chcete pouzivat  — ChCﬁte pﬁuz1t
mechanicky spinag HAND- | \_¥_~/ | mechanicky prepinac
OFF-AUTO.
Aby bylo mozné pouzivat | Ne :
snimac, musi byt EXT1 | opusTETl 00:00 0K
(HAND) startovaci povel
pfipojen na DI1 a EXT2
(AUTO) startovaci povel na
Dl6.

6 | Po dokonéeni ukolu se

Start-up assistant dotaze,
zda chcete pokraCovat
dalSim krokem. Stisknéte
OK (pfi zvyraznéni
Pokracovat) pro
pokracovani dalSi ulohou,
zvolte Preskocit pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte OK pro pfesun na
dalSi ulohu bez provedeni
tohoto kroku nebo stisknéte
OPUSTIT pro zastaveni
Start-up assistant.

OFF U VYBER

Chcete pokracovat
s nastavovanim

zadanych hodnot?
Preskocit

OPUSTIT| 00:00 OK

Start-up assistant vas provede celym pribéhem uvadéni do
provozu. Dal$i informace viz odstavec ReZim asistenta na

strané 68.
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2. Uvadéni do provozu zménou jednotlivych parametru

Pro zménu parametrd postupujte podle nasledujicich kroku:

1 | Stisknéte MENU pro \.\: OFF L
pfechod do hlavniho menu. 0.0 H
0.0 A
.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU
2 | Zvolte PARAMETRY = OFF WHLAVNE ——1
pomoci tlacitek UP/DOWN | —=— | AGVAVISI NN
a stisknéte VSIUP pro Y | ASISTENCE
pfechod QO rezimu ZMENA PARAM.
parametru. \_ | opusTE™l 00:00 [VSTUP
3 | Zvolte pfisluSnou skupinu = OFF % SKUPINA PAR —99
parametrd pomoci tlacitek —
UP/DOWN a stisknéte O |
VYBER. 04 HISTORIE PORUCH
T | GPusTinl 60:00' PuveER
4 | Zvolte pfislusny parametr = OFF L PARAMETRY
ve skupiné pomoci tladitek | ——— | 9901 JAZYK
UP/DOWN. Stisknéte L) °°02 APLICNT MAKRO
EDITACE PAR pro zménu 9904 MOD RIZENI MOT
hodnoty parametru. T | SRR 00:00 fentrace
5 | Stisknéte tlacitka = OFF U EDITACE PAR ——
UP/DOWN pro zménu SR
hodnoty parametru. <& . AP'ﬁ@R‘g MAKRO
[1]
OPUSTIT] 00:00 [ULOZIT
6 | Stisknéte ULOZIT pro OFF W EDITACE PAR ——
uloZeni modifikované \\: 9902 APLIKACNI MAKRO
hodnoty nebo stisknéte
ZRUSIT pro opustani &7 SRETL. VENT.
reZzimu nastaveni. VSechny d :
neuloZené modifikace ORUSTHT E00E0ORINFOZI
budou zruseny.
7 Stisknéte OPUSTIT pro L’ OFF & PARAMETRY
navrat do vypisu skupin 7 9901 JAZYK
parametr(l a je$té jednou 9902° APLIKACNI MAKRO
pro navrat do hlavniho . 9904 MOD RIZENI MOT
menu. "7 | 9905 3MEN. NAP. MOT
OPUSTIT] 00:00 [EDITACE
DokoncCeni pripojek ovladani pfi manualnim zadavani
parametru, viz kapitola Seznam parametri a jejich popis.
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Podrobny popis hardwaru viz kapitola Technické udaje.

Pokyn: Aktualni hodnota parametru se zobrazi pod
zvyrazné&€nym parametrem.

Pokyn: Pro zaménu zobrazené hodnoty parametru za
standardni hodnotu stisknéte soucasné tlacitka UP/DOWN.

parametrd: Skupina 99: START-UP DATA, Skupina 10: START/
STOP/SMER, Skupina 11: VYBER REFERENCE, Skupina 13:
ANALOGOVE VSTUPY, Skupina 16 OVLADANI SYSTEMU,
Skupina 20: LIMITY, Skupina 21: START/STOP, Skupina 22:
ZRYCHL/ZPOMALOVANI, Skupina 40: PID PROCESNI SADA
1, Skupina 41: PID PROCESN/ SADA 2 a Skupina 40: PID EXT/
LADEN.

Pokyn: Pro zvoleni standardniho nastaveni z vyroby zvolte
HVAC standardni aplika¢ni makro.

Rezimy

Ovladaci panel HVAC (ovladaci klavesnice) ma k dispozici

razné rezimy pro konfigurovani, provoz a diagnostiku ménice.

Jsou to nasledujici rezimy:

» Vystupni (standardni zobrazeni) rezim — Zobrazuje stavové
informace ménice a provozu ménice.

* Rezim parametrt — Editovani jednotlivych hodnot parametr.

* ReZim asistenta — Pomaha pfi spousténi a konfiguraci.

* ReZim zménénych parametri — Zobrazuje zménéné
parametry.

* Rezim zalohovani parametr( ménic¢e — Upload nebo
download parametr(i mezi méni¢em a ovladacim panelem.

* ReZim data a ¢asu — Nastaveni ¢asu a data v ménici.

* RezZim nastaveni V/V — Kontrola a editovani nastaveni V/V.
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Vystupni (standardni zobrazeni) rezim

Pouzijte Vystupni (standardni zobrazeni) rezim pro nacteni
informaci o stavu ménice a o provozu pohonu. Pro pfechod do
vystupniho rezimu displeje stisknéte OPUSTIT, az se na LCD
displeji zobrazi nize uvedené stavové informace.

Stavové informace

Nahofe. Horni fadka LCD displeje zobrazuje zakladni stavové

informace ménice.
*+ HAND - znadi, Ze pohon je

ovladan mistné tj. z ovladaciho

panelu (ovladaci klavesnice).
* AUTO - znadi, ze ovladani je vzdalené, jako napf. zakladni

VIV (X1) nebo fieldbus.
. - indikuje status otaceni

motoru nasledovné:

Displej ovladaciho panelu

Vyznam

Sipka se otadi (ve sméru
hodinovych ruci¢ek nebo proti
sméru hodinovych ruci¢ek)

* Pohon je v chodu a na
Zadanych hodnotach

» Smér otaceni hfidele je
dopfedny nebo reverzni.

Teckovana Sipka se otaci

Pohon je v chodu, ale ne na
zadanych hodnotach.

Nehybnd Sipka

Pohon je zastaven.

TeCkovana nehybna Sipka

Je zadan povel pro start, ale
motor nebézi, napf. protoze
chybi povoleni startu.

» Nahofe vpravo je zobrazena aktivni reference.

Stied. Podle parametrt Skupina 34:
ZOBRAZ. NA PANELU Ize stfed LCD
displeje konfigurovat pro zobrazeni:

+ Tii signal(l ze Skupina 01:

PROVOZNI DATA — Standardni

AUTO 15.0Hz

15.0 Hz
3.7 A
44.0 %

| 00:00 [ MENU

zobrazeni zobrazuje parametry 0103 (OUTPUT FREQ) v Hz,
0104 (PROUD) v ampérech a 0120 (A1) jako procenta.

» Sloupcovy graf misto kazdé

hodnoty signalu.

AUTO R 15.0Hz

15.0 Hz

.7 A
\a4%_ |

[ R R
00:00 [ MENU
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Dole. LCD displej zobrazuje v dolni ¢asti:

» Dolni rohy - zobrazuji funkce, pfifazené v dané chvili dvéma
funkénim tlacitkam.

» Dole uprostied - zobrazuje se aktualni ¢as (pokud je
nakonfigurovano zobrazeni ¢asu).

Ovladani ménice
AUTO/HAND - Poté, co je ménic¢ poprvé pfipojen na napajeni,
je ménic¢ v rezimu AUTO (vzdalené ovladani), a je ovladan pres
ovladaci svorkovnici X1.
Pro pfepnuti do mistniho ovladani HAND pro ovladani pohonu
pomoci ovladdaciho panelu, stisknéte tlacitko HAND @@ nebo
tlacitko OFF@).
» Stisknuti tlacitka HAND pfepne méni¢ do mistniho ovladani
pfi zachovani béhu ménice.
» Stisknuti tlacitka OFF pfepne méni¢ do mistniho ovladani
a zastavi béh ménice.
K pfepnuti zpét do rezimu AUTO, stisknéte tlacitko @ .

Start/stop — Pro start pohonu, stisknéte tlacitko HAND (&)
nebo tladitko AUTO(@). Pro zastaveni pohonu stisknéte

tlagitko OFF(@)).

Reference — Pro zménu reference (mozné pouze v pfipadég, Ze
pravy horni roh je zobrazen inverzné) stisknéte tlacitka UP nebo
DOWN (reference se méni okamZité).

Reference muze byt modifikovana v mistnim ovladani HAND a
muZe byt parametrizovana (pouzitim Skupina 11: VYBER
REFERENCE), ¢imz se umozni modifikace ve vzdaleném
ovladani AUTO.
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Pro zménu parametrd, postupujte podle nasledujicich kroku:

UZivatelska pfirucka ACH550 -01

Stisknéte MENU pro \.\: OFF &
pfechod do hlavniho menu. 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU

2 | Zvolte rezim = OFF L HLAWNT = ——1
PARAMETRY pomoci el PARAMETRY
tlagitek UP/DOWN a .Y/ | ASISTENCE
stisknéte VSTUP pro ZMENA PARAM.
pfechod do rezimu N\ | opusTIT 00:00 [VSTUP
parametru.

3 | Zvolte pfisludnou skupinu = OFF U SKUPINA —99
parametrl pomoci tlacitek —
UP/DOWN a stisknéte N |
VYBER. 04 HISTORIE PORUCH

\\: 10 START/STOP/SMER
OPUSTIT| 00:00 I VYBER

4 | Zvolte pfislusny parametr = OFF U PARAMETRY
ve skupiné pomoci tlaCitek | ——— | 9901 JAzYK
UP/DOWN. Stisknéte L) °°02 APLIOCNT MAKRO
EDITACE pro zménu 9904 MOD RIZENI MOT
parametru. T | SROETEN 00:00 eBER

5 | Stisknéte tlacitka = OFF W EDITACE PAR ——
UP/DOWN pro zménu SR—— 550>
hodnoty parametru. W AFZLENRE 1Y

[1]
ZRUSTIT| 00:00 [ULOZIT

6 | Stisknéte ULOZIT k ulozeni OFF U EDITACE PAR ——
modifikované hodnoty nebo | L 5502
stisknéte ZRUSIT k opu- PRIEA'?'LEKAQ{}EQEFO
Sténi rezimu nastaveni. L_// [2] - .
VSechny neuloZzené d SRUSTT] 00200 [UEOZTT
modifikace budou zruseny. ZR USRS OO MOz,

7 | Stisknéte OPUSTIT pro L OFF L PARAMETRY
navrat do vypisu skupin "7 | 9901 aazyK
parametrli a znovu pro 9902° APLIKACKI MAKRO
navrat do hlavniho menu. 9904 MOD RIZENI MOT

9905 JMEN. NAP. MOT
OPUSTIT| 00:00 [EDITACE
DokoncCeni pripojek ovladani pfi manualnim zadavani
parametru, viz kapitola Seznam parametri a jejich popis.
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Podrobny popis hardwaru viz kapitola Technické udaje.

Pokyn: Stavajici hodnota parametru se zobrazi pod
zvyrazné&€nym parametrem.

Pokyn: Pro zaménu hodnot parametru za standardni hodnoty
stisknéte soucasné tlacitka UP/DOWN.

v nasledujicich skupinach parametra: Skupina 99: START-UP
DATA, Skupina 10: START/STOP/SMER, Skupina 11: VYBER
REFERENCE, Skupina 13: ANALOGOVE VSTUPY, Skupina 16
OVLADANI SYSTEMU, Skupina 20: LIMITY, Skupina 22:
ZRYCHL/ZPOMALOVANI, Skupina 40: PID PROCESNI SADA
1, Skupina 41: PID PROCESN/ SADA 2 a Skupina 40: PID EXT/
LADEN.

Pokyn: Pro zvoleni standardniho nastaveni z vyroby zvolte
HVAC standardni aplika¢ni makro.
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Rezim asistenta

Start-up assistant vas povede pfi zakladnim programovani
nového ménice. (Méli byste se se seznamit se zakladnim
ovladacim panelem a s jeho obsluhou a postupovat podle nize
uvedenych kroku.) Pfi prvnim spusténi méni¢ nejprve navrhne
automatické zvoleni jazyka. Asistent také kontroluje zadané
hodnoty a zamezi tak zadani mimo povoleného rozsahu.
Start-up assistant je rozdélen na jednotlivé asistenty. Kazdy

z nich vas povede ulohami pro specifikovani pfislusnych sad
parametru, napfiklad Referene 1 a 2 nebo PID regulace. Miizete
aktivovat asistenta (Ulohu) jednoho po druhém, jak to navrhuje
Start-up assistant nebo nezivisle pfimo z menu.

Pokyn: Pokud chcete nastavovat parametery nezavisle,
pouzijte rezim parametrd.

Pro start Start-up assistant, postupujte podle nasledujicich
krok:

1 | Stisknéte MENU pro oy OFF U
pfechod do hlavniho menu. \/ 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU _
2 | Zvolte ASISTENCE pomoci = OFF LHLAVWNI —2
tlacitek UP/DOWN a —=— | PARAMETRY
stisknéte VSTUP. NI \STSTENCE
ZMENA PARAM.
\_ | OPUSTTT 00:00 [VSTUP"
3 | Rolujte na Nastavit menic = OFF UASISTENCE —2
pomoci tlacitek UP/DOWN | <——— | Roztocit motor
a stisknéte VYBER. A 2
R cryasen oy 14dant
ar Oop oVviadani
\\: SPUSTET 00:00 [ VYBER
4 | Zmérfite hodnotu navrZzenou = OFF W EDITACE PAR ——
asistentem dle vasich — 590
pozadavki a potom & 2 JME'&'ONAQ/' MOT
stisknéte ULOZIT po kazdé
zmene. _ | opustEn 00:00 rorozET
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5 | Po zvoleni makra
specifikujte, zda se ma
pouzivat mechanicky pfe-
pina HAND-OFF-AUTO.

OFF U VYBER

Chcete pouzit |
mechanicky prepinac
HAND-OFF-AUTO?

Ne
OPUSTIT| 00:00 OK

6 | Po dokongeni Ukolu se
Start-up assistant dotaze,
zda chcete pokraCovat
dalSim krokem. Stisknéte
OK (kdyz je zvyraznéno
Pokracovat) pro
pokracovani dalSim .
ukolem, zvolte Preskocit L_/'/
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte OK pro pfesun
na dal$i ulohu bez prove-
deni tohoto kroku nebo
stisknéte OPUSTIT pro
zastaveni Start-up
assistant.

ROk

OFF U VYBER
Chcete pokracovat
s nastavovanim

zadanych hodnot?
Preskocit

OPUSTIT| 00:00 OK

Start-up assistant vas povede uvadénim do provozu.
Pro spusténi individualniho asistenta z menu postupujte podle

nasledujicich kroku:

1 | Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

fﬁ

OFF U
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

0
00:00 MENU

2 | Zvolte ASISTENCE pomoci =
tlacitek UP/DOWN a —
stisknéte VSTUP.

A\

OFF Y HLAVNI MENU——2

PARAMETRY

ASTSTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTITI 00:00 [ VSTUP

3 | Rolujte na asistenta,
kterého chcete pouzit
(Reference 1 & 2 je zde
pouzito jako pFiklad)
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte VYBER.

16

OFF EJASISTENCE —Aa
Roztocit motor
Nastavit menic
Aplikace

Reference 1 & 2

Start/Stop ovladani
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
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4 | Zménte hodnoty navrzené = OFF U EDITACE
asistentem podle vasich —— SR T 4
pozadavku a stisknéte & VYB';:&IRiF
ULOZIT po kazdé zméné. [1]

Stisknuti OPUSTIT zastavi A | OPUSTET| 00:00 [ULOZTT
asistenta.

5 | Kdyz asistent dokonci ukol, . OFF L ASISTENCE ——4
muZete zvolit asistenta z U/ Roztocit motor
menu nebo miZete opustit Nastavit menic
reZim asistenta.

M&Fop ovladani
OPUSTIT] 00:00 [ VYBER

Nize uvedena tabulka uvadi jednotlivé Ukoly asistentl. Poradi
UkolU prezentované v Start-up assistant zavisi na vasem zadani.
Nasledujici poradi je typické.

Nazev ulohy

Popis

Roztocit motor

Zvoleni jazyka ovladaciho panelu
Zvoleni dat motoru
Vede uzivatele pfi kontrole sméru otaceni

Nastavit ménic

Zvoleni dat motoru

Aplikace

Zvoleni aplikacniho makra

Reference 1 and 2

Zvoleni zdroje reference otacek 1 a 2
Zvoleni limitG reference
Zvoleni limita frekvence (nebo otacek)

Start/Stop
ovladani

Zvoleni zdroje povelu start a stop
Zvoleni definic start a stop rezimu
Zvoleni ¢asu akcelerace a decelerace

Ochrany

Zvoleni limitd proudu a momentu

Zvoleni pouziti signalll Run enable a Start
enable

Zvoleni pouZiti nouzoveho zastaveni
Zvoleni funkce poruch
Zvoleni funkce automatického resetu
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Nazev ulohy

Popis

Konstantni otacky

Zvoleni pouziti konstantnich otacek
Zvoleni hodnoty konstantnich otacek

PID regulace

Zvoleni nastaveni PID

Zvoleni zdroje reference procesu
Zvoleni limitd reference

Zvoleni zdroje, limitl a jednotek aktualni
hodnoty procesu

Definice pouziti funkce Sleep

PID pratok

Pouzije se pro vypocet priitoku.
Pouzije se pro jednotky.

Pouzije se pro maximalni pratok.
PouZije se pro signaly vysilace.

Nastaveni rezimu
s nizkym hlukem

Zvoleni spinaci frekvence
Zvoleni definice optimalizace toku
Zvoleni pouziti kritickych otacek

Displej panelu

Zvoleni proménnych displeje a nastaveni
jednotek

Funkce s ¢aso-
vacem

Zvoleni pouziti funkci s Easovatem

Vystupy

Zvoleni signall indikovanych pfes releové
vystupy

Zvoleni signalll indikovanych pfes analogové
vystupy AO1 a AO2. Nastaveni minimalni
hodnoty, maximalni hodnoty, méfitka a
inverzni hodnoty.

Sériova
komunikace

Pomoc pfi nastaveni komunikace.
Pomoc pfi nastaveni fizeni pfistupu.

Uvedeni do provozu a oviadaci panel 71




UZivatelska pfirucka ACH550 -01

Rezim zménénych parametru

Rezim zménénych parametrl se pouziva pro zobrazeni
zménénych parametrl. Rezim zobrazuje ty parametry, jejichz
hodnoty se liSi od standardnich hodnot pravé pouzivaného

aplikaéniho makra.

Pro vstup do rezimu zménénych parametrd, postupuijte podle

nasledujicich kroku:

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

OFF Y
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

00:00 [ MENU

Zvolte ZMENA PARAM.

OFF U HLAVNI MENU —3

pomoci tlagitek UP/DOWN | ¢4 | PARAMETRY
a stisknéte VSTUP. .Y | ASISTENCE
ZMENA PARAM.
N\L_ | GpUSTTTI 00:00 T VSTUP
3 | Zobrazi se seznam L ) OFF U ZMENA PARAM. —
zmeénénych parametr(. 7 1202 KONST. OTACKY 1
Stisknéte OPUSTIT k m—O LV
opusténi rezimu %32;82 ﬁgmil‘&oMOXé%KY 3
zménénych parametrd a J
stisknéte OPUSTIT znovu OPUSTITI"00:00"[EDITACE
pro navrat do hlavniho
menu.
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Rezim zalohovani parametrii ménice

Rezim zalohovani parametri se pouziva pro export parametrd
z jednoho ménice do jiného ménice a pro vytvoreni zalohy
parametrd ménice. Uploadovani do panelu uklada vSechny
parametry, v€etné dvou uzivatelskych sad a sady override, do
ovladaciho panelu ménice (ovladaci klavesnice). PIna sada,
dil¢i sada parametr(i (aplikace), uzivatelské sady a sada
override potom mohou byt downloadovany z ovladaciho panelu
do jiného ménice nebo do stejného ménice.
Pamét ovladaciho panelu nevyzaduje napajeci napéti a neni
tedy zavisla na baterii pouzité v panelu.
V zavislosti na aplikaci motoru jsou k dispozici nasledujici volby
v rezimu zalohovani parametrd ménice:
«  NAHRANI DO PANELU - Kopiruje v8echny parametry z
meénice do ovladaciho panelu. To zahrnuje vSechny
uZivatelské sadv parametry, sadv parameiry override a

Upload do Ovladaci Download
ovladaciho panel plné sady
panelu 1R

[ —=— [II[

Downloadovaniplné
sady parametrll z jednoho ménice do podobného ménice se ste-

Upload do Qvladaci Download
ovladaciho  panel aplikace
panelu . I -

Downloadovani stejné aplikace do jiné velikosti ménice pfi
pouziti stejné aplikace

Ulozeni uziv. sady 1/2
(par. 9902) do ménice
Upload do  Ovladaci Download
ovladaciho panel uziv. sady
panelu

[ — 2 — L[

Downloadovani parametril do uzivatelské sady z jednoho ménice
do podobného ménice s pouzitim stejné aplikace a motoru

Uvedeni do provozu a ovladaci panel 73



UZivatelska pfirucka ACH550 -01

STAZENI APLIKACE — Kopiruje diléi sadu parametrd (ast
plné sady) z ovladaciho panelu do ménice. Dil¢i sada nesmi
obsahovat uzivatelské sady, sady override, interni parametry
motoru, parametry 9905...9909, 1605, 1607, 5201 a/nebo
jakékoliv pareametry ze Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL
a Skupina 53: EFB PROTOKOL.

Toto se doporucuje pfi pouZziti stejné aplikace pro ménice

s rznou velikosti.

STAZENI UZIV. SADY 1 — Kopiruje parametry v uZivatel-ské
sadé 1 z ovladaciho panelu do ménice. UZivatelska sada
zahrnuje parametry ze Skupina 99: START-UP DATA a
interni parametry motoru.

UzZivatelska sada 1 musi byt uloZena nejprve pomoci
parametru 9902 APPLIC MACRO a potom se zavede do
ovladaciho panelu, aby se umozZznilo jeji downloadovani.
STAZENI UZIV. SADY 2 — Kopiruje parametry v uZivatel-
ské sadé 2 z ovladaciho panelu do méni¢e. Jako STAZENI
UZIV. SADY 1 vySe.

DOWNLOAD PREPIS SET - Kopiruje parametry v sadé
override z ovladaciho panelu do ménice.

Sada override musi byt nejprve uloZzena (automaticky, jak je
definovano v Skupina 17: PREPIS) a potom se zavede do
ovladaciho panelu aby se umoznilo jeji downloadovani.
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Pro zavedeni parametr(i do ovladaciho panelu, postupujte podle

nasledujicich krok:

1 | Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

A\

OFF U
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

(o)
00:00 | MENU

2 | Zvolte ZALOHA PARAM
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte VSTUP.

A
g
)

OFE U HLAVNE MENU —6

ZAZNM PORUCH
CAS & DATUM

ZALOHA PARAM
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP

3 | Rolujte na NAHRANI DO

OFF U ZALOHA PARAM—1

PANELU a stisknéte as
ZALOHA INFO
VYBER. - STAZENI CELE SADY
STAZENI APLIKACE
\t STAZENI UZIV. SADY 1
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
4 | Zobrazi se text “Kopirovani L_/'/ OFF W ZALOHA PARAM —
parametrd” a diagram = Kopirovani parametru
pribéhu. Stisknéte I
UKONCIT pro zastaveni
procesu. OKONCIT] 00:00 [
5 Zobrazi Soe Fextv“vstg’,ienl' W OFF & ZPRAVA
parametrd Uspésné”. = Stazeni parametru

Stisknéte OK pro navrat do
menu ZALOHA PARAM.
Stisknéte dvakrat OPUSTIT
pro prechod do hlavniho
menu. Nyni mizete odpojit
ovladaci panel.

uspesné

OK 00:00

OFF U ZALOHA PARAM — 1
ZALOHA INFO

STAZENT CELE SADY
STAZENT APLIKACE
STAZENT UZIV. SADY 1

OPUSTIT| 00:00 | VYBER

Uvedeni do provozu a ovladaci panel
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Pro download plné sady parametrd do ménice postupujte podle
nasledujicich krok:

Stisknéte MENU pro o OFF U
pfechod do hlavniho menu. \/ 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

(s)
00:00 | MENU

Zvolte ZALOHA PARAM

, v A
pomoci tlacitek UP/DOWN. @ OFE U HLAVNT MENU—6

ZAZNM PORUCH
CAS & DATUM

ZALOHA PARAM
OPUSTITI 00:00 [ VSTUP

R0|the na STAZENI CELE = OFF pZALOHA PARAM — 3

SADY a stisknéte VYBER. | “—— | NAHRANI DO PANELU

Y~ | ZALOHA INFO

STAZENI APLIKACE

\\: STAZENI UZIV. SADY 1
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

Zobrazi se text “Stazeni = OFF % ZALOHA PARAM——
parametru (cela sada)”. U/ Stazeni parametru
Stisknéte UKONCIT, pokud (cela sada)

chcete proces ukoncit. . 51%
e e e e |
UKONCIT] 00:00 [

Po zastaveni do“wnloadg se L_/'/ OFF %, ZPRAVA
zobrazi zprava “Stazeni Stazeni parametru
parametru uspesne EEPESIIE

dokonceno.”. Stisknéte OK AL EEne

pro navrat do menu _

ZALOHA PARAM. OK 00:00
Stiskrjéte dvakrétOPUSTIT =
pro pfrechod do hlavniho
menu. ZALOHA_INFO

STAZENT CELE SADY
STAZENTI APLIKACE
STAZENT UZIV. SADY 1
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
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Pro download aplikace (dil¢i sada parametr(i) do ménice

postupujte podle nasledujicich kroku:

1 | Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

A\

OFF U
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

(o)
00:00 | MENU

2 | Zvolte ZALOHA PARAM
pomoci tlagitek UP/DOWN.

(—A_J
%

OFE U HLAVNE MENU —6

ZAZNM PORUCH
CAS & DATUM

ZALOHA PARAM
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP

3 | Rolujte na STAZENI
APLIKACE a stisknéte
VYBER.

A\

OFF U ZALOHA PARAM —4
NAHRANI DO PANELU
ZALOHA INFO

STAZENI CELE SADY
STAZENI UZIV. SADY

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

4 | Zobrazi se text “Stazeni

€ L - OFF U ZALOHA PARAM —
parametrd (aplikace). tsz’ Stazeni parametru
Stisknéte UKONCIT, pokud (aplikace)
chcete proces ukongit. — 51%
[ e e e e e —— |
UKONCIT| 00:00 [
5 | Po zastaveni downloadu se L_/' OFF & ZPRAVA
zobrazi zprava “Stazeni 7 Stazeni parametru

parametru uspesne
dokonceno”. Stisknéte OK
pro navrat do menu
ZALOHA PARAM.
Stisknéte dvakrat OPUSTIT
pro prechod do hlavniho
menu.

uspesne
dokonceno.

OK 00:00

OFF U ZALOHA PARAM —1
ZALOHA INFO

STAZENI CELE SADY
STAZENI APLIKACE
STAZENI UZIV. SADY 1
OPUSTITI| 00:00 [ VYBER

Pokyn: Kdyz se pferusi upload nebo download parametra,
nebude dil¢i sada parametrll implementovana.
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Pro download uZivatelské sady 1, uzivatelské sady 2 nebo sady
override set do ménice postupuijte podle nasledujicich kroku:

1 | Stisknéte MENU pro \\: OFF U
pfechod do hlavniho menu. 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
~ 100:00 [ MENU _
2 | Zvolte ZALOHA PARAM = OFE U HLAVNE MENU —6
pomoci tladitek UP/DOWN. | ——=— | ZAZNM PORUCH
N\ | CAS & DATUM
ZALOHA PARAM
OPUSTIT| 00:00 | VSTUP
3 | Rolujte na STAZENI UZIV. = OFF T ZALOHA PARAM — 5
SADY 1 a stisknéte C— gzﬁgﬁxllﬁgopmew
VYBER. \!/ STAZENZ[I CELE SADY
STAZENI APLIKACE
\t STAZENI UZIV. SADY 1
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
4 ZObraZi se teXt “Stazeni — OFF bZALOHA PARAM ——
parametry uzivatelska sada U/ Stazeni parametru
1, uzivatelska sada 2 nebo (uzivatelska sada 1)
sada prepisu). Stisknéte %
UKONCIT, pokud chcete M
proces ukondit. UKONCIT| 00:00
5 | Po zastaveni downloadu se — OFF % ZPRAVA
zobrazi zprava “Stazeni U/ Stazeni parametru
parametru uspesne EEPESIIE
dokonceno.” Stisknéte OK dokonceno.
pro navrat do menu .
ZALOHA PARAM. O Lol
Stisknéte dvakrat OPUSTIT OFF & ZALOHA PARAM— 1
pro pfechod do hlavniho
menu. ZALOHA INFO |
STAZENI CELE SADY
STAZENI APLIKACE
STAZENI uziv. SADY 1
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
78 Uvedeni do provozu a oviadaci panel




Uzivatelska priru¢ka ACH550 -01

Rezim data a ¢asu

RezZzim data a ¢asu se pouZziva pro nastaveni ¢asu a data u
internich hodin ACH550. Aby bylo mozné pouzivat ¢asovacové
funkce ACH550, museji se nejprve nastavit interni hodiny.
Datum se pouziva k ur€eni dnl tydne. Ty se zobrazuji v deniku
poruch. Pro nastaveni hodin postupujte podle nasledujicich

krok:

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

A\

OFF L
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

00:00 | MENU

Rolujte na CAS & DATUM
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte VSTUP pro
pfechod do rezimu data a
casu.

OFF & HLAVNI —S5
ZMENA PAR
ZAZNM PORUCH
CAS & DATUM
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP

Rolujte na VIDITELNOST
HODIN pomoci tlacitek UP/
DOWN a stisknéte VYBER
pro zmeénu zobrazeni
hodin.

OFF U CAS & DATUM—1
VIDITELNOST HODIN ___|
FORMAT CASU

FORMAT DATUMU
NASTAVENI CASU
NASTAVENI DATUMU

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

Rolujte na ZOBRAZIT
HODINY pomoci tlagitek
UP/DOWN a stisknéte
VYBER pro zobrazeni
hodin.

OFF U VIDITELNOST— 1
0, d
Skryt hodiny

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

Rolujte na FORMAT CASU
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte VYBER.

OFF WCAS & DATUM— 2
VIDITELNOST HODIN
FORMAT CASU

FORMAT DATUMU
NASTAVENI CASU
NASTAVENI DATUMU
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

Zobrazi se formaty
zobrazeni hodin. Zvolte
format pomoci tlacitek UP/
DOWN a stisknéte VYBER
pro potvrzeni této volby.

TG A A d G

OFF ® FORMAT CASU—1
d
-hodain

ZRUSIT| 00:00 [ VYBER

Uvedeni do provozu a ovladaci panel

79



UZivatelska pfirucka ACH550 -01

7 | Rolujte na FORMAT = OFF L CAS & DATUM— 3
DATUMU pomoci tlagitek ———— | VIDITELNOST HODIN
UP/DOWN a stisknéte A\ 4 SR
VYBER. NASTAVENI CASU

\\: NASTAVENI DATUMU
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

8 | Zobrazi se formaty data. = OFF % FORMAT —1
Zvolte format pomoci SR
tlagitek UP/DOWN a O | -
stisknéte OK pro potvrzeni mm/dd/yyyy
této volby. Y- | EEnONR

9 | Rolujte na NASTAVENI - OFF T CAS & DATUM— 4
CASU pomoci tlacitek UP/ | &= | VIDITELNOST HODIN
DOWN a stisknéte VYBER. | .Y/ | ESRVAT SaTUMU

NASTAVENI CASU
\\: NASTAVENI DATUMU
OPUSTIT] 00:00 [ VYBER

10 | Nastavte hodiny a minuty = OFF L NASTAVENE——
pomoci tladitek UP/DOWN | ——

a stisknéte OK pro ulozeni | .Y/ [I9: 00
hodnot. Aktivni hodnota je .
zvyraznéna inverzi. \\: = —

11 | Rolujte na NASTAVENI - OFF ® CAS & DATUM— 5
DATUMU pomoci tlacitek T—— \FICI)RBI,IZELISREE HODIN
UP/DOWN a St'Sknete w FORMAT DATUMU
VYBER. NASTAVENT CASU

\t NASTAVENI DATUMU
OPUSTIT] 00:00 [ VYBER

12 | Nastavte den, mésic a rok = OFF U NASTAVENE
pomoci tladitek UP/DOWN G
a stisknéte OK pro ulozeni y
hodnot. Aktivni hodnota je -01.08
zvyraznéna inverzi. \\: e (00 o

13 | Rolujte na SPORIC DENNI L OFF ® CAS & DATUM——6
SVET. (letni ¢as) pomoci W Eggmﬂ Sﬁ‘?’gMU
tlacitek UP/DOWN a :
stisknate VYBER. NASTAVENT DATUMU

SPORIC DENNI SVET.
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
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14

Pro vypnuti automatického
nastaveni hodin na letni
Cas, zvolte Vyp pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte OK.

Pro zapnuti automatického
nastaveni hodin na letni
Cas zvolte zemi nebo oblast
pro kterou ma letni ¢as
platit a stisknéte OK.
(Pokud stisknete
NAPOVEDA, zobrazi se
vam data zacatku a konce
pouzivani letniho ¢asu v
pfislusné zemi nebo
oblasti.)

Ca b

OFF L SPORIC DENN 1

EU
us . .
Australial:NSw,Vict..

Australia2:Tasmania..
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

OFF L NAPOVEDA ——

EU:
on: Mar last Sunday
off: oct Tast Sunday

US:
OPUSTIT| 00:00

15

Stisknéte dvakrat OPUSTIT
pro navrat do hlavniho
menu.

OFF UL CAS & DATUM—6
FORMAT CASU

FORMAT DATUMU
NASTAVENI CASU
NASTAVENT DATUMU
SPORIC DENNI SVET.

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
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Rezim nastaveni V/V
Rezim nastaveni V/V se pouziva pro zobrazeni a editovani
nastaveni V/V.

Pro zobrazeni a editovani nastaveni V/V postupujte podle
nasledujicich kroku:

1 | Stisknéte MENU pro OFF U
pifechod do hlavniho menu. ) | 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU
2 | Rolujte na NASTAV. I/O OFF L HLAVNI MENU —7
pomoci tlacitek UP/DOWN CAS & DATUM
a stisknéte VSTUP. ZALOHA PARAM

NASTAV. T/0 |
OPUSTITI 00:00 [ VSTUP

3 | Rolujte na nastaveni V/V,
které chcete zobrazit
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte VYBER.

OFF U NASTAV. I/0 —1
DEEEEA!NEIMEEUEMI%EI?
ANALOGOVE VSTUPY (AT
RELEOVE VYSTUPY
(ROUT)

ANALOGOVE VYSTUPY
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

4 | Zvolte nastaveni, které
chcete zobrazit pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte OK.

OFF UNASTAV. I/0 ——
-DI1-
1001:START/STOP (EL

002 : START/STOP (E

OPUSTIT| 00:00 OK

5 | MGzete zménit hodnotu
pomoci tladitek UP/DOWN

OFF U EDITACE

A6 Al A

a uloZit ji stisknutim 1001 EXT1 PRIKAZY
ULOZIT. " DI{

Pokud nechcete nastaveni ST 000 [T
zmeénit, tak stisknéte _ ZilE ] 0 Do
ZRUSIT. &7

6 | Stisknéte tfikrat OPUSTIT = —
I I U/ OFF UNASTAV. I/O

pro navrat do hlavniho -DI1-
menu 1001:START/STOP (E1
) 002 :START/STOP (E

OPUSTIT| 00:00 OK
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Rezim deniku poruch

Rezim deniku poruch se pouziva pro zobrazeni poruch. Mizete:

» zobrazit historii poruch méni¢e s maximalné deseti
poruchami (po vypnuti napajeni jsou v paméti ulozeny

posledni tfi poruchy)

» zobrazit podrobnosti tfi poslednich poruch (po vypnuti
napajeni jsou v paméti ulozeny pouze podrobnosti posledni

poruchy)

+ (ist texty napovédy pro poruchy.
Pro zobrazeni poruch postupujte podle nize uvedenych kroka.
Dalsi informace o poruchéach viz odstavec Odstranéni poruch na

strané 353.

1 | Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

A\

OFF L
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

0
00:00 MENU

2 | Rolujte na ZAZNM
PORUCH pomoci tlacitek
UP/DOWN a stisknéte
VSTUP pro pfechod do
rezimu deniku poruch.

L
g
)

OFF M HLAVNI 4

ASTISTENCE
ZMENA PARAM.

ZAZNM PORUCH

OPUSTIT| 00:00 [ vSTUP

3 | Na displeji se zobrazuje

OFF Y ZAZNM PORUCH—1

denik poruch pocinaje Rl 10:  ZTRATA PANELU
posledni poruchou. Cislo @
fadky je kod poruchy (viz
seznam na strané 350). S .
K zobrazeni podrobnosti = | opusTE 00:00 MoETATE
poruchy ji zvolte pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte DETAIL.

4 | Listujte mezi podrobnostmi = OFF & ZTRATA PANELU —
pomoci tladitek UP/DOWN. | ——— | [PORUCHA
Pro zobrazeni textu &
napovédy stisknéte DIAG. \E c}é’%é&%w >
Listujte mezi texty .
napovédy pomoci tlagitek OPUSTIT] 00:00 [ DIAG
UP/DOWN. Po predteni L_7/ BT b LA B E e

napovédy stisknéte OK pro
navrat na pfedchozi displej.
Stisknéte tfikrat
OPUSTITpro navrat do
hlavniho menu.

zkontrolujte:
ripojovaci kabel a
onektory,parametr

3002 ,parametry ve

skupinach 10 a 11.
OPUSTIT| 00:00 OK

Uvedeni do provozu a ovladaci panel
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Aplika€ni makra a zapojeni

Co obsahuijte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje aplikacni makra pouzivana pro definova-
ni skupin parametri. Makra méni skupiny parametrd na nové,
preddefinované hodnoty. Pouzivejte makra k minimalizovani
manualniho editovani parametru.

Aplikace

V této kapitole jsou zahrnuty nasledujici aplikace:

1. HVAC standard [pro typické BMS (Building Management
System - automatizovany systém Fizeni vybaveni budovy)
aplikace]

2. Pfivodni ventilator

3. Odtahovy ventilator

4. \Ventilator chladici véze

5. Kondenzator

6. Pridavné Cerpadlo

7. Stfidani Cerpadel

8. Interni Casovacl

9. Interni asovacC s konstantnimi otackami

10. Plovouci bod

11. Regulator PID s dvojitym nastavenim

12. Regulator PID s dvojitym nastavenim s konstantnimi
otackami

13. E-bypass (pouze pro USA)

14. Rucni ovladani.
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Volba aplikacniho makra
Pro zvoleni aplikaéniho makra postupujte podle nasledujicich

krok:
1 | Stisknéte MENU pro OFF U
pfechod do hlavniho menu. \\: 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU
2 | Zvolte ASISTENCE pomoci OFF U HLAVNI MENU —2
tlacitek UP/DOWN a PARAMETRY
stisknéte VSTUP. ASISTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTITI 00:00 [ VSTUP

3 | Rolujte na Aplikace a
stisknéte VYBER.

OFF U ASISTENCE 3
Roztoc1t motqr

Nastavit menic

P
Reference 2
Start/Stop ovladani

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

4 | Zvolte makro tlagitky
UP/DOWN a stisknéte
ULOZIT.

OFF U EDITACE PAR ——
9902 APLIKACNI MAKRO

[1]
OPUSTITI 00:00 [ULOZIT

5 | Pokud chcete pouzivat
mechanicky spina¢ HAND-
OFF-AUTO, stisknéte OK.
Pokud jej nechcete
pouzivat, zvolte
Netlacitkem DOWN a
potom stisknéte OK.

Aby bylo mozZné pouzivat
tento pfepina¢, EXT1
(HAND) povel start musi
byt spojen s DI1 a EXT2
(AUTO) povel startu s DI6.

OFF U VYBER

Chcete pouzit
mechanicky prep1nac
HAND-OFF-AUTO?

OPUSTIT 00:00 OK

«dla@4@led
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Obnoveni standardniho nastaveni

Pro obnoveni standardniho nastaveni z vyroby zvolte aplikacni
makro HVAC default (HVAC standardni).

Aplikaéni makra a zapojeni 87




UZivatelska pfirucka ACH550 -01

1. HVAC standardni

Aplika¢ni makro HVAC standardni se pouziva napf. pro typické
aplikace BMS (Building Management System - automatizovany
systém fizeni vybaveni budovy).

Z vyroby nastavena konfigurace vstupl a vystupt ménice je
zobrazena v obrazku na strané 89.

Kdyz se pouZzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci kldvesnice).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale mize byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).

88
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HVAC standardni
pro typické aplikace BMS

SCR | Stinéni signalového kabelu
Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
10V | Referenéni napéti +10 VDC
Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN[O|O || W[IN| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

-
>

DI2 | Nepouzito
DI3 | Konstantni otacky 1 (par. 1202) 1

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 2

-
o

-
()

-
S

DI5 | Nepouzito

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Neni k dispozici pfi aktivovani PID
Zakaz/povoleni parametrem 1608

3 Senzor vyzaduje napadjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 116.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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2. Privodni ventilator

Toto aplikaéni makro je ur€eno pro aplikace s pfivodnim
ventilatorem vzduchu, kde pfivodni ventilator pfivadi Cerstvy
vzduch do mistnosti v zavislosti na signalech ze snimaci. Viz
nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouZije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice)).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).

yright 2007 ABB
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Privodni ventilator

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN|[O|O [~ W[N| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

\

2

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice
DI3 | Konstantni otacky 1 (par. 1202) 1

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 2
2

-
o

ANIAN

-
)

DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Neni k dispozici pfi aktivovani PID
Zakaz pomoci parametr(l 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napadjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss /4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 176.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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3. Odtahovy ventilator

Toto aplikacni makro je urceno pro aplikace ventilatord, kdyz je
odsavan vzduch z mistnosti v zavislosti na signalech ze
snimacu. Viz nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouZzije pfima reference otacek v reZimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci kldvesnice).

Pokud se pouZzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).

© Copyright 2007 ABB
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Odtahovy ventilator

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN|[O|O [~ W[N| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

\

2

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice
DI3 | Konstantni otacky 1 (par. 1202) 1

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 2
2

-
o

AN

DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Neni k dispozici pfi aktivovani PID
Zakaz/povoleni pomoci parametri 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napadjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 116.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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4. Ventilator chladici véze

Toto aplikaéni makro je ur€eno pro aplikace ventilatoru chladici
véze, kde je ventilator ovladan v zavislosti na signalech ze
snimacu. Viz nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouZije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci kldvesnice).

Pokud se pouZzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).

© Copyright 2007 ABB
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Ventilator chladici véze

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN|[O|O [~ W[N| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

\

2

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice
DI3 | Konstantni otacky 1 (par. 1202) 1

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 2
2

-
o

-
()

ANIAN

DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Neni k dispozici pfi aktivovani PID
Zakaz/povoleni pomoci parametri 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napadjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 116.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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5. Kondenzator

Toto aplika¢ni makro je uréeno pro kondenzatory a chladice
kapalin, kde jsou ventilatory ovladany v zavislosti na signalech
ze snimacu. Viz nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouZije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci kldvesnice).

Pokud se pouZzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).
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Kondenzator

SCR | Stinéni signalového kabelu
Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
10V | Referenéni napéti +10 VDC
Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN|[O|O [~ W[N| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

2

-
E

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice
DI3 | Konstantni otacky 1 (par. 1202) 1

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 2
2

-
o

-
()

ANIAN

DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Neni k dispozici pfi aktivovani PID
Zakaz/povoleni pomoci parametri 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napadjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 116.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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6. Pridavné cerpadlo

Toto aplika¢ni makro je uréeno pro aplikace pfidavného
Cerpadla, kde jsou otacky Cerpadla ovladany v zavislosti na
signalech ze snimacu. Viz nize uvedeny obrazek.

Kdyz se pouZije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci kldvesnice).

Pokud se pouzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).

Copyright 2007 ABB
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Ptidavné Cerpadlo

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN|[O|O [~ W[N| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

\

2

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice
DI3 | Konstantni otacky 1 (par. 1202) 1

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 2
2

-
o

-
()

ANIAN

DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Neni k dispozici pfi aktivovani PID
Zakaz/povoleni pomoci parametri 1601, 1608 a 1609

3 Senzor vyzaduje napadjeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 116.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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7. Stridani cerpadel

Toto aplikaéni makro je ur€eno pro aplikace se stfidanim
Cerpadel, které se obvykle pouzivaji v podplrnych stanicich

v budovach. Tlak v siti je nastavovan zménou otacek cerpadel
v zavislosti na signalech pfijatych ze snimacu tlaku a pfimym
zapnutim pfidavnych €erpadel v pfipadé potfeby. Standardné
muze toto makro pouzivat jedno pfidavné ¢erpadlo. Pro pouzm
vice ptidavnych &erpadel viz parametr Skupina 81: PFA RIZENI.
Viz nize uvedeny obrazek.

Pokud se pouzije regulace PI(D) v rezimu AUTO, signal zpétné
vazby musi byt spojen s analogovym vstupem 2 (Al2) a povel
START je pfedan pfes digitalni vstup 1 (DI1). Standardné je
poZadovana hodnota nastavena z ovladaciho panelu (ovladaci
klavesnice), ale mize byt také pfedana pres analogovy vstup 1.
Regulace PI(D) musi byt uvedena do provozu a nastavena
parametry (Skupina 40: FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci
asistenta pro regulator PID (doporuceno).

© Copyright 2007 ABB
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Stiidani ¢erpadel

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenc¢ni napéti +10 VDC

Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm \ :
—_

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

O I N[oO(fa|HM]|WOWIN|=>

©

10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

I: 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI
12| DCOM| Spole¢na zem pro v8echny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

A1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 1

15| DI3 | Nepouzito
A1 16| DI4 | Vzajemné blokovani: Deaktivuje stop ménice
A

17| DI5 | Vzajemné blokovani: Deaktivuje stop motoru

18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A | Standardni provoz

21| RO1B Pfipraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B —  Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B —' Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni parametrem 1601
Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24 V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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8. Interni ¢éasovac

Toto aplikaéni makro je ur€eno pro aplikace, kde je motor
startovan a zastavovan pomoci vestavéného ¢asovace. Toto
makro ma také podplirnou funkci, které uvede motor do provozu
po kratké aktivaci digitalniho vstupu 3 (DI3). Pfiklad pouziti
Casovace je znazornén nize. Dalsi informace viz kapitola Hodiny
realného ¢asu a casované funkce.

Kdyz se pouZzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci kldvesnice).

Pokud se pouZzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).

A I | I I I I |
24:00 T
200 1 | | \ \ | | |
20:00 + ‘ |
18:00 - ‘ ‘ ‘
16:00 1 |
14:00 + Cas. Casova perioda 2 Cas. |
12:00 1 P§" s
10:00 + Cas.
08:00 + peri.
06:00 | ‘ ‘ | 4
04:00
02:00 1 \ \ | \ \ \
00:00 L L L ! 1 1 L g

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun
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Interni ¢asovac

1| SCR | Stinéni signalového kabelu
1...10 kohm 2| AI1 | Externireference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
3 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
) 4 | 10V | Referencni napéti +10 VDC
I—GCD 5| AI2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA
6 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
@ 7 | AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
+<D_H }; 8 | AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
vl 9 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu
10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice v reZimu ¢asovace
1

-
E

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice

-
o

DI3 | Posileni: Kratka aktivace startuje funkci posileni

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 1
1

AN AN

-
)

DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609
Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 7716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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9. Interni ¢asovacé s konstantnimi
otackami/stropni ventilator

Toto aplika¢ni makro je uréeno napf. pro aplikace se stropnimi
ventilatory, kde se pouZivaji dvoje konstantni otaCky (konstantni
otacky 1 a 2) s vestavénym Casovacem. Toto makro ma také
podpurnou funkci, ktera aktivuje konstantni otacky 2 po kratké
aktivaci digitalniho vstupu 3 (DI3). Viz niZe uvedeny obrazek.

DalSi informace viz kapitola Hodiny realného ¢asu a ¢asované
funkce.

© Copyright 2007 ABB
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Interni ¢asovac s konstantnimi otackami

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Nepouzito

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 V ss

Al2 | Nepouzito

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o |IN|ofa|(~|lw|N]|~

E
:

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

O N
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice v rezimu ¢asovace
1

-
E

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice

-
ol

DI3 | Posileni: Kratka aktivace startuje funkci posileni
1

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice

NN FAN

1

-
)

DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice

-
(o)

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A | Standardni provoz

21| RO1B

22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B

Pripraven => 19 spojen s 21

RN
-

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakdzany parametry.
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10. Plovouci bod

Toto aplikaéni makro je ur€eno pro aplikace, kde je nutné
ovladat reference otacek pres digitalni vstupy (DI5 a DI6). P¥Fi
aktivaci digitalniho vstupu 5 se reference otacek zvysi. PFi
aktivaci digitalniho vstupu 6 se reference otacek snizi. Kdyz jsou
oba digitalni vstupy aktivni nebo neaktivni, zlistane reference
nezménéna.

Pokyn: KdyZ jsou aktivovany konstantni otaCky 1 pres digitalni
input 3 (DI3), jsou referenéni ota¢ky hodnotou parametru 1202.
Hodnota zlistava jako referenéni otacky, kdyz je deaktivovan
digitalni vstup 3.
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Plovouci bod

1| SCR | Stinéni signalového kabelu

2| A1 | Nepouzito

3 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
4 | 10V | Referencni napéti +10 V ss

5| AI2 | Nepouzito

6 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

@ 7 | AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
‘GCD—H }; 8 | AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
vl 9 | AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

[ 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI
12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1 14| DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice 2

15| DI3 | Konstantni otacky 1 (par. 1202)1

16| DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 2

17| DI5 | ZvySeni reference: Aktivace zvySeni reference

RS

18| DI6 | Snizeni reference: Aktivace snizeni reference

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Neni k dispozici pfi aktivovani PID
Zakaz/povoleni pomoci parametrt 1601 a 1608

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyZ jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce
(Béh povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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11. Regulator PID s dvojitym nastavenim

Toto aplika¢ni makro je uréeno pro aplikace regulace PI(D)

s dvojitym nastavenim regulatoru PI(D), pozadované hodnoty
regulatoru tam mohou byt zménény na jiného hodnoty aktivaci
digitalniho vstupu 3 (DI3). Pozadované hodnoty regulace PI(D)
jsou nastaveny v ménici interné pomoci parametrt 4011 (sada
1) a 4111 (sada 2).

Kdyz se pouZzije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1) a
povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice)).

Pokud se pouZzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).
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Regulator PID s dvojitym nastavenim

SCR | Stinéni signalového kabelu
Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

1...10 kohm

10V | Referenéni napéti +10 V ss

Al2 | Signal skut. hodn. 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA

AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN|[O|O [~ W[N| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro v8echny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1

-
E

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice

-
o

DI3 | Volba pozadované hodnoty: sada 1 /sada 2

DI4 | Start povolen 1: Deaktivuje stop ménice 1
1

-
()

ANIAN

DI5 | Start povolen 2: Deaktivuje stop ménice

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni pomoci parametrd 1601, 1608 a 1609
Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 7716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce (Bé&h
povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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Regulator PID s dvojitym nastavenim
a s konstantnimi otackami

Toto aplikaéni makro se pouziva pro aplikace s dvéma hodno-
tami konstantnich otac€ek, s aktivni regulaci PID a s alternativni
regulaci PID mezi dvémi sadami poZadovanych hodnot pfi
pouziti digitalnich vstupl. Kdyz se pouzije vysilag, Ize signal
vyuzivat jako skuteénou hodnotu pro regulaci realizovanou
regulatorem PID (Al2) nebo jako pfimou referenci otaek (Al1).
PoZadované hodnoty pro regulator PID jsou nastaveny interné
v ménici pomoci parametrti 4011 (sada 1) a 4111 (sada 2) a
mohou byt zménény pomoci DI3. Regulator PID muze byt
uveden do provozu a nastaven parametry nebo pomoci
asistenta PID (doporuceno).

Digitalni vstup (DI2) ma z vyroby nastavené ovladaci misto jako
funkce volby EXT1/EXT2. Pokud je digitalni vstup aktivni, je
aktivni misto ovladani EXT2 a PID.

Digitélni vstupy 4 (DI4) a 5 (DI5) maji z vyroby nastavené funkce
konstantnich otadek 1 a 2. Konstantni otacky 1 (par. 1202) se
zvoli aktivaci digitalniho vstupu 4 (DI4) a konstantni otacky 2
(par. 1203) aktivaci digitélniho vstupu 5 (DI5).
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Regulator PID s dvojitym nastavenim s konstantnimi otackami

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA

AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

1...10 kohm

o IN|[O|O [~ W[N| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

DI2 | Volba EXT1/EXT2: aktivace zahdji pouZiti PID
DI3 | Volba pozadované hodnoty: sada 1 /sada 2
DI4 | Konstantni otacky 1 (par. 1202) 1

DI5 | Konstantni otaéky 2 (par. 1203) '

DI6 | Nepouzito

-
E

-
o

-
()

-
)

-
[

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Neni k dispozici pfi aktivovani PID
Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 7716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce (Bé&h
povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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13. E-bypass (pouze USA)

Toto aplika¢ni makro je uréeno pro pouziti se zafizenim pro
elektronicky bypass, ktery maze byt vyuzit pro obejiti ménice

a pfimeé pfipojeni motoru.

Kdyz se pouZije pfima reference otacek v rezimu AUTO, musi
byt reference otacek spojena s analogovym vstupem 1 (Al1)

a povel START je pfedan pres digitalni vstup 1 (DI1). V reZimu
HAND/OFF jsou reference otadek a povel START pfedany

z ovladaciho panelu (ovladaci kldvesnice).

Pokud se pouZzije regulace PI(D), signal zpétné vazby musi byt
spojen s analogovym vstupem 2 (Al2). Standardné je pozadova-
na hodnota nastavena z ovladaciho panelu, ale maze byt také
zménéna z analogového vstupu 1. Regulace PI(D) musi byt
uvedena do provozu a nastavena parametry (Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1) nebo pomoci asistenta pro regulator
PID (doporuceno).
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E-bypass

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Externi reference 1: 0(2)...10 V nebo 0(4)...20 mA
AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 VDC

Al2 | Signal sk. hodn. 1: 0(2)...10 V ss nebo 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN|[O|O [~ W[N| -~

©

-
o

24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

GND | Spole¢na zem pro signaly DI

=l a
o=

DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

-
w

DI1 | Start/Stop: aktivuje start ménice

1

-
E

DI2 | Béh povolen: Deaktivuje stop ménice

-
o

DI3 | Nepouzito

-
()

DI4 | Nepouzito

-
)

DI5 | Nepouzito

-
[

DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A
21| RO1B
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A Standardni provoz

24| RO2B Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A
27| RO3B

Standardni provoz

L/_I

Pfipraven => 19 spojen s 21

-

Standardni provoz

-/

Porucha (-1) => 25 spojen s 27

1 Zakaz/povoleni parametrem 1601
Senzor vyzaduje napajeni. Viz pokyny vyrobce. Pfiklad dvouvodi¢ového pfipojeni
24V ss/4...20 mA senzoru je uvedeno na strané 7716.

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce (Bé&h
povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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14. Ruéni ovladani
Toto aplikaéni makro je ur€eno pro pouziti pfi uvadéni do
provozu pomoci Spin Motor assistant, pokud jsou analogové
a digitalni vstupy standardné zakazany.
Méni¢ se spousti pomoci tlacitka HAND a reference otacek se
zadavaji pomoci tladitek se Sipkami.

Pokyn: Startovani v rezimu AUTO vyzaduje konfigurovani V/V
pomoci parametrl nebo asistenta nebo zvoleni jiného makra
(doporuceno).
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Ruéni ovladani

SCR | Stinéni signalového kabelu

Al1 | Nepouzito

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu

10V | Referenéni napéti +10 V ss

Al2 | Nepouzito

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vstupu
AO1 | Vystupni frekvence: 0(4)...20 mA
AO2 | Vystupni proud: 0(4)...20 mA

AGND | Spole¢na zem obvodu analogového vystupu

o IN|lO|O |~ W[N| -~

©

10| 24V | Vystup pomocného napéti +24 V ss

[ 11| GND | Spole¢na zem pro signaly DI
12| DCOM| Spole¢na zem pro vSechny digitalni vstupy

13| DI1 | Nepouzito
14| DI2 | Nepouzito
15| DI3 | Nepouzito
16| DI4 | Nepouzito
17| DI5 | Nepouzito
18| DI6 | Nepouzito

19| RO1C Releovy vystup 1 (par. 1401)
20| RO1A | Standardni provoz

21| RO1B Pfipraven => 19 spojen s 21
22| RO2C Releovy vystup 2 (par. 1402)
23| RO2A | Standardni provoz

24| RO2B —  Chod => 22 spojen s 24

25| RO3C Releovy vystup 3 (par. 1403)
26| RO3A | Standardni provoz

27| RO3B — Porucha (-1) => 25 spojen s 27

Pokyn: Méni¢ startuje pouze tehdy, kdyz jsou aktivovany pouzitelné ochranné funkce (Béh
povolen nebo Start povolen 1 a 2) z V/V nebo jsou zakazany parametry.
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Priklad pripojeni dvouvodi¢ového senzoru

Rada aplikaci ACH550 vyuziva regulaci PI(D) a vyZaduje
zpétnovazebni signal z regulovaného procesu. Zpétnovazebni
signal je typicky spojen s analogovym vstupem 2 (Al2).
Schémata zapojeni pro makra uvedena v této kapitole obsahuji
pfipojeni v pfipadé, Ze se pouZziva separatné napajeny senzor.
NiZze uvedeny obrazek uvadi pfiklad pfipojeni s vyuzitim
dvouvodi¢ového senzoru.

X1/ ovladaci deska
4..20mA 5TA)2 [méFeni skuteéné hodnoty regulace,
| 6 |[AGND|0(4) ... 20 mA, Ry, = 100 ohm

X1 / ovladaci deska
L 10{+24 V |Vystup pomocného napéti,
11|GND |neizolované, 24 V ss, 250 mA

Pokyn: Senzor je napajen pres svij proudovy vystup. Proto
musi byt signal 4...20 mA a ne 0...20 mA.
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Hodiny realného ¢asu a €asované
funkce

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje informace o hodinach realného €asu a o
Casovanych funkcich.

Hodiny realného ¢asu a ¢asované funkce
Hodiny realného ¢asu maji nasledujici funkce:

Ctyfi denni ¢asy

Ctyfi tydenni Casy

funkce Casovaného posileni, napf. nastaveni konstantnich
otacek, které budou platit po urcitou pfedem
naprogramovanou dobu. Aktivace pres digitalni vstup.
povoleni ¢asovace pres digitalni vstupy

volba otacek s ¢asovou konstantou

aktivace ¢asovych relé.

Dalsi informace viz Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.

Pokyn: Aby bylo mozné pouzivat funkce ¢asovacu, je nutné
nejprve nastavit interni hodiny. Informace o rezimu nastaveni
data a €asu viz kapitola Uvedeni do provozu a ovladaci panel.

Pokyn: Casované funkce funguji pouze tehdy, kdyZ je k ménigi
pfipojen ovladaci panel.

Pokyn: Odpojeni ovladaciho panelu pro ucely upzat frekvu/
downzat frekvu nema vliv na interni hodiny.

Pokyn: Pfepnuti na letni ¢as je pfi aktivaci provadéno
automaticky.
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Casovaé se konfiguruje ve &tyfech fazich. Jsou to:

1. Povoleni Easovace. Konfigurovani, jak ma byt ¢asoval

aktivovan. Viz strana 120.
2. Nastaveni ¢asovych period. Definovani ¢asu a dn(, kdy ma
byt asovac aktivni. Viz strana 7121.
3. Vytvofeni Casovace. Pfifazeni zvolenych ¢asovych period
k urcitému(urcitym) ¢asovadi(iim). Viz strana 122.
4. Pf¥ipojeni parametrl. Pfipojeni zvolenych parametrd
k Casovadi. Viz strana 123.

CASOVA PERIQDA 1

3602 CAS POCATKAE
3603 CAS UKONCENI
1
3604 DEN POCATKU

CASOVA PERIQDA 2
3606 CAS POCATKU 2
3607 CAS UKONCENI
2

3608 DEN POCATKU

CASOVA PERIQDA 3
3610 CAS POCATKU 3
3611 CAS UKONCENI
3

3612 DEN POCATKU

CASOVA PERIQDA 4
3614 CAS POCATKU 4
3615 CAS UKONCENI
4

3616 DEN POCATKU

POSILENI
3622
VYB.PRODL.PULSU

¢ Aktivace posileni

DI1...DI6
DI1(INV)...DIB(INV)

CASOVAC 1
3626 ZDROJ

©

CASOVAC 2
3627 ZDROJ

CASOVAC 3
3628 ZDROJ

CASOVAC 4

3629 CASOVAC 4 SRC

Start/Stop, otevieni klapek
podle periody 1

Aktivuje PID béhem
nastaveni period 2 a 3
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G e 1001 EXT1 PRIKAZY

gézsé) \z/g%g) J 1002 EXT2 PRIKAZY @
1102 VYBER EXT1/EXT2
1201 VYBER KONST. OT.

GASOVAC 2 % 401 RELEOVY VYSTUP 1...1403 RELEOVY VYSTUP

3627 ZDROJ 1410 RELEOVY VYSTUP 4...1412 RELEOVY VYSTUP
6

CASOVAC 3 /

3628 ZDROJ

Parametry pripojené k ¢asovaci

Nasledujici parametry Ize pfipojit k Casovaci:

+ 1001 EXT1 PRIKAZY — Externi povely start a stop. Startuji
ménic, kdyZ je Casovacl aktivovan a zastavuji ménic, kdyz je
Casovac deaktivovan.

+ 1002 EXT2 PRIKAZY — Externi povely start a stop. Startuji
ménic, kdyZ je Casovacl aktivovan a zastavuji ménic, kdyz je
Casovac deaktivovan.

* 1102 vYBER EXT1/EXT2 — Definuji zdroj povelu start/stop a
referencnich signall. V zavislosti na volbé EXT 1 nebo
EXT 2 se pouziva jako zdroj pro povely.

* 1201 VYBER KONST. OT. — Zvoli konstantni otacky, kdyz je
Casovac 1 aktivni.

+ 1401 RELEOVY VYSTUP 1 — Casovaé zapina releovy vystup.

+ 1402 RELEOVY VYSTUP 2 — Casovaé zapina releovy vystup.

+ 1403 RELEOVY VYSTUP 3 — Casovaé zapina releovy vystup.

4027 PID 1 PARAM SET — Casovaé voli mezi dvémi sadami
nastaveni regulatoru PID.

+ 8126 TIMED AUTOCHANGE — Casovaé povoluje automatickou
zménu v provozu PFA.
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1. Povoleni ¢asovace

Casovag Ize povolit z digitalniho vstupu nebo z invertovaného
digitalniho vstupu.
Pro povoleni ¢asovace postupujte podle téchto kroku:

1 Stisknéte MENU pro OFF U
pfechod do hlavniho menu. ) | 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

00:00 [ MENU

2 | Zvolte rezim PARAMETRY
pomoci tlacitek UP/DOWN.
Potom stisknéte VSTUP
pro pfechod do rezimu
parametru.

OFF YL HLAVNI MENU —1

PARAMETRY

ASISTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTITI| 00:00 [ VSTUP

3 Rolujte na skupinu, 36
FUNKCE CASOVANI
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte VYBER.

OFF_U SKUPINA PAR —36
36 FUNKCE CASOVANI

7 USER LOAD CURVE
40 FUNKCE CASOVANI 1
4] FUNKCE CASOVANI 2
42 EXT / NASTAV. PID

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

4 | Rolujte na POVOL.
CASOVACE pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte EDIT.

OFF U PARAMETRY ——
3601 POVOL. CASOVAEE
NEVYBRANO
CAS POCATKU
3603 CAS UKONCENT 1

3604 DEN POCATKU 1

OPUSTIT| 00:00 EDIT

5 Zobrazi se aktualni
hodnota. Pouzijte tlaCitka
UP/DOWN ke zméné
hodnoty.

OFF U EDITACE
3601 POVOL. CASOVACE
NEVYBRANO

[o]
ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

b d @ 1 Qb ¢

6 Po zvoleni noveé hodnoty OFF Y EDITACE
stisknéte ULOZIT pro 3601 POVOL. CASOVACE

uloZeni hodnoty. DI1(INV)
[-1]
ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

V;T

7 Nova hodnota je zobrazena = OFF Y PARAMETRY
pod textem POVOL. L7/ 3601 POVOL. CASOVACE

CASOVACE. Stisknéte st
dvakrat OPUSTIT pro E 3603 CAS UKONCENI 1
navrat do hlavniho menu. "7/ | 3604 DEN POCATKU 1

OPUSTIT| 00:00 EDIT
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Pokyn: Start a Run povoleno (povoleni startu a béhu) Ize

pfifadit ke stejnému digitalnimu vstupu.

2. Nastaveni ¢asovych period

Pfiklad ukazuje, jak se nastavi startovaci ¢as. Kromé toho se
nastavuje také ¢as ukoncéeni a dny zahajeni a ukoncéeni
podobnym zplUsobem. Toto vSe reprezentuje asovou periodu.

Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

)

OFF L
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

00:00 MENU

Zvolte rezim PARAMETRY
pomoci tlaitek UP/DOWN.
Potom stisknéte VSTUP
pro prechod do rezimu
parametru.

OFF & HLAVNI MENU——1

PARAMETRY

ASISTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP

Rolujte na skupinu, 36
FUNKCE CASOVANI
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte VYBER.

OFF U SKUPINA PAR —36
g@lE!HM!EEIEHEOMENEIIII
USER LOAD CURVE
40 FUNKCE CASOVANI 1
41 FUNKCE CASOVANI 2
42 EXT / NASTAV. PID
OPUSTITI 00:00 [ VYBER

Rolujte na CAS POCATKU
1 pomoci tlacitek UP/
DOWN a stisknéte EDIT.

OFF U PARAMETRY
3601 POVOL. CASOVACE

3602 CAS POCATKU 1
00:00:00
603 CAS UKONCENT

3604 DEN POCATKU 1
OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

Zmeénte zvyraznénou Cast
Casu pomoci tlacitek
UP/DOWN. Stiskem
tlacitka DALSI se pfesunte
na dalSi ¢ast. Stisknéte
ULOZIT pro ulozeni ¢asu.

A4 Ak a

OFF L EDITACE PAR ——
3602 CAS POCATKU 1

[14400]
ZRUSIT]| 00:00 [ DALSI

OFF W EDITACE PAR ——
3602 CAS POCATKU 1

[15300]
ZRUSIT]| 00:00 [ DALSI

Hodiny realného Casu a ¢asované funkce
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Nova hodnota je zobrazena = OFF % PARAMETRY
pod _textem CAS L_/'/ OVCE
POCATKU 1. Stisknéte
OPUSTIT pro navrat do 34 S/Eﬁ %82"\%&”11
hlavniho menu. Pokradujte .
s CAS UKONCEN| 1 DEN OPUSTIT| 00:00 EDIT
POCATKU 1 a STOP
DAY 1.
3. Vytvoreni €asovace
V Casovaci Ivze vytvofit rizné Casové periody a pfipojit k nim
parametry. Casovac¢ miize pracovat jako zdroj povell start/stop
a povelu pro zménu smérg otaceni, volby konstantnich otacek
a signal pro aktivaci relé. Casové periody mohou byt vicenasob-
nou ¢asovou funkci, ale parametr Ize pfipojit pouze k jednotlivé-
mu Casovaci. Je mozné vytvorit az Ctyfi Casovace.
Pro vytvoreni ¢asovace postupujte podle téchto kroku:
1 Stisknéte MENU pro oy OFF U
pfechod do hlavniho menu. \/ 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU
2 | Zvolte rezim PARAMETRY = OFF W HLAVNE MENU —1
pomoci tlagitek UP/DOWN. | “—=— | IAAVI=aNNE
Potom stisknéte VSTUP Y | ASISTENCE
pro pFeChpd do rezimu ZMENA PARAM.
parametru. \_ | opUSTET 00:00 [VSTUP
3 | Rolujte na skupinu 36 = OFF 1 SKUPINA PAR —36
FUNKCE CASOVANI G SN 36 FUNKCE CASOVANI
pomoci tlagitek UP/DOWN | \.¥_“/ 4(7) ‘F’Sﬁﬁc?’éﬁsg\‘}ﬁxﬁ 1
a stisknéte VYBER. 41 FUNKCE CASOVANI 2
\\: 42 EXT / NASTAV. PID
OPUSTIT| 00:00 | VYBER
4 gzlgjtgpr]ﬁ Z1DROJ i A | 86555 YE PRODL - PULSU
. .1 pomoci
tiacitek UP/DOWN a - 2DR0Y CAS SPIN- 1
stisknéte EDIT. NEVYBRANO
\E 3627 ZDROJ CAS.SPIN.2
OPUSTITI 00:00 [ EDIT
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5 Zobrazi se aktualni
hodnota. Zménte hodnotu
pomoci tlacitek UP/DOWN.

OFF U EDITACE PAR —
3626 ZDROJ CAS.SPIN.1

NEVYBRANO
[0]
ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

6 | Stisknéte ULOZIT pro
uloZeni nové hodnoty.

OFF U EDITACE PAR——
3626 ZDROJ CAS.SPIN.1

P1
[1]
ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

7 Nova hodnota je zobrazena
pod textem ZDROJ
CAS.SPIN.1. Stisknéte
OPUSTIT pro navrat do
hlavniho menu.

OFF U PARAMETRY
3622 VYB.PRODL.PULSU

O AS PROD
3626 ZDROJ CAS.SPIN.1

Pl
3627 ZDROJ CAS.SPIN.2
OPUSTIT| 00:00 EDIT

4. Pripojené parametry

Priklad parametru 1001 EXT1 PRIKAZY byl pfipojen k ¢asovadi
tak, aby ¢asovac fungoval jako zdroj povelu start/stop. Parametr
muze byt pfipojen pouze k jednomu ¢asovaci.

Pro pfipojeni parametru postupujte podle téchto kroku:

1 Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu.

)

OFF &
0.0 Hz

.0 A

.0 %

~ 100:00 [ MENU

oo
oo

2 | Zvolte rezim PARAMETRY
pomoci tlacitek UP/DOWN.
Potom stisknéte VSTUP
pro prechod do rezimu
parametru.

A
&
) =

OFF ¥ HLAVNI —

PARAMETRY

ASISTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [VSTUP

3 | Rolujte na skupinu 12
KONSTANTNI OTACKY a
stisknéte VYBER.

16

OFF U ZALOHA PAR——12
03 FB SKUTEC HODNOTY
04 HISTORIE PORUCH

10 START/STOP/SMER

11 VYBER REFERENCE

12 KONSTANTNI OTACKY |

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

Hodiny realného Casu a ¢asované funkce
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4 | Rolujte na parametr 1201 = OFF_ %, PARAMETRY
KONST. OTACKY VYBER 1201 vYBER KONST. OT.
a stisknéte EDIT. Y/ | 1207 KONST. OTACKY I
1203 KONST. OTACKY 2
\E 1204 KONST. OTACKY 3
OPUSTIT| 00:00 [EDITACE
5 | Zvolte vytvafeny Casoval = OFF U EDITACE
pomoci tlacitek UP/DOWN | == | 1501 \verr KONST. OT
SO = . OT.
a stisknéte ULOZIT, & CASOVAC 1
il
ZRUSIT]| 00:00 [uLOZIT
6 | Nova hodnota se zobrazi —,, | OFE_% PARAMETRY
pod VYBER KONST. OT. U/ 1201 VYBER |<0NslT. oT.
Stisknéte OPUSTIT pro 1007 KOHST. “OTACKY
navrat do hlavniho menu. 1203 KONST. OTACKY 2
1204 KONST. OTACKY 3
OPUSTIT| 00:00 [EDITACE
124 Hodiny realného &asu a ¢asované funkce



Uzivatelska prirucka ACH550 -01

Priklad pouziti casovacu
Nasledujici pfiklad ukazuje, jak se pouziva ¢asovac a jak se
spoji s riznymi parametry. Pfiklad vyuziva stejné nastaveni jako
aplika¢ni makro 9 (interni Casovac s konstantnimi otackami).
V tomto pfikladu se ¢asovac nastavuje do provozu kazdy den

v tydnu od 6:00 do 8:00 a 16:00 az 18:00. O vikendech je
¢asovac aktivovan mezi 10:00 az 12:00 a 20:00 az 22:00.

22:00 -+ -
Casovd perioda 4

20:00 -+

18:00

Casova gerioda 2 !
16:00

=
12:00 -+

Casovd perioda

10:00 -+

08:00

Casova perioda 1 |
06:00 - s - : :
00 -——= == == ——=——— — ——

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun

Jdéte na parametr Skupina 36: FUNKCE CASOVANI a povolte
gasovaé. Casovad Ize povolit pfimo nebo pres jakykoliv volny
digitalni vstup.

1. Jdéte na parametry 3602...3605 a nastavte startovaci ¢as
na 6:00 a ukonCovaci ¢as na 8:00. Potom nastavte dny
startu a konce na pondéli a patek. Nyni je nastavena
Casova perioda 1.

2. Jdéte na parametry 3606...3609 a nastavte startovaci ¢as
na 16:00 a ukonCovaci ¢as na 18:00. Potom nastavte dny
startu a konce na pondéli a patek. Nyni je nastavena
Casova perioda 2.

3. Jdéte na parametry 3610...3613 a nastavte startovaci ¢as
na 10:00 a ukonCovaci ¢as na 12:00. Potom nastavte dny
startu a konce na sobotu a nedéli. Nyni je nastavena
Casova perioda 3.
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4. Jdéte na parametry 3614...3617 a nastavte startovaci ¢as
na 20:00 a ukoncovaci €as na 22:00. Potom nastavte dny
startu a konce na sobotu a nedéli. Nyni je nastavena
Casova perioda 4.

5. Vytvoite Easova€ pomoci parametru 3626 CASOVAC 1 SRC a
zvolte vSechny vytvofené &asové periody (P1+P2+P3+P4).

6. Jdéte na Skupina 12: KONSTANTNI OTACKY a zvolte
CasovacC 1 v parametru 1201 KONSTANT. OTACKY. Nyni
Casovac 1 funguje jako zdroj pro volbu konstantnich otacek.

7. Nastavte ménic€ do rezimu AUTO, aby za&al asovad
fungovat.

Pokyn: Dalsi informace o ¢asovanych funkcich viz Skupina 36:
FUNKCE CASOVANI na stran& 253.

Posileni

Funkce posileni pracuje v ménici po ur&itou pfedem uréenou
dobu. Tento €as je definovan parametry a aktivovan zvolenym
digitalnim vstupem. Doba posileni zaina béZet po ukoncéeni
kratké aktivace digitalniho vstupu.

Posileni musi byt pfipojeno k ¢asovaci a zvoleno pfi vytvareni
Casovace. Posileni se typicky pouziva pro zvySeni vykonu u
vzduchové ventilace.

Vstup aktivovan Vstup deaktivovan
T

DI aktivni

Posileni aktivni Doba posileni

|
|
|
|
|
I
|
|
|
| >
|
|
|
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Pro konfigurovani posileni postupujte podle téchto kroku:

1 Stisknéte MENU pro
pfechod do hlavniho menu. \E

OFF U
0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

00:00 [ MENU

2 | Zvolte rezim PARAMETRY
pomoci tlaitek UP/DOWN.
Potom stisknéte VSTUP
pro prechod do rezimu
parametru.

OFF ¥ HLAVNI MENU —1

PARAMETRY
ASISTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP

3 | Rolujte na skupinu, 36
FUNKCE CASOVANI
pomoci tladitek UP/DOWN
a stisknéte VYBER.

OFF T PAR_GROUPS——36
gglﬁﬂﬂkﬁﬁl!!ﬂﬂ!ﬂ!ﬂlllll
USER LOAD CURVE
40 FUNKCE CASOVANI 1
41 FUNKCE CASOVANI 2
42 EXT / NASTAV. PID
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

4 Rolujte na
VYB.PRODL.PULSU
pomoci tlacitek UP/DOWN
a stisknéte EDIT.

OFF_U PARAMETRY

3617 DEN UKONCENT 4

3622 VYB.PRODL.PULSU
NEVYBRANO

3623 CAS PRODL.PULSU

3626 ZDROJ CAS.SPIN.1

OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

5 | Zvolte digitalni vstup jako
zdroj posilovaciho signalu
pomoci tlacitek UP/DOWN.
Potom stisknéte ULOZIT.

OFF U EDITACE
3622 VYB.PRODL.PULSU

DI3(INV)
[-3]
"ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

6 | Rolujte na CAS
PRODL.PULSU pomoci
tlacitek UP/DOWN a
stisknéte EDIT.

A A G

OFF U PARAMETRY

3622 VYB.PRODL.PULSU

3623 CAS PRODL.PULSU
00:00:00

3626 ZDROJ CAS.SPIN.1

3626 ZDROJ CAS.SPIN.2

OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

Hodiny realného Casu a ¢asované funkce
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7 Zmeénte ZV)'/raznénou Cast A OFF Y EDITACE

¢asu pomoci tlaitek UP/ —

DOWN. Stiskem tlacitka | ¥/ 3623665. 00:00 "
=

DALSI se presurite na dal$i -

ﬁf‘cfzteﬁf'iggﬁte ULOZIT pro ZRUSTT] 00:00 [DALET

OFF U EDITACE
3623 CAS PRODL.PULSU

[900]
ZRUSIT| 00:00 [ DALST

8 gzlgjtgpr]ﬁ Z1DR?JK st A | 985,56 prODL  PULSU
. .1 a stisknéte - -
EDIT | e
NEVYBRANO
\t 3627 ZDROJ CAS.SPIN.2
OPUSTITI 00:00 [EDITACE
9 | Zvolte BOOST pomoci = OFF U EDITACE
tlacitek UP/DOWN a ——
s v 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1
v
stisknéte ULOZIT. @& BOOST
il
ZRUSIT| 00:00 [ULOZIT
10 | Nova hodnota se zobrazi — > | [OFF_ T PARAMETRY
pod ZDROJ CAS.SPIN.1. L_/'/ gg%% VYB.PRODL.PULSU
Stisknéte OPUSTIT pro 3626  2DROS CAS. SPIN. 1

navrat do hlavniho menu. BOOST
62/ ZDROJ CAS.SPIN.

OPUSTIT| 00:00 EDIT
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Sériova komunikace

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje informace pro sériovou komunikaci
u ACH550.
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Prehled systému

Méni¢ mlze byt pfipojen k systému externiho ovladani, obvykle

fidici jednotka fieldbus, budto:

» pfes standardni RS485 interface na pfipojkach X1:28...32 u
ovladaci desky ménice. Standardni interface RS485 zajiStuje
nasledujici vioZené fieldbus (EFB) protokoly:

- Modbus

- Metasys N2

- APOGEE FLN

- FLN

- BACnet.

Pro ziskani dalSich informaci, viz Embedded Fieldbus (EFB)
Control Manual [3AFE68320658 (anglicky)] a BACnet
Protocol [3BAUA0000004591 (anglicky)].

nebo

» pfes modul zasuvného adaptéru fieldbus (EXT FBA)
montovaného v rozSifovaci zasuvce 2 ménice. EXT FBA
musi byt objednan separatné. EXT FBA zahrnuje:

- LonWorks

- Ethernet (Modbus/TCP, Ethernet/IP)

- PROFIBUS DP

- CANopen

- DeviceNet

- ControlNet

Pro dalSi informace viz dokumentace modulu pfislusného
adaptéru.

Jak modul zasuvného adaptéru fieldbus (EXT FBA), tak vloZzeny
fieldbus (EFB) protokol jsou aktivovany podle hodnot parametru
9802 COMM PROT SEL.

ACHS550 panel ma k dispozici asistenta sériové komunikace,
ktery pomaha nastavit sériovou komunikaci.
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Nize uvedeny obrazek ukazuje ACH550 fieldbus control.

Ridici jednotka fieldbus

Other
devices

=

FBA: Fieldbus
adaptér (volba Rxxx)

@ Jm Slot 2

EFB: Standard. seér.
rozhrani RS485 V jednom okamziku Ize pouzit budto
X1:28...32 modul zasuvného adaptéru fieldbus

nebo standardni sériovy RS485

@Z

=

PFi pouziti sériové komunikace mize ACH550:

+ pfijimat veskeré fidici informace z fieldbus nebo

» byt ovladan ze stejné kombinace ovladani fieldbus a dalSiho
mista ovladani, jako jsou napfiklad digitalni nebo analogové
vstupy a ovladaci panel (ovladaci klavesnice) nebo

* pouze monitorovani (signaly ménice, stavova data a V/V).
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Integrovany fieldbus (EFB)

Pro snizeni Sumu v siti zakoncete sité RS485 pomoci rezistord
120 ohm na obou koncich siti. Viz nize uvedeny diagram.

Zakoncena Zakoncena
stanice Stanice Stanice stanice
[o0000] [o0000] [o0000]

\ A A I /

Pouzivejte pro spojeni pfednostné tfi vodice a stinéni.

ACH550 RS485:
Blok pfipojek X1

- = = -

Vi 8 2 2 5
= N =

pokyn2 = S > a =
ON ON x P4 zZ h'd
O + ! Q O

) om < < 2

r~
P
r~
©
<
=
5%

°
)t
B

- Preferované zapojeni:
3 vodice se stinénim

) )

T
]

UViz pokyn 3: stinéni

/
\ [

Pokyny: ‘
1. Pouzijte tfivodiCovy kabel — pfipojte tfeti vodi¢
k AGND: X1:31. Viz pokyn 4: 0 B0 O
2. Nastavte prepina¢ J2 na OFF. Zakon¢eni zgm j
aktivni: Pull up & pull down (BIAS) rezistory Viz pokyn 5: Reference/
jsou na desce ménice ACH550. spol.
3. Spojte vodice stinéni u ménice — Ridici jednotka
Nezakoncuijte pfipojku na SCR. budovy

4. Zakoncete stinéni JEN u pfipojky “Ground” u
Fidici jednotky automatizace budovy.

5. Zakoncete vodi¢ AGND na pripojce “Refe-
rence” u fidici jednotky automatizace budovy.

Nastaveni komunikace pies EFB

Pfed konfigurovani ménice pro ovladani pres fieldbus, musi byt
meéni¢ pfipojen k v souladu s pokyny udanymi v pfiru¢ce
Embedded Fieldbus (EFB) Control [3BAFE68320658 (anglicky)]
a BACnet Protocol [3BAUA0000004591 (anglicky)].
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Komunikace mezi méni¢em a modulem adaptéru fieldbus je
potom aktivovana nastavenim parametrd 9802 COMM PROT SEL.
Po inicializaci komunikace se umozni pfistup k pa-rametrim
modulu v méniéi v parametrech Group 53: EFB PROTOCOL v

ménidi.

Nastaveni EFB pomoci asistenta sériové komunikace je
zobrazeno nize. Pfislusné uparametry jsou popsany od strany

134.

Nastaveni EFB pomoci asistenta sériové komunikace
Pro nastaveni EFB, postupujte podle téchto kroku:

1 | Stisknéte MENU pro OFF L
pfechod do hlavniho menu. ) | 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU
2 | Zvolte ASISTENCE pomoci OFF WHLAWI —2
klaves UP/DOWN a PARAMETRY
stisknéte VSTUP. ASTSTENCE

ZMENA PARAM.
OPUSTITI 00:00 [ VSTUP

3 | Rolujte na Serial
Communication a stisknéte
VYBER.

OFF U ASISTENCE —14
Low Noise Set-up
Panel Display

Timed Functions

Qutputs : _
EEEEHEIEEMMUHHEHEHEHII

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

4 | Zvolte protokol pomoci
klaves UP/DOWN a
stisknéte ULOZIT.

OFF U EDITACE
9802 VYBIR KOM. PROT.
ACNET

[5]
OPUSTITI 00:00 [ULOZIT

5 | Pokralujte v asistentu
nastaveni s napovédou.

RO

OFF U EDITACE

5302 EFB fiAgICE ID

OPUSTIT| 00:00 [ULOZIT

Zmeény provedené u komunikaénich parametrt EFB (skupina
53) se neuplatni, dokud neprovedete nasledujici:

Sériova komunikace
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* Vypnéte a zapnéte napajeni ménice nebo
+ Nastavte parametr 5302 na 0 a potom zpét na jedine¢né ID
stanice EFB.

Vybér protokolu

Kod |Popis Rozsah

9802 \VYBIR KOM. PROT. 0.5
\oli komunikaéni protokol.

0 = NEVYBRANO — komunikaéni protokol nezvolen.

1 = STD MODBUS — Méni¢ komunikuje s Fidici jednotkou Modbus pfes
sériové spojeni RS485 (X1 komunikace, pfipojka).

2 = N2 — Méni¢ komunikuje s fidici jednotkou N2 pfes sériové spojeni
RS485 (X1 komunikace, pfipojka).
* Viz také parametr Group 53: EFB PROTOCOL.

3 = FLN — Méni¢ komunikuije s Fidici jednotkou FLN pres sériové spojeni
RS485 (X1 komunikace, pfipojka).
* iz také parametr Group 53: EFB PROTOCOL.

5 = BACNET — Méni¢ komunikuje s Fidici jednotkou BACnet pfes sériové
spojeni RS485 (X1 komunikace, pfipojka).
* Viz také parametr Group 53: EFB PROTOCOL.

EFB komunikacni parametry

Kéd [Popis Rozsah

5301 |EFB PROTOKOL ID 0...0xFFFF
Obsahuje identikaci a revizni Cislo protokolu.

« Format: XXYY, kde xx = protokol ID a YY = programova revize.

5302 |[EFB STANICE ID 0...65535
Definuje adresu uzlu na vedeni RS485.

» Addresy uzll musi byt unikatni.

5303 |EFB BAUDRATE 1.2,2.4,4.8,9.6,19.2,
Definuje komunikaéni rychlost 38.4, 57.6, 76.8 kb/s
sité RS485 v kbits za sekundu (kb/s).

1,2 kb/s
2,4 kb/s
4,8 kb/s
9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
76,8 kb/s
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Kod |Popis Rozsah

5304 [EFB PARITA 0...3

Definuje délku dat, paritu a stop bity pro komunikaci RS485.

» Stejné nastaveni musi byt pouzito pro vSechny on-line stanice.
0 = 8 ZADNA 1 — 8 datovy bit(, bez parity, jeden stop bit.

1 = 8 ZADNA 2 — 8 datovy bit(l, bez parity, dva stop bits.

2 = 8 SUDA 1 — 8 datovy bitl, suda parita, jeden stop bit.

3 = 8 LICHA 1 — 8 datovy bitd, licha parita, jeden stop bit.

5305 |EFB CTRL PROFILE 0...2
Voli komunikaéni profil pouzity u EFB protokolu. Neuplatni se u
BACnet.

0 = ABB MIN.LIM. — €innost Fidicich a stavovych slov odpovida profilu
ménic¢l ABB, jak jsou pouzity u ACS400.

1 = DCU PROFIL — innost fidicich a stavovych slov odpovida
32bitovému profilu DCU.

2 = ABB MIN.PLN. — ¢innost Fidicich a stavovych slov odpovida profilu
ménic¢d ABB, jak jsou pouzity u ACS600/800.

5306 [EFB OK HLASENI 0...65535
Obsahuje pocet platnych zprav pfijatych méni¢em.
» Bé&hem normalniho provozu se toto pocitadlo konstantné zvysuje.

5307 |EFB CRC ERRORS 0...65535

Obsahuje pocet zprav s chybou CRC obdrzenych ménic¢em. Pri

vysokém poctu zkontrolujte:

» Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zpUsobuje chyby.

» CRC pocitani moznych chyb.

5308 [EFB UART ERRORS 0...65535
Obsahuje pocet zprav se znakovou chybou pfijatych ménicem.
5309 |[EFB STATUS 0...7

Obsahuje status EFB protokolu.

0 = NEVYUZITO — protokol EFB je konfigurovan, ale neobdrzel Zadné
zpravy.

1 = EXECUTE INIT — protokol EFB je inicializovan.

2 = TIME OUT — pfi komunikaci mezi $itovym masterem a EFB
protokolem doSlo k pfekro€eni asu.

3 = CONFIG ERROR — protokol EFB ma konfiguraéni chybu.

4 = OFF-LINE — protokol EFB pfijima zpravy, které nejsou adresovany
k tomuto ménici.

5 = ON-LINE — protokol EFB pfijima zpravy, které jsou adresovany
k tomuto ménici.

6 = RESET — protokol EFB vykonava hardwarovy reset.

7 = LISTEN ONLY — protokol EFB je jen v pfijimacim maédu (listen only).
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Kéd

Popis Rozsah

5318

EFB PAR 18 0...65535

Pouze pro Modbus: ZpoZdéni odpovédi Slave. Nastavuje pfidavné
zpozdéni v millisekundach predtim nez ménic¢ za¢né vysilat odezvu na
pozadavek z master.

Komunikacéni parametry specifické pro BACnet

5310

EFB PAR 10 0...65535
Nastavuje BACnet MS/TP odezvu v milisekundéach.

5311

EFB PAR 11 0...65535
nastavuje spole¢né s parametrem 5317 EFB PAR 17, BACnet hodnotu

» Prorozsah 1 az 65535: Tento parametr nastavuje ID pfimo (5317
musi byt 0). Napfiklad nasledujici hodnoty nastavuji ID na 49134:
5311 =49134 a 5317 = 0.

* Pro IDs > 65535: ID je rovno hodnoté parametru 5311 plus
10000krat hodnota parametru 5317. Napfiklad nasledujici hodnoty
nastavuji ID na 71234: 5311 = 1234 a 5317 = 7.

5312

EFB PAR 12 0...65535
Nastavuje vlastnosti BACnet Device Object Max Info Frames

5313

EFB PAR 13 0...65535
Nastavuje vlastnosti BACnet Device Object Max Master.

5316

EFB PAR 16 0...65535
Indikuje poc¢et MS/TP tokend proslych ménic¢em.

5317

EFB PAR 17 0...65535

Spolupracuje s parametrem 5311 pro nastaveni BACnet instance IDs.
Viz parametr 5311.

136
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Fieldbus adapter (EXT FBA)

Mechanicka a elektricka instalace zasuvného modulu
fieldbus

Modul zasuvného adaptéru fieldbus (EXT FBA) se vlozZi do

rozSifovaci zasuvky 2 ménice.

Modul je upevnén plastovou sponou a dvéma $rouby. Srouby

také zajist'uji uzemnéni stinéni kabelu pfipojeného k modulu

a spojuji signaly GND modulu a ovladaci desky ménice.

PFi instalaci je automaticky vytvoreno pfipojeni signald

a napajeni pfes 34pinovy konektor.

Postup montaze (viz obrazek na strané& 138):

1. Vlozte modul opatrné do rozSifovaci zasuvky 2 ménice,
az uchytné spony zachyti modul ve spravné poloze.

2. ZasSroubujte dva Srouby (obsazené v dodavce) pro
uchyceni.

3. Odstrarite pfislusné zaslepky otvorl v pfipojovaci skfince
a instalujte kabelové svorky pro sit'ové kabely.

4. \Vedte sit'ové kabely pfes vodici a upevriovaci svorky.

5. Pf¥ipojte sit'ovy kabel k sit’ovému konektoru u modulu.

Podrobny popis konfigurace je k dispozici v pfislusné

priru¢ce EXT FBA.

Utahnéte kabelovou svorku.

7. Instalujte kryt pfipojovaci skfinky (1 Sroub).

o
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Nize uvedeny obrazek ukazuje montaz modulu fieldbus.
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Pokyn: Spravna instalace Sroubu je dulezita pro spinéni
pozadavkd EMC a pro spravny provoz modulu.

Pokyn: Nejprve instalujte pfivodni napéti a kabel motoru.

Nastaveni komunikace pres modul zasuvného
adaptéru fieldbus (EXT FBA)

Pred konfigurovani ménice pro ovladani pfes fieldbus, musi byt
modul adaptéru fieldbus (EXT FBA) mechanicky a elektricky
instalovan podle pokynt uvedenych v této pfiru¢ce a v pfirucce
pro modul adaptéru fieldbus.

Komunikace mezi méni¢em a modulem adaptéru fieldbus je
potom aktivovana nastavenim parametrd 9802 COMM PROT SEL
na EXT FBA. Po inicializaci komunikace se umozni pfistup k pa-
rametram modulu v ménici v parametrech Skupina 51: EXT
KOMUN. MODUL.

Nastaveni FBA pomoci asistenta sériové komunikace je
zobrazeno nize. Pfislu§né Uparametry jsou popsany od strany
140.

Nastaveni FBA pomoci asistenta sériové komunikace
Pro nastaveni FBA, postupujte podle téchto krok:

1 | Stisknéte MENU pro < OFF U
pfechod do hlavniho menu. \/ 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU
2 | Zvolte ASISTENCE pomoci = OFF WHLAWNI —2
klaves UP/DOWN a —=— | PARAMETRY
stisknéte VSTUP. N A\STSTENCE

v
ZMENA PARAM.
N\ | GPuSTITI 00:00 [ VTP

3 | Rolujte na Serial
Communication a stisknéte
VYBER.

OFF L ASISTENCE —14
Low Noise Set-up
Panel Display

Timed Functions

Qutputs ' _
EEEEHEIEEMMUHHE&EHEHII

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

A6
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4 | Zvolte EXT FBA pomoci = OFF U EDITACE
klaves UP/DOWN a —— | SR _ _
stisknéte ULOZIT. T Ext Bea T
[4]
\\_ | OPUSTITI 00:00 [ULOZIT
5 | Asistent urci typ pfipo- OFF U ASSISTANT

On next screen

jeného modulu adaptéru set the node number.

(_A—J
fieldbus a povede vas pre &
potfebna nastaveni.

)

OPUSTIT| 00:00 OK

Pokud nejsou nazvy OFF & EDITACE
parametru FBA
samovysvétlovaci, tak vam TN Irten s 2

asistent nejprve fekne, jaké
informace od vas ocekava.

OPUSTIT| 00:00 [ULOZIT
Nové nastaveni se uplatni pfi pfistim zapnuti napajeni ménice
nebo pfi aktivaci parametru 5127.

Volba protokolu
Kod |Popis Rozsah
9802 [VYBER KOM. PROT. 0...5

\oli komunikaéni protokol.

0 = NEVYBRANO — komunikaéni protokol nezvolen.

4 = EXT FBA — méni¢ komunikuje pfes modul adaptéru fieldbus
v zasuvce dopliikd 2 u ménice.
* Viz také parametr Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL.

Komunikaéni parametry FBA

Kéd |Popis Rozsah
5101 FBATYP

Zobrazeni typ pfipojeného modulu adaptéru fieldbus.

0 = NOT DEFINED — Modul nenalezen nebo nepfipojen. Postupujte podle
kapitoly Mechanicka instalace v uzivatelské pfirucce fieldbus a
zkontrolujte, zda je parametr 9802 nastaven na 4 = EXT FBA.

1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS
21 = LONWORKS
32 = CANopen

37 = DEVICENET
64 = MODBUS PLUS
101 = CONTROLNET
128 = ETHERNET
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Kéd

Popis Rozsah

5102

5126

FB PAR 2...FB PAR 26 0...65535

Dalsi informace o téchto parametrech viz dokumentace ke
komunika¢nimu modulu.

5127

FBA PAR REFRESH 0=DONE, 1=REFRESH

Potvrzuje zmény nastaveni parametru fieldbus.

0 = PROVEDENO — Obnoveni provedeno.

1 = REFRESH — Obnoveni.

» Po obnoveni se hodnota nastavi zpét na PROVEDENO.

5128

FILE CPI FW REV 0...0xFFFF

Zobrazeni CPI revize firmwaru konfiguraéniho souboru adaptéru
fieldbus pro ménic¢. Format je xyz, kde:

» x = hlavni ¢islo revize

» y = vedlejsi Cislo revize

» z = Cislo korekce.

Priklad: 107 = revize 1.07

5129

FILE CONFIG ID 0...0xFFFF
Zobrazeni identifikace revize konfiguracniho souboru adaptéru fieldbus
pro ménic.

» Konfiguraéni soubor informaci zavisi na aplikaénim programu
ménice.

5130

FILE CONFIG REV 0...0xFFFF
Obsahuje revizi konfiguracniho souboru adaptéru fieldbus pro ménic.
Priklad: 1 = revize 1

5131

FBA stav 0...6

Obsahuje stav modulu adaptéru.

0 = NEVYUZITO — Adaptér neni konfigurovan.

1 = EXECUTE INIT — Adaptér je inicializovan.

2 = TIME oUT — Doslo k chybé pfekro€eni ¢asu v komunikaci mezi
adaptérem a ménicem.

3 = CONFIG ERROR — Chyba konfigurace adaptéru.
* Hlavni nebo vedlejsi Cislo kddu revize CPI firmware adaptéru se [iSi

od stavu v konfiguraénim souboru ménice.

4 = OFF-LINE — Adaptér je off-line.

5 = ON-LINE — Adaptér je on-line.

6 = RESET — Adaptér provadi hardwarovy reset.

5132

FBA CPI FW REV 0...0xFFFF

Obsahuje revizi programu modulu CPI program. Format je xyz, kde:
» x = hlavni ¢islo revize

» y = vedlejsi &islo revize

» z = Cislo korekce.

Priklad: 107 = revize 1.07
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Kod |Popis Rozsah

5133 |[FBA APPL FW REV 0...0xFFFF
Obsahuje revizi aplikaéniho programu modulu. Format je xyz, kde:
* x = hlavni ¢islo revize

» y = vedlejsi &islo revize

» z = Cislo korekce.

Priklad: 107 = revize 1.07
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Parametry ovladani ménice

Po nastaveni fieldbus komunikace je nutné prekontrolovat

a v pfipadé potfeby nastavit parametry ovladani ménice
vypsané v niZze uvedeneé tabulce.

Sloupec “Nastaveni a popis ovladani fieldbus” obsahuje
hodnotu, ktera se pouzije, pokud je fieldbus interface zvolenym
zdrojem a cilem pro tyto signaly. Kromé toho je zde také uveden
popis pfislusného parametru.

Vedeni signalu fieldbus a zpravy v rezimu fieldbus viz pfirucky
Embedded Fieldbus (EFB) Control [SBAFE68320658 (anglicky)] a
BACnet Protocol [3BAUA0000004591 (anglicky)].

Volba zdroje ovladacich povelt

Kod

Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1001

EXT1 PRIKAZY 0...14
Definuje externi misto ovladani 1 (ExT1) — konfigurace povell start, stop
a zména sméru.
10 = coMmM — Pfifazuje pfikazové slovo fieldbus jako zdroj pro povely
start/stop a smér.
« Bity 0,1, 2 pfikazového slova 1 (parametr 0301) aktivuji pfikazy
start/stop a smér.
» Podrobné pokyny viz uzivatelska pfirucka fieldbus.

1002

EXT2 PRIKAZY 0...14
Definuje externi misto ovladani 2 (ExT2) — konfigurace povel( start, stop
a zména sméru.
10 = coMmM — Pfifazuje pfikazové slovo fieldbus jako zdroj pro povely
start/stop a smér.
* Bity 0,1, 2 pfikazového slova 1 (parametr 0301) aktivuji pfikazy
start/stop a smér.
» Podrobné pokyny viz uzivatelska pfirucka fieldbus.

1003

SMER OTACENI 1...3
Definuje ovladani sméru otaeni motoru.

1 = VPQGED — smér otaceni trvale ve sméru vpred.
2 = VZAD — smér otaceni trvale ve sméru vzad.

3 = ZADOST — smér otaceni Ize zménit pfikazem.
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Volba zdroje signalt reference

Koéd |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah
1102 \VYBER EXT1/EXT2 -6...12
Definuje zdroj pro vybér mezi dvéma externimi misty ovladani ExT1
nebo EXT2. Takto se definuje zdroj pro povely start/stop/smér otaceni a
pro referencni signaly.
8 = comm — Pfifazuje ovladani ménice pres externi misto ovladani ExT1
nebo EXT2 na bazi fieldbus Fidiciho slova.
« Bit 5 pfikazového slova 1 (parametr 0301) definuje aktivni externi
misto ovladani (EXT1 nebo EXT2).
» Podrobné pokyny viz uzivatelska pfiru¢ka fieldbus.
1103 |VYBER REF1 0...17
Voli zdroj signalu pro externi referenci Rer1.
8 = comM — Definuje fieldbus jako zdroj reference.
9 = comm+AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (AI1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 180.
10 = comm+AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (A1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 180.
1106 \VYBER REF2 0...19
\oli zdroj signalu pro externi reference REF2.
8 = comM — Definuje fieldbus jako zdroj reference.
9 = comm+AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (AI1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 180.
10 = comm+AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (A1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 180.
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Volba zdroje digitalnich vystupnich signala

Koéd |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1401 |RELEOVY VYSTUP 1 0...47
Definuje jev nebo podminku aktivujici relé 1 — &imz je minén releovy
vystup 1.

35 = comM — Aktivuje relé na zakladé vstupu z fieldbus komunikace.
* Fieldbus zapiSe binarni kéd do parametru 0134, ktery aktivuje
relé 1...relé 6 podle nize uvedené tabulky.
« 0 = deaktivuje relé, 1 = aktivuje relé.

Par. 0134 | Binarné | RO6 | RO5| RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

36 = comMm(-1) — Aktivuje relé na zakladé vstupu z fieldbus komunikace.
* Fieldbus zapiSe binarni kdd do parametru 0134, ktery aktivuje
relé 1...relé 6 podle nize uvedené tabulky.
» 0 = deaktivuje relé, 1 = aktivuje relé.

Par. 0134 | Binarné | RO6 | RO5|R0O4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
1402 [RELEOVY VYSTUP 2 0...47
Definuje jev nebo podminku aktivujici relé 2 — &imz je minén releovy
vystup 2.
» Viz 1401 RELE OUTPUT 1.
1403 [RELEOVY VYSTUP 3 0...47
Definuje jev nebo podminku aktivujici relé 3 — &imz je minén releovy
vystup 3 .

» Viz 1401 RELE OUTPUT 1.
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Kod [Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah
1410 |RELEOVY VYSTUP 4...6 0...47
.- |Definuje jev nebo podminku aktivujici relé 4...6 — ¢imz jsou minény
1412 |releové vystupy 4...6.
* Viz 1401 RELE OUTPUT 1.
Volba zdroje analogovych vystupnich signalt
Kéd [Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah
1501 VYZNAM AO1 99...159
Definuje obsah analogového vystupu AO1.
135 = cOMM HODNOTA 1 — aktivuje vystup na bazi vstupu z fieldbus
komunikace (parametr 135).
136 = cOMM HODNOTA 2 — aktivuje vystup na bazi vstupu z fieldbus
komunikace (parametr 135).
1502 VYZNAM MIN AO1 -
Nastavuje min. AAO (MA)
hodnotu obsahu. P1505/1------- - - — -
* Obsah je para- P 1511 I
metr zvoleny I
parametrem !
1501. |
* Minimalni hodno- |
ta odpovida mi- P 1504 / | I
nimaini hodnoté  p 451 ! ! AO CONTENT
obsahu, ktery se . L »
; P 1502/1508 '
Konvertuje na P 1503/1509
anajogovy 4 AO (MA)
vystup. P 1505/
» Tyto parametry P 1511
(obsah a aktualni
min. a max. na-
staveni) zajist'uji
nastaveni mé-
fitka a offsetu
pro vystup. Viz P 1504 /.
obrazek. P 1510 : I
' | AO CONTENT
X P 1502/1508
P 1503/1509
1503 VYZNAM MAX AO1 -
Nastavuje maximalni hodnotu obsahu
* Obsah je parametr zvoleny parametrem 1501.
* Maximalni hodnota odpovida maximalni hodnoté obsahu, ktery se
konvertuje na analogovy vystup
1504 (MINIMUM AO1 0.0...20.0 mA

Nastavuje minimaini vystupni proud.
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Kod |Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1505 [MAXIMUM AO1 0.0...20.0 mA
Nastavuje maxmalni vystupni proud.

1506 [FILTR AO1 0.0...10.0 s

Definuje €asovou konstantu filtru pro A01.
 Filtrovany signal dosahuje 63% krokové zmény v ramci udané doby.
» Viz obrazek pro parametr 1303 v kapitole Seznam parametr( a jejich

popis.

1507

VYZNAM AO2 99...159
Definuje obsah pro analogovy vystup A02. Viz VYZNAM AO1 vySe.

1508

VYZNAM MIN AO2 -
Nastavuje minimum hodnoty obsahu. Viz AO10BSAH MIN vyse.

1509 [VYZNAM MAX AO2 -
Nastavuje maximum hodnoty obsahu. Viz AO1 OBSAH MAX vySe.
1510 |[MINIMUM AO2 0...20.0 mA
Nastavuje minimalni vystupni proud. Viz MINIMUM AO1 vySe.
1511 [MAXIMUM AO2 0...20.0 mA
Nastavuje maximalni vystupni proud. Viz MAXIMUM AO1 vySe.
1512 |FILTR AO2 0...10.0s

Definuje €asovou konstantu filtru pro AO2. Viz FILTER AO1 vySe.

Systémové ovladaci vstupy

Kod

Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1601

UMOZNENi CHODU -6...7
Voli zdroj signalu Run povoleno. Viz obrazek na strané 202.
7 = COMM — Prifazuje pfikazoveé slovo fieldbus jako zdroj pro signal Run
povoleno.
* Bit 6 pfikazového slova 1 (parametr 0301) aktivuje signal Run
blokovano.
* Podrobné pokyny viz uzivatelskéa pfirucka fieldbus.

Pokyn: Hardware je vylou€en, pokud je pfikaz zdrojem sinalu Run
povoleno.

1604

VYBER RESETU POR -6...8

Voli zdroj pro signal resetovani poruchy. Signal resetuje ménic po

poruchovém vypnuti v pfipadé, Ze porucha je odstranéna.

8 = comM — Definuje fieldbus jako zdroj signalu resetovani poruchy.
* Pfikazové slovo se ziska pfes fieldbus komunikaci.

* Bit 4 pfikazového slova 1 (parametr 0301) resetuje ménic.
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Kéd

Nastaveni a popis ovladani fieldbus Rozsah

1606

MiSTNi ZAMEK -6...8
(mistni zamek)
Definuje ovladani pro pouziti HAND médu. Rezim HAND dovoluje
ovladani ménice z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).
« Pokud je aktivni MiISTNi ZAMEK, ovladaci panel se nemuze
prepnout na HAND rezim.
8 = comM — Definuje bit 14 Fidiciho slova 1 jako ovladani pro nastaveni
mjstniho zamku.
« Ridici slovo je poskytnuto pfes fieldbusovou komunikaci.

1607

PARAM. ULOZIT 0=DONE, 1=ULOZIT

Uklada vSechny zménéné parametry do permanentni paméti.

» Parametry zménéné pres fieldbus nejsou automaticky ukladany do
permanentni paméti. Pro ulozeni musite pouzit tento parametr.

» Pokud je nastaveno 1602 PARAMETR LOCK = 2 (NOT SAVED), nebudou
ulozeny parametry zménéné z ovladaciho panelu (ovladaci
klavesnice). Pro uloZeni musite pouzit tento parametr.

» Pokud je nastaveno 1602 PARAMETR LOCK = 1 (OPEN), budou
okamzité ulozeny parametry zménéné z ovladaciho panelu do
permanentni paméti.

0 = PROVEDENO — Hodnota se zméni automaticky, kdyz jsou uloZzeny
vSechny parametry.

1 = SAVE ... — Uklada zménéné parametry do permanentni paméti.

1608

UMOZ. STARTU 1 (start povolen 1) -6...7
\oli zdroj signalu Start povoleno 1. Viz obrazek na strané 202.
Pokyn: Funkce signalu Start povoleno se lisi od funkce signalu Run
povoleno.
7 = coMmM — Pfifazuje Fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal Start
povoleno 1.
« Bit 2 fidiciho slova 2 (parametr 0302) aktivuje signal Start blokovano
1.
» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.

1609

UMOZ. STARTU 2(start povolen 2) -6...7
Voli zdroj signalu Start povoleno 2.
Pokyn: Funkce signalu Start povoleno se lisi od funkce signalu Run
povoleno.
7 = comMm — Pfifazuje Fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal Start
povoleno 2.
« Bit 3 Fidiciho slova 2 (parametr 0302) aktivuje signdl Start blokovano
2.
» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.
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Volba paru ramp zrychleni/zpomaleni selection

Code [Description Range

2201 |ACC/DEC 1/2 VYBER -6...6

Definuje ovladani pro vybér ramp zrychleni/zpomaleni.
» Rampy jsou definovany v parech, kazdy z nich pro zrychleni a pro
zpomaleni.
7 = coMM — Definuje bit 10 Fidiciho slova 1 (parametr 0301) jako
ovladani pro vybér pard rampa.
+Ridici slova jsou pfenasena pres komunikacni linku fieldbus.

2209 RAMP VSTUP 0 -6...7

Definuje ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.

7 = coMM — Definuje bit 13 povelového slova 1 (parametr 0301) jako
ovladani vynuceného zapnuti vstupu rampy na 0.
» Povelové slovo je ziskano pfes komunikaci fieldbus.

Funkce poruchy komunikace

Kod |Popis Rozsah

3018 |[FCE PORUCHA KOM. 0...3

Definuje odezvu ménice v pfipadé ztraty komunikace fieldbus.

0 = NEVYBRANO — Zadna odezva

1 = PORUCHA — Zobrazeni poruchy (28, PORUCHA SER.KOM) a ménic¢ se
zastavi.

2 = KONST. OT. 7 — Zobrazeni alarmu (2005, 1/0 KOMUNIKACE) a
nastaveni otacek pomoci 1208 KONSTANTNI OT. 7. Tyto “alarmové
otacky” zlistanou aktivni, dokud fieldbus nezapi$e novou referencéni
hodnotu.

3 = POSLEDNI OT. — Zobrazeni alarmu (2005, 1/0 KOMUNIKACE) a
nastaveni otatek pomoci posledni Urovné provozu. Tato hodnota jsou
prumérné otacky za poslednich 10 sekund. Tyto “alarmové otacky”
zUstanou aktivni, dokud fieldbus nezapi$e novou referenéni hodnotu.

VAROVANI! Pokud zvolite KONST. OT. 7, nebo POSLEDNi OT.,
pfekontrolujte, zda je zajistén bezpecny dalsi provoz pfi ztraté fieldbus

komunikace.

3019 |POR. KOM. - CAS 0...60.0 s
Nastavuje ¢as komunikacéni poruchy pouzivané s 3018 COMM PORUCHA
FUNC.

» Kratké preruSeni fieldbus komunikace se nebere jako porucha, pokud
je Cas preruseni krat$i nez hodnota COMM PORUCHA TIME.
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Volba zdroje pozadovanych hodnot PID regulace

Kéd |Popis Rozsah
4010 VYBER ZADANE HOD 0...19

Definuje zdroj signalu reference pro PID regulator.

« Parametr nema vyznam, kdyz je PID regulator vypustén (viz 8121
REG BYPASS CTRL).

8 = comM — Reference dodavana z fieldbus.

9 = comm+AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (AI1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 150.

10 = comM*AlI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (Al1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 150.

Korekce reference analogového vstupu

Hodnoty parametrd 9, 10, a 14...17 pouzivaji vzorce v nasl. tabulce.

Nastaveni |Vypocet Al reference

hodnoty
C+B C hodnota + (B hodnota - 50 % refer. hodnoty)
C*B C hodnota * (B hodnota / 50 % refer. hodnoty)
C-B (C hodnota + 50 % refer. hodnoty) - B hodnota
C/B (C hodnota * 50 % refer. hodnoty) / B hodnota

Kde:

» C = hlavni referenéni hodnota
(= comm pro hodnoty 9, 10 a = Al1 pro hodnoty 14...17)

» B = korekéni reference
(= A1 pro hodnoty 9, 10 a = AI2 pro hodnoty 14...17).

Priklad: obrazek 1204

ukazuje kfivky zdroje 17 (/)

reference pro 100 -//- -------------

hodnotu nastaveni 9,

10, a 14...17, kde: 80 - -\~ """~~~ ~"—--——--—-

* C=25%. sodo N N__________ A9, 14 (+)

* P 4012 SETPOINT
MIN = 0. x

* P 4013 SETPOINT 0 10150
MAX = 0. 20-|- - - - — = TN —— - — -

* B se méni podle - 16()
horizontalni osy. 0% o0 B

4014 |VYB SIG ZP VAZBY 1...13

Definuje zpétnou vazbu (skute€nou hodnotu) PID regulatoru.

11 = comM FBK 1 — Signél 0158 PID KOM HODN 1 realizuje zpétnovazebni
signal.

12 = comM FBK 2 — Signal 0159 PID KOM HODN 2 realizuje zpétnovazebni
signal.
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Kod |Popis Rozsah

4016 [VSTUP AKT1 1.7

Definuje zdroj pro skute€¢nou hodnotu 1 (AKT1).
6 = COMM ACT 1 — Pouziva hodnotu signalu 0158 PID KOM HODN 1 pro

AKT1.
7 = COMM ACT 2 — Pouziva hodnotu signalu 0159 PID KOM HODN 2 pro
AKTT.
Hodnota je bez méfitka
4017 |VSTUP AKT2 1.7

Definuje zdroj pro skute¢nou hodnotu 2 (AKT2).

6 = COMM ACT 1 — Pouziva hodnotu signalu 0158 PID KOM HODN 1 pro
AKT2.

7 = COMM ACT 2 — Pouziva hodnotu signalu 0159 PID KOM HODN 2 pro
AKT2.

Hodnota je bez méfitka

Kéd |Popis Rozsah

4110, [Tytp parametry se tykaji PID sady parametrtl 2. Einnost je analogicka
4114, |se sadu parametru 1 4010, 4014, 4016 a 4017.

4116,
4117
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UZivatelska pfirucka ACH550 -01

ACHS550 indikuje vSechny poruchy v textovém formatu

a s Cislem poruchy na displeji ovladaciho panelu. Viz kapitola
Diagnostika a udrzba. Pfidavné je kéd poruchy pfifazen k pfi-
slusnému nazvu poruchy v parametrech 401, 412 a 413.
Fieldbus-specifické kédy poruch jsou indikovany jako hexadeci-
malni hodnota kédovana v souladu se specifikaci DRIVECOM.
Povsimnéte si, ze ne vSechny typy fieldbus podporuji indikace
kédl poruch. Nize uvedena tabulka uvadi kédy poruch pro

kazdy nazev poruchy.

Cely nazev na ovladacim Kod Fieldbus kod poruchy
panel poruchy
NADPROUD 1 2310h
DC OVERVOLT 2 3210h
PREHRATI 3 4210h
SHORT CIRC 4 2340h
DC UNDERVOLT 6 3220h
ZTRATA REFERENCE Al1 7 8110h
ZTRATA REFERENCE Al2 |8 8110h
MOT OVERTEMP 9 4310h
ZTRATA PANELU 10 5300h
ID. CHOD MOTORU FAIL 11 FF84h
ZABOKOVANY MOTOR 12 7121h
EXT PORUCHA 1 14 9000h
EXT PORUCHA 2 15 9001h
ZEM. SPOJ. - POR 16 2330h
Nepouzito 17 FF6AhQ
THERM FAIL 18 5210h
OPEX LINK 19 7500h
OPEX PWR 20 5414h
CURR MEAS 21 2211h
SUPPLY PHASE 22 3130h
OVEROTACKY 24 7310h
DRIVE ID 26 5400h
CONFIG FILE 27 630Fh
SERIAL 1 ERR 28 7510h
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EFB CON FILE 29 6306h
FORCE TRIP 30 FF90h
EFB 1 31 FF92h
EFB 2 32 FF93h
EFB 3 33 FF94h
MOTOR PHASE 34 FF56h
OUTP WIRING 35 FF95h
INCOMPATIBLE SW 36 630Fh
CB OVERTEMP 37 4110h
USER LOAD CURVE 38 FF6Bh
SERF CORRUPT 101 FF55h
SERF MACRO 103 FF55h
DSP T1 OVERLOAD 201 6100h
DSP T2 OVERLOAD 202 6100h
DSP T3 OVERLOAD 203 6100h
DSP STACK ERROR 204 6100h
CB ID ERROR 206 5000h
EFB LOAD ERROR 207 6100h
PAR HZRPM 1000 6320h
PAR PFA REF NEG 1001 6320h
PAR Al SCALE 1003 6320h
PAR AO SCALE 1004 6320h
PAR PCU 2 1005 6320h
PAR EXT RO 1006 6320h
PAR FIELDBUS MISSING 1007 6320h
PAR PFA MODE 1008 6320h
PAR PCU 1 1009 6320h
PAR PFA a PREPIS 1010 6320h
PAR PREPIS 1011 6320h
PAR PFA IO 1 1012 6320h
PARPFA IO 2 1013 6320h
PARPFA IO 3 1014 6320h
Nepouzito 1015 6320h
PAR USER LOAD C 1016 6320h
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Seznam parametru a jejich popis

Co obsahujte tato kapitola?

Tato kapitola obsahuje vypis parametr(i predem definovanych
aplikacnich maker a popis individualnich parametrd pro ACH550.

Skupiny parametru

Parametry jsou slou¢eny do skupin nasledujicim zplsobem:

» Skupina 99: START-UP DATA — Definuje data pozadovana
pro nastaveni ménice a pro zadani informaci o motoru.

«  Skupina 01: PROVOZNI DATA — Obsahuje provozni data,
vCetné aktualnich signald.

«  Skupina 03: FB SKUTEC HODNOTY — Monitoruje
komunikaci fieldbus.

» Skupina 04: HISTORIE PORUCH — Uklada aktualni historii
poruch hlasenou méni¢em.

«  Skupina 10: START/STOP/SMER — Definuje externi zdroje
pro prikazy povolujici start, stop a zménu sméru otaceni.
Blokuje nebo povoluje pfikazy pro zménu sméru otaceni.

«  Skupina 11: VYBER REFERENCE — Definuje jak bude méni¢
volit mezi zdroji pfikazu.

«  Skupina 12: KONSTANTNI OTACKY — Definuje nastaveni
konstantnich otacek.

+  Skupina 13: ANALOGOVE VSTUPY — Definuje limity a
filtrovani pro analogové vstupy.

«  Skupina 14: RELEOVE VYSTUPY — Definuje podminky,
které aktivuji reléové vystupy.

+  Skupina 15: ANALOGOVE VYSTUPY - Definuje analogové
vystupy ménice.

«  Skupina 16: OVLADANI SYSTEMU - Definuje blokovani
systémovych urovni, resety a povoleni.

«  Skupina 17: PREPIS — Definuje povoleni/zakaz funkce
override, aktivaéni signaly funkce override, otacky/frekvence
pfi funkci override a heslo.
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Skupina 20: LIMITY — Definuje minimalni a maximalni limity
pro pohanéci motor.

Skupina 21: START/STOP - Definuje jak se motor startuje a
zastavuije.

Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI — Definuje rampy
ovladajici rychlost akcelerace a decelerace.

Skupina 23: OTACKOVE RIZENI — Definuje proménné pro
ovladani otacek.

Skupina 25: KRITICKE OTACKY — Definuje kritické otacky
nebo rozsah otacek.

Skupina 26: RIZENI MOTORU — Definuje promé&nné
ovladani motoru.

Skupina 29: PLANOVANA UDRZBA — Definuje Grovné
pouziti a spoustéci body.

Skupina 30: PORUCHOVE FUNKCE — Definuje poruchy a
odezvy.

Skupina 31: AUTOMATICKY RESET — Definuje podminky
pro automaticky reset.

Skupina 32: SUPERVIZE — Definuje supervizi signalu.
Skupina 33: INFORMACE - Obsahuje softwarové informace.
Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU - Definuje obsah
zobrazeni na displeji pro ovladaci panel.

Skupina 35: MERENI TEPL MOTORU — Definuje detekci
prehfivani motoru a hlaseni této poruchy.

Skupina 36: FUNKCE CASOVANI — Definuje éasované
funkce.

Skupina 37: USER LOAD CURVE - Definuje uzivatelem
nastavitelné kfivky zatizeni.

Skupina 40: FUNKCE CASOVANI 1 — Definuje procesni PID
regulaci pro ménig.

Skupina 41: FUNKCE CASOVANI 2 — Definuje procesni PID
regulaci pro ménic.

Skupina 42: EXT/NASTAV. PID — Definuje parametry pro
externi PID.

Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL - Definuje nastavovaci
promé&nné pro externi komunika&ni modul fieldbus (FBA).
Skupina 52: KOMUN. S PANELEM — Definuje nastaveni
proménnych pro komunikaci s panelem.

Skupina 53: EFB PROTOKOL - Definuje nastavovaci
proménné pro komunikacni protokol vlozeného fieldbus.
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«  Skupina 81: PFA RIZENI — Definuje provoz stfidavého
rezimu u Cerpadel a ventlilétorl‘].

» Skupina 98: VOLITELNE MODULY - Konfiguraéni volby pro
ménic.
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Skupina 99: START-UP DATA

Tato skupina definuje specialni nastavovaci data pozadovana pro:
* nastaveni ménice
» zadani informaci o motoru.

Kéd |Popis Rozsah
9901 JAZYK 0...16
Voli jazyk zobrazeni na displeji.
0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO
4 = ESPANOL 5=PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS
8 = DANSK 9 = suomlI 10 = SVENSKA 11 = RUSSKI
12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CESKY 15 = MAGYAR
9902 |APLIKACNI MAKRO 1...14,0...-4

Voli aplikaéni makro, zavadi nebo uklada sady parametr(. Aplikaéni
makra automaticky edituji parametry pfi konfigurovani ACH550 pro
jednotlivé aplikace.

1 = HVAC 2 = PRETL VENT 3 = ODTAH. VENT 4 = VENT. CHL. VEZE 5 = VENT.
VYMEN. 6 = NAPAJ. CERP. 7 = VYMENA CERP. 8 = CASOVAC 9 = CAS. + 2
RYCHL. 10 = MOTORPOTENC 11 = 2PID REGUL. 12 = 2PID REG.*+K.R

13 = BYPASS (USA) 14 = RUCNIi OVLAD. 31 = NAHR STD S 0 = S1 VYVOL.PAR
-1 =51 ULOZ PAR -2 = S2 VYVOL.PAR -3 = S2 ULOZ PAR -4 = NAS PRET.
VYV

1...14 — Voli aplika¢ni makro.

31 = NAHR STD S — Aktivuje hodnoty FlashDrop parameteru jak jsou
definovany pfi downzat frekvu FlashDrop souboru. Pfehled parametrt
je zvolen parametrem 1611 ZOBRAZ PARAM.

* FlashDrop je volitelnym zafizenim pro rychlé kopirovani parametr(
do nenapajeného zafizeni. FlashDrop umoznuje rychlé
pfizpusobeni seznamu parametru, tzn. zvolené parametry Ize skryt.
Dal8i informace viz MFDT-01 FlashDrop User’s Manual
[3AFE68591074 (anglicky)].

-1 =31 ULOZ PAR -2 = S2 VYVOL.PAR — umozfiuje ulozit dvé riizné sady
parametrd do permanentni paméti ménice pro pozdéjsi pouziti. Kazda
sada obsahuje parametry nastaveni, véetné Skupina 99: START-UP
DATA jako vysledek identifikaéniho béhu motoru.

0 =1 VYVOL.PAR, -2 = S2 VYVOL.PAR — Zavadi uzivatelskou sadu
parametrl zpét pro pouZiti.

-4 = NAS PRET. VYV — Zavadi manudlné sadu parametrt pfekonani

* Automatickeé ukladani a zavadéni sad parametrd piekonani je
definovano pomoci Skupina 17: PREPIS.
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Kod |Popis Rozsah
9904 (MOD RIZENi MOT 1=VECTOR:OTAC,
(rezim ovladani motoru) 3=SKALAR.:FREK

\oli rezim ovladani motoru.
1 = VEKTOR.:OTAC — mdd vektorového Fizeni bez senzoru

» Reference 1 je reference otacek v ot./min..

* Reference 2 je reference otacek v % (100 % jsou absolutné
maximalni otacky rovné hodnoté parametru 2002 MAXIMUM OTACEK,
nebo 2001 MINIMUM OTACEK, kdyzZ je absolutni hodnota minimalnich
otacek vétsi nez maximalni otacky).

3 = SKALAR:FREK — rezim skalarniho ovladani

» Reference 1 je reference frekvence v Hz.

* Reference 2 je reference frekvence v % (100% je absolutné
maximalni frekvence rovna hodnoté parametru 2008 MAX
FREKVENCE, nebo 2007 MIN FREKVENCE, kdyZ je absolutni hodnota
minimalni frekvence vétsi nez maximalni frekvence).

9905 |[JMEN. NAP. MOT 200...600 V,
(jmenovité napéti motoru) US: 230...690 V
Definuje jmenovité napéti motoru.

» Musi byt rovno hodnoté na typovém &titku motoru.

- Nastavuje maximalni vystupni napéti ménice napajejiciho motoru.
» ACH550 nemuze napajet motor napétim vy$Sim nez je napéti privodu.

Vystupni napéti

A
P 9905 — — —
|
|
| Vystupni
| frekvence
P 9907
9906 |[JMEN. PROUD MOT zavisi na typu

(jmenovity proud motoru)

Definuje jmenovity proud motoru.

» Musi byt roven hodnoté na typovém Stitku motoru.

» Povoleny rozsah: (0.2...2.0) - Iy (kde Iy je proud ménice).

9907 [JMEN. FREKV. MOT 10.0...500 Hz
(jmenovita frekvence motoru)

Definuje jmenovitou frekvenci motoru.

» Rozsah: 10 ... 500 Hz (typicky 50 nebo 60 Hz)

- Nastavuje frekvenci, pfi které je vystupni napéti rovno jmenovitému
napéti motoru JMEN. NAP. MOT.

» Bod odbuzeni = jmenovité frek. « napaj. napéti / jmen. napéti motoru
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Kéd

Popis Rozsah

9908

JMEN. OTACKY MOT 50...30000 ot./min.
(jmenovité otacky motoru)

Definuje jmenovité otacky motoru.
* Musi byt rovny hodnoté na typovém Stitku motoru.

9909

JMEN. VYKON MOT zavisi na typu
(jmenovity vykon motoru)

Definuje jmenovity vykon motoru.
» Musi byt roven hodnoté na typovém Stitku motoru.

9910

MOTOR ID. CHOD MOTORU 0=VYP/ID MAGN,
(identifikaéni chod motoru) 1=ZAP

Tento parametr ovlada samokalibraéni proces nazyvajici se identi-
fikacni chod motoru. Béhem tohoto procesu ménic¢ nejprve identifikuje
charakteristiky motoru a poté optimalizuje fizeni vytvofenim modelu
motoru. Tento model motoru je zvlasté ucinny kdyz:

» Zafizeni je provozovano v blizkosti nulovych otacek.

* Provoz vyzaduje rozsah momentu nad jmenovitym momentem
motoru, Sir§i rozsah otaCek a bez méreni zpétné vazby otacek
(napf. bez snimace pulzl).

Pokud neni proveden zadny identifikani chod motoru, méni¢ pouzije

méné detailni model motoru vytvofeny poté, co se méni€ poprvé spusti.

Model “prvniho startu” ID magnetizace je updatovan automaticky* poté,

kdy se zméni néktery z parametri motoru. Pro update modelu méni¢

magnetizuje motor na 10 az 15 s pfi nulovych otackéach.

* Vytvofeni modelu “prvniho startu” vyzaduje : 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC),
nebo 9904 = 3 (SKALAR:FREK) a 2101 = 3 (SK.LET.START) nebo 5
(LETMY+2ZVVS.).

Pokyn: Model motoru pracuje s vnitfnimi parametry a s parametry

motoru definovanymi uzivatelem. Ve vytvofeném modelu ménié

nem(ize zménit zadny z parametrt definovany uzivatelem.

0 = vYP/ID MAGN — Zamezi procesu vytvareni modelu motoru pomoci
identifikaéniho béhu (nezakaze vSak uziti modelu motoru).

1 = zAP — Povoli identifikacni chod motoru pfi nasledujicim povelu start.
Po dokonéeni chodu se tato hodnota automaticky zméni na 0.
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Kéd

Popis Rozsah

Pro provedeni identifikac¢niho chodu motoru:
1. Odpojte zatéz od motoru (nebo jinak omezte zatizeni do blizkosti
nuly).
2. Ovérte, zda je provoz motoru bezpecny:
» Chod automaticky spusti motor v dopfedném sméru - ovérte, zda je
dopfedny smér bezpecny.
» Chod automaticky provozuje motor na 50 ... 80% jmenovitych
otacek - ovérte, zda jsou tyto otacky bezpecné.
3. Zkontrolujte nasledujici parametry (pokud jsou zménény z tovarniho
nastaveni):
+ 2001 MINIMUM OTACEK < 0
» 2002 MAXIMUM OTACEK > 80% jmenovitych otacek motoru.
+ 2003 MAXIMALNI PROUD > 100% hodnota /oy
» maximalni moment (parametry 2014, 2017 a/nebo 2018) > 50%.
4. Na ovladacim panelu zvolte:
* Zvolte PARAMETRY.
* Zvolte skupinu 99.

« Zvolte 9910.
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Skupina 01: PROVOZNi DATA

(provozni data)

Tato skupina obsahuje provozni data ménice, zahrnujici aktualni
signaly. Mé&ni¢ nastavi hodnoty pro aktualni signaly na zakladé
méfeni nebo vypoctu. Tyto hodnoty nemUzete nastavit.

Kod |Popis Rozsah

0101 |OTACKY&SMER -30000...30000 ot./min.
Vypoctené otacky motoru se znaménkem (ot/min). Absolutni hodnota
0101 OTACKY&SMER je stejna jako hodnota otacek 0102.

* Hodnota 0101 OTACKY&SMER je pozitivni, kdyz se motor toci ve sméru
vpred.

* Hodnota 0101 OTACKY&SMER je negativni, kdyZ se motor toci ve
sméru vzad.

0102 |OTACKY 0...30000 ot./min.
Vypoctené otacky motoru (ot./min.)

0103 VYSTUPNI FREKV. 0.0...500.0 Hz
Frekvence (Hz) pfivedena do motoru (je take standardné zobrazena na
displeji VYSTUP).

0104 |IPROUD (proud motoru) zavisi na typu
Proud motoru, jak je méfen v ACH550 ((je take standardné zobrazen na
displeji VYSTUP).

0105 [MOMENT -200...200%

Vystupni moment. Vypoc¢tena hodnota momentu na hfideli motoru v %
jmenovitého momentu motoru.

0106 [VYKON zavisi na typu
Zmeérfeny vykon motoru v kW

0107 |U SS MEZIOBVODU 0...2.5- Vyy
(napéti stejnosmérného meziobvodu)

Napéti stejnosmérného meziobvodu ve V ss, zméfené ACH550.

0109 VYSTUPNI NAPETI 0...2.0 - Vygy
Napéti aplikované na motor.

0110 [TEPLOTA MENICE
Teplota chladi€e ménice ve °C.

0111 |EXTERNI REF 1 0...300000 ot./min./
(externi reference 1) 0...500 Hz
Externi reference, rRer1, v ot./min. nebo Hz — jednotky zvoleny
parametrem 9904.
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Kod |Popis Rozsah

0112 [EXTERNI REF 2 0...100 %
(Externi reference 2) (0...600 % pro moment)
Externi reference, REF2, in %

0113 [MiSTO OVLADANI 0=RUCNE, 1=EXT1,

2=EXT2

Aktivuje misto ovladani, moznosti jsou:
0 = RUCNE
1 =exT1
2 = EXT2

0114 |DOBA BEHU (R) (doba bé&hu) 0...9999 h

Méni¢ nacita dobu béhu v hodinach (h).
» Muze byt resetovano soucasnym stisknutim tlacitek UP a DOWN
v rezimu nastaveni parametrd.

0115

CITAC KWH (R) (¢itaé kWh) 0...9999 kWh

Méni¢ nacita spotfebu energie v kilowatthodinach.

» MUGzZe byt resetovano soucasnym stisknutim tlacitek UP a DOWN
v rezimu nastaveni parametra.

0116

VYSTUP APL BLOKU 0...100%

(vystup aplikacniho bloku) (0...600% pro moment)
Vystupni signal aplika¢niho bloku. Hodnota je bud :

» PFA fizeni, pokud je PFA Fizeni aktivni nebo

» Parametr 0112 EXTERNI REF 2 (externi reference 2)

0118

STATUS DI 1-3 (stav vystupt DI 1-3) 000...111 (0...7 desitk.)
Stav tfi digitalnich vstupu.

- Stav je zobrazen jako dvojkové Cislo.

» 1 znaci, Ze vstup je v Cinnosti.

» 0 znaci, Ze vstup je neaktivni.

DI DI2 DI3

0119

STATUS DI 4-6(stav vystupti DI 4-6) 000...111 (0...7 desitk.)
Stav tfi digitalnich vstupu.
» Viz parametr 0118 DI 1-3 STATUS.

0120 |Al 1 0...100%
Relativni hodnota analogového vstupu 1 v %
0121 |Al 2 0...100%

Relativni hodnota analogového vstupu 2 v %
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Kod |Popis Rozsah
0122 |STATUS RO 1-3 (stav releovych vystupt) 0...111 (0...7 des.)
Stav tfi releovych vystupt.
* 1 znadi, ze relé je pod napétim.
» 0 znadi, zZe relé je bez napéti.
STAV RELE 1 —l
STAV RELE 2
STAV RELE 3
0123 |STATUS RO 4-6 (stav releovych vystupt) 0...111 (0...7 des.)
Stav tfi releovych vystupl. Viz parametr 0122.
0124 |AO 1 0...20 mA
Hodnota analogového vystupu 1 v milliampérech
0125 |AO 2 0...20 mA
Hodnota analogového vystupu 2 v milliampérech
0126 VYSTUP PID 1 (vystup PID 1) -1000...1000%
Hodnota vystupu procesniho regulatoru PID (PID1) v %
0127 VYSTUP PID 2 (vystup PID 1) -100...100%
Hodnota vystupu externiho regulatoru PID (PID2) v %
0128 |PID1-ZADANA HOD. (nastaveni PID 1)  jedn. a méf. definované
param. 4006/4106 a
Signal poz. hodnoty pro regulator PID1 4007/4107
» Jednotky a méfitka definovany parametry PID
0129 |PID2-ZADANA HOD. (nastaveni PID 2)  jedn. a méF. definované
param. 4206 a 4207
Signal poz. hodnoty pro regulator PID2
» Jednotky a méfitka definovany parametry PID
0130 |PID1-ZPET. VAZBA (zpétna vazba PID 1) jedn. a méf. definované
param. 4006/4106 a
Zpétnovazebni signal pro regulétor PID1 4007/4107
» Jednotky a méfitka definovany parametry PID
0131 |PID2-ZPET. VAZBA (zpétna vazba PID 2) jedn. a méF. definované
par. 4206 a 4207
Zpétnovazebni signal pro regulator PID2
» Jednotky a méfitka definovany parametry PID
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Kéd

Popis Rozsah

0132

PID1 ODCHYLKA (odchylka PID 1) jedn. a mér. definované
param. 4006/4106 a

Rozdil mezi referenéni hodnotou regulatoru  4007/4107

a skute€nou hodnotou

» Jednotky a méfitka definovany parametry PID

0133

PID2 ODCHYLKA (odchylka PID 2) jedn. a mér. definované
param. 4206 a 4207

Rozdil mezi referenéni hodnotou regulatoru a skute¢nou hodnotou

» Jednotky a méfitka definovany parametry PID

0134

RIDICI SLOVO RO (Fidici slovo releovych vystupti) 0...65535
Oblast dostupnych dat, kam m{iZe byt zapisovano ze sériové linky.
» Pouzito pro fizeni releovych vystupt.

» Viz parametr 1401.

0135

KOM. - HODNOTA 1 (komunikace - hodnota 1) -32768...+32767
Oblast dostupnych dat, kam muze byt zapisovano ze sériové linky.

0136

KOM. - HODNOTA 2 (komunikace - hodnota 2) -32768...+32767
Oblast dostupnych dat, kam m{Ze byt zapisovano ze sériové linky.

0137

PROC. PROMENNA 1 (pocesni proménna VAR 1) -

Procesni proménna 1
» Definovana parametry v Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU

0138

PROC. PROMENNA 2 (pocesni proménna VAR 2) -

Procesni proménna 2
» Definovana parametry v Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU

0139

PROC. PROMENNA 3 (pocesni proménna VAR 3) -

Procesni proménna 3
» Definovana parametry v Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU

0140

DOBA BEHU (doba bé&hu) 0.00...499.99 kh
Méni¢ nacita dobu béhu v tisicihodinach (kh)
* Nelze resetovat.

0141

CITAC MWH (¢itaé MWh) 0...9999 MWh

Méni¢ nacita spotfebu energie v megawatthodinach.
* Nelze resetovat.

0142

CITAC OTACEK 0...65535 Mrev

Naakumulovany poc¢ek otacek v milionech otac¢ek motoru v milionech

otacek.

» MUze byt resetovano soucasnym stisknutim tlacitek UP a DOWN
v rezimu nastaveni parametra.
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Kod |Popis Rozsah

0143 |ZAPNUTO HI 0...65535 dni

Akumulovany ¢as ménic¢e v zapnutém stavu ve dnech.
* Nelze resetovat.

0144 |ZAPNUTO LO 00.00.00...23:59:58
Akumulovany ¢as ménice v zapnutém stavu ve 2sekundovych “ticich”
(30 tikd = 60 sekund).

» Zobrazen ve formatu hh.mm.ss.

* Nelze resetovat.

0145 [TEPLOTA MOTORU 10...200sC /
0...5000 ohm
Teplota motoru ve stupnich Celsia / odpor PTC v ohmech.
» Uplatni se pouze tehdy, pokud jsou nastavena teplotni ¢idla motoru.
Viz parametr 3501.

0150 |CB TEPL (teplota desky CB) -20.0...150.0 °C
Teplota fidici desky ve stupnich Celsia.

Pokyn: Nékteré méni¢e maji fidici desky (OMIO), které nepodporuji
tuto funkci. Tyto méniCe ukazuji konstantni teplotu 25.0 °C.

0151 [VSTUP KWH (R) 0.0...999.9 kWh
Vypoctena aktualni pfivodni energie v kWh.

0152 |VSTUP MWH 0...9999 MWh
Vypoctena aktualni pfivodni energie v MWh.

0158 |PID KOM. - HODNOTA 1 -32768...+32767
Data pfijata z fieldbus pro PID fizeni (PID1 a PID2).

0159 |PID KOM. - HODNOTA 2 -32768...+32767

Data pfijata z fieldbus pro PID fizeni (PID1 a PID2).
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Skupina 03: FB SKUTEC HODNOTY

(aktualni signaly na fieldbus)
Tato skupina monitoruje komunikaci na fieldbus. Viz také
kapitola Sériova komunikace.

Kéd |Popis Rozsah

0301 [FB RID. SLOVO 1 (fidici slovo fieldbus 1) -

Kopie Fidiciho slova 1 na fieldbus - pouze pro ¢teni.

- Fieldbusovy pfikaz je zakladni prostfedek pro fizeni ménice z fidici
jednotky fieldbus. Pfikaz se sklada ze dvou fidicich slov. Bitové kédo-
vané instrukce v Fidicim slové pfepinaji méni¢ mezi jednotlivymi stavy.

» Pro fizeni ménice pouzitim fidicich slov musi byt aktivni externi

ovladaci misto (EXT1 nebo EXT2) a nastaveno na COMM (viz.

parametry 1001 a 1002).

Ovladaci panel zobrazi slovo v hexadecimalnim tvaru. Napf. vdechny

0 a 1 na bitu 0 se zobrazi jako 0001. VSechy 0 a 1 na bitu 15 se

zobrazi jako 8000.

Bit # 0301, FB CMD WORD 1 0302, FB CMD WORD 2
0 |[STOP FBLOCAL_CTL
1 |START FBLOCAL_REF
2 |REVERSE START_DISABLE1
3 |LOCAL START_DISABLE2
4 |RESET Rezervovano
5 [EXT2 Rezervovano
6 |RUN_DISABLE Rezervovano
7 |STPMODE_R Rezervovano
8 |STPMODE_EM Rezervovano
9 |STPMODE_C Rezervovano
10 |[RAMP_2 Rezervovano
11 |[RAMP_OUT_O REF_CONST
12 |RAMP_HOLD REF_AVE
13 [RAMP_IN_O LINK_ON
14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
15 [TORQLIM2 OFF_INTERLOCK

0302 [FB RID. SLOVO 2 (fidici slovo fieldbus 2)

Kopie Fidiciho slova 2 na fieldbus - pouze pro ¢teni.
» Viz parametr 0301.
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Kod |Popis Rozsah

0303 [FB STAV. SLOVO 1 -
(stavové slovo fieldbus 1)

Kopie stavového slova 1 na fieldbus - pouze pro ¢teni.
» Ménic vysila stavové informace do Fidici jednotky fieldbus. Stav
zahrnuje dvé stavova slova.

Bit # (0303, FB STS WORD 1 0304, FB STS WORD 2
0 |READY ALARM
1 |ENABLED NOTICE
2 |STARTed DIRLOCK
3 |RUNNING LOCALLOCK
4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
5 |ACCELERATE Rezervovano
6 |DECELERATE Rezervovano
7 |AT_SETPOINT CPY_CTL
8 |[LIMIT CPY_REF1
9 |SUPERVISION CPY_REF2
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |FAIL ACK_OFF_ILCK

0304 [FB STAV. SLOVO 2 -
(stavové slovo fieldbus 2)

Kopie stavového slova 2 na fieldbus - pouze pro ¢teni.
» Viz parametr 0303.
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Kéd

Popis

Rozsah

0305

PORUCH. SLOVO 1

zobrazi jako 8000.

(poruchové slovo fieldbus 1)

Kopie poruchového slova 1 na fieldbus - pouze pro ¢teni

- Pokud je porucha aktivni, pak se odpovidajici bit pfislusné poruchy
nastavi v poruchovém slové.

» Kazda porucha ma vyhrazeny bit pfifazeny v Poruchovém sloveé.

» Viz Vypis poruch na strané 353 pro popis poruch.

» Ovladaci panel zobrazi slovo v hexadecimalnim tvaru. Napf. vSdechny
0 a 1 na bitu 0 se zobrazi jako 0001. VSechny 0 a 1 na bitu 15 se

Bit # 0305, PORUCHOVE 0306, PORUCHOVE 0307, PORUCHOVE
sLovo 1 SLOVO 2 sLovo 3

0 [NADPROUD Nepouzito EFB 1

1 PREPETI PORUCHA EFB 2
TERMISTORU

2  |PREHRATI PORUCHA EFB 3
KOMUNIKACE

3  |ZKRAT NA VYST. PORUCHA NAPAJEN|I [NEKOMPATIBILNi SW

4  |Rezervovano PORUCHA MERENI UZIV.ZATEZ KRIVKA
PROUDU

5 |PODPETI CHYBI JEDNA FAZE Rezervovano

6 |ZTRATAREFERENCE Al1 |Rezervovano Rezervovano

7 |ZTRATAREFERENCE AI2 [NADOTACKY Rezervovano

8 |PREHRATY MOT Rezervovano Rezervovano

9 |ZTRATA PANELU IDENTIFIKAGNIBEH  |Rezervovano
MENICE

10 |CHYBA ID BEHU KONFIGURAGNI Systémova chyba
SOUBOR

11 |ZABOKOVANY MOTOR |PORUCHA SERKOM. |Systémova chyba

12 |CB PREHRATI KONFIGURAGNI Systémova chyba
SOUBOR EFB

13 |EXTERNI PORUCHA 1 |VNEJSi PORUCHA Systemova chyba

14 |EXTERNi PORUCHA 2 |FAZE MOTORU Systemova chyba

15 |ZEM. SPOJ. - POR VYSTUPNI PRIPOJENI |Porucha nast. param.

0306 |PORUCH. SLOVO 2 (poruchové slovo fieldbus 2)

Kopie poruchového slova 2 na fieldbus - pouze pro &teni

» Viz parametr 0305.

0307

PORUCH. SLOVO 3 (poruchové slovo fieldbus 3)
Kopie poruchového slova 3 na fieldbus - pouze pro &teni

» Viz parametr 0305.
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Kod |Popis Rozsah

0308 |ALARMOVE SLOVO 1 -

Kopie alarmového slova 1 na fieldbus - pouze pro ¢teni

» Pokud je alarm aktivni, pak se odpovidajici bit pfisl. alarmu nastavi
v Alarmovém slové.

» Kazdy alarm ma vyhrazeny bit pfifazeny v Alarmovém slové.

* Bit zGstane nastaven dokud neni zresetovano celé Alarmové slovo
(resetovani se provede zapisem 0 do slova).

» Ovladaci panel zobrazi slovo v hexadecimalnim tvaru. Nap¥. vSechny
0 a 1 na bitu 0 se zobrazi jako 0001. V§echny 0 a 1 na bitu 15 se
zobrazi jako 8000.

Bit # (0308, ALARM WORD 1 0309, ALARM WORD 2
0 [NADPROUD TLACITKO OFF
1 |PREPETI PID V REZIMU USNUTI
2 |PODPETI IDENTIFIKACNI BEH
3 |UZAMCENY SMER OTACENI [PREPIS
4 |I/O KOMUNIKACE CHYBEJICI SIGNAL

UMOZNENI STARTU 1

5 |[ZTRATAREFERENCE A1  |[CHYBEJICIi SIGNAL
UMOZNENI STARTU 2

6 |[ZTRATA REFERENCE Al2  |BEZPECNOSTNI STOP

7 |[ZTRATA PANELU Rezervovano

8 |PREHRATI ZARIZENI PRVNI START

9 [TEPLOTA MOTORU Rezervovano

10 |Rezervovano UZI\{A:TELSK,A i
ZATEZOVACI KRIVKA

11 |ZABOKOVANY MOTOR ZPOZDENI STARTU

12 |AUTOMATICKY RESET Rezervovano

13 |AUTOMATICKA ZMENA

0309 [ALARMOVE SLOVO 2 -
» Kopie alarmového slova 2 na fieldbus - pouze pro &teni
* Viz parametr 0308.
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Skupina 04: HISTORIE PORUCH

Tato skupina uchovava nedavnou historii poruch reportovanou
ménicem.

Kod

Popis Rozsah

0401

POSLEDNIi PORUCHA kédy poruchy (ovlad.

panel zobrazi text)

0 — Historie poruch je vymazana (na panelu = NO RECORD).

n — Kéd posledni zaznamenané poruchy.

» Kod poruchy je zobrazen jako nazev. Viz odstavec Vypis poruch na
strané 353 kde jsou uvedeny kody a nazvy poruch. Zobrazeny nazev
poruchy pro tento parametr maze byt krat$i nez odpovidajici nazev v
seznamu poruch, zde jsou uvedeny nazvy tak jak jsou uvedeny na
displeji poruch.

0402

CAS PORUCHY 1 datum dd.mm.yy/
¢as od zapnuti ve dnech

Den, kdy posledni porucha nastala. Bud jako:

» Datum — pokud jsou hodiny realného ¢asu v provozu.

» Pocet dni po zapnuti - pokud hodiny realného €¢asu nejsou pouzity
nebo nejsou nastaveny.

0403

CAS PORUCHY 2 time hh.mm.ss

Cas, kdy posledni porucha nastala. Bud jako:

* Redlny ¢as ve formatu hh:mm:ss - pokud jsou hodny realného €asu
V provozu.

» Cas od zapnuti (bez celych dni hlaSenych v 0402) ve formatu
hh:mm:ss, pokud hodiny redlného ¢asu nejsou pouzity nebo nejsou
nastaveny.

0404

OTACKY V DOBE POR. -
Otacky motoru (ot./min.) v dobé&, kdy nastala posledni porucha

0405

FREKV V DOBE POR. -
Frekvence (Hz) v dobé, kdy nastala posledni porucha

0406

VOLTAGE V DOBE POR. -
Napéti stejnosm. meziobvodu (V) v dobé, kdy nastala posledni porucha

0407

PROUD V DOBE POR. -
Proud motoru (A) v dobé, kdy nastala posledni porucha

0408

MOMENT V DOBE POR. -
Moment motoru (%) v dobé&, kdy nastala posledni porucha

0409

STATUS V DOBE POR. -
Stav ménice (slovo v hex. kédu) v dobé, kdy nastala posledni porucha

0410

DI 1-3 V DOBE POR. 000...111 (binarné)
Stav digitalnich vstupu 1...3 v dobé, kdy nastala posledni porucha
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Kod |Popis Rozsah
0411 DI 4-6 V DOBE POR. 000...111 (binarné)
Stav digitalnich vstupt 4...6 v dobé, kdy nastala posledni porucha
0412 PREDCHOZI POR. 1 jako par. 0401
Kod poruchy pred posledni poruchou. Pouze pro &teni.
0413 |PREDCHOZIi POR. 2 jako par. 0401
Kod poruchy pred prfedposledni poruchou. Pouze pro &teni.
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Skupina 10: START/STOP/SMER

(Start/Stop/Smér otaceni)

Tato skupina:

» definuje externi zdroje (EXT1, a EXT2) pro pfikazy umoZziujici
start, stop a zménu sméru otaceni

» uzamykaji nebo povoluji ovliadani zmé&ny sméru otaceni. Pro
zvoleni mezi dvéma externimi misty ovladani pouzijte
parametr 1102 v dal$i skupiné.

Kéd |Popis Rozsah
1001 [EXT1 PRIKAZY 0...14
(pfikazy EXT1)

Definuje externi ovladaci misto 1 (ExT1) — konfigurovani pfikazl start,

stop a smér otaceni.

0 = NEVYBRANO (nevybrano) — 2adny zdroj externich pFikazu start,
stop a smér otaceni.

1 = DI1 — DvouvodiCovy Start/Stop

« Start/Stop je ovladan pres digitalni vstup DI1 (DI1 aktivovany =
Start; DI1 deaktivovany = Stop).

» Parametr 1003 definuje smér ota€eni. Vybér 1003 = 3 (ZADOST) je
stejny jako 1003 = 1 (VPRED).

2 = DI1,2 — Dvouvodi¢ovy Start/Stop, smér otaceni

« Start/Stop je ovladan pres digitalni vstup DI1 (DI1 aktivovany =
Start; DI1 deaktivovany = Stop).

» Ovladani sméru otaceni [pozaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST)]
pres digitalni vstup DI2 (DI2 aktivovan = zpét; DI2 deaktivovan =
vpred).

3 = DI1P,2P — TfivodiCovy Start/Stop

« Start/Stop pfikazy pres kratkodobé tlagitko (P znaci “puls”).

« Start pfes v klidovém stavu rozpojené tlagitko zapojené do
digitalniho vstupu DI1. V pfipadé startu méni¢e musi byt digitalni
vstup DI2 aktivovan pfedtim, nez pfijde puls do DI1.

* Vicenasobna startovaci tlacitka zapojte paralelné.

« Stop pres v klidovém stavu sepnuté tlacitko zapojené do digitalniho
vstupu DI2.

« Vicenasobna stopovaci tlaCitka zapojte sériové.

» Parametr 1003 definuje smér otaceni. Vybér 1003 = 3 (ZADOST) je
stejny jako 1003 = 1 (VPRED).

4 = DI1P,2P,3 — Trivodi€ovy Start/Stop, smér otaceni

« Start/Stop pfikazy jsou pres kratkodoba tlacitka, jako je posano pro
DI1P,2P.

» Ovladani sméru otaceni [pozaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST)]
pres digitalni vstup DI3.

(D13 aktivovan = vzad; DI3 deaktivovan = vpfed).
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Kod |Popis Rozsah
5 = DI1P,2P,3P — Start vpfed, Start vzad a Stop

* Pfikazy startu a sméru otaceni jsou dany zarovern dvéma
oddélenymi kratkodobymi tlagitky (P znaci “puls”).

« Start vpred pres v klidovém stavu rozpojené tlacitko zapojené do
digitalniho vstupu DI1. V pfipadé startu méni¢e musi byt digitalni
vstup DI3 aktivovany pfedtim, nez pfijde puls do DI1.

» Start vzad pres v klidovém stavu rozepnuté tlacitko zapojené do
digitalniho vstupu DI2. V pfipadé startu méni¢e musi byt digitalni
vstup DI3 aktivovany pfetim, neZ pfijde puls do DI2.

* Vicenasobna startovaci tlacitka zapojte paralelné.

* Stop pres v klidovém stavu sepnuté tlacitko zapojené do digitalniho
vstupu DI3.

* Vicenasobna stopovaci tlaitka zapojte sériove.

» Pozadovany parametr 1003 = 3 (ZADOST).

6 = DI6 — DvouvodiCovy Start/Stop

« Start/Stop pres digitalni vstup DI6 (D16 aktivovany = Start, DI6
deaktivovany = Stop).

» Parametr 1003 definuje smér otaceni. Vybér 1003 = 3 (ZADOST) je
stejny jako 1003 = 1 (vpred).

7 = DIB,5 — Dvouvodi¢ovy Start/Stop/smér otaceni

« Start/Stop pres digitalni vstup DI6 (DI6 aktivovany = Start, DI6
deaktiovany = Stop).

» Ovladani sméru otaceni, pozadovany parametr 1003 = 3 (ZADOST))
pres digitalni vstup DI5.

(D15 aktivovan = zpét; DI5 deaktivovan = vpred).
8 = PANEL — ovladaci panel

« Pfikazy Start/Stop a smér otaceni jsou pfes ovladaci panel, pokud
je aktivovano EXT1.

» Ovladani sméru otaceni vyzaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST).

9 = DI1F,2R — Pfikazy Start/Stop/smér otaceni pfes kombinaci bi1 a DI2

« Start vpfed = DI1 aktivovan a DI2 deaktivovan.

« Start vzad = DI1 deaktivovan a DI2 aktivovan.

« Stop = oba DI1 a DI2 aktivovan nebo oba deaktivovany.

* VVyzaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST).

10 = coMM — P¥ifazuje fidici slovo fieldbus jako zdroj pfikazl pro start/
stop a smér otaceni.

* Bity 0,1, 2 Fidiciho slova 1 (parametr 0301) aktivuji pfikazy start/stop
a smér otaceni.

» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.

11 = CASOVAC 1 — Pfifazuje ovladani Start/Stop ¢asovaci 1 (Casovac
aktivovan = START; ¢asovac deaktivovan = STOP).

» Viz Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.

12...14 = CASOVAC 2...4 — Prifazuje ovladani Start/Stop ¢asovacdi 2...4.

* Viz CASOVAC 1 uvedeny vySe.
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Kod |Popis Rozsah
1002 [EXT2 PRIKAZY 0...14
(pfikazy EXT2)

Definuje externi misto ovladani 2 (ExXT2) — konfigurovani pfikazu start,
stop a smér otaceni.

» Viz parametr 1001 EXT1 PRIKAZY uvedeny vyse.

1003 |[SMER OTACENI 1...3

(smér otaceni)

Definuje ovladani sméru otaceni motoru.

1 = VPRED — Otaceni je pevné nastaveno ve sméru vpred.

2 = vzAD — Otaceni je pevné nastaveno ve sméru vzad.
3 = ZADOST — Smeér otaceni Ize ménit pfikazem.
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Skupina 11: VYBER REFERENCE

Tato skupina definuje:
» Jak si méni¢ vybira mezi zdroji pfikazu.
» Charakteristiky a zdroje pro REF1 a REF2.

REF1
Panel
| ' [ P1101
(REFT . REF1
'Panel REF2__[P1106 e —
; —0..17 | P1107 REF2
:EIIDER:(%UT_ 19 P1108] | PANEL
! ! Vybér
””””””””””””” ruéné/aut.
—HAND -
Tttt ! —LAUTO
Panel REF 14 p1103] :
DI | §12t P1104. | P1102
Al i P110g | EXT 1
Panel Ref 2_]
P1108  TG12 P1106 :
DI Konst—0...17 P1107];
Al ot P1108):
—19 ‘
BXT2
Kéd |Popis Rozsah
1101 VYBER REF. Z OP 1=REF 1(Hz/ot/min),

(vybér reference z ovladaciho panelu) 2=REF 2

Voli reference ovladané v rezimu lokalniho ovladani.

1 = REF1(Hz/ot./min.) — Typ reference zavisi na parametru 9904 MOD
RIZENi MOT:
* Reference otacek (ot./min.) pokud 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC).
+ Reference frekvence (Hz) pokud 9904 = 3 (SKALAR:FREK).

2 = REF2(%)
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Kod |Popis Rozsah

1102 [VYBER EXT1/EXT2 -6...12

Definuje zdroj pro vybér mezi dvéma externimi ovladacimi misty EXT1
nebo EXT2. Takto je definovan zdroj pro povely Start/Stop, smér
otaceni a refererenéni signaly.

0 = EXT1 — Vybira externi ovladaci misto 1 (EXT1).

* Viz parametr 1001 EXT1 PRIKAZY (pfikazy) pro EXT1 definujici Start/
Stop a smér otaceni.
* Viz parametr 1103 vvBER REF1 (Vybér) pro definovani reference EXT1.

1 = DI1 — Pfidéli ovladani na EXT1 a EXT2 v zavislosti na stavu DI1 (DI1
aktivovany = EXT2; DI1 deaktivovany = EXT1).

2...6 = DI2...DI6 — Pfidéli ovladani na EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na
stavu vybraného digitalniho vstupu. Viz DI1 vySe.

7 = EXT2 — vybira externi ovladaci misto 2 (EXT2).

* Viz parametr 1002 EXT2 PRIKAZY (pFikazy) pro EXT2 definujici Start/
Stop a smér otaceni.
* Viz parametr 1106 vvBER REF2 (Vybér) pro definovani reference EXT2.

8 = coMM — Pfidéli ovladani ménice pres externi ovladaci misto EXT1
nebo EXT2 na zakladé fieldbusového fidiciho slova.

« Bit 5 fidiciho slova (parametr 0301) definuje aktivni externi misto
ovladani (EXT1 nebo EXT2).
* Viz UzZivatelska prirucka fieldbus pro podrobnéjsi instrukce.

9 = CASOVAC 1 — Pfidéli ovladani na EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na
stavu funkce ¢asovace (funkce ¢asovace aktivovana = EXT2, funkce
Casovace deaktivovana = EXT1)

* Viz Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.

10...12 = CASOVAC 2...4 — P¥idéli ovladani na EXT1 nebo EXT2 v
zavislosti na stavu funkce ¢asovace.
* Viz CASOVAC 1 uvedeny vySe.

-1 = DI1(INV) — PFidéli ovladani EXT1 nebo EXT2 v zavislosti na stavu DI1
(D11 aktivovany = EXT1; DI1 deaktivovany = EXT2).

-2 ... -6 = DI2(INV)...DIB(INV) — PFidéli ovladani ExT1 nebo EXT2
v zavislosti na stavu vybraného digitalniho vstupu.

* Viz DI1 (INV) vySe.
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Kéd

Popis Rozsah

1103

VYBER REF1 0...17

Voli zdroj signalu pro externi referenci Rer1.

0 = PANEL — Definuje ovladaci panel jako zdroj reference.

1 = A1 — Definuje analogovy vstup 1 (AI1) jako zdroj reference.

2 = AI2 — Definuje analogovy vstup 2 (AI2) jako zdroj reference.

3 = AI1/JoysT — Definuje analogovy vstup 1 (AI1), konfigurovany pro

provoz joysticku, jako zdroj reference.
* Minimalni vstupni signal rozb&éhne pohon na maximalni referenci
v obraceném sméru. Definujte minimum pouzitim parametru 1104.
» Maximalni vstupni signal rozbéhne pohon na maximaini referenci
v dopfedném sméru. Definujte maximum pouzitim parametru 1105.
* VyZzaduje parametr 1003 = 3 (ZADOST).

AVAROVANi! ProtoZe spodni hranice rozsahu reference ovlada piny
re-verzni chod, nepouzivejte 0 V jako dolni hranici rozsahu
reference. Pokud tak ucinite, v pfipadeé ztraty Fidiciho signalu (coz je
vstup 0 V), bude dusledkem plny reverzni chod. Misto toho pouzijte
nasledujici nastaveni tak, aby ztrata analogového vstupu aktivovala
poruchu, tj. za-staveni pohonu:

* Nastavuje parametr 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM AI2) na 20 %
(2 V nebo 4 mA).

*» Nastavuje parametr 3021 LIMIT POR. Al1 na hodnotu 5 % nebo vySe.

* Nastavuje parametr 3001 AI<MIN FUNCTION na 1 (PORUCHA).

EXT REF 1 MAX 4

EXT REF 1 MIN

- EXT REF 1 MIN

- EXT REF 1 MAX;
2V /4mA
0V/0mA EXT REF 1 MIN

- EXT REF 1 MIN

Hystereze 4 % plného rozsahu
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Kod |Popis Rozsah

4 = AI2/JOYST — Definuje analogovy vstup 2 (AI2), konfigurovany pro
provoz joysticku, jako zdroj reference.
* Popis viz vySe (AI2/JOYST).

5 = DI3U,4D(R) — Definuje digitalni vstupy jako zdroj otackové reference
(motor potenciometr fizeni).

« Digitalni vstup DI3 zvySi ota¢ky (U znadi “up” - nahoru).

* Digitalni vstup DI4 snizi otacky (D znaci “down” - dol{).

* Pfikaz stop resetuje referenci na nulu (R znaci “reset”).

» Parametr 2205 CAS ZRYCHL. 2 ovlada rychlost zmény referenéniho
signalu..

6 = DI3U,4D — Stejné jako vyse (DI3U,4D(R)), s vyjimkou:

* Pfikaz stop neresetuje referenci na nulu. Reference je uchovana.
» Pokud je pohon znovu restartovan, otacky motoru lineadrné vzrastaji
(dle vybrané rychlosti zrychleni) na uloZenou referenci.

7 = DI5U,6D — Stejné jako vyse (DI3U,4D), s vyjimkou, Ze DI5 a DI6 jsou
pouzité digitalni vstupy.

8 = coMmM — Definuje fieldbus jako zdroj reference.

9 = comm+AI1 — Definuje fieldbus a analogovy vstup 1 (A1) jako zdroj
reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na strané 180.

10 = comm=AI1 — Definuje fieldbus a analogovy vstup 1 (A1) jako zdroj
reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na strané 180.

11 = DI3U,4D(RNC) — Stejné jako DI3U,4D(R) vysSe, s vyjimkou ze:

» Zména zdroje ovladani (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC ha REM)
nezkopiruje reference.

12 = DI3U,4D(NC) — Stejné jako DI3U,4D vyse, s vyjimkou Ze:

» Zména zdroje ovladani (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC na REM)
nezkopiruje reference.

13 = DI5U,6D(NC) — Stejné jako DI3U,4D vyse, s vyjimkou Ze:

» Zména zdroje ovladani (EXT1 na EXT2, EXT2 na EXT1, LOC ha REM)
nezkopiruje reference.

14 = AI1+AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2
(AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 180.

15 = AI1*AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2
(AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 180.

16 = AI1-AI2 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2
(AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 180.

17 = AI1/A12 — Definuje analogovy vstup 1 (A1) a analogovy vstup 2
(AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 180.
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20 = PANEL(RNC) — Definuje ovladaci panel jako zdroj reference. Povel
Stop resetuje referenci na nulu (R znamena reset.). Zména zdroje
ovladani (EXT1 to EXT2, EXT2 to EXT1) nekopiruje referenci.

21 = PANEL(NC) — Definuje ovladaci panel jako zdroj reference. Povel
Stop neresetuje referenci na nulu. Reference je ulozena do paméti.
Zména zdroje ovladani (EXT1 to EXT2, EXT2 to EXT1) nekopiruje
referenci.

Korekce reference analogového vstupu
Hodnoty parametr(i 9, 10, a 14...17 pouzivaji vzorce z nasleduijici tabuly.

Nast. hodn. [Vypocet Al reference
C+B C hodnota + (B hodnota - 50% referenéni hodnoty)
C+B C hodnota * (B hodnota / 50% referen¢ni hodnoty)
C-B (C hodnota + 50% referenéni hodnoty) - B hodnota
C/B (C hodnota - 50% referenéni hodnoty) / B hodnota

Kde:
* C = hodnota hlavni reference

(= comM pro hodnoty 9, 10 a = A1 pro hodnoty 14...17).
* B = korekce reference

(= AI1 pro hodnoty 9, 10 a = AI2 pro hodnoty 14...17).
Ptiklad: Obrazek 1204
znazorfiuje kfivky 17 (/)
zdroje reference pro 100 -//- -------------
nastaveni hodnot 9,
10 a 14...17, kde: 8- -\~ """~~~ "~~~ ~ -~
* C=25%. P N 9,14 (+)
* P 4012 SETPOINT

MIN = 0. 40 - - - - - - — - A = =10,15 (%)
e P 4013 SETPOINT

MAX = 0. 20-|- - - - - = N ———— — - - -
* B se méni podél

vodorovné os 0 ; >
Y- 0 100% B

1104

MINIMUM REF1 0...500 Hz /
0...30000 ot./min.

Nastavuje minimum pro externi reference 1.

* Minimalni analogovy vstupni signal (jako procentualni hodnota
z plného signalu ve voltech nebo ampérech) odpovida ReF1 MIN
v Hz/ot./min..

» Parametr 1301 MINIMUM AI1 nebo 1304 MINIMUM AI2 nastavuje
minimalni analogovy vstupni signal.

» Tyto parametry (reference a nastaveni analogového minima a
maxima) nabizeji nastaveni méfitka a ofsetu pro referenci.
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Kod |Popis Rozsah

1105 [MAXIMUM REF1 0...500 Hz /
0...30000 ot./min.

Nastavuje maximum pro externi reference 1.

- Maximalni analogovy vstupni signal (jako procentualni hodnota
z pIného signalu ve voltech nebo ampérech) odpovida REF1 MAX
v Hz/ot./min..

» Parametr 1302 MAXIMUM A1 nebo 1305 MAXIMUM AI2 nastavuje
maximalni analogovy vstupni signal.

A Extref

P 1104 |
(MIN) |

Analogovy

|
|
|
|
|
|
|
|
[ vstupni signal

P 1301 nebo P 1302 nebo
P 1304 P 1305
Ext ref
A

P 1104
(MIN)

P 1105 _
(MAX)

| nalogovy

|
|
|
|
|
|
|
|
: | vstupni signal

P 1301 nebo P 11‘302 nebo
P 1304 P 1305
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1106 [VYBER REF2 0...17, 19...21

VOI|' zdroj signalu pro externi reference REF2.
..17 — Stejné jako pro parametr 1103 VYBER REF1
19 = PID10UT — Reference je ziskana z PID1 vystupu. Viz Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1 a Skupina 41: FUNKCE CASOVANI 2.
20...21 — Stejné jako pro parametr 1103 VYBER REF1..

19=PID1 REF2 LIMIT + Kdyzje PFA
SELECT MAX (1107, 1108) | PFA

I MIN (1107, 1108)

R

o
n

)

1107 |MINIMUM REF2 0...100%

(0...600% pro moment)
Nastavuje minimum pro externi reference 2.

* Minimalni analogovy vstupni signal (ve voltech nebo ampérech)
korespondujici k REF2 MIN v %.

» Parametr 1301 MINIMUM AI1 nebo 1304 MINIMUM AI2 nastavuje
minimalni analogovy vstupni signal.

» Tento parametr nastavuje minimalni referenci frekvence.

* Hodnota je procentem z:

— maximalni frekvence nebo otacek

— maximalni procesni reference

— jmenovitého momentu.

1108

MAXIMUM REF2 0...100%

(0...600% pro moment)
Nastavuje maximum pro externi reference 2.

» Maximalni analogovy vstupni signal (ve voltech nebo ampérech)
korespondujici k REF2 MAX in %.

» Parametr 1302 MAXIMUM AI1 nebo 1305 MAXIMUM AI2 nastavuje
maximalni analogovy vstupni signal.

» Tento parametr nastavuje maximalni referenci frekvence.

* Hodnota je procentem z:

— maximalni frekvence nebo otacek

— maximalni procesni reference

— jmenovitého momentu.
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Skupina 12: KONSTANTNi OTACKY

Tato skupina definuje nastaveni konstantnich otacek. V zasadé:
» Mdzete naprogramovat az 7 konstantnich otacek v rozsahu 0
... 500 Hz nebo 0 ... 30000 ot/min.
» Hodnoty musi byt kladné (nelze pouzit zaporné hodnoty pro
konstantni otacky).
* Vybér konstantnich otacek je ignorovan pokud:
- je sledovana procesni reference PID nebo
- ménic je v mistnim ovlddacim moédu nebo
- je aktivni PFA (ovladani ¢erpadel a ventilatort)

Pokyn: Parametr 1208 KONSTANTNI OT. 7 pusobi také jako tzv.
porucha otacek, ktera maze byt aktivovana pokud dojde ke
ztraté fidiciho signalu. S odkazem na parametr 3001 FUNKCE
AI<MIN a parametr 3018 FCE PORUCHA KOM.

Kod

Popis Rozsah

1201

VYBER KONST. OT. -14...14

Definuje digitalni vstup pouzity pro vybér konstantnich otacek.

V§eobecné poznamky v Uvodu.

0 = NEVYBRANO (nevybrano)— Zablokuje funkci konstantni otacky.

1 =DI1 — Vybira konstantni ota€ky 1 pomoci digitalniho vstupu DI1.
« Digitalni vstup aktivovany = konstantni otacky 1 aktivované.

2...6 = DI2...DI6 — Vybira konstantni otacky 1 pomoci digitalniho vstupu
DI2 ... DI6. Viz vyS3e.

7 = DI1,2 — Vybira jedny ze tfi konstantnich otacek (1 ... 3) pouzitim DI1
a DI2.
* Pouzitim dvou digitalnich vstupd, jak je definovano nize (0 = DI

deaktivovany, 1 = DI aktivovany):

2 |Funkce

Zadné konstantni otacky
Konstantni otacky 1 (1202)
Konstantni otacky 2 (1203)
Konstantni otacky 3 (1204)

» Mlze byt nastavena jako tzv. porucha otacek, ktera maze byt
aktivovana, pokud dojde ke ztraté fidiciho signalu. S odkazem na
parametr 3001 FUNKCE AI<MIN a parametr 3002 POR.KOM S PNLEM

p1 | D

Aol o

0
1
0
1

(porucha komunikace panelu).

Seznam parametru a jejich popis 183




UZivatelska pfirucka ACH550 -01

Kéd
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8 = DI2,3 — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim DI2 a DI3.
* Viz vy$e (DI1,2) pro kéd.

9 = DI3,4 — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuZitim DI3 a DI4.
* Viz vy$e (DI1,2) pro kéd.

10 = DI4,5 — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim DI4 a DI5,
« Viz vySe (DI1,2) pro kéd.

11 = D15,6 — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim DI5 a DI6.
* Viz vy$e (DI1,2) pro kéd.

12 = pI1,2,3 — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s vyuZitim
DI1, DI2 a DI3.
 Pouzitim tfi digitalnich vstup, jak je definovano nize

(0 = DI deaktivovany, 1 = DI aktivovany):

=
o

Funkce
Zadné konstantni otacky
Konstantni ota¢ky 1 (1202
Konstantni otacky 2 (1203
Konstantni otacky 3 (1204
Konstantni otacky 4 (1205
(
(

Konstantni otacky 5 (1206
Konstantni otacky 6 (1207
Konstantni otacky 7 (1208)

13 =DI3,4,5 — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s vyuzitim
DI3, DI4 a DI5.
* Viz vySe (DI1,2,3) pro kéd.

14 = DI4,5,6 — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7) s vyuzitim
DI4, DI5 a DI6.
* Viz vySe (DI1,2,3) pro kéd.

15...18 = CASOVAC 1...4 — Voli konstantni otacky 1 kdyz je aktivni
Casovac.
* Viz Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.

19 = CASOVAC 1 A 2 — Voli konstantni otacky v zavislosti na stavu
Casovacu 1 a 2.
* Viz parametr 1209.

-1 = DI1(INV) — Voli konstantni otacky 1 digitalnim vstupem DI1.
* Inverzni operace: Digitalni vstup je deaktivovan = jsou aktivovany

konstantni otacky 1.

-2...- 6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Voli konstantni otacky 1 digitalnim

vstupem.

— | == | ==

—\O—\O—\O—\OE
-
—\—\—\—\OOOOE
w

= Ao OOl O

* Viz vySe uvedeny .
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Kod [Popis Rozsah

-7 = DI1,2(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuzitim
DI1 a DI2.
* Inverzni operace pouziva dva digitalni vstupy, jak jsou definovany
nize (0 = DI deaktivovan, 1 = DI aktivovan):

DI1| DI2 |[Funkce

1 | 1 |Zadné konstantni otacky

0 | 1 |Konstantni otacky 1 (1202)
1 | 0 |[Konstantni otacky 2 (1203)
0 | 0 |Konstantni otacky 3 (1204)

-8 = DI2,3(INV) — Voli jedny ze tFi konstantnich otacek (1...3) s vyuZitim
DI2 a DI3.
* Viz vy$e (DI1,2(INV)) pro kod.

-9 = DI3,4(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuZitim
DI3 a DI4.
* Viz vy$e (DI1,2(INV)) pro kod.

-10 = DI4,5(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otééek (1...3) s vyuZitim
DI4 a DI5.
* Viz vy$e (DI1,2(INV)) pro kod.

-11 = DI5,6(INV) — Voli jedny ze tfi konstantnich otacek (1...3) s vyuZitim
DI5 a DIB.
* Viz vy$e (DI1,2(INV)) pro kod.

-12 = bI1,2,3(INV) — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7)
s vyuzitim DI1, DI2 a DI3.
* Inverzni operace pouziva tfi digitalni vstupy, jak jsou definovany

niZze (0 = DI deaktivovan, 1 = DI aktivovan):

DI1| DI2 | DI3 |Funkce

111 1 |Zadné konstantni otacky

0| 1 1 |Konstantni otacky 1 (1202)
110 1 |Konstantni otacky 2 (1203)
0|0 1 |Konstantni otacky 3 (1204)
111 0 |Konstantni otacky 4 (1205)
0|1 0 |Konstantni otacky 5 (1206)
1] 0 | 0 |Konstantni otaCky 6 (1207)
0| 0 | O |Konstantni otaCky 7 (1208)

-13 = DI3,4,5(INV) — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7)
s vyuzitim DI3, DI4 a DI5.
* Viz vySe (DI1,2,3(INV)) pro kod.

-14 = DI4,5,6(INV) — Voli jedny ze sedmi konstantnich otacek (1...7)
s vyuzitim DI4, DI5 a DI6.
* Viz vySe (DI1,2,3(INV)) pro kod.
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1202

KONST. OTACKY 1 0...30000 ot./min. /
(konstantni otacky 1) 0...500 Hz
Nastavuje hodnotu pro konstantni otacky 1.

* Rozsah a jednotky zavisi na parametru 9904 MOD RiZENI MOT:
* Rozsah: 0...30000 ot./min., kdyz 9904 = 1 (VEKTOR.:OTAC).

* Rozsah: 0...500 Hz kdyz 9904 = 3 (SKALAR:FREK).

1203
1208

KONST. OTACKY 2...KONST. OTACKY 7 0...30000 ot./min. /
0...500 Hz

Kazdy z parametri nastavuje hodnotu pro konstatni otacky.

* Viz KONSTANTNI OT. 1 uvedeny vySe.

1209

VYBER CAS. MODU 1=EXT/CS1/2/3

(vybér ¢asového modu) 2=CS1/2/3/4

Definuje ¢asovadem aktivovany rezim konstantnich otaéek. Casovaé

muze byt pouzit pro pfepinani mezi externi referenci a maximalné tfemi

konstantnimi otackami, tzn konstantni otacky 1, 2, 3 a 4.

1 = EXT/CS1/2/3 — Voli externi otacky, kdyz ¢asovac¢ neni aktivni, voli
konstantni otacky 1, kdyz je aktivni pouze ¢asovac 1, voli konstantni
otacky 2 kdyz, je aktivni pouzey €asovac 2 a voli konstantni otacky 3
kdyz jsou aktivni oba ¢asovace.

CASOVAC1 |CASOVAC2 |[Funkce

0 0 Externi reference
1 0 Konstantni otacky 1 (1202)
0 1 Konstantni otacky 2 (1203)
1 1 Konstantni otacky 3 (1204)

2 = cs1/2/3/4 — Voli konstantni ota¢ky 1 kdyz zadny ¢asovac neni
aktivni, voli konstantni otacky 2, kdyz je aktivni pouze ¢asovac 1, voli
konstantni otacky 3, kdyz je aktivni pouze ¢asovac 2, voli konstantni
otacky 4, kdyz jsou aktivni oba €asovace.

CASOVAC1 |CASOVAC2 |Funkce

0 0 Konstantni otacky 1 (1202)
0 Konstantni otacky 2 (1203)
1
1

Konstantni otacky 3 (1204)
Konstantni otacky 4 (1205)

1
0
1
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Skupina 13: ANALOGOVE VSTUPY

(analogové vstupy)
Tato skupina definuje limity a filtrovani pro analogové vstupy.

Kod |Popis Rozsah

1301

MINIMUM A1 0...100%

Definuje minimalni hodnotu analogového vstupu.

» Definuje hodnotu jako procenta pIného rozsahu analogového signalu.

» Minimalni analogovy vstupni signal odpovida 1104 MINIMUM REF1
nebo 1107 MINIMUM REF2N.

* MINIMUM Al nemUze byt vétSi nez MAXIMUM Al.

» Tyto parametry (reference a nastaveni analogového minima a
maxima) zajist'uji nastaveni méfitka a ofsetu pro referenci.

» Viz obrazek pro parametr 1105.

Priklad. Nastaveni minimalni hodnoty analogového vstupu na 4 mA:

= Nakonfigurujte analogovy vstup na proudovy signal 0 ... 20 mA.
» Vypoctéte minimum (4 mA) jako procenta plného rozsahu
(20mA)=4 mA /20 mA . 100% = 20%.

1302

MAXIMUM Al1 0...100%

Definuje maximalni hodnotu analogového vstupu.

» Definuje hodnoty jako procenta plného rozsahu analogového signalu.

» Maximalni analogovy vstupni signal odpovida 1105 MAXIMUM REF1
nebo 1108 MAXIMUM REF2.

> Viz obrazek pro parametr 1105.

1303

FILTR Al1 0..10s

Definuje €asovou konstantu filtru pro analogovy vstup 1 (Al1).

» Filtrovany signal dosahné 63% skokové zmény béhem stanoveného
casu.

[%] 4 Nefiltrovany signal
100 + ’/
631 ---1 / Filtrovany signal
|
|
|
— >t
Casova konstanta
1304 MINIMUM AI2 0...100%

Definuje minimalni hodnotu analogového vstupu.

» Viz MINIMUM AI1 uvedeny vySe.
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1305 MAXIMUM AI2 0...100%

Definuje maximalni hodnotu analogového vstupu.
» Viz MAXIMUM AI1 uvedeny vySe.

1306 FILTR Al2 0..10s

Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup 2 (AI2).
* Viz FILTR AI1 uvedeny vyse.
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Skupina 14: RELEOVE VYSTUPY
Tato skupina definuje podminky aktivovani pro releové vystupy.

Kéd |Popis Rozsah

1401 |RELEOVY VYSTUP 1 0...47
Definuje udalost nebo podminku, ktera aktivuje relé 1, coz znaci releovy
vystup 1..

0 = NEVYBRANO — Relé neni pouzito a dopojeno je od napéti.

1 = PRIPRAVENO — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je ménic pfipraven k
provozu. Vyzaduje:

* Pfitomnost signalu Run povoleno (umoznéni chodu).

» Nevyskytuje se zadna porucha.

* Napajeci napéti je v rdmci rozsahu.

* Pfikaz Emergency Stop (bezpecénostni vypnuti) neni zapnuty.

2 = CHOD — Pfipoji napajeni relé, kdyz je ménic v chodu.

3 = PORUCHA(-1) — P¥ipoji napéjeni relé, kdyz je zapnuto napajeni.
Odpoji se pfi poruse.

4 = PORUCHA — PFipoji napajeni relé, kdyz je aktivni porucha.

5 = ALARM — P¥ipoji napajeni relé, kdyzZ je aktivni alarm.

6 = REVERZOVANO — P¥ipoji napajeni relé, kdyz se motor otaci v
opacném smeéru.

7 = STARTOVANO — Pfipoji napajeni relé, kdyz ménic pfijme pfikaz pro
start (i kdyz neni pfitomen signal Run povoleno). Odpoji relé od
napéti, kdyz méni¢ obdrzi pfikaz stop nebo nastane porucha.

8= SUPRV.1 NAD — Pfipoji napajeni relé, kdyz prvni supervizovany

parametr (3201) prekroci limit (3203).

* iz Skupina 32: SUPERVIZE.

9 = SUPRV.1 POD — Pfipoji napajeni relé, kdyz prvni supervizovany
parametr (3201) poklesne pod limit (3202).

* iz Skupina 32: SUPERVIZE.

10 = SUPRV.2 NAD — P¥ipoji napéjeni relé, kdyz druhy supervizovany
parametr (3204) prekroci limit (3206).

* iz Skupina 32: SUPERVIZE.

11 = SUPRV.2 POD — P¥ipoji napajeni relé, kdyz druhy supervizovany
parametr (3204) poklesne pod limit (3205).

* iz Skupina 32: SUPERVIZE.

12 = SUPRV3 NAD — P¥ipoji napéjeni relé, kdyz tfeti supervizovany
parametr (3207) prekroci limit (3209).

* iz Skupina 32: SUPERVIZE.

13 = SUPRV3 POD — P¥ipoji napajeni relé, kdyz tieti supervizovany
parametr (3207) poklesne pod limit (3208).

* iz Skupina 32: SUPERVIZE.
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14 = SKUT=ZADANA — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je vystupni frekvence
rovna referenci frekvence.

15 = PORUCHA(RST) — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je méni¢ v poruchovém
stavu a bude resetovan po naprogramovaném autoresetovém
zpozdéni.

* Viz parametr 3103 CAS ZPOZDENI.

16 = POR/ALARM — P¥ipoji napajeni relé, kdyz vznikne porucha nebo
alarm.

17 = EXT CTRL — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je zvoleno externi ovladani.

18 = VYBER REF 2 — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je zvolen EXT2.

19 = KONST FREKV — Pfipoji napajeni relé, kdyz jsou zvoleny konstantni
otacky.

20 = zTRATA REF — P¥ipoji napajeni relé, kdyz dojde ke ztraté reference
nebo aktivniho ovladaciho mista.

21 = NADPROUD — Pfipoji napajeni relé, kdyz nastane nadproudovy
alarm nebo nadproudova porucha.

22 = PREPETI — Pfipoji napajeni relé, nastane prepét'ovy alarm nebo
prepét'ova porucha.

23 = PREHRATI FM — P¥ipoji napajeni relé, kdyz v dusledku nadmérné
teploty ménic¢e nastane alarm nebo porucha.

24 = PODPETI — Pfipoji napajeni relé, nastane podpét'ovy alarm nebo
podpét'ova porucha.

25 = ZTR.REF. A1 — Pfipoji napajeni relé, kdyz se ztrati signal Al1.

26 = ZTR.REF. AI2 — Pfipoji napajeni relé, kdyZ se ztrati signal Al2.

27 = PREHRATY MOT — Pfipoji napajeni relé, kdyz v diisledku nadmérné
teploty motoru nastane alarm nebo porucha.

28 = ZABLOK.MOTOR — Pfipoji napajeni relé, kdyz se vyskytne alarm
nebo porucha od zablokovaného motoru.

30 = PID USNUTI — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je aktivni funkce PID sleep.

31 = PFA — Relé pro start/stop motoru v ovladani PFA (Viz Skupina 81:
PFA RIZENI).

* Pouzijte tuto volbu pouze tehdy, kdyz je pouzito PFA Fizeni.
* V/ybér aktivace (deaktivace) je mozny tehdy, kdyz méni€ neni v chodu.

32 = AUTO.ZMENA — Pfipoji napajeni relé, kdyz je realizovan PFA provoz
automatické zmény.

* Pouzijte tuto volbu pouze tehdy, kdyz je pouzito PFA Fizeni.

33 = NABUZENO — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je motor magnetizovan a je
schopen dodavat jmenovity moment (motor dosahl jmenovité
magnetizace).

34 = UZIv. MAKRO 2 — PFipoji napajeni relé, kdyz je aktivni uzivatelska

sada parametr( 2.
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Kéd

Popis Rozsah

35 = KOMUNIKACE — P¥ipoji napajeni relé na bazi vstupu z komunikace
fieldbus
+ Fieldbus zapiSe binarni kéd do parametru 0134, ktery mGze uvést
pod napéti relé 1 ... relé 6 v souladu s nasledujici tabulkou.
» 0 = Odpoji napajeni relé, 1 = Pripoji napajeni relé.

Par. 0134 | Binarné | RO6 | RO5|RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

36 = KOMUNIK(-1) — PFipoji napajeni relé na bazi vstupu z kom. fieldbus
* Fieldbus zapi$e binarni kod do parametru 0134, ktery mlze uvést
pod napéti relé 1 ... relé 6 v souladu s nasledujici tabulkou.
» 0 = Odpoji napajeni relé, 1 = Pfipoji napajeni relé.

Par. 0134 | Binarné | RO6 | RO5| RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0

37 = CASOVAC 1 — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je aktivovan Casovac 1.
* iz Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.
38...40 = CASOVAC 2...4 — Pfipoji napajeni relé, kdyz jsou aktivni
Casovace 2...4.
* Viz CASOVAC 1 uvedeny vySe.
41 = MNT TRIG VEN — P¥ipoji napajeni relé, kdyz je spusténo pocitadlo
pro ventilator chlazeni.
42 = MNT TRIG OT. — Pfipoji napajeni relé, kdyz je spusténo pocitadlo otacek.
43 = MNT TRIG BEH — Pfipoji napajeni relé, kdyz je spusténo pocitadlo
doby chodu.
44 = MNT TRIG MWH — Pfipoji napajeni relé, kdyz je spusténo pocitadlo pfikonu.
45 = PREPIS — Pfipoji napajeni relé, kdyz je aktivovana funkce override.
46 = ZPOZDENI STARTU — Pfipoji napajeni relé, kdyz je aktivni zpozdéni startu.
47 = UZIV. ZAT FREKV C — P¥ipoji napajeni relé, kdyz nastala porucha

nebo alarm zavadéni uzivatelské kfivky zatizeni.
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1402 RELEOVY VYSTUP 2 0...47
Definuje udalost nebo podminku aktivujici relé 2 — coz znadi releovy
vystup 2.
* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1403 [RELEOVY VYSTUP 3 0...47
Definuje udalost nebo podminku aktivujici relé 3 — coz znadi releovy
vystup 3.
* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1404 |ZPOZDENI ZAP RO1 0...36
Definuje zpozdéni
zapnuti pro relé 1. Ovlad.udalost _| l—
» Zpozdéni zapnuti/
vypnuti jsou ignoro- | |
vana, kdyz je rele- Stav relé l | |
ovy vystup 1401
— —
nastaven na PFA. 1404 1405
1405 [ZPOZDENI VYP RO1 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 1.
» Zpozdéni zapnuti/vypnuti jsou ignorovana, kdyz je releovy vystup
1401 nastaven na PFA.
1406 [ZPOZDENI ZAP RO2 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 2.
* Viz ZPOZDENI ZAP RO1.
1407 [ZPOZDENI VYP RO2 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 2.
* Viz ZPOZDENI vYP RO1.
1408 [ZPOZDENI ZAP RO 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 3.
* Viz ZPOZDENI ZAP RO1.
1409 [ZPOZDENI ZAP RO3 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 3.
* Viz ZPOZDENI vYP RO1.
1410 |RELEOVY VYSTUP 4...6 0...47
---  |Definuje udalost nebo podminku aktivujici relé 4...6 — coz znaci releové
1412 lyystupy 4...6.
* Viz 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1413 |ZPOZDENI ZAP RO4 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 4.
* Viz ZPOZDENI ZAP RO1.
192 Seznam parametr( a jejich popis




UZivatelska prirucka ACH550 -01

Kod |Popis Rozsah

1414 |[ZPOZDENI VYP RO4 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 4.
* Viz ZPOZDENIi VYP RO1.

1415 |[ZPOZDENI ZAP RO5 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 5.
* Viz ZPOZDENI ZAP RO1.

1416 [ZPOZDENI VYP RO5 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 5.
* Viz ZPOZDENIi VYP RO1.

1417 |ZPOZDENI ZAP RO6 0...3600 s
Definuje zpozdéni zapnuti pro relé 6.
* Viz ZPOZDENI ZAP RO1.

1418 |ZPOZDENI VYP RO6 0...3600 s
Definuje zpozdéni vypnuti pro relé 6.
* Viz ZPOZDENIi VYP RO1.
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Skupina 15: ANALOGOVE VYSTUPY

(analogové vystupy)

Tato skupina definuje analogové vystupy (proudovy signal)

meénice. Analogoveé vystupy ménic¢e mohou byt:

+ Ne&které parametry ze Skupina 01: PROVOZNI DATA

* Omezené programovatelnou minimalni a maximalni
hodnotou vystupniho proudu

« Skalované (a/nebo invertované) definovanim minimaini a
maximalni hodnoty zdrojového parametru (nebo obsahu).
Definovani maximalni hodnoty (parametr 1503 nebo 1509),
ktera je men8i nez minimalni hodnota (parametr 1502 nebo
1508) zplsobi invertovani vystupu.

» Filtrované.

Kéd

Popis Rozsah

1501

VYZNAM AO1 99...159

Definuje obsah pro analogovy vystup AO1.

99 = HLASENI PTC — Poskytuje zdroj proudu pro sensor typu PTC. Vystup
= 1.6 mA. Viz Skupina 35: MERENI TEPL MOTORU.

100 = HLASENI PT100 — Poskytuje zdroj proudu pro sensor typu PT100.
Vystup = 9,1 mA. Viz Skupina 35: MERENI TEPL MOTORU.

101...159 — Vystup koresponduje s parametry v Skupina 01:
PROVOZNI DATA.

» Parametr definovany hodnotou (tzn. hodnota 102 = parametr 0102)
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Kod |Popis Rozsah
1502 [VYZNAM MIN AO1 -
Nastavuje AAO (MA)
minimalni hodnotu P1505/{--~-—---———- -
obsahu. P 1511

» Obsah je para-
metr zvoleny pa-
rametrem 1501.
* Minimalni hod-
nota odpovida P 1504 /|
minimalni hod- P 1510 |

noté obsahu T
, ’ P 1502/1508
ktera se konver- P 1503/1509

tuje na analogo- . AO (mA)

vy vystup. P 1505 /]
» Tyto parametry P 1511

(obsah a na-

staveni minima

a maxima) maiji

k dispozici Ska-

lovani a nasta-

veni ofsetu pro P 1504 /.

vystup. Viz P 1510

obrazek.

VYZNAM AO
L

|
|
! | VYZNAM AO

P 1502/1508
P 1503/1509

1503

VYZNAM MAX AO1 -

Nastavuje maximalni hodnotu obsahu

» Obsah je parametr zvoleny parametrem 1501.

» Maximum hodnota odpovida maximalni hodnoté obsahu, ktera se
konvertuje na analogovy vystup.

1504 IMINIMUM AO1 0.0...20.0 mA
Nastavuje minimalni vystup proudu.

1505 MAXIMUM AO1 0.0...20.0 mA
Nastavuje maximalni vystup proudu.

1506 [FILTR AO1 0.0...10.0 s

Definuje ¢asovou konstantu filtru pro A01.
 Filtrovany signal dosahuje 63 % skokové zmény v Case.
> Viz obrdzek pro parametr 1303.

1507

VYZNAM AO2 99...159

Definuje obsah pro analog vystup A02. Viz vYZNAM AO1 uvedeny vySe.
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Kéd

Popis Rozsah

1508

VYZNAM MIN AO2 -

Nastavuje minimalni hodnotu obsahu. Viz VYZNAM MIN AO1 uvedeny
vyse.

1509

VYZNAM MAX AO2 -

Nastavuje maximalni hodnotu obsahu. Viz VYZNAM NAX AO1 uvedeny
vyse.

1510

MINIMUM AO2 0...20.0 mA
Nastavuje minimalni vystup proudu. Viz MINIMUM AO1 uvedeny vyse.

1511

MAXIMUM AO2 0...20.0 mA
Nastavuje maximaini vystup proudu. Viz MAXIMUM AO1 uvedeny vySe.

1512

FILTR AO2 0...100s
Definuje ¢asovou konstantu filtru pro AO2. Viz FILTR AO1 uvedeny vySe.
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Skupina 16: OVLADANIi SYSTEMU

(ovladani systému)
Tato skupina definuje fadu blokovani systémovych urovni,
resetl a povoleni.

Kéd |Popis Rozsah

1601 [UMOZNENIi CHODU -6...7
\oli zdroj signalu Run povoleno (povoleni chodu). Viz obrazek na
strané 202.

0 = NEVYBRANO — (nevybrano) — Dovoluje ménici startovat bez externiho
signalu umoznéni chodu Run povoleno.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj pro signal Run povoleno.

« Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro Run povoleno.

» Pokud dojde k poklesu napéti zplsobicimu deaktivaci tohoto
vstupniho signalu, pohon se setrva¢nosti zastavi a nepljde
nastartovat, dokud nedojde k obnoveni signalu umoznéni chodu.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj pro signal

Run povoleno.

* Viz DI1 uvedeny vyse.

7 = COMM — P¥fifazuje fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal Run
povoleno.

« Bit 6 fidiciho slova 1 (parametr 0301) aktivuje signal Run blokovano.

» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj pro
signal Run povoleno.

» Tento digitalni vstup musi byt deaktivovan pro Run povoleno.

» Pokud se tento digitalni vstup aktivuje, pohon se setrvacnosti
zastavi a nepljde nastartovat, dokud nedojde k obnoveni signalu
umoznéni chodu.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup

DI2...DI6 jako zdroj pro signal Run povoleno.

* Viz DI1(INV) uvedeny vyse.

1602 [UZAMCENI PARAM (zamek parametrd) 0...2

Urcuje, kdy je mozné pomoci ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice)

ménit hodnotu parametru.

» Toto uzamé&eni neomezi zménu parametru pomoci maker.

» Toto uzamd&eni neomezi zménu parametru zapisem z vstupu fieldbus.

0 = UZAMCENO — Nemuzete pouzit ovladaci panel pro zménu hodnoty
parametru.

+ Zamek muze byt odem&en zadanim platného hesla do parametru 1603.

1 = ODEMCENO — MUzZete pouzit ovladaci panel pro zménu hodnoty
parametru.

2 = NEULOZENO — MuzZete pouzit ovladaci panel pro zménu hodnoty
parametru, ale tato zména nezlstane uchovana v trvalé paméti.

* Nastavte parametr 1607 ULOZENI PARAM na 1 UKLADANI... pro
uchovani parametru v paméti.
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Kéd

Popis Rozsah

1603

HESLO 0...65535
VloZenim spravného hesla odemknete uzamcéeni parametru.
» Viz parametr 1602 vyse.

» Heslo 358 otevira zamek.

» Tento udaj zajisti automaticky navrat na 0.

1604

VYBER RESETU POR -6...8

(vybér resetu poruchy)

Vybira zdroj pro signal resetovani poruchy. Signal resetuje méni¢ po

vypnuti poruchy pokud pfi¢ina poruchy zanikla.

0 = PANEL — Definuje ovladaci panel jako jediny zdroj resetovani
poruchy.
» Resetovani poruchy je vzdy mozné pomoci ovladaciho panelu.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj resetovani poruchy.
« Aktivovani digitalniho vstupu resetuje ménic.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj resetovani
poruchy.
* Viz DI1 vySe.

7 = START/STOP — Definuje pfikaz Stop jako zdroj resetovani poruchy.
* Nepouzivejte tuto volbu, pokud komunikace fieldbus pfenasi

prikazy start, stop a smér otaceni.

8 = KoM — Definuje fieldbus jako zdroj resetovani poruchy.
« Ridici slovo je pfedano pres komunikaci fieldbus.
* Bit 4 fidiciho slova (parametr 0301) resetuje ménic.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj
resetovani poruchy.
* Deaktivovany digitalni vstup resetuje ménic.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako zdroj resetovani poruchy.
* Viz DI1(INV) vySe.
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Kéd

Popis Rozsah

1605

ZMENA NAS UZ PAR -6...6
(zména nastaveni uzivatelskych parametri)

Definuje ovladani pro zménu sady uzivatelskych parametru.

» Viz parametr 9902 APLIKACNI MAKRO.

» Méni¢ musi byt zastaven pro zménu sady uzivatelskych parametr(.

* Bé&hem zmény nesmi byt méni¢ startovan.

Pokyn: Po jakékoli zméné nastaveni parametru vzdy sadu
uzivatelskych parametr( ulozte. To samé provedte pfi identifikaci
motoru.

» Pokazdé, kdyz je napdjeni vypnuto a nasledné zapnuto nebo je
zmeénén parametr 9902 APLIKACNI MAKRO, méni¢ nahraje posledni
ulozené nastaveni. VSechny neulozené zmény do sady uzivatelskych
parametr( budou ztraceny.

Pokyn: Hodnota tohoto parametru (1605) neni soucasti sady uziva-
telskych parametrt a nezméni se, pokud dojde ke zméné v sadé
uzivatelskych parametru.

Pokyn: Muzete pouzit releovy vystup pro supervizi vybrané sady
uzivatelskych parametrt 2.

» Viz parametr 1401.

0 = NEVYBRANO (nevybrano) — Definuje ovladaci panel (pouzitim
parametru 9902) jako jediné ovladaci misto pro zmény sady
uzivatelskych parametru.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladaci misto pro zmény
sady uzivatelskych parametr(.

» Méni¢ nahraje sadu uZivatelskych parametr( 1 pfi sestupné hrané
digitalniho vstupu.

» Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametr( 2 pfi nabézné hrané
digitalniho vstupu.

» Sada uzivatelskych parametri se méni pouze, kdyz je méni¢
zastaven.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovlddaci misto
pro zménu sady uzivatelskych parametrd.

* Viz DI1 vySe.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladaci
misto pro zménu sady uzivatelskych parametru.

» Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametr 1 pfi nabézné hrané
digitalnibo vstupu.

* Méni¢ nahraje sadu uzivatelskych parametr( 2 pfi sestupné hrané
digitalniho vstupu.

+ Sada uzivatelskych parametrd se méni pouze, kdyz je méni¢
zastaven.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako ovladaci misto pro zménu sady uZivatelskych
parametra.

* Viz DI1(INV) vySe.
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1606 [MISTNi ZAMEK -6...8

Definuje ovladani pro pouziti HAND médu. Rezim HAND dovoluje

ovladani ménice z ovladaciho panelu (ovladaci klavesnice).
« Pokud je aktivni MISTNi ZAMEK, ovladaci panel se nemuze

prepnout na HAND rezim.

0 = NEVYBRANO (nevybrano) — Nepovoli uzamknuti. Ovladaci panel
muZe vybrat HAND a ovladat ménic.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro nastaveni
mistniho zamku.
« Aktivace digitalniho vstupu uzamkne mistni ovladani.
* Deaktivace digitalniho vstupu umozni vybér rezimu HAND.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
nastaveni mistniho zamku.
* Viz DI1 vySe.

7 = ZAPNUTO — Nastavuje zamek. Ovladaci panel nemuze vybrat rezim
HAND a nem(zZe ovladat ménic.

8 = KoM — Definuje bit 14 fidiciho slova 1 jako ovladani pro nastaveni
mistniho zamku.
. I:?l'dici slovo je poskytnuto pfes fieldbusovou komunikaci.
* Ridici slovo je 0301.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
nastaveni mistniho zamku.
* Deaktivace digitalniho vstupu uzamkne mistni ovladani.
* Aktivace digitalniho vstupu umozni vybér rezimu HAND.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako ovladani pro nastaveni mistniho zamku.
* Viz DI1(INV) vySe.

1607 [ULOZENi PARAM 0=DONE, 1=ULOZIT

(ulozeni parametru)

Ulozi vS§echny upravené parametry do trvalé paméti.

» Parametry zménéné pres fieldbus nejsou automaticky ulozeny do
trvalé paméti. Pro ulozeni musite pouzit tento parametr.

» Pokud 1602 UzAMCENI PARAM = 2 (NEULOZENO) zménéné parametry z
ovladaciho panelu nejsou uloZzeny, musite pro ulozeni pouzit tento
parametr.

» Pokud 1602 UZAMCENI PARAM = 1 (ODEMCENO) jsou zménéné
parametry z ovladaciho panelu ulozeny, jsou ulozeny okamzité do
trvalé paméti.

0 = PROVEDENO (hotovo) — Tato hodnota se zméni automaticky, kdyz
jsou

vSechny parametry uloZeny.
1 = UKLADANI... — UloZi zménéné parametry do trvalé paméti.
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Kod |Popis Rozsah

1608 [UMOZ. STARTU 1 -6...7
(start povolen 1)
\oli zdroj signalu Start povoleno 1. Viz obrazek na strané 202.

Pokyn: Funkce signalu Start povoleno se liSi od funkce signalu Run
povoleno.
0 = NEVYBRANO — Povoluje ménici startovat bez externiho signalu Start
povoleno.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj signalu Start povoleno 1.
» Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro signal Start povoleno 1.
* Pokud dojde k poklesu napéti zplisobicimu deaktivaci tohoto
vstupniho signalu, pohon se setrva¢nosti zastavi a na ovladacim
panelu se zobrazi alarm 2021. Méni¢ se nespusti dokud se nevrati
signal Start povoleno 1.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj signalu
Start povoleno 1.
* Viz DI1 uvedeny vyse.
7 = COMM — P¥fifazuje fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal Start
povoleno 1.
* Bit 2 Fidiciho slova 2 (parametr 0302) aktivuje signal Start blokovano
1.
» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj signalu
Start povoleno 1.
-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako zdroj signalu Start povoleno 1.
* Viz DI1 (INV) uvedeny vyse.
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Méni¢ startuje

PRIKAZ START/
STOP(Skupina 10:

START/STOP/
SMER)

SIGNAL UMOZ..
STARTU
(parametry

1608 &1609)

! Relé pod napétim
|

STARTOVAN
STAV RELE
(Skupina 14:
RELEOVE
VYSTUPY)

Relé bez papéti

Klapka oteviena

I
I
I
I
| Klapka
I

I

Klapka uzaviena
uzaviena
STAV TLUMICE
i< Cas % “Cas\

otevieni | ' uza-

klapky , ! vieni
SIGNAL
UMOZNENI
CHODU z kon-
cového spinace

klapky, kdyz je
zcela otevrena.
(parametr 1601)

N}

<
¥ ey 1
Cas akcele- Méni¢ se

race (par. zastavi STAV MOTORU
2202)
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Kéd

Popis Rozsah

1609

UMOZ. STARTU 2 -6...7
\oli zdroj signalu Start povoleno 2.

Pokyn: Funkce signalu Start povoleno se lisi od funkce signalu Run
povoleno.

0 = NEVYBRANO — Povoluje ménici startovat bez externiho signalu Start
povoleno.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako zdroj signalu Start povoleno 2.
» Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro signal Start povoleno 2.
* Pokud dojde k poklesu napéti zplisobicimu deaktivaci tohoto
vstupniho signalu, pohon se setrva¢nosti zastavi a na ovladacim
panelu se zobrazi alarm 2022. Méni¢ se nespusti dokud se nevrati
signal Start povoleno 2.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako zdroj signalu
Start povoleno 2.
* Viz DI1 uvedeny vyse.
7 = COMM — P¥fifazuje fidici slovo fieldbus jako zdroj pro signal Start
povoleno 2.
« Bit 3 Fidiciho slova 2 (parametr 0302) aktivuje signal Start blokovano
2.
» Podrobnéjsi pokyny viz uzivatelska pfirucka pro fieldbus.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako zdroj signalu
Start povoleno 2.
-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako zdroj signalu Start povoleno 2.
* Viz DI1 (INV) uvedeny vyse.

1610

ZOBRAZ. ALARMU 0=NO, 1=YES
(zobrazeni alarmil)
Ovlada zobrazovani nasledujicich alarm:
+ 2001 NADPROUD
» 2002 PREPETI
+ 2003 PODPETI
* 2009 PREHRATI ZARIZENI
Dalsi informace viz Viypis alarmi na strané 363.
0 = NE — VySe uvedené alarmy jsou potlaceny.
1 = ANO — VSechny vySe uvedené alarmy jsou povoleny.
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Kéd

Popis Rozsah

1611

ZOBRAZ PARAM 0=DEFAULT,
1=FLASHDROP

\oli zobrazeni parametrd, tzn. které parametry se zobrazi.

Pokyn: Tyto parametry jsou viditelné pouze pokud je to aktivovano pres

volitelnou jednotku FlashDrop. FlashDrop je konstruovana pro rychlé

kopirovani nenapajeného zafizeni méni¢e. Umoznuje jednoduché

pfizpusobeni seznamu parametrd, tzn. zvolené parametry mohou byt

skryty. Dal8i informace viz MFDT-01 FlashDrop User’s Manual

[BAFE68591074 (anglicky)].

Hodnoty parametrt FlashDrop jsou aktivovany nastavenim parameteru

9902 to 31 (ZAT FREKV FD SET).

0 = PREDNASTAV — Zobrazuje se kompletni dlouhy a kratky vypis
parametra.

1 = FLASHDROP — Zobrazuje se vypis parametr(i FlashDrop. Neobsahuje
kratky vypis parametr(i. Parametry skryté u jednotky FlashDrop
nejsou zobrazeny.
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Skupina 17: PREPIS

Tato skupina definuje zdroj pro signal aktivace funkce override,
definuje otacky/frekvenci pfi funkci override a heslo umoznujici
povoleni a nepovoleni funkce override.

Funkce override maze byt vyuzita napf. v pfipadé pozaru.

Kdyz je aktivovan DI pro override, ménic se zastavi a potom

akceleruje na pfednastavené otacky nebo frekvenci. Kdyz je DI

deaktivovan, ménic se zastavi a znovu se zavede. Pokud jsou

aktivni povely pro start, Run povoleno a Start povoleno v reZzimu

AUTO, spusti se méni¢ automaticky a pokracuje v normalnim

provozu po ukoné&eni rezimu override. V reZzimu HAND (ruéni

ovladani) se ménic vrati do reZzimu OFF (vypnuto).

KdyZ je aktivni funkce override:

* Ménic bé&zi s pfednastavenymi otackami.

* Meénic ignoruje vSechny povely z klavesnice.

+ Ménic¢ ignoruje vSechny povely z komunika&nich spojeni.

» Mé&ni¢ ignoruje vSechny digitalni vstupy s vyjimkou vstupu pro
aktivaci/deaktivaci funkce override, Run povoleno a Start
povoleno.

* Meénic zobrazuje alarmovou zpravu “2020 REZIM PREPISU”.

Nasledujici poruchy jsou ignorovany:
PREHRATI

PODPETI

ZTRATA REFERENCE Al1
ZTRATA REFERENCE Al2
PREHRATY MOT

10 | ZTRATA PANELU

12 | ZABOKOVANY MOTOR
14 | EXT CHYBA 1

15 | EXT CHYBA 2

18 | PORUCHA TERMIST

21 | POR. MERENI |

22 | CHYBI 1 FAZE

24 | NADOTACKY

28 | PORUCHA SER. KOM

29 | KONFIG.SOUBOR EFN
30 | VNEJSI PORUCHA
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31

EFB 1

32

EFB 2

33

EFB 3

34

FAZE MOTORU

37

CB PREHRATI

38

UZIV.ZATEZ KR.

1001

PARAM. PFCREFNG

1003

MERITKO PAR. Al

1004

MERITKO PAR. AO

1006

PARAMETR EXT.RO

1007

PAR.ZTR. SBER

1008

PAR PFC MOD

1016

PAR.UZIV.ZAT.KR

Uvadéni funkce override do provozu:

1.

2.

3.

4.
5.

s vyjimkou skupiny 17.

(P 1701).

Zadejte podle potieby parametry ve vSech skupinach,
Zvolte digitalni vstup, ktery bude aktivovat rezim override

Zadejte reference frekvence nebo otacek pro rezim override

(P 1702 nebo P 1703) podle rezimu ovladani motoru
(P 9904).

Zadejte heslo [P 1704 (358)].
Povolte rezim override (P 1705).

Zména parametru funkce override:

1.

Pokud je jiz povolena funkce override mode, zakazte ji:
Zadejte heslo (P 1704).

Zakazte rezim override (P 1705).

(P 9902).

Pokud je to nutné, zavedte sadu parametrd pro override

Zmérite parametry, pokud je to potfeba, s vyjimkou skupiny
17.
Zmérite parametry ve skupiné 17, pokud je to potfeba:

Digitalni vstup pro funkci override (P 1701).
Reference frekvence nebo otacek (P 1702 nebo P 1703).

Zadejte heslo (P 1704).
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6. Povolte funkci override (P 1705). Méni¢ nahradi sadu para-
metr(i funkce override za nové hodnoty v§ech parametra.

Koéd |Popis Rozsah

1701 |PREPIS VYBRAN -6...6
(Volba zdroje signalu aktivace funkce override)

\oli zdroj signalu aktivace funkce override.

0 = NEVYBRANO — Signal aktivace funkce override neni zvolen.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako signal aktivace funkce
override.
« Tento digitalni vstup musi byt aktivovan pro signal aktivace funkce

override.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal aktivace
funkce override.
* Viz DI1 uvedeny vyse.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal
aktivace funkce override.

-2...-6 = DI2 (INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitaini vstup
DI2...DI6 jako signal aktivace funkce override.
* Viz DI1 (INV) uvedeny vyse.

1702 |PREPIS FREKV (frekvence pfi funkci override)0...500 Hz
Definuje pfednastaveni frekvence pro funkci override. Smér otaceni je
definovan pomoci parametru 1003.

Pokyn: Nastavte tuto hodnotu, pokud je rezim ovladani motoru
(prametr 9904) nastaven na SKALAR:FREK (3).

1703 |PREPIS OTACEK (otaéky pfi funkci override)0...30.000 ot./min.
Definuje pfednastaveni otacek pro funkci override. Smér otaceni je
definovan pomoci parametru 1003.

Pokyn: Nastavte tuto hodnotu, pokud je rezim ovladani motoru
(prametr 9904) nastaven na VEKTOR.:OTAC (1).
1704 |PREPIS HESLO 0...65535

(heslo pfri funkci override)

Zadejte spravné heslo pro odblokovani parametru 1705 pro jednu
zménu.

» Zadejte heslo pfed kazdou zménou hodnoty parametru 1705.

» Viz parametr 1705 niZe.

* Heslo je 358.

Zadani se automaticky vraci na nulu.
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Kéd

Popis Rozsah

1705

PREPIS POVOLENO (povoleni funkce override) 0...2

Voli, zda je funkce override povolena nebo nepovolena.

0 = VYPNUTO — Funkce override nepovolena.

1 = ZAPNUTO — Funkce override povolena.

» Pokud je povolena, méni¢ ulozi hodnoty vSech parametri do sady pa-
rametrU override (viz parametr 9902) a parametry ve skupiné 17 bu-
dou chranény proti zapisu (s vyjimkou parametru 1704). Pro zménu
dalSich parametr(i ve skupiné 17, musi byt funkce override zakazana.

2 = ZAT FREKV — Zavadi uloZzené nastaveni override pro pouziti (jako
aktivni sada parametra).

1706

PREPIS SMER -6...7

\oli zdroj signalu override sméru.

0 = VPRED — Pfifazuje vpfed jako override smér.

1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako signal override sméru.
* Deaktivuje digitalni vstup volby sméru vpred.
« Aktivuje digitalni vstup volby sméru vzad.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal override
sméru.
iz DI1 vySe.

7 = vzAD — Pfifazuje vzad jako override smér.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal
override sméru.
+ Deaktivuje digitalni vstup volby sméru vpred.
* Aktivuje digitalni vstup volby sméru vzad.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal
override sméru.
* Viz DI1(INV) vySe.

1707

PREPIS REF 1=CONSTANT, 2=PID

\oli zdroj signalu override reference.

1 = KONSTANT — Voli pfednastavenou frekvenci nebo otacky pro
override. Hodnota frekvence je definovana parametrem 1702 PREPIS
FREKV a hodnota ota¢ek parametrem 1703 PREPIS OTACEK.

2 = PID — Reference je brana z vystupu PID, viz skupina 40 FUNKCE
CASOVANI 1.

* Pokyn: Nasledujici podminky musi byt spinény, kdyz se pouzije PID
Vv rezimu override:
* PID1 bod nastaveni (parametr 4010 VYBER ZADANE HOD.) mUze byt
A1, A2 or INTERNI.
* PID1 musi byt aktivovana sada parametrd 1 (parametr 4027 SADA
PARAM PID 1 = SADA 1).
» Override sméru (parametr 1706 PREPIS SMER) mUze byt budto

0 (VPRED) nebo 7 (VzAD).
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Skupina 20: LIMITY

Tato skupina definuje minimalni a maximalni limity, sledované
pfi fizeni otacek motoru, frekvence, proudu, momentu, atd.

Kéd |Popis Rozsah
2001 [MINIMUM OTACKY -30000...30000 ot./min.
Definuje minimalni povolené otacky (ot/min).
» Kladné (nebo nulové) minimum otacek definuje dvé oblasti, jednu
kladnou a jednu zapornou.
» Negativni minimum otacek definuje jednu oblast otacek.
» Viz obrazek.
Otacky hodnota 2001 je < 0
P 2002
Povoleny h otacek .
0 ovoleny rozsah otace , Cas
P 2001
Otacky hodnota 2001 je > 0
P 2002
Povoleny rozsah otacek
P 2001 .
0 » Cas
-(P 2001)
Povoleny rozsah otacek
-(P 2002)
2002 [MAXIMUM OTACKY 0...30000 ot./min.
Definuje maximaini povolené otacky (ot/min).
2003 [MAX PROUD zavisi na typ ménice
(maximalni proud)
Definuje maximalni vystupni proud (A) dodavany méni¢em do motoru.
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Kéd

Popis Rozsah

2006

OVLADANI PODPETI 0...2

Nastavuje kontroler ss podpéti na zapnuto nebo vypnuto. Kde zapnuto

znamena:

» Pokud napéti ss meziobvodu poklesne v disledku ztraty vstupniho
napajeni, podpét'ovy kontrolér snizi otaCky motoru na Uroven tak, aby
napéti ss meziobvodu zlstalo zachovano nad spodnim limitem.

» Pokud otacky motoru poklesnou, setrvaénost zatéze zpusobi
rekuperaci zpét do ménice udrzujici ss meziobvod nabity a chranény
pred podpé ovym vypnutim.

» SS podpét'ovy kontrolér je schopen prodlouZzit dobu pfeklenuti
kratkodobych vypadkl napajeciho napéti pro systémy s velkou
setrvacnosti, jako je odstfedivka nebo ventilator.

0 = BLOKOVANO — Zablokuje kontrolér.

1 = POVOL(CAS) — Povoluje kontrolér s asovym limitem 500 ms pro
provoz.

2 = POVOLENO — Povoluje kontrolér bez maximalniho €asového limitu
pro provoz.

2007

MIN FREKVENCE (minimalni frekvence) -500...500 Hz

Definuje minimalni limit pro vystupni frekvenci ménice.

» Kladna nebo nulova miminalni hodnota otacek definuje dva rozsahy,
jeden kladny a jeden zaporny.

» Zaporna minimalni hodnota otacek definuje jeden otackovy rozsah.

» Viz obrazek.

Pokyn: Dodrzte MIN FREKVENCE < MAX FREKVENCE.

Frekv. hodnota 2007 je < 0
P 2008
Povol. rozsah frekvence ~
0 > Cas
P 2007
Frekv. hodnota 2007 je > 0
P 2008
Povol. rozsah frekvence
P 2007 .
0 > Cas
-(P 2007)
Povol. rozsah frekvence
-(P 2008)
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Kéd

Popis Rozsah

2008

MAX FREKVENCE (maximalni frekvence) 0...500 Hz
Definuje maximalni limit pro vystupni frekvenci ménice.

2013

VYBER MIN MOM (vybér min. momentu) -6...7
Definuje ovladani vybéru mezi dvéma limity minimalniho momentu
(2015 MIN MOMENT 1 a 2016 MIN MOMENT 2).
0 = MIN MOMENT 1 — vybira 2015 MIN MOMENT 1 jako pouzity limit minima.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér pouzitého
limitu minima.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN MOMENT 2.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN MOMENT 1.
2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
vybér limitu minima.
iz DI1 vySe.
7 = coMmM — definuje bit 15 fidiciho slova 1 jako ovladani pro vybér
pouzitého limitu minima.
. I:?l'dici slovo je poskytnuto pfes fieldbusovou komunikaci.
* Ridici slovo je parametr 0301.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
vybér pouzitého limitu minima.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN MOMENT 1.
* Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MIN MOMENT 2.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) —definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6
jako ovladani pro vybér pouzitého limitu minima.
* Viz DI1(INV) vySe.
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Kod |Popis Rozsah

2014 VYBER MAX MOM (vybér max. momentu) -6...7

Definuje ovladani vybéru mézi dvéma limity maximalniho momentu
(2017 MAX MOMENT 1 a 2018 MAX MOMENT 2).
0 = MAX MOMENT 1 — vybira 2017 MAX MOMENT 1 jako pouZzity limit maxima.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér pouzitého
limitu maxima.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybird hodnotu MAX MOMENT 2.
* Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX MOMENT 1.
2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
vybér pouzitého limitu maxima.
* Viz DI1 vySe.
7 = coMmM — definuje bit 15 Fidiciho slova 1 jako ovladani pro vybér
pouZzitého limitu maxima.
* Ridici slovo je poskytnuto pfes fieldbusovou komunikaci.
* Ridici slovo je parametr 0301.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
vybér pouzitého limitu maxima.
« Aktivovani digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX MOMENT 1.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vybira hodnotu MAX MOMENT 2.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako ovladani pro vybér pouzitého limitu maxima.
* Viz DI1(INV) vySe.

2015 [MIN MOMENT 1 (minimalni moment 1) -600.0...0%

Nastavuje prvni limit minima momentu (%). Hodnota je procentualni
vyjadfeni jmenovitého momentu motoru.

2016 [MIN MOMENT 2 (minimalni moment 2) -600.0...0%

Nastavuje druhy limit minima momentu (%). Hodnota je procentualni
vyjadfeni jmenovitého momentu motoru.

2017 IMAX MOMENT 1 (maximalni moment 1) 0...600.0%

Nastavuje prvni limit maxima momentu (%). Hodnota je procentualni
vyjadfeni jmenovitého momentu motoru.

2018 IMAX MOMENT 2 (maximalni moment 2) 0...600.0%

Nastavuje druhy limit maxima momentu (%). Hodnota je procentualni
vyjadfeni jmenovitého momentu motoru.
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Skupina 21: START/STOP

Tato skupina definuje, jak se motor startuje a zastavuje.
ACHS550 podporuje nékolik médu startu a stopu.

Kéd |Popis Rozsah

2101 |[FUNKCE START 1...8

\oli zpUsob startovani motoru. Platné volby zavisi na hodnoté
parametrt 9904 MOD RIiZENi MOT.
1 = AUTOMATIKA — vybira rezim automatického startu.
* Rezim VEKTOR.:OTAC: Optimalni start ve vétsiné pfipadd. Funkce
startu za chodu motoru pfi rotujici hfideli a start z nulovych otacek.
* Rezim SKALAR:FREK: Okamzité startuje z nulové frekvence.
2 = SS MAGNET. — vybira startovaci rezim ss magnetizace.
Pokyn: Rezim ss magnetizace nem{ize startovat rotujici motor.
Pokyn: Méni¢ startuje, kdyz uplyne nastaveny pfedmagnetizacni ¢as
(parametr 2103) dokonce i v pfipadé&, Ze magnetizace motoru neni
dokoncena.

* Rezim VEKTOR.:OTAC: Magnetizuje motor v ¢asovém ramci
stanoveném parametrem 2103 DOBA MAGNETIZACE pouzitim ss
proudu. Normalni fizeni je uvolnéno ihned po magnetizanim Case.
Toto nastaveni zaru€uje nejvy$$i mozny zabérny moment.

* Rezim SKALAR:FREK mode: Magnetizuje motor v asovém ramci
stanoveném parametrem 2103 DOBA MAGNETIZACE pouzitim ss
proudu. Normalni fizeni je uvolnéno ihned po magnetiza¢nim Case.

3 = SK.LET.START — Vybira rezim startu pfi pohybujici se hfideli. Jen v
rezimu SKALAR:FREK.

* Rezim VEKTOR.:OTAC: nelze pouzit.

» Rezim SKALAR:FREK: Aaautomaticky vybere spravnou vystupni
frekvenci pro start rotujiciho motoru. UZite€né, pokud se jiz motor
to€i a méni¢ ma startovat jemné s aktualni frekvenci.

4 = zvYS. MOMENT — Voli automaticky rezim zvySeného momentu,
pouze Vv rezimu SKALAR:FREK.

* Muze byt nezbytny u pohonu s vysokym zab&rovym momentem.

» Zvy$eny moment je aplikovan pouze pfi startu. Skonéi, kdyz
vystupni frekvence pfesahne 20 Hz nebo kdyz vystupni frekvence
dosahne reference.

» Na pocatku motor magnetizuje v Easovém ramci stanoveném
parametrem 2103 DOBA MAGNETIZACE pouZitim ss proudu.

* Viz parametr 2110 | PRI ZVYS. MOM.

5 = LETMY+2VYS. — Vybira oba médy - start to€iciho se motoru a zvySeny
moment, pouze rezim SKALAR:FREK.

« Start toCiciho se motoru se obvykle provede prvni a motor je
magnetizovan. Pokud se zjisti, Ze otacky jsou nulové, je aplikovan
zvySeny moment.

8 = RAMPA — Okamzity start z nulové frekvence.
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Kéd

Popis Rozsah

2102

FUNKCE STOP (funkce zastaveni) 1=DOBEHEM, 2=RAMPA

Voli metodu zastaveni motoru.
1 = DOBEHEM — Zvoli odpojeni napajeni motoru jako zplisob zastaveni.
Motor volné dobih& az do zastaveni.
2 = RAMPA — Zvoli pouziti rampy decelerace.
» Rampa decelerace je definovana pomoci 2203 CAS zPOMAL. 1 nebo
2206 CAs zPOMAL. 2 (podle toho, ktery je aktivni).

2103

DOBA MAGNETIZACE (doba magnetizace)0...10 s

Definuje ¢as pfedmagnetizace pro startovaci rezim ss magnetizace.

» Pouzijte parametr 2101 pro vybér startovaciho médu.

» Po pfikazu startu méni¢ predmagnetizuje motor po dobu, ktera je zde
definovana a poté nastartuje motor.

» Nastavte pfedmagnetizacni €as pouze tak dlouhy, abyste dosahli
pIné magnetizace motoru. P¥ili§ dlouha doba nadmérné zahreje
motor.

2104

OVL. SS PROUDU (ovladani ss brzdéni) 0=NEVYBRAvNc’),
2=SS BRZDENI
\oli pouziti ss proudu pro brzdéni.
0 = NEVYBRANO — Zakazuje pouziti ss proudu.
2 = SS BRZDENI — Povoluje pouzit ss proudu pro brzdéni.
* Povoluje pouzit ss proudu pro brzdéni po zastaveni modulace.
* Pokud parametr 2102 FUNKCE STOP je 1 (DOBEHEM), brzdéni se
pouZzije po zruseni startu.
» Pokud parametr 2102 FUNKCE STOP je 2 (RAMP), brzdéni se pouzije
po ukonéeni rampy.

2106

REF. SS PROUDU (proudova reference) 0...100 %

Definuje referenci ss proudu jako procenta parametru 9906 JMEN.
PROUD MOTORU.

2107

DOBA BRZDENI (doba brzdéni) 0..250 s

Definuje ¢as ss brzdéni poté, co je modulace zastavena, pokud je
parametr 2104 roven 2 (SS BRZDENI).

2108

ZAKAZANI STARTU (zakazani startu) 0=VYPNUTO, 1=ZAPNUTO
Nastavuje funkci zakazani startu na zapnuto nebo vypnuto. Funkce
zakazani startu ignoruje trvajici pfikaz startu v nékteré z nasledujicich
situaci (je nutny novy pfikaz startu):

» Porucha je resetovana.

0 = VYPNUTO — Zakazuje funkci zakazu startu.

1 = ZAPNUTO — Povoluje funkci zakazu startu.
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Kéd

Popis Rozsah

2109

VYBER BEZP STOPU (vybér bezpeé. zastaveni)  -6...6

Definuje ovladani pfikazu bezpeénostniho stopu. Pokud je aktivovany:

» Bezpecnostni stop snizi otacky motoru pouzitim rampy
bezpe&nostniho stopu (parametr 2208 BEzP STP-CAS ZPM).

» Vyzaduje externi pfikaz stop a odstranéni pfikazu bezpecnostniho
stopu predtim, nez muze byt méni¢ resetovan.

0 = NEVYBRANO — blokuje funkci bezpe&nostniho stopu pfes digitalni
vstupy.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pfikazu
bezpeénostniho stopu.
« Aktivovani digitalniho vstupu vyda pfikaz bezpecnostniho stopu.
+ Deaktivace digitalniho vstupu odstrani pfikaz bezpecnostniho

stopu.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pfikazu
bezpecnostniho stopu.
* Viz DI1 vySe.
-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani
pfikazu bezpe&nostniho stopu.
 Deaktivace digitalniho vstupu vyda pfikaz bezpecnostniho stopu.
« Aktivovani digitalniho vstupu odstrani pfikaz bezpe&nostniho
vstupu.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6
jako ovladani pfikazu bezpeénostniho stopu.
* Viz DI1(INV) vySe.

2110

I PRI ZVYS MOM 0...300%
(proud pri zvySeném momentu)

Nastavuje maximalni proud dodavany béhem zvySeného momentu.
» Viz parametr 2101 FUNKCE START.

2113

ZPOZDENi STARTU 0.00...60.00 s

Definuje zpozdéni startu. Po spInéni podminek pro start ¢eka ménic
dokud neuplyne zpozdéni a potom spusti motor. Zpozdéni startu mize
byt pouZzito se vSemi startovacimi rezimy.

» Kdyz ZPOZDENI STARTU = nula, je zpozdéni zakazano.

» Bé&hem zpozdéni startu je zobrazen alarm 2028 zPOZDENI STARTU.
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Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI

Tato skupina definuje rampy, které ovladaji rychlost akcelerace a
decelerace. Tyto rampy definujeme jako pary, jeden pro
akceleraci a jeden pro deceleraci. MUzete definovat dva pary
ramp a pouzitim digitalniho vstupu vybrat jeden z nich.

Kéd

Popis Rozsah

2201

ACC/DEC 1/2 VYBER -6...6

Definuje ovladani pro vybér ramp akcelerace/decelerace.
* Rampy jsou definovany v parech, kazdy z nich pro akceleraci a pro
deceleraci.
* Viz nize uvedené parametry definované rampy.
0 = NEVYBRANO — zablokuje vybér, je pouZit prvni par ramp.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vybér paru ramp..
* Aktivovani digitalniho vstupu vybira par ramp 2.
* Deaktivace digitalniho vstupu vybira par ramp 1.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
vybér paru ramp.
* Viz DI1 uvedeny vyse.
7 = KoM — Definuje bit 10 Fidiciho slova 1 (parametr 0301) jako ovladani
pro_vybér pard rampa.
*Ridici slova jsou pfenasena pres komunikacni linku fieldbus.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
vybér paru ramp.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vybira par ramp 2.
* Aktivovani digitalniho vstupu vybira par ramp 1.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako ovladani pro vybér paru ramp.
* Viz DI1(INV) vySe.

2202

CAS ZRYCHL. 1 (¢as akcelerace) 0.0...1800 s

; 1. Viz A v obrazku pro parametr 2204.

» Skutecny Cas akcelerace také zavisi na 2204 TVAR RAMPY.
* Viz 2008 MAX FREKVENCE.

2203

CAS ZPOMAL. 1 0.0...1800 s
Nastavuje ¢as decelerace z maximalni frekvence na nulu pro par
ramp 1.

« Skutecny Cas decelerace také zavisi na 2204 TVAR RAMPY.

* Viz 2008 MAX FREKVENCE.
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Kod |Popis Rozsah

2204 [TVAR RAMPY 1 (tvar rampy) 0=LINEAR, 0.1...1000.0 s
\oli tvar ramp akcelerace/decelerace
pro par ramp 1. Viz B v obrazku. MAX M inearni
» Profil je definovan jako rampa, FREQ | — —

kromé pfidané doby, ktera je zde
specifikovana pro dosazeni |
maximalni frekvence. DelSi ¢as |
poskytuje jemnéjsi pfechod na —>|<— B (=0)
obou koncich nabézné hrany. Profil
se pak zméni na S-kfivku. !
> Pravidlo: 1/5 je pfiméfeny vztah |
mezi Casem profilu rampy a Casem MAX A S-kivka
rampy akcelerace. FREQ |
0.0 = LINEARNI — Specifikuje linearni |
rampu akcelerace/decelerace pro

|
par ramp 1. |
0.1...1000.0 — Specifikuje rampu
akcelerace/decelerace ve tvaru S- B |<_
kfivky pro par ramp 1. i LT
- A —»I
A = 2202 CAS ZRYCHL.
B = 2204 TVAR RAMPY
2205 |CAS ZRYCHL. 2 0.0...1800 s
Nastavuje ¢as akcelerace z nulové na maximaini frekvenci pro par
ramp 2.
» Viz 2202 CAS ZRYCHL. 1.
2206 |CAS ZPOMAL. 2 20.0...1800 s
Nastavuje €as decelerace z maximalni frekvence na nulu pro par
ramp 2.
» Viz 2203 CAS ZPOMAL. 1.
2207 TVAR RAMPY 2 0=LINEAR, 0.0...1000.0 s

Voli tvar ramp akcelerace/decelerace pro par ramp 2.
» Viz 2204 TVAR RAMPY 1.

2208

BZP STP-CAS ZPM 0.0...1800 s

Nastavuje €¢as decelerace z maximalni frekvence na nulu pro pfipad
nouze.
» Viz parametr 2109 VYBER BEZP STOPU.

* Rampa je linearni.
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Kod |Popis Rozsah
2209 RAMP VSTUP 0 -6...7
Definuje ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
0 = NEVYBRANO — Nevybrano.
1 = DI1 — Definuje digitalni vstup DI1 jako ovladani pro vnuceni vstupu
rampy na 0.
* Aktivovani digitalniho vstupu vnuti vstupu rampy 0; vystup rampy
bude klesat na 0 v souladu s v dané chvili pouzZitym ¢asem rampy a
poté zUstane na 0.
* Deaktivace digitalniho vstupu; rampovani pokracuje v obvyklém
provozu.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako ovladani pro
vnuceni vstupu rampy na 0.
* Viz DI1 uvedeny vyse.
7 = coMmM — Definuje bit 13 povelového slova 1 (parametr 0301) jako
ovladani vynuceného zapnuti vstupu rampy na 0.
» Povelové slovo je ziskano pfes komunikaci fieldbus.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako ovladani pro
vnuceni vstupu rampy na 0.
+ Deaktivace digitalniho vstupu vnuti vstup rampy na 0.
« Aktivovani digitalniho vstupu; rampovani pokracuje v obvyklém
provozu.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6
jako ovladani pro vnuceni vstupu rampy na 0.
* Viz DI1(INV) vySe.
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Skupina 23: OTACKOVE RIZENi
Tato skupina definuje proménné pouzité pro provoz s regulaci

otacek.
Kéd |Popis Rozsah
2301 |PROP. ZESILENI 0.00...200.0

Nastavuje relativni zesileni pro regulator otacek.

» Vétsi hodnota mize zpUsobit kolisani otacek.

» Obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po skokové zméné
(regulaéni odchylka zlstane konstantni).

Pokyn: Muzete pouzit parametr 2305 CHOD AUT. NALAD. pro

automatické nastaveni proporcionalniho zesileni.

Kp= Zesileni = 1
T, = Integracni ¢as = 0
Tp= Derivacni ¢as = 0

% 4
Regulaéni odchylka
,,,,,,, .
Vystup || Vystup regulatoru

regulatoru = | e = Regulaéni
Kp*e [ odchylka

t

I »

»
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Kod |Popis Rozsah

2302 [INTEGRACNI CAS 0...600.00 s

Nastavuje integra¢ni ¢asovou konstantu pro regulator otacek.

* Integracni Casova konstanta definuje dobu, za kterou se vystup
regulatoru zméni o konstantni regula¢ni odchylku.

* Kratsi integraCni Cas opravi kontinualni chybu rychleji.

» Rizeni se stane nestabilni, pokud je integraéni ¢as pfili§ kratky.

» Obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po skokové zméné
(regulaéni odchylka zlstane konstantni).

Pokyn: Mizete pouzit parametr 2305 CHOD AUT. NALAD. pro
automatické nastaveni integra¢niho ¢asu.

K, = Zesileni =1

T|p= Integracni ¢as > 0

Tp= Derivaéni ¢as = 0

Vystup regulatoru

A
%

e = Reg. odchyl.

t

»
»
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Kod |Popis Rozsah

2303 |DERIVACNI CAS 0...10000 ms

Nastavuje deriva¢ni ¢asovou konstantu pro regulator otacek.

» Vliv derivace ugini fizeni citlivéjsi na zmény regulaéni odchylky.

« Cim je del$i derivaéni &as, tim je vice zvySen vystup z otadkového
regulatoru béhem zmény.

» Pokud je derivac¢ni ¢as nastaven na nulu, regulator pracuje jako PI
regulator, jinak jako PID regulator.

Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otaek po skokové

zméné, kdyz regula¢ni odchylka zUstane konstantni.

K, = Zesileni = 1

T|p = Integracéni ¢as > 0

Tp = Derivacni ¢as > 0

T, = Casové perioda vzorku = 2 ms

Ae = Regulacéni odchylka mezi dvéma vzorky

_____ “_ - - -
Ae I A\ g Vystup regulatoru

K, - TD t = '

p TS K *a '
P L7 : /Regulaéniodchylka
Kp*e : e = Regulaéni
. ¢ odchylka

Ti
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Kéd

Popis Rozsah

2304

KOMP. ZRYCHL. 0...600.00 s

(kompenzace akcelerace)

Nastavuje derivac¢ni ¢asovou konstantu pro kompenzaci akcelerace.

» Pfidanim derivace reference k vystupu regulatoru otac¢ek kompenzuje
setrvagnost béhem akcelerace.

» 2303 DERIVACNI CAS popisuje princip vlivu derivace.

» Pravidlo: Nastavte tento parametr mezi 50 a 100% souctu
mechanickych €asovych konstant motoru a pohanéného stroje.

» Obrazek zobrazuje odezvu otacek, kdyz je zatéz s velkym
momentem setrva¢nosti zrychlovana po rampé.

Bez kompenzace akcelerace

%

%

- — = QOtackova reference
—— Skutecné otacky

t
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Kéd

Popis Rozsah

2305

CHOD AUT. NALAD. 0=OFF, 1=ON

Startuje automatické ladéni regulatoru otacek.

0 = VYPNUTO — Zablokuje proces vyvolani automatického naladéni
(nezablokuje proces automatického nastaveni )

1 = ZAPNUTO — Aktivuje automatické naladéni regulatoru otacek.
Automaticky se vraci na VYPNUTO.

Postup:

Pokyn: Zatéz motoru musi byt pfipojena.

» Rozbéhnéte motor na konstantni otacky mezi 20 az 40% jmenovitych
otacek.

» Zmérite parametr automatického naladéni 2305 na zAPNUTO.
Ménic:
* Akceleruje motor.
* VVypocte hodnoty pro proporcionalni zesileni a integraéni ¢asovou

konstantu.

* Zméni parametry 2301 a 2302 na tyto hodnoty.
* Resetuje 2305 na VYPNUTO.
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Skupina 25: KRITICKE OTACKY

Tato skupina definuje az troje kritické otacky nebo rozsahy
otacek, které jsou nepovolené z divodu napf. problémi
s mechanickou rezonanci pfi urcitych otackach.

Kod

Popis Rozsah

2501

VYBER KRIT. OT. (vybér kritickych otagek) 0=VYPNUTO, 1=ZAPNUTO
Nastavuje funkci kritickych otacek na zapnuto nebo vypnuto. Funkce
kritickych otacek zakaze urcité rozsahy otacek.

0 = VYPNUTO- Zablokuje funkci kritickych otacek.

1 = ZAPNUTO — Povoli funkci kritickych otacek.

Priklad: Zakazani otacek, pfi kterych ventilator silné vibruje:

- Stanovte problémovy rozsah otacek. Pfepokladejme, Ze bude
zZjisténo: 18...23 Hz a 46...52 Hz.

Nastavuje 2501 VYBER KRIT. OT. = 1.

Nastavuje 2502 MIN LIM KRIT OT1 = 18 Hz.

Nastavuje 2503 MAX LIM KRIT OT1 = 23 Hz.

Nastavuje 2504 MIN LIM KRIT OT2 = 46 Hz.

Nastavuje 2505 MAX LIM KRIT OT2 = 52 Hz.

fvystup
A
52 | _ _ ______
46 | _ _ _ _____
| |
23 4 L
18 | o
| |
[ o
| | | | f (H )
— ' » Irer (Hz
fi B fa fon
18 23 46 52
2502 [MIN LIM KRIT OT1 0...30000 ot./min. /
(minimalni limit kritickych otacek 1) 0...500 Hz

Nastavi minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 1.

» Hodnota musi byt mensi nebo rovna 2503 MAX LIM KRIT OT1.

» Jednotky jsou v ot/min, pokud neni 9904 MOD RizENi MOT = 3
(SCALAR: FREQ), v tomto pfipadé jsou jednotkou Hz.

2503

MAX LIM KRIT OT1I 0...30000 ot./min. /
(maximalni limit kritickych otacek 1) 0...500 Hz
Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 1.

» Hodnota musi byt vétSi nebo rovna 2502 MIN LIM KRIT OT1.

= Jednotky jsou v ot/min, pokud neni 9904 MOD RizENi MOT = 3

(SKALAR:FREK), v tomto pfipadé jsou jednotkou Hz.
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Kod |Popis Rozsah
2504 [MIN LIM KRIT OT2 0...30000 ot./min. /
(minimalni limit kritickych otacek 2) 0...500 Hz

Nastavuje minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 2.
» Viz parametr 2502.

2505 [MAX LIM KRIT OT2 0...30000 ot./min. /
(maximalni limit kritickych otacek 2) 0...500 Hz

Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 2.
* Viz parametr 2503.

2506 |MIN LIM KRIT OT3 0...30000 ot./min. /
(minimalni limit kritickych otacek 1) 0...500 Hz
Nastavuje minimalni limit pro rozsah kritickych otacek 3.

* Viz parametr 2502.

2507 [MAX LIM KRIT OT3 0...30000 ot./min. /
(maximalni limit kritickych otacek 3) 0...500 Hz

Nastavuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 3.
» Viz parametr 2503.
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Skupina 26: RiIZENIi MOTORU
Tato skupina definuje proménné pouzivané pro fizeni motoru.

Kéd

Popis Rozsah

2601

OPTIMAL. TOKU 0=VYPNUTO, 1=ZAPNUTO
(optimalizace toku)

Méni velikost toku v zavislosti na skute€ném zatiZeni. Optimalizace
toku redukuje celkovou spotfebu energie a hluk a méla by byt
umoznéna pro ménic, ktery obvykle pracuje pod jmenovitym zatizenim.
0 = Zablokuje tuto mozZnost.

1 = Povoli tuto moznost.

2602

BRZDENi TOKEM 0=VYPNUTO, 1=ZAPNUTO

Poskytuje rychlejSi zpomalovani zvySovanim urovné magnetizace

v motoru, pokud je to nutné, namisto omezeni zpomalovaci rampy.

ZvySenim toku v motoru se mechanické energie systému zméni na

tepelnou energii v motoru.

» Brzdéni tokem pracuje pouze ve vektorovém rezimu, tzn kdyz
parametr 9904 MOD RIZENi MOT = 1 (VEKTOR.:OTAC).

0 = VYPNUTO — Zakazuje tuto funkci.

1 = ZAPNUTO — Povoluje tuto funkci.

Brzdny
mrc?mr(]e)r/n (%) Jmen. V)'/kc;nzmkc\)/tvoru
120% 4 - bez brzdéni tokem g 1'5 KW
(3) 37 kW
80 1-- (@) 75 kW
(5) 250 kW
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Kod |Popis Rozsah

2603 [NAPETI IR KOMP. (napéti IR kompenzace)0...100 V

Nastavuje napéti IR kompenzace pro 0 Hz.

* Vyzaduje parametr 9904 MOD RIZENi MOT = 3 (SKALAR:FREK).

» UdrzZujte IR kompenzaci tak nizko, jak je to jen mozné, aby se
predeslo prehrati.

» Typické hodnoty IR kompenzace jsou:

Jednotky 380...480 V
Py (kW) 3 | 75| 15| 37 | 132
IR comp (V) | 21 18 | 15 | 10 | 4

» Pokud je povolena IR kompenzace, poskytuje pfidavné napét'ové
zvySeni pfi nizkych otackach. Pouzijte IR kompenzaci napf. v apli-
kacich, které vyzaduji vysoky zabérny moment.

motoru

A = IR kompenzace
B = bez kompenzace

P 2603

f (Hz)

2604 [FREKV. IR KOMP (frekvence IR kompenzace)0...100%

Nastavuje frekvenci, pfi které IR kompenzace je 0 V (v % frekvence
motoru).

2605 POMER U/F 1=LINEARNI, ]
2=KVADRATICKE

Vybira formu poméru U/f (napéti/frekvence) pod bodem odbuzeni:

1 = LINEARNI — upfednostriovano pro aplikace s konstantnim

momentem.

2 = KVADRATICKE — upfednostfiovano pro aplikace s odstfedi-vymi
Cerpadly a ventilatory (kvadratické je tiSSi pro vice provoznich
frekvenci)
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Kéd

Popis Rozsah

2606

SPINACI FREKYV. (spinaci frekvence) 1, 4, 8,12 kHz
Nastavuje spinaci frekvenci pro ménic.

» Pouzitelné spinaci frekvence odpovidajic vykonu ménice:

Vykon (kW) | 1 kHz | 4 kHz | 8 kHz |12 kHz
0.75...37 X X X X
45...110 X X X -

132 X X - -

2607

OVL. SP. FREKV. 0=VYPNUTO, 1=ZAPNUTO
(ovladani spinaci frekvence)

Aktivuje ovladani spinaci frekvence. KdyzZ je aktivni, bude volba
parametru 2606 SPINACI FREKV omezena, kdyz se zvysi interni
teplota ménice. Viz nize uvedeny obrazek. Tato funkce udava nejvyssi
moznou spinaci frekvenci, jaka muze byt pouzita na zakladé
provoznich podminek. Vy$si spinaci frekvence vede k niz§imu
akustickému hluku.

0 = VYPNUTO (vyp) — funkce je zablokovana.

1 = ZAPNUTO (zap) — spinaci frekvence je omezena v souladu s obr.

1 SW
limit 1

12 kHz |

0.75...37 kW
45...110 kW

8 kHz Teplota

ménice
4kHzt---4------ qmmm e

g

80°C 90°C 100°C T

2608

POM.KOMP SKLUZU 0...200%

(pomér kompenzace skluzu)

Nastavuje zesileni pro kompenzaci skluzu (v %).

» Motor s klecovou kotvou klouze pod zatizenim. ZvySenim frekvence
stejné jako zvySenim momentu motoru kompenzuje ve vztaku ke
skluzu.

» Pozaduje parametr 9904 MOD RIZENi MOT = 3 (SCALAR: FREQ).

0 — Bez kompenzace skluzu.

1...200 — ZvySeni kompenzace skluzu. 100 % znaci plnou kompenzaci
skluzu.
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Kéd

Popis Rozsah

2609

VYHLAZENi SUMU 0=BLOKOVANO,
1=POVOLENO

Tento parametr vklada nahodné komponenty do spinaci frekvence.
Funkce snizeni hluku rozlozi akusticky hluk motoru na $irSi rozsah
frekvenci misto jediné zvukové frekvence a vysledkem je snizeni
Spickové intenzity. Nahodné komponenty maji priimér 0 Hz. Jsou
pfidavany ke spinaci frekvenci nastavené parametrem 2606 SPINACI
FREKV. Tento parametr nema vyznam, kdyz je parametr 2606 = 12 kHz.
0 = BLOKOVANO

1 = POVOLENO.

2619

DC STABILISATOR 0=BLOKOVANO,
1=POVOLENO

Povoluje nebo zakazuje ss stabilizator napéti. ss stabilizator napéti se

pouziva v rezimu skalarniho ovladani, aby se zamezilo oscilacim napéti

na sbérnici DC zpUsobené zatizenim motorem nebo poklesy napéti v

siti. V pfipadé zmén napéti vyladi ménic referenci frekvence tak, aby se

stabilizovalo ss napéti na sbérnici a zamezilo se oscilacim zplusobenym

zatizenim momentem.

0 = BLOKOVANO — Zakazuje ss stabilizator.

1 = POVOLENO — Povoluje ss stabilizator.
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Skupina 29: PLANOVANA UDRZBA

(Spousténi povelil k udrzbé)

Tato skupina obsahuje stupné uzivani a aktiva¢ni mista. Pokud
uzivani dosahne nastaveného aktivaéniho mista, zobrazi se na
ovladacim panelu povel, Ze se ma provést udrzba.

Kéd

Popis Rozsah

2901

SIGN.UDRZBY VENT 0.0...6553.5 kh
(aktivace udzby chladiciho ventilatoru)

Nastavuje aktivaéni misto pro &ita provozu chladiciho ventilatoru ménice
» Hodnota je porovnavana s hodnotou parametru 2902.

0.0 — Zakazuje spusténi.

2902

SKUT. CiTAC VENT 0.0...6553.5 kh

(skute€na hodnota ¢itace ventilatoru)

Definuje skute€nou hodnotu ¢€itae provozu chladiciho ventilatoru ménice

» Kdyz se parametr 2901 nastavi na nenulovou hodnotu, spusti se
citac.

» Pokud aktudlni hodnota &itace pfekro€i hodnotu definovanou
parametrem 2901, zobrazi se informace o Udrzbé na panelu.

0.0 — Resetuje parametr.

2903

SIGN. CITACE OT (aktivace é&itace otaéek) 0...6553 Mrev
Nastavuje aktivacni misto pro &ita¢ otacek motoru.

» Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2904.

0 — Zakazuje spusténi.

2904

SKUT MNOZSTVi OT 0...6553 Mrev

(skute€na hodnota mnozstvi otacek)

Definuje skute€nou hodnotu ¢itaCe otacek motoru.

» Kdyz se parametr 2903 nastavi na nenulovou hodnotu, spusti se
citac.

» Pokud aktualni hodnota ¢&itace pfekroci hodnotu definovanou
parametrem 2903, zobrazi se informace o Udrzbé na panelu.

0 — Resetuje parametr.

2905

SIGN. DOBA CHODU (aktivace doby chodu)0.0...6553.5 kh
Nastavuje aktivacni misto pro &ita¢ doby chodu ménice.

* Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2906.

0 — Zakazuje spusténi.

2906

SKUT.DOBA CHODU 0.0...6553.5 kh

(skute€na hodnota doby chodu)

» Kdyz se parametr 2905 nastavi na nenulovou hodnotu, spusti se
citac.

» Pokud aktudalni hodnota &itace pfekro€i hodnotu definovanou
parametrem 2905, zobrazi se informace o Udrzbé na panelu.

Definuje skute€nou hodnotu ¢itate doby chodu ménice.
0.0 — Resetuje parametr.
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Kéd

Popis Rozsah

2907

USER MWh TRIG 0.0...6553.5 MWh
(aktivacni misto spotieby energie)

Nastavuje aktivacni misto pro ¢ita¢ na akumulované energetické
spotfeby (v megawatt hodinach) ménice.

» Hodnota je porovnavana s hodnotou parametru 2908.

0.0 — Zakazuje spusténi.

2908

USER MWh ACT 0.0...6553.5 MWh

(skutecna hodnota spotieby energie)

Definuje skute¢nou hodnotu CitaCe spotfeby energie ménice

(v megawatt hodinach).

» Kdyz se parametr 2907 nastavi na nenulovou hodnotu, spusti se
citac.

» Pokud aktualni hodnota &itace pfekro€i hodnotu definovanou
parametrem 2907, zobrazi se informace o udrzbé na panelu.

0.0 — Resetuje parametr.

Seznam parametru a jejich popis

231




UZivatelska pfirucka ACH550 -01

Skupina 30: PORUCHOVE FUNKCE

(Poruchové funkce)

Tato skupina definuje situace, které mize méni¢ vyhodnotit jako
potencialni poruchu a definuje, jak by mél zareagovat, pokud je
detekovéana porucha.

Kéd

Popis Rozsah

3001

FUNKCE AI<MIN 0...3

Definuje reakci ménice, pokud analogovy vstup (Al) poklesne pod

poruchovy limit a Al je pouzit jako reference.

» 3021 LIMIT POR. Al1 @ 3022 LIMIT POR. AI2 nastavuje minimalni limity.

0 = NEVYBRANO (nevybrano) — bez odezvy.

1 = PORUCHA — Zobrazi se porucha (7, A1 LOSS nebo 8, AI2 LOSS) a
pohon se zastavi setrvacnosti.

2 = KONST. OT. 7 — Zobrazi se varovani (2006, AI1 LOSS nebo 2007, AI2
LOSS) a nastavi se otacky pouzitim 1208 KONSTANTNI OT. 7.

3 = POSLEDNI OT. — Zobrazi se varovani (2006, A1 LOSS NEBO 2007, AI2
LOSS) a nastavi se otacky dle posledni provozni trovné. Tato hodnota
je stfedni hodnota otacek béhem poslednich 10 sekund.

AVAROVANi! Pokud vyberete KONST. OT. 7 nebo POSLEDNi OT.,

ujistéte se, Ze pokud dojde ke ztraté signalu analogového vstupu, je
nasledujici provoz bezpecny.

3002

POR.KOM. S PNLEM 1...3
(porucha komunikace s panelem)

Definuje reakci méni¢e na chybu komunikace s ovladacim panelem.

1 = PORUCHA — Zobrazi poruchu (10, ZTRATA PANELU) a pohon se
setrvacnosti zastavi.

2 = KONST. OT. 7 — Zobrazi varovani (2008, ZTRATA PANELU) a nastavi
otacky pouzitim 1208 KONSTANTNI OT. 7.

3 = POSLEDNI OT. — Zobrazi varovani (2008, ZTRATA PANELU) a nastavi
otacky dle posledni provozni urovné. Tato hodnota je stfedni hodnota
otacek béhem poslednich 10 sekund.

VAROVANI! Pokud vyberete KONST. OT. 7 nebo POSLEDNi OT.,
ujistéte se, ze pokud dojde ke ztraté komunikace s ovladacim
panelem, je nasledujici provoz bezpecny.
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Kéd

Popis Rozsah

3003

EXT. PORUCHA 1 -6...6
(externi porucha 1)

Definuje vstupni signal externi poruchy 1 a odezvu ménice na externi
poruchu.
0 = NEVYBRANO (nevybrano) — Signal externi poruchy neni pouzit.
1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 jako vstup externi poruchy.
« Aktivovani digitalniho vstupu indikuje poruchu. Méni¢ zobrazi
poruchu (14, EXT PORUCHA 1) a pohon setrvacnosti zastavi.
2...6 = DI2...DI6 — Definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako vstup externi
poruchy.
* Viz DI1 vySe.
-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako vstup externi
poruchy.
* Deaktivace digitalniho vstupu indikuje poruchu. Méni¢ zobrazi
poruchu (14, EXT PORUCHA 1) a pohon setrvacnosti zastavi.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako vstup externi poruchy.
* Viz DI1(INV) vySe.

3004

EXT. PORUCHA 2 -6...6

(externi porucha 2)

Definuje vstupni signal externi poruchy 2 a odezvu ménice na externi
poruchu.

» Viz parametr 3003 uvedeny vyse.

3005

TEP. OCH. MOTORU 0...2
(tepelna ochrana motoru)

Definuje odezvu ménice na prehfati motoru.

0 = NEVYBRANO (nevybrano) — Bez odezvy a / nebo tepelna ochrana
motoru neni nastavena.

1 = PORUCHA (porucha) — Pokud vypocitana teplota motoru prevysi 90
°C, zobrazi se varovani (2010, TEPLOTA MOTORU). Pokud vypocitana
teplota motoru prevysi 110 °C, Zobrazi se varovani (9, TEPLOTA
MOTORU) a pohon setrvacnosti zastavi.

2 = VAROVANI — Pokud vypocitana teplota motoru prevysi 90 °C, zobrazi
se varovani (2010, TEPLOTA MOTORU)
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Kod |Popis Rozsah

3006 [TEP.MOT-T KONST 256...9999 s

(teplota motoru - €asova konstanta)

Nastavi teplot. ¢as. konstantu motoru pro tepelny model motoru.

- Toto je ¢as potiebny pro to, aby motor dosahl 63% kone&né teploty pfi
ustaleném zatizeni.

» Pro tepelnou ochranu v souladu s UL pozadavky pro NEMA - tfida
motord, pouZijte pravidlo: TEP.MOT-T KONST = 35x 6, kde t6
(v sekundach) je specifikovan vyrobcem motoru jako ¢as, kdy maze
motor bezpec¢né pracovat pfi 6-ti nasobku jmenovitého proudu.

- Teplot. ¢as. konstanta pro vypinaci kfivku tfidy 10 je 350 s, pro vypi-
naci kfivku tfidy 20 je 700 s a pro vypinaci kfivku tfidy 30 je 1050 s.

Zatizeni A
motoru
t
ZvySeni tep., : :
100 %t----- T
63% - - - -
|
| {
P 3006
3007 |ZAT. KR. MOTORU 50...150%

(zatézovaci kfivka motoru)

Nastavuje maximalni dovolené provozni zatizeni motoru.

» Pokud nastavite 100%, pak maximalni dovolené zatizeni je rovno hodnoté
parametru ze skupiny Start-up Data parametr 9906 JMEN. PROUD MOT.

» Upravte Uroven zatézovaci kfivky, pokud se teplota okoli li§i od jmenovité.

Vystupni proud (%) relativné
k 9906 JMEN. PROUD MOT

150 +

P 3007 100 L- - - - - — _
|
|

P 3008 50 /‘.7
|
: Frekvence

P 3009
3008 |ZAT. PRI NUL. OT 25...150%

(zatizeni pfi nulovych otackach)
Nastavuje maximalni mozny proud pfi nulovych otackach.
» Hodnota je relativni k 9906 JMEN. PROUD MOT.

234 Seznam parametr( a jejich popis



UZivatelska prirucka ACH550 -01

Kéd

Popis Rozsah

3009

3.5

FREKV ODP. MiSTA 1...250 Hz
(frekvence odpojovaciho mista)

Nastavuje frekvenci odpojovaciho mista pro zatéZovaci kfivku motoru.

Priklad: Vypinaci ¢asy tepelné ochrany, kdyz parametry 3006 TEP.MOT-
T KONST, 3007 zAT. KR MOT a 3008 zAT. PRI NUL. OT maji standardni
hodnoty.

lo/In

lo = Vystupni proud

In = Jmenovity proud motoru
fo = Vystupni frekvence
fgrk = Frekvence odpoj. mista
A = \Vypinaci ¢as

180 s
300s
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Kéd

Popis Rozsah

3010

FUNKCE BLOK. (funkce blokovani) 0...2
Tento parametr definuje fungovani funkce blokovani. Tato ochrana je
aktivni, kdyz je pohon provozovan v blokované oblasti (viz. obr.) po
dobu definovanou 3012 STALL TIME. “User Limit” (uZivatelsky limit) je
definovan ve skalarnim rezimu 2003 MAXIMALNI PROUD ve Skupina 20:
LIMITY, a ve vektorovém rezimu v 2017 MAX MOMENT 1 a 2018 MAX
MOMENT 2, nebo limitem na vstupu comm.
0 = NEVYBRANO (nevybrano) — Ochrana blokovani neni pouzita.
1 = PORUCHA (porucha) — Kdyz je pohon provozovan v blokované
oblasti po dobu nastavenou v 3012 STALL TIME:
» Pohon se setrvacnosti zastavi.
+ Je zobrazena indikace poruchy.
2 = VAROVANI — KdyZ je pohon provozovan v blokované oblasti po dobu
nastavenou v 3012 DOBA BLOKOVANI:
+ Je zobrazena indikace alarmu.
* Alarm zmizi, kdyz se pohon dostane mimo blokovanou oblast na
polovinu doby nastavenou parametrem 3012 DOBA BLOKOVANI.

Moment/ A
proud
Oblast blokovani

95%
UzZiv.
limit

f

3011
Frekvence blokovani

3011

FREKVENCE BLOK. 0.5...50 Hz

Tento parametr nastavuje hodnotu frekvence pro funkci blokovani.Viz
obrazek pro parametr 3010.

3012

BLOKOVANI - CAS 10...400 s
(blokovani - ¢as)
Tento parametr nastavuje hodnotu doby pro funkci blokovani.

3017

ZEM. SPOJ. - POR (zemni spojeni - porucha)0=BLOKOVANO,
1=POVOLENO

Definuje reakci ménice, pokud meéni¢ detekuje poruchu zemniho

spojeni v motoru nebo v motorovém kabelu.

0 = BLOKOVANO (ne) — bez odezvy.

1 = POVOLENO (porucha) — Zobrazi poruchu (16, ZEMNi SPOJENI) a pohon
se zastavi setrvacnosti.
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Kéd

Popis Rozsah

3018

FCE PORUCHA KOM. (funkce poruchy komunikace)0...3

Definuje reakci ménice, pokud dojde ke ztraté fieldbusové komunikace.

0 = NEVYBRANO — (nevybrano) — bez odezvy.

1 = PORUCHA — Zobrazi poruchu (28, PORUCHA SER.KOM) a pohon se
zastavi setrvacnosti.

2 = KONST. OT. 7 — Zobrazi alarm (2005, /0 KOMUNIKACE) a nastavi
otacky pomoci parametru 1208 KONSTANTNI OT. 7. Tento “alarm
otacek” zGistane aktivni, dokud fieldbus nezapi$e novou hodnotu
reference.

3 = POSLEDNI OT. — Zobrazi alarm (2005, 1/0 KOMUNIKACE) a nastavi
otacky dle posledni provozni urovné. Tato hodnota je stfedni hodnota
otacek béhem poslednich 10 sekund. Tento “alarm otacek” zlstane
aktivni, dokud fieldbus nezapi$e novou hodnotu reference.

VAROVANI! Pokud zvolite KONST. OT.7 nebo POSLEDNI OT., ujistéte
se, Ze nasledny provoz bude bezpecény, i kdyz dojde ke ztraté
fieldbusové komunikace.

3019

POR. KOM. - CAS (porucha komunikace - éas)0...60.0 s

Nastavi ¢as pro komunikaéni poruchu pouzity v 3018 FCE PORUCHA

KOM..

- Kratké preruseni fieldbusové komunikace neni vyhodnoceno jako
porucha, pokud je krat§i nez hodnota POR. KOM.-CAS.

3021 |LIMIT POR. Al1 (limit poruchy Al1) 0...100%
Nastavuje poruchovou uroveri pro anal. vstup 1. Viz 3001 AI<MIN FUNCTION.
3022 [LIMIT POR. AI2 (limit poruchy Al2) 0...100%

Nastavuje poruchovou uroveri pro anal. vstup 2. Viz 3001 AI<MIN FUNCTION.

3023

CHYBA KABELAZE (porucha zapojeni) 0=BLOKOVANO,
1=POVOLENO

Definuje reakci méni¢e na chyby v zapojeni a na poruchy uzemnéni

zjiSténé, kdyz pohon NEPRACUJE. Kdyz drive nebézi, tak sleduje:

» Spravné pfipojeni vstupniho vykonu na vystup méni¢e (méni¢ muze
zobrazit poruchu 35, VYST.PRIPOJENI pfi zji§téni nespravného pfipojeni.

» Chyby zemnéni (méni¢ zobrazuje poruchu 16, ZEMNi SPOJENI,
kdyzdetekuje chybu zemnéni). Viz také parametr 3017 ZEMNi SPOJENI.

0 = BLOKOVANO — Bez reakce na vSechny vysledky sledovani.

1 = POVOLENO — Zobrazi poruchu, kdyz sledovani zjisti problém.

3024

CHYBA CB TEPL (porucha teploty CB) 0=BLOKOVANO,
1=POVOLENO
Definuje reakci ménice na prekroCeni teploty fidici desky. Neplati pro
meénice s Fidici deskou OMIO.
0 = BLOKOVANO — bez odezvy
1 = POVOLENO — Zobrazi poruchu (37, CB PREHRATI) a pohon se zastavi
setrvacnosti..
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Skupina 31: AUTOMATICKY RESET

Tato skupina definuje podminky pro automaticky reset.
Automaticky reset nastane poté, co je detekovana konkrétni
porucha. Méni¢ ¢eka po dobu nastaveného zpozdéni, poté se
automaticky restartuje. Mizete omezit pocet resett ve
stanovené ¢asové periodé a mlizete nastavit automaticky reset
pro celou fadu poruch.

Kéd

Popis Rozsah

3101

POCET POKUSU 0...5

Nastavuje pocet povolenych automatickych resetd béhem periody,

definované pomoci 3102 DOBA POKUSU.

» Pokud pocet automatickych resetl presahne tento limit (béhem doby
pokust), méni¢ zabrani dal§im automatickym resetim a z(istane
zastaven.

» Nastartovani ménice pak vyzaduje Uspésny reset provedeny z ovla-
daciho panelu nebo ze zdroje vybraného pomoci 1604 VYBER RESETU
POR.

Priklad: Tfi poruchy mohou nastat b&€hem doby pokus(. Posledni je

resetovan pouze v pfipadé, kdyz je hodnota 3101 POCET POKUSU 3
nebo vice.

Doba pokusl
/ N Cas

AV4 N\
N\ /NN

x = Automaticky reset

3102

DOBA POKUSU 1.0...600.0 s

Nastavuje ¢asovou periodu pro pocitani a limitovani poctu resetu.
* Viz 3101 POCET POKUSU.

3103

CAS ZPOZDENI 0.0...120.0 s

Nastavuje ¢asové zpozdéni mezi zjisténim poruchy a pokusem o restart
ménice.

¢ Pokud ¢AS zPOZDENI = nula, bude ménic resetovan okamzité.

3104

AUT.RES-NADPROUD 0=BOKOVANO,
1=POVOLENO

Nastavuje funkci automatického resetu pfi nadproudu na zapnuto nebo
vypnuto.
0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.
1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.
» Automaticky resetuje poruchu (nadproud) se zpozdénim nastave-
nym pomoci 3103 CAS zPOZDENI a méni¢ pokracuje v normalnim
provozu.
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Kod |Popis Rozsah
3105 |AUT.RES-PREPETI (aut. reset - prepéti) 0=BLOKOVANO,
1=POVOLENO
Nastavuje funkci automatického resetu pfi pfepéti na zapnuto nebo
vypnuto.

0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.
1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.
» Automaticky resetuje poruchu (SS PREPETI) po zpozdéni
nastaveném pomoci 3103 CAS zPOZDENI a méni¢ pokracuje v
normal-nim provozu.

3106 |AUT.RES-PODPETI (aut. reset - podpéti) 0=BLOKOVANO,
1=POVOLENO
Nastavuje funkci automatického resetu pfi podpéti na zapnuto nebo
vypnuto.
0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.
1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.
+ Automaticky resetuje poruchu (SS PODPETI) po zpozdéni nasta-
veném pomoci 3103 CAS ZPOZDENI a méni¢ pokracuje v normalnim
provozu.

3107 |AUT.RES - AI<MIN 0=BLOKOVANO,
1=POVOLENO

Nastavuje funkci automatického resetu pro funkci analogovy vstup je

mensi nez minimum na zapnuto nebo vypnuto.

0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.

1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.

» Automaticky resetuje poruchu (AI<MIN) po zpozdéni nastaveném
pomoci 3103 CAS ZPOZDENI a méni¢ pokracuje v normalnim
provozu.

VAROVANI! Kdyz dojde k obnoveni signalu analogového vstupu,
méni¢ se mUZe restartovat dokonce i po dlouhém preruseni ¢innosti.
Ujistéte se, Zze automaticky déle oddaleny start nezplsobi fyzickou
Ujmu a / nebo poskozeni zafizeni.

3108 |AUT.RES-EXT.POR. 0=BLOKOVANO,
(automaticky reset - externi porucha) 1=POVOLENO
Nastavuje funkci automatického resetu pfi externi poruse na zapnuto
nebo vypnuto.
0 = BLOKOVANO — Zakazuje automaticky reset.
1 = POVOLENO — Povoluje automaticky reset.
+ Automaticky resetuje poruchu (EXT PORUCHA 1 nebo EXT
PORUCHA 2) po zpozdéni nastaveném pomoci 3103 CAS ZPOZDENI a
méni¢ pokrac¢uje v normalnim provozu.
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Skupina 32: SUPERVIZE

Tato skupina definuje supervizi az pro tfi signaly ze Skupina 01:
PROVOZNI DATA. Supervize sleduje stanoveny parametr a
uvede relé pod napéti, pokud parametr prekro€i stanoveny limit.
Pouzijte Skupina 14: RELEOVE VYSTUPY a stanovte relé, které
bude aktivovano, kdyz je signal pfilis nizky nebo pFili§ vysoky.

Kéd

Popis Rozsah

3201

SUPERV 1 PARAM 101...159

\oli prvni supervizovany parametr.

+ Musi to byt &islo parametru ze Skupina 01: PROVOZNI DATA.

* 101...159 — Supervizuje parametry 0101...0159.

» Pokud supervizovany parametr prekroci limit, releovy vystup je
pfiveden pod napéti.

» Limity supervize jsou stanoveny v této skupiné.

+ Releové vystupy jsou definovany ve Skupina 14: RELEOVE
VYSTUPY (definice také upfesni, ktery supervizovany limit je sledovan).

LO <HI

Supervize provoznich dat pouzitim releovych vystup(, kdyz LO < HI.

\/iz obrazek na strané 241.

» Pfipad A = Parametr 1401 RELEOVY VYSTUP 1 (nebo 1402 RELEOVY
VYSTUP 2 atd.) hodnota je SUPRV.1 NAD nebo SUPRV.2 NAD. Pouzijte pro
sle-dovani, kdyz / pokud supervizovany signal pfekro¢i dany limit. Relé
zU-stane aktivni dokud supervizovana hodnota neklesne pod dolni
limit.

» Pfipad B = Parametr 1401 RELEOVY VYSTUP 1 (nebo 1402 RELEOVY
VYSTUP 2, atd.) hodnota je SUPRV.1 POD nebo SUPRV.2 POD. Pouzijte
pro sledovani, kdyz / pokud supervizovany signal spadne pod dany
limit. Relé zGstane aktivni, kdyZ / pokud supervizovany signal spadne
pod dany limit. Relé zUstane aktivni dokud supervizovana hodnota
nestoupne nad horni limit.

LO > HI

Supervize provoznich dat pouzitim releovych vystupl, kdyz LO>HI. Viz

obrazek na strané 241.

Dolni limit (HI 3203) je zpoc&atku aktivni a z(stane aktivni dokud se

supervizovany parametr nedostane nad horni limit (LO 3202), ¢imz se

tento limit stane aktivnim limitem. Tento limit zdstane aktivni dokud se
supervizovany parametr nedostane pod spodni limit (HI 3203), &imzZ se
tento limit stane aktivnim limitem.

» Pfipad A = Parametr 1401 RELEOVY VYSTUP 1 (nebo 1402 RELEOVY
VYSTUP 2, atd.) hodnota SUPRV.1 NAD nebo SUPRV.2 NAD. Zpocatku je
relé bez napéti. Relé se sepne pokazdé, kdyz se supervizovany
parametr dostane nad aktivni limit.

» Pfipad B = Parametr 1402 RELEOVY VYSTUP 1 (nebo 1402 RELEOVY
VYSTUP 2, atd.) hodnota je SUPRV.1 POD nebo SUPRV.2 POD. Zpoc¢atku
je relé pod napétim. Zustane bez napéti, kdyZ se supervizovany

parametr dostane pod aktivni limit.

240

Seznam parametr( a jejich popis




UZivatelska prirucka ACH550 -01

Kod |Popis Rozsah
LO <HI
Pokyn: Pripad LO < HI reprezentuje normalni hysterezi.

Hodnota supervizovaného parametru

HI (3203)
LO (3202)

Pfipad A
Pod napétim (1) ~T—
0 »
Lo

Pfipad B .
ver | | | | |
Pod napétim (1) T—‘
S I
LO > HI

Pokyn: Pfipad LO>HI reprezentuje specialni hysterezi se dvéma
oddélenymi supervizovanymi limity.

Y~

Hodnota supervizovaného parametru Aktivni limit

LO (3202) % - — — -
HI (3203) |

Pfipad A .
Pod napétim (1) |-
t
0 >
Pfipad B b !

Pod napétim (1) ' ! P!

3202 [SUPERV 1 LIM DOL -

Nastavuje dolni limit pro prvni supervizovany parametr. Viz 3201
SUPERV 1 PARAM uvedeny vyse.

3203 [SUPERV 1 LIM HOR -

Nastavuje horni limit pro prvni supervizovany parametr. Viz 3201
SUPERV 1 PARAM uvedeny vyse.
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Kod |Popis Rozsah
3204 |SUPERV 2 PARAM 101...159
Voli druhy supervizovany parametr. Viz 3201 SUPERV 1 PARAM uvedeny vyse.
3205 |[SUPERV 2 LIM DOL -
Nastavuje dolni limit pro druhy supervizovany parametr. Viz 3204
SUPERV 2 PARAM uvedeny vyse.
3206 |[SUPERV 2 LIM HOR -
Nastavuje horni limit pro druhy supervizovany parametr. Viz 3204
SUPERV 2 PARAM uvedeny vyse.
3207 |SUPERV 3 PARAM 101...159
Voli tfeti supervizovany parametr. Viz 3201 SUPERV 1 PARAM uvedeny vySe.
3208 |[SUPERV 3 LIM DOL -
Nastavuje dolni limit pro druhy supervizovany parametr. Viz 3207
SUPERV 3 PARAM uvedeny vyse.
3209 |[SUPERV 3 LIM HOR -
Nastavuje horni limit pro tfeti supervizovany parametr. Viz 3207
SUPERV 3 PARAM uvedeny vyse.
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Skupina 33: INFORMACE

Tato skupina poskytuje pfistup k informacim o aktualnim
programu meénice: verze a datum testovani.

Kéd |Popis Rozsah

3301 |FIREM. SW 0000...FFFF hex
Obsahuje verzi firmware ménice.

3302 [SW KE STAZENI 0000...FFFF hex
Obsahuje verzi zat frekving package.

3303 [DATUM TESTOVANI yy.ww
Obsahuje datum testovani (yy.ww).

3304 [JMEN.HOD.MENICE XXXY
(k)dbes.ahuje jmenovité hodnoty proudu a napéti ménice. Format je XXXY,

* XXX = jmenovita hodnota proudu méni¢e v ampérech. Pokud se
vyskytne, pak A znaci desetinnou ¢arku v hodnoté jmenovitého prou-
du. Napf. XXX = 8A8 znaci jmenovitou hodnotu proudu 8,8 ampér.

» Y = jmenovita hodnota napéti ménice, kde Y = 2 znadi jmenovité
napéti 208...240 V a Y = 4 znaci jmenovité napéti 380...480 V.

3305 [SEZNAM PARAMETRU 0000...FFFF hex
Obsahuje verzi tabulky parametrd pouzitou v ménici.
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Skupina 34: ZOBRAZ. NA PANELU

Tato skupina definuje obsah displeje ovladaciho panelu (stfedni
Cast), kdyz je ovladaci panel ve vystupnim rezimu.

Kéd

Popis Rozsah

3401

PARAMETR 1 100...159

\ybira prvni parametr (pomoci &isla) zobrazeny na ovladacim panelu.

Definice v této skupiné vymezuji obsah displeje, kdyz je ovladaci panel

v ovladacim modu.

* Mdze byt vybran kterykoli parametr ze skupiny 01.

» Pouzitim nasledujicich parametrt mlze byt zobrazovana hodnota
Skalovana, pfevadéna na vhodné jednotky a / nebo zobrazena jako
sloupcovy diagram.

» Obrazek urluje vybéry provedné parametry v této skupiné.

100 = NEVYBRANO — prvni parametr nebude zobrazen.

101...159 = Zobrazi parametr 0101...0159. Pokud parametr neexistuje,

displej zobrazi “n.a.” - not available = neni k dispozici.

P 3404 P 3405

AUTO R 15.0Hz
P 3401 (137) —» 15’0 Hz
P 3408 (138) ——» 3.7 A
P3415(139) — 44 .0 %
~ 100:00 [ MENU _

AUTO R 15.0Hz

15.0 Hz

3.7 A
P 3404 — > VXV
[ e S R S R
00:00 [ MENU
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Kod |Popis Rozsah

3402 | MIN PARAMETRU 1 -

Definuje minimalni o¢ekavanou hodnotu pro prvni zobrazovany

parametr.

» Pouzijte parametry 3402, 3403, 3406, a 3407, napf. pro pfevod
parametru ze skupiny 01 jako je 0102 OTACKY (v ot/min) na rychlost
dopravniku pohanéného motorem (ve stopach/min). Pro takovy
prevod jsou zdrojové hodnoty na obrazku minimalni, maximalni
otacky a zobrazené hodnoty jsou odpovidajici minimalni a maximalni
rychlosti dopravniku.

» Pouzijte parametr 3405 pro vybér zobrazeni spravnych jednotek..

Pokyn: Vybérem jednotky nepfevedete hodnotu. Parametr se

neuplatni, pokud je nastaven parametr 3404 FORMAT PAR. 1 = 9 (PRIME

ZOBR.).
Zobraz.
hodn. 4
P3407 - — — — — — — ,
|
P 3406 -| — — |
I | __ Zdroj.
—
P3402 P 3403  hodn.

3403 [MAX PARAMETRU 1 -

Definuje maximalni oéekavanou hodnotu pro prvni zobrazovany
parametr.

Pokyn: Parametr se neuplatni, pokud je nastaven parametr 3404
FORMAT PAR. 1 = 9 (PRIME ZOBR.).
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Kéd

Popis Rozsah

3404

FORMAT PAR. 1 0...9

Definuje umisténi desetinné ¢arky pro prvni zobrazovany parametr.
» Vlozi pocet pozadovanych desetinnych mist vpravo od desetinné

carky.
 Viz tabulka s pfikladem pouziti T (pi=3.14159).
3404 Value | Zobr. Rozsah
0 +3 -32768...+32767 (se znaménkem)
1 + 3.1
2 +3.14
3 +3.142
4 3 0...65535 (bez znaménka)
5 3.1
6 3.14
7 3.142
8 Zobrazeni prouzkového grafu.
9 Pfima hodnota. Umisténi desetinné tec¢ky a jednotky
jsou stejné jako u zdrojového signalu.
Pokyn: Parametry 3402, 3403 a 3405...3407 se
neuplatni.
3405 |[JEDNOTKA PAR. 1 0...127

\ybira jednotku pouzitou pro prvni zobrazovany parametr.

Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1 =
9 (PRIME ZOBR.).

BEZ JED. 9 = °C 18 =MWh 27 =1t 36 =1/s 45 =Pa 54 =Ib/m 63 =Mrev

A
\
H

N

NOo s WN = O
nm o nnonn
=) 0\0

oo
"
=
=

10=Ibft 19=m/s 28=MGD 37=I/min 46=GPS 55=Ib/h 64=d
M=mA 20=mdh 29=inHg 38=lh 47 =gal/ls 56=FPS 65=inWC
12=mV  21=dm%s 30=FPM 39=m3s 48= gal/m 57 =ft/s 66 = m/min
13=kW 22=bar 31=kb/s 40=m%m 49=gal/h 58=inH,0 67 =Nm
14 =W 23=kPa 32=kHz 41=kg/ls 50=ft%s 59=inwg

15=kWh 24=GPM 33=ohm 42=kg/m 51=ft®m 60="ftwg

ot./min. 16 = °F 25=PSl 34=ppm 43=kgh 52=f%h 61 =lbsi

17 =hp 26=CFM 35=pps 44=mbar 53=Ib/s 62=ms

Nasledujici jednotky maji vyznam pro prouzkové grafy
117 = Y%ref 118 = %act 119 = %dev 120 = % LD 121 =% SP 122=%FBK 123 = lout 124 = Vout
125 = Fout 126 = Tout 127 =Vdc

3406 [MIN VYSTUPU 1 -
Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro prvni zobrazovany
parametr.
Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1 =
9 (PRIME ZOBR.).
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Kod |Popis Rozsah

3407

MAX VYSTUPU 1 -
Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro prvni zobrazovany parametr.

Pokyn: Parametr se neuplatni, kdyz je parametr 3404 FORMAT PAR. 1 =
9 (PRIME ZOBR.).

3408

PARAMETR 2 100...159

\Voli druhy parametr (pomoci Cisla) zobrazeny na ovladacim panelu.
» Viz parametr 3401.

3409

MIN PARAMETRU 2 -

Definuje minimalni o¢ekavanou hodnotu pro druhy zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3402.

3410

MAX PARAMETRU 2 -

Definuje maximalni oéekavanou hodnotu pro druhy zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3403.

3411

FORMAT PAR. 2 0...9

Definuje pozici desetinné te¢ky pro druhy zobrazovany parametr.
» Viz parametr 3404.

3412

JEDNOTKA PAR. 2 0...127

\oli jednotky pouzité pro druhy zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3405.

3413

MIN VYSTUPU 2 -

Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro druhy zobrazovany
parametr.
» Viz parametr 3406.

3414

MAX VYSTUPU 2 -

Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro druhy zobrazovany parametr.
» Viz parametr 3407.

3415

PARAMETR 3 100...159

\oli tfeti parametr (pomoci Cisla) zobrazeny na ovladacim panelu.
» Viz parametr 3401.

3416

MIN PARAMETRU 3 -
» Definuje minimalni o€ekavanou hodnotu pro tfeti zobrazovany parametr.

iz parametr 3402.

3417

MAX PARAMETRU 3 -

Definuje maximalni o¢ekavanou hodnotu pro tfeti zobrazovany parametr.
» Viz parametr 3403.

3418

FORMAT PAR. 3 0...9
Definuje pozici desetinné tec¢ky pro tfeti zobrazovany parametr.

» Viz parametr 3404.
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Kod |Popis Rozsah

3419 |[JEDNOTKA PAR. 3 0...127
Voli jednotky pouzité pro tfeti zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3405.

3420 [MIN VYSTUPU 3 -
Nastavuje minimalni hodnotu zobrazenou pro tfeti zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3406.

3421 MAX VYSTUPU 3 -
Nastavuje maximalni hodnotu zobrazenou pro tfeti zobrazovany parametr.
* Viz parametr 3407.
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Skupina 35: MERENi TEPL MOTORU

(Skupina 35: Méreni teploty motoru)

Tato skupina definuje zjiSt'ovani a vytvafeni zprav pro konkrétni
potencialni poruchu - pfehfati motoru, které je detekovano
teplotnimi €idly. Typické zapojeni je znazornéno nize.

Jedno ¢idlo
7: L Al
Motor L o
= ——|AGND
; L AO1
\‘ . _JAGND
10 nF L ’
Tfi ¢idla
= 1 Al
Motor ) ‘. : . |aenD
T T T L ;:
: N -Yo)|
' AGND

10 nF -L

/A\ VAROVANI! IEC 60664 vyzaduje dvojitou nebo zesilenou
izolaci mezi zivymi ¢astmi a povrchem pfistupnych éasti
elektrického zafizeni, které jsou bud’ nevodivé nebo vodivé,
ale nepfipojené k ochranné zemi.
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Pro splnéni tohoto pozadavku pfipojte termistor (nebo jinou
podobnou souc¢astku) na ovladaci svorky méni¢e pouzitim
nékteré z téchto mozZnosti:

» Oddélte termistor od Zivych &asti motoru dvojitou zesilenou
izolaci.

» Chranite vSechny obvody pfipojené na analogové a digitalni
vstupy ménice. Zabezpedte proti spojeni a izolujte od
ostatnich nizkonapét'ovych obvodu pomoci zakladni izolace
(dimenzované pro stejnou napét'ovou urover jako je hlavni
obvod ménice).

» Pouzijte externi termistorové relé. Izolace relé musi byt
dimenzovana na stejnou napét’ovou uroveri jako je hlavni
obvod ménice.

NiZe uvedené obrazky znazorfiuji pfipojeni termistoru relé a

senzoru PTC s vyuzitim digitalnich vstupu. Na strané motoru

musi byt stinéni kabelu uzemnéného pfes kapacitu 10 nF.

Pokud to neni mozné, nechte stinéni nepfipojené.

3501 SENSOR TYPE = 5 (THERMISTOR(0)) nebo 6 (THERMISTOR(1))ter. relé

Termistor.

relé Ridici deska
o
- % +24V DC

@ o

3501 SENSOR TYPE = 5 (THERMISTOR(0)) — PTC senzor
Ridici deska

DI
+24V DC

i
Motor 10 nF é%

Pro dalSi poruchy nebo pfedpokladané pFehFé}i motoru pfi
pouziti modelu, viz Skupina 30: PORUCHOVE FUNKCE.
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Kéd |Popis Rozsah

3501 TYP CIDLA 0...6

Urci se typ pouzitého teplotniho €idla motoru - PT100 (°C), PTC (ohmy)
nebo termistor.

iz parametry 1501 vYzNAM AO1 and 1507 VYZNAM AO2.
0 = ZADNA (zadny)
1 =1 x PT100 — jako konfigurace Cidel se pouzije jedno ¢idlo PT100.
* Analogovy vystup A0O1 nebo A02 dodava €idlu konstantni proud.
» Odpor senzoru se zvysi tak, jak se zvySi teplota motoru a stejné tak
napéti na ¢nevyuzito.
» Funkce méfeni teploty snima napéti pfes analogtovy vstup Al1 nebo
A2 a pfevadi je na °C.
2 =2 x PT100 — jako konfigurace Cidel se pouziji dvé ¢idla PT100.
* Funkce je stejna jako pro 1 x PT100.

3 =3 x PT100 — jako konfigurace €idel se pouziji tfi ¢idla PT100. Funkce
je stejna jako pro 1 x PT100.
4 = PTC — jako konfigurace
Cidel se pouzije termistor.
* Analogovy vystup dodava
¢idlu konstantni proud. Zvysena
Odpor senzoru se prudce
zvySi tak, jak se zvysi
teplota motoru nad
referencni teplotou PTC
(Tref), coZ odpovida napéti  Normalni
na rezistoru. Funkce
méreni teploty snima
napéti pfes analogovy
vstup AI1 a pfevadi je na
ohmy.
Tabulka dole a graf nahofe
znazornuiji typickou
zavislost odporu PTC ¢idla jako funkci provozni teploty motoru.

Teplota Odpor
Normalni < 1.5 kohm
ZvySena >4 kohm
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Kéd

Popis Rozsah

5 = THERMISTOR (0) — jako konfigurace Cidel se pouzije termistor.

* Tepelna ochrana motoru je aktivovana pres digitalni vstup. Pfipojte
bud PTC senzor nebo termistoroveé relé (v klidovém stavu sepnuté)
na digitalni vstup. Méni¢ vyhodnoti stav digitalniho vstupu, jak je
znazornéno v tabulce vyse.

* Kdyz je digitélni vstup “0”, motor je prehfaty.

* Viz obrazek pfipojek na strané 250.

* Nize uvedena tabulka a graf na strané 257 zobrazuji pozadavky na
odpor pro PTC senzor pfipojeny mezi 24 V a digitalni vstup jako
funkce provozni teploty motoru.

Teplota Odpor
Normalni < 3 kohm
ZvySena > 28 kohm

6 = THERMISTOR (1) — jako konfigurace €idel se pouzije termistor.
» Tepelna ochrana motoru je aktivovana pres digitalni vstup. Pfipojte
termistorové relé (v klidovém stavu rozepnuté) na digtitalni vstup.
* Ménic¢ vyhodnoti stav digitalniho vstupu, jak je zndzornéno v tabulce
vyse.
* iz obrazky pfipojeni na strané 250.

3502

VYBER VSTUPU 1...8
(vybér vstupu)

Definuje vstup pouzity pro teplotni ¢idlo.
1-AI1-PT100 a PTC.

2 — A2 -PT100 a PTC.

3...8 =DI1...DI6 — Termistor a PTC

3503

LIMIT ALARMU (limit alarmu) -10...200 °C /
Definuje limit alarmu pro 0...5000 ohm
méfeni teploty motoru. 0...1

» Pfi teploté vy$si nez je tento limit, ménic¢ zobrazi alarm (2010,
TEPLOTA MOTORU).

Pro termistory nebo PTC pfipojené k digitalnimu vstupu:

0 — deaktivovany

1 — aktivovany

3504

LIMIT PORUCHY (limit poruchy) -10...200 °C /
Definuje limit alarmu pro 0...5000 ohm
méfeni teploty motoru. 0...1

» P¥i teploté vyssi nez je tento limit, méni¢ zobrazi poruchu
(9, PREHRATI) a pohon se zastavi.

Pro termistory:

0 — deaktivovany.

1 — aktivovany.
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Skupina 36: FUNKCE CASOVANI

Tato skupina definuje asované funkce. Casované funkce

zahrnuji:

+ Ctyfi denni starty/stopy

 Ctyfi tydenni starty/stopy, potlacovani funkce

» Ctyfi Casové funkce pro shromazdovani vybranych ¢asovacu
dohromady.

Funkce ¢asového spinace miize byt zapojena do vicenasobné-

ho ¢asovace a ¢asova¢ muze byt ve vicenasobné funkci

Casového spinace.

CASOVA PERIODA 1

3602 CAS POCATKU 1
3603 CAS UKONCENI 1
3604 DEN POCATKU 1
3605 DEN UKONCEN] 1

CASOVA PERIODA 2
3606 CAS POCATKU 2 CASOVAC 1

3607 CAS UKONCENI 2 %
3508 DEN POSATKU 2 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1

3609 DEN UKONCENI 2

. - CASOVAC 2

CASOVA PERIODA 3 3627 ZDROJ CAS.SPIN.2
3610 CAS POCATKU 3

3611 CAS UKONCENI 3 CASOVAC 3

3612 DEN POCATKU 3
3613 DEN UKONCENI 3

CASOVA PERIODA 4 CASOVAC 4

3614 CAS POCATKU 4 3629 CASOVAC 4 SRC
3615 CAS UKONCENI 4
3616 DEN POCATKU 4
3617 DEN UKONCENI 4

PRODLOUZENI

3622
VYB.PRODL.PULSU

3628 ZDROJ CAS.SPIN.3

.+ Aktivuje prodlouzeni

DI1...DI6
DI1(INV)...DIB(INV)
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Parametr muze byt pfipojen pouze do jedné funkce ¢asovace.

1001 EXT1 PRIKAZY

CASOVAC 1 1002 EXT2 PRIKAZY

1102 VYBER EXT1/EXT2
3626 ZDROJ 1201 VYBER KONST. OT.
_ _ 1401 RELEOVY VYSTUP 1 1403 RELEOVY VYSTUP 3
CASOVAC 2 1410 RELEOVY VYSTUP 4 1412 RELEOVY VYSTUP 6
3627 ZDROJ 4027 PID SADA PARAM 1

8126 CAS. AUT. VYMENA

Kéd

Popis Rozsah

3601

POVOL. CASOVACE -6...7

(povoleni ¢asovace)

\ybira zdroj pro signal povoleni ¢asovace.

0 = NEVYBRANO — funkce &asovani je zablokovana.

1 = DI1- definuje digitalni vstup DI1 jako signal povoleni ¢asovani.
» Digitalni vstup musi byt aktivovany, aby ¢asovani bylo povoleno.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 jako signal povoleni
Casovani.

7 = "POVOLENO — funkce ¢asovani je povolena.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal
povoleni ¢asovani.
« Digitalni vstup musi byt deaktivovany, aby ¢asovani bylo povoleno.

* -2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 jako signal povoleni ¢asovani.
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Kéd

Popis Rozsah

3602

CAS POCATKU 1 00:00:00...23:59:58
Definuje denni ¢as pocatku (startu).
» Cas muUzZe byt ménén v kroku 2 sekund.
» Pokud je hodnota parametru 07:00:00, pak je Casovac aktivovany
v 7 h dopoledne.
» Obr. znazorfiuje vicenasobné ¢asovace béhem riznych dnud v tydnu.

20:30:00

17:00:00

15:00:00

13:00:00
12:00:00 |:|

10:30:00

09:00:00 |
Pon Ute Stf Ctv Pat Sob Ned

3603

CAS UKONCENI 1 00:00:00...23:59:58

Definuje denni ¢as ukonceni (stopu).

- Cas muze byt nastaven v kroku 2 sekund.

» Pokud je hodnota parametru 09:00:00, pak je ¢asovac¢ deaktivovany v
9 h dopoledne.

3604

DEN POCATKU 1 1.7

Definuje den pocatku (v tydnu).

1 =pondéli ... 7 = sobota

» Pokud je hodnota parametru 1, pak tydenni ¢asovac 1 je aktivni od
pondélni palnoci (00:00:00)

3605

DEN UKONCENI 1 1.7

Definuje den ukonéeni (v tydnu).

1 = pondéli ... 7 = sobota

» Pokud je hodnota parametru 5, pak tydenni ¢asovac 1 je
deaktivovany od patec¢ni pllnoci (23:59:58).

3606

CAS POCATKU 2
Definuje denni €as poc¢atku ¢asovace 2.
* Viz parametr 3602.

3607

CAS UKONCENI 2
Definuje denni ¢as ukonceni ¢asovace 2.
* Viz parametr 3603.
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Kod |Popis Rozsah

3608 DEN POCATKU 2
Definuje den pocatku (v tydnu) ¢asovace 2.
» Viz parametr 3604.

3609 [DEN UKONCENI 2

Definuje den ukonéeni (v tydnu) ¢asovace 2.
* Viz parametr 3605.

3610 |[CAS POCATKU 3

Definuje denni ¢as po¢atku ¢asovace 3.
* Viz parametr 3602.

3611 |CAS UKONCENI 3

Definuje denni €as ukon€eni asovace 3.
* Viz parametr 3603.

3612 [DEN POCATKU 3
Definuje den poc¢étku (v tydnu) Casovace 3.
* Viz parametr 3604.

3613 |[DEN UKONCENI 3

Definuje den ukonceni (v tydnu) ¢asovace 3.
* Viz parametr 3605.

3614 |CAS POCATKU 4

Definuje denni ¢as pocatku ¢asovace 4.
* Viz parametr 3602.

3615 |CAS UKONCENI 4
Definuje denni ¢as ukon&eni ¢asovace 4.
» Viz parametr 3603.

3616 [DEN POCATKU 4
Definuje den pocatku (v tydnu) asovace 4.
» Viz parametr 3604.

3617 |IDEN UKONCENI 4

Definuje den ukon&eni (v tydnu) €asovace 4.
» Viz parametr 3605.

3622 VYB.PRODL.PULSU (vybér prodlouzeni pulsu)-6...6

\oli zdroj pro signal prodlouzeni.

0 = NEVYBRANO — Signal prodlouzeni nepovolen.

1 = DI1 — Definuje DI1 jako signal prodlouzeni.

2...6 = DI2...DI6 — Definuje DI2...DI6 jako signal prodlouzeni.

-1 = DI1(INV) — Definuje invertovany digitalni vstup DI1 jako signal
prodlouzeni.

-2...-6 = Definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6 jako signal
prodlouzeni.
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Kod |Popis Rozsah

3623 [CAS PRODL.PULSU (¢éas prodlouzeni pulsu)00:00:00...23:59:58

Definuje dobu prodlouzeni pulsu. Doba za¢ne bézet v okamziku, kdy
signal prodlouzeni pulsu VYBER PRODLOUZENI skon¢i. Pokud je v
hodnoté parametru nastaveno 01:30:00, pak prodlouZeni pulsu je
aktivni na 1 h a 30 min, poté co skon¢i DI.

Prodlouzeni ——— |
je aktivni |

Aktivovani DI |

1 Doba prodlouzeni |

3626 [ZDROJ CAS.SPIN.1 (zdroj pro éasovaé 1) 0...31

Shromazdi vSechny pozadované ¢asovace do funkce ¢asového
spinace.

0 = NEVYBRANO — Zadné asovade nejsou vybrany.

1 =pP1 - Casova perioda 1 zvolena v Casovaci.

2 = p2 — Casova perioda 2 zvolena v ¢asovadi.

3 =P1+P2 - Casové periody 1 a 2 zvoleny v 8asovagi.

4 = P3 — Casova perioda 3 zvolena v Casovaci.

5 = P1+P3 — Casové periody 1 a 3 zvoleny v ¢asovadi.

6 = P2+P3 — Casgvé periody 2 a 3 zvoleny v €asovadi.

7 =P1+pP2+P3 — Casove periody 1, 2 a 3 zvoleny v Casovaci.

8 = P4 — Casova perioda 4 zvolena v ¢asovadi.

9 =pP1+P4 — Cgsové periody 1 a 4 zvoleny v Easovadi.

10 = p2+P4 — Casove periody 2 a 4 zvoleny v Casovaci.

11 = P1+P2+P4 — Casové periody 1, 2 a 4 zvoleny v ¢asovadi.
12 = p3+P4 — Casgvé periody 3 a 4 zvoleny v €asovadi.

13 = P1+P3+P4 — Casové periody 1, 3 a 4 zvoleny v Casovaci.
14 = p2+P3+P4 — Casové periody 2, 3 a 4 zvoleny v ¢asovadi.
15 = p1+p2+p3+pP4 — Casové periody 1, 2, 3 a 4 zvoleny v &asovagdi.
16 = BOOST — Boost (B) — Prodlouzeni zvoleno v Casovaci.

17 = p1+B — Casova perioda 1 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovadi.
18 =p2+B — Casova perioda 2 a prodlouZeni zvoleny v &asovadi.
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Kéd

Popis Rozsah

19 = P1+P2+B — Casové periody 1 a 2 a prodlouZeni zvoleny v asovagi.
20 = p3+B — Casova perioda 3 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovadi.
21 =P1+P3+B — C:)asové periody 1 a 3 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovadi.
22 = p2+pP3+B — Casove periody 2 a 3 a prodlouzeni zvoleny v Casovaci.
23 = p1+P2+P3+B — Casové periody 1, 2 a 3 a prodlouzeni zvoleny
v Casovadi.
24 = p4+B — Casova perioda 4 a prodlouZeni zvoleny v Casovaci.
25 = P1+P4+B — Casové periody 1 a 4 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovadi.
26 = P2+P4+B — Casgvé periody 2 a 4 a prodlouzeni zvoleny v ¢asovaci.
27 = p1+P2+P4+B — Casové periody 1, 2 a 4 a prodlouzeni zvoleny
v Casovadi.
28 = P3+P4+B — Casgvé periody 3 a 4 a prodlouzeni zvoleny v asovaci.
29 = p1+P3+P4+B — Casové periody 1, 3 a 4 a prodlouzeni zvoleny
v Casovadi.
30 = p2+p3+pP4+B — Casové periody 2, 3 a 4 a prodlouZeni zvoleny
v Casovadi. ;
31 = p1+2+3+4+B — Casové periody 1, 2, 3 a 4 a prodlouzeni zvoleny
v ¢asovacdi.

3627

ZDROJ CAS.SPIN.2 (zdroj pro éasovaé 2)
» Viz parametr 3626.

3628

ZDROJ CAS.SPIN.3 (zdroj pro éasovaé 3)
» Viz parametr 3626.

3629

CASOVAC 4 SRC (zdroj pro éasovac 4)
» Viz parametr 3626.
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Skupina 37: USER LOAD CURVE

Tato skupina definuje supervizi uzivatelskych nastavitelnych
kfivek zatéze (moment motoru jako funkce frekvence). Kfivka je
definovana péti body.

Kéd |Popis Rozsah

3701 [MOD UZIV ZAT KR 0...3

Rezim supervize pro uzivatelsky nastavitelné kfivky zatéze.

Skupina 30: PORUCHOVE FUNKCE. Pro jeji emulaci viz odstavec

Vztah s nepouZitou supervizi nedostatecného zatizeni na strané 261.

0 = NEVYBRANO — Supervize neni aktivni.

1 = MALA ZATEZ — Supervize pro pokles momentu pod kfivku
nedostatecného zatizeni.

2 = PRETIZENI — Supervize pro pfekro¢eni momentu nad kfivku
prezatizeni.

3 = BOTH — Supervize pro pokles momentu pod kfivku nedostateéného
zatizeni nebo prekro€eni momentu nad kfivku prezatizeni.

Moment motoru (%)
Oblast pretizeni

P3O P38 oy,
P3709 P37

P3715 P3718
P3714 P3717

Povolena provozni oblast

Oblast nedost. zatizeni

. . — i
P3704 P3707 P3710 P3713 P3716

' P3708
| 1 >
Vystupni frekvence (Hz)
3702 [FCE UZIV ZAT KR 1=PORUCHA, 2=ALARM

Aktivace béhem supervize zavadéni.

1 = PORUCHA — Generuje se porucha, kdyZ jsou podminky definované
v 3701 MOD UZIV ZAT KR platné déle, nez je ¢as nastaveny
v 3703 CAS UZIV ZAT KR.

2 = VAROVANI — Generuje se alarm, kdyZ jsou podminky definované
3701 MOD UZIV ZAT KR platné déle, nez je polovina ¢asu nastaveného
pomoci 3703 CAS UZIV ZAT KR.
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Kod |Popis Rozsah
3703 |CAS UZIV ZAT KR 10...400 s
Definuje ¢asovy limit pro generovani poruchy.
» Polovina tohoto €asu je pouzita pro limit generovani alarmu.
3704 |ZAT FREKV 1 0...500 Hz
Definuje hodnotu frekvence prvniho bodu definice kfivky zatizeni.
* Musi byt mensi nez 3707 zAT FREKV 2.
3705 |ZAT MOM NiZKY 1 0...600%
Definuje hodnotu momentu prvniho bodu dole definice kfivky zatizeni.
* Musi byt menSi nez 3706 ZAT MOM VYSOKY 1
3706 |ZAT MOM VYSOKY 1 0...600%
Definuje hodnotu momentu prvniho bodu nahofe definice kfivky
zatizeni.
3707 |ZAT FREKV 2 0...500 Hz
Definuje hodnotu frekvence druhého bodu definice kfivky zatizeni.
* Musi byt mensi nez 3710 zAT FREKV 3.
3708 [ZAT MOM NizZKY 2 0...600%
Definuje hodnotu momentu druhého bodu dole definice kfivky zatizeni.
* Musi byt menSi nez 3709 ZAT MOM VYSOKY 2.
3709 |ZAT MOM VYSOKY 2 0...600%
Definuje hodnotu momentu druhého bodu nahofe definice kfivky
zatizeni.
3710 |ZAT FREKV 3 0...500 Hz
Definuje hodnotu frekvence tfetiho bodu definice kfivky zatizeni.
* Musi byt men8i nez 3713 ZAT FREKV 4.
3711 (ZAT MOM NizZKY 3 0...600%
Definuje hodnotu momentu tfetiho bodu dole definice kfivky zatizeni.
* Musi byt mens$i nez 3712 zAT MOM VYSOKY 3.
3712 |ZAT MOM VYSOKY 3 0...600%
Definuje hodnotu momentu tfetiho bodu nahore definice kfivky zatizeni.
3713 |ZAT FREKV 4 0...500 Hz
Definuje hodnotu frekvence ¢tvrtého bodu definice kfivky zatizeni.
* Musi byt mensi nez 3716 zAT FREKV 5.
3714 |ZAT MOM NizZKY 4 0...600%
Definuje hodnotu momentu ¢&tvrtého overbodu definice kfivky zatizeni.
* Musi byt mensi nez 3715 ZAT MOM VYSOKY 4.
3715 |ZAT MOM VYSOKY 4 0...600%
Definuje hodnotu momentu ¢étvrtého bodu nahofe definice kfivky
zatizeni.
3716 |ZAT FREKV 5 0...500 Hz
Definuje hodnotu frekvence patého bodu definice kfivky zatizeni.
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Kod |Popis Rozsah

3717 [ZAT MOM NiZKY 5 0...600%

Definuje hodnotu momentu patého bodu dole definice kfivky zatizeni.
» Musi byt mensi nez 3718 ZAT MOM VYSOKY 5.

3718 |ZAT MOM VYSOKY 5 0...600%
Definuje hodnotu momentu patého bodu nahote definice kfivky
zatizeni.

Vztah s nepouZzitou supervizi nedostatecného zatizeni
Nyni nepouzity parametr 3015 NizKA ZAT.-KRIVKA mél pét
volitelnych kfivek zobrazenych niZe na obrazku.

Tm
g:/;)'_ﬁ/py kfivek nedost. zatiz. @
i 70%
|
@
- : — 50%
| - |
40 T | -
¢ -G,
] A B
- I . [
20 N —_— = [ /\@ |
L7 |
I Lf
0 T T T T t I \ -
0N 240y

Charakteristiky parametrd jsou popsany nize.

» Pokud zatiZeni poklesne pod kfivku déle nez je ¢as
nastaveny parametrem 3014 NizkA zAT.-CAS (nepouzit), bude
aktivovana ochrana proti nedostateénému zatizeni.

» KrFivky 1...3 dosahuji maxima pfi jmenovité frekvenci motoru
nastavené parametrem 9907 JMEN. FREKV. MOT.

* Ty = jmenovity moment motoru.

* [y =jmenovita frekvence motoru.
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Pokud chcete emulovat staré kfivky nedostateéného zatizeni
pomoci parametrd ve stinované oblasti, nastavte nové
parametery jako v bilych sloupcich tabulky.

Supervize Nepouz. parametry Nové parametry
nedost. zatizeni
parametry | 3015 Jaovawan ST | T2 | 9108
(nepouzité) ZATEZE ’ ZAT KR ZAT KR ZAT KR
Bez funkce 0 - 0 - -
kontroly nedost.
zatizeni
KFivky nedost. 1 t 1 1 t
zatiZzeni generuji
poruchu
Kfivky nedost. 2 t 1 2 2-t
zatiZzeni generuji
alarm
EU (50 Hz):
Nep. .
par. Nové parametry

3015 | 3704 | 3705 | 3707 | 3708 | 3710 | 3711 | 3713 | 3714 | 3716 | 3717
NizZKA | ZAT | zZAT | ZAT | ZAT | ZAT | ZAT | ZAT | ZAT | zZAT | zAT
ZAT- |FREKV| MOM |FREKV| MOM |FREKV| MOM |FREKV| MOM |FREKV| MOM
KRIVKA [FREQ 1| NizZKY [FREQ 2| NiZKY [FREQ 3| NizKY |[FREQ 4| NiZKY [FREQ 5| NizKY
1 2 3 4 5

Hz % Hz % Hz % Hz % Hz %
10 32 17 41 23 50 30 | 500 | 30
20 31 30 42 40 50 50 | 500 | 50
30 31 43 42 57 50 70 | 500 | 70
10 73 17 98 23 | 120 | 30 | 500 | 30
20 71 30 99 40 | 120 | 50 | 500 | 50

QB[ W[ N[
gl gl o ;| O
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US (60 Hz):

Nep.
par.

3015 | 3704 | 3705 | 3707 | 3708 | 3710 | 3711 | 3713 | 3714 | 3716 | 3717

NiZKA | ZAT. | ZAT | ZAT. | ZAT ZAT ZAT | ZAT. | ZAT | ZAT. | ZAT

ZAT- |(FREKV| MOM |FREKV| MOM (FREKV| MOM |FREKV| MOM |FREKV| MOM
KRIVKA 1 NizKY 2 NizKY [FREQ 3| NizKY 4 NizkY 5 NizKY
1 2 3 4 5

Nové parametry

Hz % Hz % Hz % Hz % Hz %
10 38 17 50 23 60 30 | 500 | 30

20 37 30 50 40 60 50 | 500 | 50

30 37 43 50 57 60 70 | 500 | 70
10 88 17 | 117 | 23 | 144 | 30 | 500 | 30

Al B[ WOIN| =
[e2 >N e >N e >N o))

20 86 30 | 119 | 40 | 144 | 50 | 500 | 50
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Prehled PID regulatort

PID regulator — zakladni nastaveni

V reZimu PID regulace méni¢ porovnava referenéni signaly
(pozadované hodnoty) se signaly skute¢nych hodnot
(zpétnovazebni) a automaticky nastavuje otacky pohonu pro
vyrovnani téchto dvou signald. Diference mezi témito dvéma
signaly je chybovou hodnotou (odchylkou).

Typicky se rezim PID regulace pouziva, kdyz maji byt otacky
ventilatoru nebo ¢erpadla ovladany na bazi tlaku, pritoku nebo
teploty. Ve vétsiné pfipadu — kdyz je pouze 1 vysila¢ signalu
pfipojen k ACH550 — jsou potiebné pouze parametry Skupina
40: FUNKCE CASOVANI 1.

Schématické uspofadani signalli pozadovanych hodnot/zpétno-
vazebnich signall s vyuzitim parametrd skupiny 40 je uvedeno
na strané 265.
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P1101
b 1198 lpanel REF1_REF1
Panel REF2 0..21 —_

PID nastaveni EF2
—] 500% G40
Al P4016 panel REF2— U e
Proud — 500% PID1
_ ¢né/aut
Moment ] —F4014] PID skuthod. bdr
Vykon B 54015 L—HAND -
Al P4017
Proud — —uTo
Moment —
Vykon —
Panel REF 1 —p4103 F1102
DI f;ﬁst P1104 T
Al — Bpeed 1105 I
Comm REF 1 —| FXT2
Panel REF 2 —p1106
P1106
DI — G12 0..17 P1107
Al - onst bo..21[[P1108
Speed
Comm REF 2 19
Panel REF2 —H4010
Al — P4012[PID nastav. (G40
Al2 _ —P4013 PID1 vystup
Comm _ PID1
Interni —
PID skut.
hodnota
Al —P4016

Proud — wﬂ

Moment —|
—P4014
Vykon -

Al —P4017| |
Proud —

Moment
Vykon

Pokyn: Aby bylo mozné aktiviovat pouziti PID regulatoru, musi
byt parametr 1106 VYBER REF2 nastaven na hodnotu 19
(PID10OUT).
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PID regulatory — rozsifené funkce

ACH550 ma dva separatni PID regulatory:
1. Procesni PID (PID1) a

2. Externi PID (PID2).

Procesni PID regulator (PID1)

Procesni PID (PID1) ma dvé separatni sady parametru:

* Procesni PID (PID1) sada 1, definovana v Skupina 40:
FUNKCE CASOVANI 1, a

» Procesni PID (PID1) sada 2, definovana v Skupina 41:
FUNKCE CASOVANI 2.

Uzivatel muze volit mezi dvéma riiznymi sadami pomoci

parametru 4027 PID SADA PARAM. 1.

Typicky se pouzivaji dvé riizné sady pro PID regulator, kdyz se

zatiZzeni motoru markantné méni pfi pfechodu z jedné situace do

druhé.

Externi PID regulator (PID2)

Externi PID (PID2), ktery je definovan v Skupina 42: EXT/

NASTAV. PID, Ize pouzivat dvéma riiznymi zpUsoby:

+ Misto pouziti pfidavného hardwaru PID regulatoru. Externi
PID Ize nastavit pro ovladani zafizeni jako napf. tlumice nebo
ventily pfes vystupy ACH550. V tomto pfipadé se parametr
4230 TRIMOVACI MOD nastavi na hodnotu 0 (standardni
hodnota).

» Externi PID (PID2) Ize pouzivat jako pfidavny PID regulatoru
k procesnimu PID (PID1) pro trimovani a jemné vyladéni
otacek u ACH550.
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Skupina 40: FUNKCE CASOVANI 1

Tato skupina definuje sadu parametrd pouzivanych s procesnim
PID (PID1) regulatorem.
Typicky se vyuZivaji pouze parametry v této skupiné.

Kod

Popis Rozsah

4001

ZESILENI 0.1...100

Definuje zesileni PID regulatoru.

» Rozsah nastaveni 0.1...100.

» Pfi 0.1 se vystup PID regulatoru méni 0,1-krat oproti poruchové
hodnoté.

= PFi 100 se vystup PID reguldtoru méni stokrat oproti poruchové
hodnoté.

Pouzijte proporcionalni zesileni a integraéni €asovou konstantu pro

nastaveni citlivosti systému.

» Nizka hodnota proporcionalniho zesileni a vysoka hodnota integrac¢ni
Casoveé konstanty zajisti stabilni provoz, ale zapficini pomalou
odezvu.

» Pokud je hodnota proporcionalniho zesileni pfili§ velka nebo je
integra€ni Casova konstanta pfrili§ kratka, stane se systém
nestabilnim.

Postup:
» Na pocatku nastavte:
* 4001 zESILENI = 0.0.
* 4002 INTEGRACNI CAs = 20 sekund.

» Nastartujte systém a sledujte, zda dosahne Zadané hodnoty rychle pfi
udrZeni stabilniho provozu. Pokud ne, zvy3Sujte GAIN (4001) dokud
skute¢na hodnota (nebo otacky pohonu) trvale kolisa(ji). Nékdy je
nezbytné pro vyvolani tohoto kolisani nastartovat a zastavit pohon.

» SniZujte zESILENI (4001) dokud kmitani neustane.

- Nastavte zESILENI (4001) na 0.4 az 0.6 hodnoty nastavené vyse.

» SniZujte INTEGRACNI CAs (4002) dokud zpé&tnovazebni signal (nebo
otacky pohonu) trvale kolisa(ji). Nékdy je nezbytné pro vyvolani
tohoto kolisani nastartovat a zastavit pohon.

» ZvySujte INTEGRACNI CAS (4002) dokud kmitani neustane.

- Nastavte INTEGRACNI CAS (4002) na 1.15 az 1.5 nasobek hodnoty
nastavené vyse.

» Pokud zpétnovazebni signal obsahuje vysokofrekvenéni Sum, zvyste
hodnotu parametru 1303 FILTR Al1 nebo 1306 FILTR AI2, dokud neni

Sum ze signalu odfiltrovan.
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Kod |Popis Rozsah
4002 INTEGRACNI CAS 0.0 s=SNEVYBRANO,
0.1...600 s

Definuje integra¢ni ¢asovou konstantu PID regulatoru.

Integracni €as je dle definice ¢as, potfebny na zvyseni vystupu

o hodnotu regulaéni odchylky:

» Regulaéni odchylka je konstantni a 100 %.

» Zesileni=1.

* Integradni ¢as 1 sekunda vyjadfuje, Ze 100 % zmény je dosazeno za
1 sekundu.

0.0 = NEVYBRANO — zablokuje integraci (I-Cast regulatoru).

0.1...600.0 = Integraéni Cas (sekundy).

» Viz 4001 pro postup nastaveni.

A A

B | — / \
D (P 4001=10) ||
C(P4001=1) |_|

vy~

A = Odchylka

B = Skokova zména regulacni odchylky
C = Vystup regulatoru se zesilenim = 1
D = Vystup regulatoru se zesilenim = 10
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Kéd

Popis Rozsah

4003

DERIVACNI CAS 0.0...10.0 s

Definuje derivacni ¢asovou konstantu PID regulatoru.

» Muzete pfidat derivaci regulacni odchylky k vystupu PID regulatoru.
Derivace je rychlost zmény regulaéni odchylky. Pokud se napfiklad
procesni regulaéni odchylka méni linearné, je konstanta derivace
pfidana k vystupu PID regulatoru.

- Derivace regulacni odchylky je filtrovana pomoci 1pélového filtru.
Casova konstanta filtru je definovana parametrem 4004 PID DERIV
FILTER.

0.0 — NEVYBRANO — Zablokuje derivaéni ¢ast vystupu PID regulatoru.

0.1...10.0 = Deriva¢ni ¢as (sekundy).

Odchylka‘ Procesni regula¢ni odchylka
100% |-———-———— A
I
I
I
I
0% I
f >t
PID vystup Lo '
Zesileni 4 D-slozka vystupu regulatoru
esileni / :
P 4001
t
<+— P 4003 —»

4004

FILTR PID DER. (filtr PID derivace) 0.0...10.0 s

Definuje €asovou konstantu filtru pro derivaéni ¢ast vystupu PID

regulatoru.

» Pfedtim, nez je pfipo€tena k vystupu PID regulatoru, je derivace
filtrovana pomoci 1podlového filtru.

» ZvySenim filtraCniho ¢asu se derivace vyhladi, omezi se Sum.

0 — NEVYBRANO — Zablokuje filtrovani derivace.

0.1...10.0 — Casova konstanta filtru (v sekundach)..

4005

INV REG ODCHYLKA 0=NO, 1=YES

\/ybird bud’ bézny nebo invertovany vztah mezi zpétnovazebnim

signalem a otaCkami ménice.

0 = NE — bézny (normalni) - snizenim zpétnovazebniho signalu se zvysi
otacky ménice. Odchylka = Ref - Fbk (odchylka - zpétnovazebni signal).

1 = ANO — invertovany - sniZzenim zpétnovazebniho signalu se snizi otacky
ménice. Odchylka = Fbk - Ref (zpétnovazebni signal - odchylka).
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Kéd

Popis Rozsah

4006

JEDNOTKA 0...127

Vybira jednotku pro skute¢nou hodnotu PID regulatoru (PID 1
parametry 0128, 0130 a 0132).
* Viz parametr 3405 - seznam dostupnych jednotek.

4007

ZOBRAZ. FORMAT (méfitko zobrazovani) 0...4

Definuje umisténi desetinné ¢arky ve skute¢né hodnoté PID regulatoru.

» Vlozi pocet pozadovanych desetinnych mist vpravo od desetinné

Carky.

e Viz tgbulka s prikladem pouziti ¢ (pi=3.14159).

Hodnota 4007| Vstup |Zobrazeni
0 00003 |3

00031 |3.1

00314 [3.14

03142 [3.142

31416 |3.1416

BIWIN|

4008

HODNOTA 0% jedn. a méritko defin.
param. 4006 a 4007

Definuje (spole¢né s nasledujicim parametrem) méfitko pro skute¢nou
hodnotu PID regulatoru (PID1 parametry 0128, 0130 a 0132).
» Jednotky a méfitka jsou definovany parametry 4006 a 4007.

Jednoky (P4006)
Méfitka (P4007) +1000.0%

|
P 4009 -

P 4008 -

-1000.0%

4009

HODNOTA 100% jednotky améritko

defin. par. 4006 a 4007
Definuje (spole¢né s pfechazejicim parametrem) méfitko aplikované na
skute€nou hodnotu PID regulatoru.
» Jednotky a méfitka jsou definovany parametry 4006 a 4007.
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Kéd

Popis Rozsah

4010

VYBER ZADANE HOD (vybér zadané hodnoty)0...20

Definuje zdroj referenéniho signalu pro PID regulator.

» Parametr nema zadny vyznam, kdyz je PID regulator obchazeny (by-
pass) (viz 8121 REG BYPASS CTRL).

0 = PANEL — Referenci poskytuje ovladaci panel.

1 = AI1 — Referenci poskytuje analogovy vstup 1.

2 = AI2 — Referenci poskytuje analogovy vstup 2.

8 = KOMUNIKACE — Referenci poskytuje fieldbus.

9 = KOMUN.+AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1 (A1)
jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu na
strané 272.

10 = KOMUN.*AI1 — Definuje kombinaci fieldbus a analogovy vstup 1
(A1) jako zdroj reference. Viz Korekce reference analogového vstupu
na strané 272.

11 = DI3U,4D(RNC) — Referenci poskytuji digitalni vstupy pusobici jako
motor-potenciometr Fizeni.

* DI3 zvysi otacky (U znaci “up” - nahoru)

* DI4 snizi otacky (D znaci “down” - dol().

» Parametr 2205 CAS ZRYCHL. 2 ovlada rychlost zmény referenéniho
signalu.

* R = Pfikaz stop resetuje referenci na nulu (R znaci reset).

* NC = Hodnota reference neni zkopirovana.

12 = DI3U,4D(NC) — stejné jako u DI3U,4D(RNC) vySe kromé:

- Pfikaz stop neresetuje referenci na nulu. Po restartu otacky motoru
stoupaji podle vybrané miry zrychlovani na uloZzenou referenci.

13 = DI5U,6D(NC) — stejné jako u DI3U,4D(NC) vySe kromé:

» Jsou pouzity digitalni vstupy DI5 a DI6.

14 = AI1+AI2 — Definuje kombinaci analogovy vstup 1 (A1) a analogovy
vstup 2 (AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference
analogového vstupu na strané 272.

15 = AI1*AI2 — Definuje kombinaci analogovy vstup 1 (A1) a analogovy
vstup 2 (AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference
analogového vstupu na strané 272.

16 = AI1-AI2 — Definuje kombinaci analogovy vstup 1 (A1) a analogovy
vstup 2 (AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference
analogového vstupu na strané 272.

17 = AI1/A12 — Definuje kombinaci analogovy vstup 1 (A1) a analogovy
vstup 2 (AI2) jako zdroj reference. Viz Korekce reference
analogového vstupu na strané 272.

19 = INTERNI — Referenci poskytuje konstantni hodnota nastavena
s vyuzitim parametru 4011.

20 = PID2 vYSTUP — Definuje vystup PID Fadi¢e 2 output (parametr 0127

PID 2 OUTPUT) jako zdroj reference.
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Kod |Popis Rozsah
Korekce reference analogového vstupu
Hodnoty parametrt 9, 10 a 14...17 pouzivaji vzorce z nasledujici
tabulky.
Nast. hodnoty |Vypocet Al reference
C+B C hodnota + (B hodnota - 50% referenéni hodnoty)
C*B C hodnota * (B hodnota / 50% referen¢ni hodnoty)
C-B (C hodnota + 50% referenéni hodnoty) - B hodnota
C/B (C hodnota * 50% referencni hodnoty) / B hodnota
Kde:
» C = hodnota hlavni reference
(= comM pro hodnoty 9, 10 a = A1 pro hodnoty 14...17).
* B = korekce reference
(= AI1 pro hodnoty 9, 10 a = AI2 pro hodnoty 14...17).
Priklad: Obrazek 1204
znazorfiuje kfivky 17 (/)
zdroje reference pro 100 -//- -------------
nastaveni hodnot 9,
10 a 14...17, kde: 804 - -\~ """~~~ ~"~ -~~~
+ C=25%. ) P N 9,14 (+)
* P 4012 MIN ZADANE
HOD.=0. 40— ---- - — = oL —=T10,15 ()
* P 4013 MAX ZADANE
HoD. = 0. 20-|- - - - - = N—= - - -
* B se méni podél -« 16()
vodorovné osy. 03 o0 B
4011 |INT. ZADANA HOD. jedn. a mét. definované
(interni pozadovana hodnota) param. 4006 a 4007
Nastavuje konstantni hodnotu pouzitou jako procesni referenci.
» Jednotky a méfitka jsou definovany pomoci paramett 4006 a 4007.
4012 [MIN ZADANE HOD. -500.0...500.0%
(minimum pozadované hodnoty)
Nastavuje minimalni hodnotu pro zdroj referen¢niho signalu. Viz
parametr 4010.
4013 [MAX ZADANE HOD. -500.0...500.0%
(maximum pozadované hodnoty)
Nastavuje maximalni hodnotu pro zdroj referenéniho signalu. Viz
parametr 4010.
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Kéd

Popis Rozsah

4014

VYB SIG ZP VAZBY (vybér zpétnovazebniho signalu) 1...13

Definuje zpétnou vazbu (skuteénou hodnotu) PID regulatoru.

» Muzete definovat kombinaci dvou skute¢nych hodnot (AKT1 a AKT2)
jako zpétnovazebni signal.

» Pouzijte param. 4016 k definovani zdroje skute¢né hodnoty 1 (AKT1).

» Pouzijte param. 4017 k definovani zdroje skute¢né hodnoty 2 (AKT2).

1 = AKT1 — skute€na hodn. 1 (AKT1) je dana jako zpétnovazebni signal.

2 = AKT1-AKT2 — AKT1 minus AKT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

3 = AKT1+AKT2 — AKT1 plus AKT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

4 = AKT1*AKT2 — AKT1 krat AKT2 je dana jako zpé&tnovazebni signal.

5 = AKT1/AKT2 — AKT1 déleno AKT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

6 = MIN (A1, A2) — menSi z AKT1 nebo AKT2 je dana jako zpétnovazebni
signal.

7 = MAX (A1, A2) — vétSi z AKT1 or AKT2 je dana jako zpétnovazebni
signal.

8 = obMOcC (A1-A2) — druha odmocnina hodnoty AKT1 minus AKT2 je
dana jako zpétnovazebni signal.

9 = obM1 + ODM2 — druha odmocnina hodnoty AKT1 plus druha
odmocnina AKT2 je dana jako zpétnovazebni signal.

10 = odmoc(AKT1) — druha odmocnina hodnoty AKT1 je dana jako
zpétnovazebni signal.

11 = coMM FBK 1 — Signal 0158 PID KOM HODN 1 realizuje zpétnovazebni
signal.

12 = COMM FBK 2 — Signal 0159 PID KOM HODN 2 realizuje zpétnovazebni
signal.

13 = AVE(AKT1,2) — Primér z AKT1 a AKT2 realizuje zpétnovazebni
signal.

4015

NAS SIG ZP VAZBY -32.768...32.767,

(nasobitel zpétnovazebniho signalu) 0.000=NEVYBRANO

Definuje dodate¢ného nasobitele pro hodnotu zpétnovazebniho signalu

PID definovanou parametrem 4014.

» Pouzitelny hlavné v aplikacich, kde je prutok vypocitavan z tlakové
diference.

0.000 = NEPOUZITO (nepouZzito).

-32.768...32.767 — nasobitel aplikovany na signal definovany
parametrem 4014 VYB SIG ZP VAZBY.

Priklad: FBK = Nasobitel A VJACT1-ACT2
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Kéd

Popis Rozsah

4016

VSTUP AKT1 1.7

Definuje zdroj pro skute¢nou hodnotu 1 (AKT1). Viz také parametr 4018

AKT1 MINIMUM.

1 = A1 — Pouzije analogovy vstup 1 pro AKT1.

2 = AI2 — Pouzije analogovy vstup 2 pro AKT1.

3 = PROUD — Pouzije proud pro AKT1, Skalovany takto:

4 = MOMENT — Pouzije moment pro AKT1, Skalovany takto:

5 = VYKON — Pouzije vykon pro AKT1, Skalovany takto:

6 = COMM ACT 1 — Pouziva hodnotu signalu 0158 PID KOM HODN 1 pro
AKT1.

7 = COMM ACT 2 — Pouziva hodnotu signalu 0159 PID KOM HODN 2 pro
AKT1.

4017

VSTUP AKT2 (vstup AKT2) 1.7

Definuje zdroj pro skute¢nou hodnotu 2 (AKT2). Viz také parametr 4020

AKT2 MINIMUM.

1 = A1 — Pouzije analogovy vstup 1 pro AKT2.

2 = AI2 — Pouzije analogovy vstup 2 pro AKT2.

3 = PROUD — Pouzije proud pro AKT2, Skalovany takto:

4 = MOMENT — Pouzije moment pro AKT2, Skalovany takto:

5 = VYKON — Pouzije vykon pro AKT2, skalovany takto:

6 = COMM ACT 1 — Pouziva hodnotu signalu 0158 PID KOM HODN 1 pro
AKT2.

7 = COMM ACT 2 — Pouziva hodnotu signalu 0159 PID KOM HODN 2 pro

AKT2.
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Kéd

Popis

Rozsah

4018

AKT1 MINIMUM

-1000...1000%

Nastavuje minimalni hodnotu pro AKT1.
» Uziva se s nastavenim max a min analogového vstupu (napf. 1301
MINIMUM AI1, 1302 MAXIMUM AI1).

- Nastavuje méfitko pro analogové vstupy uzité jako aktualni hodnoty
AKT1 (definované parametrem 4016 vSTUP AKT1). Pro hodnotu para-
metru 4016 6 (KOM AKT 1) a 7 (KOM AKT 2) se Skalovani neprovadi.

P 4018
[

Par 4016 Zdroj Zdroj min. Zdroj max.

1 Analog. vstup 1 {1301 MINIMUM AI1 1302 MAXIMUM Al1
2 Analog. vstup 2 {1304 MINIMUM AI2  |1305 MAXIMUM AI2
3 Proud 0 2 - jmenovity proud
4 Moment -2 - jmen. moment |2 - jmen. moment
5 Vykon -2 - jmen. moment |2 - jmen. moment

» Viz obr.: A = Normal; B = Invertovany (AKT1 MINIMUM > AKT1 MAXIMUM).

AKT1 (%)“ A
P4019t-----------

P 1301
Zdroj min.

AKT1 (%) & B
P 4018

P 4019~ - - -

P 1302 Zdroj. signal
Zdroj max.

P 1301
Zdroj min.

P 1302 Zdroj. signal
Zdroj max.

4019 |AKT1 MAXIMUM
Nastavuje maximalni hodnotu pro AKT1.

* Viz 4018 AKT1 MINIMUM.

-1000...1000%

4020 |AKT2 MINIMUM
Nastavuje minimalni hodnotu pro AKT2.

* Viz 4018 AKT1 MINIMUM.

-1000...1000%

Seznam parametru a jejich popis
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Kod |Popis Rozsah

4021 |AKT2 MAXIMUM -1000...1000%

Nastavuje maximalni hodnotu pro AKT2.
* Viz 4018 AKT1 MINIMUM.

4022 [VYBER USNUTI -6...7

Definuje fizeni funkce usnuti pro PID.

0 = NEVYBRANO (nevybrano) — funkce usnuti u PID neni nastavena.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 pro fizeni funkce usnuti.

* Aktivace digitalniho vstupu aktivuje funkci usnuti.
+ Deaktivace digitalniho vstupu obnovuje PID fizeni.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 pro fizeni funkce
usnuti u PID.
* Viz DI1 vySe.

7 = INTERNI — definuje vystupni otacky, frekvenci, procesni referenci a
procesni aktualni hodnotu pro fizeni funkce usnuti u PID. Dle
parametr( 4025 ODCH. PROBUZENI a 4023 PID-UROV. USNUTI.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 pro fizeni funkce
usnuti u PID.

+ Deaktivace digitalniho vstupu aktivuje funkci usnuti.
« Aktivace digitalniho vstupu obnovuje PID fizeni.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 pro Fizeni funkce usnuti u PID.

* Viz DI1(INV) vySe.
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Kod |Popis Rozsah
4023 [PID-UROV. USNUTI 0...7200 ot./min/
(PID - Groven usnuti) 0.0...120 Hz

Nastavuje otacky/frekvenci motoru, které umozniuji funkci usnuti u PID,
pokud jsou otacky/frekvence motoru pod touto hodnotou nejméné po
dobu definovanou v 4024 PID-zZPOZD. USNUTI, je mozna funkce usnuti u
PID (zastaveni pohonu).

- Je nutno nastavit 4022 = 7 (INTERNI).

» Viz obr. : A = PID vystupni Uroveri, B = PID odezva procesni hodnoty.

b t<P4024 A

P 4023

[
|
A
| —»il=—P 4026
Nastaven \ I
¢P 4025 |
_____ — Al ¢
; f >
Stop |
Start
A_ - __ _ _c
P 4025 } 4005 =1
Nastavenf
tP 4025 } 4005=0
_______ D t
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Kéd

Popis Rozsah

4024

PID-ZPOZD USNUTI 0.0...3600 s

(PID - zpozdéni usnuti)

Nastavuje €asoveé zpozdéni funkce usnuti u PID - otacky/frekvence pod
4023 PID-UROV. USNUTI , pak nejméné po dobé timto definované je
mozna funkce usnuti u PID (zastaveni pohonu).

» Viz 4023 PID-UROV. USNUTI vyse.

4025

ODCH. PROBUZENI jedn. a mér. definované
(odchylka probuzeni) param. 4106 a 4107
Definuje odchylku probuzeni - odchylka od nastaveni vétsi nez tato
hodnota, nejméné po nastavené dobé 4026 zP0ozZD. PROBUZENI,
restartuje PID regulator.
» Parametry 4006 a 4007 definuji jednotky a méfitko.
 Parametr 4005 = 0.

Uroven probuzeni = nastavena hodnota - odchylka probuzeni
« Parametr 4005 =1,

L:Jroveﬁ probuzeni = nastavena hodnota + odchylka probuzeni
» Urovern probuzeni maze byt nad nebo pod nastavenim

\/iz obrazek:

» C = droven probuzeni, kdyz parametr 4005 = 1

» D = droven probuzeni, kdyz parametr 4005 = 0

» E = odezva je nad hladinou probuzeni a to po dobu del$i nez 4026
ZPOZD. PROBUZENI — PID funkce se aktivuje.

» F = odezva je pod hladinou probuzeni a to po dobu delSi nez 4026
zP0ozD. PROBUZENI — PID funkce se aktivuje.

A E

R - — ¢
P 4025 — =P 4026

- — Nastav.
P 4025 / D

-

4026

ZPOZD. PROBUZENI 0...60s

(zpozdéni probuzeni)

Definuje zpozdéni probuzeni - odchylka od nastaveni vétsi nez 4025
ODCH. PROBUZENI nejméné po tuto dobu, restartuje PID regulator.

* Viz 4023 PID-UROV. USNUTI vySe.
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Kéd

Popis Rozsah

4027

SADA PARAM PID 1 -6...11
(sada parametra PID 1)

Definuje, jak udélat vybér mezi nastavenim PID Nastavuje 1 a PID
Nastavuje 2.

SADA PARAM PID 1 definuje, ktera sada je vybrana.

» PID sada 1 pouziva parametry 4001...4026.

» PID sada 2 pouziva parametry 4101...4126.

0 = PID SADA 1 — PID sada 1 (parametry 4001...4026) je aktivni.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 pro fizeni vybéru PID sady.

« Aktivaci digitalniho vstupu se vybira PID sada 2.

« Deaktivaci digitalniho vstupu se vybira PID sada 1.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 pro Fizeni vybéru PID
sady.

* Viz DI1 vySe.

7 = PID SADA 2 — PID sada 2 (parametry 4101...4126) je aktivni.

8...11 = CASOVAC 1...4 — definuje funkce ¢asovani pro Fizeni vybéru
PID sady (funkce ¢asovani deaktivovana = PID sada 1; funkce
Casovani aktivovana = PID sada 2). o

» Viz parametr Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 pro fizeni vybéru
PID sady.

« Aktivace digitalniho vstupu vybira PID sadu 1.

+ Deaktivace digitalniho vstupu vybira PID sadu 2.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — definuje invertovany digitalni vstup
DI2...DI6 pro Fizeni vybéru PID sady.

* Viz DI1(INV) vySe.

Pro vybér 2-zoNE (12...14), ménic¢ nejprve vypocte rozdil mezi
nastavenim PID1 set 1 a zpétnou vazbou (odchylka) a také rozdil
mezi nastavenim PID1 set 2 a zpétnou vazbou (odchylka).

12 = 2-ZONE MIN — Méni¢ fidi zény (a voli nastaveni, PID1 set 1 nebo
PID1 set 2) které maiji vétsi odchylku.

* Pozitivni odchylka (nastaveni vySsi nez zpétna vazba) je vzdy vétsi
nez negativni odchylka. To udrzuje hodnoty zpétné vazby nad
nastavenim.

« Ridici jednotka nereaguije na situace, kdy je zp&tna vazba nad
nastavenim, pokud je v jiné zéné zpétna vazba blize k nastaveni.

13 = 2-ZONE MAX — Méni¢ fidi zény (a voli nastaveni, PID1 set 1 nebo
PID1 set 2) které maji mensi odchylku.

§i nez pozitivni odchylka. To udrzuje hodnoty zpétné vazby pod
nastavenim.

* Ridici jednotka nereaguje na situace, kdy je zpétna vazba pod
nastavenim, pokud je v jiné zoné zpétna vazba blize k nastaveni.

14 = 2-ZONE AVE — Méni¢ vypocte pramér z odchylek a pouZzije jej pro
fizeni v zéné 1. Tak je jedna zpétna vazba udrzovana nad

nastavenim a druha je pod nastavenim.
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Skupina 41: FUNKCE CASOVANI 2

Tato skupina definuje druhou sadu parametri pouzivanych

s procesnim PID (PID1) regulatorem.

Popis parametri 4101...4126 je analogicky se sadou 1 (PID1)
procesniho PID regulatoru a parametry 4001...4026.

PID sada parametri 2 muze byt zvolena parametrem 4027 SADA
PARAM PID 1.

Kod |Popis Rozsah
4101 |Viz 4001...4026.

4126
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Skupina 42: EXT/NASTAV. PID
Tato skupina definuje parametry pouzité pro External PID
regulator (PID2) u ACH550.

Popis parametr 4201...4221 je analogicky se sadou 1 (PID1)
procesniho PID regulatoru a parametry 4001...4021.

Kéd |Popis Rozsah
4201 |Viz 4001...4021.

4221

4228 |AKTIVOVANI -6...12

Definuje zdroj pro umoznéni externi PID funkce.

» Je nutné, aby 4230 TRIM MODE = 0 NEVYBRANO.

0 = NEVYBRANO — neumozniuje externi PID fizeni.

1 = DI1 — definuje digitalni vstup DI1 pro ovladani umoznéni externiho
PID Fizeni.

* Aktivace digitalniho vstupu umozriuje externi PID fizeni.
« Deaktivace digitalniho vstupu zamezuje externi PID Fizeni.

2...6 = DI2...DI6 — definuje digitalni vstup DI2...DI6 pro ovladani
umoznéni externiho PID fizeni.
* Viz DI1 vySe.

7 = CHOD POHONU — definuje povel start pro ovladani umoznéni
externiho PID Fizeni.

« Aktivace povelu start (méni¢ v béhu) umozni externi PID Fizeni.

8 = ZAPNUTO — definuje pfipojeni ménice na sit’ pro ovladani umoznéni
externiho PID Fizeni.

« Aktivace pfipojeni méni¢e umozni externi PID fizeni.

9...12 = asovac 1...4 — definuje €asovou funkci pro ovladani umoznéni
externiho PID Fizeni (Casova funkce aktivuje umoznéni externiho PID
fizeni).

« Viz parametr Skupina 36: FUNKCE CASOVANI.

-1 = DI1(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI1 pro oviadani
umoznéni externiho PID Fizeni.

« Aktivace digitalniho vstupu znemozriuje externi PID Fizeni.
* Deaktivace digitalniho vstupu umoznuje externi PID Fizeni.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — definuje invertovany digitalni vstup DI2...DI6
jako ovladani umoznéni externiho PID fizeni.
* Viz DI1(INV) vySe.

4229

POSUN 0.0...100.0%

Definuje posunuti vystupu PID.

» Je-li aktivovan PID, vystup zacina na této hodnoté.

- Je-li deaktivovan PID, vystup je resetovan na tuto hodnotu.

» Parametr neni aktivni, kdyz 4230 TRIMOVACI MOD <> = 0 (je aktivni
trimovaci mad).
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Kod |Popis Rozsah

4230 [TRIMOVACIi MOD 0...2

Vybira tyto trimovaci funkce, pokud je zvolen. Touto funkci je mozno

pridat opravny faktor k referenci ménice.

0 = NEVYBRANO — neni vybrana trimovaci funkce.

1 = UMERNE REF — pfidany trimovaci faktor je umérny k ot/min (Hz)
reference.

2 = PRIMO — pfidany trimovaci faktor je dan zpétnovazebnim
maximalnim limitem.

4231 [MERITKO PRO TRIM -100.0...100.0%

(méfritko pro trimovani)
Definuje koeficient (v procentech, plus nebo minus) pouzity v trimo-
vacim modu.

4232 |ZDROJ KOREKCE 1=PID2REF,

Rampovana ref

2=PID20OUTPUT

Definuje trimovanou referenci pro zdroj korekce.
1 = PID 2 REF — Pouzije se odpovidajici REF MAX (spina€ A nebo B):
* 1105 REF1 MAX kdyz je aktivni REF1 (A).
» 1108 REF2 MAX kdyz je aktivni REF2 (B).
2 = PID 2 VYSTUP — pouzije se absolutni maximum otacek nebo
frekvence (spinac C):
» 2002 MAXIMUM OTACEK pokud 9904 MOD RIiZENi MOT =
1 (VEKTOR.:OTAC).
» 2008 MAX FREKVENCE pokud 9904 MOD RIZENi MOT =
3 (SKALAR:FREK).

Add

A\ 4

Trimovana ref

Vyb&r

Spinac (par. 4230) trim maF. | Mul. [ + ———»
—p| Extref 1 max (A) —p| Vypnuto l X Tl ox
—p»| Ext ref 2 max (B) proporcion.
—p Abs Max Speed piimé Vyb&r
Freq (C) (par. 4232)
t Trimovani PID2 ref
PID2 ref W Trimovani PID2 out
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Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL
(Skupina 51: Externi komunika&ni modul)
Tato skupina definuje nastaveni proménnych pro externi komu-

parametrech jsou uvedené v pfislusné dokumentaci k danému
typu modulu.

Kéd

Popis Rozsah

5101

FBATYP

Zobrazuje typ pfipojeného modulu fieldbus.

0 = NEDEFINOVANO — Modul nenalezen nebo neni pfipojen. Zkontrolujte
mechanickou instalaci dle pfislusné kapitoly v uzivatelském manualu
k modulu, ovéfte nastaveni parametru 9802 na 4 = EXT FBA.

1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

64 = MODBUS PLUS

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

5102

5126

FB PAR 2...FB PAR 26 0...65535

Vice informaci k t€émto parametriim je v dokumentaci vztahujici se ke
komunika¢nimu modulu.

5127

FBA PAR REFRESH 0=DONE, 1=REFRESH

Potvrzuje zmeény v nastaveni fieldbus parametrd.

0 = PROVEDENO — Obnoveni provedeno.

1 = REFRESH — Obnoveni.

» Po obnoveni se hodnoty automaticky nastavi na DONE.

5128

FILE CPI FW REV 0...0xFFFF

Zobrazuje verzi CPI firmware adaptéru fieldbus v ménici. Format je xyz,
kde:

» x = hlavni &islo revize

» y = vedlejsi &islo revize

» z = opravné Cislo

Priklad: 107 = revize 1.07

5129

FILE CONFIG ID 0...0xFFFF

Zobrazuje revizi identifikace konfiguraéniho souboru fieldbus

adaptérového modulu ménice.

» Informace o konfiguraénim souboru zavisi na aplikaénim programu
ménice.
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Kod |Popis Rozsah
5130 |[FILE CONFIG REV 0...0xFFFF
Obsahuje revizi konfiguracniho souboru fieldbus adaptérového modulu
meénice.
Priklad: 1 = revize 1
5131 |[FBA STATUS 0...6
Popisuje status adaptérového modulu.
0 = NEVYUZITO — adaptér neni konfigurovany.
1 = NENASTAVENO — adaptér neni nastaven.
2 = PREKROCENI — pFekro¢eni ¢asu pfi komunikaci mezi adaptérem a
meénicem.
3 = KONFIG.CHYBA — chyba konfigurace.
* Hlavni nebo vedlej$i kod revize CPI programu adaptéru je odlisSny
od konfiguraéniho souboru v ménici.
4 = VYPNUTO-LINE — adaptar je vypnuto-line.
5 = ZAPNUTO-LINE — adaptér je zapnuto-line.
6 = RESET — adaptér je hardwaroveé resetovan.
5132 |[FBA CPI FW REV 0...0xFFFF
Obsahuje revizi CPI programu modulu. Format je xyz, kde:
» x = hlavni &islo revize
» y = vedlejsi &islo revize
» z = opravné gislo
Priklad: 107 = revision 1.07
5133 |[FBA APPL FW REV 0...0xFFFF
Obsahuje revizi CPI programu modulu. Format je xyz, kde:
» x = hlavni &islo revize
» y =vedlejsi Cislo revize
» z = opravneé Cislo
Priklad: 107 = revize 1.07
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Skupina 52: KOMUN. S PANELEM

Tato skupina definuje komunikaéni nastaveni konektoru ovla-
daciho panelu na ménic¢i. Normalné&, pokud je pouzit standardné
dodavany ovladaci panel, neni tfeba ménit nastaveni v této
skupiné.

Modifikace parametru v této skupiné se projevi az pfi nasledném
pfipojeni méniCe na napajeni.

Kéd |Popis Rozsah
5201 |ID STANICE 1...247
(ID stanice)

Definuje adresu ménice.
» Soucasné nemohou pracovat dva ménice se stejnou adresou.
» Rozsah: 1...247.

5202 BAUDRATE 9.6, 19.2, 38.4, 57.6,

Definuje komunikaéni rychlost ménice 115.2 kb/s
v kilobitech za sekundu (kb/s).

9.6 kb/s

19.2 kb/s

38.4 kb/s

57.6 kb/s

115.2 kb/s

5203 [PARITA 0...3

Nastavuje format znakd pro komunikaci s panelem.

0 = 8 ZADNA 1 — 8 datovy bitl, bez parity, jeden stop bit.

1 = 8 ZADNA 2 — 8 datovy bitli, bez parity, dva stop bits.

2 = 8 SUDA 1 — 8 datovy bit(, suda parita, jeden stop bit.

3 = 8 LICHA 1 — 8 datovy bit(, licha parita, jeden stop bit.

5204 |OK HLASENI 0...65535

Obsahuje pocet platnych hlaSeni obdrzenych ménic¢em.

» B&hem normalniho provozu se pocitadlo konstantné zvySuje.

5205 [CHYBY PARITY 0...65535

Obsahuje pocet znakll s chybou parity obdrzeny ze sbérnice. PFi

vysokém poctu zkontrolujte:

» Nastaveni parit zafizeni pfipojenych na sbérnici - nesmi se liSit.

» Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zpUsobuje chyby.
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Kod |Popis Rozsah

5206 [CHYBA RAMCE 0...65535

Obsahuje pocet znakl s chybou ramce, které obdrzi sbérnice. Pfi

vysokém poctu zkontrolujte:

» Nastaveni komunikaéni rychlosti zafizeni pfipojenych na sbérnici -
nesmi se lisit.

» Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zplsobuje chyby.

5207 |PRETECENI 0...65535

Obsahuje pocet znakd, které se nevesly do zasobniku.

» Nejvétsi mozna délka zpravy pro ménic je 128 bytl.

» Obdrzené zpravy presahly 128 bytu, pretekl zasobnik. Znaky navic
jsou secteny.

5208 |CRC CHYBY 0...65535

Obsahuje pocet zprav s chybou CRC obdrzenych méni¢em. Pri

vysokém poctu zkontrolujte:

» Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zpusobuje chyby.

* CRC pocitani moznych chyb.
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Skupina 53: EFB PROTOKOL

Tato skupina definuje nastaveni proménnych uzitych pro zabu-
dovany fieldbus (EFB) komunikaéni protokol. DalSi informace o
téchto parametrech viz dokumentace komunikacniho protokolu.

Kéd |Popis Rozsah

5301 |EFB PROTOKOL ID 0...0xFFFF

Obsahuje identifikaci a programovou verzi protokolu.
» Format: XXYY, kde xx = ID protokolu a YY = programové verzi.

5302 |[EFB ID STANICE 0...65535

Definuje n6d adresy RS 485 sériové linky.

» Nod adresy kazdé jednotky musi byt jedineény.

5303 [EFB BAUDRATE 1.2,2.4,4.8,9.6,19.2,
Definuje komunikaéni rychlost 38.4, 57.6, 76.8 kb/s
linky RS485 v kbitech za sekundu (kb/s).

1.2 kb/s

2.4 kb/s

4.8 kb/s

9.6 kb/s

19.2 kb/s

38.4 kb/s

57.6 kb/s

76.8 kb/s

5304 [EFB PARITA 0...3

Definuje délku dat, paritu a stop bity pro komunikaci RS485.

» Stejné nastaveni musi byt pouzito pro vSechny zapnuto-line stanice.
0 = 8 ZADNA 1 — 8 datovy bit(i, bez parity, jeden stop bit.

1 = 8 ZADNA 2 — 8 datovy bitli, bez parity, dva stop bits.

2 = 8 SUDA 1 — 8 datovy bitl, suda parita, jeden stop bit.

3 = 8 LICHA 1 — 8 datovy bitd, licha parita, jeden stop bit.

5305 |EFB CTRL PROFILE 0...2

\Voli komunikaéni profil pouzity u EFB protokolu.

0 = ABB MEN.LIM. — €innost Fidicich a stavovych slov odpovidé profilu
ménic¢l ABB, jak jsou pouzity u ACS400.

1 = DCU PROFIL — ¢innost fidicich a stavovych slov odpovida
32bitovému profilu DCU.

2 = ABB MEN.PLN. — &innost fidicich a stavovych slov odpovida profilu
ménic¢t ABB, jak jsou pouzity u ACS600/800.

5306 [EFB OK HLASENI 0...65535
Obsahuje pocet platnych zprav pfijatych méni¢em.
» B&hem normalniho provozu se toto pocitadlo konstantné zvysuje.
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Kod |Popis Rozsah
5307 |[EFB CRC ERRORS 0...65535
Obsahuje pocet zprav s chybou CRC obdrzenych méni¢em. Pri
vysokém poctu zkontrolujte:
» Hladinu elektromagnetického Sumu v okoli - jeho vysoka hodnota
zpusobuje chyby.
* CRC po¢itani moznych chyb.
5308 |[EFB UART ERRORS 0...65535
Obsahuje pocet zprav se znakovou chybou pfijatych méni¢em.
5309 |[EFB STATUS 0...7
Obsahuje status EFB protokolu.
0 = NEVYUZITO — protokol EFB je konfigurovan, ale neobdrzel zadné
zpravy.
1 = NENASTAVENO — protokol EFB je inicializovan.
2 = PREKROCENI — pfi komunikaci mezi §itovym masterem a EFB
protokolem doSlo k pfekro€eni ¢asu.
3 = KONFIG. CHYBA — protokol EFB ma konfiguraéni chybu.
4 = VYPNUTO-LINE — protokol EFB pfijima zpravy, které nejsou
adresovany
k tomuto ménici.
5 = ZAPNUTO-LINE — protokol EFB pfijima zpravy, které jsou adresovany
k tomuto ménici.
6 = RESET — protokol EFB vykonava hardwarovy reset.
7 = POUZE PRIJEM — protokol EFB je jen v pfijimacim modu (listen only).
5310 |EFB PAR 10 0...65535
Specifické pro protokol. Viz pfiru¢ky Embedded Fieldbus (EFB) Control
[BAFE68320658 (anglicky)] a BACnet Protocol [3AUA0000004591
(anglicky)]
5311 |EFB PAR 11 0...65535
Viz parametr 5310.
5312 |[EFB PAR 12 0...65535
Viz parametr 5310.
5313 |EFB PAR 13 0...65535
\iz parametr 5310.
5314 |EFB PAR 14 0...65535
\iz parametr 5310.
5315 |EFB PAR 15 0...65535
\iz parametr 5310.
5316 |EFB PAR 16 0...65535
\iz parametr 5310.
5317 |EFB PAR 17 0...65535
\iz parametr 5310.
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Kod |Popis Rozsah
5318 |EFB PAR 18 0...65535
iz parametr 5310.
5319 |EFB PAR 19...EFB PAR 20 0...65535
-+~ |Rezervovano.
5320
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Skupina 81: PFA RIZENI

Tato skupina nastavuje provoz pro fizeni ventilator a ¢erpadel
(PFA). Hlavni rysy PFA Fizeni jsou:

ACHS550 fidi motor ¢erpadla €. 1 a nastavuje otacky motoru
dle kapacity ¢erpadla. Tento motor ma regulované otacky.
Motory Cerpadel €. 2 a €. 3 atd. jsou pfipojovany pfimo na
sit’. Méni¢ ACH550 spina ¢erpadlo €. 2 (a potom Cerpadlo
¢. 3 atd.) do polohy zapnuto nebo vypnuto dle potreby.

PID regulace u ACH550 uziva dva signaly: procesni
referenci a zpétnovazebni aktualni hodnotu. PID regulator
nastavuje otacky (frekvenci) prvniho ¢erpadla tak, ze
skute¢na hodnota odpovida procesni referenci.

Pokud pozadavek (dany procesni referenci) prekroCi
kapacitu prvniho motoru (uzivatelem definovany jako limit
frekvence), regulator automaticky sepne pfidavné Cerpadlo.
PFA také soucCasné snizi otacky prvniho ¢erpadla a vezme
v Uvahu pfispévek pfidavného Cerpadla na celkovy vystup.
Pak, stejné jako dfive, PFA regulator nastavi otacky
(frekvenci) prvniho z erpadel tak, aby skuteéna hodnota
odpovidala procesni referenci. Pokud trva pozadavek na
zvyseni vykonu, PFA pfida dalSi pfidavné Cerpadlo stejnym
postupem.

Pokud klesnou poZzadavky tak, Zze otacky ¢erpadla klesnou
pod minimalni limit (uzivatelem definovany limitem
frekvence), PFA regulator automaticky odepne pfidavné
Cerpadlo. PFA zaroven zvySi otacky prvniho ¢erpadla tak,
aby vyrovnalo odpojeni pfidavného motoru.

Pfepinaci funkce (interlock function), pokud je navolena,
identifikuje motory mimo provoz a PFA regulator pfejde na
nasledujici motor, ktery je k dispozici (v poradi).

Funkce automatické zmény (autochange function), pokud je
uvolnéna a to s odpovidajicim spinacim zafizenim, rozdéluje
rovnomérné zatéZovani mezi motory ¢erpadel. Automaticky,
v definovanych intervalech, se cyklicky méni pozice
jednotlivych motord - motor regulovany se stava posledni
pfidavny, prvni pfidavny se stava regulovany atd.
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Kod

Popis Rozsah

8103

REFERENCE STEP 1 0.0...100%

Nastavuje procentualni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.
» Aplikuje se pouze je-li v provozu nejméné jeden pfidavny motor

(s konstantnimi otackami).
» Prednastavena hodnota je 0%.

Priklad: ACH550 Fidi tfi paralelni Cerpadla, ktera udrzuji tlak vody

v potrubi.

» 4011 INTERNAL SETPNT nastavuje referenci konstantniho tlaku, ktera
fidi tlak v potrubi.

» Pfi nizké hladiné spotfeby pracuje regulované ¢erpadlo samo.

» Pokud se zvySuje spotfeba vody, pracuje také prvni motor
s konstantnimi otaCkami a pak i druhy.

» PFi zvySeném pritoku klesa tlak na vystupu z potrubi vzhledem
k tlaku méfenému na vstupu. Jelikoz pfidavné motory zpusobu;ji
zvySeni pratoku, nastaveni nize uvedena opravi referenci tak, aby se
Iépe pfiblizila vystupnimu tlaku.

» Pokud pracuje prvni pfidavné ¢erpadlo, zvySeni reference 8103
REFERENCE STEP 1 + parametr 8104 REFERENCE STEP 2.

» Pokud pracuji dvé pfidavna Cerpadla, zvySeni reference parametrem
8103 REFERENCE STEP 1 + 8104 REFERENCE STEP 2.

» Pokud pracuji tfi pfidavna ¢erpadla, zvyseni reference parametem
8103 REFERENCE STEP 1 + 8104 REFERENCE STEP 2 + 8105
REFERENCE STEP 3.

8104

REFERENCE STEP 2 0.0...100%

Nastavuje procentualni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.

> Aplikuje se pouze kdyz jsou v provozu nejméné dva pfidavné motory
(s konstantnimi otackami).

» Viz parametr 8103 REFERENCE STEP1.

8105

REFERENCE STEP 3 0.0...100%

Nastavuje procentualni hodnotu, ktera se pfidava k procesni referenci.

» Aplikuje se pouze kdyZ jsou v provozu nejméné tfi pfidavné motory
(s konstantnimi otackami).

» Viz parametr 8103 REFERENCE STEP1.
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Kod |Popis Rozsah

8109 |START FREKV. 1 0.0...500 Hz

Nastavuje limit frekvence pro start prvniho pfidavného motoru. Prvni
pridavny motor je spustén kdyz:

* Neni v provozu

fna(;jtg)r, prigavny f(Hz) A P8115s —~ =
. VystupRiC f|[|e5k5-O fuax

vence

prekro¢i hodnotu (P 8109)+1 3

limitu: P 8109

8109 + 1 Hz.
» Vystupni P81ty

frekvence je nad MIN

povolenym

limitem

(8109 - 1 Hz)
nejméneé po ] T
dobu: 81152 74— — — — —/ ©
START PR MOT. 0
Po startu prvniho
pridavného motoru:
» Vystupni frekvence klesne o hodnotu =
(8109 START FREKV. 1) - (8112 NizKA FREKV. 1).
» Vystup regulovaného motoru poklesne, ¢imz se kompenzuje vstup
z pfidavného motoru.
Viz. obr., kde:
* A =(8109 START FREKV. 1) - (8112 NizKA FREKV. 1)
* B = béhem zpozdéni startu se vystupni frekvence zvysuje.
» C = graf ukazuje sepnuti pfidavného motoru pfi zvySovani frekvence
(1 = zapnuto).
Pokyn: Hodnota 8109 START FREKV 1 musi byt mezi:

* 8112 NizKA FREKV. 1
* (2008 MAX FREKVENCE) -1.

8110 |START FREKV. 2 0.0...500 Hz

Nastavuje limit frekvence pro start druhého pfidavného motoru.

» Viz 8109 START FREKV. pro Uplny popis ¢innosti.

Druhy pfidavny motor je spustén kdyz:

» Jeden pfidavny motor jiz bézi.

» Vystupni frekvence ACH550 prekroCi hodnotu limitu: 8110 + 1.

» Vystupni frekvence je nad povolenym limitem (8110 - 1 Hz) nejméné
pod dobu: 8115 zP START PR MOT.
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Kod |Popis Rozsah
8111 |[START FREKV. 3 0.0...500 Hz
Nastavuje limit frekvence pro start tfetiho pfidavného motoru.
» Viz 8109 START FREKV 1 pro uplny popis ¢innosti.
Treti pfidavny motor je spustén kdyz:
» Dva pfidavné motory jiz bézi.
» Vystupni frekvence ACH550 prekro¢i hodnotu limitu: 8111 + 1 Hz.
» Vystupni frekvence je nad povolenym limitem (8111 - 1 Hz) nejméné
pod dobu: 8115 zP START PR MOT.
8112 [NizZKA FREKV. 1 0.0...500 Hz

(nizka frekvence 1)

Nastavuje limit frekvence pro stop prvniho pfidavného motoru. Prvni
pridavny motor vypne kdyz:

» Bé&zi jen prvni

z pfidavnych f(Hz) A
motor(. ;

» Vystupni MAX
frekvence \
ACH550 klesne P81097 1
pod limit: A
8112-1. P8112 | y

« Vystupni P21y — — — —
frekvence je pod funt — — — — — |
povolenym
limitem P 8116—’|l<—
(8112 + 1 Hz) |
nejméneé po c |
dobu: 8116 Aux
MOT STOP D. 1 '

Po stopu prvniho 0 | I

pfidavného motoru:
» Vystupni frekvence se zvysi o hodnotu =
(8109 START FREKV. 1) - (8112 NizKA FREKV. 1).

pfidavného motoru.

Viz. obr., kde:

e A= (8109 START FREKV. 1) - (8112 NizKA FREKV. 1)

* B = béhem zpozdéni stopu se vystupni frekvence snizuje.

» C = graf ukazuje stav béhu pfidavného motoru pfi snizovani
frekvence (1 = zapnuto).

+ Sediva cesta = ukazka hystereze - cesta zpét pfi reverzaci asu neni
stejna. Detaily priibéhu pfi startu - viz. graf u 8109 START FREKV 1.

Pokyn: Hodnota 8112 NizkA FREKV. 1 musi byt mezi:
(2007 MIN FREKVENCE) +1 a 8109 START FREKV 1
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Kéd

Popis Rozsah

8113

NiZKA FREKV. 2 (nizka frekvence 2) 0.0...500 Hz

Natavuje limit frekvence pro stop druhého pfidavného motoru.

* Viz. 8112 NizKA FREKV. 1 pro Uplny popis €innosti.

Druhy pfidavny motor vypne kdyz:

» Jsou v bé&hu dva pfidavné motory.

» Vystupni frekvence ACH550 klesne pod limit: 8113 - 1.

» Vystupni frekvence je pod povolenym limitem (8113 + 1 Hz) nejméné
po dobu: 8116 zP STOP PR MOT.

8114

NiZKA FREKV. 3 (nizka frekvence 3) 0.0...500 Hz

Natavuje limit frekvence pro stop tfetiho pfidavného motoru.

» Viz. 8112 NizKA FREKV. 1 pro Uplny popis €innosti.

Treti pfidavny motor vypne kdyz:

» Jsou v béhu tfi pfidavné motory.

» Vystupni frekvence ACH550 klesne pod limit: 8114 - 1.

» Vystupni frekvence je pod povolenym limitem (8114 + 1 Hz) nejméné
po dobu: 8116 zP STOP PR MOT.

8115

ZP START PR MOT 0.0...3600 s

Nastavuje ¢asové zpozdéni startu pfidavnych motora.

» Vystupni frekvence musi byt nad limity pro start (parametry 8109,
8110 nebo 8111) po tuto stanovenou dobu, nez se spusti pfidavny
motor.

* Viz. 8109 START FREKV. 1 pro uplny popis ¢innosti.

8116

ZP STOP PR MOT 0.0...3600 s

Nastavuje ¢asové zpozdéni stopu pfidavnych motort

» Vystupni frekvence musi byt pod dolnim limitem frekvence
(parametry 8112, 8113 nebo 8114) po tuto stanovenou dobu, nez
pfidavny motor vypne.

» Viz. 8112 NizKA FREKV. 1 pro uplny popis ¢innosti.
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Kéd

Popis Rozsah

8117

POCET PRID MOT 0...4

Nastavuje pocet pfidavnych motoru.

» Kazdy pfidavny motor vyzaduje jeden reléovy vystup z ménice pro

signaly start/stop.

» Pfi vyuzivani funkce automatické zmény (autochange function) je
tfeba dalSi relé pro regulovany motor.

Dale je popsano nastaveni pozadovanych reléovych vystupu.

Releové vystupy

Jak je uvedeno vySe, kazdy pfidavny motor vyzaduje reléovy vystup,

ktery ménic pouziva pro povely start/stop. Nasleduje popis, jak ménic

udrzuje spojeni motoru a relé.

* ACH550 ma releové vystupy RO1...RO3.

- DalSi reléové vystupy RO4...ROG6 Ize ziskat pfipojenim externiho
modulu pro rozsifeni digitalnich vystupt.

» Parametry 1401...1403 a 1410...1412 definuji pouziti RO1...RO6 a
parametr 31 (PFA) definuje uZiti relé pro PFA.

» ACH550 pfifazuje pfidavné motory k relé ve vzestupném poradi.
Pokud neni uvolnéna funkce automatické zmény (autochange
function), prvni pfidavny mototor je ten, ktery je pfipojeny na prvni
relé nastavenim parametru = 31 (PFA) atd. Pokud je pouzita funkce
automatické zmény, pfifazeni cykluji. Nejdfive je regulovany motor
ten, ktery je pfipojeny na prvni relé nastavenim parametru = 31 (PFA)
a prvni pfidavny motor je ten, ktery je pfipojeny na druhé relé
nastavenim parametru = 31 (PFA) atd.

« Ctvrty pfidavny motor pouZiva stejné kroky reference, hodnoty nizké
frekvence a startovaci frekvence jako treti pfidavny motor.

]

ACH550

i —

i

Standardni rezim PFA
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Kod |Popis Rozsah
j Releova logika
ACH550
—
= 17 —
— 5
I
— |

PFA s funkci automatické zmény

Tabulka ukazuje néktera typicka nastaveni parametrt vystupnich relé
pro ACH550 s PFA (1401...1403 a 1410...1412), kde nastaveni je bud
= 31 (PFA) a nebo = X (vSe kromé 31) a neni umoznéna funkce
automatické zmeény (8118 RIZENI AUT. ZMENY = 0).

Nastaveni parametrt ACHS550 prirazeni relé
1(1(1|1|1(1]|8 Autochange nepovolena
4/4(4|4/4/4|1|RO1[ RO2] RO3 [ RO4 [ RO5 | RO6
o(ojo|1|1(1]|1

112|3|0(1(|2|7

3| X | X | X | X[ X|[1]|pfid | X X X X X
31|31 X | X | X | X | 2| pfid. | pfid. | X X X X
31|131|31| X | X | X | 3 | pfid. | pFid. | pfid. | X X X
X|[31|31| X | X | X|2]| X |pfid. | prid. | X X X
X|X|X|31X[31]2]| X X X | pfid. | X | pfid.
31|31 X | X | X | X |[1*]| pfid. | pfid. | X X X X

* Jeden dalSi releovy vystup pro PFA, ktery je pouZit. Jeden motor je
v rezimu usnuti, ostatni bézi.
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Kod |Popis Rozsah

Tabulka ukazuje néktera typicka nastaveni parametru vystupnich relé
pro ACH550 s PFA (1401...1403 a 1410...1412), kde nastaveni je bud
= 31 (PFA) a nebo = X (v8e kromé& 31) a kde je umozZnéna funkce
automatické zmeény (8118 RIzENI AUT. ZMENY = hodnota > 0).

Nastaveni parametrt ACH550 prirazeni relé
111(1(1|1(1]|8 Autochange povolena
414|/4/4/4|4|1[RO1] RO2] RO3 | RO4 | RO5 | RO6
ojoj0|1|1(1]|1

112(3|(0(|1|2]|7

31|31 X | X | X|X| 1| PFA | PFA | X X X X
31131|31| X | X | X| 2| PFA | PFA | PFA | X X X
X 31|31 X | X | X |1 X PFA | PFA | X X X
X|X|X|31| X|31] 1 X X X PFA | X | PFA
31131 X | X | X | X |0**| PFA | PFA | X X X X

** 7adny pridavny motor, ale je pouzita funkce automatické zmény.
Pracuje jako standardni PID regulace.
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Popis Rozsah

8118

RIZENi AUT.ZMENY 0.0...336 h
(Fizeni automatické zmény)

Rizeni ginnosti automatické zmény a nastaveni intervalu mezi

zménami.

« Casovy interval pro automatickou zmé&nu je aplikovatelny pouze, kdyz
bézi regulovany motor.

» Viz. parametr 8119 HLAD. AUT. ZMENY pro seznameni se s funkci
automatické zmény.

» Ménic¢ vzdy pfechazi do stopu pfi vykonavani automatické zmény.

» Aby byla funkéni automaticka zména, je tfeba, aby parametr 8120
BLOKOVANI = hodnota > 0.

-0.1 = TEST.REZIM — Nastavi interval na hodnotu 36...48 s.

0,0 = NEVYBRANO — neumoznuje funkci automatické zmény.

0,1...336 = provozni Casovy interval (€as, kdy je start signél sepnut)
mezi automatickymi vyménami motora.

&VAROVANH Je nutné nastavit parametry (8120 BLOKOVANi =
hodnota > 0), pokud je uvolnéna funkce automatické zmény. BEhem
zmeény interloky blokuji silovy vystup ménice a zabrani tak znieni
stykacu.

E‘ Releova logika

ACS550

PFA s funkci automatické zmény

298
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Kéd

Popis Rozsah

8119

HLAD. AUT. ZMENY 0.0...100.0%
(hladiny pro automatickou zménu)

Nastavuje horni limit jako procento vystupni kapacity pro logiku
automatické zmeény. Pokud vystup z PID regulace/PFA regulaéniho
bloku pfesahne tento limit, je zabranéno automatické zméné. Napfiklad
pouzitim tohoto parametru je znemoznéna automaticka zména, pokud
se systém s ventilatory nebo ¢erpadly pohybuje v blizkosti své
maximalni kapacity.

Popis automatické zmény

Béhem provozu s automatickou zménou:

» Regulovany motor pfipojeny na vystup méni¢e ACH550 se stfida
s ostatnimi.

» Poradi spousténi dal$ich motorl rotuje.

Funkce automatické zmény vyzaduje:

» Externi rozvadéc se stykaci pro spinani silovych vystupu z ménice.

» Parametr 8120 BLOKOVANI = hodnota > 0.

Automaticka zména se uskute¢ni pokud:

» Doba béhu od pfedchozi automatické zmény dosahla doby
nastavené parametrem 8118 RIZENi AUT. ZMENY.

» Vstup PFA je pod Urovni nastavenou parametrem 8119 HLAD. AUT.

ZMENY.
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Pokyn: ACH550 vzdy pfechazi do stopu, kdyz probiha automaticka
zména.

Pfi automatické zméné funkce autochange vykonava vse nize uvedené
(viz obrazek):

PID vy
/
100%-

<— P8118 —> =— P8118—»

A = oblast nad 8119 HLAD. AUT. ZMENY — neni povolena
automaticka zména.

B = automaticka zména uskute¢néna.

1PFA, atd. = PID vystup pfifazeni ke kazdému motoru.

» Zahaji zménu vzdy, pokud provozni ¢as od posledni zmény dosahne
hodnoty 8118 RizENI AUT. ZMENY a PFA vstup je pod limitem danym
v 8119 HLAD. AUT. ZMENY.

Zastavuje otackové regulovany motor.

Vypina stykac otackové regulovaného motoru.

Identifikuje nasledny motor v poradi, které se stane regulovanym.
Rozepne stykac takto vybraného motoru, pokud tento motor bézel.
Zadny dalSi bézici motor neni odpojen.

» Sepne styka¢ motoru, ktery bude nové regulovany. Tento motor je
pfipojen na silovy vystup ménice ACH550.

» Zpozdi start motoru o ¢as dany parametrem 8122 PFA ZPOZDENI
STARTU.

» Pak teprve da start regulovanému motoru.

« |dentifikuje dal$i motor s konstantnimi otackami v poradi.

» Pfipne tento motor na sit’, ale pouze tehdy, pokud by novy regulovany
motor béZel naplno (jako motor s konstantnimi otackami). To umozni
zachovat stejny pocet bézicich motort pfed a po automatické zméné.

» Pokracuje v normalni PFA regulaci.
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Kod |Popis Rozsah
Cita¢ poradi startu
Cinnost &itate pofadi  VYstupni
startd: frekvelce gey prid. | 1 prid. ' 2Fd. !
 Definice parametr(i motoru | motor | motory |
reléovych vystupt faxt — — — — S !
(1401...1403 a
1410...1412) |
stanovi pocatecni |
poradi motord. |
|
|

(Nejmensi Eislo
parametru s hod-

notou 31 (PFA) Oblast
identifikuje relé Autochange
pfipojené na 1PFA, povoleno PID V)’/stud R

prvni motor atd.)

* Nejprve 1PFA =
regulovany motor,
2PFA = 1. pfidavny motor atd.

» Prvni automatickd zména zméni poradi na: 2PFA = regulovany motor,
3PFA = 1. pfidavny motor, ... 1PFA = posledni pfidavny motor.

- Dal$i automaticka zména opét zméni poradi atd.

» Pokud automaticka zména nemuze spustit poZadovany motor, nebot’
vS§echny neaktivni motory jsou blokovany interlockem zobrazi se
hlaseni (2015, PFA | UZAMCENO).

» Pokud je rozpojeno napajeni ACH550, uchova si ¢itac aktualni stav
pozic automatické zmény ve stale paméti. Je-li obnoveno napajeni
ménice, pokracuje rotace startll automatické zmény dle pozice
ulozené v paméti.

» Je-li konfigurace PFA relé zménéna (nebo je-li zménéna hodnota
PFA uvolnéni) je rotace resetovana. (Viz. prvni polozka vyse.)

I T »
P 8119 100%
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8120 [BLOKOVANI 0...6

Definuje funkce blokovani. Kdyz je povolena funkce blokovani:

» Blokovani je aktivni, kdyz neni pfitomen jeho pfikazovy signal.

» Blokovani neni aktivni, kdyz je pfitomen jeho pfikazovy signal.

» ACH550 neni mozné sepnout signalem start, pokud je aktivni

blokovani regulovaného motoru - ovladaci panel zobrazuje alarm

(2015, PFA | UZAMCENO).

ZapOJte kazdy obvod blokovani takto:

» Pripojte kontakt Zap/Vyp spinac¢e motoru k obvodu blokovani - logika
PFA tak mlize rozpoznat, zda je motor odepnut a sepne nasledujici
mozny motor.

» Pfipojte kontakt tepelného relé motoru (nebo jiného ochranného
zafizeni v obvodu motoru) ke vstupu blokovani - logika PFA tak mize
rozeznat, ze je aktivni porucha motoru a motor zastavi.

* 0 = NEVYBRANO — neumozriuje funkci blokovani. V§echny digitalni
vstupy jsou k dispozici pro jiné Gcely.

* Vyzaduje, aby 8118 RIizENI AUT. ZMENY = O (pokud je znemoznéna
funkce blokovani, musi byt také znemoznéna funkce automatické
zmeny).
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Kéd

Popis

Rozsah

1 = DI1 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (zacina se
s DI1) k signalu blokovani pro kazdé relé PFA. Pfifazeni jsou
definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poctu PFA relé [pocet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412
s hodnotou = 31 (PFA)]
« stavu funkce Autochange (zakazana, kdyz 8118 RiZENi AUT.
ZMENY=0, jinak povolena).

Pocet |Autochange nepovolena| Autochange povolena
PFA (P 8118) (P 8118)
relé

0 DI1: Regulovany motor Nepovoleno
DI2...DI6: Volné
1 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé
DI2: Prvni PFA relé DI2...DI6: VoIlné
DI3...DI6: Volné
2 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé
DI2: Prvni PFA relé DI2: Druhé PFA relé
DI3: Druhé PFA relé DI3...DI6: VoIné
DI4...DI6: Volné
3 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé
DI2: Prvni PFA relé DI2: Druhé PFA relé
DI3: Druhé PFA relé DI3: Treti PFA relé
DI4: Treti PFA relé DI4...DI6: Volné
DI5...DI6: Volné
4 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé
DI2: Prvni PFA relé DI2: Druhé PFA relé
DI3: Druhé PFA relé DI3: Treti PFA rele
DI4: Treti PFA relé DI4: Ctvrté PFA relé
DI5: Ctvrté PFA relé DI5...DIB: Volné
DI6: Volné
5 DI1: Regulovany motor DI1: Prvni PFA relé
DI2: Prvni PFA relé DI2: Druhé PFA relé
DI3: Druhé PFA relé DI3: Treti PFA rele
DI4: Treti PFA relé DI4: Ctvrté PFA relé
DI5: Ctvrté PFA relé DI5: Paté PFA relé
DI6: Paté PFA relé DI6: Volné
6 Nepovoleno DI1: Prvni PFA relé
DI2: Druhé PFA relé
DI3: Treti PFA relé
pi4: Ctvrté PFA relé
DI5: Paté PFA relé
DI6: Sesté PFA relé

Seznam parametru a jejich popis
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2 = DI2 — Povoluje funkci blokovani pfifazuje digitalni vstup (zacina
se s DI2) k signalu blokovani pro kazdé PFA relé. Pfifazeni jsou
definovana v néasleduijici tabulce a zavisi na:
* poctu PFA relé [pocet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412 s
hodnotou = 31 (PFA)]
« stavu funkce Autochange (zakazana, kdyz 8118 RIZENI AUT. ZMENY =
0, ajinak povolena).

Pocet |Autochange nepovolena| Autochange povolena
PFA (P 8118) (P 8118)
relé

0 DI1: Volné Nepovoleno
DI2: Regulovany motor
DI3...DI6: Volné
1 DI1: Volné DI1: VoIné
DI2: Regulovany motor DI2: Prvni PFA relé
DI3: Prvni PFA relé DI3...DI6: VoIné
DI4...DI6: Volné
2 DI1: Volné DI1: VoIné
DI2: Regulovany motor DI2: Prvni PFA relé
DI3: Prvni PFA relé DI3: Druhé PFA relé
DI4: Druhé PFA relé DI4...DI6: Volné
DI5...DI6: VoIné
3 DI1: Volné DI1: Volné
DI2: Regulovany motor DI2: Prvni PFA relé
DI3: Prvni PFA relé DI3: Druhé PFA relé
DI4: Druhé PFA relé DI4: Treti PFA relé
DI5: Treti PFA relé DI5...DI6: Volné
DI6: Volné
4 DI1: Volné DI1: Volné
DI2: Regulovany motor DI2: Prvni PFA relé
DI3: Prvni PFA relé DI3: Druhé PFA relé
DI4: Druhé PFA relé DI4: Treti PFA relé
DI5: Treti PFA relé DI5: Ctvrté PFA relé
DI6: Ctvrté PFA relé DI6: VoIné
5 Nepovoleno DI1: VoIné
DI2: Prvni PFA relé
DI3: Druhé PFA relé
DI4: Treti PFA relé
DI5: Ctvrté PFA relé
DI6: Paté PFA relé
6 Nepovoleno Nepovoleno
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3 = DI3 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (zacina se
s DI3) k signalu blokovani pro kazdé relé PFA. Pfifazeni jsou
definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poctu PFA relé [pocet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412
s hodnotou = 31 (PFA)]

« stavu funkce Autochange (zakazana, kdyz 8118 RIZENI AUT. ZMENY =
0, ajinak povolena).

No. PFA |Autochange nepovolena| Autochange povolena
relé (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI2: Volné Nepovoleno
DI3: Regulovany motor
DI4...DI6: VoIné

1 DI1...DI2: Volné DI1...DI2: VoIné
DI3: Regulovany motor DI3: Prvni PFA relé
DI4: Prvni PFA relé DI4...DI6: VoIné
DI5...DI6: Volné

2 DI1...DI2: Volné DI1...DI2: Volné
DI3: Regulovany motor DI3: Prvni PFA relé
DI4: Prvni PFA relé DI4: Druhé PFA relé
DI5: Druhé PFA relé DI5...DI6: Volné
DI6: Volné

3 DI1...DI2: Volné DI1...DI2: Volné
DI3: Regulovany motor DI3: Prvni PFA relé
DI4: Prvni PFA relé DI4: Druhé PFA relé
DI5: Druhé PFA relé DI5: Treti PFA relé
DI6: Treti PFA relé DI6: VoIné

4 Nepovoleno DI1...DI2: VoIné

DI3: Prvni PFA relé
DI4: Druhé PFA relé
DI5: Treti PFA relé
DI6: Ctvrté PFA relé

5...6 |Nepovoleno Nepovoleno
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4 = DI4 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (zacina se
s DI4) k signalu blokovani pro kazdé relé PFA. Pfifazeni jsou
definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poctu PFA relé [pocet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412
s hodnotou = 31 (PFA)]

« stavu funkce Autochange (zakazana, kdyz 8118 RIZENI AUT. ZMENY =
0, ajinak povolena).

No.PFA|Autochange nepovolena| Autochange povolena
relé (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI3: Volné Nepovoleno
DI4: Regulovany motor
DI5...DI6: Volné

1 DI1...DI3: Volné DI1...DI3: Volné
DI4: Regulovany motor DI4: Prvni PFA relé
DI5: Prvni PFA relé DI5...DI6: Volné
DI6: VoIné

2 DI1...DI3: Volné DI1...DI3: Volné
DI4: Regulovany motor DI4: Prvni PFA relé
DI5: Prvni PFA relé DI5: Druhé PFA relé
DI6: Druhé PFA relé DI6: VoIné

3 Nepovoleno DI1...DI3: Volné

DI4: Prvni PFA relé
DI5: Druhé PFA relé
DI6: Treti PFA relé
4...6 [Nepovoleno Nepovoleno
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5 = DI5 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup (zacina se
s DI5) k signalu blokovani pro kazdé relé PFA. Pfifazeni jsou
definovana v nasledujici tabulce a zavisi na:

* poctu PFA relé [pocet viz parametry 1401...1403 a 1410...1412
s hodnotou = 31 (PFA)]
« stavu funkce Autochange (zakdzana, kdyz 8118 RIzZENI AUT. ZMENY =
0, ajinak povolena).

Pocet |Autochange nepovolena| Autochange povolena
PFA (P 8118) (P 8118)
relé

0 DI1...DI4: VoIné Nepovoleno
DI5: Regulovany motor
DI6: Volné
1 DI1...DI4: Volné DI1...DI4: Volné
DI5: Regulovany motor DI5: Prvni PFA relé
DI6: Prvni PFA relé DI6: Volné
2 Nepovoleno DI1...DI4: Volné
DI5: Prvni PFA relé
DI6: Druhé PFA relé
3...6 |Nepovoleno Nepovoleno

6 = DI6 — Povoluje funkci blokovani a pfifazuje digitalni vstup DI6
k blokovacimu signalu pro otackové regulovany motor.
* VVyZaduje 8118 RIZENI AUT. ZMENY = 0.

Pocet |Autochange nepovolena| Autochange povolena
PFA
relé

0 DI1...DI5: Volné Nepovoleno

DI6: Regulovany motor
1 Nepovoleno DI1...DI5: Volné
DI6: Prvni PFA relé

2...6 |Nepovoleno Nepovoleno
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8121 |BYPASS REGUL. 0=NE, 1=ANO
\olba bypassu regulatoru. Rizeni s preklenutym regulatorem poskytuje
jednoduchy fidici mechanismus bez PID regulatoru.

fout

fmax

|
|
P 8110 — |
P 8109 — |
|
P 8113 | | |
P8112- | |
fuvin = | | |
! I | I P 4014
*— A —>e— B —> C - (%)

A = Zadny pfidavny motory
B = jeden pfidavny motor v béhu
C = dva pfidavné motory v béhu

» Bypass regulatoru se pouziva jen ve specialnich aplikacich.

0 = NE — neni mozny bypass regulatoru. Méni¢ pouziva normaini PFA
referenci: 1106 VYBER REF2.

1 = ANO — umoznuje bypass regulatoru.

* Procesni PID regulator je bypassovan. Aktualni hodnota PID je uzita
jako reference PFA (vstup). Normalné je EXT REF2 pouzito jako PFA
reference.

* Méni€ pouziva zpétnovazebni signal definovany pomoci 4014 vyB
SIG zP VAZBY (nebo 4114) pro PFA referenci frekvence.

» Obrazek ukazuje vztah mezi ovladacim signalem 4014 vYB SIG zP
VAZBY (NEBO 4114) a a frekvenci otackové regulovaného motoru u
tfimotorového systému.

Priklad: V nize uvedeném obrazku je vystupni tok ¢erpadel regulovan
meéfenim vstupniho pratoku (A).
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Napéti 3~ "3 4 Stykace
73| ACH550 | P1 ]
P2 |
P3|
t A . .
| Zasobnik
| chladici vody U
Vstupni potrubi | P2 Vystupni potrubi 2
|
P3 Vystupni potrubi 3
8122 |PFA ZPOZDENIi STARTU 0..10s

Nastavuje zpozdéni startu pro otackové regulované motory v systému.

S pouzitim zpozdéni pracuje ménic takto:

» Zapina stykac otackové regulovaného motoru — pfipojuje motor k silo-
vému vystupu ACH550.

» Zpozduje start motoru po dobu 8122 PFA zZPOZDENI STARTU.

- Startuje otackové regulovany motor.

» Startuje pfidavné motory. Viz parametr 8115 pro zpozdéni.

AVAROVANH Motory se spousténim hvézda-trojuhelnik vyZzaduje

vzdy PFA zpozdéni startu.

» Po zapnuti motoru reléovym vystupem ACH550 musi byt dostatek
Casu pro spoustéc, aby nejprve pfepnul do hvézdy a pak zpét do
trouhleniku pfed tim, nez za¢ne spinat ménic.

» Zpozdéni startu PFA musi byt nastaveno delSi nez ¢asové nastaveni
spoustéce hvézda - trojuhelnik.
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8123

PFA JE MOZNE 0=NEVYBRANO,
1=AKTIVNI

Voli ovladani PFA. Pokud je povoleno, tak ovladani PFA:

» Zapina nebo vypina otackové neregulované motory podle zvySenych
nebo snizenych pozadavkl na vystup. Parametry 8109 START FREKV.
1 az 8114 NizkA FREKV. 3 definuji spinaci body u vystupni frekvence
ménice.

» Nastavuje vystup otackové regulovaného motoru doll, kdyz se pfida
pridavny motor a nastavuje vystup pro otackoveé regulovany motor
nahoru, kdyzZ jsou pfidavné motory odpojeny.

» Blokuje funkci, pokud je povolena.

* Vyzaduje 9904 MOD RiZENI MOT = 3 (SKALAR:FREK).

0 = NEVYBRANO — Zakazuje ovladani PFA.

1 = AKTIVNI — Povoluje ovladani PFA.
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Kéd

Popis Rozsah

8124

ZRYCHLENI STOPU 0.0...1800 s

Nastavuje u PFA &as akcelerace pro rampu frekvence z nuly na

maximum. Tato PFA rampa akcelerace:

* se pouzije pro otackové regulovany motor, kdyz je vypnut pfidavny
motor.

» nahrazuje rampu akcelerace definovanou v Skupina 22: ZRYCHL/
ZPOMALOVANI.

» pouzije se, dokud je vystup regulovaného motoru zvy$en o hodnotu
rovnou vystupu vypnutého pfidavného motoru. Potom se pouzije rampa
akcelerace definovana v Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI.

0 = NEVYBRANO

0.1...1800 = Aktivuje tuto funkci s vyuzitim hodnoty zadané jako ¢as
akcelerace.

fout

A

N B

g

8125

Ph’davn{/
motor

|
|
|
|
|
1___|

|

0 >

» A = otac¢koveé regulovany motor akceleruje s vyuZzitim parametrt
Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI.

» B = otackové regulovany motor deceleruje s vyuzitim parametra
Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI.

» P¥i startu pfidavného motoru otackoveé regulovany motor deceleruje
s vyuzitim 8125 ZPOMALENI STARTU.

» Pfi zastaveni pfidavného motoru otackové regulovany motor
akceleruje s vyuzitim 8124 zRYCHLENI STOPuU.

8125

ZPOMALENIi STARTU 0.0...1800 s

Nastavuje u PFA &as decelerace pro rampu frekvence z maxima do

nuly. Tato PFA rampa decelerace:

+ se pouzije pro otackove regulovany motor, kdyz je zapnut pfidavny motor.

» nahrazuje rampu decelerace definovanou v Skupina 22: ZRYCHL/
ZPOMALOVANI.

» pouzije se, dokud je vystup regulovaného motoru snizen o hodnotu
rovnou vystupu pfidavného motoru. Potom se pouzije rampa
decelerace definovana v Skupina 22: ZRYCHL/ZPOMALOVANI.

0 = NEVYBRANO.

0.1...1800 = Aktivuje tuto funkci s vyuzitim hodnoty zadané jako ¢as
decelerace.
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Kéd

Popis Rozsah

8126

CAS. AUT. VYMENA 0...4

Nastavuje autochange s ¢asovac¢em. Pokud je povolen, autochange je

ovladan s ¢asovanou funkci.

0 = NEVYBRANO.

1 = CASOVAC 1 — Povoluje autochange, kdyz je aktivni ¢asovac 1.

2...4 = CASOVAC 2...4 — Povoluje autochange, kdyz je aktivni Casovaé
2.4

8127

MOTORY 1.7

Nastavuje aktualni pocet pfes PFA ovladanych motord (maximalné

7 motor(, 1 otackové regulovany, 3 pfipojené pfimo zapnuto-line a

3 nahradni motory).

» Tato hodnota také zahrnuje otackové regulovany motor.

» Tato hodnota musi byt kompatibilni s po¢tem relé pfifazenych pro
PFA, pokud je pouzita funkce Autochange.

» Pokud funkce Autochange neni pouzita, otackové regulované motory
nepotiebuji mit releovy vystup pfifazeny k PFA, ale musi byt zahrnuty
do této hodnoty.

8128

POR STARTU PR M 1=EVEN RUNTIME
2=RELAY ORDER
Nastavuje pfikaz startu pfidavnych motord.

1 = EVEN RUNTIME — je aktivni Casové sdileni. Pfikaz startu zavisi na
dobé béhu.

2 = RELAY ORDER — prikaz startu je fixni jako pfikaz relé.
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Skupina 98: VOLITELNE MODULY

Tato skupina konfiguruje volitelné doplriky a ¢astecné povoluje
sériovou komunikaci s ménicem.

Kéd |Popis Rozsah

9802 [VYBER KOM. PROT. 0...5

\Voli komunikaéni protokol.

0 = NEVYBRANO — Komunikaé&ni protokol neni zvolen.

1 = STD MODBUS — Méni¢ komunikuje pfes Fidici jednotku Modbus a
sériové rozhrani RS485 (komunikacni pfipojka X1).

2 = N2 — Méni¢ komunikuje pfes fidici jednotku N2 a sériové rozhrani
RS485 (komunikaéni pFipojka X1).
* Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOKOL.

3 = FLN — Méni¢ komunikuje pres fidici jednotku FLN a sériové rozhrani
RS485 (komunikaéni pFipojka X1).
* Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOKOL.

4 = EXT FBA — Méni¢ komunikuje pfes modul adaptétu fieldbus v pfidav-
né zasuvce 2 u ménice.
* Viz také parametr Skupina 51: EXT KOMUN. MODUL.

5 = BACNET — Mé&ni¢ komunikuje pfes fidici jednotku BACnet a sériové
rozhrani RS485 (komunikaéni pfipojka X1).
* Viz také parametr Skupina 53: EFB PROTOKOL.

Seznam parametru a jejich popis 313




UZivatelska prirucka ACH550 -01

Kompletni seznam parametrt

Nasledujici tabulka obsahuje vypisy vSech parametru a jejich
standardni hodnoty pro v8echna aplikac¢ni makra. Uzivatel mize
zadavat pozadovanou hodnotu parametru do sloupce "Uziv.".

Ventilator
HVAC Privodni  Odsavaci véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
I99 START-UP |JAZYK 9901 | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH
DATA APLIKACNI PRETL. | ODTAH. |VENT,CHL.| VENT. NAPAJ.
MAKRO 9902 | HVAC VENT. VENT. VEZ VYMEN. | CERP.
MOD RIZENI SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.:
MOT 9904 | FREKV FREKV FREKV FREKV FREKV FREKV
JMEN. NAP. 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
MOT 9905 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V
JMEN. PROUD
MOT 9906 | 1.0-Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy
JMEN. FREKV.
MOT 9907 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
JMEN. OTACKY 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
MOT 9908 |1750 ot/min {1750 ot/min| 1750 ot/min|1750 ot/min|1750 ot/min|1750 ot/min
JMEN. VYKON
MOT 9909 | 1.0-Py 1.0 Py 1.0 Py 1.0 Py 1.0 Py 1.0 Py
ID. CHOD VYP/ID | VYPID | VYPAD | VYP/ID | VYPID | VYP/D
MOTORU 9910 MAGN MAGN MAGN MAGN MAGN MAGN

1 PROVOZNi |OTACKY&SMER| 0101 - . - - - R
DATA

OTACKY 0102 - - - - - R
VYSTUPNI

FREKYV. 0103 - . - - - _
PROUD 0104 - - - - - -
MOMENT 0105 - - - - R .
VYKON 0106 - - - - R .
USS

MEZIOBVODU | 0107 - - - - R .
VYSTUPNI

NAPETI 0109 - - - R - _
TEPLOTA

MENICE 0110 - - - R - _

EXTERN| REF 1 | 0111 - - - - - R

EXTERNI REF 2 | 0112 - - - R R R

MISTO
OVLADANI 0113 - - - B - .
DOBA BEHU (R) | 0114 0h 0h 0h 0h 0h 0h

CITAC KWH (R) | 0115 - - - - - -

VYSTUP APL
BLOKU 0116 - - - - R .

STATUS DI 1-3 | 0118 - - - - - -

STATUS DI 4-6 | 0119 - - - - - -

Al1 0120 - - - - - -

Al 2 0121 - - - - - -

STATUS RO 1-3 | 0122 - - - - - -
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | 9901
VYMENA CAS.+2 [MOTORPO 2PID 2PID BYPASS RUCNI
CERP. | CASOVAC| RYCHL TENC REGUL | REG+K.R (USA) OVLAD. | 9902
SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.: | SKALAR.:
FREKV FREKV FREKV FREKV FREKV FREKV FREKV FREKV 9904
230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 9905
10 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 9906
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 9907
1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/

1750 ot/min| 1750 ot/min | 1750 ot/min| 1750 ot/min|1750 ot/min| 1750 ot/min|1750 ot/min| 1750 ot/min| 9908
1.0- Py 1.0- Py 1.0- Py 1.0 Py 1.0 Py 1.0 Py 1.0- Py 1.0 Py 9909
VYP/ID VYP/ID VYP/ID VYP/ID VYP/ID VYP/ID VYP/ID VYP/ID
MAGN MAGN MAGN MAGN MAGN MAGN MAGN MAGN 9910

- - - - - - - - 0101
- - - - - - - - 0102
- - - - - - - - 0103
- - - - - - - - 0104
- - - - - - - - 0105
- - - - - - - - 0106
- - - - - - - - 0107
- - - - - - - - 0109
- - - - - - - - 0110
- - - - - - - - 0111
- - - - - - - - 0112
- - - - - - - - 0113
0h 0h 0h 0h 0h 0h 0h 0h 0114
- - - - - - - - 0115
- - - - - - - - 0116
- - - - - - - - 0118
- - - - - - - - 0119
- - - - - - - - 0120
- - - - - - - - 0121
- - - - - - - - 0122
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Ventilator
HVAC Privodni  Odsavaci véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
Nazev Index
|parametru par. 1 2 3 4 5 6
STATUS RO 4-
6 0123 - - - - - -
AO 1 0124 - - - - - -
AO 2 0125 - - - - - -
VYSTUP PID 1] 0126 - - - - - -
VYSTUP PID 2| 0127 - - - - - -
PID1-ZADANA
HOD. 0128 - - - - - -
PID2-ZADANA
HOD. 0129 - - - - - -
PID1-ZPET.
VAZBA 0130 - - - - - -
PID2-ZPET.
VAZBA 0131 - - - - - -
PID1
ODCHYLKA 0132 - - - - - -
PID2
ODCHYLKA 0133 - - - - - -
RIDICI SLOVO
RO 0134 0 0 0 0 0 0
KOM. -
HODNOTA 1 0135 0 0 0 0 0 0
KOM. -
HODNOTA2 | 0136 0 0 0 0 0 0
PROC., |
PROMENNA 1 | 0137 - - - - - -
PROC., |
PROMENNA 2 | 0138 - - - - - -
PROC., |
PROMENNA 3 | 0139 - - - - - -
DOBA BEHU | 0140 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh
CITAC MWH | 0141 - - - - . -
CITAC
OTACEK 0142 0 0 0 0 0 0
ZAPNUTO HI | 0143 0 0 0 0 0 0
ZAPNUTO LO | 0144 0 0 0 0 0 0
TEPLOTA
MOTORU 0145 0 0 0 0 0 0
CB TEPL 0150 - - - - - -
VSTUP KWH
(R) 0151 - - - - - -
VSTUP MWH | 0152 - - - - - -
PID KOM
HODN 1 0158 - - - - - -
PID KOM
HODN 2 0159 - - - - - -
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
- - - - - - - - 0123
- - - - - - - - 0124
- - - - - - - - 0125
- - - - - - - - 0126
- - - - - - - - 0127
- - - - - - - - 0128
- - - - - - - - 0129
- - - - - - - - 0130
- - - - - - - - 0131
- - - - - - - - 0132
- - - - - - - - 0133
0 0 0 0 0 0 0 0 0134
0 0 0 0 0 0 0 0 0135
0 0 0 0 0 0 0 0 0136
- - - - - - - - 0137
- - - - - - - - 0138
- - - - - - - - 0139
0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0140
- - - - - - - - 0141
0 0 0 0 0 0 0 0 0142
0 0 0 0 0 0 0 0 0143
0 0 0 0 0 0 0 0 0144
0 0 0 0 0 0 0 0 0145
- - - - - - - - 0150
- - - - - - - - 0301
- - - - - - - - 0302
- - - - - - - - 0303
0 0 0 0 0 0 0 0 0304
0 0 0 0 0 0 0 0 0305
0 0 0 0 0 0 0 0 0306
0 0 0 0 0 0 0 0 0307
0 0 0 0 0 0 0 0 0308
0 0 0 0 0 0 0 0 0309
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavaci véze Konden-  Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator c¢erpadlo
[Nazev Index
|parametry par. 1 2 3 4 5 6
. |[FBRID.
3 FB SKUTEC|SLOVO 1 0301 - - - - - -
HODNOTY [FBRID.
SLOVO 2 0302 - - - - - -
FB STAV.
SLOVO 1 0303 - - - - - -
FB STAV.
SLOVO 2 0304 0 0 0 0 0 0
PORUCH.
SLOVO 1 0305 0 0 0 0 0 0
PORUCH.
SLOVO 2 0306 0 0 0 0 0 0
PORUCH.
SLOVO 3 0307 0 0 0 0 0 0
ALARMOVE
SLOVO 1 0308 0 0 0 0 0 0
ALARMOVE
SLOVO 2 0309 0 0 0 0 0 0
POSLEDNI
4 HISTORIE |PORUCHA 0401 0 0 0 0 0 0
PORUCH EAS
PORUCHY 1 | 0402 0 0 0 0 0 0
CAS
PORUCHY 2 | 0403 0 0 0 0 0 0
OTACKY V
DOBE POR. 0404 0 0 0 0 0 0
FREKV V
DOBE POR. 0405 0 0 0 0 0 0
VOLTAGE V
DOBE POR. 0406 0 0 0 0 0 0
PROUD V
DOBE POR. 0407 0 0 0 0 0 0
MOMENT V
DOBE POR. 0408 0 0 0 0 0 0
STATUS V
DOBE POR. 0409 0 0 0 0 0 0
DI 1-3 PRI
POR. 0410 0 0 0 0 0 0
DI 4-6 PRI
POR. 0411 0 0 0 0 0 0
PREDCHOZI
POR. 1 0412 0 0 0 0 0 0
PREDCHOZI|
POR. 2 0413 0 0 0 0 0 0
EXT1
10 START/ = |PRIKAZY 1001 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
STOP/SMER|EXT2
PRIKAZY 1002 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
SMER ) ) j j ) )
OTACENI 1003 | VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. JUziv.

- - - - - - - - 0301
- - - - - - - - 0302
- - - - - - - - 0303
0 0 0 0 0 0 0 0 0304
0 0 0 0 0 0 0 0 0305
0 0 0 0 0 0 0 0 0306
0 0 0 0 0 0 0 0 0307
0 0 0 0 0 0 0 0 0308
0 0 0 0 0 0 0 0 0309
0 0 0 0 0 0 0 0 0401
0 0 0 0 0 0 0 0 0402
0 0 0 0 0 0 0 0 0403
0 0 0 0 0 0 0 0 0404
0 0 0 0 0 0 0 0 0405
0 0 0 0 0 0 0 0 0406
0 0 0 0 0 0 0 0 0407
0 0 0 0 0 0 0 0 0408
0 0 0 0 0 0 0 0 0409
0 0 0 0 0 0 0 0 0410
0 0 0 0 0 0 0 0 0411
0 0 0 0 0 0 0 0 0412
0 0 0 0 0 0 0 0 0413

CASOVAC NEVY-
DI1 1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 BRANO 1001

CASOVAC | NEVY- NEVY-
DI1 1 BRANO DI1 DI1 DI1 DI1 BRANO 1002
VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED 1003
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavaci véze Konden-  Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator c¢erpadlo
[Nazev Index
|parametry par. 1 2 3 4 5 6
e VYBERREF.Z REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
11 VYBER OP 1101 | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min)
REFERENCE [YBER EXT1/
EXT2 1102 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1
VYBER REF1 | 1103 Al1 Al At ANt Al Al
MINIMUM 0.0 Hz/ 0.0 Hz/ 0.0 Hz/ 0.0Hz/ 0.0 Hz/ 0.0 Hz/
REF1 1104 | 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min

50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/
1500 ot/min | 1500 ot/min | 1500 ot/min | 1500 ot/min | 1500 ot/min {1500 ot/min

MAXIMUM 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0 Hz/
REF1 1105 |1800 ot/min| 1800 ot/min| 1800 ot/min|1800 ot/min|1800 ot/min|1800 ot/min
L PID1 PID1 PID1 PID1 PID1 PID1
VYBER REF2 | 1106 | VYSTUP | VYSTUP | VYSTUP | VYSTUP | VYSTUP | VYSTUP
MINIMUM
REF2 1107 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
MAXIMUM
REF2 1108 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
|VYBER
12 KONSTANTNI|KONST. OT. 1201 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3

OTACKY KONST.
OTACKY 1 1202 | 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz

KONST.

OTACKY 2 | 1203 | 1012 Hz | 10/12Hz | 1012 Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12 Hz
KONST.

OTACKY3 | 1204 | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz
KONST.

OTACKY 4 | 1205 | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz
KONST.

OTACKY 5 | 1206 | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz
KONST.

OTACKY 6 | 1207 | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz
KONST.

OTACKY7 | 1208 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
VYBER CAS.

MODU 1209 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
(Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min) | (Hz/ot/min)] 1101
EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI2 EXT1 EXT1 1102
Al Al1 PANEL DI5U, 6D Al1 Al1 Al Al 1103
0.0 Hz/ 0.0Hz/ 0.0Hz/ 0.0 Hz/ 0.0 Hz/ 0.0Hz/ 0.0 Hz/ 0.0 Hz/
0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 1104
52.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0H/ 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/
1560 ot/min | 1500 ot/min | 1500 ot/min | 1500 ot/min | 1500 ot/min | 1500 ot/min [ 1500 ot/min [ 1500 ot/min
620Hz | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0 Hz/ | 60.0 Hz/
1860 ot/min | 1800 ot/min|1800 ot/min|1800 ot/min| 1800 ot/min| 1800 ot/min| 1800 ot/min|1800 ot/min] 1105
PID1 PID1 PID1 PID1
PID1 VYSTUP Al2 Al2 VYSTUP | VYSTUP | VYSTUP Al2 1106
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 1107
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1108
NEVY- NEVY- | CASOVAC NEVY- NEVY- NEVY-
BRANO BRANO 1 DI3 BRANO Dl4, 5 BRANO BRANO 1201
5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 1202
10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 1203
15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 1204
20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 1205
25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 1206
40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 1207
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 1208
CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | 1209
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Ventilator
HVAC Privodni  Odsavaci véze Konden-  Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator c¢erpadlo
Nazev Index
parametry par. 1 2 3 4 5 6
13 ANALOGOVE |MINIMUM Al1 | 1301 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%
VSTUPY
MAXIMUM Al1| 1302 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
FILTR Al1 1303 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
MINIMUM Al2 | 1304 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%
MAXIMUM AI2| 1305 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
FILTR Al2 1306 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
L RELEOVY PRIPRA- | STARTO- | STARTO- | STARTO- [ STARTO- | STARTO-
14 RELEOVE VYSTUP 1 1401 VENO VANO VANO VANO VANO VANO
VYSTUPY  [RELEOVY
VYSTUP 2 1402 ] CHOD CHOD CHOD CHOD CHOD CHOD
RELEOVY PORUCHA [ PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA
VYSTUP 3 1403 (-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1)
ZPOZDENI
ZAP RO1 1404 00s 0.0s 00s 00s 00s 0.0s
ZPOZDENI
VYP RO1 1405 00s 0.0s 00s 00s 00s 0.0s
ZPOZDENI
ZAP RO2 1406 00s 00s 00s 00s 00s 00s
ZPOZDENI
VYP RO2 1407 00s 00s 00s 00s 00s 00s
ZPOZDENI
ZAP RO3 1408 0.0s 0.0s 00s 00s 00s 0.0s
ZPOZDENI
VYP RO3 1409 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s
RELEOVY NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
VYSTUP 4 1410 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
RELEOVY NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
VYSTUP 5 1411 ] BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
RELEOVY NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
VYSTUP 6 1412 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
ZPOZDENI
ZAP RO4 1413 00s 0.0s 00s 00s 00s 0.0s
ZPOZDENI
VYP RO4 1414 00s 00s 00s 00s 00s 00s
ZPOZDENI
ZAP RO5 1415 00s 00s 00s 00s 0.0s 00s
ZPOZDENI
VYP RO5 1416 00s 00s 0.0s 00s 00s 00s
ZPOZDENI
ZAP RO6 1417 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s
ZPOZDENI
VYP RO6 1418 0.0 s 0.0 s 0.0s 0.0s 0.0 s 0.0s
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.

20.0% 20.0% 0.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 0.0% 1301

100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1302
0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1303

20.0% 20.0% 0.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 0.0% 1304

100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1305
0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1306

STARTO- | STARTO- | STARTO- | STARTO- | STARTO- | STARTO- | PRIPRA-
PFA VANO VANO VANO VANO VANO VANO VENO 1401

CHOD CHOD CHOD CHOD CHOD CHOD CHOD CHOD 1402

PORUCHA [ PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA
PORUCHA (-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1) 1403
0.0s 00s 00s 00s 0.0s 00s 00s 0.0s 1404
0.0s 00s 00s 00s 0.0s 00s 00s 0.0s 1405
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1406
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1407
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1408
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s 0.0s 1409

NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 1410

NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 1411

NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 1412
0.0s 00s 00s 00s 0.0s 00s 00s 0.0s 1413
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1414
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1415
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1416
0.0s 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s 0.0s 1417
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1418

Vypis a popis parametrt 323




UZivatelska prirucka ACH550 -01

Ventilator
HVAC Privodni  Odsavaci véze Konden-  Pfidavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
Nazev Index
parametry par. 1 2 3 4 5 6

| VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI [ VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI
15 ANALOGOVE [VYZNAM AO1 | 1501 | FREKV. | FREKV. | FREKV. | FREKV. | FREKV. | FREKV.

VYSTUPY

VYZNAM MIN

AO1 1502 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
VYZNAM MAX 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
AO1 1503 | 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz
MINIMUM AO1| 1504 | 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA
MAXIMUM

AO1 1505] 20.0mA | 20.0mA | 20.0mA 20.0 mA 20.0mA | 20.0 mA
FILTR AO1 1506 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s

VYZNAM AO2 | 1507 | PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD

VYZNAM MIN
AO2

1508 0.0A 00A 0.0A 00A 0.0A 0.0A
VYZNAM MAX Definovano | Definovano | Definovano | Definovano | Definovano | Definovano
AO2 1509 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104

MINIMUM AO2| 1510 | 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA

MAXIMUM
AO2 1511 | 200mA | 20.0mA | 200mA | 20.0mA | 200mA | 20.0 mA
FILTR AO2 1512 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
— |UMOZNENI NEVY-
16 OVLADANi  |CHODU 1601 | BRANO DI2 DI2 DI2 DI2 DI2
SYSTEMU  [jzZAMCENI QDEM- | QDEM- | QDEM- | QDEM- | QDEM- | QDEM-

PARAM 1602 | CENO CENO CENO CENO CENO CENO
HESLO 1603 0 0 0 0 0 0
VYBER
RESETU POR | 1604 | PANEL PANEL PANEL | PANEL PANEL | PANEL
ZMENA NAS NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
UZ PAR 1605 | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
MISTNI NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
ZAMEK 1606 | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
ULOZENI PROVE- | PROVE- | PROVE- | PROVE- | PROVE- | PROVE-
PARAM 1607 | DENO DENO DENO DENO DENO DENO
UMOZ.
STARTU 1 1608 Dl4 DI4 DI4 Dl4 Dl4 DI4
UMOZ. NEVY-
STARTU 2 1609 | BRANO DI5 DI5 DI5 DI5 DI5
ZOBRAZ.
ALARMU 1610 NE NE NE NE NE NE
ZOBRAZ PRED- PRED- PRED- PRED- PRED- PRED-
PARAM 1611 | NASTAV | NASTAV | NASTAV | NASTAV | NASTAV | NASTAV
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Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.

VYSTUPNI | VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI | VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI [ VYSTUPNI
FREKV. | FREKV. | FREKV. | FREKV. | FREKV. | FREKV. | FREKV. | FREKV. | 1501

0.0 Hz 0.0Hz 0.0 Hz 0.0Hz 0.0Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1502

52.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
62.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 1503

4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 0.0mA 1504

20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 1505

0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1506

PID1-ZPET.
VAZBA PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD 1507

0.0% 0.0A 0.0A 00A 0.0A 0.0A 00A 0.0A 1508

Definovano | Definovano | Definovano | Definovano | Definovano | Definovano | Definovano
100.0% par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | par. 0104 | 1509

4.0 mA 4.0mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 0.0mA 1510

20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 1511

0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1512
NEVY- NEVY-
DI2 DI2 DI2 DI2 DI2 BRANO D2 BRANO 1601

QDEM- | QDEM- | QDEM- | QDEM- | QDEM- | QDEM- | QDEM- | QDEM-
CENO CENO CENO CENO CENO CENO CENO CENO | 1602

0 0 0 0 0 0 0 0 1603

PANEL | PANEL | PANEL | PANEL | PANEL | PANEL | PANEL | PANEL | 1604
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

NEVY- | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | 1605
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | 1606

PROVE- | PROVE- | PROVE- | PROVE- | PROVE- | PROVE- | PROVE- | PROVE-
DENO DENO DENO DENO DENO DENO DENO DENO 1607

NEVY- NEVY- NEVY-

NEVY- DI4 D4 DI4 DI4 BRANO | BRANO | BRANO | 1608
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

NEVY- DI5 DI5 BRANO DI5 BRANO | BRANO | BRANO | 1609

NE NE NE NE NE NE NE NE 1610
PRED- | PRED- | PRED- | PRED- | PRED- | PRED- | PRED- | PRED-

NASTAV | NASTAV | NASTAV | NASTAV | NASTAV | NASTAV | NASTAV | NASTAV | 1611
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavaci véze Parameter Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni name c¢erpadlo
[Nazev Index
|parametry par. 1 2 3 4 5 6
. PREPIS NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
17 PREPIS VYBRAN 1701 ] BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
PREPIS
FREKV 1702 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
PREPIS
OTACEK 1703 | 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min
PREPIS
HESLO 1704 0 0 0 0 0 0
PREPIS 1705 | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO
PREPIS
SMER 1706 | VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED
PREPIS REF
1707 |JKONSTANT|KONSTANT|KONSTANT [KONSTANT|KONSTANT[KONSTANT
MINIMUM
20 LIMITY OTACEK 2001 | 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min
MAXIMUM 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/
OTACEK 2002 J1800 ot/min|1800 ot/min | 1800 ot/min| 1800 ot/min {1800 ot/min| 1800 ot/min
MAX PROUD | 2003 1.1 Iy 1.1 Iy 11 I\ 111y 1.1 Iy 1.1 I\
OVLADANI POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL
PODPETI 2006 (CAS) (CAS) (CAS) (CAS) (CAS) (CAS)
MIN
FREKVENCE | 2007 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
MAX 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
FREKVENCE | 2008 | 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz
VYBER MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN
MOM 2013 JMOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1
VYBER MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX
MOM 2014 JMOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1
MIN MOMENT
1 2015 ] -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0%
MIN MOMENT
2 2016 | -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0%
MAX
MOMENT 1 2017 | 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0%
MAX
MOMENT 2 2018 ] 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0%
FUNKCE
21 START/ START 2101 ] RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA
STOP FUNKCE } } B} B} B} }
STOP 2102 |DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM
DOBA
MAGNETIZAC | 2103 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s
OVL. SS NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
PROUDU 2104 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
REF. SS
PROUDU 2106 30% 30% 30% 30% 30% 30%
DOBA_
BRZDENI 2107 0.0s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s
ZAKAZANI
STARTU 2108 | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO
VYBER BEZP NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
STOPU 2109 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
I PRI ZVYS
MOM 2110 100% 100% 100% 100% 100% 100%
START DELAY| 2113 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s
326 Vypis a popis parametri




UZivatelska prirucka ACH550 -01

Interni Dvoji Dvoji

Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni

cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k. ot. E-bypass ovladani

Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. JUziv.
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

NEVY- BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 1701

0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1702

0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 1703

0 0 0 0 0 0 0 0 1704

VYPNUTO | VYPNUTO [ VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | 1705
VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED VPRED 1706

KONSTANT [KONSTANT | KONSTANT [KONSTANT | KONSTANT|KONSTANT|KONSTANT [KONSTANT| 1707
0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 0 ot/min 2001

1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/

1800 ot/min [ 1800 ot/min|1800 ot/min|1800 ot/min|1800 ot/min| 1800 ot/min| 1800 ot/min|1800 ot/min] 2002
111y 111y 111y 111y 111y 111y 111y 111y 2003
POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL
(CAS) (CAS) (CAS) (CAS) (CAS) (CAS) (CAS) (CAS) 2006
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 2007

52.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/

62.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 2008
MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN

MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1] 2013

MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX

MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1] 2014
-300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% | 2015
-300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% | 2016
300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 2017
300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 2018
RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA 2101

DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM | DOBEHEM| 2102
0.30 s 0.30 s 0.30s 0.30's 0.30 s 0.30 s 0.30 s 0.30's 2103
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 2104
30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 2106
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 2107

VYPNUTO | VYPNUTO [ VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | 2108

NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

NEVY- BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 2109
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 2110
0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 2113
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Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavaci véze Konden- Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
|Nazev Index
parametry par. 1 2 3 4 5 6
ACC/DEC 1/2 NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
22 ACCEL/ VYBER 2201 BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
DECEL
CAS ZRYCHL. 1| 2202 30.0s 15.0s 15.0s 30.0s 10.0s 50s
CAS ZPOMAL. 1| 2203 30.0s 15.0s 15.0s 30.0s 10.0s 50s
TVAR RAMPAY
1 2204 0.0s 0.0s 00s 0.0s 00s 10s
CAS ZRYCHL. 2| 2205 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s
CAS ZPOMAL. 2| 2206 | 60.0s 60.0s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0's
TVAR RAMPAY
2 2207 0.0s 0.0s 00s 00s 00s 00s
BZP STP-CAS
ZPM 2208 10s 1.0s 10s 10s 10s 10s
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
RAMPA INPUT 0] 2209 | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
PROP.
23 OTACKOVE |ZESILENI 2301 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
RIZENI INTEGRAENI
EAS 2302 250s 2.50s 2.50s 250s 250s 250s
DERIVACNI
CAS 2303 0 ms 0ms 0ms 0 ms 0ms 0ms
KOMP. ZRY-
CHL. 2304 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s
CHOD AUT.
NALAD. 2305 | VYPNUTO [ VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO
. |VYBERKRIT.
25 KRITICKE |OT. 2501 | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO
OTACKY  [MINLIMKRIT OHz/0ot/[0Hz/00t/|OHz/0ot [0Hz/00t/ [OHz/0ot [0 Hz/ 0ot
OT1 2502 min min min min min min
MAX LIM KRIT OHz/Oot/|OHz/0Oot/|OHz/0ot/ |OHz/0o0t/ |0Hz/0ot/ |0 Hz/0 ot/
OT1 2503 min min min min min min
MIN LIM KRIT OHz/Oot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/ |0Hz/0ot/|{0Hz/0ot/| 0 Hz/0 ot/
OT2 2504 min min min min min min
MAX LIM KRIT OHz/Oot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/ |0Hz/0ot/|{0Hz/0ot/| 0 Hz/0 ot/
0oT2 2505 min min min min min min
MIN LIM KRIT OHz/Oot/|0Hz/0ot/[0Hz/0ot/ |0Hz/0ot/|{0Hz/0ot/| 0 Hz/0 ot/
oT 2506 min min min min min min
MAX LIM KRIT OHz/Oot/|0Hz/0ot/ [0OHz/0ot/ |0Hz/0ot/|{0Hz/0ot/| 0 Hz/0 ot/
OT3 2507 min min min min min min
— OPTIMAL.
26 RIZENI TOKU 2601 | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO
MOTORU  [BRZDENT
TOKEM 2602 | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO
NAPETI IR
KOMP. 2603 oV oV oV oV oV oV
FREKV. IR
KOMP 2604 50% 50% 50% 50% 50% 50%
. KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA-
POMER U/F 2605 TICKE TICKE TICKE TICKE TICKE TICKE
SPINACI
FREKV. 2606 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz
OVL. SP.
FREKV. 2607 | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO
POM.KOMP
SKLUZU 2608 0% 0% 0% 0% 0% 0%
VYHLAZENI BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO-
SUMU 2609 VANO VANO VANO VANO VANO VANO
DC BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO-
STABILISATOR | 2619 VANO VANO VANO VANO VANO VANO
328 Vypis a popis parametri



UZivatelska prirucka ACH550 -01

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani  Interni ¢asovac¢,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k, ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |UzZiv.
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

NEVY- BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO | 2201
50s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 10.0s 30.0s 300s 2202
50s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 10.0s 30.0s 300s 2203
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 2204

60.0 s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 2205

60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 2206
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 2207
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 2208

NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

NEVY- BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO | 2209
10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 2301

250s 250s 250s 250s 250s 250s 250s 250s 2302
0ms 0 ms 0ms 0ms 0ms 0 ms 0ms 0ms 2303

0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 2304

VYPNUTO | VYPNUTO [ VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | 2305
VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | 2501
OHz/Oot/[OHz/0Oot/ {OHz/0ot/|{OHz/0o0t/|0Hz/00t/|0Hz/0o0t/|0OHz/0ot/|0Hz/0 ot/
min min min min min min min min 2502
OHz/Oot/[OHz/Oot/ {OHz/0ot/|{OHz/0ot/|0Hz/00t/|0Hz/0o0t/|0OHz/0ot/|0Hz/0 ot/
min min min min min min min min 2503
OHz/Oot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/|0Hz/0ot/|0Hz/0ot/|0Hz/0 ot/
min min min min min min min min 2504
OHz/Oot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/|0Hz/0ot/|0Hz/0ot/|0Hz/0 ot/
min min min min min min min min 2505
OHz/Oot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/|0Hz/0ot/|0Hz/0ot/|0Hz/0 ot/
min min min min min min min min 2506
OHz/Oot/|0OHz/0ot/ [0Hz/0ot/|0Hz/0ot/ [0Hz/0ot/|0Hz/0ot/|0Hz/0ot/|0Hz/0 ot/
min min min min min min min min 2507
ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | 2601
VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | 2602
oV oV oV oV oV oV (A% oV 2603
50% 50% 50% 50% 50% 50% 50% 50% 2604
KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA-
KVADRA- TICKE TICKE TICKE TICKE TICKE TICKE TICKE 2605
4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 2606
ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | 2607
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 2608
BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO-
VANO VANO VANO VANO VANO VANO VANO VANO 2609
BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO-
VANO VANO VANO VANO VANO VANO VANO VANO 2619
Vypis a popis parametrt 329




UZivatelska prirucka ACH550 -01

Ventilator
HVAC Privodni  Odsavaci véze Konden-  Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
Nazev Index
Iparametry par. 1 2 3 4 5 6
j . |SIGN.UDRZBY
29 PLANOVANA [VENT 2901 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
UDRZBA SKUT. CITAC
VENT 2902 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
SIGN. CITACE
oT 2903 | 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
SKUT, .
MNOZSTVIOT | 2904 ] O Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
SIGN. DOBA
CHODU 2905 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
SKUT.DOBA
CHODU 2906 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
SIGN.SPOTR.EN
ERG 2907 | 0.0MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh
SKUT.SPOTR.E
NERG 2908 | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh
j NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
30 PORUCHOVE [FUNKCE AI<MIN | 3001 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
FUNKCE POR.KOM. S
PNLEM 3002 |PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA
EXT. PORUCHA NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
1 3003 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
EXT. PORUCHA NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
2 3004 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
TEP. OCH.
MOTORU 3005 |PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA
TEP.MOT-T
KONST 3006 | 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s
ZAT. KR.
MOTORU 3007 100% 100% 100% 100% 100% 100%
ZAT. PRI NUL.
oT 3008 70% 70% 70% 70% 70% 70%
FREKV ODP.
MISTA 3009 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
FUNKCE BLOK. | 3010 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
FREKVENCE
BLOK. 3011 | 20.0Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz
BLOKOVANT -
CAS 3012 20s 20s 20s 20s 20s 20s
ZEM. SPOJ. -
POR 3017 ] POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL
FCE PORUCHA NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
KOM. 3018 | BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
POR. KOM. -
CAS 3019 10.0s 10.0s 10.0 s 10.0 s 10.0s 10.0s
LIMIT POR. Al1 | 3021 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
LIMIT POR. Al2 | 3022 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
CHYBA |
KABELAZE 3023 | POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL
CHYBA CB TEPL| 3024 1 1 1 1 1 1
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UZivatelska prirucka ACH550 -01

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k, ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2901
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2902
0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2903
0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2904
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2905
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2906
0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh [ 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 2907
0.0 MWh [ 0.0 MWh | 0.0 MWh [ 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh | 0.0 MWh [ 0.0 MWh | 2908
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
NEVY- BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 3001
PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA| 3002
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
NEVY- BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 3003
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
NEVY- BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 3004
PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA| 3005
1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 3006
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 3007
70% 70% 70% 70% 70% 70% 70% 70% 3008
35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 3009
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 3010
20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 3011
20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3012
POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL 3017
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
NEVY- BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 3018
10.0 s 10.0s 10.0 s 10.0s 10.0's 10.0s 10.0s 10.0 s 3019
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3021
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3022
POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL POVOL 3023
1 1 1 1 1 1 1 1 3024
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UZivatelska prirucka ACH550 -01

Ventilator
HVAC Privodni  Odsavaci véze Konden-  Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
Nazev Index
Jparametry par. 1 2 3 4 5 6
. |POCET |
31 AUTOMATICKY |POKUSU 3101 5 5 5 5 5 5
RESET DOBA
POKUSU 3102 30.0s 30.0s 300s 30.0s 300s 30.0s
CAS
ZPOZDENI 3103 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s
AUT.RES- BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO- | BLOKO-
NADPROUD | 3104 ] VANO VANO VANO VANO VANO VANO
AUT.RES- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO-
PREPETI 3105 LENO LENO LENO LENO LENO LENO
AUT.RES- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO-
PODPETI 3106 LENO LENO LENO LENO LENO LENO
AUT.RES - POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO-
AI<MIN 3107 LENO LENO LENO LENO LENO LENO
AUT.RES- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO-
EXT.POR. 3108 LENO LENO LENO LENO LENO LENO
SUPERV 1 VYSTUPNI|VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI
32 SUPERVIZE PARAM 3201 | FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV.
SUPERV 1
LIM DOL 3202 | 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
SUPERV 1
LIM HOR 3203 | 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
SUPERV 2
PARAM 3204 | PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD
SUPERV 2
LIM DOL 3205 - - - - - -
SUPERV 2
LIM HOR 3206 - - - - - -
SUPERV 3 VYSTUPNI [ VYSTUPNI|VYSTUPNI | VYSTUPNI [ VYSTUPNI
PARAM 3207 | MOMENT | FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV.
SUPERV 3
LIM DOL 3208 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SUPERV 3
LIM HOR 3209 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
Verze Verze Verze Verze Verze Verze
33 INFORMACE |FIREM. SW 3301 | firmware | firmware | firmware | firmware | firmware | firmware
SWKE
STAZENI 3302 0 0 0 0 0 0
DATUM
TESTOVANI | 3303 0 0 0 0 0 0
JMEN,HOD.
MENICE 3304 - - - - - -
SEZNAM | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab.
PARAMETRU | 3305 indexu indexu indext indexu indexu indexu
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UZivatelska prirucka ACH550 -01

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k, ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
5 5 5 5 5 5 5 5 3101
30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 300s 3102
6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 3103
BLOKO- BLOKO- | BLOKO- BLOKO- BLOKO- BLOKO- | BLOKO- BLOKO-
VANO VANO VANO VANO VANO VANO VANO VANO 3104
BLOKO- POVO- POVO- POVO- POVO- BLOKO- POVO- POVO-
VANO LENO LENO LENO LENO VANO LENO LENO 3105
POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO-
LENO LENO LENO LENO LENO LENO LENO LENO 3106
POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- BLOKO- POVO- POVO-
LENO LENO LENO LENO LENO VANO LENO LENO 3107
POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO- POVO-
LENO LENO LENO LENO LENO LENO LENO LENO 3108
VYSTUPNI|VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI | VYSTUPNI | VYSTUPNI
FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. 3201
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 3202
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 3203
PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD 3204
- - - - - - - - 3205
- - - - - - - - 3206
VYSTUPNI[VYSTUPNI|VYSTUPNI [ VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI | VYSTUPNI | VYSTUPNI
FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. 3207
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 3208
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 3209
Verze Verze Verze Verze Verze Verze Verze Verze
firmware | firmware | firmware | firmware | firmware | firmware | firmware | firmware | 3301
0 0 0 0 0 0 0 0 3302
0 0 0 0 0 0 0 0 3303
- - - - - - - - 3304
Verze tab. | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab. | Verze tab.
indexu indexu indexu indexu indexu indext indexu indexu 3305
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UZivatelska prirucka ACH550 -01

Ventilator
HVAC Privodni  Odsavaci véze Konden-  Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
Nazev Index
parametry par. 1 2 3 4 5 6
VYSTUPNI|VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI
34 ZOBRAZ. PARAMETR 1 3401 | FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV.
NA PANELU MIN
PARAMETRU 1 | 3402 | 0.0Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
MAX 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/
PARAMETRU 1 | 3403 | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz
FORMAT PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME
PAR. 1 3404 | ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR.
JEDNOTKA
PAR. 1 3405 % % % % % %
MIN
VYSTUPU 1 3406 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
MAX 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/
VYSTUPU 1 3407 | 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3%
PARAMETR 2 | 3408 | PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD
MIN
PARAMETRU 2 | 3409 0.0A 0.0A 0.0A 0.0 A 0.0A 0.0A
MAX
PARAMETRU 2 | 3410 - - - - - -
FORMAT PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME
PAR. 2 3411 ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR.
JEDNOTKA
PAR. 2 3412 A A A A A A
MIN
VYSTUPU 2 3413 00A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
MAX
VYSTUPU 2 3414 - - - - - -
PARAMETR 3 | 3415 Al1 Al1 Al1 Al1 Al Al1
MIN
PARAMETRU 3 | 3416 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
MAX
PARAMETRU 3 | 3417 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
FORMAT PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME
PAR. 3 3418 | ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR. ZOBR.
JEDNOTKA
PAR. 3 3419 V/mA V/mA V/mA V/mA V/mA V/mA
MIN 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/
VYSTUPU 3 3420 | 0.0mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA
MAX 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/
VYSTUPU 3 3421 ] 200mA | 20.0mA | 200mA | 20.0mA | 20.0mA | 20.0 mA
. ZADNE ZADNE ZADNE ZADNE ZADNE ZADNE
35 MERENI TYP CIDLA 3501 | CIDLO CIDLO CIDLO CIDLO CIDLO CIDLO
TEPL MOTORU [y yBER
VSTUPU 3502 Al1 Al1 Al1 Al1 Al Al1
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130 °C/ 130 °C/
4000 ohm /| 4000 ohm / { 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /
LIMIT ALARMU | 3503 0 0 0 0 0 0
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
LIMIT 4000 ohm /| 4000 ohm / { 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /
PORUCHY 3504 0 0 0 0 0 0
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UZivatelska prirucka ACH550 -01

Interni Dvoji Dvoji
Prepinani Interni  ¢asovaé,k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k, ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. |Uziv.
VYSTUPNI|VYSTUPNI [ VYSTUPNI|VYSTUPNI [ VYSTUPNI | VYSTUPNI | VYSTUPNI | VYSTUPNI
FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. FREKV. 3401
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 3402
500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/
600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 3403
PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME | 3404
% % % % % % % % 3405
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3406
1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/
833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 3407
PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD PROUD 3408
0.0 A 0.0A 0.0 A 0.0 A 0.0A 0.0A 0.0 A 0.0A 3409
- - - - - - - - 3410
PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME 3411
A A A A A A A A 3412
0.0A 0.0A 0.0A 00A 00A 00A 0.0A 0.0A 3413
- - - - - - - - 3414
NEVY-
Al Al1 MOMENT | MOMENT Al1 Al1 Al1 BRANO 3415
0.0% 0.0% -200.0% -200.0% 0.0% 0.0% 0.0% - 3416
100.0% 100.0% 200.0% 200.0% 100.0% 100.0% 100.0% - 3417
PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME PRIME | 3418
V/mA V/mA % % V/mA V/mA V/mA - 3419
0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/ 0.0V/
0.0 mA 0.0 mA -200.0% -200.0% 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA - 3420
10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/
20.0mA | 20.0 mA 200.0% 200.0% 20.0mA | 20.0mA | 20.0 mA - 3421
L ZADNE ZADNE ZADNE ZADNE ZADNE ZADNE ZADNE
ZADNE CIDLO CIDLO CIDLO CIDLO CIDLO CIDLO CIDLO | 3501
Al Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 3502
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130 °C/ 130°C/ 130 °C/
4000 ohm /| 4000 ohm / [ 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3503
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm / [ 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3504
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UZivatelska prirucka ACH550 -01

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavaci véze Konden- Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator c¢erpadlo
INazev Index
|parametry par. 1 2 3 4 5 6
POVOL. NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
36 FUNKCE |CASOVACE | 3601 ] BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
CASOVANI [Gas
POCATKU 1 | 3602 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
CAS
UKONCENI 1 | 3603 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
DEN
POCATKU 1 | 3604 | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI
DEN
UKONCENI 1 | 3605 | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI
CAS
POCATKU 2 | 3606 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
CAS
UKONCENI 2 | 3607 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
DEN
POCATKU 2 | 3608 | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELi | PONDELI
DEN
UKONCENI 2 | 3609 | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELi | PONDELI
CAS
POCATKU3 | 3610 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
CAS
UKONCENI 3 | 3611 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
DEN
POCATKU 3 | 3612 | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI
DEN
UKONCENI 3 | 3613 | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDEL| | PONDELI
CAS
POCATKU 4 | 3614 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
CAS
UKONCENI 4 | 3615 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
DEN
POCATKU 4 | 3616 | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELi | PONDELI
DEN
UKONCENI 4 | 3617 | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELi | PONDELI
VYB.PRODL.P NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
ULSU 3622 ] BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
CAS
PRODL.PULS | 3623 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
ZDROJ NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
CAS.SPIN.1 | 3626 | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
ZDROJ NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
CAS.SPIN.2 | 3627 | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
ZDROJ NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
CAS.SPIN.3 | 3628 | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
ZDROJ NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
CAS.SPIN.4 | 3629 ] BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO
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UZivatelska prirucka ACH550 -01

Internal Dvoji Dvoji
Prepinani Interni time, k. Plovouci nastaveni nastaveni Ruéni
cerpadel casovaé otacky bod PID PID, k, ot. E-bypass ovladani
Index
7 8 9 10 11 12 13 14 par. JUziv.
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
BRANO DI1 DI1 BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO 3601

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3602

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3603

PONDELIi | PONDELI| | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | 3604

PONDELIi | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | 3605

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3606

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3607

PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | 3608

PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | 3609

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3610

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3611

PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | 3612

PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | 3613

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3614

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3615

PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | 3616

PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | PONDELI | 3617

NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
BRANO DI3 DI3 BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | 3622

0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3623

NEVY- | P1+P2+P3 | P1+P2+P3| NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
BRANO | +P4+B | +P4+B | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | 3626

NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | 3627

NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | 3628
NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-

BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | BRANO | 3629

Vypis a popis parametrt 337




UZivatelska prirucka ACH550 -01

Ventilator
HVAC Pfivodni  Odsavaci véze Konden-  Pridavné
standard ventilator ventilator chlazeni zator cerpadlo
[Nazev Index
|parametry par. 1 2 3 4 5 6
MOD UZIV NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY- NEVY-
37 USER LOAD|ZAT KR 3701 ] BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO BRANO
CURVE FCE UZIV
ZAT KR 3702 |PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA | PORUCHA
CAS UZIV
ZAT KR 3703 20s 20s 20s 20s 20's 20s
ZAT FREKV 1 | 3704 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz
ZAT MOM
NIZKY 1 3705 10% 10% 10% 10% 10% 10%
ZAT MOM
VYSOKY 1 3706 300% 300% 300% 300% 300% 300%
ZAT FREKV 2 | 3707 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz
ZAT MOM
NIZKY 2 3708 15% 15% 15% 15% 15% 15%
ZAT MOM
VYSOKY 2 3709 300% 300% 300% 300% 300% 300%
ZAT FREKV 3 | 3710 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz
ZAT MOM
NIZKY 3 3711 25% 25% 25% 25% 25% 25%
ZAT MOM
VYSOKY 3 3712 300% 300% 300% 300% 300% 300%
ZAT FREKV 4 | 3713 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
ZAT MOM
NIZKY 4 3714 30% 30% 30% 30% 30% 30%
ZAT MOM
VYSOKY 4 3715 300% 300% 300% 300% 300% 300%
ZAT FREKV 5 | 3716 | 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz
ZAT MO